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DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) S<J wymagania og6lne dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie Baranowice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z

wykonaniem nawierzchni drogi lesnej wg kodu CPV 45233120-6.

Nawierzchnig tluczniowa wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub thucznia kamiennego , lezaca na podlozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo famane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skal litych,
wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skal
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziamami ostrokrawedzistymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnoéci na terenie
budowy, metody ujete przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STi poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony teren
budowy i dziennik budowy oraz dokumentacje projektowa i ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac opis techniczny rysunki i przedmiar robét

1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczaceochrony
$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykaficzania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i woko1 terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub doébr publicznych 1 innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
c) zanieczyszczeniem zbiomikéw i1 ciekoéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami

e) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jakorezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.6. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwahigieny
pracy.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrony robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczeg6lowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla zakupu materialow oraz $wiadectwo jakosci lub inny dokument przydatnosé tych
materialoéw. Dotyczy to szczegdlnie materialéw nawierzchniowych.

2.2. Rodzaje materialow

Do wykonania przebudowy drogi ( podbudowa + warstwa gérna) nalezy uzywac kruszywa:

- lupek czerwony przepalony frakcjonowany lub zamiennie inny rodzaj thicznia kamiennego o
odpowiednim uziamnieniu stosujgc do podbudowy kruszywo o uziarnieniu w granicach 32-63 mm, a
warstwa goma 16-32 mm, zaklinowana kruszywem o frakcji 8-16 mm i zamialowana frakcjg 0-5 mm, przy
takim doborze poszczegolnych frakcji, aby w rezultacie otrzymaé nawierzchnig ,,zamknigtg™.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiagzany do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanychrobét.



4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosécei przewozonych materialow.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami ST i Inspektora Nadzoru.
Polecenia Inspektora Nadzoru powinny byé wykonywane przez Wykonawcy w czasie okreslonym
przez Inspektora pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zalozona
Jjakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materialéw. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary roboét z czgstotliwoscia zapewniajacg  stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Inspektor Nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
6.2. Dokumenty budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem obwigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania ~ Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego
dokonania, podpisem osoby, ktoéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego.
Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technika w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw. Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczeg6lnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- terminy rozpoczgcia i zakol lezenia poszczegdlnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
- uwagi 1 polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zglodzenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy,
- inne istotne informacje o przebiegu robat.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy beda przedlozone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.



Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dzielmika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ichprzyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecern Wykonawcy robot.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokoly odbioru robét,

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie wformie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru przedstawiane dowgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST
,» W jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru bedg przekazane Inspektorowi
Nadzoru.

Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie

lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukornczenia wszystkich robét. Biedne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu platnosci na rzecz Wykonawcy.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako
dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedtlug dowodéw wydania materialow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a

takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar

robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do ksigzki obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci jakosci Wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiodr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakorczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy , liczac od dniapotwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca robotydokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedlozonych dokumentow. wynikéw badan pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupehiajacych i robot

poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupeiniajacych komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektow i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruch, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protok ¢t ostatecznego
odbioru robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowymi jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne,
3. dziennik budowy (oryginat),
4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z ST i ew. PZI,
5. karta gwarancyjna.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega  na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcy za jednostke obmiarows ustalona
dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawcy w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$cé i
wymagania i badania sktadajgca si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedzie obejmowaé:
- robocizny bezpoérednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu , magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



DL. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
DL. 01.01.01. ROBOTY POMIAROWE

l. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s§ wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie
Baranowice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia
obiektéw inzynierskich.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane.

3.WYKONANIE ROBOT

3.1. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacji projektowe;.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.1.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Jednostka pomiarowa

Jednostka pomiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Spos6b odbioru robét

Odbior rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie projektu i pomiaru
powykonawczego.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania I km robét.

Podstawa platnosci jest odtworzenie trasy w ilosci wg przedmiaru robot.



DL-01.02.01. USUNIECIE PNI DRZEW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z karczowaniem pni dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie
Baranowice.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.
1.3.Zakres robdét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z usunieciem karp drzew
wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

2. MATERJALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogélne"

3.2. Do karczowania pni moze by¢ uzyty dowolny sprz¢t pod warunkiem, ze nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét,

4. TRANSPORT

Karczowane pnie mozna pozostawic¢ poza granica robot za zgoda Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwiagzane z usunigciem pni o $rednicy 10-100 cm obejmuja wykarczowanie drzew, usuniecie karpiny i
korzeni poza pas drogowy i zasypanie dolow po wykarczowaniu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykarczowania pni i zasypania doléw.
Doty po pniach nie mogg by¢ zasypane humusem. Zageszczenie gruntu wypelniajacego doty powinno spekia¢
wymagania dotyczace nasypow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z karczowaniem pni jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi  robot  zanikajacych ulegajacych  zakryciu  podlega sprawdzenie  doléw  po
wykarczowanych pniach po zasypaniu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest wykonanie wszystkich jednostek  obmiarowych  wedlug  kosztorysu

ofertowego .

10



Nalezy usuna¢:

- pnie drzew w iloéci wg przedmiaru robot
Cena wykonania robdt obejmuje:

- karczowanie pni

- usunigcie karpiny i korzeni poza pas budowy

- zasypanie doloéw

DL.01.03.01. ROZBIORKA PRZEPUSTOW BETONOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiorka przepustow betonowych dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka"
w Lesnictwie Baranowice
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z rozbidrka przepustow
betonowych wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00
» Wymagania ogdlne "
3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka przepustéw moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- spycharki,
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
- mioty pneumatyczne ,
- pily mechaniczne,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1.Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez InspektoraNadzoru. Jesli dokumentacja
projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i

rozbidrkowej, Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Podczas robot rozbiorkowych przepustu nalezy dokonac:

- odkopania przepustu,

- rozbicia elementéw, ktdrych nie przewiduje sie odzyskac, w sposob reczny lub mechaniczny z ew. przecieciem

pretdw zbrojeniowych i ich odgieciem,

- demontazu prefabrykowanych elementdéw z rur z uprzednim oczyszczeniem spoin cze§ciowym usunieciu taw,
oczyszczenia rozebranych elementéw , przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy, kawatkow
betonu, izolacji itp.) 1 ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowaniazbednych

uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy , powinien on przewiez¢ je na

miejsce okreélone w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu

budowy.

Doty (wykopy) po rozebraniu przepustow , powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W

szczegoblnoscii nalezy zapobiec gromadzeniu sie¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypemié,

warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z

wymaganiami i okreslonymi w ST DL-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKOSCJ ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™

6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania. Zageszczenie
gruntu wypeiajacego ewentualne doty po usunietych elementach przepustéw powinno spetniaé
odpowiednie wymagania okreslone w ST DL-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiar6w robdt zwigzanych z rozbidrka przepustéw i ich elementéw jest:

a) elementéw betonowych, kamiennych, ceglanych - m® (metr szescienny),

b) elementéw prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6ine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umocnien itp.,

- rozebranie elementow przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materialéw,

- zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbidrki,

- zasypanie dofow gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is> 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],

- uporzadkowanie terenu rozbidrki.

DL.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

DL-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopdw i robot
ziemnych dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie Baranowice.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji wykonanie wykopéw w gruntach kategorii I-11.



2. MATERIALY (GRUNTY)

Rodzaj i kategoria gruntow ustalono na podstawie wynikéw badan makroskopowych
organoleptycznych.

3. SPRZET

Do wykonania robot nalezy uzywac spycharki, rowniarki lub koparki i walce.

4. TRANSPORT

Do przemieszczania gruntu na odleglo$¢ do 100 m nalezy wykorzysta¢ spycharke. Na wieksze odleglodcigrunt .

nalezy transportowa¢ samochodami.

5. WYKONANIE ROBOT

Odspojone grunty (nadmiar) powinny by¢ wykorzystane do zasypania wykopdéw po karczowaniu,
wyprofilowania poboczy, wykonania i wykonczenia nasypow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét podlega na ocenie wykonania wykopu.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.Odbior
robdt zanikajacych i czesciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Nalezy wykonac¢:

* wykopy wykonane spycharka ilosci wg przedmiaru robot

- wykopy wykonane koparka ilo$ci wg przedmiaru robét

Cena wykonania jednego metra szesciennego wykopdw oraz w gruntach kategorii I-1I obejmuje:
- prace pomiarowe iroboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- rozplantowanie nadmiar gruntu z wykopdw

- plantowanie skarp wykopow.

DL.02.02.01. WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczycace , wykonaniaodbioru

nasypow dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie Baranowice.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.
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1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuje wykonanie i zageszczenie nasypéw z materiatu uzyskanego
z wykopow.

2.MATERIALY

Do wykonania nasypdw nalezy zastosowaé material z wykopow.

3.SPRZET

Do wykonania robot nalezy uzywaé réwniarki, spycharki i walce.

4. TRANSPORT

Materiat nasypowy G1 nalezy dostarczy¢ samochodami lub przepchaé spycharkami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania roboét

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M.00.00.00. ,.Wymagania ogdlne " pkt. 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- przygotowania podloza:

przed przystapieniem do budowy nasypu zakonczy¢ roboty przygotowawcze .

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik gruntéw rodzimych, zalegajacych w gémej strefie podioza
nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu . Minimalne wymagane wartosci wskaznika zageszczenia
powinny by¢ nie mniejsze niz 0,95. Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiagniete przez
zaggszezenie podioza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie
wymagane wartosci wskaznika zageszczenia.

- wytyczenia osi korpusu drogowego

- innych robot podanych w dokumentacji projektowej i ST

5.3 . Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza polega na:

- usunieciu darniny i humusu

- usunigciu kamieni, galezi i pozostatosci po karczowaniu

5.4. Ogoélne zasady wykonania nasypow

Nasyp wznosi¢ z zachowaniem przekroju poprzecznego oraz profilu podhuznego warstwami réwnomiernie
na calej szerokosci. Grubo$é warstw w stanie luznym powinna by¢ dobrana do rodzaju gruntu oraz sprzetu
uzywanego do zageszczenia. Zaleca sie, aby grubosé warstwy zostala ustalona na prébnym odcinku w obecnosci
Inspektora Nadzoru lecz nie wigkszej niz 30 cm z jednoczesnym jej takim zageszczeniem, aby uzyska¢ min.
wskaznik Is 0,99. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej. Podloze, na ktérym bedzie formowany

nasyp musi by¢ wyprofilowane i zageszczone, a wskaznik zagoszczenia I's musi wynosié min. 0,98.
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Nie zezwala si¢ na wbudowanie gruntéw przewilgoconych, ktérych stan uniemozliwia osiagniecie wymaganego
wskaznika zaggszczenia. Wykonanie nasypow nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$é gruntu przekracza wartosé
dopuszczalng o wartosci okreslone w PN-S-02205 p.2.10.2 str.28. Na warstwie gruntu spoistego,
uplastycznionego na skutek nadmiernego zawilgocenia nie wolno ukiadaé nastepnej warstwy gruntu. Sposéb
osuszenia musi zosta¢ uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Nie mozliwo$¢ osuszenia spowoduje konieczno$¢ rozebrania warstwy gruntu,

W czasie opaddéw deszczu nie nalezy pozostawiaé niezagoszczonej warstwy gruntu.

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntow przewilgoconych (W > Wopr ) , zamarznietych lub
przemieszanych ze éniegiem lub lodem.

Wymagania do zaggszczenia poszczegolnych warstw nasypu powinny spelia¢ wymagania normy PN-S-02205
,»Roboty ziemne. Wymagania i badania”

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jako$c i robot podlega na ocenie doktadnosééi wykonania nasypu.

7.0OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr nasypoéw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego przed wykonaniem kolejnych robét
zwiazanych z podbudowa. Odbior robot zanikajacych i cze$ciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej m3 obejmuje:

- transport materialu do wykonania nasypow

- wbudowanie materialu w nasyp,

- uformowanie i zageszczenie,

- profilowanie powierzchni nasypu,

- plantowanie skarp

DL.03.03.00 ODWODNIENIE
DL-03.01.01. PRZEPUSTY Z RUR PLASTIKOWYCH
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem szczegdlowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwiazanych z wykonywaniem przepustow z rur plastikowych dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka"
w Leénictwie Baranowice.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.
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1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonywaniem przepustow z rur plastikowych typu PCV na drodze lesnej.

1.4. Okres$lenia podstawowe

L.4.1. Przepust - obiekt wbudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, shuzacy do
przeprowadzania wody matych ciekéw wodnych pod nasypami drogowymi.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcja no$na wykonana jest z rur plastikowych

1.4.3.Scianka czolowa przepustu - $cianka betonowa lub prefabrykowana.

2.MATERIALY

2.1. Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow objetych niniejsza ST sa:

- prefabrykaty rurowe z PCV

- elementy betonowe przyczotkow lub prefabrykowane za zgoda Inspektora Nadzoru

- podsypka piaskowa

- podsypka zwirowa

- mieszanka betonowa

2.2. Rury

Ksztalt i wymiary prefabrykatéw rurowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Prefabrykaty
powinny by¢ wykonane zgodnie z aprobatami technicznymi IBDIM i posiada¢ certyfikat. Powierzchnie
elementow powinny by¢ gladkie, bez pekniec i rys.

Handlowa dlugos¢ rury wynosi 6,0 m, lecz moze zosta¢ przedluzona za pomoca lcznikéw.
Wymagania wobec rur:

- odchylenie srednicy wewnetrznej od nominalnej + 0,5% $rednicy

- odchylenie grubodci $cian rur pomigdzy karbami + 1,0% grubosci

- znieksztalcenie srednicy wewnetrznej rury + 0,5% érednicy

- stan powierzchni zewnetrznej, wewnetrznej oraz karbow wzmacniajacych bez uszkodzen

- palno$¢ klasa V2

- sztywnos$¢ przy deformacji rury (3% nominalnej srednicy wewnetrznej)® 8 kPa

- odporno$¢ na przebicie? 1100 mm

- wytrzymato$¢ na 30% deformacji nominalnej $rednicy wewnetrznej rury bez uszkodzen

2.3. Scianki betonowe

Ksztalt i wymiary $cianek czolowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Odchyiki wymiaréw
prefabrykatéw powinny odpowiada¢ PN-B-02356 [2]. Beton powinien posiada¢ odpowiednie certyfikaty i
dopuszczenia do stosowania oraz spelnia¢ wszystkie wymagane prawem normy.

Powierzchnie elementéw powinny by¢ gladkie i bez rakéw, peknieé i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako

pozostalosci po pgcherzykach powietrza i wodzie do glebokosci 5 mm.
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Po wbudowaniu elementéw dopuszcza si¢ wyszczerbienia krawedzi o glebokosci do 10 mm i
dlugosci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krawedzi elementu, przy czym na jednej krawedzi nie
moze by¢ wiecej niz 5 wyszczerbien .

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania przepustéw

Wykonawca przysypujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powinien wykazaé sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- koparki

- sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne i mechaniczne , zageszezarki plytowe.

- dzwig do ustawienia prefabrykatow $cianek czolowych

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialéw

Rury mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do ich odleglosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- odwodnienie

- wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu

5.2. Wykop

Sposob wykonywania robét ziemnych pod tawy fundamentowe powinien by¢ dostosowany dowielkosci
przepustu, glebokosci wykopu, uksztaltowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop nalezy wykonywa¢ w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ dowykonywania
przepustu.

5.3. Lawa fundamentowa pod $cianki przepustu

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego grubosci 35 cm lub ze zwirugrub. 30
cm lub chudego betonu C 12/15.

Podloze pod przepustem nalezy uksztaltowa¢ w kierunku podluznym i poprzecznym zgodnym zposadowieniem
przepustu. Goérna warstwa tawy fundamentowej - podsypki powinna by¢ luzna.

Spadki podtuzne powinny by¢ dostosowane do spadkow istniejacych ciekow.

5.4. Ukladanie rur

Rury nalezy ulozy¢ na przygotowanym podiozu i wytyczeniu osi przepustu. Korice rur nie nalezy obcinaé i
dostosowywac do ksztattu nasypu i kata przecigcia osi przepustu z nasypem. Ulozone rury przed zasypaniem
nalezy zglosi¢ do odbioru Inspektorowi Nadzoru.

5.5. Zasypka przepustow

Zasypki z pospotki o uziarnieniu 0-32 mm nalezy uklada¢ jednoczesnie z obu stron przepustu, warstwami i

jednakowej grubodci z jednoczesnym zageszczaniem.

18



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jako$ci wykonanych robét
Nalezy sprawdzi¢:
- spadek lawy tolerancja =2 cm
- odchylenie od projektowanej osi przepustu tolerancja £ 10 cm
- spadek przepustu tolerancja + 2cm
- wykonanie $cianek gr. 25cm
7.0BMIAR ROBOT
7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr wykonanego przepustu.
8.0DBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platmosci podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonacé:
- wykopy reczne lub mechaniczne pod przepusty
- ulozenie przepustu §rednicy 60cm
- wykonanie $cianki czolowej
- zasypanie wnek 1 przepustu pospotka dowieziong
llosci wg przedmiaru robdt
Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze
- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem
- dostarczenie materiatow
- wykonanie taw fundamentowych pod scianki czolowe oraz przepust
- montaz przepustu i $cianek
- wykonanie zasypki i zageszczenie

- uporzadkowanie terenu.



DL.03.02.01.ROWY ODWADNIAJACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) Sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem , remontowaniem i utrzymaniem rowdéw dla przebudowy dojazdu pozarowego
"Rudziczka" w Lesnictwie Baranowice.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych zwykonaniem,
oczyszezaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Roéw - otwarty wykop o glybokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wody.

1.4.2. Row przydrozny - réw zbierajacy wody z korony drogi

1.4.3. Roéw odplywowy - row odprowadzajacy wody poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row zbierajacy wody spltywajaca ze stoku.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania znastepujacego

sprzetu:
- koparek podsigbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zageszczarek plytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej ST, mozna korzystac¢ z dowolnych srodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wody, $cieciu trawy

i krzakow w obrebie rowu.
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5.2. Budowa, poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku budowy oraz prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometrycznerowu i

skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, glebokos¢ od 0,30 m
do 1,20 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gdmej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokraglone lukiem kolowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej
1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gleboko$¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako réznica
poziomow dna i nizszej krawedzi gdérnej rowu;

c) oplywowym - dno wyokraglone tukiem kotlowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne wyokraglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3
do 1:10 , glebokoé¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica pozioméw dna 1 nizszej krawedzi gome;j
rowu,

- dlarowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5
do 1:3, glebokosé co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0
m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w
pozostatych przypadkach.

- dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gleboko$¢ minimum
0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co najmniej 10 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podluzny rowu powinien wynosi¢ 0,2% w wyjatkowych sytuacjach

na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1 %.

Najwigkszy spadek podiuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach idnie
- matg trawiasta - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyng - 4,0%,
- brukiel 11 na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0% ,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.3. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowdw skarp nalezy rozplantowaé w miejscu

zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
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Sposdéb zanieczyszczenia pozostalodci po usunigtej roslinnoéci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inzyniera,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

6.1.1. Spadki podluzne rowu

Spadki podhizne rown powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 0,5 % spadku.
6.1.2. Szerokos¢ 1 gleboko$¢ rowu

Szerokos¢ 1 glebokosé rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 5 cm.
7.0BMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) budowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mb budowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe 1 przygotowawcze ,

- oznakowanie robot,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- §cigcie trawy 1 krzakow,

- wykonanie nowych rowow

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiardbw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

DL. 03.03.01. UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP ROWOW PLYTAMI AZUROWYMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem rowéw zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem
powierzchniowym skarp i dna rowdéw dla przebudowy dojazdu pozarowego ,.Rudziczka” w Lesénictwie
Baranowice.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
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1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem robot zwiazanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp i dna rowéw.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wody.

1.4.2. Prefabrykat - element wykonany w zakladzie przemystowym , ktéry po zmontowaniu nabudowie
stanowi umocnienie rowu lub $cieku.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw i ich pozyskiwania podano w DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i §ciekéw objetymi niniejsza ST sa:

- plyty betonowe azurowe o wymiarach 40x60x10 cm,

- piasek,

- kruszywo,

- cement

2.3. Elementy prefabrykowane

Wytrzymatos¢, ksztalt i wymiary elementéw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i aprobatami
technicznymi producenta.

2.4. Kruszywo

Zwir i mieszanka (pospétka) powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111: 1996 [2].Piasek

powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996 [3].

3.SPRZET

3.1. Sprzg¢t do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien byézgodny z oferta
Wykonawcey, czyli co najmniej jeden samochéd wywrotka i koparka. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST w terminie przewidzianym
umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety dowykonania robét ma by¢ utrzymany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spehnial normy ochrony srodowiska i przepisy jego stosowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materialéw. Liczba $rodkéw transportu powinna

zapewni¢ prowadzenie robodt zgodnie z zasadami okreslonymi w ST w terminie przewidzianym

W umowie.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Umocnienie plytami azurowymi

Umocnienie stosuje si¢ do umocnienia skarp i dna rowow na spadkach wyzszych od 3,0% oraz skarpwysokich
nasypow.

5.2.1. Przygotowanie podloza
Podtoze pod plyty nalezy przygotowaé zgodnie z PN-S-02205:1998 [10].

5.2.2. Podklad

Podkiad pod plyty stanowi warstwa kruszywa - pospotki lub podsypka cementowo-piaskowa o grubosci od
5 cm do 10 cm. Po utozeniu podkiadu nalezy go lekko uklepac , ale nie ubijaé.

5.3.3. Ukladanie plyt azurowych

Elementy prefabrykowane nalezy uklada¢ z zachowaniem spadku podiuznego i rzednych $cieku zgodnie z
dokumentacjg projektowa lub ST. Po ufozeniu plyt szczeliny i otwory nalezy doktadanie wypetni¢ humusem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w DL-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola jakoSci umocnienia

Kontrola polega na sprawdzeniu:

- szerokoéci dna koryta - dopuszczalna odchytka £ 5 cm,

- odchylenia linii dna w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne + 5 cm,

- rownosci gornej powierzchni §cieku - na 100 m dopuszczalny przeswit mierzony tata 2m - 2 cm,

- doktadnosci wypelnienia szczelin migdzy prefabrykatami i otwordéw - pelna glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w DL-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m? (metr kwadratowy) powierzchni umocnienia skarp, rowow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru.

Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

Nalezy wykonac:.

- umocnienie plytami azurowymi dna i skarp rowéw do wysokosci 40 cm (60 em po diugosci skarpy)
w iloéci wg przedmiaru robot

- umocnienie ptytami azurowymi skarp nasypéw do wysokosci 3,0 m po diugosci skarpy w ilosci wg
przedmiaru robot

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m umocnienia skarp i rowdw przez darniowanie i brukowanie obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materialéw,

- ewentualna pielegnacja spoin i otwordw,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1.BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe
2.PN-B 11111: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka (zastapiona PN-EN 13043:2004)

3.PN-B 11113:1996 Kruszywa  mineralne.  Kruszywa  naturalne do  nawierzchni

drogowych. Piasek (zastapiona PN-EN 13043:2004)

DL.04.00.00. NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA WRAZ Z PODBUDOWA

DL.04.01.01. WYKONANIE KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM
PODLOZA

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego dla przebudowy
dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie Baranowice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robétna drogach.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem koryta wraz

z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.
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2. MATERIALY

2.1. Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Do wykonania robot nalezy uzywac rowniarki i walce.

4. TRANSPORT

4.1. Nie wystepuje.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robét zwiazanych z wykonaniem warstw  nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany  bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni. Podloze nalezy wyprofilowa¢ do projektowanego pochylenia pod
projektowana konstrukcje nawierzchni i zagescic.

Nalezy rowniez wyprofilowaé pobocza do projektowanego pochylenia oraz je zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenie jakosci robot podlega na ocenie przygotowanego pod nawierzchnie podioza.

6.1.1. Szeroko$¢ profilowanego podioza.

Szerokos¢ profilowanego podloza nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowane;.

6.1.2. Réwnos¢ profilowanego podloza

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm. Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.1.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zagegszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiaryi badania
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Platnos¢ nastapi po wykonaniu calego zakresu koryt wraz z ich profilowaniem oraz wykonaniem i
zaggszczeniem poboczy:

- wykonanie koryta wraz z profilowaniem drogi oraz poszerzeniem, zjazddw, skrzyzowan i mijanek wraz z
zaggszczeniem wyprofilowanego podloza w ilo$ci wg przedmiaru robét.

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
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- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem
- profilowanie dna koryta lub podloza,

- zageszczenie

- utrzymanie koryta lub podloza,

- wykonanie poboczy wraz z ich zageszczeniem

DL.04.02.01. NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONEDL.
04.02.02. PODBUDOWY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy
nawierzchni thaczniowej z kruszywa tamanego dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w Lesnictwie
Baranowice.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w  niniejszej specyfikacji dotycza =zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni twardych nieulepszonych, ktére obejmujag ST.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - podbudowa - nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.
1.4.2. Nawierzchnia thiczniowa - podbudowa - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna wykonana jest z thicznia
bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DL.00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nie ulepszonych powinien spetnia¢ wymagania
PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z wodociagéw,

bez specjalnych wymagan.
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2.4. Kruszywo lamane (tluczen)

Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych
i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych
ksztaltach, wg PN-B-01100.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DL-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Do wykonania
nawierzchni twardych nieulepszonych nalezy stosowac sprzet okreslony w ST DL.04.02.03. "Nawierzchnia
thuczniowa".

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”,

4.2. Transport materialéw kamiennych

Materialy kamienne mozna przewozie dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami , nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed
rozpyleniem .

Sposob zatadunku i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchnie powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST DL-04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem 1 zageszczeniem podloza”. Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady, to
powinny by¢ one usunigte wedlug zasad akceptowanych przez Inzyniera. Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona
w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowg lub wedlug zalecen Inzyniera. Paliki
lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni podano w ST DL-05.02.01 , Nawierzchnia thuczniowa”,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

ST DL-05.02. 01 , Nawierzchnia tluczniowa”.

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych

nieulepszonych podano w tablicy 1.
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6.2.2. Rowno$é¢ nawierzchni

Nieréwnosci podhuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata, zgodnie z normg BD-68/8931-04 [24)]
Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15mm dla nawierzchni tluczniowej

6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych itukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z

tolerancja + 0,5%.

Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegoélnienie badan i Minimalna czestotliwo$é badan i
pomiaréw pomiaréw
1. ; .

Szerokos¢ nawierzchni 10 razyna 1 km

2. ; =
Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

e : ; ; .
Grubos$¢ nawierzchni min. co 100 mb

6.2.4, Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz+ Scm,
6.2.5.Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze by¢ mniejsza niz szerokoéé projektowana.
7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru

jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa 1 m2 nawierzchni podano w DL-04.02.03. , Nawierzchnia

thuczniowa”.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.
2.PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie nasigkliwosci woda.
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalosci na $ciskanie.
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego.
5.PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalosci kamienia na uderzenie
(zwiezlosc).
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych.

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarmowego.
8. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
9. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednia).
10. PN-B-067 1 4-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

krystalizacji.
11. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

organicznych.
DL.04.02.03 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni tluczniowej z kruszywa famanego dla przebudowy dojazdu pozarowego "Rudziczka" w
Lesnictwie Baranowice.
1.2. Zakres stosowania ST
ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
z wykonaniem nawierzchni thuczniowej, wg PN-S-96023.
- Nawierzchnig¢ tluczniowa wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej na
podiozu z gruntu.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia tlhuczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub tlucznia kamiennego, Lezaca na

podtozu ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.
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1.4.2. Kruszywo tamane - material ziamisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skaligych,
wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skal litych 1 rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujgce sie
ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztaltach , wg PN-B-01100.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania sktadowania  podano
w DL-04.02.01. "Nawierzchnie twarde nieulepszone".

2.2. Rodzaje materialow

Do wykonania konstrukcji drogi ( podbudowa + warstwa gorna) nalezy uzywac kruszywa:

- lupek czerwony przepalony frakcjonowany lub zamiennie inny rodzaj tlucznia kamiennegoo
odpowiednim uziamieniu stosujac do podbudowy kruszywo o uziarnieniu w granicach

32-63mm a warstwa gbéma 16-32mm, zaklinowana kruszywem o frakcji 8-16 mm
zamialowana frakcja 0-5 mm, przy takim doborze poszczegélnych frakeji, aby w rezultacieotrzymaé
nawierzchnig zamknieta.

- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materialéw

Klasa 1 gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna
z wymaganiami normy PNS-96023: kruszywo klasy II lub III gatunek 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DL-04.02.01 ,,Nawierzchnie twardenieulepszone™.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca  przystgpujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek lub rozscielaczy do rozscielania kruszywa ,

- walcow statycznych i walcow wibracyjnych minimum 8 tonowych.

4. TRANSPORT

Materialy na budowy nalezy dowozi¢ samochodami samowyladowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnig thuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z przekrojem

konstrukcyjnym i zageszczone. Nawierzchnia thuiczniowa powinna by¢ ulozona na podiozu
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zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym,
pod nawierzchnig tluczniowa powinna by¢ ulozona warstwa gruntu.

5.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos¢ dolnej warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 20 cm a
gomej Sem. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu
i zaklinowaniu osiggnigto grubos$¢ projektowang. Zaggszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami
walca przestaja si¢ tworzy¢ fale. Zagoszczenie mozna uwazac za zakonczone , jesli nie pojawiaja sie
slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami. W przypadku zageszczania kruszywa
walcami wibracyjnymi roboty nalezy przeprowadza¢ bez skrapiania kruszywa woda. Szczegotowe
grubosci okresla Projekt Techniczny.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

6.2. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni tluczniowej

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej
w dwoéch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 400 m2 nawierzchni lub co 100 m dlugosci nawierzchni.

0.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewlasciwe kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan materialowych zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie
spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca wymieni
je na wlasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni , ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calosci grubosci warstwy, wyréwnane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny
pomiar iocena.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr utozonej nawierzchni thuczniowej z kruszywa lamanego nastgpuje na podstawie projektu i

pomiaru powykonawczego. Odbidr robot zanikajacych i czgsciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Nalezy wykonac¢:
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- dolng warstwe nawierzchni thiczniowej - podbudowe gr 25 cm w ilo$ci wg przedmiaru robdt
- goérng warstwe¢ nawierzchni tluczniowej gr 5 em w ilosci wg przedmiaru robét

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena | m2 nawierzchni thiczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

- rozfozenie warstwy kruszywa

- zaklinowanie warstwy kruszywa 1 zaggszczenie

33



