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D-M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D-M.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” odnosi
si¢ do wymagan wspoélnych dla poszczegoélnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot
budowlanych wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa
przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stanowia cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWiORB
1.3.1. Wymagania ogolne

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wymagania og6lne, wspolne dla wszystkich robdt objetych
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych na poszczegdlne asortymenty i nalezy je
rozumie¢ oraz stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych zgodne sg z ustawa o zamowieniach
publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku z p6zniejszymi zmianami i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i
przepisy stosujace si¢ do robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany niebgdacy budynkiem, stanowiacy calos¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czgs¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet)

1.4.2. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstlugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.4. Dziennik Budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioroéw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i
projektantem.

1.4.5. Jezdnia — cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.10. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Rejestr Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.12. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materiatdéw oraz robot.

1.4.13. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych, zaakceptowane przez Inzyniera.
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1.4.14. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownos$ci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze¢$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spehniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawieraé¢ warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okre§lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.20. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.22. Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.
1.4.23. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.24. Rysunki — cz¢§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.25. Kosztorys Ofertowy — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna cato§¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.27. Inzynier — osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego, wyznaczona przez
Zamawiajacego do reprezentowania jego interesOw przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot
budowlanych z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej
oraz postanowieniami warunkow Kontraktu (umowy).

1.4.28. Zamawiajacy — kazdy podmiot szczegdtowo okreslony w umowie (kontrakcie) udzielajacy zamoéwienia na
podstawie ustawy o zamowieniach publicznych (z 10 czerwca 1994 r z p6ézniejszymi zmianami).
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1.4.29. Wykonawca — osoba prawna (lub fizyczna), z ktora Zamawiajacy zawart Kontrakt (umowe) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nastgpcy prawni.

1.4.30. Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane, wraz z przestrzenia zajmowana
przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ punktow
glownych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy i Rejestr Obmiaru robdt oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i dwa komplety Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

e Zamawiajacego; przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokumentacje wykonawcza
(techniczna), ktdre zostana przekazane Wykonawcy,

e  Wykonawcy; ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

Dokumentacja Projektowa Wykonawcy powinna zawiera¢ uzgodnienia z wtascicielami terenéw przeznaczonych do

tymczasowego lub statego zajgcia oraz stosownymi instytucjami zajmujacymi si¢ ochrong srodowiska naturalnego.

W/w Dokumentacje Projektowa Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji przed rozpoczeciem robot
okreslonych Kontraktem.

Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupehienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i STWiORB na wiasny koszt i przedlozy je
Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich
waznosci:

e  Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych,

¢ Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bgda zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub STWiORB i

wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a
roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
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budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapodr i znakdw, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystapienia do
robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng
Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a./ utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b./ podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoéw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub
wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegodlny wzglad na:

1./ Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2./ Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pozaru.

Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony §rodowiska obciaza Wykonawce.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisé6w ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ stosowane do wykonywania robot. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu rob6t ich szkodliwosé zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode¢ na uzycie tych materiatow od
wiasciwych organow administracji panstwowe;.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych
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wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie
Terenu Budowy 1 Wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegad przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10.Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
Daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odnoénie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod. Wykonawca bedzie gromadzit
wszystkie zezwolenia i inne odno$ne dokumenty i przedstawiat je na kazde zyczenie Inzyniera.

1.5.12.Ré6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore maja spetnia¢
materiaty, sprzet 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej.

1.5.13.0chrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej i prywatne;.

Jezeli w zwiazku z niewtasciwym prowadzeniem robodt, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzona wlasnos¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wiasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni terenu i za urzadzenia uzbrojenia podziemnego, takie
jak: przewody, rurociagi, kable itp., ktorych potozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien
uzyskac od odpowiednich wiadz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego, dotyczacych doktadnego potozenia tych urzadzen w obrgbie placu budowy. O zamiarze
przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen lub instalacji, badz ich przekladania Wykonawca powinien
zawiadomi¢ ich wiascicieli i Inzyniera.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego
1 zainteresowane wladze. Koszt naprawy ponosi Wykonawca.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
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Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania
robot i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania STWiORB w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegélnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwoérnie materialow, w tym mieszanek mineralno-asfaltowych, a takze te w ktorych produkcja odbywa si¢ w
miejscach nie nalezacych do Wykonawcy moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci produkcji z wymaganiami. Probki materialdow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wiynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a./ Inzynier bedzie miat zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie
przeprowadzania inspekcji;

b./ Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych
robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwo$¢ do robot i byty dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Begdzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzg¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostana
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca powinien dysponowac sprawnym rezerwowym sprzgtem, gotowym do uzytku, w przypadku awarii
sprzgtu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, STWiORB i wskazaniami Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie pojazdéw i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera b¢da usunigte z Terenu Budowy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana,
jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementéw robodt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i w badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cia robot, ocena jakos$ci stosowanych
materiatow 1 postgpem robot, a takze we wszystkich sprawach zwiazanych z interpretacja Dokumentacji
Projektowej i STWiORB oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkow Kontraktu przez Wykonawce.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robét oraz materialow dostarczonych na budowg lub na jej terenie
produkowanych, wlaczajac w to przygotowanie i produkcje materiatdéw. Inzynier powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktére nie spetniaja wymagan jako§ciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoS$ci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a./ cze$¢ ogblna opisujaca:
— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
—  organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
—  bhp,
—  wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
—  wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementdéw robot,
—  system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,

—  wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

—  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b./ czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

—  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

—  sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robot,

—  sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli zaakceptowany przez Inzyniera, wlaczajac personel, laboratorium, sprzegt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w STWiORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié¢
wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca bedzie posiada¢ odpowiednie $wiadectwa wydane przez upowaznione jednostki, ze wszystkie
stosowane urzadzenia posiadaja wazna legalizacjeg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ staly i nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji oraz
bedzie mie¢ mozliwo$¢ uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze probek itp.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na polecenie Inzyniera, Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ na witasny koszt dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie kompletowac i przechowywac raporty ze wszystkich badan i udostepniaé je na kazde zyczenie
Inzyniera.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

6.6.1. Ogolne zasady prowadzonych badan przez Inzyniera

Dla celoéw kontroli jakosci i zatwierdzenia materiatdw i robot, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdéw niezaleznie od Wykonawcy. Zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier bedzie ocenia¢ jako$¢, zgodno$¢ materiatdw i1 robot z wymaganiami STWiORB i Dokumentacji
Projektowej na podstawie przede wszystkim wynikéw wlasnych badan.

6.6.2. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego
Laboratorium Zamawiajacego wykonuje nastgpujace badania i pomiary zlecane przez Inzyniera:
1. przed rozpoczeciem robot:
—  badania materiatow przewidzianych do wbudowania,
2. w trakcie robot:
—  badania jakoS$ci stosowanych materialow i wykonywanych roboét,

—  badania sprawdzajace do odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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—  badania i pomiary do odbioru ostatecznego wg poszczegolnych asortymentowych STWiORB.
W czasie trwania budowy probki nalezy dostarcza¢ sukcesywnie w miarg postgpu robot.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. oznakowanie CE wykazujace, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
norm zharmonizowanych lub europejskich ocen technicznych lub oznakowanie znakiem budowlanym (znak B)
wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm lub
krajowych ocen technicznych;

2. deklaracjg zgodnosci lub krajowa deklaracje wiasciwosci uzytkowych zaswiadczajacg odpowiednio o
zgodnosci z:
— norma zharmonizowana lub europejska oceng techniczna,

—  wlasciwa przedmiotowa Polska Norma lub krajowa ocena techniczna dla wyrobow oznakowanych
krajowym znakiem budowlanym,

oraz spetniaja wymogi STWiORB.

Kazda dostarczona partia materialow i wyroboéw przewidzianych do wbudowania musi posiada¢ te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy (wlasciwosci).

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce
InZynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. (1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalq technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnoSci:
—  date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
—  datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
—  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera,
—  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

—  zgloszenia i daty odbiorow roboét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koncowych odbioréw
robot,

—  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

— dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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— dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

—  wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
—  inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajeciem
stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona
Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.8.2. (2) Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdéw robot.

Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Wycenionym
Kosztorysie Ofertowym i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.3. (3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki

badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te
stanowia zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.8.4. (4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach 6.8.1 + 6.8.3 [(1)+(3)] nastgpujace
dokumenty:

a./ pozwolenie na budowe,

b./ protokoly przekazania Terenu Budowy,

¢./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d./ protokotly z odbioru robot

e./ protokoty z narad i ustalen,

f./ korespondencj¢ na budowie.

6.8.5. (5) Przechowywanie dokument6w budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostegpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
STWiORB, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie Oferowym lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiar odbywa¢ si¢ bedzie w obecnosci Inzyniera i podlega jego akceptacji.
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7.2. Zasady okreflania ilo$ci robét i materialéw

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli STWiORB wtasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dugo$é
pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWiORB.

Pojazdy uzywane do przewozenia materialow rozliczanych na podstawie masy na samochodzie powinny by¢
wazone co najmniej raz dziennie. Inzynier ma prawo do losowego sprawdzenia masy i stopnia zatadowania
pojazdow, a w przypadku stwierdzenia, Ze objeto$¢ materiatu przewozona danym pojazdem jest mniejsza od
wczesdniejszej uzgodnionej, to cato$é materialdw przewiezionych przez ten pojazd od czasu poprzedniej kontroli
zostanie odpowiednio zredukowana.

Kazdy samochod powinien by¢ oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajacy jego identyfikacje. Obmiar winien
nastgpowac w punkcie dostawy.

Za zgoda Inzyniera Wykonawca moze dokonywac wazenia pojazdow w publicznych punktach wazenia
na urzadzeniach wagowych posiadajacych wazne swiadectwa legalizacji.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzegt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t beda zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.
7.4. Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w
sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
Ksiggi Obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b./ odbiorowi czg¢sciowemu,

¢./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
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Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

Na polecenie Inzyniera badania sprawdzajace przeprowadza Laboratorium Zamawiajacego.
8.3.  Odbiér czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robdt. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i

wartoS$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Zakonczenie rob6t musi zosta¢ potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy.
Warunkami pozwalajacymi na dokonanie potwierdzajacego wpisu sa:

—  przekazanie Inzynierowi kompletnych badan i pomiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymentowe
STWiORB do odbioru ostatecznego robdt,

— uzyskanie pozytywnych wynikow badan i pomiaréw.

Odbiodr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot i przyjgcia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i
STWiORB.

Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Laboratorium Zamawiajacego, na probkach
pobranych przez Wykonawce w obecno$ci Inzyniera. Inzynier wskazuje miejsca poboru probek. Proby do badan
odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajacego Inzynier.

Podstawa do odbioru ostatecznego robdt sa przede wszystkim wyniki badan Laboratorium Zamawiajacego.
Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jakosc¢ i ilos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, STWiORB oraz ustaleniami i poleceniami Inzyniera. Roboty z wadami nie beda
podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych w warstwie Scieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

—  dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
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—  szczeg6lowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

—  recepty i ustalenia technologiczne,

—  dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

—  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWiORB i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoséci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ,

—  opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wlascicielom
urzadzen,

—  geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
—  kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupeniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa ustalong dla
danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

—  robocizng bezposrednia,

—  warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

—  warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

—  koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikoéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i
wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp,
ushugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
robo6t, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

—  zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,
—  podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja
kosztorysowa.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okre§lone w w/w dokumentach, a niewyszczego6lnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

—  opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
—  opflaty/dzierzawy terenu,
—  przygotowanie terenu,
—  konstrukcjg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
—  tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

—  oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
—  usunigcie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,

—  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29 z p6zniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).
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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy oraz wyznaczeniem punktow wysokosciowych w
terenie rowninnym dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu
okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i skladnicy
drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwiazanych z odtworzeniem w
terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z dokumentacja projektowa i obejmuja:

—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy,

—  wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

—  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

—  wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa.
1.4. Okreslenie podstawowe

Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" punkt. 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M.00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt. 2.
2.2. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej

Do utrwalenia punktéw gltéwnych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni), shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci
okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zalamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ $rednicg 0.15-0.20 m i dtugosci 1.5-1.7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé szpilki stalowe i paliki drewniane o dtugo$ci okoto 0.30m i
srednicy 50-80 mm. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0.50 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" punkt 3.
3.2. Sprzet do robdt pomiarowych

Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny:
—  teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
—  dalmierze,
- tyczki,
- laty,
— taSmy stalowe i parciane.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdéwnych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogoélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 4.
4.2. Wymagania szczegélowe

Transport sprzgtu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i wyznaczenia zakresu robot
moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami transportowymi.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne punkt 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbg statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i
wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwiazanych z wytyczeniem.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodno$ci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,
niniejsza specyfikacja techniczng oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o jakichkolwiek btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jesli Wykonaweca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znia si¢ od
rz¢dnych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszelkie
roboty dodatkowe, wynikajace z roznic terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiardw przez Inzyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowe;j, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglos¢ pomigdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosic¢
500 m, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji.

Reper roboczy nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiagzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdhtuz trasy drogowe;.

Rzedne reperu nalezy okresli¢ z doktadnos$cia do 0.4 cm/km stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm. Rzgdne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalowych, ktérych
usuni¢cie dopuszczalne jest wowcezas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza granica robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
—  wyznaczenie krawedzi jezdni i pobocza,
—  wyznaczenie krawedzi wykopoéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych),

—  wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturow) wykopow w przekrojach poprzecznych
(tzw. profilowanie przekrojow poprzecznych),

—  prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi jezdni nalezy stosowaé szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy paliki drewniane.

Do wyznaczenia krawedzi wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac
w przypadku wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie warstwy wyrdéwnawczej nawierzchni oraz
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa. Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzecznych
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we wszystkich punktach gtéwnych trasy, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w innych dodatkowych punktach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 6.
6.2. Kontrola prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. " Wymagania ogdlne" punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robo6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie jest 1 km [jeden kilometr].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 8.

Odbior robdt nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogo6lne" punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 kilometra [km] wykonanych robét obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy,
—  uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—  wyznaczenie reperow roboczych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa,

—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
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M.01.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU INZYNIERSKIEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wytyczenia w terenie potozenia obiektow inzynierskich oraz wyznaczenia punktow charakterystycznych obiektow
dla rob6t wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejgcego przepustu okularowego i budowa
przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza STWiORB obejmuja:

—  zalozenie reperéw roboczych w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawiazaniu do sieci niwelacji
panstwowej,

—  wytyczenie osi, krawedzi fundamentow, krawedzi obiektu oraz wyznaczenie punktéw charakterystycznych
obiektu zgodnie z dokumentacja projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z okresleniami podanymi w odpowiednich normami i
instrukcjach oraz okresleniami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania og6lne

Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw podano w STWiORB D-M.00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt 2
2.2. Materialy do wykonania robot

Do wykonania robot wg STWiORB M.01.01.01 konieczne sa nast¢pujace materiaty:
—  shupki betonowe,
—  rury stalowe,
—  trzpienie stalowe,

—  pale drewniane.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t objetych M.01.01.01 konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:

—  dalmierze,
— niwelatory,
—  tyczki i taty niwelacyjne,

— miernicze tasmy stalowe.
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Sprzet stosowany do wyznaczenia polozenia obiektu w terenie powinien gwarantowac uzyskanie wymagane;j
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania og6élne" punkt 4.
4.2. 'Wymagania szczeg6lowe

Do przewozu sprz¢tu geodezyjnego oraz materialdw potrzebnych do wykonania robodt objetych niniejsza
specyfikacja mozna uzywaé¢ dowolnych srodkéw transportowych. Transport sprzgtu i materiatow musi odbywac si¢
w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 “Wymagania og6élne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami Glownego Urzgdu Geodez;ji i
Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbg statych punktéw geodezyjnych osnowy poziome;j i
wysoko$ciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwiazanych z wytyczeniem.

5.3. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ stalych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez Inzyniera,
Wykonawca zobowiazany jest do zalozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy realizacyjnej o wspotrzednych
poziomych i wysoko$ciowych odpowiednich dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawecg i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy realizacyjnej poziome;j i
wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy, powinny spetniaé
nastgpujace warunki:

punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot oraz odpowiednio
zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

odlegltos$¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢ oznaczony w
sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej doktadnosci winny by¢ zgodne
z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK.
5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ rowniez inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez
Inzyniera zasadami wykonania niezbgdnych rob6t i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami
wyszczegblnionymi w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK.

5.5. Wytyczenie obiektu
Roboty polegaja na wytyczeniu i stabilizacji osi obiektu, krawedzi fundamentow oraz krawedzi zewngtrznych
obiektu w oparciu o dokumentacj¢ projektowa.

Wytyczone punkty osi oraz krawedzi obiektu powinny by¢ zastabilizowane w terenie przy pomocy pali
drewnianych lub trzpieni stalowych.

Trwalej stabilizacji wymagaja: poczatek i koniec osi obiektu.
Usunigcie pali lub trzpieni z osi budowli moze nastapic tylko wowczas gdy zastapi sig je odpowiednimi palami lub
trzpieniami po obu stronach osi, wbitymi poza granicami robdt w sposob trwaly i1 jednoznaczny.

Wymagania i kryteria doktadno$ci dla robdt pomiarowych zawarte sa w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3
(Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).

Wymagania dla rob6t pomiarowych zwiazanych z wytyczeniem obiektu mostowego:
—  doktadno$¢ wytyczenia punktéw charakterystycznych obiektu +1,0 cm,
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—  doktadno$¢ wyznaczenia rzednych wysokos$ciowych +1,0 cm,
—  doktadno$¢ wyznaczenia wysokosci reperow +0,5 cm,
—  doktadnos$¢ wyznaczenia elementéw projektowanych + 1,0 cm,
—  doktadno$¢ pomiaréw poziomych + 1 cm/50 m.

Wykonawca zobowiazany jest do przekazania Inzynierowi po zakonczeniu robdt, dokumentacji dotyczacej osnéw
geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 6.
6.2. Kontrola osnowy realizacyjnej

Kontrolg osnowy realizacyjnej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy realizacyjnej przeprowadzanych
w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy realizacyjnej nalezy wykonywac:
—  przed rozpoczgciem robot zwigzanych z dana czgs$cig osnowy,

—  co miesiac w trakcie prowadzenia robot.
6.3. Kontrola wytyczenia obiektu

Kontrolg wytyczenia osi obiektu, krawedzi fundamentow oraz krawedzi zewngtrznych nalezy przeprowadzi¢ w
odniesieniu do wymagan punktu 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. " Wymagania ogdlne" punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja rozliczeniu ryczattowemu obejmujacemu wykonanie wszystkich robot
sktadowych okreslonych w punkcie 1.3. specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 8.
8.2.  Odbiér robét geodezyjnych i pomiarowych

Odbiodr robot objetych STWiORB M.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wyznaczonych elementow z
dokumentacja projektowa.

Odbior robot nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattowa uwzglednia:

—  zapewnienie niezbednych $rodkow do prowadzenia robot,
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—  zakup i dowoz materiatdéw potrzebnych do wytyczenia i stabilizacji punktow w terenie,
—  wykonanie prac pomiarowych,
—  stabilizacja punktow wytyczenia w terenie,

—  wykonanie szkicoéw geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Instrukcje i Wytyczne Techniczne Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK):

Instrukcja Techniczna O-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych,
Instrukcja Techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji,

Wytyczne Techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne,

Wytyczne Techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne.
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D.01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot polegajacych na usunigciu drzew i krzewow dla robot wykonywanych przy realizacji
zadania: ,, Rozbiorka istniejgcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz
z rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji techniczna dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z usunigciem
drzew i krzewdw, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt. 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzewow nalezy stosowac:
—  pily mechaniczne,
— maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,

— ew. spycharki, koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzg¢tem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem
drzew.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie przedstawiajace wartos¢ jako
materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposdb nie powodujacy ich
uszkodzen.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne punkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Roboty zwiazane z usunigciem drzew i krzewow obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac w tzw. sezonie rgbnym, ustalonym
przez Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowac pnie i usunac korzenie tak, aby zawarto$¢ czgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowatly si¢ na glebokosci do 60 cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawcg zabezpieczona
przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie
wladze.

5.3. Usunigcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakdéw znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane. Doty po
wykarczowanych pniach nalezy wypetnic¢ gruntem i zaggscic.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wlasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza ostroznos$cia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia roslinno$ci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00. " Wymagania ogdlne" punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow jest:
— dladrzew: 1 szt. (jedna sztuka),
— dlakrzewéw: 1 ha (jeden hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" punkt 8.

Sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem podlega odbiorowi robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélne" punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostek obmiarowych wedhug punktu 7 obejmuje:
—  wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,

—  wywiezienie pni, karpiny i gal¢zi poza teren budowy lub przerobienie gal¢zi na korg drzewna, wzglednie
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

—  zasypanie dotow,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D.01.02.01A OCHRONA DRZEW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z ochrona istniejacych drzew dla robot
wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu
tukowego 7 dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdot budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji roboét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza robdt obejmujacych wykonanie tymczasowych zabezpieczen dla
istniejacych drzew w okresie trwania robdt oraz wykonania prac pielegnacyjnych po ich zakonczeniu.

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza STWiORB, sa robotami tymczasowymi, ktore sg potrzebne do wykonania robot
podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajacemu i sa usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

1.4. OKreslenia podstawowe

Korona — goérna cz¢$¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

Bryla korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami ro§liny.

Humus (gleba, ziemia urodzajna) — ziemia roslinna zawierajaca czgsci organiczne, posiadajaca wlasciwosci
zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew:
—  deski o grubosci co najmniej 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,
—  maty slomiane,
— siatka, drut, tasmy stalowe,
—  zuzyte opony samochodowe,
—  inne materialy neutralne dla Srodowiska.
Materiaty pielggnacyjne do drzew uszkodzonych:
—  preparaty emulsyjne powierzchniowe,
—  $rodki impregnujace,
—  wode.

Materiaty do tymczasowej ochrony drzew i materiaty pielggnacyjne powinny zostaé¢ dobrane przez Wykonawcg i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Sprzet do wykonania tymczasowej ochrony drzew:
—  reczny sprzet do prac ziemnych jak: szpadle, dragi, topaty itd.,
—  reczny sprzet pomocniczy jak: pity, sekatory, dluta, noze, skrobaki,

—  sprzet do podlewania: wiadra, konewki, przewozne zbiorniki na wodg.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Tymczasowe zabezpieczenie drzew na okres budowy

Sposob tymczasowe]j ochrony drzew powinien zosta¢ dobrany przez Wykonawcg 1 zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.
Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

—  owinigcie pnia matami stomianymi lub zuzytymi oponami samochodowymi, a nastgpnie oszalowanie ich
deskami do wysokosci pierwszych gatezi; dolna czg$¢ kazdej deski powinna opieraé si¢ na podtozu bedac
lekko wkopana w grunt lub obsypana ziemia; oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub
taSmy stalowej w odlegtosci co 4060 cm,

—  przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi i zabezpieczenie siatka stalowa,

—  podlewanie drzewa woda w iloéci okoto 20 dm® na jedno drzewo przez caty okres trwania robét, w
zalezno$ci od warunkéw atmosferycznych oraz wskazan Inspektora Nadzoru.

Prace budowlane prowadzone w odlegtoéci mniejszej niz 2 m od pnia oraz prace prowadzone w zasiggu korony
drzewa powinny by¢ wykonywane ze szczego6lna ostroznoscia, przy ograniczeniu pracy sprzetu mechanicznego i
maszyn budowlanych do niezbgdnego minimum.

Wykopy wykonywane w strefie korzeniowej drzew powinny by¢ wykonywane recznie.
Po zakonczeniu rob6t nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:
—  rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,
— usunigcie materialdw zabezpieczajacych,

—  lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.
5.3. Pielegnacja drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia robét budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robdt powinny by¢ natychmiast poddane zabiegom pielggnacyjnym,
zaleznie od rodzaju uszkodzenia.

Przy uszkodzeniu korzeni:
—  zmniejszy¢ korong drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,

—  wykona¢ cigcia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujac cigcia tam, gdzie zaczyna si¢ korzen
zdrowy (zywy),

—  zabezpieczy¢ powierzchnig ran preparatem impregnujacym,
—  zabezpieczone korzenie przysypac gleba,

—  zalecane jest zastapienie dotychczasowej gleby humusem bardziej zasobnym, przynajmniej w najblizszym
otoczeniu uszkodzonych korzeni.
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Przy uszkodzeniu gatezi:
—  wykonywac¢ cigcia galgzi o Srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
—  zabezpieczy¢ powierzchnie powstate po usunigciu zywej gatezi (rany):
o0 $rednicy do 10 cm, zasmarowujac w catosci preparatem o dziataniu powierzchniowym,
* o $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajac dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z ktoérych bedzie
wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne (pierscien o grubosci 1,5 + 2 cm) — $rodkiem o dziataniu
powierzchniowym, a pozostata cz¢§¢ rany wewnatrz pierscienia — srodkiem impregnujacym.
Przy ubytkach powierzchniowych:
—  wygtladzi¢ i uformowac powierzchnig rany,
—  uformowa¢ krawedz rany (ubytku),

—  zabezpieczy¢ cala powierzchnig rany, z tym, ze Swieze rany zabezpieczy¢ jedynie przez zasmarowanie w
cato$ci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu Dendromal, Lak-Balsam lub Funaben.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli roboét
Ogolne zasady dotyczace kontroli robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola wykonania tymczasowej ochrony drzew

Kontrola wykonania tymczasowej ochrony drzew obejmuje sprawdzenie:
— obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkow zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
—  zaopatrzenia drzewa w wodg i powietrze,

— ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konarow, w czasie robdt zabezpieczajacych.
6.3. Kontrola robét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych

Kontrola robot pielggnacyjnych drzew uszkodzonych w czasie budowy polega na sprawdzeniu:
—  prawidlowos$ci wykonania cig¢ korony, galezi i korzeni,
—  poprawno$ci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentow drzewa (ran),
—  zabezpieczenia gleba uszkodzonych korzeni,

—  zaopatrzenia drzewa w wodg i powietrze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6élne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 szt. (jedna sztuka) zabezpieczonego drzewa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 8.
8.2.  Odbidr robét objetych STWiORB

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt §.

8.3. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowigzany jest do ich usunigcia na wlasny koszt. Odbior jest
mozliwy po spetnieniu wszystkich wymagan okreslonych w niniejszej STWIORB.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbgdnych srodkow, materiatdw i sprzgtu do wykonania robot,
— wykonanie zabezpieczenia drzewa,
—  wykonanie pielggnacji drzewa w przypadku jego uszkodzenia,
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,
—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie okresla sie.
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu i/lub darniny dla robdt wykonywanych przy realizacji zadania:
»Rozbiorka istniejgcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz z
rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy
ziemi urodzajnej.

Roboty obejmuja reczne zdjgcie warstwy humusu i/lub darniny z powierzchni terenu, skarp i rowow.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Humus (ziemia urodzajna) — ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czg$ci organicznych.

Darnina — ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwigzanej korzeniami roslinnosci trawiaste;.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne" punkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogodlne zasady dla transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Przy robotach zwiazanych z usunigciem humusu i darniny nalezy stosowaé:
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych,
— noze do cigcia darniny,
— taczki, wozki — do transportu humusu/darniny w obrebie placu budowy,
— rowniarki, spycharki,

— samochody samowytadowcze — w przypadku transportu humusu i darniny na odlegto$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne zasady transportu
Ogodlne zasady dla transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" punkt 4.
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4.2. Transport humusu

Przemieszczanie humusu lub darniny w obrebie placu budowy moze si¢ odbywac przy uzyciu dowolnych srodkow
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed obsypaniem sig ziemi roslinnej, odkryciem korzonkow traw i
przed innymi uszkodzeniami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2. Zdjecie darniny

Darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac w odpowiednich warunkach do

czasu ponownego wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cia¢ w regularne, prostokatne pasy o
szerokosci okoto od 25 do 50 cm lub w kwadraty o boku okoto 30 centymetréw. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢
od 6 do 10 centymetrow. Darning nalezy wycinaé przy uzyciu nozy lub specjalnych plugéw i krojow.

Darning nalezy uktada¢ warstwami, w stosy, strona porostu do siebie, na wysoko$¢ nie wigksza niz 1 m. Ulozone
stosy winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed
zanieczyszczeniem. Czas sktadowania darniny przed ponownym wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 30 dni.

Darning nie nadajaca sig¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usunac recznie lub mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.3. Zdjecie humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia.

Humus nalezy zdjac na pelng glebokos$¢ jego zalegania, ktora jest okreslona w Przedmiarze Roboét lub wskazana na
roboczo przez Inzyniera — wedhug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do
rozliczenia czynnos$ci zwiazanych ze zdjgciem humusu.

Zdjety humus przeznaczony do dalszego wykorzystania nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca
sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie
intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

Zdjety humus, ktory nie zostat przewidziany do wykorzystania w pdzniejszym etapie budowy nalezy wywiez¢ na
odktad.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogédlne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" punkt 6.

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci i poprawnosci zdjgcia darniny i humusu z
powierzchni robot ziemnych oraz sposobu jego ich sktadowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne" punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych ze zdjeciem darniny i humusu jest jeden metr kwadratowy [1 m?]
powierzchni, z ktorej usunigto warstwe ziemi urodzajnej o danej grubosci.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Roboty zwiazane ze zdjgciem humusu podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu na
zasadach podanych w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdélne" punkt 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego [m?] wykonania zdjecia humusu/darniny obejmuje:

—  zdjecie humusu/darniny na petna glebokosc¢ ich zalegania wraz z utozeniem w pryzmy ziemi do
pbzniejszego wykorzystania,
—  ew. wywoz humusu/darniny nieprzeznaczonych do pdzniejszego wykorzystania na miejsce sktadowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Brak.
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ROBOTY MOSTOWE

M.01.00.00 PRACE PRZYGOTOWAWCZE

M.01.02.04 ROZBIORKA PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwiazanych z rozbiorka przepustéw dla robot wykonywanych przy realizacji zadania:
wRozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7
rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robdt objetych STWiORB

Roboty objete niniejsza specyfikacja polegaja na rozebraniu, demontazu lub wyburzeniu i usunigciu z terenu
budowy wszystkich elementéw przewidzianych do rozbiodrki zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych lub wskazanych przez Inzyniera.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
—  rozbiorka przepustu z krggow zelbetowych,
—  rozbiorka $cian czotowych przepustu z kamienia famanego,

—  rozbiorka murkow oporowych z kamienia famanego.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robo6t i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2.  MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

3.  SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.
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3.2.  Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

—  koparki,

—  spycharki,

—  adowarki,

—  zrywarki,

—  zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

—  mioty pneumatyczne,

—  pily mechaniczne,

—  sprzet do recznego wykonania robot: topaty, szpadle, miotki, tomy itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materialy z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

Materiaty przewidziane do odzysku nalezy transportowaé w taki sposdb, aby nie powodowac ich uszkodzen,
trwatych zanieczyszczen, mieszania sig¢ kruszyw itp.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.

Materiaty z rozbiorki przechodza na wiasno$¢ Wykonawcy, z wyjatkiem materiatow przewidzianych do odzysku
lub powtdrnego wykorzystania wymienionych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

5.2.  'Wykonanie robét rozbiérkowych

Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robot uwzglgdniajacy
wszystkie warunki, w jakich wykonywane bgda roboty.

5.2.1. Zasady prowadzenia prac rozbiérkowychy

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub re¢cznie.

Elementy i materialty mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbe¢dnych
uszkodzen.

Elementy i materiaty, ktore stanowia wtasno$¢ Zamawiajacego powinny by¢ odwiezione w miejsce sktadowania
wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (rozkopy) powstate po wykonaniu rozbiorek, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie beda wykonywane inne
wykopy budowlane, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonywania
innych rob6t ziemnych, doty nalezy wypetni¢ warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i
zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWiORB M.11.01.04.

5.2.2. Rozbiorka przepustu

Wykonanie robdt rozbiérkowych obejmuje:

—  rozbidrke Scian czolowych z kamienia famanego — prace nalezy prowadzi¢ w miar¢ mozliwosci metoda
demontazu poszczegdlnych blokow kamiennych w celu ich pozniejszego wykorzystania do wykonania
nowych $cian czotowych lub umocnien;

—  rozbidrke kanatow (przewodow) przepustu z kregdw zelbetowych — prace nalezy prowadzi¢ w miare
mozliwosci metoda demontazu poszczegdlnych kregéw w celu ograniczenia iloéci prac w obrgbie koryta

40 —STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

cieku naturalnego; zdemontowane elementy (kregi) nalezy wywiez¢ z terenu budowy w catos$ci lub
podzieli¢ na fragmenty nadajace sig do transportu;

—  rozbiorke fundamentdéw, podsypek z kruszywa, podsypek z cementogruntu — nalezy usunac¢ wszystkie
elementy posadowienia istniejacego przepustu wykonane na naturalnym podtozu skalnym;

— oczyszczenie podloza skalnego ze wszystkich pozostatosci z rozbiodrek, czgsci luznych, gruntow
nasypowych itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla robdt rozbidorkowych objetych niniejsza specyfikacja:

—  dla przepustdéw z kregdw zelbetowych — 1 m (jeden metr) przepustu (kanatu) o danej $rednicy,

—  dla $cian czotowych i muréw z kamienia tamanego — 1 m’® (jeden metr sze$cienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét rozbiorkowych

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
— odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umocnien itp.,
—  ew. ustawienie rusztowan i ich pozniejsze rozebranie,
—  rozebranie elementéw przepustu,
—  rozebranie $cian czotowych i murkow oporowych.
Do ceny wykonania robdt nalezy wliczy¢ ponadto:
—  sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

—  zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
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zatadunek i odwiezienie materialdow przeznaczonych do odzysku w miejsce wskazane przez Inzyniera,
wyroéwnanie podtoza, zasypanie dotéw gruntem wraz z zaggszczeniem,
— uporzadkowanie terenu rozbiorek.

Elementy i materiaty przeznaczone do odzysku sa wlasnoscia Zamawiajacego.
Inne materiaty z rozbioérki przechodza na wtasnos¢ Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie okresla sie.
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M.11.00.00 FUNDAMENTOWANIE

M.11.01.00 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania wspdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego
przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i
sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza STWiORB, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie robot ziemnych zwiazanych z wykonaniem drogowych obiektéw inzynierskich, wraz z usunigciem wody
z wykopow lub zabezpieczeniem wykopu przed naplywem wody.

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza STWiORB obejmuja:
—  wykopy fundamentowe,
—  rozkopy istniejacych drog i nasypow,
— odwodnienie i zabezpieczenie wykopow przed naptywem wody,
—  zasypanie wykopow i rozkopow wraz z zaggszczeniem gruntu, w zakresie przywracajacym stan pierwotny,
—  wykonanie nasypdw i zasypow dla obiektu inzynierskiego wraz z zaggszczeniem gruntu.
1.4. OkKkreslenia podstawowe
Wykop plytki — wykop o glebokosci nie przekraczajacej 1 m.
Wykop $redni — wykop ktorego glebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Wykop gleboki — wykop o glebokosci przekraczajacej 3 m.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru;
Is = pa/ Pus, gdzie:
Pa— gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu w [Mg/m’]

pas.—  maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych w [Mg/m®], badania wykona¢ zgodnie z norma BN-77/8931-12.

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntdow niespoistych, okre§lona wg
wzoru:

U= % , gdzie:
10
dgo—  srednica oczek sita przez ktdre przechodzi 60% gruntu [mm]
dyp—  Srednica oczek sita przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm)]

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robo6t i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Wymagania geotechniczne

Roboty ziemne nalezy wykonywac na podstawie nastgpujacych danych geotechnicznych:
—  zaszeregowanie gruntow do odpowiedniej kategorii wg PN-B-02480,
— sondy gruntowe podane w dokumentacji projektowej zawierajace opis uwarstwienia gruntow,
—  poziomy wdd gruntowych.

1.5.2. Odkrycia wykopaliskowe

W przypadku natrafienia w trakcie wykonywania robot ziemnych na przedmioty zabytkowe lub szczatki

archeologiczne nalezy powiadomi¢ Inzyniera oraz wladze konserwatorskie i przerwac roboty na obszarze znalezisk
do dalszej decyzji.

1.5.3. Urzadzenia i materialy nie przewidziane w dokumentacji projektowej

Jezeli na terenie robdt ziemnych napotka si¢ urzadzenia podziemne nie przewidziane w dokumentacji projektowe;j
(urzadzenia instalacyjne, wodociagowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe lub elektryczne), niewypaty lub inne
pozostato$ci wojenne, wowczas roboty nalezy przerwac, powiadomic¢ o tym Inzyniera, a dalsze prace prowadzi¢
dopiero po uzgodnieniu trybu postgpowania z instytucjami sprawujacymi nadzor nad tymi urzadzeniami.

W przypadku natrafienia w wykonanym wykopie na materiaty nadajace si¢ do dalszego uzytku nalezy powiadomié¢
o tym Inzyniera i ustali¢ z nim sposob dalszego postgpowania.

1.5.4. Odwodnienie terenu

1.5.4.1.  Urzadzenia odwadniajace

Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane w takiej kolejnosci, zeby bylo zapewnione tatwe i szybkie
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych w kazdej fazie robét.

Niniejsza Specyfikacja obejmuje roéwniez odpompowanie wod opadowych z wykopow oraz grawitacyjne obnizenie
poziomu wod gruntowych

1.5.4.2. Szkody na terenach sasiednich

Wykonane urzadzenia odwadniajace nie powinny powodowac niekorzystnego nawodnienia gruntéw w innych
miejscach wykonywanych robét ziemnych ani powodowaé szkod na terenach sasiednich.

1.5.4.3. Ochrona wykopow przed zalaniem woda

Wykopy powinny by¢ chronione przed niekontrolowanym naptywem do nich wod pochodzacych z opadoéw
atmosferycznych. W tym celu powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkami umozliwiajacymi
fatwy odptyw wody poza teren robdt. Od strony spadku terenu powinny by¢ wykonane, w razie potrzeby, rowy.

2.  MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogoélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 2.
2.2. Materialy do robét ziemnych

2.2.1. Materialy do wykonania zabezpieczenia $cian wykopow

Materialy i wyroby przeznaczone do wykonania tymczasowego umocnienia §cian wykopu dobiera Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

2.2.2. Grunt do zasypania wykopow i rozkopow

Do zasypania wykopow fundamentowych i rozkopdw istniejacej drogi mozna uzy¢ gruntu uzyskanego z tego

wykopu po stwierdzeniu jego przydatnosci do wbudowania oraz pod warunkiem uzyskania dla tego nasypu
parametrow podanych w dokumentacji projektowej lub specyfikacjach technicznych.

Jezeli grunt z wykopu lub rozkopu nie nadaje si¢ do ponownego wbudowania, zasypanie wykopu lub rozkopu
nalezy wykona¢ gruntem z dowozu o odpowiednich parametrach.

Do zasypywania powinien by¢ uzyty grunt niezamarznigty i bez jakichkolwiek zanieczyszczen (np. torfu, darniny,
korzeni, odpadéw budowlanych lub innych materiatow).

Grunty rodzime moga zosta¢ uzyte do zasypania wykopdow jezeli:
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—  nie sg to grunty organiczne (zawarto$¢ czgsci organicznych < 2%),

—  nie sa to materialy agresywne w stosunku do budowli, odpady chemiczne, odpady ze spalania $mieci itp.,

— nie sg to grunty wysadzinowe lub grunty wykazujace pgcznienie,

— nie zawieraja frakcji powyzej 100 mm.

Przydatnos¢ gruntdéw do zasypania rozkopdéw i wykopdw

Przeznaczenie Przydatne Przydatne z zastrzezemami Tres¢ zastrzezenia
1 2 3 4
1. Rozdrobnione grunty 1. Rozdrobnione grunty skaliste |- gdy pory w gruncie skalistym
skaliste twarde oraz grunty miekkie beda wypelione gruntem lub
kamieniste, zwietrzelinowe, materialem drobnoziarnistym
rumosze 1 otoczakl 2. Zwietrzeliny 1 umosze - gdvy beda whudowane w
2. Zwiry 1 pospotki, rowniez glimaste miejsca suche lub zabezpieczone
ghintaste od wod gruntowych 1
3. Puasks grubo, éredmio 1 3. Piaski pylaste, piaski gliniaste, | powierzchniowych
drobnoziarniste, naturalne i pylv piaszezyste 1 pyly
tamane 4. Piasks prochmiczne, z - od nasypow nie wyzszych mz 3
4. Piaski gliniaste z domieszks | wyjatkiem pylastych piaskow m, zabezpieczonych przed
frakeji zwirowo-kamieniste) prochnicznych zawilgoceniem
Na dolne {morenowe) o wskazniku 5. Gliny piaszezyste, gliny 1 gliny | - w miejscach suchych lub
warstwy rc’:?__uozianﬁsro.éci U=1s pylaste oraz inne o wy< 35% przejéciowo zawilgoconych
nasypow 5. Zuzle wielkopiecowe 1 inne | 6. Gliny piaszczyste zwiezle, - do nasypow nie wyzszych mz
ponizej 3‘-'1’5‘_1:3' metalurgiczne ze starych gliny zwiezle oraz mne grunty o | 3m: zabezpieczonych przed
przemarzama | zwalow (powyzej 5 lat) granicy plynnosci wy od 35 do zawilgoceniem lub po ulepszenm
6. Lupki przyweglowe 60% spoiwami
przepalone 7. Wystewki kamienne gliniaste | - gdy zwierciadlo wody
7. Wystewki kamienne o o zawartosci frakeyi stowe) ponad | gruntowe) znajdue sie na
Zﬂ“’_ﬂﬁ?-‘xi frakeji tlowe) 2% glebokosci wiekszej od
ponizey 2% kapilarnosc bieme; gruntu
podloza
8. Zuzle wielkopiecowe 1 inne - 0 ograniczone] podatnosci na
metalurgiczne z nowego rozpad — laczne straty masy do
studzenia (do 5 lat) 5%
9. Ttolupks przvweglowe - gdy wolne przestrzene zostana
nmieprzepalone wypelnione materialem
drobnoziarnistym
10. Popioly lotne 1 nueszaniny - gdy zalegaja w muejscach
popiolowo- zuzlowe suchych lub sa 1zolowane od
wody
1. Zwiry 1 pospolki 1. Zwiry 1 pospolk gliniaste
2. Piaski grubo I 2. Piaski pylaste 1 gliniaste
sredmoziarmste 3. Pyly praszczyste 1 pyly
3. Iolupki przyweglowe 4. Gliny o granicy plynnosci
Na gome przepalone zawierajace mniejsze] mz 33%. - pod warunkiem ulepszema tych
warstwy mnie] iz 15% ziaren 5. Mieszaniny popiolowo- gruntéw sporwanu takinu jak:
nNasypow w mmniejszych od 0,075 mm | zuzlowe z wegla kamiennego cement, wapno, aktywne popioty
strefie 4. Wrysiewk: kamuenne o 6. Wysiewk: kamienne glimaste | 1ip.
przemarzania uziarnieniu o zawartosct frakeji tlowey = 2%
odpowiadajacym 7. Zuzle wielkopiecowe 1 inne - drobnoziarniste 1 nierozpadowe:
pospétkom lub zwirom metalurgiczne straty masy do 1 %
8. Piaski drobnoziamiste - 0 wskazniku nos$nosci Wy = 10
W wykopach1 | Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe 1 wysadzinowe | - gdy sa ulepszane spotwami
miejscach (cementem. wapnem. aktywnymi
zerowych do popiolam 1tp )
glebokosct
przemarzama

Obszary zasypania o utrudnionym dostegpie maszyn do zaggszczania powinny by¢ wypehione betonem klasy C8/10
lub gruntem stabilizowanym cementem.
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2.2.3. Grunt do wykonania nasypow za Scianami obiektow inzynierskich

O ile w dokumentacji projektowej nie okreslono innych wymagan, do:

a) wykonania nasypow za przyczotkami,

b) wykonania nasypow w sasiedztwie skrzydel, écian lub innych elementéw obiektow inzynierskich,
¢) zasypania obiektow inzynierskich takich jak: przepusty, mury oporowe, tunele itp.,

nalezy stosowaé kruszywa o nastgpujacych parametrach:

—  kruszywa naturalne o ciagtym uziarnieniu 0/31,5 wg PN-EN 13424 — mieszaniny zwirdw oraz $rednio- i
gruboziarnistych piaskow, pospotki,

—  wskaznik r6znoziarnistosci U > 5,

—  zawarto$¢ pytow (frakcji ponizej 0,063mm) — ponizej 6% (wagowo),
—  wspolezynnik wodoprzepuszezalnoei k > 1,010 m/s (8m/dobg),
-  S5<pH<I0.

Do wykonania nasypow i zasypdw inzynierskich nalezy stosowaé grunt niezamarznigty i bez jakichkolwiek
zanieczyszczen (torfu, darniny, korzeni, odpadow budowlanych lub innych materiatow).

Dopuszcza sig¢ wykorzystanie gruntu pochodzacego z wykopu po stwierdzeniu jego przydatnosci do wbudowania w
miejsce rozkopu i uzyskaniu dla zasypu wykonanego z tych gruntéow parametrow podanych w dokumentacji
projektowe;.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 2.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania ze sprzgtu
odpowiedniego do wykonania robot:

—  do odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— do wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki itp.),

—  do transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

—  sprzetu zaggszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

—  pomp lub innego sprz¢tu do odwadniania wykopow,

—  sprzetu do recznego wykonywania robot ziemnych (topaty, szpadle itp.).
Uzyty sprzet powinien zapewnic ciagtos¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie odpowiedniej wydajnosci i jakosci
robot. W przypadku gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub narzedzi nie zapewniaja
bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej jakosci robot, Inzynier moze zazada¢ zmiany stosowanego sprzgtu.

Sprzet do wykonania robdt ziemnych podlega akceptacji Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 4.
4.2. Transport i skladowanie mas ziemnych
Wybdr srodkow transportowych powinien by¢ dostosowany do:
—  rodzaju gruntu,
—  objetosci mas ziemnych,
—  odlegtosci transportu,
—  sposobu odspajania i zatadunku,

—  organizacji robot.
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Transport gruntu powinien by¢ tak zorganizowany, aby odbywat si¢ poza prawdopodobnym klinem odtamu
gruntow.

W przypadku przygotowania odktadow gruntow przeznaczonych do zasypywania, odlegtos¢ podndza skarpy
odktadu od gérnej krawedzi wykopu powinna wynosic:
—  na gruntach przepuszczalnych — nie mniej niz 3,0 m,

— na gruntach nieprzepuszczalnych — nie mniej niz 5,0 m.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 5.

Wykonawca sporzadzi i przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii i organizacji robot ziemnych
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

W projekcie technologii i organizacji rob6t nalezy okresli¢, w miarg potrzeb:
—  sposob zabezpieczenia §cian wykopu,
—  sposob odwodnienia i odprowadzenia wody z wykopu,
—  sposob obnizenia poziomu wody gruntowe;.
5.2. Zasady prowadzenia robot
5.2.1. Zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
W trakcie wykonywania rob6t ziemnych Wykonawca jest zobowiazany do kontrolowania stanu gruntu i jego

zgodno$ci z parametrami podanymi w dokumentacji projektowe;.

W przypadku gdy na glebokosci posadowienia fundamentu wystepuje na grunt o no$nosci mniejszej od
przewidzianej w dokumentacji projektowej oraz w razie natrafienia na kurzawke, roboty ziemne nalezy przerwac i
powiadomi¢ Inzyniera w celu ustalenia odpowiednich sposobow zabezpieczen.

5.2.2. Wytyczenie robét ziemnych
Wytyczenie linii obiektu budowlanego i krawedzi wykopow powinno by¢ wykonane na tawach ciesielskich lub
podobnych urzadzeniach umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych robot ziemnych.

5.2.3. Wykonanie wykopow i rozkopéw

5.2.3.1.  Wykopy w gruntach niespoistych (bez umocnienia)

Wykopy o $cianach pionowych bez podparcia lub rozparcia dla gruntow niespoistych dopuszcza si¢ w przypadkach
wystgpowania rumoszy wietrzelinowych do glebokosci 1,0 m wykopu oraz gdy nie wystepuja wody gruntowe i
teren przy krawedzi wykopu nie jest obciazony w pasie o szerokosci réwnej co najmniej glgbokosci wykopu. W
pozostatych przypadkach nalezy stosowa¢ bezpieczne nachylenie $cian wykopow.

Jezeli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, nalezy stosowac¢ nastepujace bezpieczne nachylenia
skarpy:

—  w skatach litych niespgkanych — $ciany pionowe,

—  w rumoszach wietrzelinowych — nachylenie 1:1,25,

—  w gruntach sypkich (piaski) — nachylenie 1:1,5.

W wykopach o nachyleniu bezpiecznym powinny by¢ stosowane nastgpujace zabezpieczenia:

—  w pasie terenu przylegajacym do opisanej krawgdzi skarpy, na szeroko$ci rownej 3-rotnej glebokosci
wykopu, powierzchnia powinna mie¢ odpowiednie spadki umozliwiajace tatwy odptyw wod opadowych
od krawedzi wykopu,

—  naruszenie stanu naturalnego gruntu na powierzchni skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe,
powinno by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen w kazdym punkcie skarpy.

Stan skarp nalezy sprawdzaé okresowo w zaleznosci od wystgpowania czynnikdéw niekorzystnych (opady
atmosferyczne, mroz itp.).
5.2.3.2.  Wykopy w gruntach spoistych (bez umocnienia)

Wykopy o $cianach pionowych bez podparcia lub rozparcia dla gruntow spoistych dopuszcza si¢ w przypadkach
gdy nie wystegpuja wody gruntowe i teren przy krawedzi wykopu nie jest obciazony w pasie o szerokosci rownej co
najmniej glgbokosci wykopu.
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W gruntach matlospoistych (piaski gliniaste, pyty, lessy) — do gtebokosci 1,25 m. W gruntach spoistych (gliny, ity)
do glebokosci 1,50 m. W pozostatych przypadkach nalezy stosowac bezpieczne nachylenie Scian wykopow.

Jezeli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, nalezy stosowac nastgpujace bezpieczne nachylenia
skarpy:

—  gruntach matospoistych i stabych gruntach spoistych — nachylenie 1:1,25,

—  gruntach spoistych (gliny, ity) — nachylenie 1:1.

W wykopach o nachyleniu bezpiecznym powinny by¢ stosowane nastgpujace zabezpieczenia:

— W pasie terenu przylegajacym do opisanej krawedzi skarpy, na szerokosci rownej 3-rotnej glgbokosci
wykopu, powierzchnia powinna mie¢ odpowiednie spadki umozliwiajace tatwy odptyw wod opadowych
od krawedzi wykopu,

—  w gruntach spoistych podnéze skarpy powinno by¢ chronione przed rozmoczeniem wodami opadowymi
przez wykonanie na dnie wykopu przy skarpie spadku w kierunku srodka wykopu,

—  naruszenie stanu naturalnego gruntu na powierzchni skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe,
powinno by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen w kazdym punkcie skarpy.

Stan skarp nalezy sprawdza¢ okresowo w zaleznosci od wystgpowania czynnikéw niekorzystnych (opady
atmosferyczne, mroz itp.).

Struktura gruntéw spoistych moze by¢ tatwo naruszona przy wykonywaniu rob6t ziemnych za pomoca koparek
mechanicznych, powodujacych wstrzasy przy poruszaniu si¢ po dnie wykopu. Z tych wzgledow przy gruntach
spoistych nalezy stosowac¢ koparki mechaniczne z wysiggnikiem, poruszajace si¢ poza obrgbem wykopu.

Przy wykonywaniu wykopow w gruntach spoistych konieczne jest przestrzeganie nast¢pujacych zasad:
—  wykopy nalezy chroni¢ przed doptywem wody opadowe;j;
— nie mozna pozwala¢ na gromadzenie si¢ wody w wykopie, wodg nalezy odpompowywac rowniez w czasie
przerw w robotach i zwigkszaé nasilenie pompowania w okresie deszczow;

—  w przypadku wykonywania robot ziemnych za pomoca maszyn poruszajacych si¢ wewnatrz wykopu
nalezy pozostawi¢ nienaruszona warstwg gruntu 40 do 50 cm ponad projektowanym poziomem dna i
warstwg t¢ usunaé recznie lub za pomoca maszyn poruszajacych si¢ poza granicami wykopu;

—  w gruntach spoistych niezaleznie od sposobu wykonywania rob6t ziemnych zaleca si¢ pozostawic nie
naruszona warstwe grubosci 40 do 50 cm jak poprzednio i usunac¢ ja mozliwie na krotko przed
przystapieniem do wykonywania fundamentu; jezeli wykop ma pozostaé przez dtuzszy czas nie
zabezpieczony, grubos¢ warstwy ochronnej nalezy zwigkszy¢;

—  w przypadku gdy wykop fundamentowy trzeba bedzie pozostawié na zime, to przy gruntach
wysadzinowych nalezy dno wykopu chroni¢ przed przemarzaniem; jezeli nie zastosowano potrzebne;j
ochrony, nalezy przy wznowieniu robot wymieni¢ przemarznigta warstwe gruntu.

5.2.3.3. Wykopy fundamentowe

Wykonanie wykopoéw fundamentowych nie powinno narusza¢ struktury gruntu w dnie wykopow. W tym celu
wykopy nalezy wykonywa¢ do glebokosci mniejszej od projektowanej o co najmniej 20 cm dla wykopow
wykonywanych rgcznie oraz o 30+60 cm w wykopach wykonywanych mechanicznie (w zalezno$ci od rodzaju
gruntu). Pozostawiona warstwa powinna by¢ usunigta bezposrednio przed rozpoczegciem robot fundamentowych.

Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do ponownego
wbudowania byly odspajane i sktadowane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Przy wykonywaniu wykopow w bezposrednim sasiedztwie istniejacych budowli, na glgbokosci rownej lub wigkszej
niz glebokos¢ posadowienia fundamentow tych budowli, Wykonawca winien zastosowacé $rodki zabezpieczajace
przed osiadaniem i odksztatceniem tych budowli.

5.2.4. Zabezpieczenie Scian wykopow

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot.
Wymog zapewnienia statecznosci skarp nalezy spetnié przez:

zachowanie odpowiedniego nachylenia skarp wykopu,

podparcie Iub rozparcie (umocnienie) $cian wykopu.
W wykopach o §cianach umocnionych nalezy stosowac si¢ do ponizszych wymagan:

—  gorne krawgdzie $cian umocnien powinny wystawac¢ na wysoko$¢ 10+15 cm ponad teren,

—  rozpory powinny mie¢ trwate zabezpieczenie przed spadnigciem,
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—  w wykopie rozpartym nalezy wykona¢ awaryjne wyjscia w odlegtosciach maksymalnie co 30 m.

—  stan konstrukeji podporowych i rozporowych nalezy sprawdza¢ okresowo, a obowiazkowo niezwtocznie
po wystapieniu czynnikdw niekorzystnych (duze opady atmosferyczne, mroz itp.).
Rozbidrka zabezpieczen $cian wykopow powinna by¢ prowadzona w miar¢ wykonywania zasypki.
Pozostawienie obudowy dopuszczalne jest tylko:
w przypadku gdy jej usunigcie jest technicznie niemozliwe,

w przypadku gdy wydobywanie elementow obudowy zagraza bezpieczenstwu pracy albo stwarza mozliwosc¢
uszkodzenia konstrukcji wykonanego obiektu,

jesli przewiduje to dokumentacja projektowa.
Sktadowanie ukopanego gruntu przy wykonywanym wykopie moze by¢ stosowane:
bez zabezpieczenia $cian wykopu, jezeli zostanie zachowana minimalna odlegtos¢, podana w punkcie 4,

bezposrednio przy wykopie, pod warunkiem wykonania odpowiedniego zabezpieczenia przeciw obsunigciu si¢
gruntu.

5.2.5. Odwodnienie wykopow
Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane w takiej kolejnosci, zeby byto zapewnione tatwe i szybkie
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych w kazdej fazie robot.

Wykonane urzadzenia odwadniajace nie powinny powodowac niekorzystnego nawodnienia gruntdéw w innych
miejscach wykonywanych robdt ziemnych ani powodowa¢ szkod na terenach sasiednich.

Wykopy powinny by¢ chronione przed niekontrolowanym naptywem do nich woéd pochodzacych z opadow
atmosferycznych. W tym celu powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkami umozliwiajacymi
latwy odptyw wody poza teren robdt. Od strony spadku terenu powinny by¢ wykonane, w razie potrzeby, rowy.

Przed utozeniem betonu wyroéwnawczego i wykonaniem fundamentow posadowionych ponizej zwierciadta wod
gruntowych nalezy obnizy¢ poziom wody gruntowej przez:

—  wytworzenie depresji przez pompowanie ze studni rozmieszczonych poza obrysem fundamentow,

—  zastosowanie iglofiltrow.
Dopuszcza sig zastosowanie innych sposoboéw obnizenia poziomu wody gruntowej pod warunkiem uzyskania
akceptacji Inzyniera.
5.2.6. Zasypanie wykopow i rozkopow
Zasypywanie wykopdw powinno by¢ przeprowadzone bezposrednio po wykonaniu w nich projektowanych
elementow obiektu i innych robot. Przed rozpoczeciem zasypywania wykopow lub rozkopoéw ich dno powinno by¢

oczyszczone z torfow i namutéw oraz ewentualnych innych zanieczyszczen obcych, a w razie potrzeby odwodnione.
Jezeli dno wykopu lub rozkopu znajdowac¢ si¢ bedzie pod woda, niezbedne bedzie stwierdzenie czystosci dna.

Zasypywanie wykopoéw fundamentowych gruntem rodzimym nalezy prowadzi¢ warstwami z zachowaniem
kolejnosci zalegania warstw oraz zaggszczeniem/ubiciem uktadanego gruntu. Zasypke gruntowa nalezy uktadac
roéwnomiernie i zaggszcza¢ warstwami o grubosci dostosowanej do rodzaju gruntu oraz sprzgtu zaggszczajacego tak
aby uzyska¢ maksymalne mozliwe zaggszczenie. Grunt uzyty do zasypania wykopoéw lub rozkopdéw powinien by¢
zageszezony przynajmniej tak jak grunt rodzimy wokoét wykopow lub rozkopow.

W rejonie przebiegajacych sieci uzbrojenia terenu grunt nalezy zaggszczac rgcznie.

Obszary zasypania, w ktorych nie jest mozliwe uzyskanie wymaganych parametréw zageszczenia gruntu, powinny
by¢ wypetnione betonem klasy C8/10 lub gruntem stabilizowanym cementem o minimalnej wytrzymatosci na
Sciskanie 1,5 MPa. Materialy do wykonania gruntu stabilizowanego cementem wg normy PN-S-96012.

5.2.7. Zasypanie obiektow inzynierskich
Nasyp przylegajacy do konstrukcji obiektu inzynierskiego: przyczotka, $ciany ramownicy, konstrukcji oporowej,

przepustu itd. — w obszarze okreslonym w dokumentacji projektowej — powinien odpowiada¢ wymaganiom
podanym w tej dokumentacji projektowej dotyczacym:

— rodzaju gruntu/kruszywa,

—  wskaznika zaggszczenia (lub stopnia zaggszczenia) gruntu,
— cigzaru objgtoSciowego gruntu po zageszczeniu,

—  kata tarcia wewngtrznego,

— innych parametréw podanych w dokumentacji.
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Do zasypania obiektow inzynierskich nalezy stosowac¢ grunty wg punktu 2.2.2 niniejszej STWiORB (o ile w
dokumentacji projektowej nie podano innych wymagan).

Dla nasypow za przyczotkami obiektow mostowych (w obrgbie klina odtamu) wymagany jest wskaznik
zageszcezenia Ig > 1,0.

5.2.8. Zageszczanie gruntu nasypowego

Kazda warstwa gruntu w nasypie powinna by¢ zaggszczana mechanicznie. Grubos$¢ zaggszczanych warstw winna
wynosic:

—  przy zageszczaniu lekkimi walcami — maks. 20 cm,

—  przy zaggszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami mechanicznymi — maks. 30 cm.
W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajacych oraz instalacji grunt powinien by¢ zaggszczany recznie.

Zaggszczanie gruntu powinno odbywac si¢ przy jednoczesnej, statej kontroli laboratoryjnej, a wskaznik
zageszezenia Ig > 1,0, o ile w dokumentacji projektowej nie podano innych wymagan. Wilgotno$¢ gruntu
zaggszczanego w danej warstwie winna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalne;j.

Przy zaggszczaniu gruntéw nasypowych, dla uzyskania rownomiernego wskaznika nalezy:
— roz$ciela¢ grunt warstwami poziomymi o réwnej grubosci, recznie lub lekkim sprzetem mechanicznym,

—  warstwg nasypanego gruntu zaggszczac na catej szerokos$ci, przy jednakowej liczbie przejsé sprzetu
zageszczajacego,

—  prowadzi¢ zaggszczanie od krawedzi ku srodkowi nasypu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot
Ogodlne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Zakres kontroli
Sprawdzeniu podlegaja:
—  zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa oraz projektem organizacji robot,
—  wytyczenie zasadniczych linii obiektu i krawedzi wykopow,
— odwodnienie wykopdow,
—  zabezpieczenie wykopow
—  rodzaj i stan gruntu w podtozu,

—  zaggszczenie gruntow wbudowanych.
6.3. Badania kontrolne gruntéw rodzimych

W zakres badan wchodza:
—  oznaczenie rodzaju gruntdow spoistych i1 niespoistych (sypkich) wg analizy makroskopowej,

—  okreslenie stopnia zaggszczenia gruntéw niespoistych poprzez sondowanie dynamiczne sonda lekka (cigzar
mtota spadajacego 10kg),

—  okreslenie stanu gruntow spoistych i stopnia plastycznosci na podstawie proby wateczkowania lub przy
uzyciu penetrometru ttoczkowego.

6.4. Badania gruntow do nasypow

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodno$ci parametrow gruntu (kruszywa) z dokumentacja projektowa,
wymaganiami podanymi w punkcie 2 niniejszej STWiORB oraz dodatkowymi wymaganiami podanymi w
odrebnych specyfikacjach technicznych (jesli wystepuja).

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m® (jeden metr sze$cienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 8.
8.2.  Odbidr robét ziemnych

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorom robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 uwzglednia:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych czynnikow do wykonania robdt,
—  odspojenie gruntu,
— wydobycie i ztozenie czgéci gruntu na odktad w celu p6Zniejszego wykonania zasypu,
—  zaladunek i wywiezienie pozostalej czgsci gruntu,
—  koszt sktadowania i przemieszczania gruntu,
— odwodnienie wykopow wraz z odprowadzeniem wody w ciagu catego cyklu budowy,

— ew. wykonanie umocnienia $cian wykopu i p6zniejszy jego demontaz wraz z dostarczeniem niezbgdnych
w tym celu materiatow, ktore stanowia wtasnos¢ Wykonawcy,

—  wykonanie niezbgdnych prob, pomiarow, badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN-1997-1 Projektowanie geotechniczne. Cz¢$¢ 1: Zasady ogolne.

PN-EN 1997-2 Projektowanie geotechniczne. Czg$¢ 2. Rozpoznanie i badanie podtoza geotechnicznego.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiazanych i hydraulicznie zwiazanych materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.

PN-EN-13242 Kruszywa do niezwiazanych 1 zwiazanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspdlne wymagania i badania.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu stabilizowanego cementem.

PN-EN 10248-1 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.

PN-EN 10248-2 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i wymiarow.

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Biuro Inzynierskie BTB —STWiORB- 51



Rozbiodrka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

52

—STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

M.11.01.01 WYKOPY FUNDAMENTOWE BEZ UMOCNIENIA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykopdéw fundamentowych dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbiorka istniejqcego
przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i
sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Niniejsza STWiORB stanowi uzupetnienie i nalezy ja stosowac tacznie ze specyfikacja STWiORB M.11.01.00
,»Roboty ziemne”.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkciel.1.

Roboty te obejmuja:

—  rozkopy istniejacych budowli ziemnych,

—  wykopy fundamentowe w gruncie rodzimym.
1.4. OkreSlenia podstawowe
Wg STWiIORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wg STWIiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3. SPRZET
Wg STWIiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 3.

4. TRANSPORT
Wg STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie w wymaganiami STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 5, z
uwzglednieniem wymagan szczegdtowych, ktore podano ponizej

5.2. Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopdw i1 rozkopdéw powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie

prowadzenia robot. Uszkodzenia wynikajace z nieprawidtowego uksztalttowania skarp wykopu lub ich podcigcia
zostang naprawione przez Wykonawcg robot ziemnych na wilasny koszt.

Wykopy i rozkopy nalezy wykonywac w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do wykonania
nasypow i zasypek byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw gruntu, wymaga zgody Inzyniera.
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5.3. Wymagania szczegélowe
5.3.1. Wykopy w gruntach niespoistych

Przy wykonywaniu wykopow w gruntach niespoistych nalezy stosowac ogdlne zasady prowadzenia robot i
wymagania podane w STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne”.

5.3.2. Wykopy w gruntach spoistych

Przy wykonywaniu wykopow w gruntach spoistych nalezy stosowac ogolne zasady prowadzenia robot i wymagania
podane w STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” oraz podane ponizej wymagania dodatkowe.

Struktura gruntéw spoistych moze by¢ tatwo naruszona przy wykonywaniu rob6t ziemnych za pomoca koparek
mechanicznych, powodujacych wstrzasy przy poruszaniu si¢ po dnie wykopu. Z tych wzgledéow przy gruntach
spoistych nalezy stosowac¢ koparki mechaniczne z wysiggnikiem, poruszajace si¢ poza obrgbem wykopu.

Przy wykonywaniu wykopow fundamentowych w gruntach spoistych konieczne jest przestrzeganie nastgpujacych
zasad:

—  wykopy nalezy chroni¢ przed doplywem wody opadowe;j;

—  nie mozna pozwala¢ na gromadzenie si¢ wody w wykopie, wodg nalezy odpompowywac rOwniez w czasie
przerw w robotach i zwigksza¢ nasilenie pompowania w okresie deszczow;

—  w przypadku wykonywania rob6t ziemnych za pomoca maszyn poruszajacych si¢ wewnatrz wykopu
nalezy pozostawi¢ nienaruszona warstwe gruntu 40 do 50 cm ponad projektowanym poziomem dna i
warstwe t¢ usunaé r¢cznie lub za pomoca maszyn poruszajacych si¢ poza granicami wykopu;

—  w gruntach spoistych niezaleznie od sposobu wykonywania rob6t ziemnych zaleca si¢ pozostawic nie
naruszona warstwe grubosci 40 do 50 cm jak poprzednio i usuna¢ ja mozliwie na krotko przed
przystapieniem do wykonywania fundamentu; jezeli wykop ma pozostaé przez dtuzszy czas nie
zabezpieczony, grubos¢ warstwy ochronnej nalezy zwigkszy¢;

—  w przypadku gdy wykop fundamentowy trzeba bedzie pozostawi¢ na zimg, to przy gruntach
wysadzinowych nalezy dno wykopu chroni¢ przed przemarzaniem; jezeli nie zastosowano potrzebnej
ochrony, nalezy przy wznowieniu robdt wymieni¢ przemarznigta warstwe gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady i zakres kontroli — wg STWiORB M.11.01.00. ,,Roboty ziemne” punkt 6.
6.2. Badania kontrolne gruntéw z rozkopow

Zakres badan gruntow z rozkopow obejmuje:
—  oznaczenie rodzaju gruntow wg analizy makroskopowe;j,

—  okreslenie przydatnosci gruntéw do ponownego wbudowania — zgodnie z wymaganiami podanymi w
STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” punkt 2.

6.3. Badania kontrolne gruntéw rodzimych

W zakres badan wchodza:
— oznaczenie rodzaju gruntdéw spoistych i niespoistych (sypkich) wg analizy makroskopowej,

—  okreslenie stopnia zaggszezenia gruntdw niespoistych poprzez sondowanie dynamiczne sonda lekka (cigzar
mlota spadajacego 10kg),

—  okreslenie stanu gruntdéw spoistych i stopnia plastycznosci na podstawie proby wateczkowania lub przy
uzyciu penetrometru ttoczkowego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Wg zasady podanych w STWiORB M.11.01.00. ,,Roboty ziemne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m® (jeden metr sze$cienny) gruntu w stanie naturalnym.
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8. ODBIOR ROBOT
Wg STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wg STWiIORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg STWIiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 10.
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M.11.01.04 ZASYPANIE WYKOPOW Z ZAGESZCZENIEM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot sa wymagania dotyczace zasypania
wykopow i rozkopow wraz z zageszczeniem gruntu dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka
istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie. 1.1.

Niniejsza STWiORB stanowi uzupetnienie i nalezy ja stosowac tacznie ze specyfikacja STWiORB M.11.01.00
»Roboty ziemne”.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty te obejmuja:
—  zasypanie wykopow fundamentowych gruntem rodzimym,
—  wykonanie nasypu (zasypki) nad przepustem z blach falistych,

—  wykonanie nasypu za $cianami czolowymi przepustu.
1.4. Okreslenia podstawowe
Wg STWIiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wg STWIORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 1.5.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB M.11.01.00. ,,Roboty ziemne” punkt 2.

3. SPRZET
Wg STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 3.

4. TRANSPORT
Wg STWiIiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 'Wymagania ogélne

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie w wymaganiami STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 5, z
uwzglednieniem wymagan szczegdélowych podanych ponize;j.

5.2. Zasypanie wykopow i rozkopow

Do zasypania wykopow fundamentowych nalezy stosowac grunt pozyskany z wykopow i rozkopow pod warunkiem
spelnienia wymagan podanych w STWiORB M.11.01.00 punkt 2.2.2.

Zasady prowadzenia rob6t podano w STWiORB M.11.01.00 punkt 5.2.6.
5.3. Nasyp za §cianami czolowymi przepustu

Do wykonania nasypu za $cianami czotowymi przepustu mozna stosowa¢ grunt pozyskany z wykopow i rozkopow
pod warunkiem stwierdzenia jego przydatnosci do wbudowania. Przydatno$¢ gruntow do wykonania nasypow
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mozna okre$la¢ na podstawie STWiORB M.11.01.00 punkt 2.2.2. (grunty przydatne bez zastrzezen). Jesli grunt
miejscowy nie spetnia w/w warunkow, do wykonania nasypow nalezy uzy¢ gruntow o odpowiednich parametrach —
z dowozu.

Zasady prowadzenia robot podano w STWiORB M.11.01.00 punkt 5.2.7.15.2.8.

Zasypywanie nalezy prowadzi¢ rownomiernie z obu stron konstrukcji. R6znica pozioméw gruntu po obu stronach
konstrukeji w trakcie robot nie powinna przekracza¢ 2 grubosci warstw nasypu.

5.4. Zasypka Kkonstrukcji ze stalowych blach falistych

Nasyp otaczajacy konstrukcjg obiektu ze stalowych blach falistych (zasypka inzynierska) powinien odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w STWiORB M.14.02.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady i zakres kontroli — wg STWiORB M.11.01.00. ,,Roboty ziemne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Wg STWiORB M.11.01.00. punkt 6.

6.3. Kontrola wykonania nasypu

Kontrolg robot ziemnych nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w STWiORB M.11.01.00. punkt 6.
Sprawdzeniu podlegaja:

—  parametry gruntu (kruszywa) do wykonania nasypu,
—  sposob zageszczania gruntu zgodnie z wymaganiami podanymi STWiORB M.11.01.00. punkt 5,

—  poprawno$¢ zaggszczenia poszezegolnych warstw nasypu zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznych w tym zakresie.

6.3.1. Kontrola zasypki konstrukcji ze stalowych blach falistych

Dodatkowe wymagania dotyczace kontroli wykonania zasypki inzynierskiej wspotpracujacych z otaczajacym
gruntem konstrukcji podatnych podano w STWiORB M.14.02.01. punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne

Wg zasad podanych w STWiORB M.11.01.00. ,,Roboty ziemne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m® (jeden metr szecienny) wbudowanego gruntu. Ilo$é robét okresla si¢ na podstawie
dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT
Wg STWIiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wg STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg STWIORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne” punkt 10.
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M.11.07.01 BETON WYROWNAWCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania betonu wyréwnawczego dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejgcego
przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i
sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
wyréwnawczej warstwy betonu w dnie wykopu fundamentowego z betonu C25/30 (B30).

1.4. Okreslenia podstawowe
Wg STWiIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania og6lne

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogo6lne” punkt 2.

2.2. Beton
Wg STWiORB M.13.01.01 ,Beton fundamentéw w deskowaniu” punkt 2.

3. SPRZET
Wg STWiIiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 3.

4. TRANSPORT
Wg STWiIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania dotyczace wykonania robot

Wg STWIiORB M.13.01.00 ,.Beton konstrukcyjny” punkt 5.
5.2. Dodatkowe ustalenia dotyczace wykonania robot

Przed przystapieniem do uktadania wyréwnawczej warstwy betonu nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania robot
rozbiérkowych wg STWiORB M.01.02.04 oraz poprawno$¢ osadzenia w podtozu kotew z pretdw zbrojeniowych
wg STWiORB M.11.07.02.

5.2.1. Podloze gruntowe (skalne)

Wykonanie robdt powinno by¢ poprzedzone odbiorem podtoza gruntowego (skalnego) w poziomie posadowienia
fundamentow pod wzgledem zgodnosci parametréw podtoza z zatozeniami podanymi w dokumentacji projektowe;.
Podtoze skalne przygotowane do uktadania mieszanki betonowej powinno by¢ oczyszczone z okruchow i odtamkow
skat, gruntdw rodzimych i nasypowych, pozostatosci z rozbiorek itp.
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Beton wyréwnawczy nalezy uktadaé bezposrednio na podtozu skalnym. Beton moze by¢ uktadany w sposob ciagly
lub schodkowy — w zaleznosci od lokalnego uksztattowania podtoza. Zasadnicza grubo$¢ warstwy betonu nie
powinna by¢ mniejsza niz 80 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. 'Wymagania dotyczace kontroli robot
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 6.
6.2. Dodatkowe ustalenia dotyczace kontroli wykonania warstwy wyrownawczej
Sprawdzeniu podlegaja:
—  grubo$¢ ulozonej warstwy betonu,

—  rzedne gornej powierzchni warstwy wyrdOwnawczej.

7.  OBMIAR ROBOT
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukeyjny” punkt 10.
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M.11.07.02 OSADZENIE W ISTNIEJACYM PODLOZU KOTEW I PRETOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot polegajacych na osadzeniu w istniejacej podtozu skalnym kotew i pretow dla robot
wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu
tukowego 7 dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wszystkich czynnosci zwiazanych z osadzeniem w istniejacej
konstrukceji ustroju niosacego pretow zbrojeniowych za pomoca zywic syntetycznych wykonywanych przy realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty obejmuja:
—  przygotowanie i dostarczenie pretow zbrojeniowych,
—  wywiercenie otwordw w istniejacym podlozu wg dokumentacji projektowej,
— osadzenie pr¢tow zbrojeniowych za pomoca zywicy syntetyczne;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w
STWiORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Pretyikotwy

Prety zbrojeniowe wg STWiORB M.12.01.01.

Srednice i wymiary pretéw — wg dokumentacji projektowe;.
2.3. Zywice syntetyczne

Do osadzania pretow w otworach stosowa¢ mozna dowolna kompozycje na bazie zywic syntetycznych posiadajaca
Aprobate Techniczng IBDiM oraz atest producenta.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Doboru sprzetu i narzgdzi do wykonania robot dokuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Wiercenie otworo6w mozna wykonywaé dowolnymi wiertarkami obrotowymi zapewniajacymi ciaglosé
prowadzonych prac i uzyskanie wlasciwej jakosci robot.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport materialéw

Transport stali zbrojeniowej i stalowych pretow facznikowych wg STWiORB M.12.01.01.

Zywice syntetyczne mozna przewozi¢ dowolnymi krytymi $rodkami transportowymi w opakowaniach producenta,
w sposob zabezpieczajacy materiat przed uszkodzeniem opakowan.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 5.
5.2.  Wymagania szczegolowe

Wiercenie otwordéw nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa co do rozstawu, Srednic i glgbokosci
otworow.

Po wywierceniu otwordw nalezy je oczysci¢ strumieniem sprgzonego powietrza o ci§nieniu nie mniejszym niz
0,60 MPa i zabezpieczy(¢ je przed zanieczyszczeniem.

Prace przy uzyciu zywicy syntetycznej powinny by¢ prowadzone zgodnie z instrukcja jej stosowania podang przez
producenta.

Przygotowanie pretow zbrojeniowych powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w STWiORB M.12.01.01.
Prety kotwiace przed ich osadzeniem w otworach musza by¢ oczyszczone z zabrudzen.

5.3. Bezpieczenstwo robot i ochrona Srodowiska

Sposdb prowadzenia prac nie moze powodowac skazenia §rodowiska. Wszelkie odpady materiatow na bazie zywic
syntetycznych Wykonawca zobowiazany jest usuna¢ i podda¢ utylizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Zakres kontroli jakosci

Kontrola wykonania robdt obejmuje:

— badanie stali zbrojeniowej wg STWiORB M.12.01.04,

—  sprawdzenie przedtozonego przez Wykonawcg atestu dla zywicy syntetycznej oraz sprawdzenie okresu jej
trwatosci,

—  sprawdzenie zgodno$ci rozmieszczenia i wymiardw wierconych otworéw z dokumentacja projektowa,
—  sprawdzenie zgodno$ci wymiarow osadzonych pretow tacznikowych z dokumentacja projektowa,
—  sprawdzenie prawidtowosci osadzenia pretow lub kotew na podstawie badan wg punktu 6.3. niniejszej
specyfikacji.
6.3. Tolerancje wykonania
Tolerancje wykonania prgtow kotwiacych:
—  rozstaw otworow / rozstaw pretow: +50 mm.
—  glebokos$¢ osadzenia pretow: +25 mm.
6.4. Badanie prawidlowosci osadzenia w betonie pretéw i kotew

Wstepne badanie (przed przystapieniem do wlasciwych robot) wykonuje sig dla 3 sztuk pretow osadzonych w
otworach za pomoca zywicy — w celu stwierdzenia prawidlowosci zastosowanej technologii robot.

Badanie kontrolne po ukonczeniu prac wykonuje si¢ dla 5 osadzonych pretow tacznikowych losowo wybranych
przez Inzyniera.
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6.4.1. Opis badania

Badanie prawidtowosci osadzenia preta w podlozu nalezy wykonaé wg instrukcji producenta zywicy zastosowane;j
do osadzenia pretow lub wg procedury opisanej ponizej.

Zakotwiony w podtozu pret poddaje si¢ wyciaganiu sita rowna 80% obliczeniowej no$nosci preta na rozciaganie
(NRrg). Nosnos¢ pretow zbrojeniowych ze stali o charakterystycznej granicy plastycznosci fy = 500 MPa wynosi:

—  dla pretow D10: Ngrg = 34,2 kN,
—  dlapretow D12: Nrq=49,2 kN,
—  dlapretow D14: Ngrg = 67,0 kN,
— dlapretow J16: Nrg = 87,5 kN,
—  dla pregtow &20: Ngrg = 137 kN,
— dla pretow &25: Nrg =214 kN,
—  dla pregtow D32: Ngrg = 350 kN.

Prébe mozna uznaé za pozytywna, jesli pod wptywem przytozonej sity nie nastapi wysunigcie si¢ preta z betonu.
6.4.2. Ocena wynikow badan

Wynik badania kontrolnego uznaje si¢ za pozytywny, jezeli wszystkie wykonane proby daly pozytywny rezultat.

W przypadku niespetnienia warunku dla co najmniej jednego z badanych pregtow, badanie nalezy powtorzy¢ dla
kolejnych 5 pretow losowo wybranych przez Inzyniera. Ponowne badanie powinno wykaza¢ pozytywny rezultat dla
wszystkich kontrolowanych pretow.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 szt. (sztuka) osadzonego w betonie i odebranego preta lub kotwy o $rednicy, dugoscei i
gatunku stali podanych w dokumentacji projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbior kotew
Roboty objgte niniejsza specyfikacja techniczna podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg
zasad podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 8.
Odbiorom podlegaja:
— stal na prety tacznikowe,
—  rozwiercone otwory na prety zespalajace (przed osadzeniem pretow) wraz z ich oczyszcezeniem,
—  zywica syntetyczna shuzaca do osadzania pretow,
— osadzenie pretow zespalajacych.
Odbiodr koncowy odbywa sig na podstawie wynikow badan okreslonych w punkcie 6.3 niniejszej specyfikacji.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:

- zapewnienie wszystkich niezbgdnych czynnikow do wykonania robot,
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- dostarczenie i przygotowanie kotew i pretow podlegajacych osadzeniu,

- ewentualne wykonanie niezbgdnych rusztowan i podestow roboczych wraz z ich demontazem,
- wywiercenie otworow w istniejacym betonie wraz z ich oczyszczeniem,

- osadzenie w otworach pretow lub kotew za pomoca zywicy syntetycznej,

- wykonanie wymaganych pomiaréw, prob, badan i sprawdzen,

- oczyszczenie terenu robot,

- usunigcie odpadow wraz z kosztami ich transportu, sktadowania i/lub utylizacji.

Cena jednostkowa obejmuje takze ubytki, odpady i materialty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne
STWiORB M.11.01.00 ,,Roboty ziemne”
10.2. Inne dokumenty

Instrukcje producenta zywic syntetycznych
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M.12.00.00 ZBROJENIE

M.12.01.01 ZBROJENIE BETONU PRETAMI ZE STALI ZEBROWANEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru zbrojenia konstrukcji zelbetowych dla robot wykonywanych w ramach realizacji zadania:
»Rozbiorka istniejgcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz z
rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wszystkich czynnos$ci zwiazanych z wykonaniem robot
wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty zbrojarskie objete niniejsza specyfikacja techniczna obejmuja:
—  przygotowanie zbrojenia,
— montaz zbrojenia.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stal do zbrojenia betonu (stal zbrojeniowa) — wyrdb stalowy o kotowym lub zblizonym do kolowego przekroju
poprzecznym, przeznaczony do zbrojenia betonu.

Stal zbrojeniowa Zebrowana — stal zbrojeniowa majaca co najmniej dwa rzedy zeber poprzecznych
rozmieszczonych jednolice na catej dlugosci.

Partia wyrobu — wiazka pretow tego samego gatunku o jednakowej $rednicy nominalnej, pochodzaca z jednego
wytopu.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2.  MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Stal do zbrojenia betonu
2.2.1. Ogolne wymagania dla stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa do konstrukcji drogowych obiektow inzynierskich powinna by¢ produkowana i badana zgodnie z
PN-EN 10080 oraz powinna spelnia¢ wymagania okreslone w normie PN-EN 1992-1-1 Zatacznik C.

Stal zbrojeniowa dostarczana na budow¢ powinna mie¢ udokumentowang zgodnos¢ z odpowiednia Polska Norma
wyrobu lub — jezeli dla danego gatunku stali taka norma nie istnieje — zgodnos$¢ z Aprobata Techniczna wydana na
wniosek wytworcy przez upowazniong jednostke (np. Instytut Badawczy Drog i Mostéw — IBDIM). Zgodno$é z
norma lub Aprobata Techniczna powinna by¢ certyfikowana przez akredytowana jednostkg badawcza, niezalezna
od wytworcy.
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2.2.2. Zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa

Charakterystyczna granica plastycznosci i klasa ciagliwosci stali oraz $rednice zastosowanych pretow powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa. Nie dopuszcza si¢ zamiennego uzycia stali o innych wtasciwosciach lub pretow
o innych $rednicach bez zgody projektanta.

2.2.3. Wiasciwosci stali zbrojeniowej

Zbrojenie betonu w konstrukcjach drogowych obiektéw inzynierskich powinno by¢ wykonane ze stali spajalnej,
przeznaczonej do stosowania w konstrukcjach poddanych obciazeniom wielokrotnie zmiennym, spetniajaca
wymagania okreslone w PN-EN 1992-1-1 zalacznik C:

Prety proste i rozwijane z Wymaganic
Posta¢ wyrobu @yp Kreobw J Siatki lub wartos¢
8 kwantyla [%]
Klasa A B C A B C =
Charakterystyczna  granica  plastycznos$ci
400 do 600 5,0
fyk lubﬁ)’gk [MPa]
. L. / >1,15 >1,15
Skrajne warto$ci stosunku k = f; / fx ) >1,05 >1,08 >1,05 | 21,05 10,0
<1,35 <1,35
Charakterystyc;ne odksztatcenie przy 525 >5,0 >75 525 >5.0 >7.5 10,0
maksymalnej sile, € [%]
proba zginania z odginaniem brak
Zdatnos¢ do gigcia zgodnie z PN-EN 10080 i — skodzen
PN-EN ISO 15630-1 uszRodze
. . 0,3 A:fyx (A jest polem
Wytrzymatos¢ na Scinanie powierzehni drutu)
Maksymalne odchylenie | Nominalny wymiar
od nominalnej masy | Preta, [mm] 50
(pojedynczy pret lub | <8 +6,5 ’
drut), (%) >8 +4,5
Zakres naprgzenia zmgczeniowego [MPa] S S
(dla N >2-10° cykli) z gérna granica B:f,; ” 2 150 2100
Nominalny wymiar
Przyczepnos$¢: preta, [mm]
minimalne  wzgledne | 5. ¢ 0.035 50
pole powierzchni zebra, ’ ’
_ 6,5+ 12 0,040
fkml"
>12 0,056
C<0,22(0,24)
. . S <0,050 (0,055)
Sktad chemiczny (% masy) i
h . P <0,050 (0,055)
warto$¢ rownowaznika wegla
i . i (anali bu) N <0,012(0,014)
wg analizy wytopowej (analizy wyrobu
& analizy wylopowe) vy Cu < 0,80 (0,85)
Ceq<0,50 (0,52)

UWAGI:

7 Bt = 0.6

D f — charakterystyczna wytrzymato$é na rozciaganie; Jy— charakterystyczna granica plastycznosci;

2.24.

Warunki dostawy

Stal zbrojeniowa dostarczana na budowe powinna posiadaé¢ znaki identyfikacyjne (stali i wytworcy). Sposob
trwatego cechowania poszczeg6lnych pretow i walcowki powinien odpowiada¢ wymaganiom normy przedmiotowej
i/lub aprobaty technicznej danego gatunku stali zbrojeniowe;.
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Niezaleznie od powyzszego znakowania, kazda wiazka lub krag powinny by¢ oznakowane znakiem CE lub
budowlanym B oraz powinny mie¢ przymocowane przynajmniej dwie przywieszki z trwatym zapisem,
zawierajacym nastgpujace dane:

— oznaczenie wyrobu: gatunek stali, $rednica nominalna, nazwa lub znak handlowy,
— nazwa i adres producenta (wytworcy),

—  data produkcji i numer partii (numer wytopu),

—  dlugosc¢ pretow w wiazee,

—  masa wiazki, masa kregu,

— informacje o uzyskaniu przez wyrob dopuszczenia do obrotu i stosowania (numer normy lub aprobaty
technicznej, numer i data wystawienia certyfikatu lub krajowej deklaracji zgodnos$ci, nazwa jednostki
certyfikujacej).

2.2.5. Wady powierzchniowe
Zgodnie z PN-H-93215:

—  powierzchnia walcowki i pretow nie powinna mie¢ peknigé, pecherzy i naderwan,

— napowierzchni czotowej pretdow niedopuszczalne sa pozostatosci jamy usadowej, rozwarstwienia
i peknigcia widoczne nieuzbrojonym okiem,

—  dopuszczalne sa niewielkie wady powierzchniowe, takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia
niemetaliczne, wzery, wypuktosci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci, jesli nie przekraczaja 0,5 mm
dla walcowki i1 pretow zebrowanych o $rednicy nominalnej do 25mm, za$ 0,7 mm dla pretow o wigkszych
$rednicach.

2.2.6. Skladowanie stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa powinna by¢ sktadowana pod zadaszeniem, w przegrodach lub stojakach, zabezpieczona przed
wilgocia, chroniona przed odksztalceniem i zanieczyszczeniem. Nie dopuszcza si¢ sktadowania stali zbrojeniowe;j
bezposrednio na podtozu gruntowym.

2.3. Drut montazowy

Do montazu pretdw zbrojenia nalezy uzywa¢ wyzarzonego drutu stalowego, tzw. wiazatkowego. Srednica drutu
wiazatkowego powinna by¢ dostosowana do srednicy pretow gtownych w zlaczu, ale nie mniejsza niz 1,0 mm. Przy
srednicac h wigkszych niz 12 mm nalezy stosowa¢ drut o $rednicy 1,5 mm.

2.4. Podkladki dystansowe

Nalezy stosowa¢ prefabrykowane podktadki z betonu, zapraw cementowych lub tworzyw sztucznych. Nie
dopuszcza si¢ stosowania podktadek dystansowych z drewna, cegly lub pretow stalowych.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie przy uzyciu sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.
Zastosowany sprz¢t powinien zapewni¢ uzyskanie wtasciwej jakosci robot zbrojarskich.

Wykonawca robo6t zbrojarskich powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
— gilotyny do cigcia pretow,
—  gigtarki,
—  spawarki,

—  szczotki druciane do czyszczenia pretow itp.

4. TRANSPORT

Stal zbrojeniowa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych ja przed
powstawaniem korozji, trwalymi odksztatceniami i uszkodzeniami mechanicznymi.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 5.
5.2. Ogélne zasady wykonywania robot zbrojarskich

Zbrojenie powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej oraz
normy PN-EN-13670.

Personel przewidziany do wykonania robot powinien mie¢ odpowiednie kwalifikacje (uprawnienia).
5.3. Przygotowanie zbrojenia

Zbrojenie powinno by¢ wykonane w zbrojarni stalej lub poligonowe;j.

Prety 1 walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukeji nalezy oczysci¢ z zendry, tuszczacej si¢ rdzy oraz
olejow, smarow itp. Czyszczenie pretow powinno by¢ dokonywane metodami niepowodujacymi zmian we
wlasciwosciach stali ani ich pozniejszej korozji.

Cigcie i gigcie stali zbrojeniowej powinny by¢ wykonywane mechanicznie.

Stan pretow zbrojenia nalezy sprawdzi¢ przed utozeniem w deskowaniu.

Srednice odgigé i zagieé powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1992-1-1:

Srednica preta w [mm] Min. §rednica wewngtrzna
odgigcia i/lub zagigcia
0=<16 40
0>16 70

5.4. Montaz zbrojenia

Sposob wykonania szkieletu musi zapewnia¢ niezmienno$¢ geometryczna w czasie transportu na miejsce
wbudowania oraz zachowanie doktadnego potozenia w trakcie betonowania. W tym celu zaleca si¢ wykonanie na
kazdym przecigciu pretéw taczenia za pomoca wezta z wyzarzonego drutu wiazatkowego o srednicy nie mniejszej
niz 0,6 mm (wiazanie na podwojny krzyz).

Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca si¢ wykonywac przed ustawieniem szalowania bocznego.
Montaz zbrojenia w elementach pltytowych mozna wykonywacé bezposrednio na deskowaniu wg oznaczonego
rozstawu pretow.

W celu uzyskania wymaganej otuliny betonowej prgtow zbrojenia nalezy stosowac podktadki dystansowe
prefabrykowane z zapraw cementowych lub z tworzywa sztucznego. Niedopuszczalne jest stosowanie podktadek z
pretow stalowych, gruzu lub drewna.

Zamknigcia strzemion nalezy umieszczac na przemian.
Spawanie pretow moze by¢ wykonane tylko przez spawaczy z odpowiednimi uprawnieniami.
Szkielet zbrojenia powinien by¢ sprawdzony i zatwierdzony przez Inzyniera przed zabetonowaniem. Sprawdzeniu
podlegaja:
—  $rednice uzytych pretow,
—  rozstaw pretow,
—  rozstaw strzemion,
—  roznice dtugosci pretow, potozenie miejsc ich zakonczenia, odgigcia,
—  otuliny zewngtrzne,
—  powiazanie zbrojenia w sposob stabilizujacy jego potozenie w czasie betonowania i zaggszczania.

Wykonawca robot zbrojarskich jest zobowiazany zapewni¢ odpowiednia ilo§¢ — wykonanych z pretow
zbrojeniowych — stojakow, spinek i przewiazek zapewniajacych niezbgdna sztywnosc¢ szkieletu i niezmiennos¢
potozenia zbrojenia w trakcie betonowania.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli robét

Ogolne zasady kontroli robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.

Kontrola jako$ci wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu jako$ci materiatdow oraz zgodnos$ci wykonania
zbrojenia z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej i powotanymi normami.

6.2. Kontrola jakosci materialow

Sprawdzenie materialow polega na stwierdzeniu, czy ich gatunki i srednice odpowiadaja przewidzianym w
dokumentacji projektowej i czy sa zgodne ze §wiadectwami jakoSci i protokotami odbiorczymi.

6.3. Kontrola jakosci wykonania zbrojenia
Zbrojenie podlega odbiorowi przed zabetonowaniem.
Sprawdzeniu podlega spetnienie wymagan podanych w punkcie 5 oraz punkcie 6.2 niniejszej specyfikacji.
Dopuszczalne tolerancje wykonania:
—  rdznice dlugosci pretow: +20 mm,

— ro6znica w rozstawie pretow gtownych w belkach:  +20 mm,

—  rozstaw pretow gldwnych w ptytach: +10 mm,
—  potozenie hakow i odgigé: 120 mm,
—  rozstaw strzemion: +20 mm,
—  otuliny zewngtrzne: +10 mm.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.

Ilos¢ stali zbrojeniowej przyjmuje si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera, jako taczna dtugos¢ pretéw poszczegdlnych srednic pomnozona przez ich cigzar
jednostkowy wyrazony w [kg/m] (kilograméw na 1 metr dtugosci preta).

Nie uwzglednia si¢ zwigkszonej ilo§ci materiatu w wyniku stosowania przez Wykonawcg pretow o Srednicach
wigkszych od wymaganych w dokumentacji projektowe;j.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 kg (jeden kilogram) stali zbrojeniowej danego gatunku.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
Roboty objgte niniejsza STWiORB podlegaja nastepujacym odbiorom:
—  odbior stali na budowie — wg wymagan podanych w punkcie 2 oraz w punkcie 6.2 niniejszej specyfikacji,
—  odbior zamontowanego zbrojenia — wg wymagan podanych w punktach 5.2, 5.3 oraz 6.3 niniejszej
specyfikacji.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg p.6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
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—  zapewnienie wszystkich potrzebnych $§rodkéw do wykonania robot,

—  zabezpieczenie terenu robot przed zanieczyszczeniem Srodowiska,

—  zakup i dostarczenie materiatu,

—  wykonanie niezbgdnych rusztowan, stojakéw i pomostow do przygotowania i montazu zbrojenia wraz z

ich rozbiorka,

—  oczyszczenie i wyprostowanie pretow,

—  cigcie i gigeie pretow, taczenie pretdw zbrojenia w szkielet,

— montaz zbrojenia w deskowaniu zgodnie z dokumentacja projektowa i niniejsza specyfikacja,

—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,

—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Akty prawne

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu deklarowania
wlasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym

10.2. Normy
PN-EN 1992-1-1

PN-EN 10080
PN-EN 10204
PN-EN 13670
PN-EN ISO 15630-1

PN-EN ISO 15630-2
PN-H-01105:1988
PN-H-93215:1982
PN-H-93220
PN-H-93250

PN-S-10040:1999

Eurokod 2 -- Projektowanie konstrukcji z betonu -- Cz¢$¢ 1-1: Regutly ogolne i reguty dla
budynkoéw

Stal do zbrojenia betonu. Spajalna stal zbrojeniowa. Postanowienia ogdlne

Wyroby metalowe — Rodzaje dokumentoéw kontroli

Wykonywanie konstrukcji z betonu

Stal do zbrojenia i sprezania betonu. Metody badan. Czgs¢ 1: Prety, walcodwka, i drut do
zbrojenia betonu

Stal do zbrojenia i sprezania betonu. Metody badan. Czgs¢ 2: Zgrzewane siatki do zbrojenia
Stal. Potwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie i transport

Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

Stal do zbrojenia betonu -- Spajalna stal zbrojeniowa BSO0SP -- Prety i walcowka
zebrowana

Stal do zbrojenia betonu -- Spajalna stal zbrojeniowa BSO0SN -- Prety 1 walcowka
zebrowana

Obiekty mostowe. Konstrukcje zelbetowe, betonowe i sprezone. Wymagania i badania
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M.13.00.00 BETON

M.13.01.00 BETON KONSTRUKCYJNY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru betonu i robdt betonowych w fundamentach obiektu inzynierskiego dla robot wykonywanych
przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem
kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie betonéw na potrzeby budowy obiektu mostowego.
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynno$ci umozliwiajacych i majacych na celu wykonanie rob6t zwiazanych z:
—  wykonaniem mieszanki betonowe;j,
—  transportem mieszanki na budowg,
—  wykonaniem deskowan i niezbgdnych rusztowan,
— ukltadaniem i zaggszczaniem mieszanki betonowe;j,
—  pielggnacja betonu.

Niniejsza specyfikacja zawiera wymagania wspolne dotyczace wszystkich konstrukcji z betonu. Inne specyfikacje
odnoszace si¢ do okreslonych elementow konstrukcji z betonu zawieraja szczegétowe wymagania dotyczace
specyfiki opisanych tam robot i nalezy jez rozpatrywac tacznie z niniejsza specyfikacja.

1.4. Okreslenia podstawowe

Grubosé zastgpcza elementu betonowego — warstwa kamienia usypana lub utozona na powierzchni skarpy lub dna
koryta cieku, zabezpieczajaca te powierzchnie przed rozmyciem woda ptynaca lub jej falowaniem.

emin = 24/ u [m], gdzie:
A.— pole przekroju elementu betonowego w [m?]
u—  obwdd pola przekroju elementu betonowego, ktory ma kontakt z powietrzem, przynajmniej okresowo
[m].
Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. 'Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania og6lne” punkt 2.

2.2. Skladniki mieszanki betonowej

2.2.1. Cement
Cement powinien spelnia¢ wymagania wg PN-EN 197-1.
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Do wykonania elementow masywnych, ktorych grubos¢ zastgpcza jest wigksza niz 600 mm, nalezy stosowac
cement o niskim cieple hydratacji.

2.2.2. Kruszywo
Kruszywa do betonu powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN-12620.
2.2.3. Woda

Woda do betonu powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 1008.
2.2.4. DomieszKi i dodatki do betonu

Domieszki do betonu powinny spelnia¢ wymagania PN-EN 934-2. Domieszki i dodatki do betonu nalezy stosowaé
zgodnie z warunkami podanymi w PN-EN 206-1.

Rodzaj domieszki Iub dodatku, jej ilo$¢ i sposob stosowania musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
2.3. Beton
Wymagania dla betonu podano w odrgbnych (uzupehiajacych) specyfikacjach technicznych.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca robot powinien dysponowac sprzgtem umozliwiajacym:
—  wykonanie i rozbiorke deskowan,
—  wbudowanie i zaggszczenie mieszanki betonowe;j,

—  sprzgtem transportowym.

Do podawania mieszanek nalezy stosowac pojemniki o konstrukeji umozliwiajacej tatwe ich opréznianie lub pompy
przystosowane do podawania mieszanek plastycznych. Do zageszczania mieszanki w deskowaniu nalezy stosowac
wibratory wglebne o czgstotliwosci min. 6000 drgan/min. z butawami o $rednicy nie wigkszej niz 0,65 odleglosci
migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyznie poziome;.

Doboru sprzgtu dokonuje Wykonawca robot i przedstawia do akceptacji Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 4.
4.2. Transport betonu

Beton nalezy dostarczy¢ na budowg betonowozem. W czasie transportu mieszanka betonowa powinna zachowacé
wlasciwosci umozliwiajace jej wbudowanie i wykonanie elementu betonowego o odpowiedniej wytrzymatosci.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 5.
5.2. Ogélne zasady wykonywania rob6t betonowych

Roboty betonowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowe;,
specyfikacjach technicznych oraz zgodnie z norma PN-EN-13670.

Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane roboty.
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5.3. Deskowanie

Konstrukcja deskowania powinna spetniac nastgpujace warunki:

— deskowanie powinno mie¢ odpowiednia sztywnos$¢, aby zapewni¢ niezmiennos¢ ksztattu konstrukcji
obiektu w czasie betonowania,

— elementy deskowania powinny by¢ odporne na deformacje pod wptywem warunkéw atmosferycznych,
— powierzchnia deskowania powinna zapewnia¢ uzyskanie rownej i gtadkiej powierzchni betonu,

— wnarozach deskowania nalezy stosowac listwy fazujace przekrdj betonowy,

— deskowanie powinno by¢ szczelne.

Przed wypehieniem mieszanka betonowa powierzchnie deskowan stykajace si¢ z betonem powinny by¢
posmarowane olejem do form. Deskowania nieimpregnowane powinny by¢ obficie polane woda.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw wewnetrznych deskowania (wymiaréw powierzchni betonowych):
—  —0,2% wysokosci, lecz nie wigcej niz 5 mm,
—  40,5% wysokosci, lecz nie wigcej niz 5 mm,
- —0,2% grubosci (szerokosci), lecz nie wigecej niz 2 mm,
—  40,5% grubosci (szerokos$ci), lecz nie wigeej niz 5 mm.
Tolerancja nierdéwno$ci powierzchni betonu po usunigciu deskowania wynosi:
— na odcinku 0,20 m: 2 mm,

— na odcinku 2,00 m: 5 mm.
5.4. Ukladanie mieszanki betonowe;j

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzucaé¢ z wysokosci wigkszej niz 0,50 m od powierzchni na ktora spada. W
przypadku gdy wysokos$¢ ta jest wigksza nalezy mieszankeg podawaé za pomoca rynny zsypowej (do wysokos$ci
3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0m).

Mieszankg betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub rurociagu pompy, badz tez za posrednictwem
rynny warstwami o grubosci do 40cm zaggszczajac wibratorami wgtebnymi.

Do wyréwnywania powierzchni betonowych nalezy stosowac belki (faty) wibracyjne.
5.5. Zageszczanie betonu

Przy zaggszczaniu mieszanki betonowej nalezy stosowac nastgpujace warunki:
—  wibratory wglebne nalezy stosowac o czgstotliwosci min. 6000 drgan na minute, z butawami o $rednicy nie
wigkszej niz 0,65 odlegloéci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyznie poziomej;
—  podczas zaggszczania wibratorami wgiebnymi nie wolno dotykac¢ zbrojenia butawa wibratora;

—  podczas zaggszczania wibratorami wglebnymi nalezy zaglebia¢ butawe na glgbokosé 5-8cm w warstwe
poprzednia i przytrzymywac butawe w jednym miejscu w czasie 20 30 sekund po czym wyjmowac powoli
w stanie wibrujacym;

—  kolejne miejsca zaglebienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4R, gdzie R jest promieniem
skutecznego dzialania wibratora; odlegto$¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,70m.
5.6. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wiazaniu betonu

5.6.1. Temperatura otoczenia

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywa¢ w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujac warunki
umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15MPa przed pierwszym zamarznigciem.

5.6.2. Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postgpowania na wypadek wystapienia ulewnego
deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych
powierzchni $§wiezego betonu.

5.6.3. Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed zamarznigciem co najmniej
przez okres 7 dni, pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatosci nie mniejszej niz 15SMPa. W tym czasie temperatura
mieszanki betonowej i $wiezego betonu nie moze by¢ nizsza niz +5°C. Uzyskanie wytrzymatosci 15MPa powinno
by¢ zbadane na probkach przechowywanych w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja.
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Przy przewidywanym spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczesniej podjaé
dziatania organizacyjne pozwalajace na odpowiednie ostonigcie i podgrzanie zabetonowanej konstrukcji.

5.7. Pielggnacja betonu

Odstonigte powierzchnie betonu powinny by¢ chronione przed szkodliwym dziataniem warunkéw atmosferycznych
i zwilzane w dostosowaniu do pory roku i warunkow pogodowych. Sposoéb pielggnacji betonu powinien by¢
ustalony w projekcie technologicznym betonowania.

Zaleca si¢:

—  przykrycie powierzchni betonu — bezposrednio po jego utozeniu — lekkimi ostonami wodoszczelnymi
zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chroniacymi beton przed deszczem i nastonecznieniem,

— utrzymywanie ulozonego betonu w statej wilgotnos$ci przez okres co najmniej 7 dni przy zastosowaniu
cementow portlandzkich lub 14 dni przy zastosowaniu cementdéw hutnicznych i innych.

Beton dojrzewajacy w warunkach normalnych nalezy polewa¢ woda, rozpoczynajac polewanie po 24 godzinach od
zabetonowania:

—  przy temperaturze + 15°C i wyzszej beton nalezy polewa¢ w ciagu pierwszych 3 dni co trzy godziny w
dzief i co najmniej jeden raz w nocy, a w nastgpne dni co najmniej trzy razy na dobg;

—  przy temperaturze ponizej + 5°C betonu nie nalezy polewac.

W czasie dojrzewania betonu uformowane elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami
przynajmniej do chwili uzyskania przez beton wytrzymato$ci na $ciskanie 15 MPa.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008.
5.8. Wykonczenie powierzchni betonowych

Dla widocznych powierzchni betonowych obowiazuja nast¢pujace wymagania:

—  wszystkie powierzchnie betonowe musza by¢ rowne i gladkie, bez zaglebien i wybrzuszen ponad
powierzchnig, mie¢ jednolita barwe i fakturg;
dopuszczalne sa lokalne nierdéwnosci do 3mm lub wglebienia do Smm;

— niedopuszczalne sa peknigeia i rysy, z wyjatkiem powierzchniowych rys skurczowych o szerokosci do
0,2 mm, pod warunkiem, ze zostaje zachowana otulina zbrojenia zgodnie z dokumentacjg projektowa
(¢ < Cmin), @ dlugos$é rysy jest nie wigksza niz 1,0m w kierunku podtuznym elementu lub 0,5m w kierunku
poprzecznym,;

— niedopuszczalne sa pustki, raki, kawerny, wykruszyny;
— na powierzchni betonu nie powinny wystgpowac lokalne progi, przetomy, wystajace ziarna kruszywa itp.,

—  ksztaltowanie odpowiednich spadkéw poprzecznych i podtuznych powinno nastgpowac podczas
betonowania plyty zgodnie z dokumentacja projektowa;
powierzchnig ptyty podczas betonowania powinno si¢ wyrownywac tatami wibracyjnymi;
odchylenie rownosci powierzchni zmierzone na facie dtugosci 4,0 m nie powinno przekraczac¢ 1,0cm.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni, to bezposrednio po
rozebraniu deskowan wszystkie wystajace nierownosci nalezy usuna¢ za pomoca tarcz karborundowych i czystej
wody. Ostre krawedzie powinny by¢ zeszlifowane.

Wszystkie taczniki stalowe (druty, $ruby itp.) uzyte do montazu deskowania lub majace inne tymczasowe
zastosowania, ktore pozostaja na powierzchni betonu po rozdeskowaniu, nalezy przycia¢ ponizej wykonczonej
powierzchni betonu do glebokosci nie mniejszej niz 1 cm, a powstale otwory nalezy wypehi¢ materiatem
naprawczym.

Lokalne ubytki nalezy wypei¢ betonem cementowym lub zaprawa o minimalnym skurczu i wytrzymatlosci nie
mniejszej niz wytrzymato$¢ betonu w konstrukc;ji.

5.9. Tolerancje wykonania

Tolerancje wykonania — wg PN-EN 13670, z uwzglednieniem wymagan dodatkowych podanych w odrgbnych
(uzupetniajacych) specyfikacjach technicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot
Ogolne zasady dotyczace kontroli robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 6.
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6.2. Kontrola betonu

Kontrola jakos$ci betonu w wytworni powinna by¢ prowadzona zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 206-1.

Beton dostarczony na budowg powinien posiada¢ zaswiadczenie producenta o zgodnosci betonu projektowanego ze
specyfikacja wg PN-EN 206-1. Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci betonu projektowanego z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami podanymi w punkcie 2 odpowiedniej STWiORB.

6.3. Kontrola robo6t betonowych

Kontrola wykonania robdt betonowych obejmuje sprawdzenie zgodnos$ci prowadzonych robot z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami okreslonymi w punkcie 5 niniejszej STWiORB. Kontroli podlegaja:

—  wykonanie deskowan,

—  sposob uktadania i zaggszczania mieszanki betonowej,
—  pielegnacja $wiezego betonu,

—  powierzchnia uformowanego elementu.

6.4. Kontrola wykonania elementu

Kontrola wykonania elementu polega na sprawdzeniu zgodno$ci uformowanego elementu konstrukcyjnego z
dokumentacja projektowa i wymaganiami okre§lonymi w punkcie 5 niniejszej STWiORB. Kontroli podlegaja:

—  usytuowanie elementu,
—  wymiary i grubosci poszczeg6lnych czesci konstrukeji,
—  spadki podluzne i poprzeczne.

6.5. Kontrola wykonczenia powierzchni betonowych

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej oraz w punkcie 5 niniejszej
STWiORB.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest Im® (metr szescienny) wbudowanego betonu klasy okre§lonej w dokumentacji projektowej.
Ilo$¢ betonu okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglgdnieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbidr robét objetych STWiORB

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbgdnych $rodkéw do wykonania robot,
—  zakup i dostarczenie materialow,
—  wykonanie i rozbidrke deskowania,
—  przygotowanie podtoza do uktadania betonu,

—  wytworzenie, transport i utozenie mieszanki betonowej w deskowaniu wraz z zaggszczeniem, pielggnacija i
wykonczeniem powierzchni,

—  wykonanie zabezpieczen w przypadku betonowania w nocy, w czasie opadow, w okresie niskich
temperatur,

—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan, prob i sprawdzen,
—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206 Beton -- Czg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é
PN-B-06265 Beton -- Wymagania, wlasciwosci uzytkowe, produkcja i zgodno$¢ -- Krajowe
uzupetnienie PN-EN 206

PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy, zaczynu. Czg$¢ 2: Domieszki do betonu. Definicje,
wymagania, zgodnos¢, znakowanie i etykietowanie

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 13670 Wykonywanie konstrukcji z betonu

PN-B-06250:1988 Beton zwykty
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M.13.01.01 BETON FUNDAMENTOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru betonu i rob6t betonowych w fundamentach obiektu inzynierskiego dla robot wykonywanych
przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem
kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

Niniejsza STWiORB stanowi uzupetnienie i nalezy ja stosowac acznie ze specyfikacja techniczna
STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny”.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
faw fundamentowych przepustu z betonu C25/30 (B30).

1.4. OKkreslenia podstawowe
Wg STWIiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wg STWiIiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogolne” punkt 2.
2.2.  Beton
Beton zgodny z norma PN 206-1 spelniajacy nast¢pujace wymagania:
—  klasa wytrzymalosci na $ciskanie: wg dokumentacji projektowe;,

— maksymalny nominalny wymiar ziaren kruszywa: Dy, < 31,5 mm,

—  maksymalna zawarto$¢ chlorkow: <0,4% (klasa CI 0,40 wg PN-EN 206-1),
—  wymagania wynikajace z klas ekspozycji: XC2, XF1,

— nasigkliwo$¢ (wg PN-B-06250): < 5%,

—  stopien wodoszczelnosci (wg PN-B-06250): > W8,

—  stopien mrozoodpornosci (wg PN-B-06250): >F150.

Wymagania dotyczace sktadnikow mieszanki betonowej — wg STWiORB M.13.01.00 punkt 2.

3. SPRZET
Wg STWIiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 3.

4. TRANSPORT
Wg STWiIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 4.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Podstawowe wymagania dotyczace wykonania robét
Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton niekonstrukcyjny” punkt 5.
5.2. Dodatkowe ustalenia dotyczace wykonania robot

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny”
punkt 5, z uwzglednieniem ustalen dodatkowych dla taw fundamentowych, ktére podano ponizej.

5.2.1. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ osadzenia w podtozu kotew z pretdow zbrojeniowych
wg STWiORB M.11.07.02.

5.3. Okladzina kamienna

Fundamenty przepustu podlegaja obmurowaniu warstwa kamienia tamanego. Okladzing kamienna nalezy
wykonywac¢ rownoczes$nie ze zbrojeniem i betonowaniem fundamentéw wg zasad podanych w STWiORB
M.21.02.11.

5.4. Elementy wbudowane
54.1. Zakotwienie konstrukcji stalowej

W deskowaniu nalezy zamocowacé kotwy i profile montazowe do polaczenia z fundamentami konstrukcji stalowej
ustroju niosacego (wg STWIORB M.14.02.01). Elementy te nalezy przymocowaé do deskowania i/lub zbrojenia w
taki sposob, aby zapewni¢ niezmienno$¢ ich potozenia w trakcie uktadania i zaggszczania mieszanki betonowe;.
5.4.2. Rury ostonowe

W deskowaniu fundamentéw — w miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej — nalezy zamocowac i
zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem w trakcie betonowania rury oslonowe dla przejscia drenazu (wg STWiORB
M.16.02.01).

5.4.3. Tolerancje wykonania

Tolerancje wykonania taw fundamentowych:

—  dla wymiaréw w planie: + 50 mm, lecz nie wigcej niz 1/100 dtugosci lub szerokosci,
—  dla rzednej wierzchu fundamentu: + 20 mm,
—  odchylenie ptaszczyzn od pionu: + 20 mm.

Pozostate tolerancje wykonania — wg STWiORB M.13.01.00 ,.Beton konstrukcyjny” punkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 6, z uwzglednieniem wymagan szczegétowych podanych
w niniejszej specyfikacji.

7.  OBMIAR ROBOT
Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg STWiIiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 10.
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M.13.01.08 BETON WIENCOW I GZYMSOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru betonu i robot betonowych w monolitycznych wiencach i gzymsach dla rob6t wykonywanych
przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem
kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

Niniejsza STWiORB stanowi uzupetnienie i nalezy ja stosowac tacznie ze specyfikacja STWiORB M.13.01.00
,,Beton konstrukcyjny”.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie:

—  wiencow konstrukcji stalowej z blach falistych,
—  gzymsoOw S$cian czotowych
z betonu C25/C30 (B30).

1.4. OkreSlenia podstawowe
Wg STWiIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wg STWIiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania og6lne” punkt 2.
2.2.  Beton
Beton zgodny z norma PN 206-1 spetniajacy nastgpujace wymagania:
—  klasa wytrzymatosci na $ciskanie: wg dokumentacji projektowej,

— maksymalny nominalny wymiar ziaren kruszywa: Dy, < 16 mm,

— maksymalna zawarto$¢ chlorkow: <0,4% (klasa C1 0,40 wg PN-EN 206-1),
— wymagania wynikajace z klas ekspozycji: XC2, XFl1,

— nasigkliwo$¢ (wg PN-B-06250): < 5%,

—  stopien wodoszczelnosci (wg PN-B-06250): > W8,

—  stopien mrozoodpornosci (wg PN-B-06250): >F150.

Wymagania dotyczace sktadnikéw mieszanki betonowej — wg STWiORB M.13.01.00 punkt 2.

3. SPRZET
Wg STWiIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 3.

4. TRANSPORT
Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 4.
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5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 'Wymagania dotyczace wykonania roboét
Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton niekonstrukcyjny” punkt 5.

5.2. Dodatkowe ustalenia dotyczace wykonania robot

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny”
punkt 5, z uwzglednieniem ustalen dodatkowych dla wiencéw i gzymsow, ktore podano ponizej.

5.2.1. Wykonanie wiencéw

Zelbetowe wiefice powinny by¢ potaczone ze stalowa konstrukcja przepustu za pomoca kotew do wiencow
mocowanych do blach ustroju niosacego. Przed przystapieniem do betonowania wiencow nalezy sprawdzié
poprawno$¢ zamocowania tych kotew.

5.2.2. Wykonanie gzymsow

5.2.2.1. Zakotwienie gzymsOw

Gzymsy $cian czotowych powinny by¢ potaczone z murem kamiennym za pomoca pr¢tow zbrojeniowych
osadzonych w tym murze. Przed przystapieniem do betonowania gzymsow nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ osadzenia
pretow kotwiacych w murze.

5.2.2.2. Zakotwienia balustrady

W deskowaniu gzymsow nalezy osadzi¢ elementy kotwiace balustrad. Zakotwienia nalezy przymocowac do
deskowania i/lub zbrojenia w taki sposob, aby zapewni¢ niezmiennosc¢ ich potozenia w trakcie uktadania i
zageszcezania mieszanki betonowe;.

5.2.3. Tolerancje wykonania
Tolerancje wykonania wiencdéw konstrukcji stalowe;j:
—  wymiary w przekroju poprzecznym: odchytka ujemna niedopuszczalna.

Tolerancje wykonania gzymsow $cian czolowych:

—  dlugos¢ elementow: + 25 mm /- 25 mm,
—  wymiary w przekroju poprzecznym: +25 mm /-0 mm,
—  rzedne wierzchu elementu: +10 mm /— 0 mm.

Pozostate tolerancje wykonania — wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wg STWIORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 6, z uwzglednieniem wymagan szczegétowych podanych
w punkcie 5 niniejszej specyfikacji.

7.  OBMIAR ROBOT
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg STWiORB M.13.01.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 10.
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M.14.00.00 KONSTRUKCJE STALOWE

M.14.02.01 KONSTRUKCJA ZE STALOWYCH Z BLACH FALISTYCH O
PRZEKROJU OTWARTYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru konstrukcji drogowego obiektu inzynierskiego ze stalowych blach falistych o przekroju
otwartym dla robot zwiazanych z realizacja zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa
przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty te obejmuja:
—  zakup i montaz stalowej konstrukcji obiektu z blach falistych,
—  wykonanie zasypki inzynierskiej wokot obiektu,
—  ulozenie ekranu przeciwwilgociowego z geosyntetykow.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Obiekt inzynierski z blachy falistej — drogowy obiekt inzynierski (przepust, maly most, tunel), ktérego
konstrukcja jest wykonana z zakrzywionych arkuszy specjalnie profilowanej blachy stalowe;j faliste;j,
laczonych ze soba za pomoca $rub, wokot ktorego znajduje si¢ odpowiednio zaggszczony grunt zasypki.

1.4.2. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg

wzoru:
P
I="%  odze:
ds
Po—  gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu w [Mg/m’]
P4, — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych w [Mg/m’], badania wykona¢ zgodnie z norma BN-77/8931-12.

1.4.3. Wskaznik réznoziarnisto$ci — wielkos¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢ gruntow niespoistych, okreslona

wg wzoru:
deo .
U=—=, gdze:
1o
de¢o—  Srednica oczek sita przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm)]
diy—  $rednica oczek sita przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm]

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB-D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 2.

Wszystkie materiaty i wyroby przewidziane do wykorzystania w trakcie realizacji rob6t powinny posiadaé
oznakowanie CE lub oznakowanie krajowym znakiem budowlanym. Dotaczona dokumentacja techniczna powinna
zaswiadczac o zgodno$ci materiatdéw lub wyrobow z odpowiednimi dokumentami odniesienia (norma Iub oceng
techniczna) oraz potwierdzac, ze poziom lub klasa zadeklarowanych wtasciwosci uzytkowych odpowiadaja
wymaganiom podanym w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji techniczne;j.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji:

— deklaracje zgodnosci dostarczonych elementow konstrukeji z blach falistych z odpowiednimi
dokumentami odniesienia stanowiacymi podstawe do wprowadzenia wyrobow do obrotu lub udostepnienia
ich na rynku krajowym,

—  dokumenty kontrolne — zgodnie PN-EN 1090-2 Tablica 1 — dla wyrobow ze stali konstrukcyjnej, zestawow
srubowych i kotew fundamentowych: atesty, $wiadectwa odbioru, deklaracje zgodnosci, deklaracje
wlasciwosci uzytkowych, do wydania ktorych ich producenci sa zobowiazani przez wlasciwe normy.

2.2. Zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa
Dostarczona konstrukcja z blach falistych — po zmontowaniu i zasypaniu gruntem — powinna spetnia¢ wymagania
okreslone w dokumentacji projektowej w zakresie:

—  no$nosci,

—  wymiaréw w przekroju poprzecznym i podtuznym,

—  $wiatla poziomego i/lub pionowego,

—  wymiarow skrajni pod obiektem,

—  sposobu uksztattowania koncow (dopasowanie do pochylenia skarp nasypu, wbudowanie w $ciany
czolowe i in.),

— innych wymagan okreslonych w projekcie.
2.3. Elementy konstrukcyjne obiektow inzynierskich z blachy falistej

Wszystkie elementy do wykonania konstrukcji obiektu:
—  arkusze stalowej blachy falistej,
— stalowe elementy zlaczne ($ruby, nakretki, podktadki),

— elementy do potaczenia konstrukcji stalowej z fundamentami i wiencami usztywniajacymi (kotwy, profile
montazowe),
—  inne niezbedne elementy i akcesoria,

powinny zosta¢ dostarczone przez producenta lub dostawce konstrukcji wraz z instrukcja montazu okres$lajaca
zasady konstruowania obiektow z tych materiatow.

2.3.1. Arkusze blachy falistej
Arkusze blach powinny by¢ wykonane ze stali konstrukcyjnej o granicy plastycznosci nie mniejszej niz 355 MPa
(fy > 355 MPa), o okre$lonej przydatnosci do profilowania na zimno.

Informacja o gatunku stali, z ktérego wykonane sa arkusze blach dostarczane na budowe, musi by¢ podana w
dokumentach dostawy. Gatunek stali, z ktorego wykonane sg arkusze blach, powinien odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w dokumentach odniesienia.

Arkusze blachy falistej wraz z profilowaniem (wycigcia, skosy) musza by¢ wykonane fabrycznie przez producenta.
Dla konstrukcji z arkuszy blach taczonych na sruby producent powinien dostarczy¢ rysunek montazowy i instrukcje
montazu. Dostawca jest zobowiazany odpowiednio oznakowac elementy wysytkowe tak, aby unikna¢ bledow przy
ich taczeniu.

2.3.2. Elementy stalowe do laczenia arkuszy blachy falistej

Systemowe elementy zlaczne przeznaczone do taczenia okreslonego rodzaju blach falistych.

Wiasciwosci mechaniczne czgsci ztacznych powinny odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w dokumentach
odniesienia.
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Zalecane witasno$ci mechaniczne stosowanych elementéw zlacznych:
— dla $rub: klasa 8.8 wg PN-EN ISO 898-1,
—  dla nakretek: klasa 8 wg PN-EN ISO 898-2.
2.3.3. Kotwy do l3czenia z elementami Zelbetowymi
Systemowe kotwy do taczenia konstrukcji z blach falistych z fundamentami i wieficami zelbetowymi.
Wtasciwosci mechaniczne kotew powinny odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w dokumentach odniesienia.

2.3.4. Profile montazowe

W sktad systemu konstrukcyjnego powinny wchodzi¢ takze profile montazowe niezbedne do potaczenia konstrukeji
z blach z fundamentami lub elementami wyposazenia (blachy, ceowniki, katowniki itp.).

2.3.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

2.3.5.1. Powloka cynkowa

Wszystkie elementy konstrukcji: arkusze blach, elementy polaczeniowe, §ruby, kotwy i in. powinny by¢
zabezpieczone antykorozyjnie powtoka cynkowa nanoszong metoda zanurzeniowa (cynkowanie ogniowe) — zgodnie
z PN-EN ISO 1461.

Wymagana grubo$¢ powloki cynkowej elementéw konstrukceji z blach falistych

Element konstrukeji Grubo$¢ powtoki [um] Metoda badania
$rednia miejscowa
Arkusze z blach o grubosci 3 mm < t < 6mm >70 >55
— PN-EN ISO 1461
Arkusze z blach o grubosci t > 6mm >85 >70
PN-EN ISO 2178
Profile montazowe =70 =55
Sruby, nakretki i kotwy >50 > 40

2.3.5.2. Powloka malarska

Jesli w dokumentacji projektowej lub warunkach kontraktowych przewidziano wykonanie dodatkowej powtoki
antykorozyjnej, konstrukcj¢ stalowa nalezy zabezpieczy¢ systemem malarskim zgodnym z PN-EN ISO 12944-5
dobranym odpowiednio do warunkéw eksploatacji:

—  wymagana trwato$¢ powtoki (wg PN-EN ISO 12944-1): VH (bardzo wysoka,
powyzej 25 lat),
—  kategoria korozyjnosci atmosfery (wg PN-EN ISO 12944-2): C2 (mata),
—  kategoria korozyjnosci dla strony wewnetrznej z uwagi na Iml (woda stodka, strefa
eksploatacje w wodzie (wg PN-EN ISO 12944-2): zmiennego zanurzenia),

— kategoria korozyjnosci dla strony zewnetrznej z uwagi na
eksploatacje w gruncie (wg PN-EN ISO 12944-2): Im3.

24. Kruszywo

Do wykonania zasypki inzynierskiej wokot stalowej konstrukeji obiektu nalezy stosowaé kruszywa mineralne,
przepuszczalne i nieagresywne o odpowiednim uziarnieniu. Mozna stosowaé kruszywa naturalne: piaski, zwiry,
pospotki, mieszanki piaskowo-zwirowe lub mieszanki kruszyw frakcjonowanych.

Kruszywo na zasypke powinno spetnia¢ nastgpujace wymagania:
—  uziarnienie: 0/31.5 mm,
—  wskaznik réznoziarnistosci: U=5,
— udzial frakcji ponizej 0,06 mm:  nie wigkszy niz 15% (wagowo),
—  wodoprzepuszczalno$é: k> 6 m/ dobe,
—  wskaznik pH: 6.0 + 8.0,

—  brak zbrylen i czg$ci organicznych.
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2.5. Geosyntetyki

Do wykonania ekranu przeciwwilgociowego ponad korona konstrukcji nalezy stosowac:

—  geomembrang polipropylenowa lub PEHD o grubosci min. 1 mm, ktorej arkusze/pasma mozna taczy¢
poprzez zgrzewanie lub spawanie;

—  geowldkning polipropylenowa o odpornosci na przebicie statyczne (badanie CBR): > 5,0 kN.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania obiektu inzynierskiego z blachy falistej powinien wykazac si¢
mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

—  zurawi samochodowych,

—  sprzetu do montazu arkuszy blach falistych:
zakrgtarek elektrycznych lub pneumatycznych,
kluczy nasadowych,
kluczy dynamometrycznych,
ram z krazkami linowymi, wciagarek wielokrazkowych na samochodach do podnoszenia blach, drabin,
przenosnych rusztowan, itp.,

—  sprzgtu zaggszczajacego: ubijakow recznych, zageszezarek mechanicznych, ptyt wibracyjnych,
—  sprzetu do transportu blach.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport blach falistych i elementéw zlacznych

Arkusze blach falistych mozna transportowac i sktadowaé w stosach zgrupowanych wg krzywizny i rodzaju

sfalowania — kazdy typ i profil osobno.

Transport blach falistych, ich zatadowanie, wytadowanie i przemieszczanie musza by¢ wykonywane starannie, tak
aby nie uszkodzi¢ fabrycznej powtloki antykorozyjnej blach. Nie wolno uderza¢ blachami o twarde i ostre
przedmioty oraz nie wolno ich ciagna¢ po gruncie.

Sruby, nakretki, podktadki nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozja i
uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do transportu palet, opakowania powinny by¢
zabezpieczane przed przemieszczaniem sig, np. za pomoca tasmy stalowej lub folii termokurczliwe;j.

4.3. Transport innych materialéw

4.3.1. Transport kruszywa

Kamien i kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3.2. Transport geowlékniny

Przy transporcie geowlokniny nalezy przestrzega¢ zalecen producenta oraz stosowac¢ ponizsze zalecenia ogdlne.

Goewlokning nalezy transportowaé w rolkach owinigtych polietylenowa folia. Podczas transportu nalezy chronié
materiat przed zawilgoceniem i zabrudzeniem. Rolki powinny by¢ ulozone poziomo, nie wigcej niz w trzech
warstwach. W czasie wyladowywania ze srodka transportu nie mozna dopusci¢ do porozrywania lub podziurawienia
opakowania z folii.
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5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji rob6t uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.
5.2. Zakres robot
Zakres robot wykonywanych przy budowie obiektu inzynierskiego z blach falistych wg niniejszej Specyfikacji
Technicznej obejmuje:

— osadzenie w fundamentach kotew do potaczenia z konstrukcja stalowa,

— montaz konstrukcji z blach falistych,

—  wykonanie zasypki obiektu,

—  wykonanie ekranu ochronnego z geowtdkniny.
5.3. Osadzenie kotew fundamentowych

Potozenie osi kotew nalezy wytyczy¢ i trwale oznaczy¢ przed zabetonowaniem fundamentéw. Rozstaw kotew, ich
usytuowanie na gornej powierzchni fundamentu oraz tolerancje osadzenia powinny odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym przez producenta/dostawce konstrukcji stalowej obiektu.

Kotwy z pretow stalowych nalezy osadzi¢ w deskowaniu fundamentéw przed ich zabetonowaniem. Kotwy nalezy
rozmieszcza¢ bardzo precyzyjnie przy uzyciu szablonéw stalowych lub drewnianych i trwale ustabilizowac, aby
zabezpieczy¢ je przed przesunigciem lub obrotem w trakcie betonowania.

5.4. Montaz konstrukcji ze stalowych blach falistych
5.4.1. Ogoélne zasady wykonania montazu konstrukcji z blach falistych

Montaz obiektu moze by¢ wykonany wylacznie przez wykwalifikowany i przeszkolony personel techniczny.

Montaz konstrukcji stalowej musi przebiega¢ $cisle wedlug rysunku montazowego lub instrukcji montazu
producenta.

W przypadku braku wymienionej powyzej instrukcji i/lub rysunku montazu, Wykonawca opracuje i przedstawi do
akceptacji Inzynierowi projekt montazu konstrukcji obiektu, kierujac si¢ ponizszymi wskazaniami.

5.4.2. Spos6b montazu
Montaz konstrukcji moze by¢ wykonany w miejscu ostatecznej lokalizacji obieku lub poza nig. Mozna zastosowac
jedna z trzech metod montazu:

a) montaz sekwencyjny,

b) montaz z wstgpna prefabrykacja,

¢) montaz z pelna prefabrykacja.
Doboru metody montazu dokonuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi w projekcie technologii i
organizacji robot lub projekcie organizacji montazu.
5.4.2.1. Montaz sekwencyjny

Montaz sekwencyjny polega na montazu i skrgceniu poszezegdlnych arkuszy blach konstrukeji poczynajac od blach
dolnych. Montaz tych blach nalezy rozpocza¢ od strony wylotu obiektu i kierowac si¢ w strong wlotu tak, aby
uzyska¢ zaktadke na blachach zgodna z kierunkiem przeptywu wody. Nastepnie nalezy montowac blachy boczne i
gorne, po obu stronach konstrukcji tak aby zachowac jej rownowage.

Na koncu nastgpuje montaz elementoéw sklepienia. Blachy te montuje si¢ w kierunku odwrotnym: od wlotu do
wylotu.

5.4.2.2. Montaz z wstegpna prefabrykacija

Montaz ze wstgpna prefabrykacja polega na wstepnym skregceniu kilku blach konstrukeji stalowej w formie pelnego
polpierscienia i nastgpnie umieszczeniu go za pomoca dzwigu w zadanym miejscu. Kierunek montazu
poszczegolnych segmentow jest taki jak kierunek montazu blach przy montazu sekwencyjnym.

5.4.2.3. Pelna prefabrykacja

Petna prefabrykacja polega na catkowitym zmontowaniu konstrukcji poza miejscem wbudowania, a nastgpnie
przetransportowanie jej na miejsce przeznaczenia i ustawieniu na fundamentach za pomoca dzwigéw i zawiesi.
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Montaz konstrukcji obiektu w miejscu jej prefabrykacji prowadzi sig tak jak dla montazu sekwencyjnego.

5.4.3. Scalanie konstrukcji

Nalezy przestrzega¢ wlasciwej kolejno$ci montazu blach i dokrgcania $rub oraz sprawdza¢ dopasowanie arkuszy.

Wstepny montaz konstrukcji nalezy wykonywacé przy uzyciu jak najmniejszej liczby $rub, ktore rozmieszcza si¢ w
poblizu srodkow krawedzi arkuszy. Po ztozeniu kilku kolejnych segmentow przekroju poprzecznego obiektu mozna
uzupeniaé i wstepnie zakrecac sruby w zamknigtych segmentach prowadzac réwnocze$nie montaz kolejnych sekcji.
Sruby rozmieszcza si¢ w kierunku od $rodka arkusza ku jego narozom.

W trakcie montazu nalezy prowadzi¢ systematyczna kontrole ksztattu i wymiaréw konstrukeji wg zasad podanych w
punkcie 5.5.3.

5.4.4. Dokrecanie Srub
Ostateczne dokrgcenie srub nalezy wykona¢ po zmontowaniu catej konstrukcji. Dokrgcenie $rub nalezy rozpoczac
od $rodka konstrukeji i posuwac si¢ w kierunku jej koncéw metoda segment po segmencie. Dokrgcanie $rub dla
poszczegdlnych sekcji nalezy wykonywac rozpoczynajac od gory, a nastgpnie dokrecaé symetrycznie $ruby po
obwodzie.
Moment dokrgcenia §rub powinien by¢ zgodny z instrukcja producenta. Zalecane wielkosci momentu dokrgcenia:
—  >300 Nm dla konstrukcji o rozpigtosci do 7 m,
— =360 Nm dla konstrukcji o rozpigtosci powyzej 7 m.
W trakcie zasypywania obiektu nalezy wyrywkowo sprawdza¢ moment dokrecenia Srub. W szczego6lnoscei nalezy
kontrolowac te sruby, ktore wizualnie wydaja si¢ luzne.
5.5. Zasypka obiektu (zasypka inZynierska)
5.5.1. Ogélne zasady wykonywania zasypki

Zasypka wokot obiektu inzynierskiego z blach falistych podlega $cisle okreslonemu sposobowi wykonania w celu
zachowania ksztattu obiektu. Zasypka inzynierska powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
wskazaniami instrukcji montazu producenta obiektow lub aprobaty technicznej. Podstawowe zasady wykonywania
zasypki podano ponize;j.

5.5.2. Sposob ukladania i zageszczania zasypki

Do zasypania obiektu nalezy uzy¢ kruszywa wg punktu 2.3 niniejszej STWiORB.

Zasypke wykonuje si¢ warstwami poziomymi o grubo$ci od 20 do 30 cm w stanie luznym, w taki sposob aby
poziom kruszywa po obu stronach przekroju byt taki sam. Zasypke nalezy uktada¢ rownomiernie wzdtuz catej
konstrukcji.

Kazda warstwa kruszywa powinna by¢ zaggszczana. Wskaznik zaggszczenia I kazdej warstwy nie moze by¢
mniejszy od 0,98 wg standardowej proby Proctora, przy czym dopuszcza si¢ bezposrednio przy $ciance konstrukeji
—w odlegtosci do 20 cm — I > 0,95.

W trakcie wykonywania zasypki nie mozna spowodowac uszkodzen konstrukcji obiektu, ani jego powloki
antykorozyjnej. W bezposrednim otoczeniu konstrukceji stalowej (od 0,1 do 1,0 m) zaggszczanie nalezy prowadzi¢ w
sposob bardzo ostrozny — zaleca sig stosowac np. ubijaki reczne lub ptyty wibracyjne.

Ze szczegdlng ostroznoscia nalezy wykonywac rowniez uktadania i zageszezanie warstw zasypki nad ekranem z
geosyntetykow. Zageszcezanie tych warstw nalezy wykonywac recznie oraz przy uzyciu lekkiego sprzgtu, aby nie
doprowadzi¢ do uszkodzen geomembrany.

Przy koncach konstrukeji Scigtej zgodnie z pochyleniem skarpy nasypu nalezy stosowac lekki sprzet zaggszczajacy
oraz dopuszcza sig¢ warto$¢ wskaznika zageszczenia gruntu I > 0,95.

Nie wolno uzywac cigzkiego sprzgtu zaggszczajacego w odlegtosci mniejszej niz 1,00 m od konstrukcji oraz gdy
wysoko$¢ naziomu nad kluczem jest mniejsza niz 1,20 m.

5.5.3. Kontrola ksztaltu konstrukeji w czasie ukladania i zageszczania zasypki

Konstrukcje z blach falistych sa podatne na przemieszczenia i deformacje, ktore moga wystapi¢ w trakcie
zasypywania, takie jak:

—  przesunigcie poziome, spowodowane nierownomiernym zasypywaniem konstrukcji,
— deformacja pionowa (wypigtrzenie), spowodowana parciem bocznym zbyt mocno zaggszczonej zasypki,

—  deformacja pozioma, spowodowana zréznicowanym zaggszczeniem zasypki po obu stronach konstrukcji.
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Podczas zaggszczania zasypki nalezy stale kontrolowaé wymiary wewngtrzne przekroju. Kontrolg taka wykonuje
przez pomiar odksztalcen pionowych i poziomych, w kilku punktach na dlugosci obiektu, po wykonaniu kazdej
warstwy zasypki.

Nie dopuszcza sig przemieszczen wigkszych niz 2% w dowolnym kierunku od pierwotnego ksztaltu. Arkusze
blachy nie powinny straci¢ swej pierwotnej krzywizny. Nie mozna tez dopusci¢ do powstawania nawet niewielkich
zataman w kierunku do wewnatrz obiektu, w miejscach stykéw arkuszy taczonych na sruby. W przypadku
wystapienia zmian wymiarow wewngetrznych przekroju poprzecznego nalezy dociagnaé sruby, ktére mogty ulec
poluzowaniu podczas wykonywania zasypki.

Jesli nastapi nadmierne przemieszczenie konstrukeji na jedna ze stron lub nadmierne wypigtrzenie konstrukcji
nalezy wymieni¢ czgs$¢ lub cato$¢ zasypki.
5.6. Ulozenie ekranu przeciwwilgociowego

Ponad korona obiektu na zasypce o grubosci od 10 do 15 cm nalezy utozy¢ geowldkning polipropylenowa, a na niej
geomembrang polietylenowg lub HDPE. W celu ochrony geomembrany w trakcie uktadania kolejnych warstw
zasypki nalezy utozy¢ na niej kolejna warstwg geowlokniny.

Ekran przeciwwilgociowy uktada sig¢ na catej dtugosci obiektu. Geowtokning i geomembrang uktada si¢ w formie
»parasola” ze spadkiem poprzecznym min. 5% (w stosunku do osi podtuznej obiektu). Ekran z geosyntetykow
powinien sigga¢ co najmniej 2,0 m poza krawedz konstrukcji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialéw

Kontrolg nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej dostarczonej na budowg partii materiatow i wyrobow. Sprawdzenia
nalezy dokona¢ poprzez kontrol¢ ich dokumentacji technicznej oraz zbadanie cech zewngtrznych.

6.2.1. Kontrola elementow konstrukcji stalowej

Kontrola dokumentacji polega na sprawdzeniu zgodnosci deklarowanych parametrow z wymaganiami okre§lonymi
w dokumentach odniesienia (normie lub ocenie technicznej), dokumentacji projektowej oraz specyfikacji
techniczne;j.

Badanie zgodnosci cech zewngtrznych elementow konstrukcji stalowej obejmuje:

—  sprawdzenie zgodnosci podstawowych wymiaréw blach (dlugosc¢ i wysokos¢ fali, grubos¢ blachy) z
dokumentami dostawy,

—  sprawdzenie klasy $rub i nakretek,
—  sprawdzenie dtugosci kotew,
—  sprawdzenie stanu powtok antykorozyjnych.

6.2.2. Kontrola kruszywa

Wg STWiORB M.11.01.04.
6.2.3. Kontrola geosyntetykow

Kontrola dokumentacji polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametréw z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

Kontrola cech zewnetrznych moze obejmowac:

—  wizualne sprawdzenie zgodnosci dostarczonych geosyntetykow z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczna,

—  sprawdzenie stanu technicznego geosyntetykow, identyfikacjg ewentualnych uszkodzen,
—  sprawdzenie grubos$ci membrany,

—  sprawdzenie gramatury geowldkniny.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Kontrola osadzenia kotew fundamentowych

Nalezy zbadac¢ zgodnos$¢ osadzenia kotew z dokumentacja projektowa oraz instrukcja montazu producenta, z
uwzglednieniem tolerancji wykonania okreslonych w instrukcji montazu.
Sprawdza sig:

—  prawidtowos¢ potozenia osi kotew na fundamentach,

—  odlegtosci pomiedzy kotwami,

—  dlugos¢ trzpienia kotwy ponad fundamentem przewidzianego na dokrgcenie nakretek.

6.3.2. Kontrola montazu konstrukcji z blach falistych

6.3.2.1. Zakres kontroli

Kontrola wykonania montazu konstrukcji z blach falistych powinna by¢ przebiega¢ zgodnie z zaleceniami instrukcji
montazu dostarczonej przez producenta.

Kontrola montazu konstrukcji powinna uwzglednia¢ sprawdzenie:

—  prawidlowos$ci wstgpnego montazu blach,

—  sposobu umieszczania $rub taczacych blachy,

—  poprawnosci wykonania ewentualnych rusztowan do montazu obiektu,

—  poprawnosci dokrgcania $rub,

—  zgodno$ci wymiarow i ksztattu obiektu z dokumentacja projektowa.
6.3.2.2. Kontrola dokrecenia Srub
Kontroli poddaje si¢ 5% ogodlne;j ilosci srub. Minimum 95% sprawdzanych §rub musi spetnia¢ wymogi dotyczace
wielko$ci momentu dokrgcenia, a moment dokrgcenia pozostatych (maks. 5% z badanej ilo$ci) nie powinien by¢
mniejszy niz 200 Nm.
Kontrolg przeprowadza si¢ na losowo wybranych $rubach, zlokalizowanych rownomiernie wokot konstrukeji.
Kazdorazowo nalezy skontrolowaé¢ moment dokrecenia dla tych $rub, ktére wizualnie wydaja si¢ luzne.
Kontrole dokrecenia $rub przeprowadza sig:

—  po zakonczeniu montazu w miejscu docelowej lokalizacji obiektu,

—  po zakryciu konstrukcji pierwsza warstwa zasypki,

—  przed odbiorem koncowym.

Przy odbiorze konstrukcji Wykonawca przedstawia protokoét kontroli dokrecenia $rub zawierajacy wielkosci
momentu dokrecenia Srub.

6.3.2.3. Tolerancje montazu

Dopuszczalne wartosci odchytek wymiarowych nie powinny przekraczac¢ ponizszych wartosci:
— dla wymiaréw pionowych i poziomych:  +2 %,
—  usytuowanie osi obiektu w planie: +2cm,
—  dlugos$¢ obiektu: +5cm.

6.3.2.4. Kontrola powtok antykorozyjnych

Kontrolg przeprowadza si¢ przed przystapieniem do wykonywania zasypki z kruszywa. Kontrola obejmuje wizualne
sprawdzenie stanu powlok na zewnetrznej i wewngtrznej stronie konstrukeji.

Wszelkie uszkodzenia powtok antykorozyjnych powinny zosta¢ naprawione. Sposob wykonania napraw powinien
zosta¢ zaaprobowany przez Inzyniera.

6.3.3. Kontrola wykonania zasypki
Kontrola wykonania zasypki inzynierskiej obiektu powinna obejmowac sprawdzenie zgodnosci z zaleceniami
instrukcji wykonania obiektu dostarczonej przez producenta oraz wymaganiami punktu 5.5 niniejszej ST.
Kontrola wykonania zasypki obiektu powinna uwzglednia¢ sprawdzenie:

—  wlasciwosci kruszyw uzytych do zasypki,

—  prawidlowosci wykonania zasypki, z uwzglednieniem dopuszczalnych grubosci warstw oraz wskaznika
zaggszczenia gruntu,
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—  poprawnos$ci prowadzenia zaggszczania zasypki w bezpos$rednim otoczeniu konstrukeji stalowej, ze
zwroceniem uwagi na nieuszkadzanie konstrukcji obiektu i jego powtoki ochronnej,

— niezmienno$ci wymiaréw przekroju poprzecznego pod wplywem dziatania zasypki (z uwzglednieniem
tolerancji wg punktu 5.5.3.16.3.2.).

Zaleca si¢ badanie zaggszczenia kazdej warstwy zasypki przez obciazenie ptyta. Wskaznik zaggszczenia gruntu Ig
wg BN-77/8931, nalezy badac nie rzadziej niz co 3 warstwy zasypki, wykonujac co najmniej 3 pomiary w kazdej
badanej warstwie.

6.3.4. Kontrola ulozenia ekranu przeciwwilgociowego

Sprawdza si¢ zgodno$¢ zakresu utozenia geosyntetykow z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami niniejszej
specyfikacji techniczne;.

Nalezy skontrolowac¢ szczelno$¢ potaczen arkuszy geomembrany oraz sprawdzi¢ czy geomembrana nie ulegla
uszkodzeniom w czasie robot.

6.4. Kontrola po wykonaniu robot

Po zakonczeniu montazu i zasypaniu gruntem nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wymiaréw konstrukcji z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczna.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 kpl. (jeden komplet) — kompletna, zmontowana konstrukcja o parametrach zgodnych z
dokumentacja projektows i specyfikacja techniczna.

Dodatkowymi jednostkami obmiarowymi dla robot wg niniejszej STWiORB sa:
— 1 kpl. (jeden komplet) — dla zabezpieczenia konstrukcji stalowej powtoka malarska,
— 1 m® (jeden metr kwadratowy) wykonanego ekranu z geosyntetykow.

— 1 m’ (jeden metr sze$cienny) wbudowanego i zageszczonego kruszywa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” punkt 8, podlegaja:

— arkusze blach i elementy ztaczne po dostarczeniu na budowe,

— zmontowana konstrukcja stalowa obiektu przed zasypaniem (odbior migdzyoperacyjny),

—  ekran przeciwwilgociowy przed zasypaniem (odbior migdzyoperacyjny),

—  warstwy zasypki w czasie robot.
8.3.  Odbiér koncowy

Odbiorowi koncowemu podlega konstrukcja obiektu i zasypka po zakonczeniu zasypywania i zaggszczania.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia wg punktu 6 niniejszej STWiORB daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostek obmiarowych wg punktu 7 obejmuje:

—  zapewnienie niezbg¢dnych srodkéw do wykonania robot,

—  zakup i dostarczenie materialow,

—  roboty przygotowawcze,

—  osadzenie kotew fundamentowych,

—  montaz obiektu konstrukcji ze stalowych blach falistych,

—  wbudowanie i zaggszczenie warstw kruszywa,

— ulozenie geosyntetykow,

—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan, prob i sprawdzen,

— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 1090-2

PN-EN 10025-1
PN-EN 10025-2

PN-EN 10204
PN-EN 13242

PN-EN 13501

PN-EN ISO 898-1

PN-EN ISO 8§98-2

PN-EN ISO 1461
PN-EN ISO 2178

PN-EN ISO 2808
PN-EN ISO 4624

PN EN ISO 12944-1

PN-EN ISO 12944-2

PN-EN ISO 12944-5

PN-5-02205
BN-77/8931-02

BN-77/8931-12

Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych -- Czg$¢ 2: Wymagania techniczne
dotyczace konstrukeji stalowych

Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych -- Czgs¢ 1: Ogolne warunki
dostawy

Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych -- Czg$¢ 2: Warunki techniczne
dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych

Wyroby metalowe — Rodzaje dokumentéw kontroli

Kruszywa do niezwiazanych i hydraulicznie zwiazanych materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych i elementéw budynkow — Czgs¢ 1:
Klasyfikacja na podstawie wynikow badan reakcji na ogien

Wiasnoéci mechaniczne czgsci ztacznych wykonanych ze stali weglowej oraz stopowej —
Cze$é 1: Sruby i $ruby dwustronne o okreslonych klasach whasnosci — Gwint zwykly i
drobnozwojny

Wiasnosci mechaniczne czg$ci ztacznych wykonanych ze stali weglowe;j i stali stopowej —
Czes$¢ 2: Nakretki z okreslona warto$cia obciazenia probnego — Gwint zwykty i
drobnozwojny

Powtloki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i Zeliwne metoda zanurzeniowg --
Wymagania i metody badan

Powtloki niemagnetyczne na podtozu magnetycznym — Pomiar grubosci powlok — Metoda
magnetyczna

Farby i lakiery — Oznaczanie grubosci powtoki

Farby i lakiery — Proba odrywania do oceny przyczepnos$ci

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych
systemow malarskich -- Cz¢§¢ 1: Ogdlne wprowadzenie

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukeji stalowych za pomoca ochronnych
systemow malarskich -- Cz¢$¢ 2: Klasyfikacja srodowisk

Farby i lakiery -- Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych
systemow malarskich -- Czg$¢ 5: Ochronne systemy malarskie

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza
przez obciqzenia plytq

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Zalecenia projektowe i technologiczne dla podatnych konstrukcji inzynierskich z blach falistych — Zalacznik do
Zarzadzenia Nr 9 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 18 marca 2004 r.
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M.16.00.00 ODWODNIENIE

M.16.02.01 DRENAZ ZA PRZYCZOLKIEM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem drendéw z tworzyw sztucznych za przyczotkami obiektu
mostowego dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejgcego przepustu okularowego i
budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Roboty, ktorych dotyczy STWiORB, obejmujace wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie drenazu strefy
zasypki przyczotka, oraz odprowadzenie i ujecie wody w rejonie stozkdw obsypujacych przyczoiki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Dren (drenaz) — ciag rurek drenarskich, utozonych na podsypce piaskowej i obsypany materialem
przepuszczalnym, stuzacy do wglebnego odprowadzenia wody do odbiornika.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Nalezy stosowac rurki drenarskie spiralnie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC-U)
spelniajace wymagania normy PN-C-89221, o Srednicy wewngtrznej nie mniejszej niz @100mm.Do taczenia rurek
zaleca stosowanie systemowych ztaczek i ksztattek.

Powierzchnia rurek i ztaczek powinna by¢ gladka, bez pecherzy, a rury obcigte prostopadle do osi, w sposob
umozliwiajacy doktadne ich taczenie.

Szczeliny wlotowe powinny znajdowac¢ si¢ migdzy karbami rurki i by¢ rozmieszczone rOwnomiernie na calej
dhugosci i catym obwodzie rurki. W szczelinach nie moga znajdowac si¢ grudki lub resztki materiatu, krawedzie
powinny by¢ rowne i gtadkie. Woda przeplywajaca przez szczeliny nie powinna napotykaé oporow.
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Wymagania dla rurek drenarskich karbowanych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC-U)

Lp. Wiasciwosci i cechy Srednica zewngtrzna nominalna, mm
50 65 80 100 125

1 Srednica zewnetrzna, mm 50,5 65,5 80,5 100,5 126,5
2 Dopuszczalna odchylka $rednicy zewn., mm -1,5 -1,5 -1,5 -1,5 -2,0
3 Srednica wewnetrzna, mm 43,9 58,0 71,5 91,0 115,0
4 Dopuszczalna odchylka $rednicy wewn., mm +2 +2 +2 +2 +2,5
5 Dlugo$é rurki, m 200 150 100 75 50
6 Szerokos¢ szczelin wlotowych, mm 0,610 Iub 1,1+1,5 1,7+2,0
7 Ogodlna powierzchnia szczelin wlotowych na

dhugosci 1,0 m rury, cm?, co najmniej

— dla szerokosci od 0,6 do 1,0 mm: 12 12 12 13 -

— dla szerokosci od 1,1 do 1,5 mm: 16 32 32 33 -

— dla szerokosci od 1,7 do 2,0 mm: - - - - 46
8 Liczba szczelin wezszych na 1 m rurki <20% | <20% | <20% | <20% <20%
9 Odpornos$¢ na uderzenie, wg PN-C-89221 dopuszcza si¢ uszkodzenie najwyzej 1 probki
10 Odpornos$¢ na zginanie, wg PN-C-89221 probka nie powinna zalamywac si¢ i wykazywacé

peknigé

11 Wytrzymato$¢ na zerwanie, wg PN-C-89221 probka nie powinna ulec zerwaniu
12 |Zmiana wymiaroéw $rednicy, wg PN-C-89221 <12% [ <12% [ <12% | <12% | <12%

2.3. Material filtracyjny

Kruszywo mineralne, naturalne (zwiry) lub tamane o uziarnieniu 8/16.

Zawartos$¢ zwiazkow siarki w kruszywie, w przeliczeniu na SOs, nie powinna by¢ wigksza niz 0,2% masy
(oznaczenie wg PN-EN 1744-1).

2.4. Materialy na podbudowe

Do wykonania podbudowy drenazu mozna zastosowac:
a) grunt nieprzepuszczalny (glina) o wspotezynniku filtracji k < 1310 m/s,
b) beton C16/20 wg PN-EN 206-1.

2.5. Materialy do umocnienia wylotéw

Materiatami do wykonania umocnien przy wylotach drenazu sa:

—  kamien polny (otoczaki) lub tamany i/lub brukowiec wg PN-B-11104 o granulacji: D¢ > 20 cm
(dopuszcza si¢ wykorzystanie materiatu kamiennego z rozbiorki),

—  zwir i mieszanka piaskowo-zwirowa wg PN-B-11111,

—  piasek $rednioziarnisty i/lub gruboziarnisty wg PN-11113,
— cement wg PN-EN 197-1,

—  woda wg PN-EN 1008,

zaprawa cementowa wg PN-EN 998-2.

2.6. Inne materialy

e Geowloknina o wspotezynniku filtracji k > 1,510 m/s — do zabezpieczenia kruszywa filtracyjnego przed
zamuleniem.

e Rury DN150 z polietylenu o wysokiej gestosci (RHDPE) — do zabezpieczenia przejscia rurek drenarskich przez

fundamenty.
Rury RHDPE powinny wytrzymywac bez odksztatcen obcigzenie statyczne o wielkosci 1500 N na odcinku o
dhugosci 10 cm. Konce rur powinny by¢ obcigte prostopadle do osi.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania drenazu

Roboty montazowe powinny by¢ wykonane recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport i skladowanie materialéw

4.2.1. Transport i skladowanie rurek drenarskich

Rury z tworzyw sztucznych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. W czasie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przesuwaniem i uszkodzeniami. Podczas zatadunku i wytadunku rurek nie nalezy rzucac.
Szczegoblng ostroznos¢ nalezy zachowaé w temperaturze 0° C i nizszej.

Rurki drenarskie nalezy przechowywac na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach. Zwoje rurek
nalezy uktadaé ptasko w stosy do wysokosci 4 zwojow przy temperaturze do 25°C, a powyzej 25°C do wysokosci 2
zwojow. Ztaczki przechowywac w workach, pudtach kartonowych Iub innych pojemnikach.

4.2.2. Transport i skladowanie kruszywa
Kruszywa do warstw filtracyjnych powinny by¢ przewozone i sktadowane w warunkach zapewniajacych
oddzielenie roznych asortymentéw kruszywa, np. w skrzyniach, workach itp.

Nalezy zapewni¢ takie warunki transportu i sktadowania, ktére uniemozliwia zmieszanie si¢ kruszywa z innymi
materiatami, zmieszanie si¢ kruszyw o réznych frakcjach, zanieczyszczenie lub nadmierne zawilgocenie. Nie wolno
sktadowa¢ kruszywa bezposrednio na gruncie.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. 'Wykonanie drenazu

Podloze pod rurociag drenarski nalezy wyrownac i wyprofilowa¢ w odpowiednim spadku. Nastgpnie roztozy¢ i ubié

podbudowe z gliny o grubosci co najmniej 20 cm lub wykona¢ tawe z betonu C16/20 o grubosci ok. 15 cm.

Na podbudowie nalezy roztozy¢ pas geowlokniny o szerokos$ci ok. 2 m, a nastgpnie roztozy¢ i zagesci¢ ubijakiem
warstwe materiatu filtracyjnego (kruszywa) o grubosci 10-15 cm i szerokosci ok. 50 cm.

Na przygotowanym podtozu utozy¢ rurki drenarskie w obsypce z kruszywa filtracyjnego o grubosci ok. 20 cm.
Rurki powinny by¢ faczone za pomoca systemowych ksztattek. Obsypke rur nalezy otoczy¢ geowtokning i zagescic
w trakcie uktadania zasypki przyczotka. Zageszczanie warstwy filtracyjnej oraz zasypki przyczotka w sasiedztwie
drenazu nalezy prowadzi¢ bardzo ostroznie, aby nie spowodowaé uszkodzenia rurek, przemieszczenia lub
rozerwania ciagu drenarskiego.

Spadek podtuzny drenazu nie powinien by¢ mniejszy niz 0,5%.

5.3.  Wyloty drenazu

Usytuowanie i rzedne wysokoSciowe wylotow nalezy przyjac¢ zgodnie z dokumentacja projektowa z
uwzglednieniem rzeczywistego uksztattowania terenu w rejonie obiektu.

5.3.1. Umocnienie wylotow brukiem kamiennym

5.3.1.1. Podktad

Na przeznaczonej do umocnienia powierzchni skarpy roztozy¢ warstweg podsypki cementowo-piaskowej o grubosci
ok. S5cm. Podsypke nalezy wyréwnac i zagesci¢ lekko ubijajac.

Podsypka cementowo-piaskowa — piasek $rednio- i gruboziarnisty wg PN-B-11113 wymieszany z cementem wg
PN-EN 197-1 w ilo$ci 100-200 kg cementu na 1m® piasku.
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5.3.1.2. Ukladanie brukowca

Brukowiec nalezy uktada¢ na przygotowanym podktadzie wg punktu 5.2.1. Brukowiec uktada si¢ ,,pod sznur”
naciagnigty na palikach na wysoko$¢ od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powierzchni. Uktadanie brukowca
nalezy rozpocza¢ od uprzednio wykonanych oporow — np. krawgznikow. W przypadku gdy dokumentacja
projektowa takich oporéw nie przewiduje, nalezy w pierwszej kolejnosci, po linii obwodu umocnienia, utozy¢
brukowce najwigksze. Brukowiec nalezy uktada¢ tak, aby szczeliny mi¢dzy sasiednimi warstwami mijaty si¢ i nie
przekraczaty 3 cm, a najwigkszy wymiar brukowca byt skierowany w podktad.

Szczeliny pomigdzy kamieniami nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-piaskowa o stosunku 1:2. W okresie
wigzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzchnig bruku nalezy ostoni¢ matami lub warstwa piasku i
utrzymywac w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli roboét
Ogolne zasady dotyczace kontroli robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Sprawdza si¢ zgodno$¢ materiatdow z wymaganiami punktu 2 niniejszej specyfikacji przez sprawdzenie aprobaty
technicznej, deklaracji zgodnosci lub innych dokumentoéw dostarczonych przez producenta.

Kazda dostawe rurek nalezy zbadaé¢ wyrywkowo w zakresie cech zewngtrznych, wybierajac w sposob losowy 6 %
zwojow, wedlug wskazan Inzyniera, z ktdrych nalezy pobra¢ odcinki rurek do badan

Kontroli podlegaja:
— $rednica wewngtrzna,

—  wymiary i sposob wykonania szczelin wlotowych (przez rozcigcie rurki na dtugosei 1,0 m i sprawdzenie
jakosci szczelin od wewnatrz).

Dla materiatu filtracyjnego kontroli podlegaja:
—  rodzaj kruszywa,
—  sklad ziarnowy, wg PN-EN 933-1,
—  zawarto$¢ zwiazkow siarki, wg PN-EN 1744-1.

6.3. Kontrola wykonania drenu

Kontroli podlegaja:
—  przygotowanie podbudowy drenu z gruntu niespoistego,
—  prawidlowos$¢ ulozenia rurociagu drenarskiego, zgodnie z punktem 5 niniejszej specyfikacji,

—  prawidlowos¢ wykonania zasypki filtracyjnej, zgodnie z punktem 5 niniejszej specyfikacji.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania ogoélne

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m (jeden metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogdlne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” punkt 8.
8.2.  Odbior drenazu

Roboty objete niniejsza STWiIORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia

daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:

—  zapewnienie wszystkich niezbednych srodkow i materialow do wykonania robot,

—  zakup i dostarczenie materiatow,

—  wyznaczenie trasy i rzednych wysokos$ciowych drenazu w terenie,

—  wykonanie podbudowy drenu z gruntu nieprzepuszczalnego,

—  ulozenie i potaczenie rurek drenarskich,

—  wykonanie zasypki drendéw z kruszywa filtracyjnego z otoczeniem geowloknina,

— umocnienie wylotow drenazu,

—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, badan, prob i sprawdzen,

—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-C-89221

PN-EN 933-1

PN-EN 1744-1

PN-EN 197-1

PN-EN 998-2
PN-EN 1008

PN-EN 13139
PN-EN 13383
PN-B-11104
PN-B-11113
PN-B-11210
BN-76/8952-31

Rury z tworzyw sztucznych. Rury drenarskie karbowane z niezmigkczonego polichlorku
winylu (PVC-U)

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Cement — Czgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

Wymagania dotyczace zapraw do murow — Czg§¢ 2: Zaprawa murarska.

Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu
Kruszywa do zaprawy

Kamien do robot hydrotechnicznych

Materialy kamienne. Brukowiec

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Materiaty kamienne. Kamien tamany

Kamien do robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych
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19.00.00 ELEMENTY ZABEZPIECZAJACE
M.19.03.03 BALUSTRADA DREWNIANA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru balustrad drewnianych dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejgcego przepustu
okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy
drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty te obejmuja:
—  wykonanie i montaz zakotwien w gzymsach $cian czotowych,

—  wykonanie i montaz balustrad z drewna.
1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w
STWiORB D-M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 2.
Materiaty i wyroby stosowane do wykonania konstrukcji stalowej powinny odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji
technicznej pod wzgledem gatunkow, asortymentow i wlasnosci.

2.2. Materialy do wykonania balustrad

2.2.1. Drewno

Drewno konstrukcyjne iglaste klasy C24 wg PN-EN 338 zgodne z PN-EN 14801-1.
Wilgotnos$¢ drewna nie powinna przekraczaé 18% (dla konstrukcji eksploatowanych na wolnym powietrzu — 23%).

Przekroje elementéw z drewna nalezy przyja¢ wg dokumentacji projektowej. Wymiary elementow powinny
spelnia¢ wymagania normy PN-EN 336. Do wymiardéw przekroju poprzecznego mozna stosowac I klase tolerancji.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw elementow z drewna konstrukcyjnego (wg PN-EN 336):

Odchytka maksymalna [mm]
I klasa tolerancji | 1I klasa tolerancji
Dlugosé¢ elementu odchytka ujemna niedopuszczalna
D _ _
Wymiary d "’ <100 mm 1/+3 1/+1
przekroju 100 <d" <300 mm —2/+4 -1,5/+1,5
poprzecznego dV> 300 3/45 BYE)
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! _ dowolny wymiar przekroju poprzecznego

Do wykonania elementow balustrad powinna by¢ stosowana tarcica iglasta klasy sredniej (KS) lub wyborowej dsad
(KW) klasyfikowana zgodnie z PN-D-94021.

Wymagania jako$ciowe dla tarcicy:

Kryterium klasyfikacji Wymagania w zaleznosci od klasy tarcicy

KW KS
Seki (wskaznik sekato$ci): wariant 1 wariant 2
a) w strefie marginalnej <% <V <%
b) na calym przekroju poprzecznym <Y < <V
Ukosny przebieg wtokien <7% (1:14) <10% (1:10)

Pekniecia oraz
pecherze  zywiczne,
zakorki i zabitki w
zalezno$ci od miejsca

a) glebokie, nie przechodzace
na boki, czota i przeciwlegta
ptaszczyzng (nie bierze sig
pod uwage wad o dlugosci
ponizej 300 mm)

dopuszczalne o dtugosci do Y4 sztuki
i nie dhuzsze niz 600 mm

wystgpowania i . . .
b) czolowe rpeprze.chodzqce, dopuszczalne o glebokosci do 1/1 grubosci sztuki
przechodzace i okrgzne

Zgnilizna niedopuszczalna

Chodniki owadzie niedopuszczalne

Drewno reakcyjne dopuszczalne do 1/5 obwodu dopuszczalne do 2/5 obwodu
Sinizna dopuszczalne

Stoistos¢ <4 mm <6 mm

Ggstos¢ minimalna przy wilgotnosci 20% > 450 kg/m® > 420 kg/m’

Oblina do % grubosci i do 4 szeroko$ci sztuki
Krzywizna podtuzna plaszczyzn <10 mm
Krzywizna podtuzna bokow <8 mm

Wichrowato$¢ w odniesieniu do szeroko$ci

<1mm/25 mm

Krzywizna poprzeczna w odniesieniu do szerokosci

<1mm/25 mm

Rysy, falisto$¢ rzazu

dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokosci ustalonych dla
wymiaréw nominalnych (wg PN-EN 336)

Nierownolegto$¢ ptaszczyzn i bokow

ptaszczyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegte:
boki tarcicy obrzynanej powinny by¢ prostopadie do ptaszczyzn;
odchylenia od réwnolegtosci powinny miescié sig¢ w granicach
dopuszczalnych odchytek grubosci i szerokosci ustalonych dla wymiaréw
nominalnych (wg PN-EN 336)

Nieprostopadtos¢ czot

czota powinny by¢ prostopadte do ptaszczyzn i bokow;
odchylenia od prostopadtosci powinny miescic si¢ w granicach
dopuszczalnych odchytek dtugosci tarcicy (wg PN-EN 336)

Elementy konstrukcji z drewna powinny by¢ zabezpieczone przed korozja biologiczna. Dobdr technologii
zabezpieczenia drewna nalezy do Wykonawcy. Zalecana jest impregnacja zanurzeniowa. Elementy drewnianie
powinny by¢ zaimpregnowane przed dostarczeniem na budowe.

Preparaty zastosowane do zabezpieczania drewna powinny mie¢ atest PZH.

2.2.2.

Elementy zlaczne

Nalezy stosowaé taczniki stalowe odpowiadajace wymaganiom odpowiednich norm:

—  laczniki trzpieniowe (gwozdzie, zszywki, wkrety, sworznie, Sruby z nakrgtkami) — wg z PN-EN 14592,

—  wkladki pierscieniowe, taczniki z¢bate, plytki kolczaste, plytki gwozdziowane — wg PN-EN 14592,

— inne taczniki mechaniczne produkowane i badane zgodnie z europejska lub krajowa oceng techniczna,

dopuszczone do stosowania na terenie EOG.

Laczniki powinny by¢ zabezpieczone przed korozja przez cynkowanie lub wykonane ze stali nierdzewne;.
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2.2.3. Elementy stalowe

Do wykonania zakotwien nalezy stosowac elementy ze stali konstrukcyjnej S235JR, spetniajace warunki zgodnoS$ci
z normami PN-EN 10025-1 i PN-EN 10025-2 oraz prety zbrojeniowe wg STWiORB M.12.01.01.

Elementy stalowe powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie powtoka malarska. Nie zabezpiecza si¢ powierzchni,
ktére po osadzeniu kotew w betonie nie beda mie¢ kontaktu ze srodowiskiem zewngtrznym.

2.3. Skladowanie materialow

Tarcica i gotowe elementy konstrukcji z drewna powinny by¢ sktadowane na rownym, utwardzonym podtozu.
Elementy drewniane powinny by¢ sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach izolujacych je od
bezposredniego kontaktu z woda 1 gruntem, rozmieszczonych w taki sposob, aby nie powodowac ich deformacji.
Odlegtos¢ sktadowanych elementéw od podtoza nie powinna by¢ mniejsza niz 20 cm, a drewno powinno by¢
ostonigte przed deszczem i $niegiem.

Laczniki i zakotwienia sktadowaé w zamknigtych pojemnikach, w sposob zapewniajacy ochrong przed
zanieszczyszczeniami.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym sprzetem:
—  $rodkami transportu do przewozu materiatow,

—  drobnym sprzgtem recznym i mechanicznym umozliwiajacym docinanie elementéw i wykonywanie
potaczen: pity, mtotki, diuta, wiertarki itp.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport materialéow i elementéw

Elementy z drewna nalezy przewozi¢ §rodkami transportu dostosowanymi do gabarytow przewozonych elementow.
Elementy nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej. W czasie transportu drewno powinno by¢ unieruchomione i
zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi, zanieczyszczeniami i wptywami atmosferycznymi.

Laczniki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, posiadajacymi zakryta przestrzen tadunkowa. Elementy
zlaczne nalezy przewozi¢ w zamknigtych opakowaniach, w taki sposob aby poszczeg6lne rodzaje tacznikdéw nie
mieszaly si¢ ze soba i aby nic nie zgubi¢ po drodze.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 5
5.2. Osadzenie kotew balustrady

Kotwy balustrady nalezy osadzi¢ w deskowaniu gzymsow w czasie montazu zbrojenia i zabezpieczy¢ przed
przemieszczeniem w trakcie betonowania.

5.3.  Wykonanie i montaz balustrady

Wykonawca zapewni niezbedna do wykonania robdt ilo§¢ (liczbe) srub, gwozdzi, wkretow lub innych elementow
ztacznych — odpowiednio do przyjetej technologii wykonania polaczen.

Elementy balustrad powinny by¢ docigte i zaimpregnowane w wytworni, przed dostarczeniem na budowg. Otwory
na $ruby lub sworznie nalezy wierci¢ po ztozeniu i dopasowaniu stykéw. Srednica otworu nie moze by¢ wigksza od
$rednicy tacznika. Sruby nalezy zabezpieczyé przed mozliwoscia samoczynnego odkrecenia poprzez zastosowanie
sprezystej podktadki migdzy podktadka i nakretka, zastosowanie zawleczki lub przeciwnakretki.
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Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzié¢ prawidlowos$¢ osadzenia zakotwien.
5.4. Tolerancje wykonania

Dopuszczalne odchytki wykonania balustrad:

—  wysokos¢ balustrady: nie mniejsza niz okreslono w dokumentacji projektowe;j,
— wychylenie z ptaszczyzny pionowe;j: 1/150 wysokosci balustrady,

—  rozstaw stupkow: +20 mm,

—  odchylka od prostoliniowosci: 1/200 dugosci balustrady i nie wigcej niz £50 mm,

—  odchylka catkowitej dtugosci balustrady:  odchytka ujemna niedopuszczalna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli robot

Ogolne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.
6.2. Badania w czasie budowy

6.2.1. Sprawdzenie materialow

Kontroli podlega zgodnos$¢ klasy i jakosci drewna z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna. Badania
nalezy przeprowadzi¢ poprzez sprawdzenie dokumentacji dostarczonych materiatlow i wyroboéw oraz sprawdzenie
ich cech zewngtrznych.

Kontrola cech zewngtrznych drewna obejmuje m.in.
—  sprawdzenie jakosci tarcicy zgodnie z wymaganiami STWiORB,
—  sprawdzenie sposobu zabezpieczenia przed korozja biologiczna,
—  sprawdzenie wilgotnosci,
—  sprawdzenie zgodnosci wymiaréw z dokumentacja projektows.

Sprawdzenie elementéw stalowych oraz elementow ztacznych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami STWiORB.

6.2.2. Kontrola w czasie robot

Sprawdza si¢ zgodno$¢ usytuowania, wymiardw i przekrojow elementéw z dokumentacjg projektowa, z
uwzglednieniem tolerancji podanych w punkcie 5 niniejszej STWiORB oraz poprawnos$¢ wykonania potaczen i
detali.

6.3. Badania odbiorcze po zakonczeniu robot
Po zakonczeniu prac montazowych nalezy sprawdzi¢:
—  zgodno$¢ zasadniczych wymiardw konstrukcji z dokumentacja projektowa i wymaganiami STWiORB,
—  zachowanie wymaganej doktadno$ci montazu,
—  poprawno$¢ i doktadno$¢ wykonania stykow i potaczen,
—  estetyke wykonanych prac.
Ponadto sprawdza sig czy:
— nie powstaly pgknigcia, zmiazdzenia i $cigcia drewna w polaczeniach,

—  nie wystepuja wady drewna lub uszkodzenia elementéw drewnianych.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla robot objetych niniejsza specyfikacja:

—  dla elementoéw z drewna — 1 m® (jeden metr szescienny),

100 —STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

— dla elementow stalowych— 1 kg (jeden kilogram).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogélne” punkt 8.
8.2.  Odbior robét

Roboty zwiazane z wykonaniem konstrukcji drewnianej podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w
STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt §.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.0. ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich potrzebnych §rodkéw do wykonania robot,
—  zakup materiatow, elementow ztacznych itp.,
—  wytworzenie konstrukcji drewnianej oraz niezbgdnych elementow stalowych,
— montaz balustrady na miejscu budowy,
—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiardéw, badan, prob i sprawdzen,

—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 336 Drewno konstrukcyjne -- Wymiary, dopuszczalne odchytki

PN-EN 338 Drewno konstrukecyjne -- Klasy wytrzymatosci

PN-EN 844-1 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy og6lne wspolne dla drewna okragltego i
tarcicy.

PN-EN 844-3 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy og6lne dotyczace tarcicy.

PN-EN 912 Laczniki do drewna -- Dane techniczne tacznikow stosowanych w konstrukcjach
drewnianych

PN-EN 10025-1 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych. Czgs¢ 1: Ogolne warunki
techniczne dostawy.

PN-EN 10025-2 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych. Cz¢$¢ 2: Warunki techniczne
dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych.

PN-EN 13271 Laczniki do drewna -- Nosnosci charakterystyczne i modut podatnosci ztaczy

PN-EN 13183-1 Wilgotno$¢ sztuki tarcicy -- Czgs¢ 1: Oznaczanie wilgotnosci metoda suszarkowo-
wagowa

PN-EN 14081-1 Konstrukcje drewniane -- Drewno konstrukcyjne sortowane wytrzymato§ciowo o
przekroju prostokatnym -- Czg$¢ 1: Wymagania ogolne

PN-EN 14545 Konstrukcje drewniane -- Laczniki typu wktadek i pierscieni -- Wymagania

PN-EN 14592 Konstrukcje drewniane -- Laczniki trzpieniowe -- Wymagania

PN-D-94021 Tarcica konstrukcyjna iglasta sortowana metodami wytrzymato§ciowymi
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M.20.00.00 ROBOTY PRZYOBIEKTOWE

M.20.04.04 NARZUT KAMIENNY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru umocnien kamiennych w korycie cieku dla robot zwiazanych z realizacja zadania: ,, Rozbiorka
istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi
lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty te obejmuja:
—  wykonanie opaski brzegowej z kamienia famanego w korycie potoku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Koryto cieku — naturalnie lub sztucznie wyksztatlcony w gruncie wykop ograniczony skarpami.

Narzut kamienny — warstwa kamienia usypana lub ulozona na powierzchni skarpy Iub dna koryta cieku,
zabezpieczajaca te powierzchnie przed rozmyciem woda ptynaca lub jej falowaniem.

Opaska brzegowa kamienna — umocnienie skarpy koryta cieku kamieniem polnym lub tamanym o odpowiednim
uziarnieniu, zwykle posadowione ponizej poziomu dna cieku.

Kamien naturalny do rob6t hydrotechnicznych — kamien do rob6t hydrotechnicznych pochodzacy ze zt6z
mineralnych, poddany jedynie obrobce mechanicznej (kamien tamany).

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Kamien

Nieobrobiony naturalny kamien famany przeznaczony do robét hydrotechnicznych, spelniajacy wymagania normy
PN-EN 13383-1:

—  kamien o uziarnieniu cigzkim kategorii HMA 300/1000 — do narzutow,

—  kamien o uziarnieniu lekkim kategorii LMA (s 1/lub kategorii LM Ay4g00 — do klinowania.
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Wymagania dotyczace cech fizycznych kamienia do wykonania robét

Lp. | Whasciwosc Kategoria
1. | Ggsto$¢ ziarn > 22,0 Mg/m’
2 Ksztatt LTy

3 Powierzchnie przekruszone lub famane RO;

4. | Odpornos$¢ na zniszczenie (wytrzymalos¢ na $ciskanie) CSpeklarowana
5 Odpornos¢ na $cieranie Mpg20

6. |Mrozoodpornosé FT, "

7 Odpornos¢ na krystalizacje soli MSx\r

UWAGI:

" dla kamienia o kategorii nasiakliwosci WA, 5 okreslenie mrozoodpornosci nie jest wymagane

Wymagania dotyczace uziarnienia kamienia do wykonania robot

Uziarnienie [kg] od 300 do 1000 0d 40 do 200 od 10 do 60
Kategoria HMA 30011000 LMA401200 LMA 060
Przecigtna masa [kg] od 540 do 690 od 80 do 120 od 20 do 35

Masa [kg] Procent (masy) mniejszej od masy ziarna
1500 od 97 do 100
1000 od 70 do 100
650 - — —
300 0d0do 10
200 od0do5
300 0d 97 do 100
200 od 70 do 100 -
120 - od 97 do 100
80 - -

60 - od 70 do 100
40 0d0do 10
30 - -
15 0od0do2 -

10 - od 0do 10
5 _ _

— od 0do2

2.3. Kruszywa na podsypke

Do wykonania podsypki filtracyjnej nalezy zastosowac:
—  kruszywo naturalne o uziarnieniu 0/2 — piasek wg PN-B-11113,
—  kruszywo tamane zwykte o uziarnieniu 4/63 — thuczen i kliniec wg PN-B-11112.

2.4. Grunt do zasypania umocnien

Grunt rodzimy, zdatny do porostu, pozyskany w trakcie robot ziemnych i przygotowawczych.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania umocnien kamiennych
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym sprzgtem:
—  sprzet do robdt ziemnych: koparka, koparko-tadowarka,
—  sprzet do przemieszczania glazéw i kamieni (np. koparka z osprzetem chwytakowym),

—  sprzet zageszezajacy: ubijaki reczne, plyty ubijajace itp.

lekki sprzet pomocniczy, narzgdzia reczne,

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kamien do wykonania umocnien, z miejsca sktadowania lub z kamieniotomu na miejsce wbudowania, moze by¢
transportowany luzem pojazdami z otwartg lub zamknigta przestrzenia fadunkowa. W czasie transportu materiat
kamienny nie moze jednak ulega¢ fragmentacji.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Wykonanie opaski brzegowej

Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robdt uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich wykonywane beda roboty.

5.2.1. Podsypka filtracyjna

Powierzchnig skarpy wyrownac i zagesci¢. Wigksze wglgbienia wypetni¢ gruntem rodzimym i/lub materiatem
kamiennym. Na wyréwnanym i zaggszczonym podlozu roztozy¢ i zagesci¢ warstwe piasku o gruboscei ok. 10 cm, a

nastgpnie warstw¢ kruszywa grubego o grubos$ci ok. 15 cm. Laczna grubo$¢ podsypki po zageszczeniu powinna
wynosi¢ ok. 20-25 cm.

5.3. Narzut kamienny

Umocnienie nalezy uktada¢ bezposrednio na podtozu skalnym. Podtoze to powinno by¢ oczyszczone z warstw
gruntu, roslinnosci itp. Narzut z grubego kamienia nalezy jak najlepiej dopasowac do uksztattowania podtoza
skalnego, w miar¢ mozliwosci klinujac kamienie w szczelinach i rozpadlinach skalnych oraz na nieréwnosciach
podioza.

Kamienie w narzucie uktada¢ mijankowo, w sposob zapewniajacy ich wzajemne zaklinowanie. Kamienie o
najwigkszej granulacji umieszcza¢ w dolnej warstwie umocnienia. Pustki pomigdzy materiatem kamiennym o
uziarnieniu ci¢zkim nalezy wypetnia¢ (klinowac) kamieniem o mniejszej granulacji. Gotowy narzut powinien by¢
zwarty, z niewielka ilo§cia niewypetnionej przestrzeni. Cigzar objgtosciowy wykonanego umocnienia nie powinien
by¢ mniejszy niz 18 kN/m®, porowato$é nie powinna przekracza¢ 20%.

Po utozeniu i zaklinowaniu kamieni, narzut nalezy zasypa¢ gruntem miejscowym, tak aby na koronie ubezpieczenia
uzyska¢ warstwe o grubosci ok. 20 cm.

5.4. Tolerancje wykonania

Tolerancje wykonania kamiennej opaski brzegowe;j:
—  dlugos¢ umocnienia: nie mniejsza niz okreslona w dokumentacji projektowe;,
—  szerokos¢ (grubosc) opaski : nie mniejsza niz okreslona w dokumentacji projektowej,

—  odlegtos¢ umocnien w §wietle: ~ +20 cm,
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—  rzedne korony umocnienia: +10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Kontrole nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej dostarczonej na budowg partii materialdéw. Sprawdzenia nalezy dokonaé
poprzez kontrole ich dokumentacji technicznej oraz zbadanie cech zewngtrznych.

Kontrola dokumentacji polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametréw z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

Badanie zgodnosci cech zewngtrznych kamienia do robdt hydrotechnicznych z wymaganiami dokumentacji
projektowe;j i specyfikacji technicznej obejmuje:

—  sprawdzenie uziarnienia (Wymiar6w),

—  sprawdzenie ksztaltow.

Wymagania dla ksztattu kamienia do robét hydrotechnicznych

Stosunek dlugosci do grubosci wigkszy od 3 Kategoria LT
Procent wyrazony utamkiem masowym Procent wyrazony liczbowo
Uziarnienie grube Uziarnienie lekkie Uziarnienie cig¢zkie
<20 <20 <5 LTy
Inna warto$¢ Inna warto$¢ Inna warto$¢ LT
deklarowana przez producenta deklarowanaprzez producenta deklarowana przez producenta Deklarowana
Brak wymagania Brak wymagania Brak wymagania LT\r

6.3. Kontrola wykonania robét

Kontrola wykonania robdt umocnieniowych obejmuje:
—  wizualne sprawdzenie zgodnosci zakresu wykonanych robét z dokumentacja projektowa,
—  sprawdzenie wymiaroéw, rzgdnych i pochylen,

—  sprawdzenie spojnosci wykonanego umocnienia — $cisto$¢ utozenia kamieni wzgledem siebie, stopien
wypehnienia przestrzeni migdzy kamieniami, mozliwo$¢ wylamania lub skucia bloku kamiennego.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru umocnien kamiennych jest I m® (jeden metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt §.
8.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” punkt 8, podlega:

—  wykonana podsypka filtracyjna.
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8.3.

Odbior koncowy

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia

daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:

zapewnienie wszystkich niezbednych srodkow do wykonania robét,
zakup i dostarczenie materialow,

wytyczenie umocnien w terenie,

wykonanie wykopow,

przygotowanie podioza,

wykonanie podsypki filtracyjnej,

ulozenie umocnien z kamienia,

wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,

oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13383-1 Kamien do roboét hydrotechnicznych -- Czg$¢ 1: Wymagania

PN-EN 13383-2 Kamien do robét hydrotechnicznych -- Czgs¢ 2: Metody badan

PN-EN 1936 Metody badan kamienia naturalnego -- Oznaczanie gestosci i ggstosci objgtosciowej oraz
catkowitej i otwartej porowatosci

BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobow kamiennych podczas transportu
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M.20.04.09 PROG W KORYCIE CIEKU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru progu kamiennego w korycie cieku dla robot zwiazanych z realizacja zadania: ,, Rozbiorka
istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi
lesnej i sktadnicy drewna””.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty te obejmuja:
— rozebranie istniejacej konstrukcji progu,
—  wykonanie progu kamiennego w korycie potoku.
1.4. OKkreslenia podstawowe

Koryto cieku — naturalnie lub sztucznie wyksztalcony w gruncie wykop ograniczony skarpami.

Prog (stopien) — budowla hydrotechniczna prostopadta do osi cieku i obejmujaca cala szerokos¢ koryta,
wprowadzajaca skokowa roznicg poziomu dna pomigdzy stanowiskiem gérnym (przedproze) z stanowiskiem
dolnym (wypad).

Przedproze — umocniony odcinek dna cieku lub kanatu stanowiacy poczatkowy element budowli usytuowany
powyzej korony progu.

Wypad — umocniony odcinek dna cieku lub kanatu stanowiacy koncowy element budowli usytuowany ponize;j
progu.

Kamien naturalny do rob6t hydrotechnicznych — kamien do robot hydrotechnicznych pochodzacy ze zt6z
mineralnych, poddany jedynie obrobce mechanicznej (kamien tamany).

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. 'Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogo6lne” punkt 2.

2.2. Kamien

2.2.1. Material podstawowy

Kamien pozyskany z rozbiorki istniejacego progu o granulacji dg; > 16 cm (masa > 10 kg).
2.2.2. Material uzupehiajacy

Kamien naturalny przeznaczony do robot hydrotechnicznych, spetniajacy wymagania normy PN-EN 13383-1:
—  kamien o uziarnieniu lekkim kategorii LMA (0,

—  kamien o uziarnieniu lekkim kategorii LMA4g/200-
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Wymagania dotyczace cech fizycznych kamienia do wykonania robét

Lp. | Whasciwosc Kategoria
1. | Ggsto$¢ ziarn > 22,0 Mg/m’
2. |Ksztalt LTs /LTy "
3 Powierzchnie przekruszone lub famane ROs /RO "
4. | Odpornos$¢ na zniszczenie (wytrzymalos¢ na $ciskanie) CSpeklarowana
5 Odpornos¢ na $cieranie Mpg20

6. |Mrozoodpornosé FT,?

7 Odpornos¢ na krystalizacje soli MSx\r

UWAGTI:

" dla kamienia zastosowanego do brukowania przedproza;

? dla kamienia o kategorii nasiakliwosci WA, 5 okreslenie mrozoodpornosci nie jest wymagane

Wymagania dotyczace uziarnienia kamienia do wykonania robot

Uziarnienie [kg] od 10 do 60 od 40 do 200
Kategoria LMA o/60 LMA 40200
Przecigtna masa [kg] od 20 do 35 od 80 do 120
Masa [kg]
450 - -
300 - od 97 do 100
200 - od 70 do 100
120 od 97 do 100
80 - -
60 od 70 do 100 -
40 - 0od 0do 10
30 - -
15 - 0od0do2
10 od0do 10 -
5 — —
od0do2 -
1,5 -

2.3. Kruszywo
Do zaklinowania umocnienia w korpusie progu nalezy zastosowac:
—  kruszywo tamane zwykte o uziarnieniu 4/63 — thuczen i kliniec wg PN-B-11112.
24. Beton
Beton klasy C16/20 lub wyzszej przygotowany na miejscu budowy z gotowej suchej mieszanki.

2.5. Drewno

Okraglaki i belki z drewna lisciastego o wymiarach okreslonych w dokumentacji projektowe;.

110 —STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty zwiazane z rozbiorka i odbudowa progu nalezy wykonac rg¢eznie, z uzyciem lekkiego sprzgtu
pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kamien do wykonania umocnien, z miejsca sktadowania lub z kamieniotfomu na miejsce wbudowania, moze by¢
transportowany luzem pojazdami z otwartg lub zamknigta przestrzenia tadunkowa. W czasie transportu materiat
kamienny nie moze jednak ulegaé fragmentacji.

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniami i zmieszaniem z innymi kruszywami.

Elmenty z drewna mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniem.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 5.
5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty obejmujg rozbiorke wszystkich elementow progu: kamiennych i drewnianych.

Rozbidrke czgsici kamiennych nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby nie powodowac ich uszkodzen i uzyskac
mozliwie najwigksza ilo$¢ materiatu przydatnego do ponownego wbudowania.

5.3.  Wykonanie progu

Konstrukcja progu powinna by¢ jak najlepiej dopasowana do lokalnego uksztaltowania koryta cieku.

Korpus progu

Narzut kamienny uktadaé bezposrednio na skalnym dnie potoku. Kamienie do budowy korpusu nalezy dobiera¢
bardzo starannie, aby uzyskac ich jak najlepsze dopasowanie i zaklinowanie. Przestrzenie pomigdzy kamieniami
wypehia¢ kruszywem o mniejszej granulacji. Korpus progu powinien by¢ zwarty, z niewielka ilo$cig porow.
Porowatos$¢ narzutu nie powinna przekraczac¢ 10%.

Przedproze

Goérna warstwe korpusu wykonac z kamienia sortowanego o $rednicy d = 16-25 cm. Nalezy dobiera¢ kamienie
obrobione, o wydtuzonym ksztalcie i réwnych, gtadkich powierzchniach. Kamienie uktada¢ na warstwie betonu o
grubosci 10-15 cm, w taki sposob, aby uzyskac szczelne dopasowanie sasiednich bloczkow, a ewentualne szczeliny
pomiedzy nimi byly jak najmniejsze. Szerokos¢ szczeliny pomigdzy sasiednimi kamieniami nie powinna by¢
wigksza niz 5 mm (lokalnie do 10 mm).

Scianka czotowa

Szczeliny pomigdzy drewnianymi balami powinny by¢ na tyle mate (ok. 5-10 mm), aby nie dochodzito do
wyplukiwania z narzutu drobnego kruszywa.

Konce $cianki powinny by¢ zaglebione w skarpach koryta cieku — zgodnie z dokumentacja projektowa, a grunt
wokot nich doktadnie zageszczony (Is > 0,97)

5.4. Tolerancje wykonania

Tolerancje wykonania progu:

—  wymiary w planie: nie okresla sig,
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—  rzedne wysokosciowe: +2 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Kontrole nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej dostarczonej na budowg partii materialdéw. Sprawdzenia nalezy dokonaé
poprzez kontrole ich dokumentacji technicznej oraz zbadanie cech zewngtrznych.

6.2.1. Kontrola kamienia do robét hydrotechnicznych

Kontrola dokumentacji polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametréw z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

Badanie zgodnosci cech zewngtrznych kamienia do robdt hydrotechnicznych z wymaganiami dokumentacji
projektowe;j i specyfikacji technicznej obejmuje:

—  sprawdzenie uziarnienia (Wymiar6w),

—  sprawdzenie ksztaltow.

Wymagania dla ksztattu kamienia do robét hydrotechnicznych

Stosunek dlugosci do grubosci wigkszy od 3 Kategoria LT
Procent wyrazony utamkiem masowym Procent wyrazony liczbowo
Uziarnienie grube Uziarnienie lekkie Uziarnienie cig¢zkie
<20 <20 <5 LTa
Inna warto$¢ Inna warto$¢ Inna warto$¢ LT
deklarowana przez producenta deklarowanaprzez producenta deklarowana przez producenta Deklarowana
Brak wymagania Brak wymagania Brak wymagania LTxr

6.2.2. Kontrola kruszywa

Kontrola obejmuje sprawdzenie zgodnosci deklarowanych wtasciwosci materiatu z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz sprawdzenie uziarnienia.

6.2.3. Kontrola betonu

Kontrola polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametréw materialu z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej, na podstawie informacji umieszczonych na opakowaniu lub
dotaczonej dokumentacji.

6.2.4. Kontrola drewna

Kontroli podlega gatunek i wymiary dostarczonych elementéw drewnianych.

6.2.5. Kontrola materialow z rozbiorki

Kamien z rozbiorki progu nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem zgodnosci jego cech zewngtrznych (wymiardw, ksztattu)
z wymaganiami niniejszej STWiORB.

6.3. Kontrola wykonania robét

Kontrola wykonania robot obejmuje:
—  wizualne sprawdzenie zgodnos$ci zakresu wykonanych robét z dokumentacja projektowa,
—  sprawdzenie wymiaroéw, rzgdnych i pochylen,

—  sprawdzenie spdjnosci wykonanego umocnienia — $cisto$¢ utozenia kamieni wzgledem siebie, stopien
wypelnienia przestrzeni miedzy kamieniami, mozliwo$¢ wytamania lub skucia bloku kamiennego.
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7.  OBMIAR ROBOT
7.1. 'Wymagania ogélne
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe dla robot objgtych niniejsza specyfikacja:
—  dla rozbiérki progu — 1 m® (jeden metr sze$cienny) usunigtego materiatu kamiennego.
—  dla konstrukcji z drewna — 1 m’ (jeden metr sze$cienny),

—  dla umocnien kamiennych — 1 m’ (jeden metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbidér umocnienia

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daty wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbgednych srodkow do wykonania robat,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  rozebranie elementéw progu,
—  sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow z rozbiorki,
—  zaladunek i wywiezienie pozostatych materiatlow z rozbiorki,
—  wytyczenie budowli w terenie,
—  wykonanie wykopow,
—  montaz $cianki czotowej,
—  wykonanie umocnien z kamienia,
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,
— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13383-1 Kamien do robét hydrotechnicznych -- Czg$¢ 1: Wymagania

PN-EN 13383-2 Kamien do robét hydrotechnicznych -- Czgs¢ 2: Metody badan

PN-EN 1936 Metody badan kamienia naturalnego -- Oznaczanie ggsto$ci i ggstosci objgtosciowej oraz
catkowitej i otwartej porowatosci

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych
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M.21.00.00 INNE ROBOTY MOSTOWE

M.21.02.03 MUR OPOROWY KAMIENNY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru kamiennych muréw oporowych dla robot zwiazanych z realizacja zadania: ,, Rozbiorka
istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi
lesnej i skladnicy drewna””.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Roboty te obejmuja:
—  wykonanie §cian czolowych przepustu z kamienia famanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Kamien naturalny do robo6t hydrotechnicznych — kamien do rob6t hydrotechnicznych pochodzacy ze zt6z
mineralnych, poddany jedynie obrobce mechanicznej (kamien tamany).

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 2.

2.2. Kamien

Nieobrobiony naturalny kamien tamany, przeznaczony do robot hydrotechnicznych, spetniajacy wymagania normy
PN-EN 13383-1, w nastgpujacych kategoriach uziarnienia:

—  kamien o uziarnieniu cigzkim kategorii HMA 30,1000,
—  kamien o uziarnieniu lekkim kategorii LMA 40200,

—  kamien o uziarnieniu lekkim kategorii LMA 0.
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Wymagania dotyczace cech fizycznych kamienia do wykonania robét

Lp. | Whasciwosc Kategoria
1. | Ggsto$¢ ziarn > 22,0 Mg/m’
2 Ksztatt LTy

3 Powierzchnie przekruszone lub famane RO;

4. | Odpornos$¢ na zniszczenie (wytrzymalos¢ na $ciskanie) CSpeklarowana
5 Odpornos¢ na $cieranie Mpg20

6. |Mrozoodpornosé FT, "

7 Odpornos¢ na krystalizacje soli MSx\r
UWAGI:

" dla kamienia o kategorii nasiakliwosci WA, 5 okreslenie mrozoodpornosci nie jest wymagane

Wymagania dotyczace uziarnienia kamienia do wykonania robot

Uziarnienie [kg] od 300 do 1000 0d 40 do 200 od 10 do 60
Kategoria HMA 30011000 LMA401200 LMA g0
Przecigtna masa [kg] od 540 do 690 od 80 do 120 od 20 do 35
Masa [kg] Procent (masy) mniejszej od masy ziarna
1500 od 97 do 100
1000 od 70 do 100
650 - — —
300 0od 0do 10
200 od0do5
300 od 97 do 100 -
200 od 70 do 100 -
120 - od 97 do 100
80 - -
60 - od 70 do 100
40 0od 0do 10 -
30 B - -
15 0od0do2 -
10 - 0od 0do 10
5 — —
- 0d0do2
2.3. Beton

Beton klasy C16/20 zgodny z PN-EN 206-1.
Beton do wykonania muru kamiennego moze by¢ przygotowany na miejscu budowy z gotowej suchej mieszanki.

2.4. Zaprawa
Zaprawa cementowa klasy M15 zgodna z PN-EN 998-2.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym sprzgtem:
—  sprzet do robdt ziemnych: koparka, koparko-tadowarka,
—  sprzet zageszczajacy: ubijaki reczne, plyty ubijajace itp.
—  sprzet do przemieszczania gtazow i kamieni (np. koparka z osprz¢tem chwytakowym),
—  mieszarka do zapraw, betoniarka, przewozny zbiornik na wodg,

—  reczny sprzet murarski: topaty, kielnie, poziomice, piony itp.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kamien do wykonania muréw, z miejsca sktadowania Iub z kamieniolomu na miejsce wbudowania, moze by¢
transportowany luzem, pojazdami z otwarta lub zamknigta przestrzenia tadunkowa. W czasie transportu materiat
kamienny nie moze jednak ulegaé fragmentacji.

Materiaty i wyroby dostarczane w postaci suchych mieszanek nalezy transportowaé¢ w zamknigtych fabrycznych
opakowaniach (pojemnikach), samochodami z zamknigta przestrzenia tadunkowa. W czasie transportu mieszanka
nie moze ulec zanieczyszczeniu lub zawilgoceniu

Transport betonu towarowego — wg STWiORB 13.00.00 ,,Beton konstrukcyjny” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 5.
5.2. 'Wykonanie muru oporowego z kamienia

Mury oporowe z kamienia powinny by¢ wykonywane jako mury pelne na zaprawie cementowe;j lub betonie.

Przy wykonywaniu muru powinny by¢ zachowane nastg¢pujace zasady:

—  mury kamienne nalezy wykonywa¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej niz + 5°C,

—  kamienie powinny by¢ oczyszczone i zmoczone przed ulozeniem,

—  kamienie o najwickszej granulacji powinny by¢ ulozone w dolnej czgsci muru,

—  pojedyncze kamienie powinny by¢ ulozone w taki sposdb, aby ich powierzchnie wsporne byty mozliwie
poziome, a sasiadujace kamienie nie rozklinowywaty si¢ pod wplywem obciazenia pionowego; wigksze
szczeliny migdzy kamieniami powinny by¢ wypetione betonem,

—  w murach z kamienia o duzym uziarnieniu przestrzenie pomig¢dzy kamieniami powinny by¢ wypetniane
betonem,

—  przestawny (mijankowy) uktad kamieni w murze powinien by¢ stosowany zar6wno w ptaszczyznach
poziomych, jak i pionowych,

— nakazda warstwe kamienia powinna by¢ natozona warstwa zaprawy cementowej w taki sposob, aby w
murze nie byto miejsc niezapelnionych zaprawa,

— wyglad zewngtrzny muru powinien by¢ jednolity.

Mury z kamienia powinny by¢ wykonane tak, aby ich powierzchnie licowe byly zblizone do ptaszczyzn pionowych
i poziomych, a krawedzie ich przecigcia byty w przyblizeniu liniami prostymi.
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5.3. Zasypywanie wykopow

Do zasypywania wykopdw mozna przystapi¢ dopiero po dokonaniu odbioru konstrukcji muru z kamienia.

Zasypywanie wykopow nalezy wykonywaé warstwami o grubosci dostosowanej do przyjgtej metody zaggszczania
gruntu, ktora to grubos$¢ nie powinna przekraczac:

—  przy zaggszczaniu r¢cznym i watowaniu: 20 cm,
—  przy zageszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami: 40 cm,
—  przy stosowaniu ci¢zkich wibratorow lub ubijarek ptytowych: 60 cm.

Zaggszczanie gruntu przy zasypywaniu urzadzen lub warstw odwadniajacych powinno odbywac sig recznie do
wysokosci okoto 30 cm powyzej urzadzenia lub warstwy odwadniajace;.

5.4. Tolerancje wykonania
Tolerancje wykonania kamiennych §cian czotowych:
—  dlugos¢ éciany — nie mniejsza niz okreslona w dokumentacji projektowe;,
—  szerokos$¢ (grubosc¢) Sciany — nie mniejsza niz okreslona w dokumentacji projektowej,
—  odchylenie krawedzi od linii prostej — nie wigcej niz 10 mm/m i nie wigcej niz 20 mm na catej dhugosci,

—  zwichrowanie i skrzywienie powierzchni (odchylenie od plaszczyzny lub zalozonego szablonu) — nie
wigcej niz 10 mm/m i nie wigcej niz 20 mm na catej powierzchni muru,

— odchylenie powierzchni i krawgdzi od pionu — nie wigcej niz 6 mm/m i 40 mm na catej wysokosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogoélne

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Kontrolg nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej dostarczonej na budowg partii materiatdéw i wyrobow. Sprawdzenia
nalezy dokonaé poprzez kontrolg ich dokumentacji technicznej oraz zbadanie cech zewngtrznych.

6.2.1. Kontrola kamienia do rob6t hydrotechnicznych

Kontrola dokumentacji polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametréw z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

Badanie zgodnosci cech zewngtrznych kamienia do robdt hydrotechnicznych z wymaganiami dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej obejmuje:

—  sprawdzenie uziarnienia (Wymiar6w),

—  sprawdzenie ksztaltow.

Wymagania dla ksztaltu kamienia do rob6t hydrotechnicznych

Stosunek dlugosci do grubosci wigkszy od 3 Kategoria LT
Procent wyrazony ulamkiem masowym Procent wyrazony liczbowo
Uziarnienie grube Uziarnienie lekkie Uziarnienie ci¢zkie
<20 <20 <5 LTy
Inna warto$¢ Inna warto$¢ Inna warto$¢ LTowr
deklarowana przez producenta deklarowanaprzez producenta deklarowana przez producenta Deklarowana
Brak wymagania Brak wymagania Brak wymagania LTnr

6.2.2. Kontrola betonu

Kontrola polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametrow materiatu z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej, na podstawie informacji umieszczonych na opakowaniu lub
dotaczonej dokumentacji.
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6.2.3. Kontrola zaprawy

Kontrola polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametrow materiatu z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej, na podstawie informacji umieszczonych na opakowaniu lub
dotaczonej dokumentacji.

6.3. Kontrola wykonania muru z kamienia

Kontrola wykonania muréow kamiennych obejmuje:
—  wizualne sprawdzenie prawidlowosci utozenia i wiazania kamieni w murze,
—  sprawdzenie wymiarow, rzednych i pochylen,

—  sprawdzenie prostoliniowos$ci i odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi muru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru dla kamiennych murdéw oporowych jest 1 m® (jeden metr sze$cienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbioér muru z kamienia

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad
podanych w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt §.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbednych srodkow do wykonania robdt,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  wykonanie rob6t murowych,
—  zasypanie wykopOw z zaggszczeniem gruntu,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, badan, prob i sprawdzen,
—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
Do ceny jednostkowej wlicza sig rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13383-1 Kamien do roboét hydrotechnicznych -- Czg$¢ 1: Wymagania

PN-EN 13383-2 Kamien do robét hydrotechnicznych -- Czgs¢ 2: Metody badan

PN-EN 206-1+A2 Beton -- Wymagania, wlasciwosci uzytkowe, produkcja i zgodno$¢
PN-EN 998-2 Wymagania dotyczace zapraw do murow -- Czg$¢ 2: Zaprawa murarska.
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PN-EN 1936 Metody badan kamienia naturalnego -- Oznaczanie gestosci i ggstosci objetosciowej oraz
catkowitej i otwartej porowato$ci
BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobow kamiennych podczas transportu
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M.21.02.11 OKLADZINA KAMIENNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru oktadziny kamiennej na elementach Zelbetowych dla robdt zwiazanych z realizacja zadania:
»Rozbiorka istniejgcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz z
rozbudowq drogi lesnej i sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty te obejmuja:
—  wykonanie obmurowania kamieniem tamanym fundamentow przepustu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okladzina kamienna — zewngtrzna warstwa niekonstrukcyjna zwigzana trwale z elementem konstrukcji wykonana
w celu jego ochrony przed wptywami zewngtrznymi lub w celu nadania konstrukcji pozadanych waloréw
estetycznych.

Kamien naturalny do robét hydrotechnicznych — kamien do robét hydrotechnicznych pochodzacy ze zt6z
mineralnych, poddany jedynie obrobce mechanicznej (kamien tamany).

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Kamien

Kamien naturalny do robot hydrotechnicznych spetniajacy wymagania normy PN-EN 13383-1.
Do wykonania oktadzin nalezy zastosowa¢ kamien tamany sortowany, obrobiony, o uziarnieniu Dy, = 25+35 cm
(przecigtna masa od 40 kg do 120 kg).

Jako material uzupehiajacy mozna stosowac kamien pozyskany z rozbiorki istniejacych §cian czotowych
spelniajacy wymagania w zakresie cech geometrycznych i fizycznych
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Wymagania dotyczace cech fizycznych kamienia do wykonania robét

Lp. | Whasciwosc Kategoria
1. | Ggsto$¢ ziarn > 22,0 Mg/m’
2 Ksztatt LTy

3 Powierzchnie przekruszone lub famane RO;

4. | Odpornos$¢ na zniszczenie (wytrzymatos¢ na $ciskanie) CSpeklarowana
5 Odpornos¢ na $cieranie Mpg20

6. |Mrozoodporno$é FT, "

7 Odpornos¢ na krystalizacje soli MSx\r
UWAGI:

" dla kamienia o kategorii nasiakliwosci WA, 5 okreslenie mrozoodpornosci nie jest wymagane

2.3. Stal zbrojeniowa

Wymagania dla stali zbrojeniowej podano w STWiORB M.12.01.01 ,,Zbrojenie betonu pretami ze stali zebrowanej”
punkt 2.

2.4. Zaprawa
Zaprawa cementowa zgodna z PN-EN 998-2.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty zwigzane z wykonaniem oktadziny kamiennej nalezy wykonac¢ recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport materialéw

Kamien do wykonania oktadzin, z miejsca sktadowania lub z kamieniolomu na miejsce wbudowania, moze by¢
transportowany luzem, pojazdami z otwarta lub zamknigta przestrzenia tadunkowa. W czasie transportu materiat
kamienny nie moze jednak ulegaé fragmentacji.

Zaprawy nalezy dostarcza¢ w postaci suchej mieszanki, w fabrycznych opakowaniach, samochodami z zamknigta
przestrzenia tadunkowa. W czasie transportu mieszanka nie moze ulec zanieczyszczeniu lub zawilgoceniu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2. 'Wykonanie okladziny

Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robot uwzglgdniajacy
wszystkie warunki, w jakich wykonywane bgda roboty.

Roboty zwigzane z wykonaniem oktadziny kamiennej nalezy wykonywac rownoczesnie z wykonywaniem
fundamentow przepustu.
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Okladzina

Oktadzing kamienng nalezy wykonac jako zewngtrzng warstwe fundamentu zespolona z jego korpusem poprzez
czgSciowe zabetonowanie kamieni oktadziny.

Oktadzina powinna zosta¢ wykonana z kamieni o jednolitej granulacji, z przestawnym uktadem spoin w
poszczegdlnych warstwach. Scianke z kamienia famanego mozna wykonaé technika murarska, z pozostawieniem
przestrzeni do wypeltnienia mieszanka betonowa w trakcie betonowania fundamentu. Zaglegbienie kamieni w betonie
fundamentu powinno wynosi¢ ok. ¥ + % grubosci oktadziny.

Kotwienie

Oktadzina powinna by¢ potaczona z fundamentem przepustu za pomoca pretow zbrojeniowych 6+J8
umieszczonych w spoinach pomigdzy kamieniami i zakotwionych w betonie fundamentu. Liczba pretéw nie
powinna by¢ mniejsza niz 6 na kazdym m* powierzchni okladziny.

Spoinowanie
Po zakonczeniu procesu dojrzewania betonu szczeliny pomiedzy kamieniami nalezy wypetni¢ zaprawa cementowa.

5.3. Tolerancje wykonania

Tolerancje wykonania fundamentéw wraz z oktadzing podano w STWiORB M.13.01.01 ,,Beton fundamentow”
punkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola materialow

Kontrole nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej dostarczonej na budowg partii materialdow. Sprawdzenia nalezy dokonaé
poprzez kontrolg ich dokumentacji technicznej oraz zbadanie cech zewngtrznych.

6.2.1. Kontrola kamienia do roboét hydrotechnicznych

Kontrola dokumentacji polega na weryfikacji zgodnosci deklarowanych parametrow z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.

Badanie zgodnosci cech zewngtrznych kamienia do roboét hydrotechnicznych z wymaganiami dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej obejmuje:

—  sprawdzenie uziarnienia (wymiarow),

—  sprawdzenie ksztattow.

Wymagania dla ksztaltu kamienia do robét hydrotechnicznych

Stosunek dlugosci do grubosci wigkszy od 3 Kategoria LT
Procent wyrazony ulamkiem masowym Procent wyrazony liczbowo
Uziarnienie grube Uziarnienie lekkie Uziarnienie cig¢zkie
<20 <20 <5 LTa
Inna warto$¢ Inna warto$¢ Inna warto$¢ |5
deklarowana przez producenta deklarowanaprzez producenta deklarowana przez producenta cklarowana
Brak wymagania Brak wymagania Brak wymagania LTnr

6.3. Stal zbrojeniowa

Kontrola stali zbrojeniowej wg zasad podanych w STWiORB M.12.01.01 ,,Zbrojenie betonu prgtami ze stali
zebrowanej” punkt 6.

6.3.1. Kontrola zaprawy

Kontrola polega na weryfikacji zgodno$ci deklarowanych parametréw materialu z wymaganiami okreslonymi w

dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej, na podstawie informacji umieszczonych na opakowaniu lub
dotaczonej dokumentacji.
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6.4. Kontrola wykonania robét
Kontrola w czasie rob6t powinna obejmowac:
— liczbg, usytuowanie i prawidtowos¢ osadzenia pretow kotwiacych,
—  stopien obetonowania kamieni oktadziny.
Kontrola wykonania robdt obejmuje:
—  wizualne sprawdzenie zgodnoS$ci zakresu wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,
—  sprawdzenie wymiaroéw, rzednych i pochylen,

—  sprawdzenie spojnosci wykonanej oktadziny — Scistos¢ utozenia kamieni wzglgdem siebie, stopien
wypelnienia przestrzeni migdzy kamieniami, mozliwo$¢ wytamania lub skucia bloku kamiennego.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru oktadziny kamiennej jest 1 m’ (jeden metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2. Odbior umocnienia

Roboty objete niniejsza STWiORB podlegaja odbiorowi koncowemu wg zasad podanych w STWiORB D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru rob6t budowlanych i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary, badania i sprawdzenia
daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wg punktu 7 obejmuje:
—  zapewnienie wszystkich niezbgdnych $rodkéw do wykonania robot,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
— montaz pretéw kotwiacych,
—  wykonanie/wymurowanie $cianki z kamienia tamanego,
—  wypelnienie spoin zaprawa cementowa,
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, badan, prob i sprawdzen,
— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 13383-1 Kamien do robot hydrotechnicznych -- Czg$¢ 1: Wymagania
PN-EN 13383-2 Kamien do robot hydrotechnicznych -- Czg$¢ 2: Metody badan
PN-EN 998-2 Wymagania dotyczace zapraw do murow -- Czg$¢ 2: Zaprawa murarska.
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PN-EN 1936 Metody badan kamienia naturalnego -- Oznaczanie ggstosci i ggstosci objetosciowej oraz
catkowitej i otwartej porowatosci
BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobow kamiennych podczas transportu
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ROBOTY DROGOWE

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21].

Ustalenia niniejszej] STWiORB nalezy stosowac tacznie z wymaganiami specyfikacji technicznych dotyczacych
poszczegolnych rodzajow podbudow:

— STWIORB D.04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”,
— STWIiORB D.04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”,
—  STWIORB D.04.04.03 ,,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”.

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudoweg pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalne;j
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.4 oraz w specyfikacjach technicznych
dotyczacych poszczeg6lnych rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

— STWIORB D.04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”,
—  STWIiORB D.04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”,

—  STWIiORB D.04.04.03 ,,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne” punkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w specyfikacjach
technicznych dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudow:

— STWIORB D.04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”,
—  STWIORB D.04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”,
— STWIiORB D.04.04.03 ,,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”.
2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1 Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda

stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolna warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.
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Tablica 1.

Wymagania dla kruszyw stosowanych do wykonania podbudowy

Lp.

Wyszczegolnienie
wiasciwosci

Wymagania

Kruszywa naturalne |

Kruszywa tamane

Zuzel

Podbudowa

zasad-
nicza

pomoc-
nicza

zasad-
nicza

pomoc-
nicza

zasad-
nicza

pomoc-
nicza

Badania wg

Zawartos¢ ziarn mniejszych niz
0,075 mm, % (m/m)

od2do 10

od2do 12

od2do 10

od2do 12

od2do 10

od2do 12

PN-B-06714-15
(3]

Zawarto$¢ nadziarna,
% (m/m), nie wigcej niz

10

10

10

PN-B-06714-15
(3]

Zawartos¢ ziarn nieforemnych
% (m/m), nie wigcej niz

35

45

35

40

PN-B-06714-16
(4]

Zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-04481
(1]

Wskaznik piaskowy po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda
I lub II wg PN-B-04481, %

30do 70

30do 70

30do 70

30do 70

BN-64/8931-01
[26]

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) $Scieralno$¢ catkowita po pelnej
liczbie obrotow, nie wigcej niz

b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5
petnej liczby obrotow, nie wigcej niz

35

30

45

40

35

30

50

35

40

30

50

35

PN-B-06714-42
[12]

Nasiakliwos¢, %(m/m), nie wigcej
niz

2,5

PN-B-06714-18
[6]

Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25
cyklach zamrazania, %(m/m), nie
wigcej niz

10

10

PN-B-06714-19
(71

Rozpad krzemianowy i zelazawy
tacznie, % (m/m), nie wigcej niz

PN-B-06714-37
[10]
PN-B-06714-39
[11]

10

Zawartos$¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie
wigcej niz

PN-B-06714-28
(]

11

Wskaznik no$no$ci wpe mie-szanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz:

a) przy zaggszczeniu Is > 1,00

b) przy zaggszczeniu Is > 1,03

80
120

60

80
120

60

80
120

60

PN-S-06102
[21]

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
zwir 1 mieszanke wg PN-B-11111 [14],

piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstweg odcinajaca stosuje sig:
piasek wg PN-B-11113 [16],

miat wg PN-B-11112 [15],

geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;j.

2.3.5. Materialy do ulepszania wlasciwos$ci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sig:

cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
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—  zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzgdnych efektow ulepszania kruszywa i
po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6. Woda

Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

—  mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg; mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

—  rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

—  walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania; w miejscach trudno
dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiORB D.04.01.01 ,,Koryto wraz z

profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i STWiORB D.02.00.00 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogo6lne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D

(1) =B <5
dss

w ktorym:

D5 — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,

dgs — wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio dobrana
geowtokning. Ochronne wlasciwosci geowltdkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z
warunku:

d
) =0 <2
090

w ktorym:
dsp — w ymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Oy — umowna $rednica porow geowltokniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca sig¢ na
geowlokninie w ilo$ci 90% (m/m); warto§¢ parametru Oy powinna by¢ podawana przez producenta
geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. 'Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o §cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$é
po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac
20 cm po zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslone;j
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20%
jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cia wody i rdwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszankg nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5. Odcinek prébny
Jezeli przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot,
Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

—  stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest wiasciwy,

—  okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zageszczeniu,

—  okreslenia liczby przej$¢ sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zagegszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdw oraz sprzgtu do mieszania, rozktadania i
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m”.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudoweg do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialdw. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej STWiORB.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan
Minimalna liczba badaf na dziennej [ Maksymalna powierzchnia podbudowy
Lp. Wyszczeg Slnienie badan dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)
1. Uziarnienie mieszanki
2. | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3. | Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m*
4. |Badanie wlasciwosci kruszywa, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
wg tablicy 1, punkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2 niniejszej specyfikacji. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% / —20%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Zaggeszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zagegszczenia nalezy oprzeé na metodzie
obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m”, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtoérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcenia £, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy:

£y
E,

< 22

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych w punkcie 2 niniejszej
specyfikacji.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
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6.4.

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Lp. | Wyszczegoélnienie badan i pomiaréw | Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

I. Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2. | Rownos$¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m tata na kazdym pasie
ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie* co 100 m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m’

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 Nosnos¢ podbudowy:

— modut odksztatcenia
— ugigcie sprezyste

co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych ukow
poziomych

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, —5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokosé podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos$¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
— 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
— 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja = 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
6.4.7. Grubos$é¢ podbudowy i ulepszonego podloza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
+10%,
+10%, — 15%.

— dla podbudowy zasadnicze;j:
— dla podbudowy pomocnicze;j:

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
Modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4.
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Ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa Wskaznik Maksymalne ugigcie Minimalny modut odksztalcenia
o wskazniku wyeg zageszezenia Ig | sprezyste pod kotem, mm | mierzony ptyta o $rednicy 30 cm, MPa
nie mnle.(])/szym niz, nie mniejszy niz 40 kKN 50 kKN od p}e.rwgzego od drugiego obciazenia
0 obciazenia E, E,

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewladciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyro6wnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie
warstwy na pelna grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokos¢,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatlem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane i
ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosno$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawcg podbudowy.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m* (1 metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2. Odbior podbudowy

Wg ustalen podanych w odpowiednich specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych:
— STWIiORB D.04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”,
— STWiORB D.04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”,

—  STWIiORB D.04.04.03 ,,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”.
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9.
9.1.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa 1 m* podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano
w odpowiednich ST:

10.

o
e
o

10.
11.
12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.
30.

S A

ST-D.04.04.01 ,,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”,

ST-D.04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”,

ST-D.04.04.03 ,,Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26

PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci siarki metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w begbnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podioza przez obciazenie plyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem belkowym

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
gruntowego dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i
budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

Warunki wykonania powinny odpowiada¢ kategorii ruchu KR1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic¢
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

—  koparek z czerpakami profilowymi (do wykonywaniu waskich koryt),

—  walcow statycznych (do wykonania robdt wg niniejszej STWiORB nie nalezy stosowaé walcow lub plyt
wibracyjnych).
Stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2.  Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Weze$niejsze przystapienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposdb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i
do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robo6t o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wbudowany w nasyp. Nadmiar gruntu — odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okre§lonymi w punkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto§ci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podtoza nalezy
kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (I;)

Minimalna wartos$¢ I dla:
Strefa korpusu autostrad i drég Innych drog
ekspresowych Ruch cigzki Ruch mniejszy
1 bardzo ciezki od cigzkiego
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zaggszczania powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20%
do +10%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
InZzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos$é oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwo$é¢
i pomiarow badan i pomiaréw
1 [ Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rbwnos¢ poprzeczna 10 razy na | km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na | km
5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggeszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m’
*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach glownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rdznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz:
+10 cmi-5 cm.

6.2.3. Ro6wnos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podhuzne i poprzecze koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja +0,5%.

6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutdow odksztalcenia, to wartosé
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od — 20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i powtorne
zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

140 —STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

7.
7.1.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 7.

7.2.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (jeden metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.
9.1.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,

zageszezenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa naturalnego, stabilizowanego mechanicznie dla
robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu
tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmuja wszystkie czynnoséci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty te obejmuja:

—  wykonywanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.4. OKkreslenia podstawowe
Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw zaggszczone;j
mieszanki, ktéra stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowe;.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre$leniami
podanymi w STWiORB-D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

1)

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB-D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne’
punkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajaca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru z dodatkiem kruszywa famanego, spetniajaca wymagania niniejszych

specyfikacji. Kruszywo tamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziaren zwiru lub kamieni narzutowych albo
surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST-D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” punkt 2.3.1.
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2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST-D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
punkt 2.3.2.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” punkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

Wykonawca sporzadzi i przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt technologii i organizacji robot uwzglgdniajacy
wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w STWiORB-D.04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” punkt 5.2.

5.3. Wpytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w STWiORB-D.04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” punkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyzej 70%, nalezy stosowac szczegdtowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy zgodnie z PN-
S-06102.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w STWiORB-D.04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” punkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny, zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiORB-D.04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” punkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w STWiORB-D.04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” punkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. 'Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace kontroli robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami STWiORB-
D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” punkt 6.2.
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6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w kontrolnych w czasie rob6t podano w STWiORB-D.04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” punkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow podano w STWiORB-D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” punkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w STWiORB-D.04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6élne” punkt 6.5.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. 'Wymagania ogélne

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Wymagania ogdlne
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
—  sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
—  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
—  rozlozenie mieszanki,
—  zaggszczenie rozlozonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;,

—  utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 10.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nawierzchni tluczniowej dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka
istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi
lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Nawierzchnig thuczniowa wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;:
—  bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym,

— na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotami lotnymi wzglgdnie na warstwie odcinajacej — w
przypadku podtoza nieprzepuszczalnego.

Ustalenia dotyczace przygotowania podtoza pod nawierzchnig ttuczniowa podano w STWiORB D-04.01.01
,»Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Nawierzchnia tluczniowa — jedna lub wigcej warstw z thucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.

Kruszywo lamane — material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.

Kruszywo lamane zwykle — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i
rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100.

Thuczen — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
Kliniec — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
Mial — kruszywo famane zwykte o wielkosci ziarn do 4 mm.

Mieszanka drobna granulowana — kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach famanego
kruszywa zwyktego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltem ziarn o stgpionych
krawedziach i narozach, o wielkos$ci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

Piasek — kruszywo naturalne o wielko$ci ziarn do 2 mm.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne” punkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 sa:
—  kruszywo tamane zwykte — thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,
—  mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112,
—  kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchni — mial, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-B-11113,

—  woda do skropienia podczas walowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materialow

Do wykonania robot wg niniejszej STWiORB nalezy stosowac material kamienny ze skat magmowych lub
przeobrazonych. Nie dopuszcza si¢ stosowania kruszywa ze skat osadowych (np. wapiennych).

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-
96023. Dla drog obciazonych ruchem:

—  $rednim i lekkosrednim — kruszywo klasy co najmniej II gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim — kruszywo klasy II lub III, gatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2 i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca klasy II i III wedtug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa II klasa III

1. Scieralno$é¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-

B-06714-42:

a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie

wigcej niz:
— w tluczniu 35 50
— w klincu 40 50

b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow,

nie wigcej niz: 30 35
2 | Nasiakliwo$¢, wg PN-B-06714-18, % (m/m), nie wigcej
niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 3.0 5.0

3 | Odporno$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20, %
ubytku masy, nie wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5.0 10,0

4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 i PN-B-
11112, nie wigcej niz:

—  wklincu, 30 nie

— wthiczniu nie bada sic | bada sie
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Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca gatunku 2, wedhug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15:
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wigcej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej w tluczniu lub klincu, % 75
(m/m), nie mniej niz: 15
¢) zawarto$¢ podziarna w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie
wigcej niz:
d) zawarto$¢ nadziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie 15
wigcej niz:
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, wg 0.2
PN-B-06714-12, % (m/m), nie wigcej niz: ’
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16, % (m/m),
nie wigcej niz:
- w thiczniu 40
- w klincu nie bada sie
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu orcowa
wg PN-B-06714-26, barwa cieczy nie ciemniejsza niz: WZorcow

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112

Wymagania dla
PR mieszanki
Lp. Wiasciwosci miatu drobnej
granulowanej
1 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12, 05 0.1
% (m/m), nie wigcej niz: ’ ’
2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01, nie mniejszy
niz:
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B- orcowa orcowa
06714-26. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz: wzorcow wzorcow
4 | Zawartos$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15, % (m/m), nie 20 15
wigcej niz:
5 | Zawarto$¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15, % (m/m), nie mniej niz: bada sie
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3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzegtu:
—  uktadarek lub rowniarek do roz$cielania thucznia,

—  walcdw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zaggszczarek wibracyjnych
o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,

—  przewoznych zbiornikoéw do wody (beczkowozoéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody
oraz pomp do napehiania beczkowozow woda.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchnig powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiORB D-04.01.01 ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

5.3. 'Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubos$¢ warstwy nawierzchni po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnig o grubosci
powyzej 20 cm nalezy wykonywac w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu
osiagnigto grubo$¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zaggszczane przejsciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczac¢
si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa¢ pasami podluznymi, czgsciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczac si¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podtuznymi, cz¢sciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi. Dobor walca
gladkiego w zaleznosci od twardosci tlucznia, mozna przyjmowaé wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zaleznosci od twardosci thucznia

Twardos$¢ 1 wytrzymato$¢ na Sciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk
z ktorej wykonano ttuczen w kN/m szerokosci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa 0od 90 do 120

Zaggszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy sig na niej.
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Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciaglym zageszczaniu walcem statycznym
gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada sig na niej od razu warstwg gorna) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie wypelione
przestrzenie migdzy ziarnami thucznia powoduja lepsze zwiazanie obu warstw ze soba. Natomiast gorng warstwe
nalezy klinowa¢ tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zaggszczenie mozna uwazaé za zakonczone, jesli nie pojawiajg si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jezeli wg wskazan dokumentacji projektowej lub Inzyniera przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierzchni, to
nalezy rozsypac cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda i wcieraé, w zaklinowana warstwe
thucznia, wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy przepuscic kilka razy walec na
szybkim biegu transportowym, aby papka zostata wessana w glab warstwy. Waty walca nalezy obficie polewaé
woda, w celu uniknigcia przyklejania do nich papki, ziarn klinca i thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka
przestanie przenika¢ w glab warstwy.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac rowniez miat.

W przypadku zaggszczania kruszywa sprzg¢tem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zaggszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m”), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla walcow gladkich, lecz bez
skrapiania kruszywa woda. Liczbg przejs¢ sprzgtu wibracyjnego zaleca sig ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie
byla zaggszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (doggszczona) przez
samochody na calej jej szerokoséci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwiazku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na
roézne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wlasciwosci kruszywa okreslone w punkcie 2 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowacé z czgstotliwoscia podana ponizej,
nastgpujace wlasciwosci:

—  uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie — co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosié¢ 600 m?,

—  $cieralno$¢ kruszywa, nasigkliwos¢ kruszywa, odpornos$¢ kruszywa na dziatanie mrozu — przy kazde;j
zmianie zrodta pobierania materiatow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w punkcie 2.3 powinny by¢
wykonane przez Wykonawcg z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku
zmiany zrédla pobierania materiatow oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane
przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiar6w | Minimalna czgstotliwo$¢
badan i pomiaréw

1. [ Szerokos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2. | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3. Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4. Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5. | Rzedne wysokoSciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach niwelety

6. | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7. | Grubos¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej dziatce roboczej,

lecz nie rzadziej niz raz na 400 m’

Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w punktach gléwnych tukoéw
poziomych: na poczatku krzywej przej$ciowej oraz na poczatku, w srodku i na koncu kazdego tuku poziomego

6.4.2. Grubo$¢ nawierzchni

Grubos$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zaggszezeniu. Dopuszcezalne odchytki od
projektowanej grubos$ci nawierzchni nie powinny przekracza¢ £ 10%.

6.4.3. Réwnos$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nierownosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.
Dopuszczalne odchytki nie powinny przekraczac + 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokoSciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+lcm /-2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.7. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze roézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
6.5. Pomiar no$no$ci nawierzchni

Pomiary no$no$ci nawierzchni thuczniowej nalezy wykonac ptyta o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02.
Pomiar nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Nawierzchnia tluczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 6.

Tablica 6. Wymagana no$no$¢ nawierzchni thuczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkosredni i $redni 100 170
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Zageszezenie nawierzchni thuczniowej nalezy uznaé za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie
wigkszy od 2,2.

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewla$ciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostana odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spetniajace wymagan zostana wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je
na wilasciwe, na wiasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.4. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cata grubo§¢ warstwy, wyréwnane i
powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa no$Snos¢ nawierzchni

Jezeli no$nos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wynikto z
niewlasciwego wykonania przez Wykonawcg robot.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.
8.2.  Odbidér nawierzchni thuczniowej

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych oraz wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagane pomiary i badania zgodnie z
punktem 6 niniejszej specyfikacji wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” nawierzchni thuczniowej obejmuje:
—  prace pomiarowe i oznakowanie robot,
—  dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
— rozlozenie warstwy kruszywa grubego (thucznia, klinca),
—  zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zaggszczenie
—  wykonanie wszystkich wymaganych pomiaréw, badan, prob i sprawdzen,

— uporzadkowanie terenu robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1

PN-B-01100
PN-B-04101
PN-B-04110
PN-B-04111
PN-B-04115
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-20
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-S-96023

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04

Cement - Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia

Materiaty kamienne. Oznaczenie nasiakliwo$ci woda

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymalos$ci na $ciskanie

Materiaty kamienne. Oznaczanie §cieralnosci na tarczy Boehmego

Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci kamienia na uderzenie (zwigzto$¢)
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwo$ci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda krystalizacji
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

Oznaczanie wskaznika piaskowego
Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie ptyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tata
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D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.03.01 POBOCZA GRUNTOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania poboczy gruntowych dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,,Rozbiorka istniejqcego
przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym wraz z rozbudowq drogi lesnej i
sktadnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z utwardzeniem pobocza
thuczniem lub innym kruszywem tamanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pobocze gruntowe — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Pozostale okreslenia sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami i definicjami podanymi w ST-D-M-
00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Grunt rodzimy pozyskany z robét ziemnych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzegtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Rozktadanie gruntu/kruszywa mozna wykonywac rgeznie.

Do przemieszczania gruntu w obregbie terenu budowy mozna wykorzystywacé lekki sprze¢t zmechanizowany
(koparki) oraz reczny sprzegt transportowy (taczki).

Do zaggszczania nalezy stosowac:
—  mate walce,
—  zageszczarki wibracyjne,

— ubijaki o rgcznym prowadzeniu, ptyty ubijajace itp.
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—  przewozne zbiorniki na wodg
Sprzet musi by¢ sprawny technicznie i gwarantowaé prawidtowe wykonanie robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 5.
5.2. Zakres roboét

Wykonanie robot obejmuje :
—  przygotowanie podloza,

—  rozlozenie wyprofilowanie i zaggszczenie warstwy gruntu.
5.3. Przygotowanie podloza

Grunt nalezy uktadaé na odpowiednio zaggszczonym podlozu. Wymagania dla podtoza nalezy przyjmowac wg
STWiORB D.04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

5.4. Wbudowanie gruntu

Warstwa gruntu powinna by¢ rownomiernie roztozona na catej szerokos$ci pobocza, wyréwnana i wyprofilowana do
wymaganego spadku poprzecznego oraz odpowiednio zaggszczona matym walcem lub zageszczarka.

Szeroko$¢ pobocza powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub uzgodniona z Inzynierem.
5.5. Zageszczenie pobocza

Zaggszczenie ulozonej warstwy gruntu nalezy prowadzi¢ od krawgdzi poboczy w kierunku krawegdzi nawierzchni.
Rodzaj sprzgtu do zaggszczania powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia powinna
by¢ rowna, posiadac spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowe;.

Zageszczona powierzchnia powinna by¢ rdwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji
projektowej oraz nie wykazywac §ladow po przejsciu walcow lub zaggszczarek.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.
6.2. Kontrola poboczy

Przed przystapieniem do robot nalezy oceni¢ przydatnos¢ gruntdw pozyskanych w trakcie robot ziemnych do
wbudowania na podstawie analizy makroskopowe;j.

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 1%.

Pomiar rownosci poprzecznej nalezy wykona¢ co najmniej raz na odcinku o dtugosci 50 m.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m® (jeden metr szescienny) wbudowanego gruntu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2.  Odbiér pobocza gruntowego

Odbioru dokonuje si¢ na podstawie oceny jakoSci materialow, pomiaréw kontrolnych i oceny wizualne;j.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje :
—  zapewnienie niezbg¢dnych $rodkéw do wykonania robot,
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  przygotowanie podloza,
—  wbudowanie i zaggszczenie gruntu,
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,
— oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
Do ceny jednostkowej wlicza si¢ rowniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D.10.00.00 INNE ROBOTY

D.10.07.01 ZJAZDY GOSPODARCZE I NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania zjazdow na drogi boczne i dukty lesne dla robot wykonywanych przy realizacji zadania: ,, Rozbiorka
istniejqcego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego 7 dnem kamiennym wraz 7 rozbudowq drogi
lesnej i skladnicy drewna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z utwardzeniem pobocza
thuczniem lub innym kruszywem tamanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Zjazd — urzadzone miejsce dost¢pu do drogi, ktorego lokalizacja wynika z potrzeb obshugi przylegltego terenu i jest
uzgodniona z zarzadem drogi. W zaleznos$ci od pelnionej funkcji, rozroznia si¢ dwa typy zjazdow: publiczne i
indywidualne.

Zjazd publiczny — urzadzone miejsce dostepu do drogi z drogi bocznej Iub obiektu, w ktérym jest prowadzona
dziatalno$¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia dostep z/do parkingu, stacji paliw, obiektow gastronomicznych,
obiektow przemystowych lub innych obiektéw ogdlnodostepnych.

Zjazd indywidualny (gospodarczy) — miejsce dostgpu do drogi z obiektu, ktory jest uzytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia dostep do pojedynczych posesji, zabudowan gospodarczych, na pole lub do innych
obiektow uzytkowanych indywidualnie.

Pozostate okreslenia sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami i definicjami podanymi w ST-D-M-
00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogo6lne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchni zjazdow moga by¢:
—  materialy do nawierzchni thuczniowej wg STWiORB D-05.02.01,
—  materialy do podbudowy z kruszywa naturalnego wg STWiORB D-04.04.01,
—  grunt rodzimy pozyskany z rob6t ziemnych, przydatny do wbudowania,

—  woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
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3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Rozktadanie gruntu/kruszywa mozna wykonywac r¢cznie.

Do przemieszczania gruntu w obrebie terenu budowy mozna wykorzystywaé lekki sprzet zmechanizowany
(koparki) oraz rgczny sprzet transportowy (taczki).

Do zaggszczania nalezy stosowac:
—  mate walce,

—  zageszczarki wibracyjne,

ubijaki o recznym prowadzeniu, ptyty ubijajace itp.
—  przewozne zbiorniki na wodg

Sprzet musi by¢ sprawny technicznie i gwarantowaé prawidlowe wykonanie robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport kruszyw

Transport kruszywa naturalnego wg STWiORB D-04.04.01 punkt 4.
Transport kruszywa tamanego wg STWiORB D-05.02.01 punkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.
5.2.  Zakres roboét
Wykonanie robot obejmuje :
—  przygotowanie podtoza,
—  roztozenie wyprofilowanie i zaggszczenie warstwy gruntu/kruszywa.
5.3. Przygotowanie podloza

Kruszywo nalezy uktada¢ na odpowiednio zaggszczonym podtozu. Wymagania dla podtoza nalezy przyjmowaé wg
STWiORB D.04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

5.4. Wykonanie nawierzchni zjazdow
Grubos$¢ warstwy kruszywa na powierzchni zjazdu nalezy okresli¢ wg dokumentacji projektowej lub wskazan
Inzyniera.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci. Grubo$é roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagngla grubos¢ projektowana. Po
zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez stopniowe rozsypywanie mieszanki
kruszywa drobnego przy ciaglym zageszczaniu. Wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego powinny zosta¢
wypelnione kruszywem drobnym. Zagegszczanie i klinowanie nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowacé warstwe kruszywa grubego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogédlne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 6.

160 —STWiORB- Biuro Inzynierskie BTB



Rozbiorka istniejacego przepustu okularowego i budowa przepustu tukowego z dnem kamiennym
wraz z rozbudowa drogi lesnej i sktadnicy drewna

6.2. Kontrola materialow

Kontrola kruszywa naturalnego wg STWiORB D-04.04.01 punkt 6.
Kontrola kruszywa famanego wg STWiORB D-05.02.01 punkt 6.

Przydatnos$¢ do wbudowania gruntéw pozyskanych w trakcie robot ziemnych nalezy ocenic¢ na podstawie analizy
makroskopowe;j.

6.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdow

Kontrola wykonania nawierzchni zjazdéw polega na sprawdzeniu ich zgodnos$ci z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczng lub wskazaniami Inzyniera w zakresie: konstrukcji nawierzchni, grubosci warstw,
szerokosci, rzednych wysokosciowych.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1 m® (jeden metr sze$cienny) wbudowanego gruntu/kruszywa.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér nawierzchni zjazdow

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych oraz wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje :
—  zapewnienie niezbgdnych srodkow do wykonania robét,
—  zakup i dostarczenie materiatow,
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  przygotowanie podioza,
—  wbudowanie i zaggszczenie gruntu/kruszywa,
—  wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,
—  oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
Do ceny jednostkowej wlicza si¢ réwniez odpady i materiaty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Wg STWiORB D-04.04.01 punkt 10.
Wg STWIORB D-05.02.01 punkt 10.
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