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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT — wraz z opisem przedmiotu zaméwienia

»Biezgce utrzymanie drog lesnych w 2023 r. -
rownanie i profilowanie”

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét drogowych wynikajgcych z biezgcych potrzeb Zamawiajacego,
prowadzenie robdt zwigzanych z biezgcym utrzymaniem polegajgcych na profilowaniu
drég lesnych o nawierzchni gruntowo-zwirowe;j i thuczniowe;.

1.2. Szczegotowy opis przedmiotu zamowienia

Prowadzenie robét zwigzanych z biezgcym utrzymaniem drég o nawierzchni gruntowo
-zwirowej i ttuczniowej polega¢ bedzie na wykonaniu robét polegajacych na: réwnaniu
i profilowaniu drog.

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyczg zasad prowadzenia i odbioru
robot okreslonych w punkcie 1.2. przy uzyciu materiatéw i sprzetu spetniajgcych normy
w drogownictwie.

1.3.2. Podane przez Zamawiajgcego ilosci robot sg szacunkowe i moga ulec zmianie
w trakcie trwania zadania. W przypadku zlecenia przez Zamawiajacego innego niz
zaktadany zakresu robét, wobec przyjetej zasady, iz wyptata wynagrodzenia
nastgpowac bedzie za faktycznie zlecane i wykonane roboty, Wykonawca nie jest
uprawniony do zgtaszania z tego tytutu roszczen do Zamawiajgcego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rownanie i profilowanie o nawierzchni gruntowo-zwirowe; i thuczniowej — zespét
zabiegoéw technicznych wykonywanych na biezgco zwigzanych z réwnaniem
| profilowaniem, ktorych celem jest uzyskanie réwnej nawierzchni, zwanej dalej
Lutrzymanie drég”.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zabezpieczyé i oznakowaé
teren wykonywania robdét na drodze. Pojazd wykonujgcy prace powinien byé
oznakowany zgodnie z przepisami zapewniajac bezpieczenstwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY (dotyczy uzupetnienia ubytkow)

2.1. Wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie przyjete materiaty powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich
normach przedmiotowych.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
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Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

3. 2. Sprzet do wykonywania robét drogowych.

Wykonawca przystepujgcy do wykonywania naprawy drég o nawierzchni gruntowo -
zwirowej i ttuczniowej powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:

- Koparko — tadowarka-spycharka

- Ciagnik rolniczy,

- réwniarka drogowa,,

- zageszczarka, walec itp.

4. TRANSPORT
4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportowych ktore nie wptywaja niekorzystnie na jakos¢ przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robot

Upowazniony przedstawiciel Zamawiajgcego wraz z Wykonawca dokona objazdu drég
celem sprawdzenia stanu nawierzchni wg okreslonego wykazu okreslonego w zleceniu.
Wykonawca na kazdorazowe wezwanie Zamawiajgcego przystapi niezwtocznie do
wykonania robét naprawczych. Profilowanie drég mozna wykonywaé na drogach
suchych lub wilgotnych bez zastoisk wody i btota.

5.2. Przygotowanie i wykonanie robét

Celem robot jest uzyskanie rownej nawierzchni gruntowej, z ktérej wody opadowe
odprowadzane sg poza jezdnie na pobocze gruntowe lub bezposrednio do rowu
przydroznego. W przypadku zawyzonych poboczy nalezy wykonaé odptywy wody
(rednio 2 szt. na 300 m).

Odptyw wody moze zosta¢ wykonany koparkg - jako zagtebienie na poboczu drogi lub
rowniarka jako zanizenie powstate wyniku odpowiedniego skrecenia lemiesza.

Odptyw wody musi by¢ wykonany w taki sposéb by prawidtowo wypetnita swoja funkcje
oraz nie zagrazat bezpieczenstwu na drodze.

5.2.1. Rownanie i profilowanie drég, obejmuje wykonanie nastepujacych czynnosci:

1) wyréwnywac wyboje materiatem powstatym przez $ciecie nieréwnosci, powstatych
z materiatu wyniesionego z wybojéw przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody;

2) uzyskac spadek jedno lub dwustronny, z jednoczesnym wyréwnaniem kolein;

3) usunac nasypany w trakcie robét grunt z pobocza;

4) wykona¢ odwodnienie;

5) uprzatna¢ z profilowanego odcinka drogi pozostatosci takich jak: korzenie, darn,
kamienie i gruzy o srednicy wiekszej niz 8,00 cm itp.

6) Uwatowac i zagescic profilowane odcinki drég.

Drogi po profilowaniu mechanicznym maja posiada¢ spadki poprzeczne umozliwiajgce
odptyw wéd opadowych oraz roztopowych z korony drogi.
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Profilowanie drogi na diuzszym odcinku, na ktérym znajduje sie wieksza liczba
wybojow, kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi
| wyréwnania jej nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca sie wykonywa¢ réwniarkami, lecz dopuszcza sie tez uzycie
innego sprzetu, np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywac¢ po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony,
co utatwia $cinanie gruntu. Liczba przejazdow réwniarek do uzyskania nalezytego
profilu jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podioza
i sposobu profilowania.

Profilowana droge zaleca sie, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére
rowniarka moze naprawi¢ w ciagu 1 dnia.

Réwnanie i watowanie nawierzchni drogi nalezy wykonaé przy zachowaniu optymalne;.
wilgotnosci nawierzchni pasa drogi.

Wykonawca do realizacji zaméwienia (uzupetnianie gtebokich lokalnych ubytkow)
pozyska materiat miejscowy lub zblizony do miejscowego, niespoisty, o parametrach
umozliwiajgcych roztozenie, wyprofilowanie i zageszczenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Badania w czasie robot

6.1.1. W trakcie prowadzonych robdt Wykonawca powinien sprawdzaé stan
powierzchni nawierzchni, na ktérej ma by¢ wykonane réwnanie i profilowanie oraz
ewentualnie jej wykonac oczyszczenie z materiatow obcych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét. Wyniki obmiaru
bedg zapisane do ksiegi obmiaréw, ktérg prowadzi Wykonawca.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robét przy réwnaniu i profilowaniu jest km wyréwnanej nawierzchni
o $redniej szerokosci 3,5m.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

1. osobami uprawnionymi do przeprowadzania kontroli realizacji ustugi przez
Wykonawce w imieniu Zamawiajgcego sg lub osobg upowazniong przez
Zamawiajgcego: inzynier nadzoru, sekretarz nadlesnictwa, miejscowy le$niczy lub
podle$niczy w razie nieobecnosci lesniczego,

2. kontrole $wiadczonej ustugi dokonywane bedg na biezgco,

3. w razie zadania Zamawiajgcego, WWykonawca jest zobowigzany do przekazania
niezwtocznie, nie dtuzej jednak niz w ciggu 30 min., doktadnej informacji o miejscu
| czasie wykonywania ustugi, w celu przeprowadzenia kontroli biezgce;j,

4. w przypadku stwierdzenia faktu niezgodnego ze standardami wykonania prac lub
ich wykonania tylko na czesci powierzchni lub w ograniczonym zakresie wéwczas
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osoby upowaznione przez Zamawiajgcego (pkt 8.1.1) wyznaczy Wykonawcy
nieprzekraczalny termin wykonania prac lub poprawek. Ich nie wykonanie we
wskazanym czasie spowoduje nie uznanie wykonanych prac i odmowe zaptaty za
niewykonane prace,

5. z dokonywanych kontroli bedg sporzadzane protokoty, ktore w przypadku
stwierdzenia uchybiern bedg podstawg do natozenia przez Zamawiajgcego kar
umownych okreslonych w umowie,

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznymi, wymaganiami
Zamawiajgcego, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km réwnania, profilowania o $redniej szerokosci 3,5 m:
1) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

2) oznakowanie robét;

3) dostarczenie sprzetu na budowe;

4) wykonanie réwnania, profilowania;

5) wykonanie odwodnieni;

6) uprzatniecie z profilowanego odcinka drogi pozostatosci takich jak :korzenie, darn,
kamienie i gruzy o $rednicy wiekszej niz 8,00 cm itp.;

7) uwatowanie i zageszczenie profilowanych odcinkow drog;

8) odtransportowanie sprzetu z placu budowy;

10. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeinieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

11. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty.

12. OZNAKOWANIE ROBOT

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajgcym sie ruchu na objetym robotami
fragmencie drogi jak réwniez zabezpieczenie uczestniczacych w tym ruchu osoéb
i pojazddéw nalezy do Wykonawcy. Miejsce robét niezaleznie od rodzaju drogi powinno
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by¢ odgrodzone od ruchu zaporami drogowymi ustawionymi blisko terenu robét tak,
aby odcinek jezdni wylaczony z ruchu byt najkrétszy a jej zwezenie najmniejsze. Do
wygrodzenia wzdtuz jezdni oprécz zapdr drogowych mogg byé uzywane tasmy
ostrzegawcze i pachotki drogowe. Niezaleznie od zapor drogowych umieszczonych
w poprzek jezdni nalezy stosowac¢ od strony najazdu na zawezony przez roboty
fragment jezdni tablice kierujgce. W warunkach niedostatecznej widocznosci na jezdni
nalezy umiesci¢ swiatta ostrzegawcze.

13. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA
1) Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
2) Materiaty tatwopalne bedg stosowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.
3) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.







