SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

DO PROJEKTU: Przebudowa budynku mieszkalnego ze zmiang sposobu
uzytkowania na Zespét Kancelarii Dwoch Lesnictw

Budowa wiaty garazowej; Budowa wiaty magazynowej;
Przebudowa / remont ogrodzenia osady Sucha Dolna 44;
Budowa utwardzenia terenu osady Sucha Dolna 44;
LOKALIZACJA: Sucha Dolna 44, Obreb 0010 Sucha Dolna
Dziatka nr ew. 321; Gmina Niegostawice, Powiat zaganski

Branza: Elektryczna

e Heboars



SPECYFIKACJE - INSTALACJE ELEKTRYCZNE

WYMAGANIA
I.  WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE I TABLICE ELEKTRYCZNE
II. INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
III. INSTALACIJE GNIAZD WTYCZKOWYCH
IV. INSTALACJA WYROWNAWCZA
V. INSTALACJA DMOFONOWA
VI. INSTALACJA ALARMOWA

I. WYMAGANIA

1. WSTEP

Specyfikacja techniczna - wymagania ogdlne, zawiera zakres okreslen i wymagan wspdlnych
dla catosci zagadnien dotyczacych wykonania i odbioru robét dla obiektu ,,Zesp6t Kancelarii
Dwoch Lesnictw Sucha Dolna 44.

Specyfikacja techniczna /na roboty elektryczne STE / jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.

W zakresie okreslonym w projekcie.

Roboty wyspecyfikowano z podzialem na nast¢pujace elementy :

- Zasilanie i tablice elektryczne

- Instalacje o§wietleniowe wewngtrzne

- Instalacje gniazd wtykowych i instalacja sitowa

- Instalacje wyréwnawcze

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacjag Projektowa / Projektem Budowlanym: Specyfikacja Techniczng / i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawa wykonania i wyceny robot jest Dokumentacja Projektowa / Projekt Budowlany, ST.
Przedmiar rob6t/. Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu sg obowigzujace dla
wykonawcy. Wymagania zawarte w ST majg priorytet w stosunku do Projektu Budowlanego.
W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczenh w
dokumentacji, lecz o ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i
Projektanta, ktéry dokona stosownej korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowane
materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowg /DP/ a takze ogélnie obowigzujacymi
przepisami.

5. MATERIALY I SPRZET

Cechy materiatéw 1 elementéw instalacji muszg by¢ zgodne z obowigzujagcymi normami.
Materialy przeznaczone do zabudowy powinny posiada¢ certyfikat lub aprobate techniczng a
urzadzenia certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa. Wykonawca zadba, aby materiaty
przetrzymywane na budowie do czasu uzycia, byly zabezpieczone i nie pogorszyta si¢ ich



jakos¢ .Wykonawca jest zobowigzany do uzywania wilasciwego i sprawnego sprzetu, nie
powodujacego pogorszenia jakosci robot. Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typu i
jakosci projektowi organizacji rob6t zaakceptowanemu przez Inspektora nadzoru.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t powinien okre§la¢ faktyczny zakres wykonanych robdét zgodnie z DP /i
ewentualnymi korektami zaakceptowanymi przez /Inspektora nadzoru/ w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze rob6t. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru /z
wyprzedzeniem min. 3-dniowym/. Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do ksiegi obmiaréw. Btad
lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze rob6ot lub w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne
dane beda poprawione zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Obmiary beda przeprowadzone przed cze¢sciowym lub koncowym odbiorem robét a takze, w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robdt. Obmiar
rob6t zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania . Obmiar robdt
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach wykonanych Robét.
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robét.
Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na tg pozycj¢ okreslong przez ST i DP.
Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:
» robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami
o wartos¢ zuzytych materialéw wraz z. kosztami ich zakupu, transportu 1
magazynowania /a dla urzadzen technologicznych, wraz z kosztami ich montazu i
wiasciwych préb/ 1 innymi towarzyszgcymi kosztami
e warto$¢ pracy sprzetu i Srodkéw transportu technologicznego wraz z kosztami
jednorazowymi i innymi towarzyszacymi kosztami
e koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujete w
kosztach bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztéw
uzyskania przychodéw, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji Placu budowy,
koszt oznakowania Robét, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty
dzierzawcze, koszty ogélne przedsigbiorstwa Wykonawcy i.t.p., koszt
uporzadkowania Placu budowy po zakonczeniu Robot.
» zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu Kontraktu
w calym okresie jego realizacji, !acznie z okresem gwarancyjnym, koszt
ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki
» koszt gwarancji nalezytego wykonania.
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami
» sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
e koszty wszelkich niezbgdnych ustalen z odpowiednimi instytucjami
o koszt sprawdzen, kontroli .wizytacji i.t.p. niezbednych instytucji /n.p. PIPracy, PTI
Sanitarny, PSPozarna. Ochrona Srodowiska i.t.p./
e koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentéw 2z nimi
zwigzanych
e koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych, préb koncowych, préb
eksploatacyjnych.



e Kkoszty zwigzane z przeszkoleniem obstugi urzadzen przeciwpozarowych, napisania
protokétu ze szkolenia
e koszt sporzadzenia instrukcji postgpowania na wypadek pozaru.

I1. ZASASILANIE I TABLICE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania wewnetrznych linii zasilajagcych oraz
tablic elektrycznych.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji.

1.3 Zakres robét objetych ST.
W zakresie robol nalezy wykona¢ montaz:
» linia zasilajaca obiekt z tablicy licznikowe]
» tablica rozdzielcza
W zakres rob6t wehodzi:
« wykopy
« ukfadanie kabla
e trasowanie
» wykucie bruzd pod przewody
e przekucia przez $ciany i stropy
» ulozenie tras kablowych
» ulozenie przewodéw w bruzdach z mocowaniem oraz na trasach kablowych
e wywoz, gruzu
e pomiary elektryczne wraz z protokotem
» wykonanie tablicy rozdzielczej
e przygotowanie podtoza i montaz tablic j.w.
e oznaczenie i podiaczenie przewodow
e opisanie tablic
» sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw tablic
» sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY
Zaprojektowano kable:
-Kabel YKY 4x16mm?2

Rozdzielnia TE-K, TE-M (rozbudowa)

Aparaty i akcesoria tablicowe modutowe /szyna TH 35/
» wylaczniki nadmiarowo-pradowe 1-f B-10A
e wylaczniki nadmiarowo-pradowe 1-f B-16A
» wylaczniki nadmiarowo-pradowe 3-f B-25A
e wylaczniki r6znic-nadmiar-pragdowe 4-bieg. 30mA. typ AC
e ochronniki przepiec¢
e obudowa nascienna



e Szyna uziemien oc. 25x4mm
listwa przytaczowa 1,5 do 70mm?

Nalezy stosowac osprzet wykonany zgodnie z normami europejskimi EN oraz 1EC
Podstawowe aparaty tablic:
» -wylaczniki nadpradowe posiadaja zgodnos$¢ z normg EN-60898 oraz. PN-90/E-93002
e -réznicowo-pradowe z PN-IEC-1008
e -rozlaczniki izolacyjne z bezp. R300 PN-90/E-06150 oraz IEC-947
e -rozlaczniki izolacyjne FR PN-93,E-06150 oraz. 1EC-60669.

3.SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub
uzgodniony .

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robdt lub uzgodniony z Inspektorem
nadzoru. Wymagania w zakresie transportu przyjmowania 1 skladowania materialéw na
budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano
montazowych . Tom V - Instalacje elektryczne. Arkady 198Sr.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy :
o trasowac przewody w liniach poziomych i pionowych
e przejscia przez, $ciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS
e przejscia przez Sciany i stropy, rurki chowac catkowicie w tynku
e przebicia pomiedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ piankag HILTI o odpornosci
ogniowej rownej odpornosci ogniowej $ciany.
« przewody uktada¢ swobodnie tak aby nie byty narazone na napr¢zenia
o przewody uktada¢ na gtadkim podtozu
o przewody mocowac za pomocg klamerek lub przez klejenie/mocowanie w odstepach
co ok.50cm/
e na przewodach jedno zylowych stosowa¢ koncéwki miedziane odpowiednie do
przekroju
» wszystkie potgczenia przewodéw wykonywac na zaciski srubowe
» stosowac¢ podktadki metalowe w przypadku przylaczania przewodéw pod zaciski gdy
przewody sg zakonczone oczkiem
» tablice elektryczne nalezy wykona¢ w oparciu o schematy zawarte w P.W.
o dobra¢ drzwiczki dla tablic w kolorze biatym lub takim jak kolor $cian
« opisac tablice pismem drukowanym

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA
Jako ochrong przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytaczanie w uktadzie TN-S.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odbiorowi czgsciowemu podlegaja roboty w wykonaniu podtynkowym.
Sprawdzi¢ nalezy:
e dobdr przewodéw do obcigzalnosci pradowej /zgodnos¢ z P.W./
e oznaczenie przewodéw neutralnych i ochronnych
« sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p. 5.
o przewody w tablicach powinny by¢ powigzane w wigzki i oznakowane
e drzwiczki tablic wngkowych powinny by¢ zlicowane z ptaszczyzng Sciany
o krawedzie tablic powinny by¢ réwnolegle do poziomu i pionu



e na drzwiczkach poszczegdlnych tablic umiesci¢ schemat tablicy z okre§leniem

zabezpieczen

e powinny by¢ opisane elementy tablic oraz opisane i ponumerowane wychodzace
obwody

o przewody ochronne w tablicach powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zéttej i
zielonej

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 kpl. tablica elektryczna wraz z jej WLZ.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
o prawidlowos$¢ utozenia przewoddéw /odbidr czgsciowy/
e usunigcie ewentualnych usterek
e jakos¢ zastosowanych materiatow i urzadzen
e zgodno$¢ wykonania tablicy ze schematem w PW
o prawidlowos¢ wynikéw kontroli jako$ci robot
o prawidlowos¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnos¢ z
obowigzujacymi przepisami
e zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
o prawidlowos$¢ funkcjonowania instalacji i urzadzen wiaczonych pod napiecie.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoly pomiaréw:
o ciagtosci obwodéw
» rezystancji izolacji elektrycznej przewodow
» sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania
oraz certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materialy i dokumentacje powykonawczg.

9.PODSTAWA PEATNOSCL

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robét jak w p. L .3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01; 03; 41; 42;
45; 46: 47; 53: 56: 61;473;482;537

10.3. PN-FN 60947 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapi¢ciowa

10.4. PN-90/E-01242 Oznaczenia identyfikacyjne instalacji elektrycznych 1 zakonczen
przewodow oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego

10.5. PN-91-H-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw elektrycznych barwami i
cytrami



III. INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STE.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji o§wietlenia.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji

1.3. Zakres robot objetych ST.

W zakresie rob6t nalezy wykonac :

- oswietlenie podstawowe pomieszczen

W zakres rob6t wchodzi:
e trasowanie
 ulozenie przewodéw kabelkowych YDY 2-3-4-5 x 1,5 mm?750 V p/t
» przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych p/t
« montaz puszek koncowych PK-60 i rozdzielczych PO-80 p/t
« montaz tacznikéw oswietleniowych w puszkach j.w.
e przekucia przez $ciany i stropy
e zaprawienie bruzd i wywoz gruzu
e pomiary elektryczne wraz z. Protokétem
» sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkie oprawy oswietleniowe zasilane sg jednofazowo.

2. MATERIALY .
Kazdy wbudowany material powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci lub aprobate techniczng.
Zaprojektowano przewody, osprzet i oprawy:
o przewody typu YDY- 3(2-3-4 )x1,5mm>-750 V
osprzet instalacyjny:
e lacznik instalacyjny 10A, 230V jednobiegunowy
» puszka koncowa gigboka PK-60p/t
e puszka odgatezna PO-80p/t
e rura typu peszel
o zlaczki $wiecznikowe 250V
e haczyki sufitowe
o zaciski na przewody WAGO
e oOprawy
Oprawy powinny spetnia¢ europejski standard zgodny z norma PN-60598.
Oprawy 1 ich ilo$ci powinny by¢ zgodne z normg PN-84/C-02033.

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.



4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru

Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i skladowania materialéw na budowie
podane sg w p.1.6.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje
elektryczne. Arkady — 1988 r.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:

o trasowac pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

» wybierac¢ trasy proste dostepne do konserwacji i remontéw

e przejscia przez $ciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

e przejscia przez sciany, /rurki/ chowac catkowicie w tynku

o przewody uktada¢ swobodnie tak, aby nic byty narazone na napr¢zenia

o przewody uktada¢ na gtadkim podtozu

e przewody mocowa¢ za pomocg klamerek lub przez klejenie /zaprawa gipsowa/
mocowanie w odstepach co ok.50cm/

e do puszek w prowadzac¢ tylko przewody, ktére wymagaja taczenia w puszce-pozostale
prowadzi¢ obok

o przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dluzsze niz
fazowe

e puszki osadzie tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byta zlicowana z tynkiem

e puszki osadza¢ /przed tynkowaniem/ w sposob trwaly 1 zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

 montowa¢ wylaczniki klawiszowe w catym obiekcie tak aby ich potozenie byto
jednakowe: przyci$niecie gérnej czes¢ klapki — zapalanie, dolnej — gaszenie.

» wszystkie potagczenia przewodéw wykonywac na zaciski §rubowe, lub sprezynowe,
nie lutowac i nie skrecac

» stosowac zaciski o przekroju odpowiednim do przytgczanych przewodéw

e do mocowania opraw stosowac kotki kotwigce oraz haczyki sufitowe.

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Jako ochrong podstawowa zastosowano izolacje ochronng przewoddéw, urzadzen. Ochrone
dodatkowa przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie wylaczanie
zasilania w uktadzie TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

o sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw czgsciowych,
gdyz ulegaja one zakryciu.

« sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p.5.

e dobdr przewodéw do obcigzalnosci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych —
zgodnie z P.B.

e sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny ,,N” (zyta w kolorze niebieskim) i
ochronny ,,PE” (zyta w kolorze z6ito-zielonym)

» sprawdzenie trwalo$¢ i pewnosci zamocowanego osprzgtu

» sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego

» sprawdzenie zachowania zasady jednolitej pozycji zatgczania tacznikow

« sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

» sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektryczne;j

» sprawdzenie dziatania instalacji o§wietleniowej podtaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT



Jednostka obmiarowg jest 1 wypust na opraw¢ o§wietleniowa.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:

prawidlowos$¢ utozenia przewodéw /odbidr czesciowy/

usuni¢cie ewentualnych usterek

jakos¢ zastosowanych materiatéw i urzadzen

prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robét

prawidtowo$s¢  wynikéw  wykonanych  pomiaréw elektrycznych. Zgodnos¢
z obowiazujacymi przepisami

zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

prawidlowos¢ funkcjonowania instalacji wigczonej pod napigcie.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiaréw:

ciggtosci przewodow,

rezystancji izolacji obwodow elektrycznych,
nat¢zenia o$§wietlenia

sprawdzenia samoczynnego wytgczenia zasilania
prob dziatania oswietlenia

certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty.
dokumentacje¢ powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilo$ci robét wykonanych wg niniejszej
STE i1 po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robét jak w p. 1.3 specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

10.3.
10.4.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zeszyty 01; 03: 41, 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

PN-84-E.-02033 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym
PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych
badan odbiorczych



IV. INSTALACJE GNIAZD WTYCZKOWYCH
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji gniazd wtyczkowych.

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji .

1.3 Zakres robét objetych STE.
W zakresie rob6t nalezy wykonac:
e trasowanie
e ulozenie przewodéw YDY 3x2,5mm-750 V p/t do gniazd jednofazowych
« ulozenie przewodéw YDY 5x4,6mm-750 V p/t do urzadzen
e przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych PK-60 i PO-80 p/t
« montaz puszek koncowych PK-60 i odgat¢znych PO-80 p/t
e montaz gniazd wtyczkowych pojedynczych p/t 16, .230V jednofazowych z
przytaczeniem przewodow
« montaz gniazd hermetycznych IPx5 jednofazowych z przytaczeniem przewodow
» przekucia przez Sciany
e wykonanie bruzd w niezbednych przypadkach
« pomiary elektryczne wraz z protokétami
« sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody 1 osprzet :

e przewody typu YDY 3x2,5-750V

e przewody typu YDY 5x4-750V

e przewody typu YDY 5x6-750V

« gniazdo pojedyncze 2P+Z p/t 16A, 230V
» gniazdo hermetyczne pojedyncze 2P+Z p/t 16A, 230V
e rurki sztywne RVS

o puszka koncowa PK-60 p/t

» puszka odgatezna PO-80 p/t

» zaciski WAGO

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru. Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatéw na
budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano
montazowych . Tom V - instalacje elektryczne. Arkady -1988r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:
o trasowac pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych
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wybiera¢ trasy proste dostepne do konserwacji i remontéw

przejscia przez Sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

przejscia przez Sciany, /rurki/ chowac¢ catkowicie w tynku

przewody uktada¢ swobodnie .tak aby nic byty narazone na naprezenia

przewody uktada¢ na gtadkim podtozu

przewody mocowac za pomocg klamerek lub przez klejenie /zaprawa gipsowa/
mocowanie w odstgpach co ok.50cm/

do puszek w prowadzac¢ tylko przewody, ktére wymagaja taczenia w puszce pozostate
prowadzi¢ obok

przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dluzsze niz
fazowe

puszki osadzie tak, aby ich gérna krawe¢dz po otynkowaniu byta zlicowana z tynkiem
puszki osadza¢ /przed tynkowaniem/ w sposob trwaly i zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

montowac gniazda w catym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u géry, przewod
fazowy z lewej strony, przewdd neutralny z prawe;j.

mocowac puszki i gniazda tak, zeby wycigganie wtyczki nie powodowato naruszenia
mocowania puszki ani gniazda.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochron¢ podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewodoéw, urzadzen. Ochrone
dodatkowa przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie wylaczanie
zasilania w uktadzie TN-S. Ochrona uzupetniajaca przewiduje si¢ przy pomocy wytacznikéw
réznicowo-pradowych instalowanych w obwodach tazienek i kuchni, oraz w obwodach

ADM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowvm wymaga odbioréw czesciowych,
gdyz ulegaja one zakryciu.

sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p.5.

dob6r przewodéw do obcigzalnosci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych —
zgodnie z P.B.

sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny ,N” (zyta w kolorze niebieskim) i
ochronny ,,PE” (zyta w kolorze z6tto-zielonym)

sprawdzenie trwato$¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu

sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektryczne;j
sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podiaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:

prawidlowos$¢ utozenia przewodéw /odbidr czesciowy/

usuni¢cie ewentualnych usterek

jakos¢ zastosowanych materiatéw i urzadzen

prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robét

prawidtowo$¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodno$¢ z
obowigzujacymi przepisami

zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
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o prawidlowos$¢ funkcjonowania instalacji wtgczonej pod napigcie
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :
e protokoty pomiaréw:
» ciagtosci przewodow
e rezystancji izolacji elektryczne;j
e sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania
« certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnos$ci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty
o dokumentacj¢ powykonawczg.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robd6t jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-1IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych
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V. INSTALACJA WYROWNAWCZA
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania odgromowej 1 potaczen
wyréwnawczych

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwiazanych z realizacja roboét wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji .

1.3 Zakres robét objetych STE.
W zakresie rob6t nalezy wykonac:
e trasowanie
» wykonanie wewnetrznej instalacji wyrOwnawczej
e pomiary elektryczne wraz z protokétami
» sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody i osprzet :
» zlacza kontrolne

e uchwyty

e przewody YLY-zo 1x2,5-16mm2
e szyny wyrOwnawcze

3. SPRZET
Sprzet rgczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru. Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatéw na
budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano
montazowych . Tom V - instalacje elektryczne. Arkady -1988r.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:
o trasowac pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych
« wybierac¢ trasy proste dostepne do konserwacji i remontéw
e przejscia przez $ciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS
e przejscia przez sciany, /rurki/ chowac catkowicie w tynku
o przewody uktada¢ swobodnie .tak aby nic byty narazone na napr¢zenia
o przewody uktada¢ na gtadkim podtozu
o przewody mocowac za pomocg klamerek lub przez klejenie /zaprawa gipsowa/
mocowanie w odstepach co ok.50cm/
e do puszek w prowadza¢ tylko przewody, ktére wymagaja taczenia w puszce pozostate
prowadzi¢ obok
o przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dluzsze niz
fazowe
e puszki osadzie tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byta zlicowana z tynkiem
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e puszki osadzac /przed tynkowaniem/ w sposéb trwaty i zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

 montowac gniazda w calym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u géry, przewod
fazowy z lewej strony, przewdd neutralny z prawe;j.

e mocowac puszki i gniazda tak, zeby wycigganie wtyczki nie powodowato naruszenia
mocowania puszki ani gniazda.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochron¢ podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewoddéw, urzadzen. Ochrone
dodatkowa przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie wylaczanie
zasilania w uktadzie TN-S. Ochrona uzupetniajacg przewiduje si¢ przy pomocy wytacznikéw
réznicowo-pradowych instalowanych w obwodach tazienek i kuchni, oraz w obwodach
ADM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

» sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowvm wymaga odbioréw czgsciowych,
gdyz ulegaja one zakryciu.

» sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p.5.

e dobér przewodéw do obcigzalnosci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych —
zgodnie z P.B.

o sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,.N” (zyla w kolorze niebieskim) i
ochronny ,,PE” (zyta w kolorze z6tto-zielonym)

o sprawdzenie trwalo$¢ i pewnosci zamocowanego osprzgtu

» sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego

« sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

« sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektryczne;j

» sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podiaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
o prawidlowos¢ utozenia przewodéw /odbidr czgsciowy/
e usuniecie ewentualnych usterek
o jakos¢ zastosowanych materiatow i urzadzen
o prawidlowos¢ wynikéw kontroli jako$ci robot
o prawidlowos¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnos¢ z
obowigzujacymi przepisami
e zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
o prawidlowos$¢ funkcjonowania instalacji wtgczonej pod napigcie
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :
e protokoty pomiaréw:
» ciggltosci przewodow
e rezystancji izolacji elektryczne;j
» sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania
« certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnos$ci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty
e dokumentacj¢ powykonawczg.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
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Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg niniejszej
STE i1 po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robé6t jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.
10.2. PN-86/E-05003/01: Ochrona odgromowa obiektéw odgromowych. Wymagania ogdlne.

10.3. PN-ICE 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektéw odgromowych. Zasady ogdlne.
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V. INSTALACJA DOMOFONOWA
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji domofonowe;.

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji .

1.3 Zakres robét objetych STE.
W zakresie rob6t nalezy wykonac:
e trasowanie
» wykopy pod przewody
» ulozenie przewodéw YKY 3x2,5mm-750 V p/t do furtek
o ulozenie przewodow skretka ziemna do paneli przy furtkach
e przygotowanie podtoza pod montaz domofonéw i unifonéw
e montaz domofonéw i unifonéw
» montaz zasilacza domofonowego
o przekucia przez $Sciany
« wykonanie bruzd w niezbednych przypadkach
e uruchomienie systemu i programowanie
« pomiary elektryczne wraz z protokétami
« sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody 1 osprzet :
e przewody typu YKY 3x2,5-750V
e przewody typu skretka ziemna

e unifon

e domofon

o zasilacz domofonowy

» zaciski WAGO

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru. Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materialéw na
budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano
montazowych . Tom V - instalacje elektryczne. Arkady -1988r.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogdélne Ogoélne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST
»Wymagania ogélne”. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
instalacyjne. Roboty powinny by¢ wykonywane w odpowiedniej kolejnosci:
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Trasowanie Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i1 urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowe;j
konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegala w liniach poziomych i
pionowych.

Przejscia przez $ciany i stropy Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace
wymagania: — wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. — przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach
rurowych, — przej$cia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢
wykonywane w sposéb szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow, — obwody
instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami
mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane
itp.

Wykucie otworéw i bruzd Przed przystgpienie do kucia nalezy wyznaczy¢ doktadnie miejsce
kucia . Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage w przypadku gdy planowany otwor lub bruzda
przebiega w poblizu jakichkolwiek innych instalacji. W przypadku kucia bruzd nalezy
wyrysowa¢ na Scianie lini¢ po ktdérej nalezy wykuwac bruzdg¢. Do kucia bruzd uzywac
narzedzi recznych i mechanicznych w zaleznosci od potrzeb. Dopuszcza si¢ uzywania
narzedzi mechanicznych przy wykuwaniu otworéw, nalezy przy tym pami¢ta¢ o zachowaniu
wszelkich zasad BHP. Wszystkie roboty kucia nalezy prowadzi¢ tak by nie powodowaty one
niepotrzebnych zniszczen w danym pomieszczeniu. Jesli zachodzi taka koniecznos¢ to w
»czystych” pomieszczeniach nalezy zabezpieczy¢ folia malarskg wszystkie miejsca przy
powyzszych robotach.

Uktadanie rur - Rury nalezy uklada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach
osadzonych w podtozu. Konce rur przed potgczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych
krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa faczenie rur ze sobg
oraz sprze¢tem i osprzetem nalezy wykonywacé przez: — wsuwanie w otwory lub kielichy z
rOwnoczesnym uszczelnianiem potagczen, — wkrecanie nagwintowanych koncéw rur, —
wkrecanie nagrzanych koncéw rur. Luki na rurach nalezy wykonywac tak aby sptaszczenie
przekroju nie przekraczato 15% wewng¢trznej srednicy. Promien gigcia powinien zapewniac
swobodne wcigganie przewodéw. Wcigganie przewodow i kabli Przed przystgpieniem do
wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonanego rurowania, zamocowania
sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowos¢. Wceigganie przewodéw nalezy
wykona¢ za pomocg specjalnego osprz¢tu montazowego. Nie wolno do tego celu stosowac
przewodow, ktére pozniej zostang uzyte w instalacji. Laczenie przewodéw wykonaé wg
wczesniej opisanych zasad. Zabrania si¢ uktadania rur z wciggnigtymi w nie przewodami.

Przytaczanie odbiornikéw - Miejsca potaczen zyt przewodéw z zaciskami odbiornikéw
powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny,
pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity
docisku, korozjg itp. Potagczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w
zalezno$cig od konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przytaczenia sztywne
nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz
przewodami kabelkowymi i kablami. — Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki
narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane s3 do przesuni¢¢ lub
przemieszczen. Polaczenia te nalezy wykonac: — przewodami izolowanymi wielozytowymi
gigtkimi lub oponowymi, — przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych,
— przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa
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Jako ochron¢ podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewoddéw, urzadzen. Ochrone
dodatkowa przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie wylaczanie
zasilania w uktadzie TN-S. Ochrona uzupetniajacg przewiduje si¢ przy pomocy wytacznikéw
réznicowo-pradowych instalowanych w obwodach tazienek i kuchni, oraz w obwodach
ADM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

» sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowvm wymaga odbioréw czgsciowych,
gdyz ulegaja one zakryciu.

» sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p.5.

e dobér przewodéw do obcigzalnosci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych —
zgodnie z P.B.

o sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,.N” (zyla w kolorze niebieskim) i
ochronny ,,PE” (zyta w kolorze z6tto-zielonym)

o sprawdzenie trwalo$¢ i pewnosci zamocowanego osprzgtu

» sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego

« sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

» sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektryczne;j

» sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podiaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
o prawidlowos$¢ utozenia przewoddéw /odbidr czgsciowy/
e usunigcie ewentualnych usterek
e jakos¢ zastosowanych materiatow i urzadzen
o prawidlowos¢ wynikéw kontroli jakosci robot
o prawidlowos¢ wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodno$¢ z
obowigzujacymi przepisami
e zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
» prawidlowos¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napigcie
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :
e protokoty pomiaréw:
o ciaggtosci przewodow
» rezystancji izolacji elektryczne;j
« sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania
« certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnos$ci lub aprobaty techniczne na
uzyte materialy
» dokumentacj¢ powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilo$ci robét wykonanych wg niniejszej
STE 1 po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robé6t jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-1IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701
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10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych
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VL. INSTALACJA ALARMOWA
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t montazowych dotyczacych wykonania instalacji domofonowe;.

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w punkcie 1.1
specyfikacji .

1.3 Zakres robét objetych STE.
W zakresie rob6t nalezy wykonac:
e trasowanie
e wykonanie bruzd w niezbednych przypadkach
» przekucia przez Sciany
o ulozenie przewodéw YTDY
e przygotowanie podtoza pod montaz elementow instalacji alarmowe;j
e montaz centrali
e montaz czujek
e montaz sygnalizatora
e uruchomienie systemu 1 programowanie
e pomiary elektryczne wraz z protokétami
» sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody i osprzet :
e przewody typu YIDY

» centala

o czujki

e manipulator

» sygnalizator

« zaciski WAGO

3. SPRZET
Sprzet rgczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru. Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatéw na
budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano
montazowych . Tom V - instalacje elektryczne. Arkady -1988r.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogdélne Ogdélne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST
»Wymagania ogélne”. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty
instalacyjne. Roboty powinny by¢ wykonywane w odpowiedniej kolejnosci:

Trasowanie Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej

20



konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegala w liniach poziomych i
pionowych.

Przejscia przez $ciany i stropy Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace
wymagania: — wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. — przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach
rurowych, — przej$cia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢
wykonywane w sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow, — obwody
instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami
mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane
itp.

Wykucie otworéw i bruzd Przed przystgpienie do kucia nalezy wyznaczy¢ doktadnie miejsce
kucia . Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage w przypadku gdy planowany otwor lub bruzda
przebiega w poblizu jakichkolwiek innych instalacji. W przypadku kucia bruzd nalezy
wyrysowa¢ na Scianie lini¢ po ktdérej nalezy wykuwac bruzdg¢. Do kucia bruzd uzywac
narzedzi recznych i mechanicznych w zaleznos$ci od potrzeb. Dopuszcza si¢ uzywania
narzedzi mechanicznych przy wykuwaniu otworéw, nalezy przy tym pami¢ta¢ o zachowaniu
wszelkich zasad BHP. Wszystkie roboty kucia nalezy prowadzi¢ tak by nie powodowaty one
niepotrzebnych zniszczen w danym pomieszczeniu. Jesli zachodzi taka koniecznos¢ to w
»czystych” pomieszczeniach nalezy zabezpieczy¢ folia malarskg wszystkie miejsca przy
powyzszych robotach.

Uktadanie rur - Rury nalezy uklada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach
osadzonych w podtozu. Konce rur przed potgczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych
krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa faczenie rur ze sobg
oraz sprz¢tem i osprzetem nalezy wykonywacé przez: — wsuwanie w otwory lub kielichy z
rOwnoczesnym uszczelnianiem potagczen, — wkrecanie nagwintowanych koncéw rur, —
wkrecanie nagrzanych koncéw rur. Luki na rurach nalezy wykonywac tak aby sptaszczenie
przekroju nie przekraczato 15% wewng¢trznej srednicy. Promien gigcia powinien zapewniac
swobodne wcigganie przewodéw. Wciagganie przewodow i kabli Przed przystgpieniem do
wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonanego rurowania, zamocowania
sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowos¢. Wceigganie przewodéw nalezy
wykona¢ za pomocg specjalnego osprz¢tu montazowego. Nie wolno do tego celu stosowac
przewodow, ktére pozniej zostang uzyte w instalacji. Laczenie przewodéw wykonaé wg
wczesniej opisanych zasad. Zabrania si¢ uktadania rur z wciggnigtymi w nie przewodami.

Przytaczanie odbiornikéw - Miejsca potaczen zyt przewodéw z zaciskami odbiornikéw
powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny,
pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity
docisku, korozjg itp. Potagczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w
zalezno$cig od konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przytaczenia sztywne
nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz
przewodami kabelkowymi i kablami. — Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki
narazone sg na drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane s3 do przesuni¢¢ lub
przemieszczen. Polaczenia te nalezy wykonac: — przewodami izolowanymi wielozytowymi
gigtkimi lub oponowymi, — przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych,
— przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
o sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowvm wymaga odbioréw czgsciowych,
gdyz ulegaja one zakryciu.
« sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p.5.

21



e dobér przewodéw do obcigzalnosci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych —
zgodnie z P.B.

o sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,.N” (zyla w kolorze niebieskim) i
ochronny ,,PE” (zyta w kolorze z6tto-zielonym)

o sprawdzenie trwalo$¢ i pewnosci zamocowanego osprzgtu

» sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego

« sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

» sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementéw instalacji elektryczne;]

» sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podiaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
o prawidlowos$¢ utozenia przewoddéw /odbidr czgsciowy/
e usunigcie ewentualnych usterek
e jakos¢ zastosowanych materiatow i urzadzen
o prawidlowos¢ wynikéw kontroli jakosSci robot
o prawidlowos¢ wynikéw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodno$¢ z
obowigzujacymi przepisami
e zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
» prawidlowos¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napigcie
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :
e protokoty pomiaréw:
o ciagtosci przewodow
» rezystancji izolacji elektryczne;j
» sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania
» certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnos$ci lub aprobaty techniczne na
uzyte materialy
» dokumentacj¢ powykonawczg.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilo$ci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i1 po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robé6t jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-1IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych
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