STREETWISE Tomasz Rykowski
Dobrzyn 23

13-100 Nidzica

Tel. 691022179

NIP 984-007-64-12 REGON 281494079

STREETWISE

Tomasz Rykowski

Przedsiewziecie:

Przebudowa drogi l&nej
w Lesnictwie Wygoda

Kategoria obiektu budowlanego XXV
Lokalizacja:

woj. Podlaskie = Powiat: Siemiatycki Gminairkec Stacja
Jednostka ewidencyjna 201007_2.0012

obreb ewidencyjny: Nurzec Stacja, Gmina Nurzec Stagjatki nr: 1178/10, 1255, 1256, 1257,
1258

Stadium dokumentagji:

SPECYFIKACE TECHNICZNE

[ nwestor:

NADLESNICTWO NURZEC

UL. AKACJOWA 3
17-330 NURZEC STACJA
Jednostka projektowa:
Projektowat: mgr inz. Michat Czernicki
upr. Nr MAZ/0017/RYD/14

Opracowat: in Tomasz Rykowski

Dobrzya, lipiec 2021 r.






D-00.00.00. WYMAGANIA GOLNE..........coiiiiiiiie oot 2-10

D 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKSZIOWYCH...........ccvveeee. 10-11
D-01.02.01. USUNECIE PNI T KRZAKOW. .........coiiiiiieieieee et e oot 11-12
D-01.02.02. ZDECIE WARSTWY HUMUSU..........iiiii e 13-14

D 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW........c.oiiiiiiie oo, 15 -17
D-02.03.01. WYKONANIE NASYPOW........cviiiiiies oo, 17-21
PODBUDOWY

D-04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGSZCZENIE PODLTA.........covvviiiiiiieieceiie e 21-23
D-04.02.01. WARSTWA KONSTRUKCJI Z KRUSZYWA BETONOWED..........ccoovrvenennnn. 2-25
D-04.04.02b. NAWIERZCHNIE Z KRUSZYWA NATURALNEGO..........coovvviiiiiiiiii 25-32

D 06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
D-06.04.01. ROWY.. ..ouitiiiiii e e e e e et e s 32-33



D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdhasi s¢ do wspoélnych wymagatechnicznych
dotyczcych wykonania i odbioru robot, ktére zostanykonane w ramach projektu

.Przebudowa drogi lesnej w Lesnictwie Wygoda”.

1.2. Zakres robét obgtych ST

Wymagania ogélne nafe rozumi€ i stosowé w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
dotyczcymi robét drogowych:

Lp. | Kody CPV Numer i tytut specyfikacji
1 145.31.62.13-1 DM-00.00.00. Wymagania ogolne
45.11.12.00-0, 45.11.30.004D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysatiowych
2 45.11.12.00-0 D-01.02.01.  Usugkie pni i krzakow
45.11.22.10-0 D-01.02.02. Zdjcie warstwy humusu
3 45.11.20.00-5 D-02.01.01 Wykonanie wykopow
45.11.20.00-5 D-02.03.01 Wykonanie nasypow
45.23.32.00-1 D-04.01.01 Profilowanie i zggzczenie podia
4 45.23.32.00-1 D-04.02.01 Warstwa konstrukcji z kruszywa
betonowego/gruz betonowy
45.23.32.00-1 D-04.04.02b  Nawierzchnie z kruszywa naturalnego
5 | 45.11.21.00-6, 45.45.00.00;6 D-06.04.01 Rowy

1.3. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dolacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-
uzytkowa (drogg) albo jego czs¢ stanowaca odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny,ezet)
1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuphsioju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz ze wszelkimi ugdzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.3.4. Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
shzacy do notowania wydaraezaistnialych w czasie wykonywania zadania budoegan rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdét, przekazywania palecennej korespondencji technicznej peuiy
Inspektorem nadzoru, WykonaavicProjektantem.
1.3.5. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.3.6. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez przez
Zamawiajcego, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.
1.3.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokiva
1.3.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego postoju
i pasami dziejcymi jezdnie.
1.3.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
1.3.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogordrogi
i skarpami rowow.
1.3.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukciji
nawierzchni.
1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwvegne przez Zamawigjego,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocenjakasci materiatdw oraz robot.
1.3.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robét, zgodne z Dokumentac]
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane piaspektora nadzoru.
1.3.14. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania ofyen
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa- dolna cgs¢ nawierzchni stinca do przenoszenia obaen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
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1.3.15. Niweleta - wysokdaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.3.16. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i uradzen (konstrukcji) zwjzanych z drog oraz drzew i krzewbéw. Pas drogowy 1ao
rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadean chrongcych ludzi

i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.17. Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywase pojazdow,
umieszczenia uggzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgsla jednoczénie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.18. Podiaze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgpido gebokasci przemarzania.
1.3.19. Polecenie Inspektora nadzoru wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegekiora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robét lub innych spraw gzanmych z
prowadzeniem budowy.

1.3.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacii
Projektowe;j.

1.3.21. Przedskwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego ga#enia drogowego lub
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznycly thaglanie lub przekroju podinym) istniejcego
pofaczenia.

1.3.22. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdagcego przedmiotem robdét.

1.3.23. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru rejestrorumerowanymi
stronami shdagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie wylicze
szkicdw i ewentualnie dodatkowych gegnikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiardéw podlegaptwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

1.3.24. Rekultywacja - roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawiat@go.

1.3.25. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét ndowlanych — zbiér zasad, wymafia
oraz opisdbw technologicznych dotycgch wykonania poszczegdlnych czyseio zwigzanych z
wykonaniem zadania budowlanego. W dalszejaizspecyfikacja techniczna wykonania i odbioru 1obé
budowlanych bdzie nazywana dla uproszczenia Specyfikdgchniczi, oznaczogw skrécie ST.

1.3.26. Slepy Kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #ic (przedmiar) w kolejnéci technologicznej
ich wykonania.

1.3.27. Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoygia odebrng calasé
konstrukcyja lub technologiczy zdolry do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robo6t zwkanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgtbudowli drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w uzgodnionym wczgiej terminie przekze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adigiracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komp&ty

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa to dokumentacja, ktgrWykonawca otrzymuje od Zamawigapgo w
ramach przetargu. Sktada gi nas¢pujacych czsci: Wskazdwki dla Oferentéw i Formularze, Warunki
i Dane Kontraktowe, Specyfikacje TechniczneSlepe Kosztorysy , Przetargowa Dokumentacja
Projektowa.

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargoveajostiy tylko podstaw do wykonania przedmiaréw

i okreslenia ceny jednostkowej. Podstawvykonania robét g Specyfikacje Techniczne i Projekt
Wykonawczy.

1.4.3. Zgodndé¢ Robot z Dokumentacy Projektowsg i ST



Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz ododatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanewiz$é Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w o
jednym z nich & obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej aolentacii.
Wykonawca nie mae wykorzystywd bledéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich mnig
poprawek.
1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwia@ publicznie przed ich rozpogzem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umiesie, w miejscach i ikziach okrélonych przez
Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych, ktoryos¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caly okres realizaciji
robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie madledebnej zaptacie i przyjmuje i ze jest
wiaczony w Cen Kontraktow.
1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dabe
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawceatzie:
a) Utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtajj,
b) Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie ¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradZie unika
uszkodzé Ilub uchzliwosci dla os6b lub  wlasroi  spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢ptvie jego sposobu
dziatania. Stosgf sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:
1) Lokalizacf baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopomgdiojazdowych
2) Srodki ostrancici i zabezpieczenia przed:
i)zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iil) mozliwoscia powstania pzaru.
1.4.6. Ochrona przeciwpgarowa
Wykonaweca bdzie przestrzeggprzepiséw ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywda sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszerh biurowych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Mayddtlopalne bda sktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed egesh o0sOb trzecich. Wykonawcaedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowanzapem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.
1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.
1.4.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladggbych wigcicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wdgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzdygminstalacii i urgdzen
w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgeainy jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeyw
czasow dla wszelkich rodzajow robot, ktore mapyé wykonane w zakresie przeknia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadénnispektora nadzoru i wlkadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot.
1.4.9. Ograniczenie obaizen 0si pojazdow
Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dulg dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawcgdzie odpowiedzialny za naprawvszelkich robdt w ten
sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektadzoru.
1.4.10. Bezpieczestwo i higiena pracy



Podczas realizacji rob6t Wykonawoglhie przestrzegagprzepisow dotyceych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegélsoi Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigcych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne
oraz sprezt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy | wdzenia uywane na
budowie od daty rozpoezia robét do daty wydania potwierdzenia zZadaenia robdt przez Inspektora
nadzoru. Wykonawcacghzie utrzymywad roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaaigirmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowajdjilelementy byly w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznegb.Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru pi@mwirozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz

w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Uszkodzenia powstate na skutek ztego, lub brakaymiania Wykonawca naprawi ha wkasny koszt.
1.4.12. Stosowanie ¢ido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore vg jakikolwiek sposéb zwgzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tymlw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia rob6t. Wykonawcadzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymafjgprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzen lub
metod i w sposob ity bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedajsev
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.4.13. Réwnowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotang &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnimajg materiaty,
sprzt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaboty, lgda obowhzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyat horm i przepisow, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane rorprzepisy g paastwowe lub odnoggsie do
konkretnego kraju lub regionu, modye réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdcij
zasadniczo rowny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzemezpgnspektora Nadzoru.

1.4.15. Szkody i zniszczenia

Jezeli w trakcie prowadzenia prac Wykonawca naruszjaézawtasnaé (prywatry lub publiczra) ma
wowczas obowizek do na prawy lub zaéifuczynienia w wysokéi ustalonej w trakcie negocjacji lub
odpowiedni gd. Koszt napraw i uszkodazevliczone g w Cerg kontraktu.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposob ggly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekirddet miejscowych vilczapc w to zrodla wskazane przez Zamaviizggo

i jest zobowjzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed oczgiem
eksploatacjizrodta. Wykonawca przedstawi dokument¢agzpwierajcg raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji materiatdw do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

2.3. Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwornie materiatdw magbyé okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzorehy sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibkl materiatdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdeiwosci.



2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowygdl>
zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzegli.ldspektora Nadzoru zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatbw do innych robo6tzrie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychiamatéw
zostanie przewartoiowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane raftedo czasu gdyedla one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhowswojs jakos¢ i wilasciwosé

i byly dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsczasowego sktadowaniaedy
Zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Ingwelkn nadzoru lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekohawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwo$é wariantowego zastosowania materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektsadzoru o swoim wyborze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem materiatu, albo w okresie dhrym, j&li bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany akaaptowany rodzaj materiatu nie imoby
pézniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Podaspecyfikacji nazwy handlowe materiatlow s
przykladowe. Wykonawca me stosowadowolne materiaty spetn@e odpowiednie wymagania.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowitany do aywania jedynie takiego spytri, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robdt powinien ldyzgodny z ofegt
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST,
programie zapewnienia jas@ (PZJ) lub projekcie organizacji robot, zaakca@nym przez Inspektora
Nadzoru; w przypadku braku ustaélew takich dokumentach spftz powinien by uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na € przy transporcie materiatow
oraz sprztu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie ngglrie zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposébagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora
Nadzoru. Wykonawca jest zobawany do stosowania jedynie taki§hodkdéw transportu, ktoére nie
wplyng niekorzystnie na jakoé wykonywanych robot i wktiwosci przewaonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z Kontraktem, oraz za jako
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, eh zgodné¢ z Dokumentag Projektove,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robazgoleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie \g$c
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramigdreymi okrélonymi w Dokumentacii Projektowe;j
lub przekazanymi na fhie przez Inspektora Nadzoru. Namsttwa jakiegokolwiek lgldu spowodowanego
przez Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganesli wymaga tego lgdzie Inspektora
nadzoru, poprawione przez Wykonawa wtasny koszt. Polecenia Inspektora nadzeda Wwykonywane
nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez Wykonaws pod grdbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytudngsi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrok robét i jakdéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askagc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do pobierania prébek i badanateriatdw oraz robot. Wykonawcaedzie
przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoscia zapewniajcg stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi wklmentacji Projektowej i ST. Minimalne
wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okrelone w ST, normach i wytycznych. W
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przypadku, gdy nie zostaly one tam dkwae, Inspektora Nadzoru ustali jaki zakres kontjest
konieczny, aby zapewhivykonanie robdt zgodnie z Kontraktem.
6.2. Pobieranie prébek
Prébki kedg pobierane losowo. Zalecee sitosowanie statystycznych metod pobierania prédedetych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mody¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baalainspektora Nadzoruelzie mi€ zapewnion mazliwosé
udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektoeaizoru Wykonawca ¢dzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materialy nie zostanprzez Wykonaweg usungte lub ulepszone z wkasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzerstevek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.
6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomwezna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez InspektoraonadPrzed przygpieniem do pomiaréw lub bafia
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzajuejsou i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prasdsina pémie ich wyniki do akceptacji
Inspektorowi Nadzoru.
6.4. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &adjak
najszybciej, nie pniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgkn
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularasettug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapramyeh.
6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celdw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektora Nadzoru uprawniast do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowznddta ich wytwarzania, i zapewniona mgdhie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.
Inspektora Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji sgaiekontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodnd¢ materialdw i robot z wymaganiami ST na podstawigniow bada
dostarczonych przez Wykonagvc
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektora Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wihéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnizi z:
e Polslky Normg lub
e aprobaj techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPaiskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1.
i ktdre spetniag wymogi Specyfikaciji Technicznej. W przypadku mitém, dla ktérych w/w dokumenty
s3 wymagane przez ST, k@a partia dostarczona do rob@dbie posiadate dokumenty, okéajace w
sposbb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowez posiada w/w dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikardabavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada bedyg dostarczone przez Wykonagvénspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materialy, ktdnie
spetniaj tych wymagéa bedg odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
6.7.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbovidgzujagcym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoankahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowyda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpieazstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy. Kady zapis w
Dzienniku Budowy bdzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalasaap
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podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalmwego. Zapisy dua czytelne, dokonane trwat
technilg, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtdsa oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
6.7.2. Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
Z elementow robo6t. Obmiary wykonanych robét przejdza s w sposob agly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow .
6.7.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia
0 jakasci materialdw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia f@koDokumenty te stanowizahczniki do odbioru
robo6t. Winny by udosgpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.
6.7.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza esioprécz wymienionych w punktach 6.8618.3 nasfpujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustale

f) korespondenegj na budowie.
6.7.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy &l przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowegabzawsze dospne Inspektorowi nadzoru i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiafego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokatacy Projektove
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Olbmieob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmigmzh robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem. Wyniki obmiarwdsy wpisane do Rejestru Obmiarow . Jakikolwiekdolub
przeoczenie (opuszczenie) w stiach podanych wSlepym Kosztorysie lub w Szczegdtowych
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonaway abowhzku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru nampeé. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z gztaécia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie oki&gonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawinspektora Nadzoru.
7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatéw
Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli Szczegbtowe Specyfikacje Techniczne &gtave dla danych robdt nie
wymagaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w M jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktéore maj by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami Szczegotowej Specyfikacji Technicimyc
7.3. Urzdzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolbgiglzaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary ledg przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkadwt, a take w przypadku
wystepowania dtaszych przerw w robotach. Obmiar rob6t zanjkggh przeprowadzaeshatychmiast po
ich zakaczeniu. Obmiar rob6t podlegajch zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenda lvykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.



8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajasepujagcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikggych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi cgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigdoi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukegrakryciu. Odbior robét zanikgjych i ulegajcych
zakryciu lzdzie dokonany w czasie umiioviajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogd6lnego pepu roboét. Odbioru robét dokonuje Inspektora nadz@otowdé danej czsci
robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do DiienBudowy z jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbiéedrie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powraiénia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. J&ko
ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru na podstalekumentow zawiergych
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paoyiav konfrontacji
z Dokumentagj Projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbidr casciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakasci wykonanych czsci robét. Odbioru ogciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiob6t dokonuje Inspektora Nadzoru.
8.3. Odbioér koncowy robot
8.3.1. Zasady odbioru kéicowego
Odbiér karcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykdmaobot w odniesieniu do ich #ai,
jakosci i wartcsci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawovpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadmiem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiéra&owy robot nagpi w terminie ustalonym
w Dokumentach Kontraktowych, ligz od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzokormzenia
robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2. biodi kaacowego robot dokona
komisja wyznaczona przez Zamawi@@go w obecri@i Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z DokumentaciProjektovy i ST.
8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaég robdt jest Protokét Odbioru
Ostatecznego rob6t spadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamagdgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiu.izupetniajce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i PZJ.
Deklaracje zgodni lub certyfikaty zgodnéei wbudowanych materiatow zgodnie z ST i PZJ.
Opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STJ.PZ
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraygzh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wigcicielom
urzadzen.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ustalenia Ogolne
Podstawg ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykamgaxa jednostk obmiarovy
ustalory dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji koszgowych wycenionych ryczattowo podstaw
ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagwe danej pozycji Kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosgowej ldzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sklagdeg st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projekejw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robéti®obejmowa:

- Robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami

- Wartas¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazyntgagewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy.

- Wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z ob@ailjacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczaé podatku VAT.
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Specyfikacji Technicznej
Koszt dostosowania ¢ido wymaga Warunkédw Kontraktu i Wymaga Ogolnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 obejmuje wakie warunki okréone w w/w dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
10.PRZEPISY ZWI AZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (D#r89 z 25.08.1994r, poz. 414).
2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pé&zniejszymi zmianami).
3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrdia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odfaala® drogi publiczne i ich usytuowanie.

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS% wymagania dotyere wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wys@kowych dla niniejszego

opracowania.

1.2. Zakres robét obgtych ST

W zakres robo6t pomiarowych wchagz

e Wwyznaczenie potenia sytuacyjnego i wysokociowego punktéw gtdwnych osi trasy
i punktéw wysokéciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

* wyznaczenie konturéw nasypéw,

2. MATERIALY

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktéw wységiowych naley stosowa:

» paliki drewniane,

» stupki betonowe,

* bolce stalowe,

» farba do zaznaczania punktéw na jezdni,

* inne niezledne elementy zwiane bezpwednio z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych.

3. SPRZET

Do wykonania robot zvgzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdepmktéw

wysokasciowych naley stosowa:

e niwelatory,

» dalmierze,

» tyczki, taty, tamy stalowe i szpilki,

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysakowych

nalezy prowadzé wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach

i wytycznych GUGIK
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Sprawdzanie rob4t pomiarowych najgrzeprowad wedtug nastpujacych zasad:

e 0§ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,

« robocze punkty wysokgoiowe naley sprawdzt niwelatorem na calej diugo budowanego
obiektu,

e wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasma i szablonem z poziomicco najmniej w 5
miejscach na kalym kilometrze oraz w miejscach budgch wytpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysékimwych w terenie jest 1 metr (1 m)

wyniesionej i za stabilizowanej trasy. Obmiar robéigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych

jest czscig obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpiste na podstawie przedmiaru robét

zawartego w dokumentacji projektowe;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét obejmuje:

e wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktowsekasciowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

« niwelacja kontrolna reperéw,

« wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét zgodnie z Dokumentadfrojektov,

* inne niezledne prace zvgzane bezpwednio z odtworzeniem trasy i punktow wysésiowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa poaiddtGiK, Warszawa 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne. @{J®arszawa 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ Warszawa 1983.

Nogs~owhE

D-01.02.01 USUNECIE PNI | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS& wymagania dotyce wykonania

i odbioru rob6t zwjzanych z usugciem pni i krzakow.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokanpepetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t ujty w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych z:

- usunécie krzakow,

- usunécie drzew i krzakéw,

- usunkcie karpiny na pas zieleni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymaganiabge” pkt. 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogOjmie’ 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja
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3. SPRZET

Roboty zwijzanych z karczowaniem dimnosci mog by¢ wykonywane ¢cznie i mechanicznie. Przy
mechanicznym wykonywaniu robot stosuje si

e pily mechaniczne,

» spycharki,

» specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia, z pasa drogowego,

» koparki lub cigniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zganych z wygbem drzew,

» samochody do transportu materiatéw,

» urzadzenia do zmielenia g#, lisci, krzakdw.

4. TRANSPORT

Karpire oraz gagzie naley przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z usugciem drzew i krzakow obejmwj wykarczowanie drzew i krzakdw,
wywiezienie karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypdoiéw oraz
ewentualne spalenie na miejscu pozostatpo wykarczowaniu. Rdinnos¢ istniegca w pasie robot
drogowych, nie przeznaczona do uscid, powinna by przez Wykonawe zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Zeli rodlinnos¢, ktéra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zga@emny przez
odpowiednie wladze.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypelnic gruntem z wykopéw
i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B®hoty ziemne”.

Sposbb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Iayniera. Jeeli dopuszczono przerobienie ¢zt na kore drzewna za pompc
specjalistycznego spytu, to sposéb wykonania powinien odpowiadaleceniom producenta spia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakwi robot polega na wizualnej ocenie kompldtrio usungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zszgzenie gruntu wypeltnigego doty powinno spetnia
odpowiednie wymagania oldlene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét zwanych z usugciem krzakdw i karpiny drzew i krzakéw jest hektar
8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneao/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platndg¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuije:

- wykarczowanie drzew i krzakéw,

- wywiezienie karpiny i ggki poza teren budowy,

- zasypanie dotow,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

D-01.02.02 USUNECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacjchtécznej (ST) $ wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zgzanych ze zdciem warstwy humusu gr. 20 cm.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
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1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych ze zdciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przggatvczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oki&enia podstawowe sa zgodne z obgzMjgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagaogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid”1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

Do wykonania robdt zwizanych ze zdciem warstwy humusu nadg stosowa:

- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robét sgtem zmechanizowanym nie jest dioe,

- koparki i samochody samowyladowcze - w przypat&asportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

Wybor srodka transportu zatg od odlegtéci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robo6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanyctegar Irzyniera. Grubé zdejmowanej
warstwy humusu wynosi 20 cm (alokalnie s zmieni&). Stan faktyczny édzie stanowit podstagv
do rozliczenia czynniei zwigzanych ze zdciem warstwy humusu. Zety humus nalgy skladowa
w regularnych pryzmach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Pomiary kontrolne naky przeprowadza w obecnéci osoby upowznionej przez Inwestora, a o
zamiarze wykonania ww. badan naglepowiadomt Zamawiajcego lub o0sop wyznaczona przez
Niego minimum dzié wczeniej.

Sprawdzenie jak@i robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiasunécia humusu.

W szczegolnéci kontroli podlega bedzie zgodnéé rob6t z Dokumentacja Projektowa tj. :

- powierzchnia zdjcia humusu

- grubas¢ zdjetej warstwy

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) zeliej warstwy humusu,

- m3 (metr szé&ienny) wywiezionego humusu na odlegtd 0 km

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m2 wykonania robét obejmuje:

- zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odkiad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIST YCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacjchtécznej (ST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistyc

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych
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z wykonywaniem wykopdéw w gruntach Il i IV kategbriobejmup Wykopy mechaniczne w gruncie
kat. llI-IV z przerzutem poprzecznym i wbudowanigmasyp - Wykopy mechaniczne w gruncie kat.
-V z przerzutem poprzecznym i wbudowaniem wyjas

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsuntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta é#ewykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i plaani
rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rednej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktdrego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie okétony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki

nie wykazuj zmian ob¢tosci ani nie rozpadaj sii pod dzialaniem wody destylowanej; maj
wytrzymata¢ nasciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagayeia srodkdw wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyppotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robét
drogowych.

1.4.14.0dktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigigiz) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budomgsypow oraz innych prac zganych
Z trasa drogowa.

1.4.15.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona
Is=rd/rds

gdzie:

rd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m3),

rds. - maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ghca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m3).

1.4.16.Wskaznik rownoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okridona wg wzoru:

U =d60/d10

gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17 Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zaggzczenia gruntu, okéena
wg Wzoru:

lo=E2/E1

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwseptiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]E2 -modut odksztalcenia gruntu oznaczony

1.4.18.Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowyalez bezpérednio pod konstrukcja
nawierzchni do gbokasci przemarzania, nie mniej jednak ni_ debgtkasci 1 m od zaprojektowanej
powierzchni rob6t ziemnych

1.4.19.Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurddzimego poriej spodu budowli,
w ktérej wigciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonanaksploatacji budowli
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1.4.20. Pozostale okienia podstawowe aszgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ywagania ogéine”.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz zgodé® z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniamiAypniera.

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie”1.5.

2. MATERIALY

Podziat gruntow pod wzegllem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntow pod wzellem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntyygaine do budowy nasypéw mpdpyc
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdynaeteia hadmiar ohgtosci robét ziemnych i za
zezwoleniem layniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie ledac
nadmiarem olgtosci robo6t ziemnych, zostaly za zgodayniera wywiezione przez Wykonaw@oza
teren budowy z przeznaczeniem innym budowa nasypow lub wykonanie pracepgh kontraktem,
Wykonawca jest zobowzany do dostarczenia réwnoivej obgtosci gruntdw przydatnych zerédet
wlasnych, zaakceptowanych przezyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypoowipny by rozplantowane poza pasem
drogowym hdz wywiezione przez Wykonawcna odkitad. Zapewnienie terenéw na odkiad xyatio
obowigzkéw Zamawiajcego, o ile nie okiono tego inaczej w kontrakcie. Zynier mazze nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorycisomrva nieprzydatsé wynika jedynie z powodu

zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrigi.
Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdkem wysadzinow&ei wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegoin Grupy gruntéw
enie
wihasciwosci Jednostki Niewysadzinowe Mpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz niegliniasty - piasek mato wysadzinowe
- ZWir pylasty - glina piasz- czysta
- pospoika - zwietrzelina zwigzta, glina zwgzta,
- piasek gruby gliniasta glina pylasta zwizla
- piaseksredni - rumosz - i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piasek drobny gliniasty bardzo wysadzinowe
- zuzel — zwir gliniasty | — piasek gliniasty
nierozpadowy - pospétka - pwi, pyt piasz-czysty
gliniasta - glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hy M <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntwenby¢ stosowany nagpujacy sprzt :

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagianicowe,

- tadowarki,

- koparko-tadowarki

- inny sprzt akceptowany przez mgniera.

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiig¢g dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu.
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Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na tresiem wbudowania w nasyp lub przeznaczonego
na odktad mogby¢ stosowane nagtujace srodki transportu:

- samochody samowytadowcze

5. WYKONANIE ROBOT

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagda dotyczcych dokladnéci okreslonych

w niniejszej Specyfikaciji.

Sposbdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét. Naprawa uszkodiewynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykojeh
podckcia lub innych odgpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe robét ziemnych.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimowby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na dopuszczalne tylko wowczas, gdyniejscu wbudowania zapewniono prace
sprztu gwarantujcego rozigenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymogami Dokumentacji
Projektowej i Specyfikaciji.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robo6t ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie ar&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz

+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w caltym okresie
trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinnosppowa w kierunku podnoszenia esi
niwelety. W czasie rob6t ziemnych nafezachowa odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umdwviajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgmjojektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzecznyaowgnien by mniejszy ni_ 4% w przypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy ni_ 2% w przypadkuntow niespoistych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie robo6t ziemnych Wykonawca powinien prowé@dgystematyczne badania kontrolne
i dostarcza kopie ich wynikéw do layniera Projektu. Wyniki badan i pomiaréw kontrolhyw czasie
wykonywania rob6t naley wpisywa do - dziennika laboratoryjnego Wykonawcy

- Dziennika Budowy

- Protokotéw odbiorcéw robot zanikaiych lub ulegajcych zakryciu

Pomiary kontrolne naly przeprowadzaw obechéci osoby upowznionej przez Inwestora,

a 0 zamiarze wykonania ww. badan aglpowiadomé Zamawiajcego lub osobwyznaczona

przez Niego minimum dziewczeniej.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontroldwagodndci z wymaganiami okronymi

w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Pidfavej.

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledanoli zgodndéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w punkcie 5 oraz z Dokumentacja Projektowa.

Szczegoblna uwagnalery zwrdci na:

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

Wszystkie materialy nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostam odrzucone. Hi materiaty nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie kyniera Wykonawca wymieni je na vidwe, na wlasny koszt. Na pisemne vapseénie
Wykonawcy, Irtynier maze uzng wade za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielk@ potracé za obntong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét jest m3 (metssBmny) wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- mechaniczne wykonanie wykopéw,

- reczne wykonanie robat,
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- przeprowadzenie pomiaréw i badan,

- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robaot;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Glkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swvska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toooldlksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obagzenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég $dggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podia gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr§¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podi gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

D-02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjchtécznej (ST) $ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonaniem nasypow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktinpepetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z:

- wykonaniem nasypow

- formowaniem i zagszczeniem nasypow

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub ranty naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetrdap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta éZewykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i plaani
rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysoidojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysagkgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop plytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.
1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki

nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadagj sig pod dziataniem wody destylowanej; maja
wytrzymatas¢ nasciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagg/aia srodkow wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania néeymotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robot
drogowych.

1.4.14.0dkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieieiz) gruntdbw pozyskanych w czasie
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wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budomgsypow oraz innych prac zanych
Z trasa drogowa.

1.4.15.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona
Is=rd/rds

gdzie:

rd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],

(Mg/m3),

rds. - maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,

zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ¢hca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m3).

1.4.16.Wskanik rownoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow

niespoistych, okridona wg wzoru:

U =d60/d10

gdzie:

de0 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17 Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zaggzczenia gruntu, okéena
wg wzoru:

lo=E2/E1

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwseptigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]E2 -modut odksztalcenia gruntu oznaczony

1.4.18.Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowyalez bezpérednio pod konstrukcja
nawierzchni do gbokasci przemarzania, nie mniej jednak ni_ debgtkasci 1 m od zaprojektowanej
powierzchni rob6t ziemnych

1.4.19.Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurddzimego poriej spodu budowli,
w ktérej wigciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie, wykonanaksploatacji budowli

1.4.20. Pozostale okienia podstawowe gszgodne z obowvgizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 y¥agania ogdine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgodsé®z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniamidpniera.

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojmd”1.5.

2. MATERIALY

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Gruntyygame do budowy nasypow mpdpycé
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdyneteia nadmiar olgtosci rob6t ziemnych i za
zezwoleniem layniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@winny by wywiezione przez Wykonawma
odktad. Zapewnienie terenéw na odklad paldo obowizkéw Zamawiajicego, o ile nie oki&ono
tego inaczej w kontrakcie. zgnier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatddwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegdin Grupy gruntéw
enie
wiasciwosci Jednostki Niewysadzinowe Apliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty — piasek mato wysadzinowe
- Zwir pylasty - glina piasz- czysta
- pospotka - zwietrzelina zwigzta, glina zwgzta,
— piasek gruby gliniasta glina pylasta zwizta
- piasekéredni - rumosz — i, it piaszczys-ty, it pylasty
bardzo wysadzinowe
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- piasek drobny gliniasty - piasek gliniasty
- zuzel - zwir gliniasty | - pyt, pyt piasz-czysty
nierozpadowy - pospoika - glina piasz- czysta, glina,
gliniasta glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hy, M <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
Cecha gruntu Wymagani¢ Norma
Zawartg¢ czstek: wekszych od 120 mm 0 PN-88/B-04481
mniejszych od 0,075 mmag|ecane) <15
mniejszych od 0,02 mnzd]ecane) <3
CBR po 4 dobach nasycania wpad obcizeniem 0,003 MP3, PN-S-02205:1998
przy zagszczeniu rownym 95% wg normalnej metody Proctpra: zahcznik A
* wskanik CBR, % >5
» pecznienie, % <05
Zawartg¢ czgsci organicznychgl, % < 2% PN-88/B-04481
Najmniejsza maksymalnasgfas¢ pozorna szkieletu >1,7 glem PN-88/B-04481
gruntowego w normalnym badaniu Proctora

Materiat przeznaczony do wbudowania w nasyp musizagakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
3. SPRZET

W tablicy 3 podano, dla #fiych rodzajow gruntdw, orientacyjne dane przy dabosprztu
zag:szczagcego. Spret do zagszczania powinien ldyzatwierdzony przez #yniera

Tablica 3. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczagcego

. . ; . Mieszanki gruntowe
. . Grunty nlespOISt( Grunty S.pOISte' zZ mah zawartgciq frakcji
Dziatanie Rodzaj sprgtu | piaskizwiry posp6iki pyty, ity kamienistej
Spratu \?v::,z:ﬂé liczba \?vl;rzgé liczba \?v';:g?é Liczba
prz Wy przejazdow| Wy przejazdow Wy przejazdow
wcm wcm wcm
)
[=} 1. Walce gtadkie [ od 10do2Q od4do8| od10do20| od4do8 | od10do 20 od 4 do8
5 2. Walce okotkowar|e - - 0d20do 30| od8do 12| od20do 30| od8dol2
3. 3. Walce ogumiong
< (samojezdne
N i przyczepne) | od 20 do 4q od 6 do 10| od 30do 40 | od 6 do 10 | od 30 do 40| od 6 do 10
4. Plytki spadajce
(ubijaki) - - 0d50do70 | od2do4 | od50do70| od 2 do 4
5. Szybko uderza
° 6. ace ubilaki | 5420 dod0| od2do4 | 0d10do20 | od2do4 | od20do30| od2do4
ﬁ ~ cyjne
S | lekkie (do5ton) | 4 30 go50| od 3do5 - . 0d 20 do40| od3do5
g srednie g’ 8 :ggg 0d 40 do60| od3do5| o0d20do30 | od3do4 | od30do50| od3do5
s 7 gz}yty wibracyjne| ©d 50080 0d3do5 | 0d30do40 | od3do4 | od40do60| od3do5
K lekkie 0d 20 do40| od 5 do 8 - - od 10 do20| od5do 8
oz od 30 do60| od 4 do6| od20do30 | od6do8 | od20do40| od4do6

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykézaie mozliwoscia

korzystania z nagpujagcego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{@pycharki,
urzgdzenia do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, t&mociggi itp.),

zgarniarki, rowniarki,
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— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

Grunty pochodgzce z wykopdéw zaleca gitransportowé bezpdrednio do miejsca wbudowania
w nasyp i wbudowywa W zaleznosci od odlegtéci transportu zalecaesuzycie:

» spycharek,

e zgarniarek,

» samochoddéw samowytadowczych,

Materiaty pochodgce z dokopu naly transportowé samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu natew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, ok&one w Dokumentacji Projektowej oraz w ST. Wykonawprzy uyciu
widocznych palikéw w odgpach nie wgkszych nk 50 m wyznaczy zarysy kradzi nasypu. Przed
przyshpieniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokonaiahmterenu po zggiu warstwy
humusu.

W przypadku budowy nasypu nha pagdiogliniastym oraz w miejscach, gdzie zostanie gstiviena
woda gruntowa na gbokasci mniej niz 0,5 m poniej terenu, dolyp warstwe nasypu o grubi@i 50 cm
nalezy wykona z gruntéw niespoistych lub z gruntéw ulepszonyebiwem hydraulicznym.

Grunty naley zagsci¢ do wskanika zagszczenials=0,97. Gdy teren pod nasypem ma pochylenie
wieksze od 1:5 nafy wycia¢ w podiazu stopnie o wysokai od 0,5 do 1 m, szerokd stopni naley
przyjmowa w granicach od 1 do 2,5 m, spadek powierzchni diobv powinien wynosi okoto 4 %
w kierunku zgodnym z pochyleniem zbocza.

Nie zezwala s na wbudowywanie gruntbw o nadmiernej wilgattip zamarzngtych albo
przemieszanych zéniegiem lub lodem. Na warstwie gruntu spoistegdastycznionego na skutek
nadmiernego zawilgocenia, przed jej osuszeniemvit@mmym zagszczeniem nie wolno uktada
nastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadzi w sposéb mechaniczny lub chemiczny,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. W okrepad@v deszczu nie nale pozostawia nie
zag:szczonej warstwy do dnia neghego.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Wskaznik zag:szczenia kadej wykonanej warstwy powinien bysprawdzany w odniesieniu do
normalnej préby Proctora (metoda | lub II).

Doktadna¢ wykonania nasypow nalg sprawdzé z czstotliwoscia:

e na prostych co 200 mb,

* natukach co 100 m,

e oraz we wszystkich punktach buadgch watpliwosci.

Doktadna¢ wykonania nasypow powinna spekhizastpujace wymagania:

» odchylenie osi korpusu drogowego od osi projektayan +10 cm,

» rbznica szerokéci korpusu od szerokoi projektowanej +10 cm,
* nieréwndaci na powierzchni korpusu (pomiar 2-mefriata) <2 cm,
» spadki poprzeczne +1%,

» pochylenie skarp w stosunku do pochylenia projekioego +10%,

* nierdwndaci na powierzchni skarp (pomiar 2-metrptats) <5 cm.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaigprzydatne, jgeli wykonane cgsci nasypu
nie kedg spetnialy wymaga niniejszych ST, wszelkie takie gzi nasypu zostanprzez Wykonawe
usungte i wykonane powtdrnie z gruntéw o odpowiednichsaiwosciach na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:

1 T (metr szécienny) wykonanych robét w nasypach,

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawignpeeizualnej, wynikdw badalaboratoryjnych i
pomiaréw geodezyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mnasypu obejmuje:

e prace pomiarowe,
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* wbudowanie gruntu,

e profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spgadk i pochyléa zgodnie
z Dokumentagj Projektovg i ST,

» odwodnienie terenu w czasie trwania robot,

» przeprowadzenie wymaganych w ST hatiboratoryjnych i pomiarow geodezyjnych,

* inne niezledne czynnéci zwigzane bezp@ednio z wykonaniem nasypow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeingr

D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacjchtécznej (ST) $ wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z profilowaniem, zagzczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stosovestgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét olélenych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t azanych
z wykonaniem profilowania podia przeznaczonego do uemia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1.4

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie™1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podta powinien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z drke ustawianym lemieszem;

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibr@mych.

Stosowany spez nie mae spowodowaniekorzystnego wpltywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu materialtdw podano w ST D-04.02.00402.02, D-04.03.01pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zagzczenia podta bezpérednio
przed rozpoogiem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezAyniera. Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powitmeazliwiaé nachgniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robo6t w ogisich nie wgkszych ni_ co 20 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolligoi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

Przed przysfpieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja
zyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclednych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wsze ni projektowane raine podiga.
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Do profilowania podiga naley stosowa roéwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangz Irtyniera.
Bezparednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Podlaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa
w robotach i wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnipoavinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej stasy
mozna przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie trwania robét podano w tabfcy

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania rob6t

Ip. Badania Minimalna eatotliwos¢ bada

1 | Rowna¢ podiwna co 100 m na kdym pasie ruchu
2 | Rébwna¢ poprzeczne 2 razy na odcinku robét

3 | Spadki poprzeczne 2 razy na odcinku robot
4 | Szeroké¢ koryta 2 razy na odcinku robot

5 | Zagszczenie 2 razy na odcinku robot

Réwna¢ podiaza naley sprawdza tata 4-metrowg i klinem. Nierdwndci podiwzne koryta
i profilowanego podiza naley mierzy¢ 4-metrovg tatg zgodnie z normBN-68/8931-04 [4].
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg. Nierbwndaci nie mog przekracz& 20 mm.
Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
poditaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

Wszystkie odcinki niewkiwie wykonane nalgy spulchné na gebokaos¢ co najmniej 10 cm, usgh
lub dod& nowego materiatu i ponownie zggic. W przypadku niemaosci odpowiedniego
zag:szczenia wbudowany materiat nglavymieni.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagagélne” punkt 7.
Jednostl obmiaru jest 1 M(jeden metr kwadratowy) wykonanego profilowangszczenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagagélne” punkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z Dokumentadprojektow, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,gke
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleligoaglanych w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygee podstawy ptatrssi podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne
punkt 9.

Cena za 1 frwyprofilowanej i zagszczonego podi@ obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» zaladunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na atlkié nasyp,

» profilowanie,

* Zzagszczenia,

e utrzymanie zagszczonego podia,

* przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w ST,

* inne niezledne czynnéci zwigzane z wykonaniem koryta, profilowaniem i zagczeniem podia.
10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-B-11111:1996 Kruszywo haturalne do nawierzcmagdwych. Piasek.

3. PN-B-11113:1996 Kruszywo naturalne do nawierzctmogdwych.Zwir i mieszanka.

4. PN-S-02205:1997 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnsligania i badania.
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D-04.04.02 WARSTWA KONSTRUKCJI Z KRUSZYWA BETONOW EGO/GRUZ
BETONOWY

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtécznej (ST) $ wymagania ogolne dotygee

wykonania i odbioru robét zwianych z wykonywaniem warstwy konstrukcji/warstwalne

z kruszywa betonowego 0/63 mm stabilizowanego @ugicknie gr. 14 cm.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) jest stasa jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pktl.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t azanych

z wykonywaniem warstwy z kruszywa betonowego staiwanego mechanicznie gr. 14 cm po

zag:szczeniu.

1.4. Okrelenia podstawowe

1.4.1. Warstwa z kruszywa betonowo-ceglanego stabilizogameechanicznie.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00,98/magania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopid™L.5.

2. MATERIALY

2.1. 0Ogdblne wymagania dotycgce materiatdw

Materiatem do wykonania podbudowy/warstwy z krusaywetonowego stabilizowanego mechanicznie

powinien by gruz betonowy i ceglany, uzyskany w wynigzekruszenia elementéw betonowych.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy/podbudowy z kruszywa betoego

stabilizowanego mechanicznie powinien wykagie maozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

a) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatycznych do zagzczania. W miejscach trudno

dostpnych powinny by stosowane zagzczarki pltytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc

wibracyjne.

4. TRANSPORT

Kruszywo betonowe nmma przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach

zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zninnyaterialami, nadmiernym

wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport pozostalpwdteriatdw powinien odbywasie zgodnie

Z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST.

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej

ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej

warstwy nie mee przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa dolna powinna ¢byoztazona

W sposOb zapewnig@jy oshagniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.

Warstwa po wykonaniu, a przed gémiem nasgfpnej warstwy, powinna kéyutrzymywana w dobrym

stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu

budowlanego, to jest obogzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peaez

ruch. Koszt napraw wyniktych z niewilsiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robot i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te

powinny obejmowa& wszystkie witaciwosci kruszywa betonowego.

Czestotliwos¢ oraz zakres baédgodano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy/warstwy z kruszywa betorgave
stabilizowanego mechanicznie
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Czestotliwosé badan

. Maksymalna
Minimalna owigrzclmifi
T . - . . - - e
Lp. Wyszczegolnienie badan liczba badan | P
podbudowy

na dziennej .
przy-padajaca

dzialce .
b . na jedno
robocze . )
1 badanie (m")
1 | Uziarnienie mieszanki
1 2000

-2

Wilgotnosé mieszanki

. - Y
3 | Zageszczenie warstwy 2 prébek na 10000 m”

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniecia wymaganego wskaika
zag;szczenia.

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz Ocm - +10 cm.
Nieréwnaici podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie z BN-68/8931-04 .
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowvy tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy/warstwy dolnej,

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachipoy by¢ zgodne z dokumentacprojektow,
z tolerancy + 0,5 %.

Ra&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

Os podbudowy w planie nie e by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oceej niz + 5
cm.

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy/warstwy dolnej + 10%,

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powml®t zgodny z podanym w tablicy 2,

- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 2.

Tablica 2. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywao | Wskaznik Minimalny modul odksztal-
_ . }\c CSYIILG E. I . - - -
wskazniku | zageszczenia - I_Fll_\_s} nnlne_ ualecte cenia mierzony plyta o
S I nie sprezyste pod kotem. mm érednicy 30 cm, MPa
nmniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
plerwszego | obciazenia Es
obcigzenia E;
60 1.0 1.40 1.60 60 120
80 1.0 1.25 1.40 80 140
120 1.03 1.10 1.20 100 180

Wszystkie powierzchnie podbudowy/warstwy dolnej,0r&t wykazuy wicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajcsci co
najmniej 10 cm, wyréwnane i powtOrnie zagczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalnezelieszeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésio
projektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonzejylezacym, to Wykonawca
powinien na witasny koszt poszeézpodbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubcé do
potowy szerokéci pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtorne zgggczenie.
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Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay
odpowiedni gicbokasé¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkadu tych robot nagpi ponowny pomiar
i ocena grubgri warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkiz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganej$nosci, zalecone przez mgniera. Koszty tych dodatkowych
robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, giinienie nénosci podbudowy wynikio
Z niewla&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarovg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranejdipadowy/warstwy
z kruszywa betonowego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00M¢magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie 2p&¢

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

- zag:szczenie roztzonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilizowanych

Przebudowa drogi f@ej w Lesnictwie Kietpin

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia

nawierzchni podatnych i podita przez obgizenie piyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni

planografem i tat

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaredgiodatnych ugiciomierzem

belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskdka zagszczenia gruntu

D-04.04.02b NAWIERZCHNIE Z KRUSZYWA NATURALNEGO NI EZWI AZANEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacjichirécznej (ST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru warstwy konstrukcyjnych nawidrai (warstw gornej) drogi $@ej, zjazdow
lesnych, mijanek z kruszywa naturalnego niegsinego C50/30 stabilizowanego mechanicznie
ukladane rogcietaczem (gorna warstwa).

1.2. Zakres robét obgtych ST

Specyfikacje Techniczne (ST) stangwipodstaw do zaprojektowania oraz wykonania
i odbioru nawierzchni drogi $@ej, zjazdow lénych, skrzgowan, mijanek z warstw kruszywa
naturalnego niezwkanego stabilizowanego mechanicznie ukltadaneietaczem (gorna warstwa).
1.3. Informacje ogdlne o terenie budowy

Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.

1.4. Okreslenia podstawowe
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Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w Specyfikacji Techniczn§T) DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
1.4.
2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotygze materiatéw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiélog’ punkt 2.
2.1. Materialy
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszyw naltaych, sztucznych lub z recyklingadr
pofaczen kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinng kyuszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutbw i otoczakdw albo ziaretwiru wigkszych
od 8 mm. Kruszywo powinno bByjednorodne, bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.
Uziarnienie mieszanki mineralnej powinnoétggodne z wymaganiami PN-EN-13242 wobec kruszyw
do mieszanek niezgazanych.
Tablica 1. Graniczne krzywe uziarnienia dla warstw
Z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe # [mm]| Przechodzi przez sito (%) Przechodzi przez sito (%
— dla kruszywa 0/31,5 — dla kruszywa 0/63
mm mm
63 - 100
31,5 100 76+ 100
20 78+ 100 62+ 100
16 70+-94 56+ 92
12,8 60+ 86 49+ 86
8 50+ 75 40+ 75
6,3 44+ 68 35+ 68
4 37+ 58 28+ 58
2 25+ 41 18+ 41
0,5 13+ 24 9- 23
0,25 8+ 16 5 16
0,125 4+ 11 411
0,075 2+ 10 210
Tablica 2. Wymagane wdaiwosci kruszywa
Wymagania wobec kruszywa do mieszanek nigzaviych,
przeznaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy
zasadniczej pod nawierzchrdrogi obcazonej ruchem kategorii
i Metoda
Wiasciwosé . KR1
badania
kruszywa wg Punkt
PN- Wymagania
EN
13242
Zestaw sit # - 4.1- | 0,063;0,5;1;2; 4;5,6;8;11,2; 16; 22,4; 345; 63 i
4.2 90 mm (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat.£80/20, kruszywo drobne: kat
933-1[5] Gg80, kruszywo o ggtym uziarnieniu: kat. &75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkéw 1+3
Ogdlne granice i tolerancje uziarnieniaPN-EN 4.3.2 Kat. GE20/15 (tj. dla stosunku D/eR i sita o
kruszywa grubego na sitachgoednich | 933-1 [5] pasrednich wymiarach D/1,4 ogéine granice wynpsz
20-70% przechodzej masy i graniczne odchylenia od
typowego uziarnienia deklarowanego przez producenta
wynosz +15%)
Tolerancje typowego uziarnienia kru-| PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GIO (ij. procent masy
szywa drobnego i kruszywa qgltym 933-1 [5] przechodzcej przez sito gérne D: +5%, sito D/2:
uziarnieniu +10%, sito 0,063 mm: +£3%).Kruszywo aglym
uziarnieniu: kat. G120 (tj. procent masy przechoge]
przez sito gérne D: +5%, sito D/2: £20%, sito 0,063
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mm: +49%)

Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Fko(tj. maksymalna wartg wskaznika ptaskdci
maksymalne wartei wskanika 933-3 [6] wynosi< 50)
ptaskdci
Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Sis(tj. maksymalna wart@ wskaznika ksztattu
maksymalne wartei wskanika 933-4 [7] wynosi< 55)
ksztattu
Kategorie procentowych zawasto PN-EN 4.5 Kat. Gz (tj. masa ziarn przekruszonych lub tamanych
ziaren o powierzchni przekruszonej [U933-5 [8] wynosi 90 do 100 %, a masa ziarn catkowicie
tamanych oraz ziaren catkowicie za- zaokgglonych wynosi 0 do 3 %)
okraglonych w kruszywie grubym
Zawarta¢ pytow w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. few (tj. masa frakcji przechodeej przez sito
grubynm 933-1 [5] 0,063 mm jest > 4)
Zawartag¢ pytow w kruszywie drob- | PN-EN 4.6 Kat. few (tj. masa frakcji przechodeej przez sito
nym’ 933-1 [5] 0,063 mm jest > 22)
Jaka¢ pytéw - 4.7 Widciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a
tylko w mieszankach wg wymafyalla mieszanek
Odporna¢ na rozdrabnianie kruszywa PN-EN 5.2 Kat. LAy (tj. maksymalna wart@é wspotczynnika Los
grubego 1097-2 [10] Angeles< 40™)
Odporng¢ nascieranie kruszywa PN-EN 5.3 Kat. MpeDeklarowana (tj. wsp6tczynnik mikro-Devala
grubego 1097-1 [9] >50))
Gestas¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana
1097-6, roz.
7,8i9 [11]
Nashpkliwosé PN-EN 55i Kat. WerNR (. brak wymagania)
1097-6, roz.| 7.3.2 | kat. WA,2™ (tj. maksymalna warteé nasikliwosci
7,8i9[11] <2% masy)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie PN-EN | 6.2 Kat. AQir (tj. brak wymagania)
1744-1[14]
Catkowita zawart& siarki PN-EN 6.3 Kat. Qi (tj. brak wymagania)
1744-1[14]
Statdi¢ objetosci zuzla stalowniczego | PN-EN 6.4.2. | Kat. Vs (tj. pgcznienie< 5 % obgtosci). Dotyczyzuzla
1744-1,r0z.| 1 z klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego piecg
19.3 [14] tukowego
Rozpad krzemianowy wuzlu wielko- | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
piecowym kawatkowym 1744-1, p. 2
19.1 [14]
Rozpadzelazawy wzuzlu wielkopieco- | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wym kawatkowym 1744-1, 3
p.19.2[14]
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunkusctmowiska
1744-3 [15] wg odrbnych przepisow
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takichdedwno, szkfo i plastik,
mogcych pogorszé wyrob kaicowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 7.2 Kat. SBa pekiarowana(tj- Wzrost wspétczynnika Los
1367-3[13] i Angeles po gotowaniu > 8%)
PN-EN
1097-2 [10]
Mrozoodporné¢ na frakcji kruszy- PN-EN 7.3.3 Skaty magmowe i przeobiome: kat. & (tj. zamraanie-
wa 8/16 mm 1367-1[12] rozmraanie< 4% masy), skaly osadowe: kato,F
kruszywa z recyklingu: kat.,f(Fos***)
Sktad materiatowy - Zat. C| Deklarowany
Istotne cechyrodowiskowe - Zat. C| Wiekszai¢ substancji niebezpiecznych oanych w
pkt dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie veypatje
C.3.4 | wzrédtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jedpak

w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy bada& czy zawarté¢ substancji niebezpiecznych
nie przekracza warfoi dopuszczalnych wg oglsnych
przepiséw

%)

taczna zawart& pytdbw w mieszance powinnaggniesci¢ w wybranych krzywych granicznych
**) W przypadku, gdy wymaganie nie jest speing naley sprawdzt mrozoodpornéé
***) Pod warunkiem, gdy zawart@ w mieszance nie przekracza 50% m/m
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2.2.Zr6dta poboru materiatow

Zrodta poboru kruszywa i wody mushyé zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru przed razpem
dostaw. Wykonawca zobogzany jest dostarczyprobki materiatéw, wyniki badalaboratoryjnych

i deklaracg zgodndci z Polskimi Normami zgodnie z poleceniem Inspektoadzoru. Zmianarodet
poboru materiatdbw wymaga pisemnej zgody Inspekiadzoru.

2.3. Sktadowanie materiatow

Sposbdb sktadowania materialtdw powinien je zabezpbeprzed zanieczyszczeniem i przemieszaniem
Z innymi asortymentami kruszyw. Warunki sktadowanikalizacja i parametry skladowiska powinny
uzysk& akceptagj Inspektora Nadzoru. O#ps¢ skladowisk powinna zapewriamazliwosé
zgromadzenia materialbw w #oach zabezpieczgych chgtos¢ produkcji mieszanki kruszyw.
W harmonogramie dostaw Wykonawca uverigli czas niezidny na badanie materialtdbw z nowych
dostaw. Wykonawca powinien reagawaa wzrost wilgotnéci kruszyw po okresie opaddow.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
punkt 3.

3.1. Sprat rozkladaj acy

Warstwa dolna mae by rozkladana roxielaczami. W miejscach trudnodgshych,

o skomplikowanym uksztattowaniu spadkéw dopuszozazycie réwniarki i eczne uktadanie.

3.2. Sprat zageszczapcy

Podstawowym typem walca stosowanym do¢gagzenia podbudowy powinien bwalec wibracyjny

0 statycznym eizarze co najmniej 15 ton i parametrach wibracji: Htmga — okoto 2 mm,
czestotliwos¢ wibracji — okoto 30 Hz. Ponadto stosowane mbygt walce ogumione o etarze do 20
ton oraz wibracyjne zggzczarki ptytowe do miejsc trudnodgshych.

3.3. Pozostaly spret

Na budowie powinna lydostpna cysterna na wed pojemnéci co najmniej 5 My z cénieniowym
systemem natrysku wody oraz szczotka mechaniczraydzczenia podia i podbudowy.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu materiatdw podano w ST DM-00.00.0G/pvelgania ogélne”
punkt 4. Mieszank mazna transportow@dowolnymi srodkami transportowymi. Transport mieszanki
powinien s¢ odbywa& w sposéb przeciwdziakgjy jej zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu, wysusizeni
i zawilgoceniu. Nalgy zwr6cié uwag na wyeliminowanie zjawiska segregacji przy zatddun
i roztadunku mieszanki ri@odki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST DM-00@Q,Wymagania ogdélne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie podiga

Warstwa dolna i gorna ukladang sa przygotowanym i zggzczonym podtzu. Powierzchni ta
powinna by oczyszczona z finego materiatu, blota i kurzu przyyeiu szczotek mechanicznych, a w
razie potrzeby wody podéiieniem. W miejscach trudno deghych naley stosowd szczotki eczne.
5.2. Warunki wykonania warstwy gornej i dolnej

5.2.1. Warunki atmosferyczne

Wbudowanie mieszanki powinno odbyivaie, gdy podtage jest wolne od stegej wody lub lodu.
Minimalna temperatura powietrza powinna¢byyzsza od OC. Zabrania si ukladania mieszanki
w czasie opadow atmosferycznych.

5.2.2. Przygotowanie geodezyjne

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety, spadi@mrzecznych i lokalizacji w planie, uktadanie
warstwy powinno s odbywa& w odniesieniu do systeméw laserowych Iub systermekl
prowadacych biegacych po obu stronach osi podhej warstwy (i by maze w osi) ze szpilkami
wysokasciowymi rozbitymi co najmniej co 15 m.

5.2.3. Wytwarzanie mieszanki kruszyw

Mieszanka kruszywa naturalnego niegzginego mge pochodz jedynie z wytworni zatwierdzonej
przez Inspektora Nadzoru. o wody naley ustal¢ laboratoryjnie w zabnosci od wilgotndci
poszczegoblnych sktadnikow mieszanki. Dodatek wodyeny regulowad w zaleznosci od zmiany
warunkéw meteorologicznych. Mieszanka z nadmjerawartdcig wody lub o niewtéciwym sktadzie
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powinna by natychmiast usugia z wytwdrni. Dopuszcza eiprodukcg mieszanki na odktad —

skladowanie w pryzmach do dwdéch tygodni — dozrp€iszego wbudowania, pod warunkiem

zabezpieczenia pryzmy przed wplywami warunkéw afergsznych.

5.2.4. Uktadanie mieszanki

Mieszanka kruszyw powinna bylktadana ukladatgkna peha szeroké¢ warstwy. Naley zalazy¢ taky

ilos¢ kruszywa aby po zagzczeniu grub&d warstwy ukladanej byta rowna. Wigkowo,

w miejscach trudnodaginych, dopuszczaesimazliwosé recznego uktadania mieszanki lub uktadania

Z wyciem rowniarki. W czasie profilowania naje wyrobwna& wszystkie lokalne nieréwioi.

Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jesgmregacja powinno bByprzed zagszczaniem

zasgpione materiatem o odpowiednich wéavosciach.

5.3.5. Zageszczenie mieszanki mineralnej

Natychmiast po sprawdzeniuge utazona warstwa nie wykazuje usterek, mglerzysypi¢ do jej

zag:szczania. Zagszczanie powinno odbywasie zgodnie z zatwierdzonym schematem walowania

oraz praktycznymi zasadami jak :

« walce powinny dochodgijak najblizej uktadarki,

e pierwsze przdgia walcow wibracyjnych powinno Bystatyczne. Wynika to z faktue tak gruba
warstwa mieszanki podbudowy jest w niewielkim sfoprag:szczona przez deskktadarki.

e zagszczanie nalg rozpoczyna od pohczer (szwow) i od niszej kravedzi ,

* manewry zmiany ruchu walcow powinny sidbywa& na zagszczonej warstwie,

Nie zezwala s ha pozostawienie nie zgggczonej warstwy do naginego dnia.

Sprzt i metoda zagszczenia powinny zapewnijednorodne i wymagane zggczenie warstwy

w calym jej przekroju. Warstwy z kruszywa naturalnego niezwazanego stabilizowanego

mechanicznie naley zagsci¢ do wskainika zageszczenia 0,97 zgodnie z pr@bProctora (metoda

II). Zagsszczenie podia mana uznéd za prawidiowe, gdy stosunek wtornego modul do

pierwotnego Enie jest wgkszy niz 2,2.

Jakiekolwiek nieréwngci lub zagébienia powstale w czasie zmgczania powinny ywyréwnane

przez spulchnienie warstwy kruszywa na powierzamnajmniej 1 My na gebokas¢ co najmniej 10

cm i dodanie lub usuetie materiatu ado otrzymania rownej powierzchni.

5.3.6. Potaczenia (szwy, spoiny) robocze

Zageszczenie | pajczenie mieszanki w rejonie szwu powinno speétniggmagania jak dla pozostatej

powierzchni.

5.4. Odcinek prébny

Nie przewiduje s — zbyt maty zakres robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakdci robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

punkt 6.

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robot i przedstadvich wyniki Inspektorowi Nadzoru, wedlug zasad élweych w ST D-

04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogélne’hkiu6.2, w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowavszystkie whaciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

Badania te naley powtdérzy po kadej zmianie kruszywa, w przypadkach gdytpliwa jest jakdé

dostarczonego materialu oraz na wniosek Inspeki@dzoru. Dla kadej dostawy kruszyw naig

wykonat badanie sktadu granulometrycznego.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada prowadzonych w czasie rob6t powinna lzgodna z podayw tablicy 3.

Tablica 3. Minimalna agtotliwos¢ bada w czasie wykonywania warstw konstrukciji nawierzchn

Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba | Maksymalna powierzchn
bada na dziennej| podbudowy przypadaga
dziatce roboczej na jedno badanie

1 | Uziarnienie kruszywa

2 | Wilgotnasi¢ kruszywa 1200
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3 | Zag:szczenie warstwy 2
4 | Zawart@¢ zanieczyszczeobcych
5 | Grubd¢ warstwy 3 co50 m
6 | Whasciwosci kruszyw wedtug tablicy 2 - 1 000°m
i przy kazdej zmianie
kruszywa
7 | Zawartd¢ ziarn tamanych 1 -

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z projektem mieszanki z tolerancj
» +2% dla frakcji przechodzych przez sito #0,075 mm,
» +49% dla frakcji od 0,075 do 2 mm,
» +6% dla frakcji powyej 2 mm.
Wilgotnoé¢ kruszywa podczas badania snosci powinna by réwna wilgotndci optymalnej
z tolerancy -2 %, +1 %.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa co 1 200 rh wykonanej warstwy i nie rzadziejniv 2
punktach na kadej dziennej dziatce roboczej. Mphy¢ stosowane nagtujace metody:
* metod) obchzen ptytowych,
* metoda ugi¢ pod naciskiem kot pojazdu w petni oligdnego.
W metodzie nacisku od kot pojazdu nalev petni obcizy¢ pojazd np. kruszywem.
Grubas¢ warstwy naley mierzy¢ poprzez odkopanie warstwy na @) grubcé (najlepiej w miejscu
badania wskanika zagszczenia) lub poprzez pomiary geodezyjne. G§éilvearstwy nie mee r@nic¢
si¢ od grubdci projektowanej o wgicej niz £1 cm.
6.3. Badania i pomiary wykonanej warstwy gornej i @lnej
Czestotliwos¢ i zakres wykonanej warstwy gornej powinng lagodna z tablic4.
Tablica 4. Cgstotliwos¢ bada wykonanej warstwy konstrukcji nawierzchni drogi

Ip. Wyszczegdlnienie bada | Minimalna czstotliwos¢ bada i Dopuszczalne
pomiarow pomiarow tolerancje
1 | Szeroké¢ podbudowy +10 cm, -5 cm
2 | Rowna¢ poprzeczna co 200 m 10 mm
3 | Spadki poprzeczne +0,5%
4 | Réwna¢ podiuzna co 100 m tat 10 mm
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m +0cm, -2 cm
6 | Uksztattowanie osi w planie +5cm

Nosnaos¢ podbudowy naley bad& poprzez okrédenie ugecia spezystego pod kotem lub przy pomocy
badania modutu odksztatcenia.¢Stotliwos¢ bada oraz wymagania podano w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagania dotygze ngnosci warstw konstrukcji drogi

Ip. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢ bada i Wymaganie
pomiaréw pomiaréw
1 | Minimalne uggcie pod kotem
0 obchzeniu 50 kN Nie rzadziej nt co 200 m mniej niz 1,20 mm
2 | Modut odksztatcenia:
e pierwotny minimum 100 MPa
«  wtérny Nie rzadziej nt co 400 m minimum 180 MPa

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy gonej i dolnej

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy igéyi dolnej powinny b§ zgodna
z ST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymaganialiogdpunkt 6.5.

Odcinki nie spelniajce wymaga punktu 6, Wykonawca naprawi na swoéj koszt w terenin
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee obmiaru rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagagélne” punkt 7.
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Jednostl obmiaru jest 1 m(jeden metr kwadratowy) warstwy z kruszywa nanggb niezwizanego

stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR WARSTWY KONSTRUKCJI

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagamjéline” punkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z DokumentgcProjektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji podanych w punkcie 6 daly pozytywne

wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdllne wymagania dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

punkt 9. Ptaci si za 1 M wykonanej jednowarstwowo i odebranej warstw karsdji drogi z kruszywa

naturalnego niezwkanego stabilizowanego mechanicznie wedtug cemojgéowe;.

Cena jednostkowa dla wykonanej warstwy gornej obggm

e prace pomiarowe,

e sprawdzenie podia,

e przeprowadzenie baflanateriatow i opracowanie recepty skladu mieszanki,

« dostarczenie materiatow i przygotowanie mieszagkidnie z recept

e dostarczenie mieszanki na budow

e roziozenie i zagszczenie mieszanki,

e przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w ST,

e utrzymanie podbudowy w czasie robot,

« inne niezldne czynnéci zwigzane bezpaednio z wykonaniem podbudowy z kruszywa
niezwigzanego stabilizowanego mechanicznie.

* 10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN933-1 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie skladu
Ziarnowego — Metoda przesiewania

2. PN-EN933-3 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu
ziaren za pomagcwskaznika ptaskéci

3. PN-EN 9334 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu
ziaren — Wskanik ksztattu

4.  PN-EN 933-5 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie

procentowej zawartgi ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

5. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizyczmytdgciwosci kruszyw —
Oznaczanie odpordoi nascieranie (mikro-Deval)

6. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizyczmytdciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporioi na rozdrabnianie

7. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizyczmytdtciwosci kruszyw — Cgsé 6:
Oznaczanie gptaosci ziarn i nasikliwosci

8. PN-EN 1367-1 Badania wieiwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — €& 1: Oznaczanie mrozoodpoKud

9. PN-EN 1367-3 Badania wieiwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie

czynnikow atmosferycznych — €& 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metagdgotowania

10. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych dstavosci kruszyw — Analiza chemiczna

11. PN-EN 1744-3 Badania chemicznychdgtevosci kruszyw — Czs¢ 3: Przygotowanie
wyciagow przez wymywanie kruszyw

12. PN-EN 13242 Kruszywa do nieamanych i zwiazanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictsvisgowym

13. PN-EN 13285 Mieszanki niezyziane — Wymagania

14. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezgane i zwizane spoiwem hydraulicznym — &z 2:
Metody okrélania g:stcsci i zawart@ci wody — Zagszczanie metad
Proctora

15. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezmane i zwjzane spoiwem hydraulicznym — &g
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47: Metody badadla okrélenia n@gnasci, kalifornijski wskanik
nosnasci CBR, natychmiastowy wskaik noSnosci i pecznienia
liniowego

D-06.04.01 ROWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvg/magania dotyere wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budow remontem i utrzymaniem rowow.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna (ST) stosovjestajako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét olélenych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robdét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét azénych
Z oczyszczaniem, pagdianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 50 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgjy wodk poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - réw zbieragy wode sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate oki&enia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 y¥agania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Humus- ziemia urodzajna, powinna zawiéereo najmniej 2% agci organicznych, powinna by
wilgotna i pozbawiona kamieni whkszych od 5cm oraz wolna od zanieczys#czabcych.
W przypadkach watpliwych Inwestor mee zlect wykonanie badaw celu stwierdzeniaze odpowiada
nastpujacym wymogom:

1) Optymalny sktad granulometryczny

- frakcja ilasta D<0,002mm (12-18%)

- frakcja pylasta D 0,002-0,05mm (20-30%)

- frakcja piaszczysta D 0,05-2mm (45-70%)

2) zawarté¢ fosforu >20mg/m2

3) zawarté¢ potasu >30mg/m2

4) kwasoweé¢ Ph>5,5

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdét powinien wykazasie mazliwoscig korzystania
Z nas¢pujacego spretu:

[J koparek podsgbiernych,

[J spycharek lemieszowych,

[J réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

[J urzadzen kontrolno-pomiarowych,

[J zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiegjo przez wag $cieciu trawy i krzakéw
w obrebie rowu.

W wyniku prac remontowych nafg uzysk& podane porij wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trojkatnym - nachylenie skarp 1:1,5,cbbkas¢ od 0,50 m do 1,20 m liczona jakaznica poziomow
dna i dolnej krawdzi konstrukcji drogi;
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Najmniejszy dopuszczalny spadek patiy rowu powinien wynosi0,2%; w wyptkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.
Najwieckszy spadek pod#my rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- W gruntach piaszczystych - 1,5%,
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- darniry - 3,0%,
Namut i nadmiar gruntu pochogt2go z umacnianych rowéw i skarp nglenywiezé w miejsce
wskazane przez Inwestora lub rozplantéwsza pasem drogowym. Rowy nateumocné 10cm
warstwg humusu pochodzego z ze zdgia humusu.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Pomiary kontrolne nakly przeprowadza w obecnéci osoby upowznionej przez Inwestora,
a 0 zamiarze wykonania ww. badaalery powiadomé Zamawiajcego lub osop wyznaczon przez
Niego minimum dzié wczeniej.
Og0dlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpk{’6.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podieny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i gtebokas¢ rowu 1raz na200 m
3 |Powierzchnia skarp lrazna 200 m

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj +-0,5% spadku.
Szerokdc¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektows z toleranci +-5 cm.
Powierzchng skarp nalgy sprawdza szablonem. PrZeit migdzy skarg a szablonem nie powinien
przekraczé& 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuije:

[J roboty pomiarowe i przygotowawcze,

1 oznakowanie robat,

1 oczyszczenie rowu,

] pogkbianie i profilowanie rowu,

[ $ciecie trawy i krzakow,

1 odwiezienie urobku,

] roboty wykaiczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikachniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalsoty ziemne

Opracowat:

in. Tomasz Rykowski
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