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PP-DP-starszy marynarz-F1P3-urzadzenia nawigacyjne
Do pomiaru gtebokosci za pomocg echosondy wykorzystywana jest:
a. |[fala dzwigkowa
1 b. |czestotliwosé radiowa A
C. |indukcja magnetyczna
d. |fala $wietina
Do pomiaru gtgbokosci za pomocg echosondy wykorzystywane jest:
a. [rejestrowanie odczytéw z map elektronicznych
2. b.  [zjawisko indukcji magnetycznej c
C. |zjawisko odbicia fali dzwigkowej
d. [zjawisko zatamania $wiatta
Do pomiaru predkosci statku wzglgdem dna wykorzystujemy logi:
a. |hydroakustyczne
3. b. |elektromagnetyczne A
c. |mechaniczne
d. |zaburtowe
Echosonda posiadajgca mozliwo$¢ propagaciji fali hydroakustycznej pod dowolnym katem:
a. |[laser
4. b.  [doppler c
c. |sonar
d. [radar
Ktore z ponizszych urzadzen nie sg urzadzeniami hydroakustycznymi?
a. |logi dopplerowskie
5. b. |hydrolokatory
c. [echosondy °
d. |logi indukcyjne
Predkosci statku nie uzyskamy z:
a. |pomiaru logiem Dopplera
6. b. [GPS-u
D
C. |pomiaru logiem indukcyjnym
d. |pomoca echosondy
Sonary pozwalajg na obserwacje toni wodnej:
a. [tylko w ptaszczyznie poziomej
7. b. |w ptaszczyznie poziomej i pionowej B
c. |tylko w ptaszczyznie pionowej
d. |tylko w ptaszczyZznie ukosnej
Urzadzenie stuzace do pomiaru predkosci statku:
a. [log
8. b. |anemometr
A
c. |autopilot
d. |samoster
Za pomoca logu Dopplera okreslimy:
a. |aktualng gtebokos¢ pod stepka
9. b. |namiary na obiekty nawigacyjne b
c.  |poprawki na ster
d. |aktualng predkos¢ statku
Za pomocg odbiornika GPS:
a. |otrzymujemy alarmy o mozliwych kolizjach z innymi statkami
10. b. |otrzymujemy dane o gtebokosciach akwenu b
c. |otrzymujemy ostrzezenia nawigacyjne
d.  |otrzymujemy aktualng pozycje statku
Za pomocg urzgdzenia radarowego nie mozna:
a. |okresli¢ pozycji statku
11 b. |okresli¢ namiaru na oznakowanie nawigacyjne b
c.  [wykry¢ statkéw na otaczajgcym nas akwenie
d. |okresli¢ predkosci wiatru
Zjawisko odbicia fali dzwigkowej wykorzystywane jest:
a.  [w mapach elektronicznych
12. b. |do pomiaru predkosci w logach mechanicznych c

C. [do pomiaru gtebokosci w echosondach

d. |w urzadzeniach radarowych




