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1. Informacje podstawowe

Aplikacja Smoke Detection to program wspomagajacy prace obserwatora w punkcie
alarmowo dyspozycyjnym (PAD). Stuzy do automatycznego wykrywania dymu na podstawie
obrazu z kamery bgdz kilku kamer. System w sposéb ciggty i autonomiczny analizuje caty
obszar objety obserwacjg, na wszystkich dostepnych kamerach jednoczeénie. W trakcie
normalnej pracy nie wymaga on ingerencji uzytkownika. W przypadku braku widocznego
dymu, caly obszar objety obserwacjg analizowany jest w czasie krétszym niz 8 minut. W
przypadku pojawienia si¢ na analizowanym obrazie zagrozenia w postaci dymu, system bez
ingerencji uzytkownika znajduje zagrozenie i informuje o nim obserwatora poprzez sygnat
dzwigkowy i informacje na ekranie. Zapamietane sg informacje o zagrozeniu - czas
wystgpienia zagrozenia, azymut, na ktérym wystgpito. Zapisywany jest takze analizowany

fragment obrazu w celu jego pdzniejszej weryfikacii.

2. Uruchomienie programu i klucz sprzetowy

Pierwszym krokiem jest wigczenie komputera i zalogowanie na konto “Obserwator”.
Nastgpnie nalezy wigczy¢ program Smoke Detection dwukrotnie klikajgc miniature znajdujacg
sig na pulpicie lub pasku zadan. Podczas uruchomienia programu moze pojawié sie
nastepujgcy komunikat: “Sentinel Key not found”. Informuje on o tym, ze program nie znalazt
klucza sprzgtowego, niezbednego do uruchomienia aplikacji. Klucz sprzetowy jest dotgczany
wraz z licencjg. Jest to urzadzenie wielkosci pendrive’a, podigczane do komputera poprzez
wejscie USB.

Po podtgczeniu klucza sprzgtowego i uruchomieniu aplikacji pojawi sig okno gtéwne (zaktadka
obraz) z domysinym podziatem na obrazy z réznych kamer. Obraz z kamery jest wezytywany

automatycznie podczas uruchamiania programu.
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3. Interfejs programu

Okno gtéwne programu Smoke Detection sktada sie z czterech czeéci:

1. Paska menu, naktérym znajdujg si¢ najwazniejsze opcje programu takie jak
ustawienia, wybér urzgdzenia, itd.;

2. Okno Obraz /| Mapa, gdzie w zaleznosci od wybranej zaktadki wy$wietlany jest

albo obraz z kamery albo widok mapy (podzielone jest na zaktadki: Obraz i Mapa);

3. Okno narzedzi, gdzie znajdujg sie narzedzia do sterowania kamerg oraz
zarzadzania widokiem mapy (podzielone na zaktadki: Parametry i Mapa

ustawienia);

4. Pasek panoramy, w ktérym wyswietlany jest podglad panoramy, zbudowany z

kadréw przechwyconych z kamery.
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4. Sterowanie kamerami

4.1 Nawigacja klawiaturg sterujaca

Klawiatura sterujgca CU11S zostata dotgczona wraz z licencjg aplikacii.
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Na klawiaturze sterujgcej znajdujg sie nastepujgce klawisze funkcyjne:

- Klawisze strzatek (lub joystick) stuzace do recznego sterowania orientacjg kamery

(prawo, lewo, géra, dot);
- Klawisze przyblizania i oddalania stuzgce to przyblizania i oddalania widoku
kamery;

- Klawisze zmniejszania | zwiekszania ostrosci stuzg do zmiany wartosci parametru

ostrosci

- Klawisz zmiany tempa kamery powoduje przetgczanie sie miedzy trzema stopniami

predkosci manualnego obrotu kamery: powolnym, srednim i szybkim.
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- Klawisze Auto, Skan, Pan stuzgce do zainicjowania odpowiedniego trybu kamery;
- Klawisz Stop stuzgey do zatrzymania kamery w aktualnym widoku;

- CAM + numer kamery wybor kamery do sterowania;

- 90 + AUX wytgcza kamere aktywng;

- azymut + POS przesuwa kamere na wybrany azymut;

- F1 manualne ustawienie ostrosci;

- F2 automatyczne ustawienie ostrosci;

- SHIFT + F1 ustawienie lewego korica obserwowanego obszaru (w przypadku montazu
kamery na obiekcie uniemozliwiajgcym 360° obrét gtowicy);
- SHIFT + F2 ustawienie prawego korca obserwowanego obszaru (w przypadku

montazu kamery na obiekcie uniemozliwiajgcym 360° obrét gtowicy);
- DIGITAL zoom cyfrowy;

- DISPLAY wyswietla najblizszg etykiete;

- HOME zapis aktualnej pozycji kamery;

- SHIFT + HOME powrét kamery do zapisanej pozycii;

- BLC/PICTURE zmiana filtréw poprawiajgcych widoczno$é w zaleznosci od warunkow

os$wietleniowych;
- ALARM dodaje alarm w miejscu, ktére kamera obecnie obserwuije;

- T1/T2 wybor trasy;

4.2 Nawigacja panelem sterujgcym w aplikacji

Panel sterujgcy znajduje sie w gérnej czesci okna nawigacji w zaktadce parametry.



Smoke Detection - Instrukcja dyspozytora

Kamera
_ Polacz | [_Rozlacz |
Agmat 19200

W panelu sterujgcym znajdujg sie nastepujgce klawisze funkcyjne:

- Klawisze strzatek, stuzgce do recznego sterowania orientacjg kamery (prawo, lewo,
gora, dot);

- Klawisze przyblizania i oddalania stuzgce to przyblizania i oddalania widoku
kamery;

- Klawisze Auto, Skan, Pan, stuzgce do zainicjowania odpowiedniego trybu kamery;
- Klawisz Stop, stuzgey do zatrzymania kamery w aktualnym widoku;

- Klawisz Ustaw, powodujgcy, po uprzednim wpisaniu azymutu w pole obok,
ustawienie kamery w odpowiednim kierunku;

- Klawisz zmiany tempa kamery, powoduje przetgczanie sie miedzy trzema stopniami

predkosci manualnego obrotu kamery: powolnym, $rednim i szybkim.

Ponad klawiszami strzatek widoczne jest pole ,Azymut’ z wypisanym

aktualnym azymutem, na jaki jest zorientowana kamera.

4.2.1 Tryb Auto

Jest to tryb, w ktérym kamera obraca sie, obserwujgc ustalone wczesniej przez

uzytkownika kierunki wediug zaprogramowanej sekwencji.

4.2.2 Tryb Skan

Jest to tryb, w ktérym kamera wykonuje przyblizenie, a nastepnie szybko obraca sig o
kat petny.
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4.2.3 Tryb Pan

Jest to tryb, w ktérym kamera obraca sig o kat petny wokdt wiasnej osi obserwujgc

horyzont przy aktualnie ustawionym przyblizeniu oraz nachyleniu kamery.

10
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5. Wykrywanie dymu

Wykrywanie dymu jest aktywne tylko w trybie detekcji i tylko w momencie, kiedy kamera

nie znajduje sie w ruchu.

Aby wigczy¢ tryb detekceji nalezy wcisngé przycisk Rozpocznij znajdujgcy sie ponizej

ekranowego panelu sterowania kamera.

Parametry | Mapa ustawienia

Kamera (Kamera1)
_ Polacz | [ Rozlacz ]
Azymut 000

&),
Stop
(::‘ Skan

>

Azymut : Ustaw

Detekcja

[ Rozpocznij ] ﬁFZEPNIJ i

«
|

Liczba zbadanych obiektéw 0

|
|

Liczba wykrytych zagrozer 0

Po wykryciu przez system miejsc potencjalnych pozaréw, aplikacja wyswietli je na liscie
wraz z informacjg o stopniu zagrozenia (Alarm, Ostrzezenie), Azymucie i godzinie o ktérej

zostato wykryte zagrozenie.

1
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Detekcja

[ Rozpocznij‘] ] Przerwij

Liczba zbadanych obiekiéw 862
Liczba wykrytych zagrozen 15

Ostrzezenie:

Na biezgco wszystkie zagrozenia bedg zaznaczone zétymi oraz czerwonymi
prostokgtami na obrazie z kamery.

Aby wykadrowa¢ obraz do miejsca w ktérym wykryto zagrozenie nalezy wybraé

odpowiednig pozycje z listy wykrytych zagrozen, klikngé prawym klawiszem myszy i wybraé
opcje sprawdz.

12
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Detekcja

Réﬁpocznij [ Przerwij

Liczba zbadanych obiektéw 862

Liczba wykrytych zagrozen 15
Ostrzezenie: Azymut: 352, czas: 10:56

Ostrze Sprawdz 0:57

Jezeli wykryte zagrozenie okazato sie by¢ falszywym alarmem, nalezy usungé je z listy
klikajgc prawym klawiszem myszy na odpowiednia pozycje na liScie i nastepnie wybra¢ opcje
Usun.

13
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6. Praca z mapa

Mapa monitorowanego obszaru jest wy$wietlana w oknie gléwnym w zaktadce Mapa.

Do nawigacji po mapie stuzg narzedzia z paska narzedzi w lewym gérnym rogu ekranu.
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6.1 Nawigacja po mapie — pasek narzedzi

Na pasku narzedzi napy znajdujg sie nastepujgce elementy:

Petny widok — Ustawia mape do petnego widoku

Pomniejsz - Narzedzie oddalania widoku mapy. Po wybraniu tego narzedzia nalezy klikngé lewym

klawiszem myszki na obszarze mapy, a nastepnie przytrzymujac klawisz przesungé kursor.

Powigksz - Narzedzie oddalania widoku mapy. Po wybraniu tego narzedzia nalezy klikngé lewym

klawiszem myszki na obszarze mapy, a nastepnie przytrzymujgc klawisz przesungé kursor.

Przesun — Uruchomienie tego narzedzia powoduje mozliwo$¢ recznego przesuwania mapy.
Info — Po zaznaczeniu tej opcji i kliknigciu na wydzielenie zostanie wyswietlone okno z opisem taksacyjnym.

14
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6. 2 Warstwy podktadowe

W aplikacji Smoke Detection dostepne sg mapy lesne oraz mapy podktadowe typu Google Map.
Istnieje mozliwos$¢ dodania do warstw podktadowych mapy z serwiséw WMS (patrz 7.6).
Aby wybra¢ jedng z dostgpnych map lesnych nalezy najpierw z gérnej listy pola Mapa zasadnicza wybraé

Mapy tematyczne, a nastepnie z dolnej listy konkretng mape.

Mapa ustawienia Parametry

Mapa zasadnicza

Mapy tematyczne i I

Mapa gospodarcza v

Mapa gospodarcza

Mapa przeciwpozarowa
Mapa przegladowa cie¢
Mapa przyrodnicza
Mapa siedliskowa
Mapa plan/wykonanie
Mapa ewidencyjna
WMS Geoportal

Tabele pomocnicze SILP
—‘R!ﬂp'hlr rreeren

Aby wybra¢ jedng z dostepnych warstw WMS nalezy najpierw z gérnej listy pola Podktad wybrac¢
serwis dostawcy (Google, Inne), a nastgpnie z listy ponizej wybraé podktad mapowy oferowany przez

dostawce.

Mapa ustawienia Parametry

Mapa zasadnicza

Mepytematyeane v
Mepagospodarcza v
Podktad

Googe
GoogleMap v
GoogleMap

C'iqo’glel_’abels

Po wyborze warstw zostang one automatycznie dodane do widoku mapy w oknie gtéwnym.

15
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7. Ustawienia zaawansowane

7.1 Ustawienia detekcji

W ustawieniach w zaktadce Detekcja mozna zdefiniowa¢ czuto$¢ detektora dymu. Aby tego dokonaé

nalezy przesung¢ suwak w polu Alarmy w odpowiednig strone.

B Ustawienia X
Detekcja  Kamery Dyspozytor Zgloszenia Kamery witualne Mapa
Algonytm
Duza skutecznosé Malo falszywych alaméw
Filtry
[ Ruch
M Kolor
Ekspansja ksztaltu
Sterowanie
RS O
TP O 127001][ 21%
uor @ Portlokalny | 8081}%
Trasa
Tryb panoramiczny trasy
Tryb 1kamery w ruchu QAto Qpran OT1 OT2
Ok ] Anulyj

Nalezy pamigta¢, ze ustawienie zbyt matej czutosci moze skutkowaé niewykryciem pozaru przez aplikacje,

natomiast ustawienie zbyt duzej czutosci moze spowodowac czeste wystepowanie fatszywych alarméw.
Odpowiednig warto$¢ algorytmu nalezy ustali¢ empirycznie.

7.2 Ustawienia filtrow wykrywania dymu

Ustawienia filtrow zmienia si¢ w oknie Ustawien w zakiadce Detekcja, ktore otwiera sie z menu

gtéwnego programu. Nalezy wybrac opcje Plik > Ustawienia.

16
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B Ustawienia X
Detekcia Kamery Dyspozytor Zgloszenia Kamery witualne Mapa
Algorytm
Duza skutecznosé Mato falszywych alamow
Fittry
M Ruch
Kolor
Ekspansja ksztaltu
Sterowanie
RS O
TP O 127001 2112
uer @ Portlokalny | 80812
Trasa
Tryb panoramiczny trasy [
Tryb 1kamery w ruchu QAo QPan OT1 OT2
Ok Anulyj

Filtry definiujg kryteria jakimi kieruje sie aplikacja przy wykrywaniu pozaru.

7.3 Ustawienia kamer

W ustawieniach w zaktadce Kamery mozna skonfigurowa¢ wtasciwosci dotyczgce potgczenia

kamera - komputer, potozenia kamer itp. Dostarczony sprzet jest skonfigurowany i nie wymaga od

obserwatora wprowadzania zmian.

7.4 Ustawienia zapisu i wysyltki zgtoszen

W ustawieniach w zaktadce Zgtoszenia znajdujg sie 3 zaktadki pionowe: Wszystkie analizowane,

Wykryte, Potwierdzone. W celu zapisu wszystkich analizowanych zgtoszen nalezy wskazaé miejsce na

dysku i potwierdzi¢ klikajgc OK.

17
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Detekcia Kamery Dyspozytor Zaloszenia Kamery witualne Mapa

Zapisz na dysku

IC:\Users\Obsemator\Pickures |

Wyslij na serwer FTP

X

Przegladanie w poszukiwaniu folderu

»> 3 Ten kemputer A
v = Biblioteki

> [£ Dokumenty

> Muzyka

v = Obrazy

I Potwierdzone ["»"/ykryte‘ Vszystkie analizowane

v =] Obrazy
Z aparatu
Zapisane obrazy

VAGA

‘Ut\};érz nowy folder - Anulyj |

Przechodzgc do zaktadek Wykryte/Potwierdzone w identyczny sposéb mozna wskaza¢ miejsce
zapisu na dysku. Dodatkowo program umozliwia wysytanie zgtoszen na skrzynke pocztowg. W tym celu
nalezy wybra¢ zaktadke pionowg Wykryte lub Potwierdzone, nastepnie zdefiniowaé nadawce, wiasciwosci

potaczenia, odbiorcéw i potwierdzi¢ klikajgc OK.
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B¥ Ustawienia X
Detekcia Kamery Dyspozytor Zgloszenia Kamery witualne Mapa

Zapisz na dysku
|C:\Usefs\Obserwator\AppData\Roaming\Taxus SI\Smoke-saving | I:l

Wyslij na serwer FTP

\‘
T

[

Wyslij przez e-mail
Adres nadawcy l

Hasto nadawcy

Port ustugi

[ Potwierdzone[ Viykryte \wszystkie analizowane

Adres odbiorcy 1

I
I
Serwer SMTP |
I
I

Adres odbiorcy 2

I 1 (N 1 N (SO 3 S (N O

Adres odbiorcy 3 |

L Ok | by

7.5 Ustawienia kamer wirtualnych

W ustawieniach w zaktadce Kamery wirtualne mozna dodaé¢ kamery nie bedgce integralng czescig systemu
SmokeD. Dodanie kamer wirtualnych pozwala obserwatorowi pokaza¢ na mapie umiejscowienie kamer z
innych jednostek. Po otrzymaniu zgtoszenia istnieje mozliwos¢ lokalizacji i poréwnania obrazu z kamery
aktywnej i wirtualnej po éwczesnym kontakcie z drugim obserwatorem. Aby doda¢ kamere wirtualng nalezy
poda¢ nazwe oraz wskaza¢ wspoétrzedne X (dtugos¢ geograficzna), Y (szerokos$¢ geograficzna) i
potwierdzi¢ klikajgc OK.

BY Ustawienia X
Detekcja Kamery Dyspozytor Zagloszenia Kamery witualne Mapa

Stopnie minuty sekundy
|| Nazwa 3 X X" % Y’

‘ Kamera wirtualna
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7.6 Ustawienia mapy

W ustawieniach w zaktadce Mapa mozna doda¢ mapy tematyczne w formie ustugi WMS (Web Map
Service). Aby doda¢ WMS nalezy zdefiniowa¢ nazwe potgczenia, adres i potwierdzié klikajac OK. Aktualne
adresy WMS mozna znalez¢ miedzy innymi pod adresem:

http://geoportal.gov.pl/uslugi/usluga-przegladania-wms

Wprowadzony WMS mozna wigczy¢ w oknie narzedzi w zaktadce Mapa ustawienia>Podktad.

TAXUSOIT

I NN O VvV A T |

ul. Plomyka 56A
02-491 Warszawa
tel. (22) 824 58 96-99
fax. (22) 659 09 09
taxus@taxusit.com.pl
www.taxusit.com.pl
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Obstuga urzadzen

1. Klawisze klawiatury CU11S

.| Opis klawisza

Funkcja w trybie pracy

. |numeryczne 0-9

uzywane w trybie pozycjonowania i ruchu do punktéw
palnych

2.|HOME pamie¢ podreczna
3.|POS (POSITION) |uzywany w trybie pozycjonowania i ruchu do punktow
palnych

4.[MON (MONITOR) [uzywany w trybie programowania

5.|CAM (CAMERA) |wybor adresu urzgdzenia

6.|AUTO/ENTER zatgcza tryb AUTO, ENTER

7.|STOP/ESC STOP, ESC

8.|=, 0 ustawiajg ostros¢ (tylko tryb MFOCUS)

9. regulujg dtugos¢ ogniskowej (zmiana 30x + digital 10x)
10.|REC nieaktywny
11.|SHIFT+PICTURE |zamraza obraz (F10)
12. | DIGITAL zatgczal/wylgcza powiekszenie cyfrowe
13.|PICTURE funkcja DEFOG i wybér trybu czutos$ci kamery
14.|BLC wybor metody i poziomu kompensacji wstecznego

oswietlenia, korekcja Gamma

15.|SHIFT SHIFT
16.| AUX realizacja funkcji specjalnych (zaleznie od wersiji)
17.|F1 klawisz funkcyjny F1 (zmiana trybu ostrosci)
18.|F2 klawisz funkcyjny F2 (grzatka)
19. |MENU wejscie do menu programowania (tryb SD)
20.|DISPLAY wysSwietla etykiety pomocnicze
21.|T1 zatgcza trase 1
22.|T2 zatgcza trase 2
23.|PAN zatgcza ruch panoramiczny
24.|SCAN zatgcza tryb SCAN
25.| » zmienia predkos¢ w trybie recznym

Funkcje klawiszy w trybie programowania podane sg przy opisach poszczegdinych
faz programowania urzgdzenia.




2. Obstuga systemu

Zalaczenie systemu
Po zatgczeniu ekrandw telewizyjnych i listwy zasilania urzagdzen w PAD, zatgczenie
wszystkich urzgdzen systemu realizowane jest automatycznie.
W niektdrych konfiguracjach w celu uruchomienia punktéw kamerowych nalezy
wcisng¢ na klawiaturze klawisz ON/OFF.
Po chwili na wyswietlaczu pojawia sie ekran startowy “FPS 60HD".
Po ok. 30 sekundach rozpoczyna sie automatyczna kalibracja gtowicy.
W czasie kalibracji urzgdzenie w sposéb automatyczny sprawdza poprawnos$é
zaprogramowanych parametréw pracy i odnajduje zaprogramowany kierunek
pétnocy.
Komunikat ,,OK” oznacza, ze operacja przebiegta bez probleméw.
Komunikat ,,BLAD” oznacza wystgpienie btedu w czasie operaciji.

Operacja zatgczania systemu i uruchomienia wszystkich urzadzen trwa ok. 1,5
minuty.

Wocisnigcie dowolnego klawisza powoduje gotowo$é urzgdzenia z adresem 1 do
pracy. Brak wcisnigcia klawisza w ciggu jednej minuty spowoduje samoczynne
uruchomienie trybu AUTO.

Obstuga punktu kamerowego o adresie 2 wymaga uprzednio wybrania w klawiaturze
tego adresu, poprzez wciniecie kolejno klawiszy 2 i CAM (CAMERA) — $wieci
dioda nr 2 klawiatury.

Tryb pracy recznej

W tym trybie uzytkownik moze obraca¢ gtowicg, ustawia¢ jej potozenie pionowe
oraz regulowac ogniskowg obiektywu i ostro$¢, a takze korzystaé ze wszystkich
dostepnych w tym trybie funkcji dodatkowych. W przypadku przekroczenia
odpowiedniego progu powiekszania diugosci ogniskowej, zostaje wyswietlony kat

z doktadnoscig do 1/10 stopnia. Podczas ruchu rozwinieta doktadno$é wyswietlania
kata zostaje wygaszana.

Predkosci obrotu

Gtowica moze obracaé si¢ w réznych trybach predkosci. Podstawowa predkosé
obserwacji jest uzalezniona od aktualnie ustawionej dtugosci ogniskowe; obiektywu.
Urzadzenie dobiera automatycznie predkos$¢ zapewniajgca najlepsza obserwacje

w ruchu. Wcisnigcie klawisza zmiany predkosci », spowoduje wybér podwyzszonej
predkosci obserwacyjnej, badz predkosci szybkiej. Kolejne wcisniecia zmieniajg
predkosci w petli. Aktualnie wybrana predkos$¢ wyswietlana jest w lewej dolnej czesci
wyswietlacza. Predko$¢ przesuwu zwigksza réwniez wigksze wychylenie joysticka.
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Po przerwaniu ruchu automatycznego zawsze ustawiana jest predko$¢ obserwacyjna
zalezna od zoom.

Pozycjonowanie

Kamera moze zosta¢ w kazdej chwili skierowana na wybrany kierunek z bardzo duzg
predkoscig. Wymagane jest wowczas okreslenie kierunku przy pomocy klawiszy
numerycznych i wcisnigcie klawisza POS (POSITION). Czas osiggania najbardziej
odlegtego punktu wynosi ponizej 20 sekund.

Kompensacja wstecznego oswietlenia BLC

Urzadzenie posiada mozliwo$¢ kompensaciji wptywu niekorzystnego oswietlenia
oraz tagodzenia kontrastéw pomiedzy obserwowanymi terenami zalesionymi, a jasng
czescig obrazu ponad horyzontem. Do wyboru najkorzystniejszego trybu stuzy
klawisz BLC, ktérego kolejne wcisniecia zmieniajg odpowiednie parametry kamery,
w tym zmiane wartosci korekcji Gamma.

Pierwsze wcisnigcie klawisza sprawdza status trybu pracy kamery. Drugie wci$nigcie
klawisza w czasie 3 sekund zmienia nastawe.

Zmianie parametru towarzyszy odpowiedni komunikat.
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Funkcja DEFOG i ustawianie czuto$ci kamery

Klawisz PICTURE zatgcza odpowiedni tryb pracy kamery dla bardzo ztych warunkow
oswietlenia. Komunikat DEFOG oznacza zatgczenie funkcji poprawiajgce;j
widocznos¢ w warunkach mgly. Komunikat GAIN zmienia wzmocnienie kamery,

w kolejnej zmianie kamera zostaje przetgczona w tryb czarno biaty. Komunikat B/W.
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Zamrazanie obrazu

W kazdym momencie mozliwe jest zamrozenie obrazu. W tym celu nalezy nacisng¢
klawisz SHIFT, a nastepnie PICTURE. Ponowne wcisniecie sekwencji klawiszy
spowoduje powrét do wezesniejszej obserwaciji. Komunikat F.

( [ ]
osesose
G.

0‘0.‘:0
o

@
Cg“‘
( {2
(2]
O“C
e @
¢
s %

§
®
®
°
@

.‘CC.



Powiekszenie cyfrowe

W przypadku potrzeby uzyskania obrazu o powiekszeniu przekraczajgcym
podstawowy (optyczny) zakres zoom, istnieje mozliwos¢ zatgczenia powiekszenia
cyfrowego.

Weisnigcie klawisza DIGITAL ZOOM spowoduje zdolno$é do dalszego zblizania
obrazu. Komunikat DIGITAL.

Wejscie w tryb automatyczny lub ponowne wciéniecie klawisza DIGITAL ZOOM
spowoduje wytgczenie powiekszenia.

Etykiety

Zaprogramowane etykiety sg wy$wietlane wytgcznie w trybie pracy recznej. Etykiety
pomocnicze, stuzgce lepszej orientacji w terenie, sg wyswietlane po nacisnieciu
klawisza DISPLAY. Etykiety w trybach automatycznych sg wygaszane.
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Wyjatek stanowig etykiety punktéw palnych, ktére sg zawsze wyswietlane.

Tryby ostroéci

Po zatgczeniu urzgdzen kamera domysinie pracuje w trybie AUTO FOCUS.

W przypadku potrzeby zmiany trybu na MANUAL FOCUS nalezy dwukrotnie wcisngé
klawisz F1. Pierwsze wci$niecie sprawdza tryb, drugie wykonane w ciggu 3s zmienia
tryb ostrosci.

Tryby pracy automatycznej

Warunkiem poprawnej pracy w tych trybach jest przeprowadzenie petnej procedury
programowania urzgdzenia. W tym trybie wyswietlane jest tylko aktualne potozenie
katowe, w petnych stopniach.

Trasa T1

Wykonywana automatycznie, wedtug zaprogramowanych parametréw pierwsza trasa
obserwacji; zmiana potozenia pionowego kamery w zaleznosci od konfiguracji
terenu, ewentualna korekta ogniskowej obiektywu dla obserwagii blizszych planow.
Inicjowana przez naci$niecie klawisza T1.

Trasa T2

Wykonywana automatycznie, wedtug zaprogramowanych parametréw druga trasa
obserwacji; zmiana potozenia pionowego kamery w zaleznosci od konfiguracji
terenu, ewentualna korekta ogniskowej obiektywu dla obserwagii blizszych planéw.
Inicjowana przez naciéniecie klawisza T2.

PAN

Tryb automatycznego obrotu, z predkoscig zalezng od ustawionej diugosci
ogniskowej. Uruchamiany klawiszem PAN. Podczas ruchu mozna zmieniaé nastawy
potozenia pionowego i zoom.



SCAN
Szybki, trwajgcy okoto jednej minuty, przeglad terenu od wiezy do horyzontu.
Inicjowany przez nacis$niecie klawisza SCAN.

AUTO

Ztozony tryb automatycznej obserwacji, bedgcy dowolng kombinacjg wczesniej
zaprogramowanych sktadnikow (T1, T2, SCAN). Jest wytgcznie uzalezniony od
preferencji uzytkownika.

Inicjowany przez nacisnigcie klawisza AUTO. Napis gasnie po 3 sekundach.
Wecisnigcie klawisza AUTO po przerwaniu trybu na czas obserwacji w trybie recznym,
powoduje kontynuacje cyklu. Dwukrotne wcisniecie klawisza AUTO spowoduje
ponowne rozpoczecie petnego cyklu.

Punkty palne PP

Urzadzenie pozwala dokona¢ szybkiego sprawdzenia miejsc o szczegdlnie wysokim
zagrozeniu pozarem. Uprzednio zaprogramowane punkty przywotuje sie wciskajgc
klawisz POS, a nastepnie odpowiedni klawisz numeryczny odpowiadajgcy jednemu
z zaprogramowanych punktéw. Po osiggnieciu pozycji zaprogramowanego punktu
zostaje wyswietlona etykieta punktu.
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Zapamietywanie pozycji (pamie¢ podreczna)

Wprowadzono mozliwos¢ korzystania z operacyjnej pamieci pozycji. Zapamietanie
wybranej pozycji, rowniez w trybie pracy automatycznej, klawisz HOME. Przywotanie
tej pozycji, klawisz SHIFT, a nastepnie HOME.

Wylaczenie systemu

Wytgczenie zewnetrznych urzgdzen systemu (gtowicy z kamerg) realizuje wcisniecie
klawisza SHIFT, a nastepnie klawisza ON/OFF. Komunikat WYLACZONE.
Klawiatura MASTER (adres 1) po wcisnieciu SHIFT, a nastepnie ON/OFF wytgcza
wszystkie punkty sytemu wielokamerowego.

Klawiatura o adresie innym niz 1, w tej kombinacji klawiszy wytgcza jedynie
urzgdzenia lokalne.

Jezeli kamery nie zostang wytgczone przez uzytkownika systemu, po 50 minutach
klawiatura sygnatem dZzwiekowym uprzedzi o uruchomieniu procedury
automatycznego wytgczenia, a po kolejnych 10 minutach nastgpi samoczynne
wylgczenie urzadzen na wiezy i wyswietlony komunikat AUTOWYL.

Po wytgczeniu kamer nalezy wytgczy¢ wytgcznikiem gtéwnym wszystkie urzgdzenia
systemu zainstalowane w PAD.

UWAGA: nalezy wylgcza¢ urzagdzenia w czasie wyladowan
atmosferycznych.



3. Inne

Dodatkowo wprowadzono mozliwo$¢ programowania trzeciej trasy. Trzecia trasa
zostata wprowadzona do menu ekranowego, a takze do kompozyciji trybu
automatycznego AUTO.

Uruchomienie samodzielnej pracy T3 realizowane jest po wcisnieciu klawisza SHIFT,
a nastepnie T1.

Gtowice z kamerg sg wyposazone w grzatke utatwiajgcg odmrozenie lub osuszenie
szyby obudowy kamery, ktéra jest zatgczana po uruchomieniu urzgdzenia

i automatycznie wytgczana po uptywie 10s. W czasie pracy grzatki wyswietlany jest
komunikat H.

W przypadku pdzniejszej potrzeby zatgczenia grzatki nalezy weisngé klawisz F2.
Ponowne wcisniecie klawisza F2 wytgcza grzatke.

FUNKCJE SPECJALNE (INSTALATOR)

korekta kata osi optycznej kamery

90, MON:

wprowadzi¢ 4 cyfry np. dla kata 71,3 stopnia klawisze 0, 7, 1, 3
zatwierdzenie ENTER,

anulowanie zmiany ESC

ustawienie trybu PANORAMA

Po zaprogramowaniu parametréw urzgdzenia nalezy wprowadzi¢ ograniczniki.
Po ustawieniu kamery w lewej czgs$ci sektora panoramy nalezy wcisng¢ klawisz
SHIFT, a nastgpnie F1. Po ustawieniu kamery po prawe;j stronie sektora wcisngé
klawisz SHIFT, nastepnie F2.

Tryb obserwacji w panoramie aktywowany jest przez wcisniecie klawisza SHIFT,
nastepnie AUTO ,na dtugo”.

Uruchomienie pracy w trybie panoramy inicjuje wcisniecie klawisza AUTO.
Zatrzymanie klawisz STOP.

UWAGA: potrzebe i kolejnos¢ zatgczania i wytaczania urzadzen
w wielokamerowym PAD ustala instalator systemu

PRODUCENT MANTA Sp. z 0.0. ZASTRZEGA SOBIE MOZLIWOSC ZMIAN KONSTRUKCJI
ORAZ MODYFIKACJI OPROGRAMOWANIA






