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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdllnej specyfikacji teclaniej (OST) $ wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych podczas metionalrog gruntowych kaych w
2022r. na terenie Nadleictwa Biata Podlaska.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi ohbmawjaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowanlep jdokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnarymagania ogoélne, wspdlne dla
robét obgtych ogélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanynpirzez GDDP dla
poszczegolnych asortymentow robot drogowych i megth. W przypadku braku ogoélnych
specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP démebo asortymentu robét, ustalenia
dotycz rowniez dla SST sporglzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedbcy budynkiem, stanowty catcé
techniczno-uytkows (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumgty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3 Dtugas¢ mostu - odlegtét miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegtaé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dauuab postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztma
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.6Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdarze okoliczngci zachodzacych w
toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanystibioréw robét, przekazywania
poleca& i innej korespondencji technicznej pauizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkiedenovd dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w damyckontraktowych
(wyznaczona przez Zamawdaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administroev&ontraktem.

1.4.9.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmraz ze sposobem ich
pofgczenia.

1.4.13 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - ¢« obiektu oparta na
podporach mostowych, twagza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta@#z wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi
i skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym cglu utzenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru
dokonywanych robo6t w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez yniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwihzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niegztine do wykonania robo6t, zgodne z dokumengtacj
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priezyniera/ Kierownika
projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodrg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzstych do przejmowania i rozkladania

obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@edaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwg $cieralmp a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa gjga do wyrownania nierowsoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni sh#ca do przenoszenia obgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nmie sklada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢©z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatamady, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagcs.



g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gitdwnymaréein jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietivdienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigeej powye.

i) Warstwa odgczapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgods&é - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédovlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasrenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zedanych z n§ urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rownie obejmowa& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzn

chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ax¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgka
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchgi do
gtebokadsci przemarzania.

1.4.28.Podtaze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robot
lub innych spraw zvwazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycbadaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31 Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqa@nia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patadw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istniejcego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetkmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgavowek zwierat dziko zyjacych lub uradzer technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemestbdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad aglimagno, rzeka, szlakedrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -<$ézdokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj charakterystyii wymiary obiektu ldacego przedmiotem robat.



1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéVisktada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji néaldudowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegié miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomiedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propediej do osi podtnej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokoé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szesékohodnikow mierzona wéwietle poeczy
mostowych z wyjczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41 Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio(przedmiarem) w Kkolejrici
technologicznej ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udegpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tioe cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inmg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - & przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢
konstrukcyjm lub technologiczp zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot zwkanych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgriboudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpiearswo
wszelkich czynngéci na terenie budowy, metodyye przy budowie oraz za ich zgodto
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami prawnymi
I administracyjnymi, lokalizae¢j i wspohzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentagjegtowe] i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdészkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umawyzgkdniagcym podziat na
dokumentagj projektows:
— Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektowg
oraz projektow dokumentagy wykonawca (techniczg) 1 zostam przekazane
Wykonawcy,



- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, k#orWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ robdt z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@kumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obbwe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyctOgolnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @nie § wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materladgla zgodne z dokumentagc]
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti
docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach olkilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli smu wykazyw& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza& dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w petni zgodne z dokumentacj
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagcthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejagcych obiektéw (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w adkrdswania realizaciji
kontraktu, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednzarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien¢chya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i krdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczame takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewnigg w ten sposob bezpiedstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgwv bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczme kxdg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem
w sposéb uzgodniony z agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdégen
w miejscach 1 iléciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tig bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
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Tablice informacyjne &g utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize
jest whczony w cen kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje edzie utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgnze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptigzdow i maszyn pracigych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio ozrjakw sposéb uzgodniony zAynierem/
Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposob uzgodniony z agnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw
miejscach i ildciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &g utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize
jest whczony w cen kontraktov.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a wynidaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia ilbnych przyczyn powstatych
W hastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekdbw wodnych pytartub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pazaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprg przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszadni
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.

Materiaty tatwopalne d¢la sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@arem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.



1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie
0 stzeniu wickszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowexyde do robdét bdg miaty aprobai techniczg wydary
przez uprawnios jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azaiaiczeniu
robdt ich szkodliwé¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdyé uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafyadechnologicznych wbudowania.zé8 wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytagod: na uycie tych materiatdw od wiaiwych
organdéw administracji gatwowe].

Jezeli Wykonawca wayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrtomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadaeych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji
I urzadzeh podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera/Kierownika projektu
I wkadze lokalne o zamiarze rozpecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomizyniera/Kierownika projektu i zaintere-
sowane wiadze orazthzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcaedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierkckiemi i urzdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglanieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowé roboty w sposdb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowe] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadnn.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach
zawartych pongidzy Wykonawg a wigcicielami nieruchomgxi i dotyczicych korzystania
z wiasndci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie lgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nieddp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicaenaciskOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych witadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie duzie
powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu mége polect, aby
pojazdy nie spetnigge tych warunkow zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dolg dopuszczone nawiezo ukaiczony



fragment budowy  w obbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnpoleceniami layniera/Kierownika
projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadbie przestrzedga przepisow dotycgeych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dtirowia oraz nie spemniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie,
socjalne oraz spe¢ti odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigstera publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochromobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jejbelementy bytly
w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgminvytyczne, ktore $ w jakikolwiek
sposOb zwjzane z wykonywanymi robotami ietizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitz, materiatow lub urgzen uzytych lub zwizanych
z wykonywaniem robot i w sposélagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawjaj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pospowania, obgizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spiey]i dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasg konkretne normy
I przepisy, ktore speintamap materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, kzda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepigypastwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevyo@yowny
lub wyzszy poziom wykonania fipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu. Rihice



pomicdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawc i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci 0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgigkna terenie budowyta
uwazane za wilasngé Zamawiagcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawieym i Wykonaw@ ustali wydhzenie czasu
wykonania robaot i/lub wysokd kwoty, o ktog nalezy zwiekszy¢ cere kontraktovg.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgijrealizacg)

Wykonawca zobowdzany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi
w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawigyego”.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkowgystaniem jakichkolwiek
materialtdbw przeznaczonych do roboét, Wykonawca @taad Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegotowe informacjetycnce proponowanegazrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegoddita nie oznacza automatyczniee
wszelkie materiaty z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegoodia w sposOb ggty spetniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabdel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zerddet miejscowych wjczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrzany dostarcaylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji,
organdéw administracji gatwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakacio-
wych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatow, dzieawy i inne
jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materialdbw miejscowychdala formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwacii
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopda terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowyabwykorzystane do robét lub
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odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagemowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentastowy, chybaze uzyska na to piseran
zgoct Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i zimne w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatdw do innych robét,
niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez4yniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, lczsk z jego nieprzyciem, usurgciem
I niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewilumazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamgdzaj
materiatu nie mee by¢ pdzniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mgtedo czasu gdydula one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaly swegjjakos¢
I wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatoydabzlokalizowane w olbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwaorni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatow pod wzedlem jakdci.

W przypadku, gdy leynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcj
wytworni, musz by¢ spetnione nagpujagce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag¢ i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatdbw w czasie przeprowadZaspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaania inspekcji i badaw
tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spyii, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Sper uzywany do robot
powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym
przez Irkyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefaw wymienionych wyej
dokumentach, spe¢k powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajné¢ sprzitu powinny gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien ldyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojazliwos¢ wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera/ Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego pkaeg przed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostanprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiigrowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika projektu,

w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotycxce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdngzh naciskdw na $oi innych
parametrow technicznychSrodki transportu nie spetnige tych warunkéw mag byé
dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na biegco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalclicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ra@gatdnie z warunkami umowy
oraz za jak&¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robdt, izh zgodnéé
z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonagoraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezen planie i wyznaczenie
wysokasici wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiaramrzegdnymi okrelonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi nanpe przez Ilayniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawown wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
usuntete przez Wykonawgena wiasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez layniera/ Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpedzialndgci za ich doktadn&.

Decyzje Ieyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia
materiatdw i elementéw robotetls oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji lrynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wysgtujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw,
doswiadczenia z przeszip wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzan kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny by wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytubmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jao W programie zapewnienia jad@
Wykonawca powinien okgi¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Anheosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwargoy wykonanie robot zgodnie
z dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegolnych

elementow robot,

— system (sposOb i procedlr proponowanej kontroli i sterowania jakn
wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaierlect prowadzenie
bada),

— sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wycigganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8pasforne przekazywania
tych informacji Ireynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegoOtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:
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— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania i g@lzenia pomiarowo-
kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauch wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgleimentow robot,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robot ¢xzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggna¢ zatlazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatdbw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyimer/Kierownik projektu mée zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz roboét
Z czstotliwoscig zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone, Inzynier/ Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczraby zapewrti wykonanie robot zgodnie
Z Uumowy.

Wykonawca dostarczy mgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie
stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiad@jwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedogignieciach dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spedu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chéadawczych. Zeli niedocagniecia te
beda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunéte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakotych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdoy¢ z
jedna-kowym prawdopodohistwem wytypowane do baila

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.
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Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada
wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &dg odpowiednio opisane i oznakowane,
W sposOb zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca ¢tizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatdow, ktére hkudaatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosdaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryaanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowéa mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept® przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini@miaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi rianj@ ich wyniki do akceptacji kyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw
z wynikami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wztwb innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
probek i badania materiatbw w miejscu ich wytwaragrozyskiwania, a Wykonawca
i producent materiatéw powinien udzielnhu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawymikéw wilasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdbw i prowadei
badania niezafmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zé8 wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy gniewiarygodne, to teynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i robot z dokumentacprojektowg
i SST. Mae réwnie zlecié, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtornych lub dodatkowych batlai pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuci¢c do wycia tylko te materialy, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieazswa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
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— Polsky Normg lub
— aprobag techniczig, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidPaiskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesgywymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robotedzie posiada te dokumenty, okgtajagce w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzosiada ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinizynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyobowigzujgcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoovigadca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzial@éoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowgzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu
robét, stanu bezpiecistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inai@mazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwptechnily, w poradku chronologicznym, bezg@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgd®tla oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera/ Kierownika
projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofak
i harmonograméw robot,

— terminy rozpocgcia i zakdczenia poszczegoélnych elementow robat,

— przebieg robdt, trudhei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazki z warunkami klimatycznymi,

— zgodna¢ rzeczywistych warunkédw geotechnicznych z ich apis&v dokumentacji
projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakadci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
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— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoveglab
przedi@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pexya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do
ustosunkowania i Projektant nie jest jednak stgprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleadeWykonawcy robaot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposob eigty
w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do lgki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodn&i materiatow,
orzeczenia o jak@i materiatldw, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiai jakéci. Dokumenty te stanowi
zalhczniki  do odbioru robot. Winny By udostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dulg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojanatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢ty zawsze dogpne dla Ildyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentagj projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robtgrminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych wslepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukmczenia
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wszystkich robot. Bidne dane zostgnpoprawione wg instrukcji lkryniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych robot dolzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagang do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkseym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Diugasci 1 odlegtaci pomkdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagajego inaczej, objosci beda
wyliczone w n¥ jako dtug@¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,eldg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duizie posiadawazne
swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robat.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w Sposob agly
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robot, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzacesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfhé lzda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciegksi obmiarow. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zaynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikarych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbior robot zanikapych i1 ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbior¢dzie
przeprowadzony niezwitocznie, nie zmiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikdéw badalaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeatgmojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdbriobot
dokonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie raetstggo wykonania roboét
w odniesieniu do ich ikei, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na f@mie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nggt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezzyniera/Kierownika projektu zakezenia robét i przycia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaazprzez Zamawiggego
w obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajgca roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robo6t z dokumentgcprojektow i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapaa realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniggych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aeakowych lub robdt
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsjze jaka&¢ wykonywanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbieda wymaganej dokumentaci
projektowg i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieasénvo ruchu, komisja dokona patea, oceniggc
pomniejszon wartg¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagaprzyjetych
w dokumentach umowy.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowa nastpujace
dokumenty:
1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli
zostata spomdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe okumientéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksjzki obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZJ,
6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatbw zgodnie z SST
iew. PZJ,
7. opini¢ technologiczp sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiarow
zalkczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodris i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robét wdeicielom urzdzen,
9. geodezyjy inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania
dokumentacyjnego niec¢tls gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaii
z Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap kpda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawemjo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunighcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytotr zwhzanych z usultciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i n&astch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
Z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa
jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltopodstavy ptatngci jest wartédc¢
(kwota) podana przez Wykonagves danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowe| lgdzie uwzgtdnia
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe,.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowé:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartgé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢ido wymagéa warunkOw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruolkieslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizachu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasama budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian
I uzgodnié wynikajgcych z posipu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania kwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
(c)optaty/dziezawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa
i drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier $wiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:
(a)usuntecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414 z @gaiejszymi
Zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni88, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznfidz. U. Nr 14, poz. 60
Z p&niejszymi zmianami).
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NAWIERZCHNIA ZWIROWA
D-01.01.01

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikagjhtécznej (SST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zg@anych z remontem drég gruntowychingch w
2022r. na terenie Nadleictwa Biata Podlaska.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja technicznaljSfosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaobot na drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem profilowania podhego i poprzecznego nawierzchni gruntowych
ulepszonych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.06¢/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdblne wymagania dotygze robdét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pura
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszanka zwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia
mieszanki powinna miei¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnigmaanych
narys. 1. Sklad ramowy uziarnienia podano w tgliic

Kruszywo naturalne ayte do mieszankizwirowej powinno spetnia wymagania
normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadtokamik piaskowy wg BN-64/8931-01
[4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynoésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.
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Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej masizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lul
kwadratowycH warstwa gorna nawierzchni
sita dwuwarstwowe]
mm a b1
50 - -
20 - -
12 - 92
4 86 64
68 47
0,5 44 26
0,075 15 8
Frakcje
kamenista)  Iwirowa Piaskowa
< 10 \ N\ 90
T LA N D :
X 20 80 32
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~ :L.
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Przeswity oczek kwadratowych v mm

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszawaiowych



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do profilowania nawierzchni powinien wyk&zasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;zynier moe
dopuci¢ profilowanie nawierzchni z zastosowaniem spycharkemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

Stosowany spez nie mae spowodowa hiekorzystnego wplywu na wdawosci
gruntu podtaa i nawierzchni.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyee transportu materiatbw podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Paliki lub szpilki do prawidlowego profilowania wony by wczeniej
przygotowane.

Rodzaj spretu, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu,
w ktorym prowadzonegsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Profilowanie nawierzchni natg wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.3. Profilowanie nawierzchni

Przed przyspieniem do profilowania nawierzchnia powinnaé¢bgczyszczona ze
wszelkich zanieczyszcie

Po oczyszczeniu powierzchni nawierzchni maleprawdzé, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wggtja zanienia poziomu
w nawierzchni przewidzianej do profilowania, Wykata powinien 4 spulchné na
giebokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowyzwir spetniajcy wymagania
obowigzujace, w ilagci koniecznej do uzyskania wymaganyckedizych wysokéciowych
I zagesci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia.

Do profilowania nalgy stosowa rowniarki.

Wilgotnos¢ nawierzchni podczas profilowania powinna¢bydowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych
nawierzchni podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego i
wyprofilowania nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uks$at@énia osi w planie nalg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ nawierzchni

Szerok&¢ nawierzchni nie mie r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3.Ro6wnd¢ nawierzchni

Nierébwnaci podtuzne profilowanej nawierzchni nalg mierzy¢ 4-metrovg fatg
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrowy tata.

Nierébwnaci nie mog przekracza 15 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanej nawierzchni powinoy¢ zgodne z protokotem
uzgodnia z tolerancj £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanej nawierzchni gdnymi
wymaganymi nie powinny przekracgzal cm, -3 cm.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguwvicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie dehgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOdwnanie i zesgczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST DEM)O.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profidoia
nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST-DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaga-
niami Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatdei podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiobejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie nawierzchni,
utrzymanie nawierzchni,
przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. przepisy zwizane

Normy

1. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotngci

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyy

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovenmawierzchni planografem i tat

Sporadzit:

Andrzej Wysdaiski
Biata Podlaska, &n/1.2022r.

A n d rzej Elektronicznie podpisany

przez Andrzej Wysokinski

WySO ki r,] Ski 282?63922.06.02 13:39:43
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