MATERIALY DO ZGELOSZENIA ROBOT
NIE WYMAGAJACYCH POZWOLENIA NA BUDOWE
Zasilania podnosnika dla niepelnosprawnych kablem zalicznikowym
na terenie dzialki nr ewid. 792, 811/1 Przemysl
Podkarpacki UW Delegatura w Przemyslu ul. Mickiewicza 10

I. ZAKRES OPRACOWANIA

1. Zasilanie

2. Pomiar energii elektrycznej, zabezpieczenia
3. Instalacje elektryczne

4. Bilans mocy

5. Ochrona od porazen

6. Uwagi koncowe

II. ROZWIAZANIA TECHNICZNE

Ad.1 zasilanie odbywa si¢ z istniejacej rozdzielni P-17 umieszczonej w

pomieszczeniu gospodarczym w parterze budynku . Tablice wyposazono

dodatkowo w wylacznik réznicowo-pradowy i instalacyjny 16 A stuzacy

projektowanemu podnos$nikowi

Ad.2 pomiar energii nastepuje w istniejacym uktadzie pomiarowym dla

catego budynku Urzedu Wojewodzkiego

Ad.3 wykonano nastepujace instalacje:

- zasilania podnosnika dla niepetnosprawnych

3.1 Dla zasilania  podnosnika  nalezy utozy¢ Ilinie kablowa

zalicznikowa, kablem YKY 5 x 2,5 mm2 od rozdzielnicy P-17 do

projektowanego podnosnika. Kabel uktada¢é w rowie kablowym na

glebokosci 0,7 m , na catej dtugosci w rurze ochronnej Arot’a AS0.

Nawierzchni¢ chodnika wylozong kostka , pod ktéra utozono kabel

rozebra¢ a po utozeniu kabla naprawié

Uzupehi¢ wykop do poziomu terenu rodzimym gruntem ubijanym

warstwami. Kabel oznaczy¢ oraz pozostawi¢ zapasy zgodnie norma.
Ochrone od porazen uzyskano stosujac wytacznik réznicowo-

pradowy w instalacji odbiorcze;j.

Calo$¢ prac zwigzanych z wykonaniem zasilania w energie
elektryczng  zleci¢ osobie posiadajacej odpowiednie uprawnienia, oraz
wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, a w szczegdlnosci N
SEP-E-001 i N SEP-E-004
3.2 Sterowanie podnosnikiem stanowi dostawe producenta.



Ad. 4 Bilans mocy

zasil. podnosnika Po= 22 kW

Ps=2,2 kW
Inwestor oswiadcza 7ze posiada wystarczajaca rezerwe mocy na
pokrycie potrzeb projektowanego zasilania podnosnika dla
niepelnosprawnych.

Ad. 5. Instalacja przeciwporazeniowa.

- instalacje przeciwporazeniowa zaprojektowano w uktadzie TN-S.
Zastosowano wytaczniki nadmiarowe réznicowo-pradowe.
Wszystkie czesci przewodzace dostepne, chronione sg wspdlnie przez to
samo urzadzenie ochronne i potaczone sa przewodami ochronnymi
przytaczonymi do tego samego uziomu.

Ad. 6. Uwagi koncowe.

Calos¢ robot wykonaé w oparciu o niniejszy projekt oraz zgodnie z
PWiORB i odnosnymi normami. Po zakonczeniu montazu wykonaé
pomiary i1 badania:

- pomiar rezystancji izolacji kabli zasilajacych

- pomiar rezystancji uziemienia szyn PE w rozdzielnicach i zaciskow
uziemiajacych na urzadzeniach,

- pomiar skutecznosci ochrony p. porazeniowej przez pomiar pradow
zadziatania wylgcznikdw réznicowo-pradowych testerem,

- pomiary petli zwarcia.

Osprzet elektryczny, przewody, kable stosowaé tylko atestowane i
posiadajace odpowiednie certyfikaty.

Nalezy zadba¢ o koordynacje robot.
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