Specyfikacja techniczna budowy zastawek pietrzacych na terenie Nadlesnictwa Piaski w Lesniczéwce Kawcze
(oddz.37-m ,44-i. oraz Lesnictwie Halin (oddz.217-b) .

SPECYFIKACJA TECHNICZNA STI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST1

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budowa zastawek pigtrzacych na terenie Nadlesnictwa Piaski w Le$niczowce Kawcze (oddz.37-m
,44-i. oraz Le$nictwie Halin (oddz.217-b) , ktére zostaly opracowane na zlecenie Panstwowego Gospodarstwa

Lesnego Lasy Panstwowe Nadlesnictwa Piaski ul. Drzgczewska 1, 63-820 Piaski.

1.2. Zakres stosowania ST1

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST1

Przedmiotowa specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem n/w robot:
e Zastawka drewniana nr 1 o wysokosci pigtrzenia 0,91m i szerokosci przelewu 1,40m, szt-1
e Zastawka drewniana nr 2 o wysokosci pigtrzenia 0,41m i szerokosci przelewu 0,90m, szt-1
e Zastawka drewniana nr 3 o wysokosci pigtrzenia 0,91m i szerokosci przelewu 0,60m, szt-1
W/w zastawki nalezy wykona¢ zgodnie z rysunkami nr 5.1, 5.2, 5.3 zawartymi w rysunkowej czgsci
opracowania projektu technicznego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i ST.

- zastawka- rodzaj zamkniecia plaskiego stosowany w najmniejszych budowlach hydrotechnicznych

- odklad — nasyp uformowany z gruntu usunietego z wykopu,

- plantowanie — wyréwnanie terenu, skarp, dna rowu do wymaganego wymiaru,

- odwodnienie tymczasowe- obnizenie zwierciadta wody gruntowej, zwykle na czas robét,

- geowléknina - material wykonany z widkien syntetycznych, nietkany spdjny , maszynowo uformowany w

postaci maty w rolkach

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru
- zastawka- rodzaj zamkniecia plaskiego stosowany w najmniejszych budowlach hydrotechnicznych
- odklad — nasyp uformowany z gruntu usunigtego z wykopu,
- plantowanie — wyréwnanie terenu, skarp, dna rowu do wymaganego wymiaru,
- odwodnienie tymczasowe- obnizenie zwierciadta wody gruntowej, zwykle na czas robét,
- geowléknina - material wykonany z widkien syntetycznych, nietkany spdjny , maszynowo uformowany w
postaci maty w rolkach
-darnina-material do umocnienia powierzchni ptaskich i okreslonym nachyleniu (np. skarp rowow )

-nasiona traw-materiat do obsiewu powierzchni ptlaskich i o okreslonym nachyleniu



2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Wykonawca robdt zastosuje materiaty gwarantujace wilasciwa jakos¢ robot wynikajaca z dokumentacji
projektowej , przedmiotowej ST oraz obowiazujacych norm i przepisow.

2.2 Szczegdélowe wymagania dotyczace podstawowych materialow

a/ $cianka szczelna wykonana z dgbowych bruséw obrobionych z pidrem i wpustem, szer. 13,5-22cm , gr. 8-
10cm , dlugosci 1,25 -2,70m wraz z okuciami.
b/pale kierujace z drewna debowego o przekroju . 20¥16cm, 22*22cm i dlugosei 2,5-3,0m wigkszej o 0,30-
0,50m od dhugosci $cianki szczelnej.
Pale winny posiada¢ wreby na brusy scianki szczelnej.
¢/ kotki drewniane @7-9cm ,dlugosci 1,00m z drewna okraglego debowego okorowanego.
d/ kamieni tamany o frakcji 50-100mm i 100-300mm odporny na warunki atmosferyczne, wody oraz lodu.
e/ geowloknina separacyjna o granulacji 200g/m’.

f/ darnina z rolki gr. 7-9cm

3. SPRZET

3.1. Ogé6lne wymagania dotyczace sprzetu

Do wykonania zastawki stosowac sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Whijanie $cianki szczelnej powinno odbywacé sie przy uzyciu sprzetu mechanicznego powodujacego jak

najmniejsze drgania ( np. wibromtot bezudarowy).

4. TRANSPORT

Materialy takie jak pale kierujace oraz $cianka szczelna powinny by¢ dostarczone przez Wykonawce na

miejsce wbudowania z tartaku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wykonanie prac pomiarowych

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ po wykoszeniu dna i skarp cieku jak rowniez po wykarczowaniu krzakow
w obrebie robot.
Roboty pomiarowe przy wykonaniu zastawki polega¢ beda na wyznaczeniu osi zastawki i punktéw
wysoko$ciowych poprzez zastabilizowanie ich w sposob trwaly.

5.2 Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze polegaja na wykoszeniu skarp oraz dna w obrgbie budowli oraz wykarczowaniu
istniejacych krzakéw.
Pokos po wykoszeniu nalezy wygrabi¢ poza gorna krawedz skarpy.
Istniejace krzaki nalezy wycina¢ reczne lub przy pita mechaniczna spalinowa. Wycigte krzaki nalezy odnie$¢ na
odl. 50m .
Odmulenie dna cieku w obrebie robot wykonaé recznie , w-wa 0,20 — 0,30m z recznym rozplantowaniem
wydobytego namutu .

Namul wyrzuci¢ nalezy poza gorna krawedz cieku lub odtozy¢ w miejscach uszkodzonych skarp z ubiciem.
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Oczysci¢ pasy szerokosci 0,50m wzdtuz gornej krawedzi cieku i nie tworzy¢ grobelek.

5.3 Roboty ziemne

Wykopy wykona¢ jako reczne szerokoprzestrzenne nieumocnione w gr. kat. I-IV z uwzglednieniem
ST1(roboty ziemne).
Przewidziano réwniez wykopy reczne , pod umocnienia ( geowtokning oraz narzut kamienny ).
Gruntem z wykopdw czesciowo obsypac scianke szczelna.
Rozplantowanie nadmiaru gruntu z wykopdw nalezy wykonywa¢ warstwami grubosci do 20cm wzdluz
krawedzi rowu z uformowaniem w kierunku skarpy cieku.

5.4 Montaz $cianki szczelnej

Whicie pali kierujacych z drewna debowego o przekroju 20*16cm , 22*22cm . Pale kierujace posiadaja
wpusty winny by¢ o 0,30- 0,50m dluzsze od brusow S$cianki szczelnej. Poczatkowo wbija sie pale na polowe
ich dlugosci. Laczy sie pale kierujace dwoma parami kleszczy. Odstep pomiedzy belkami kazdej pary kleszczy
winien by¢ rowny grubosci brusow $cianki szczelne;j.

Pomiedzy kleszcze wstawia sie brusy scianki szczelnej. W celu doci$niecia brusow ,wstawia sie w srodku
odcinka brus klinowy. Po ustawieniu bruséw i dopasowaniu klina , wbija si¢ $cianke szczelna na odcinku
pomiegdzy palami kierujacymi, wbijajac stopniowo kazdy brus, na niewielka glebokos¢ od 20-40cm..

Po wbiciu $cianki szczelnej do poziomu gornych kleszy demontuje sie dolne kleszcze i wbija sie pale kierujace
do projektowanego poziomu.. Po wbiciu pali kierujacych do projektowanego poziomu, wbija si¢ brusy $cianki
szczelnej. Po wbiciu $cianki szczelnej nalezy obcia¢ brusy zgodnie z dokumentacja projektowa.

5.5 Palisada z kotkéow

Paliki lub pale winny by¢ wbijane pionowo, w rzedzie jeden obok drugiego, tak zeby stykaty sie ze soba.

Paliki winny by¢ wbijane pod sznur.
Po wbiciu palisady gtowice palikow lub pali nalezy obcia¢ do wymaganej wysokosci.

5.6 Geowloknina na skarpach

Przed ulozeniem geowldkniny dno oraz skarpy cieku nalezy wyplantowa¢ zgodnie z nachyleniem
przewidzianym w dokumentacji projektowej.
Gewtoknina na skarpach powinna by¢ rozwijana rownolegle do dolnej krawedzi skarpy.
Geowloknine nalezy rozwijac i uktada¢ luzno, zostawiajac 5% zapasu na jej kurczenie po zamoczeniu.
Geowloknina powinna posiada¢ deklaracje zgodnosci z PN-B-12074:1998.
Granulacja geowlokniny 200g/m’.

5.7 Narzut kamienny

Przed wykonaniem narzutu dno oraz skarpy cieku nalezy wyplantowa¢ zgodnie z nachyleniem przewidzianym
w dokumentacji projektowej. Dno oraz skarpy nalezy plantowa¢ z doktadnoscia do 2cm.

Narzut z kamienia tamanego grubosci 50-100mm ,100-300mm nalezy uklada¢ na skarpach i dnie przed i za
zastawkami warstwa gr.20cm.Kamien nalezy zrzuca¢ z matej wysokosci, aby nie nastgpowala niekorzystna
segregacja materialu oraz aby nie uszkodzi¢ geowlokniny. Grubszy kamien nalezy uktada¢ u podstawy skarpy
lub dna , drobniejszy za nim.

5.8 Odwodnienie na czas robét.




Przed wykonaniem wykopéw nalezy wykona¢ od strony wody goérnej i dolnej grodze ziemne lub wykonanych
z workdw wypetnionych piaskiem. Grodze winny by¢ na tyle dtugie , aby zapewni¢ mozliwos¢ wykonania robot
w warunkach suchych.

Przewidziano pompowanie z pominigciem obrysu $cianki szczelnej oraz umocnien zastawki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci prac powinna polega¢ n sprawdzeniu :

- wszystkich rzednych ,

- wizualnym wykoszenia dna i skarp oraz ich wygrabienia ,

- uporzadkowania terenu po ewentualnym wykarczowaniu

- odwodnieniu wykopu,

- wykonania wykop,

- grubosci rozplanowanej warstwy gruntu z wykopu,

- wykonaniu zabicia $cianki szczelnej-sprawdzenie rzednych zabicia zgodnie z dokumentacja

- pochyleniu i réwnosci skarp pod proj. narzut,

- utozenie palisady-dopuszczalne odchyitki : dlugos¢ £ ,10cm odchylenie od projektowanej osi + 3cm, rzedna
gory palisady * 2cm, szpary miedzy palikami do 1cm.

- ulozenia geowldkniny- sprawdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja , rownosci uktadanej powierzchni, wielkosci
zaktadki przylegtych warstw.

- narzutu kamiennego pod wzgledem jego grubosci,

-darniowanie i obsiew mieszanka traw

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa jest 1 kpl wykonanej zastawki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , ST i wymaganiami, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wynik pozytywny.

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

- Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja :
- wykonanie i wbicie drewnianej $cianki szczelnej ,
- wykonanie i wbicie palisady

- ulozenie geowlokniny

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena lkpl wykonanej i odebranej zastawki drewnianej obejmuje :
- wytyczenie zastawki

- dostawe materialow,
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- wykonanie robdt przygotowawczych (wykoszenie dna i skarp oraz odmulenie dna cieku w obrebie
projektowanej zastawki) ,

- wykonanie wykopow,

-rozplantowanie nadmiaru gruntu,

-plantowanie skarp dna i skarp pod ulozenie geowldkniny i narzut

- wbicie $cianki szczelnej,

- wykonanie palisady,

- ulozenie geowlokniny,

- wykonanie narzutu,

- odwodnienie na czas budowy z zastosowaniem technologii ujetej w kosztorysie inwestycji

-darniowanie oraz obsiew mieszanka traw

Uwagi koncowe: Wykonawca robot w ofercie cenowej na wykonanie zastawek winien
bezwzglednie ujac koszty zwigzane z dojazdem sprzetu i dowozem materialow do miejsc
lokalizacji projektowanych zastawek po uzgodnieniach w tym zakresie z inwestorem.
Ponadto inwestor winien wskaza¢ wykonawcy trasy dojazdu do projektowanych
zastawek z ewentualna koniecznoscia utwardzenia odcinkéw dojazdowych i wycinka
krzakow na trasie dojazdu. Niniejsza specyfikacja stanowi integralng czes$¢

dokumentacji projektowych wraz z kosztorysem inwestycji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat

2.PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

3.PN-B-12074 Umacnianie i zadarnianie powierzchni geowtokning. Wymagania i badania przy
odbiorze.

4.PN-B-01080 Kamien do budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastosowania wedlug wtasnos$ci

fizyko- mechanicznych.
5.PN-ISO10318:1993.  Geotekstylia. Terminologia
6.PN-EN-963:1999. Geotekstylia i wyroby pokrewne.
7.pn-b-12080:1996 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Elementy scianek szczelnych

8.PN-75/B-96000 Tarcica dgbowa ogdlnego przeznaczenia.

Opracowal: mgr inz. Leonard Szyszka




SPECYFIKACJA TECHNICZNA STl1

Wykonanie wykopow
w gruntach I -IV kategorii

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w
gruntach I -V kategorii, przy robotach zwiazanych z budowa zastawek pietrzacych na terenie Nadlesnictwa
Piaski w Le$niczowce Kawcze (0oddz.37-m ,44-i. oraz Les$nictwie Halin (oddz.217-b) zostal opracowany na
zlecenie Panstwowego Gospodarstwa Lesnego Lasy Panistwowe Nadlesnictwa Piaski , ul. Drzeczewska 1 , 63-
820 Piaski.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
wykopow w gruntach I -1V kategorii zgodnie z dokumentacja techniczna i obejmuja:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania wraz z wykonaniem i rozebraniem grodzy ziemne;j,
— wykonanie podtoza pod umocnienia przed i za zastawkami
— wykonanie i zasypanie wykopu w rowie melioracyjnym pod montaz zastawek
— profilowanie dna wykopu i skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.2. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrebie pasa robdt drogowych.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.4. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypow.
1.4.5. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
oy . psa - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?),
wzorw: [ =% gdziet ,  _ maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy
Pas wilgotnosci optymalnej, okreslona w probie Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m’).

1.4.6. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow niespoistych, okreslona

de

10

1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami .

1.4.8. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

dgso - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),

gdzie: dip - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

wgwzor: U =

1.5. Okreslenie robot wg Wspélnego Slownika Zamowien CPV:

Grupa robét: 451  Przygotowanie terenu pod budowe
Kategoria robdt: 45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
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2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Podzial gruntow

Przyjeto, ze nasyp wykonany jest z gruntu kat. I11.

Lp. Wyszczegolnienie Jed Grupy gruntdw
wlasciwosci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty | piasek pylasty malo wysadzinowe
ZWir zwietrzelina gliniasta | —  glina piaszczysta zwiezta, glina
pospotka rumosz gliniasty zwigzla, glina pylasta zwig¢zla
piasek gruby zwir gliniasty — i, it piaszczysty, it pylasty
piasek sredni pospolka gliniasta bardzo wysadzinowe
piasek drobny — piasek gliniasty
zuzel nierozpadowy —  pyl, pyl piaszezysty
— glina, glina piaszczysta, pylasta
— it warwowy
2 | Zawartos¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarno$¢ bierna Hy, m < 1,0 > 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypdéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowiag nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

3. SPRZET
3.1 Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow ( koparki, fadowarki itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, , urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszczajacego ( ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materialu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnosc
$rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

5.2 Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia,




ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiagzek usunigcia tych gruntdéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za
dowieziony grunt..

5.3 Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntdw w wykopie —wskaznik zageszczenia 1s=0,98.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiagniete przez bezposrednie zaggszczenie gruntow
rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza , umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okreslone w ST,
proponuje i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.1.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli wlasciwego ujecia i odprowadzenie wod
opadowych, oraz wlasciwego ujecia i odprowadzenie wysiekdw wodnych.
6.1.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania robét
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST.
W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na:
a) odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) dokladnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.3.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow nalezy wykona¢ w zaleznosci od potrzeb i w miejscach,
ktdére budza watpliwosci.

6.2.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze réznic¢ sie od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

6.2.3. Szeroko$¢ dna rowow nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.2.4. Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga r6zni¢ si¢ od rzegdnych projekt. o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.5. Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.2..6 Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.

6.2.7 Nierownosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ = 10 cm.

6.2.8 Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac¢ réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych
niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.9 Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Jesli materialy nie spetlniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora Nadzoru , Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.



Specyfikacja techniczna budowy zastawek pietrzacych na terenie Nadlesnictwa Piaski w Lesniczéwce Kawcze
(oddz.37-m ,44-i. oraz Lesnictwie Halin (oddz.217-b) .

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbior robot ziemnych

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
jezeli wszystkie pomiary i badania zostaly wykonane z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach I-IV kategorii obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowow i skarp,

— zageszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— rozplantowanie urobku na odktadzie

- Uwagi koncowe: Wykonawca robét w ofercie cenowej na wykonanie zastawek winien

bezwzglednie ujac¢ Kkoszty zwigzane z dojazdem sprze¢tu i dowozem materialow do
miejsc lokalizacji projektowanych zastawek po uzgodnieniach w tym zakresie z
inwestorem. Ponadto inwestor winien wskaza¢ wykonawcy trasy dojazdu do
projektowanych zastawek z ewentualng Kkoniecznoscia utwardzenia odcinkow
dojazdowych i wycinka krzakéw na trasie dojazdu.Niniejsza specyfikacja stanowi

integralng cze$¢ dokumentacji projektowych wraz z kosztorysem inwestycji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obciazenie plyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

Opracowat: mgr inz. Leonard Szyszka




