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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
UTRZYMANIA DROG LESNYCH W NADLESNICTWIE PEOCK w 2023 roku

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
i ODBIORU ROBOT

Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z realizacja zadania pn:
»Remont utrzymaniowy odcinka dojazdu ppoz. 6 w L. Mo$ciska”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia:
1. robot ziemnych,
2. robét zwigzanych z uzupelieniem i przeprofilowaniem warstw konstrukcyjnych

nawierzchni,
3. robot zwigzanych z odmuleniem/odtworzeniem elementéw odwodnienia: rowow

drogowych i odstojnikéw (dotéw odparowujacych).

Szczegblowy zakres robot (odcinki i fragmenty podlegajace remontowi), oraz
doprecyzowanie technologii, zgodnie z Dokumentacjg projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Odbiér roboét zanikajgcych i podlegajacych zakryciu — ocena przez Inspektora Nadzoru w
obecnosci Wykonawcy rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci, oraz zgodnosci z dokumentacjg projektowa i ST.

Odbidr koncowy — finalna ocena przez komisje powolana przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci, oraz zgodnosci z dokumentacjg projektowa i ST.

Odbioér ostateczny — finalna ocena w terminie uplywu okresu gwarancji przez komisje
powolana przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy stanu
rob6t i usunigcia ewentualnych usterek wskazanych Wykonawcy przez Zamawiajacego.
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1.5. Dokumenty budowy:

1) Dokumentacja Kosztorysowo-Projektowa
2) Protokot przekazania terenu robot

3) Protokoly zatwierdzen materialow

4) Wewngtrzny dzennik budowy

5) Ksiazka obmiaru robét

6) Protokoty odbioru rob6t

7) Protokoly obmiaru robdt.

1.6. Ogblne wymagania dotyczace robdt

Przekazywanie frontéw roboczych nastepuje komisyjnie. Szczegdtowe ustalenia komisji
beda zawarte w Protokole przekazania terenu robét.

Przebieg realizacji rob6t bedzie dokumentowany w Wewnetrznym dzienniku budowy
zawierajgcej stosowne wpisy Inspektora Nadzoru i Kierownika Budowy (Robot).

Wykonawca jest zobowiazany do przystapienia do realizacji wskazanych robét w
terminie do 7 dni kalendarzowych i prowadzenia na biezgco obmiaru wykonanych robét. O ile
w Protokole wprowadzenia nie zostanie to okreslone inaczej, Wykonawca jest zobowigzany do
utylizacji materialéw z rozbiorki i gruntéw z wykopdw na wiasny koszt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za: jako$¢ wykonanych robot, zabezpieczenie terenu

rob6t i bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na terenie robét, metody zastosowane do
wykonania robét oraz ich zgodno$¢ z ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do realizacji rob6t Wykonawca jest zobowigzany dokonaé
stosownych uzgodnien z Zarzadcami drog z ktdrych bedzie korzystaé podczas realizacji
robot. Wszelkie koszty zwigzane z korzystaniem z drég publicznych podczas realizacji robot
beda lezaly po stronie Wykonawcy.

W przypadku korzystania z drog lenych Wykonawca dokona stosownych uzgodnien z
Lesniczym (w obecnosci Inspektora Nadzoru) danego lesnictwa i bedzie odpowiedzialny za
zachowanie ich stanu technicznego.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzonych roboét
wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

Wykonawca jest zobowigzany przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej w lesie
1 bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot lub przez pracownika.

Wykonawca nie bedzie stosowat materiatéw, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe
dla otoczenia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie tobdt zgodnie z warunkami
umowy. Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inspektora pod groZbg wstrzymania robét.

Skutki finansowe z tytutu prowadzenia robot niezgodnie z umows i ST w catosci poniesie
Wykonawca.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
UTRZYMANIA DROG LESNYCH W NADLESNICTWIE PLOCK w 2023 roku

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Wykonaweca jest zobowiazany przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, pod
rygorem niedopuszczenia do wbudowania, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta zakupu materialéw oraz $wiadectwa jakosci lub inny dokument stwierdzajacy
przydatno$é tych materialow. Przy zmianie Dostawcy, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru i przediozy stosowne dokumenty min. 7 dni przed terminem dostawy.

Materialy nie spelniajgce wymogdéw ST i nie zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru, Wykonawca na wiasny koszt usunie z terenu robot.

2.2. Rodzaje materiatow niezbednych do realizacji zadan

1. Warstwa wyréwnawcza — kruszywo tamane 0/31,5

2.3. Szczegblne wymagania dla materiatow jw.

-ad. 1) zgodnie z WT-4: uziarnienie wg. rys. 19, zawartos¢ frakeji<0,063 mm do
12%, pozostate parametry zgodnie z tablica A.2 /Zatacznik A do WT-4/
Zamawiajacy nie dopuszcza kruszyw wapiennych i chalcedonitu.

Zamawiajacy dopuszeza mieszanki kruszywa z przekruszenia Zwiréw

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, kt6ry nie
spowoduje nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét oraz srodowisko lesne.
Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie, a operatorzy powinni posiada¢ stosowne
uprawnienia.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania sprzgtu o gabarytach i wydajnosci
adekwatnej do wskazanego zakresu robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

W przypadku wykorzystywania do transportu drog lesnych o nawierzchni gruntowej
nieulepszonej nacisk na o$ nie moze przekracza¢ 8 ton. W przypadku wystapienia
intensywnych opadéw, wykonawca jest zobowiazany do monitorowania stanu i bieZacej
oceny nosnosci nawierzchni.

Wszelkie uzgodnienia niezbedne do prowadzenia transportu sprzetu i materialdw po
drogach publicznych leza po stronie Wykonawcy.

Odpowiedzialno$¢ za szkody wyrzadzone na drogach, po ktérych begdzie prowadzony
transport, bedzie lezata po stronie Wykonawcy.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
UTRZYMANIA DROG LESNYCH W NADLESNICTWIE PLOCK w 2023 roku

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea jest zobowigzany do szczegbélowego
zapoznania si¢ Z terenem robot.

5.2. Roboty ziemne

1. Roboty ziemne obejmuja:

- odspojenie i odwdz na odklad na odl. do 5 km gruntéw z zawyzen poboczy gruntowych
i odmulanych /odtwarzanych rowow odwodnieniowych i dotéw odparowujacych/

- odspojenie i utylizacj¢ (wywodz na zwatke Wykonawcey) gruntéw z wykopdow i
materialdw z rozbiérki nie nadajacych sie do ponownego wykorzystania

- przeprofilowanie i zageszczenie poboczy gruntowych,

- odtworzenie nachylen skarp rowéw drogowych’

- uformowanie pryzm na odkladzie lub splantowanie terenu odktadu.

2. Minimalne spadki poprzeczne dla nawierzchni thuczniowej i poboczy utwardzonych 3%.
Minimalne spadki poprzeczne dla poboczy gruntowych 3%.

oW

. Dopuszczalna tolerancja wykonania objetych postgpowaniem robét ziemnych:
szerokos$¢ = 10 cm, rzedne + 2 em.
5. Nachylenie skarp rowow 1:1,5.

5.3. Roboty nawierzchniowe

1. Remont nawierzchni thuczniowej metoda Remixingu nalezy wykonywa¢ zgodnie z
zalgczong Karta Technologiczna.

2. Wbudowane kruszywa nalezy dogesci¢ walcem statycznym/zageszczarka/ubijakiem
mechanicznym do wartoéei:

a/ Evdmin > 55 MN/m? - dla wzmocnienia podtoza

b/ Evdmin > 70 MIN/m? - dla warstw nawierzchniowych

Minimalne spadki poprzeczne dla nawierzchni z kruszywa 3% (wyjatkowo 2%),.

4. Dopuszczalna tolerancja wykonania objetych postepowaniem robét nawierzchniowych:
szeroko$¢ £ 10 ¢cm, rzedne + 2 ¢cm.

2

Wszystkie pomiary réwnosci przewidziane w niniejszej ST nalezy wykonywac z uzyciem laty
0 diugosci 2 m, a badania no$nosci i zageszczenia atestowang plyta dynamiczna.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
4
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osiggna¢ zatozong jakos$¢ robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jako$¢é materiatow.
Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary robot z czestotliwoécia zapewniajaca

stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST, z zastrzezeniem
— min. 2 pomiary na dziennej dziatce roboczej.

6.2. Badania w trakcie robot

1. Kontrola oczyszczenia podtoza z gruntow nienosnych i zanieczyszczen.

2. Kontrola biezaca parametréw geometrycznych ujetych w zapisach niniejszej ST z
czestotliwoscia: w przekrojach charakterystycznych, lecz nie rzadziej niz co 100 m.

3. Ocena jako$ciowa i ilo§ciowa dostarczanych partii materiatlow.

6.3. Badania po zakonczeniu robdt (w trakcie odbioru koncowego)

1. Pomiary charakterystycznych cech geometrycznych ujetych w niniejszej ST
- w wybranych losowo przekrojach charakterystycznych na kazdym zadaniu, nie rzadziej
niz co 50 m.

2. Pomiary zageszczenia i nosnosci - w wybranych losowo punktach na kazdym zadaniu, nie
rzadziej niz co 100 m.

3. Ocena wizualna prawidtowego przeprofilowania nawierzchni i uporzadkowania terenu
przylegtego do pasa robot.

7. Obmiar robdt

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt w odniesieniu do
dokumentacji projektowej i niniejszej ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze i
kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg po akceptacji przez Inspektora Nadzoru zataczone do Protokotéw
odbioru robét. Bledne dane beda poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru.

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzane wzdhuz linii osiowej. Objetosci beda wyliczone w m?® jako dlugos¢ pomnozona
przez $redni przekrdj.

losci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wg dowodow wydania
materiatdéw, po potwierdzeniu dostawy na teren robot.

W przypadku stwierdzenia istotnych roéznic pomiedzy przedmiarem robot, a stanem
faktycznym, Wykonawca niezwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru o zaistnialym fakcie i
wstrzyma realizacje danego asortymentu robdt do czasu podjecia stosownej decyzji przez
Zamawiajacego.
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(Odbidr robot

. Rodzaje komisyjnych odbioréw robot

Zgodnie z ustaleniami niniejszej ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

Odbidr koncowy
Odbidr ostateczy

Odbidr koncowy

Finalna ocena przez komisjg¢ powolang przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora

Nadzoru i Wykonawcy rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci, oraz zgodnosci z dokumentacja projektowa i ST.

3.2.1.
1

9.

Zasady odbioru koncowego robdt

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koficowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce w formie pisemnego powiadomienia Zamawiajacego.

Odbiér koficowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od
dnia potwierdzenia faktu przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych i robét
uzupemiajacych lub nie przedlozenia przez Wykonawce kompletu dokumentéw,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koficowego.

Na podstawie przedtozonych przez Wykonawce dokumentéw i zapiséw umowy komisja
ustali ostateczng warto$¢ zrealizowanych robét.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w ST =z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo uzytkownikéw, komisja dokona potracen, oceniajgc pommniejszona
warto$¢ wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach i
umowie.

Podstawa platnosci
Podstawa platnosci jest sprawdzony przez Inspektora Nadzoru Kosztorys

Powykonawczy sporzadzony w oparciu o ceny jednostkowe skalkulowane przez
Wykonawce w ofercie. Jezeli wystapia roboty nietypowe bedg wycenione wg. zawartych w
ofercie czynnikow cenotwoérczych i przedtozonych przez Wykonawce faktur zakupu lub
najmu sprz¢tu, w oparciu o naktady wyspecyfikowane w KNNR.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w niniejszej
ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowad:
6
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- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ bezposrednig pracy jednostek sprzetowo-transportowych wraz z towarzyszacymi

kosztami

- warto§¢  zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw 1 transportu na teren robét,
- koszty niezbednej obshugi laboratoryjnej i geodezyjnej
- niezbgdne rysunki lub opracowania technologiczne
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy

1. PN-EN 13242: 2010+A1 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie
materiatléw stosowanych w obiektach budowlanych 1 budownictwie drogowym

2. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.
3. Pozostate normy przywotane w tresci niniejszej ST i Dokumentacji projektowej.

10.2. Inne dokumenty
1. Wymagania Techniczne WT-4 Mieszanki niezwigzane
Wytyczne prowadzenia robdt drogowych lasach pafistwowych.

2.
3. Poradnik Drogi lesne (w zakresie Kart technologicznych prac remontowych na drogach

lesnych).

Ztaczniki
A/ Karta Technologiczna — Remont nawierzchni thuczniowej metoda Remixingu.



KARTA TECHNOLOGICZNA

REMONT NAWIERZCHNI TLUCZNIOWEJ METODA REMIXINGU

1.

Zakres stosowania

Remont metodg Remixingu stosuje sie wtedy gdy powierzchnia wybojéw i kolein
przekracza 15% ogoinej powierzchni nawierzchni wytypowanego do remontu
odcinka drogi.

Opis robot

Kolejnos¢ faz roboét zgodnie z zatgczonymi schematami.
Przed wykonaniem remixingu materiat doziarniajgcy i podtoze nalezy dowilzy¢ do
wilgotnosci optymalnej.

Materialy

Wymagania dotyczgce materiatdw wskazanych w dokumentacji projektowej do
remontu metodg Remixingu nawierzchni ttuczniowych podane sg w normach i
wytycznych wyszczegdlnionych w pkt. 6

Sprzet

Do wykonania remontu potrzebny jest nastepujgcy sprzet:

al Faza | > réwniarka, koparko+adowarka, samochody wywrotki

b/ Faza Il > koparko-tadowarka

cf Faza lll > rdwniarka, beczkowoz

d/ Faza IV > remixer o masie pow. 10 ton i szerokosci bebna po. 1,8 m;
rowniarka oraz walce S/G i ogumiony o masie pow. 10 ton; ew. kombi-walec o
masie pow. 8 ton

el Faza V > rowniarka, wale jw., zageszczarka o masie pow. 75 kg.

Sprzet powinien byC sprawny — w szczegolnosci bez wyciekéw paliwa i ptynow

eksploatacyjnych.

Okres wykonania

Caly rok za wyjatkiem okresu kiedy nawierzchnia jest zmarznigta lub
przewilgocona (po diugotrwatych lub intensywnych opadach).

Normy i dokumenty przywotane

al PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych
materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

b/ PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania

¢/ Wymagania Techniczne WT-4: 2010. Mieszanki niezwigzane do drég krajowych

d/ Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych: 2014

e/ Warunki Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych: 2019
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