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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowalnych

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych D-00.00.00 Wymagania Ogdlne
odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania
i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach zadania: ,,Remont drog lesnych na terenie
Nadlesnictwa Niedzwiady w Przechlewie”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stanowia czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

1.3.1. Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi STWIORB:
D-01.00.01. Przetozenie wielootworowych ptyt zelbetowych

D-01.00.02. Wymiana wielootworowych plyt zelbetowych

D-02.00.00. Pobocza, pas $rodkowy

1.3.2.Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w STWIORB beda stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.

Normy te winny by¢ uwazane za integralng czg¢$¢ tychze i odczytywane w powigzaniu z dokumentacjg
i STWIORB jak gdyby byly w nich powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni zaznajomionego z
ich trescig i wymaganiami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.2. Inzynier (Inzynier Kontraktu, Inspektor Nadzoru) - 0soba wymieniona w danych kontraktowych,
ktoéra na zlecenie Zamawiajacego zarzadza oraz sprawuje nadzor na wykonywaniem prac budowlanych,
zgodnie z warunkami kontraktowymi.

1.4.3. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.4.5.Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.6.Korona drogi — jezdnia z poboczami

1.4.7.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.8. Ksiega obmiaru robot - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzgcy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze obmiaru robdt podlegaja potwierdzeniu przez
Przedstawiciela Inwestora.

1.4.9.Les$niczy — pracownik Zamawiajgcego sprawujacy nadzor nad powierzonym le$nictwem
wyznaczony do podejmowania decyzji w zakresie wycinki drzew, podszytow i podrostow oraz ustalen
dot. dojazdu do terenu robot budowlanych.

1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg i
STWIORB, zaakceptowane przez Inzyniera lub Przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.12. Pobocze - czgs¢ korony drogi stuzaca do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gteboko$ci przemarzania.
1.4.14. Przedstawiciel Zamawiajacego — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego do podejmowania



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-00.00.00.

decyzji w jego imieniu, wymieniona w umowie o roboty budowlane.

1.4.15. Teren robot budowlanych - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu robot budowlanych.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja,
STWIORB, poleceniami Inzyniera lub Zamawiajacego oraz zgodnie z warunkami kontraktu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robét i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie rob6t budowlanych i terenie przyleglym oraz bezpieczenstwo terendéw, na ktoérych moga
wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy
robotach budowlanych wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzgtu
muszg zapewnia¢ skuteczng ochrong ludzi, srodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w
szczegoblnosci przed:

- halasem,

- wibracja,

- drganiami i wstrzgsami,

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod 1 powietrza,

- zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pylow i dymow,

- zanieczyszczeniem $rodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotworczych i metalami cigzkimi,

- znaczacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

1.5.1. Przekazanie Terenu Robo6t budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Robot budowlanych wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.5.2. Dokumentacja

Dokumentacja, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po zawarciu umowy przez Zamawiajacego,
zawierajaca opis robot, mapy z lokalizacja oraz przedmiar robot.

1.5.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacjg i STWIORB

Dokumentacja, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowia czgs¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Robot budowalnych

Koszt zabezpieczenia terenu robot budowlanych nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene kontraktowa w ramach poszczegdlnych pozycji kosztorysu.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

Wykonawca robot w trakcie podjetych dziatan powodujacych lub mogacych powodowaé powstawanie
odpadow, powinien takie dziatania planowa¢, projektowac i prowadzic, tak aby:

- zapobiega¢ powstawaniu odpadow lub ograniczac ilos¢ odpaddw i ich negatywne oddziatywanie na
srodowisko przy wytwarzaniu produktow, podczas i po zakonczeniu ich uzytkowania,

- zapewnia¢ zgodny z zasadami ochrony §rodowiska odzysk, jezeli nie udato si¢ zapobiec powstawaniu
odpadow,

- zapewnia¢ zgodne z zasadami ochrony $rodowiska unieszkodliwianie odpadow, ktorych powstaniu
nie udalo si¢ zapobiec lub ktorych nie udato si¢ poddac¢ odzyskowi.

1.5.6.Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
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potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania robot.

Po zakonczeniu robot - winien uporzadkowac teren robot budowlanych, naprawic¢ zaistniate szkody i
wyplaci¢ wtascicielom stosowne , uzgodnione odszkodowania za niemozno$¢ uzytkowania, badz inne
trwate szkody.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie drog przez transport robot
Wykonaweca jest zobowigzany do ich naprawy na wtasny koszt.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot budowlanych.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na terenie
prowadzonych robdt oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
Robot.

1.5.12. Stosowanie sie¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWIORB lub Dokumentacji oznacza¢ bedzie definicje
standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania.

2.1. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnos$nych wiadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wigczajac w to Zzrodta wskazane przez Przedstawiciela
Zamawiajacego lub Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

2.2. TInspekcja wytwdrni materiatow

Wytwornie materiatbw moga by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera lub Przedstawiciela
Zamawiajacego w celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawg akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzgledem jakosci.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Robot
budowlanych, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera lub Przedstawiciela Zamawiajgcego.
Jesli Inzynier lub Przedstawiciel Zamawiajacy zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do
innych robot, niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera lub Przedstawiciela Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wtasciwos¢ do Robot i
byly dostepne do kontroli.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Przedstawicielem
Zamawiajacego.

2.5. Materialy z rozbidrek i odpadowe
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Wszystkie elementy i materialy z rozbiorek stajg si¢ wiasnoscig Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z
terenu robot budowlanych w sposob i terminie niekolidujacym z wykonaniem innych robot.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Roboét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIORB.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji, STWIORB i w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ w transporcie materiatow
/sprzgtu na i z Terenu robdt budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji, STWIORB i w terminie przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedsg spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametroéw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga bycé
dopuszczone przez Inzyniera lub Przedstawiciela Zamawiajacego pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych, na drogach Zamawiajacego oraz dojazdach do Terenu Robot
budowlanych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Roboét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja, wymaganiami
STWIORB oraz poleceniami Inzyniera i Przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozona jakos¢ Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
i STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w STWIORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre§lone, Inzyniera z Przedstawicielem
Zamawiajacym ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z
Umowa.

6.2. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Przedstawiciel Zamawiajacego lub Inzynier uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodla ich wytwarzania, i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

6.3. Dokumenty robot

Ksigega obmiaru robot

Ksigzka obmiaru rob6t stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow. Wzor ksigzki, a w szczegdlnosci formularza
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obmiaréw zaproponuje Zamawiajacy. Wpisow do ksigzki dokonuje Wykonawca i sa one potwierdzane
przez Inzyniera lub Przedstawiciela Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacija i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do Ksiggi obmiaru robot.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w Przedmiarze Robdt lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Korekta
ewentualnych btedow lub pominigtych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystgpienia
Wykonawcy i akceptacji Inzyniera lub Przedstawiciela Zamawiajacego.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci Robdt i materiatow

Dhtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowe;.

Jesli STWIORB wtiasciwe dla danych Robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m®
jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Objetosci robdt ziemnych beda wyliczone w me gruntu rodzimego ( wykopy, nasypy zakupy gruntu w
tym humusu z dowozu, wywozy, utylizacja).

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob6t beda zaakceptowane
przez Inzyniera lub Zamawiajacego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym
okresie trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary robot nalezy prowadzi¢ na biezgco.

Obmiar Robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robdt ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi koncowemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakoS$ci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

W/w odbioréw dokonuje Inzynier lub Przedstawiciel Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany réwniez do dokumentowania odbieranych robot w postaci fotograficzne;.
Dokumentacja ta powinna by¢ skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrgbnej zaptacie i
przyjmuje sig¢, ze jest wlaczony w cene kontraktowa.

8.2. Odbidr koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robo6t w odniesieniu do ich ilo$ci,
jakos$ci 1 wartoS$ci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg zgloszeniem gotowosci do odbioru koncowego. Odbior koncowy Robot nastapi w terminie
ustalonym w Umowie. Odbioru koncowego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
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podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Robét z Dokumentacjg i STWIORB.

W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

8.3. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnoS$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWIORB
i w Dokumentaciji.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren Robot budowlanych,

- warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

W skiad kosztow posrednich wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, koszty urzadzenia
i eksploatacji zaplecza Robot, koszty dotyczace oznakowania Robdt, wydatki dotyczace bhp, ustugi
obce na rzecz robot, koszty transportu materiatow na miejsce utylizacji i utylizacja materiatéw, ,
ekspertyzy dotyczace wykonanych Robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa
Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tj. Dz. U. z 2020 r. poz. 1333 ze. zm.)

2. Ustawa z dnia 11 wrze$nia 2019 r. Prawo zamowien publicznych (tj. Dz.U. z 2019 r. poz. 2019
zezm.)

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - 0 wyrobach budowlanych (tj. Dz. U. z 2020 r. poz. 215 ze zm.)
4, Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (tj. Dz. U. z 2020 r. poz. 961
zezm.)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 o odpadach (tj. Dz.U. z 2021 r. poz. 779 ze zm.)

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (tj. Dz. U. z 2020 r. poz. 627 ze zm.)
7. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 r. poz. 1650 ze zm.)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r., poz. 401 ze zm.)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegbtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2013 r., poz. 1129 ze zm.)

10. ,,Wytycznych prowadzenia robot drogowych w lasach" wprowadzonych Zarzadzeniem nr 16
Dyrektora Generalnego Laséw Panstwowych z dnia 19 marca 2014r. w sprawie dopuszczenia do
wykorzystania w jednostkach organizacyjnych Lasow Panstwowych ,,Wytycznych prowadzenia robét
drogowych w lasach",

11. ,Drogi Les$ne Poradnik techniczny” opracowany z inicjatywy Dyrekcji Generalnej Lasow
Panstwowych przez zespo6t powotany przez Osrodek Rozwojowo-Wdrozeniowy Laséw Panstwowych
w Bedoniu,

12. Zarzadzenie nr 48 Dyrektora Generalnego Lasoéw Panstwowych z dnia 1 wrze$nia 2020r. w sprawie
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wprowadzenia ,,Wytycznych prowadzenia robdt budowlanych w Panstwowym Gospodarstwie Lesnym
Lasy Panstwowe”.
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SCPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
D-01.00.01.
PRZELOZENIE WIELOOTWOROWYCH PLYT ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
(STWIORB) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontem drog lesnych
w ramach zadania: ,, Remont drog lesnych na terenie Nadlesnictwa Niedzwiady w Przechlewie”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegodlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym
I przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z przetozeniem wbudowanych ptyt wielootworowych zelbetowych typu JOMB.

Zakres robdt obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- demontaz istniejacych piyt,

- przygotowanie podtoza,

- ponowne wbudowanie ptyt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
15.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB D-
00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do naprawy podtoza nalezy stosowac piasku. Do zamulania spoin nalezy stosowa¢ mieszaning piasku i
gruntu rodzimego.

2.3. Wymagania dla materialow

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spelnia¢ wymagania PN-B-11113. Piasek nalezy
sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
kruszywami. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.4. Zrodto materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do rob6t powinny pochodzié tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera.

Zrédla materiatéow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robdt. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych (lub deklaracje
wlasciwosci uzytkowych oraz inne atesty materiatu) i reprezentatywne probki materiatow. Materiaty
Z zaproponowanego przez Wykonawce zrodla bgda zaakceptowane do wbudowania przez Inzyniera
jezeli dostarczone przez Wykonawce dokumenty wykazg zgodno$¢ cech materiatowych
Z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrodta materialow nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Materialy, ktore nie spetniajg wymagan zostang odrzucone.

3.  SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
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Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
3.

4,  TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt
4

4.2. Przywrdcenie stanu pierwotnego
W przypadku stwierdzenia przez Przedstawiciela Zamawiajacego uszkodzen drog lesnych stanowiacy
drogi dojazdowe do remontowanych fragmentow, Wykonawca na wlasny koszt przywroci do stanu
pierwotnego uzytkowane odcinki drog.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie miejsc do remontu drog lesnych nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje oraz wskazania
Przedstawiciela Zamawiajacego lub Lesniczego. Ptyty do demontazu beda zaznaczone farba.

5.3. Przetozenie wielootworowych ptyt zelbetowych

Demontaz wyznaczonych wielootworowych plyt zelbetowych powinien odbywac si¢ w taki sposob, aby
nie uszkodzi¢ ptyt sasiadujacych. Plyty powinny by¢ odlozone na bok i zabezpieczone do czasu
ponownego whudowania.

Podloze pod plyty powinno byé oczyszczone, a korzenie usunicte. Podloze nalezy spulchni¢. W
przypadku ubytkéw w podtozu nalezy uzupehic piaskiem. Natychmiast po wyréwnaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do zageszczania.

Po przygotowaniu podtoza nalezy od razu wbudowac¢ zdemontowane ptyty. Plyty nalezy uktadac tak,
aby cala swoja powierzchnia przylegaly do podtoza. Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢
zaglebione wzgledem siebie wiecej niz 8 mm, z zastrzezeniem ze ptyty ponownie utozone powinny by¢
utozone wyzej od plyt istniejacych do 5 mm.

Jezeli jest to mozliwe nalezy zachowa¢ szczeling miedzy ptytami wielkosci 10mm. Po ulozeniu plyty,
szczeliny nalezy wypetni¢ mieszaning piasku i gruntu rodzimego.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé¢ akceptacje Inzyniera lub Przedstawiciela
Zamawiajacego na dostarczany materiat.

6.3. Badania w czasie robot

Roboty beda podlegac ocenie wizualne;.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest szt (Sztuka) przetozonej plyty.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wykonania rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- demontaz i zabezpieczenie ptyty,

- usuniecie zanieczyszczen oraz korzeni z podtoza,
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- przygotowanie podtoza poprzez spulchnienie, uzupehienie oraz zageszczenie,
- wbudowanie ptyty,

- zamulenie ptyty,

- zaznaczenie wymienionej ptyty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych -
Piasek
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SCPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
D-01.00.02.
WYMIANA WIELOOTWOROWYCH PLYT ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
(STWIORB) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontem drog lesnych
w ramach zadania: ,, Remont drog lesnych na terenie Nadlesnictwa Niedzwiady w Przechlewie”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegodlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym
I przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z wymiang wbudowanych ptyt wielootworowych zelbetowych typu JOMB.

Zakres robdt obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- demontaz istniejacych ptyt,

- przygotowanie podtoza,

- wbudowanie nowych ptyt,

- utylizacja zniszczonych ptyt.

1.4, Okreélenia podstawowe

1.4.1. Okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt
15.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB D-
00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do naprawy podtoza nalezy stosowac piasku. Do zamulania spoin nalezy stosowa¢ mieszaning piasku i
gruntu rodzimego. Do wymiany plyt nalezy uzy¢ wielootworowych ptyt zelbetowych typu JOMB o
wymiarach 100x75x12,5cm.

2.3. Wymagania dla piasku

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spetnia¢ wymagania PN-B-11113. Piasek nalezy
sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
kruszywami. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.4. Wymagania dla ptyt wielotorowych zelbetowych

Plyty stosowane do wykonania nawierzchni powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13369
Wspdlne wymagania dla prefabrykatéw betonowych.

Plyty wielootworowe zZelbetowe powinny mie¢ wymiary zgodne z ustaleniem tj. 100x75%12,5 cm.
Powierzchnia ptyt powinna by¢ rowna bez rakow, peknie¢, rys i wytupan. Krawedzie plyt powinny by¢
proste 1 wzajemnie rownolegle. Dopuszczalne s3 drobne odpryski 1 wyszczerbienia
krawedzi 0 glebokosci i szerokosci do 5 mm oraz dtugosci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m plyty, przy
czym na jednej krawedzi powierzchni gornej nie moze by¢ wiecej niz 3 wyszczerbienia, a na
powierzchni dolnej nie wigcej niz 4 wyszczerbienia. Krawegdzie ptyt powinny by¢ proste i wzajemnie
rownolegte.

Beton, z ktorego wykonana jest ptyta, powinien spetnia¢ wymagania dla klasy wytrzymato$ci minimum
C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 i PN-B-06265:2004.
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Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wynosi¢: dtugosci + 10 mm, szerokos$ci = 10 mm,
grubosci £ 5 mm. Nasigkliwos¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopienn mrozoodpornosci > F 150.

Plyty musza by¢ zbrojone podwojna siatkg stalowa w strefie dolnej i goérnej. Grubo$¢ pretéw minimum
Smm.

2.5. Zroédto materiatow

Wszystkie materialy uzyte do rob6t powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera.

Zrédta materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych (lub deklaracje
wilasciwosci uzytkowych oraz inne atesty materiatu) i reprezentatywne probki materiatow. Materiaty
z zaproponowanego przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane do wbudowania przez Inzyniera
jezeli dostarczone przez Wykonawce dokumenty wykaza zgodno$¢ cech materialowych
Z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrodta materiatdw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktore nie spelniajg wymagan zostang odrzucone.

3.  SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
3

4.  TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt
4.

4.2. Przywrdcenie stanu pierwotnego

W przypadku stwierdzenia przez Przedstawiciela Zamawiajacego uszkodzen drog lesnych stanowiacy
drogi dojazdowe do remontowanych fragmentow, Wykonawca na whasny koszt przywréci do stanu
pierwotnego uzytkowane odcinki drog.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie miejsc do remontu drog lesnych nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje oraz wskazania
Przedstawiciela Zamawiajacego lub Le$niczego. Ptyty do demontazu bgdg zaznaczone farba.

5.3. Przetozenie wielootworowych ptyt zelbetowych

Demontaz wyznaczonych wielootworowych ptyt zelbetowych powinien odbywacé si¢ w taki sposob, aby
nie uszkodzi¢ ptyt sgsiadujacych. Plyty powinny by¢ odlozone na bok i zabezpieczone do czasu
utylizacji.

Podloze pod ptyty powinno by¢ oczyszczone, a korzenie usunigte. W przypadku ubytkéw w podiozu
nalezy uzupehi¢ piaskiem. Natychmiast po wyréwnaniu podtoza nalezy przystapi¢ do zaggszczania.
Po przygotowaniu podtoza nalezy od razu wbudowac¢ nowe ptyty. Plyty nalezy uktada¢ tak, aby cata
swojg powierzchnia przylegaly do podloza. Powierzchnie ptyt nie powinny wystawaé lub by¢
zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8 mm, z zastrzezeniem ze ptyty nowo utozone powinny by¢
utozone wyzej od ptyt istniejacych do 5 mm.

Jezeli jest to mozliwe nalezy zachowac szczeling miedzy plytami wielko$ci 10mm. Po ulozeniu ptyty,
szczeliny nalezy wypetni¢ mieszaning piasku i gruntu rodzimego.

W przypadku, gdy nowa ptyta jest wigksza od wyjetej ptyty, nalezy bok plyty zeszlifowac.

5.4. Utylizacja

Uszkodzone zdemontowane plyty wielootworowe azurowe nalezy zaladowaé na samochod oraz
wywiez¢ i zutylizowaé zgodnie z ustawg z dnia 14 grudnia 2012 roku o odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
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Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera lub Przedstawiciela
Zamawiajacego na dostarczany materiat. Inzynier ma prawo dokona¢ inspekcji materiatu. W tym celu
moze wybra¢ do 2 ptyt w celu rozbicia i sprawdzenia zbrojenia plyty.

6.3. Badania w czasie robot

Roboty beda podlega¢ ocenie wizualne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest szt (Sztuka) wymienionej plyty.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wykonania rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- demontaz i zabezpieczenie plyty,

- usunigcie zanieczyszczen oraz korzeni z podtoza,

- przygotowanie podtoza poprzez spulchnienie, uzupethienie oraz zageszczenie,

- zakup i dostawa nowej plyty,

- wbudowanie nowej ptyty,

- zamulenie ptyty,

- zaznaczenie wymienionej ptyty,

- wywoz 1 utylizacja zniszczonej ptyty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych —
Piasek

2. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

3. PN-EN 13369:2005 Wspolne wymagania dla prefabrykatow z betonu

4. PN-EN 206-1:2003 Beton - Czg¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

5. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienia PN-EN 206-1:2003 Beton -Cz¢$¢ 1: Wymagania,
wiasciwosci, produkcja i zgodno$¢
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SCPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
D-02.00.00.
POBOCZA, PAS SRODKOWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
(STWIORB) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontem drog lesnych
w ramach zadania: ,, Remont drog lesnych na terenie Nadlesnictwa Niedzwiady w Przechlewie”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegodlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym
I przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z wymiang wbudowanych ptyt wielootworowych zelbetowych typu JOMB.

Zakres robdt obejmuje:

- 0czyszczenie nawierzchni utwardzonej,

- naprawa poboczy i pasa gruntu pomig¢dzy ptytami.

1.4, Okreélenia podstawowe

1.4.1. Okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogoélne” punkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB D-
00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do naprawy poboczy oraz pasa gruntu miedzy plytami nalezy stosowac¢ mieszaning piasku i gruntu
rodzimego.

2.3. Wymagania dla piasku

Piasek powinien spelnia¢ wymagania PN-B-11113. Piasek nalezy skladowa¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi kruszywami. Podloze w miejscu
sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.4. Zrodto materiatow

Wszystkie materialy uzyte do robot powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera.

Zrédla materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych (lub deklaracje
wlasciwos$ci uzytkowych oraz inne atesty materiatu) i reprezentatywne probki materiatow. Materiaty
Z zaproponowanego przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane do wbudowania przez Inzyniera
jezeli dostarczone przez Wykonawcg dokumenty wykaza zgodno$¢ cech materialowych
Z wymaganiami.

Zatwierdzanie zrodta materiatdw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Materialy, ktore nie spetniajg wymagan zostang odrzucone.

3.  SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt
3.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” punkt
4.

4.2. Przywrdcenie stanu pierwotnego

W przypadku stwierdzenia przez Przedstawiciela Zamawiajgcego uszkodzen drog lesnych stanowiacy
drogi dojazdowe do remontowanych fragmentéw, Wykonawca na whasny koszt przywréci do stanu
pierwotnego uzytkowane odcinki drog.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogoélne” punkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie miejsc do remontu drog lesnych nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ oraz wskazania
Przedstawiciela Zamawiajgcego lub Leéniczego.

5.3. Oczyszczenie nawierzchni utwardzonej

Oczyszczenie nawierzchni plyt z luznego materiatu tj. kruszywa, nalezy dokona¢ za pomoca szczoty.
Kruszywo usunic¢te w ten sposob nalezy umiesci¢ w poboczu lub w pasie srodkowym a nastepnie
zagescic.

Oczyszczenie nawierzchni z gruntu rodzimego oraz darni, nalezy dokona¢ za pomoca szpadli i szczoty.
Material usunigty w ten sposob nalezy wymiesza¢ z piaskiem i umiesci¢ w poboczu lub w pasie
srodkowym a nastgpnie zagescic. Prace nalezy przeprowadzi¢ w taki sposob, aby nie uszkodzi¢ ptyt.
5.4. Naprawa poboczy i pasa gruntu pomig¢dzy ptytami

Przed wytozeniem mieszaniny piasku i gruntu rodzimego wyznaczony odcinek do naprawy nalezy
recznie spulchni¢. Dowieziony material nalezy wymiesza¢ z miejscowym, a nastepnie zaggscic.
Pobocza powinny by¢ utozone réwno z krawedzia ptyt. Pas srodkowy powinien wystawaé powyzej
krawedzie ptyt od 1,5 do 3,0 cm.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdélne” punkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera lub Przedstawiciela
Zamawiajacego na dostarczany materiat.

6.3. Badania w czasie robot

Roboty bedg podlega¢ ocenie wizualnej.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robdt
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 8.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- oczyszczenie nawierzchni pliyt,

- spulchnienie nawierzchni poboczy lub pasa $rodkowego,

- zakup 1 dostawa materiatu,

- zaggszczenie powierzchni roboczej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych —
Piasek
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