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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Przedmiot opracowania

Opracowanie stanowi specyfikacj¢ techniczng wykonania i odbioru robot (STWiOR) do projektu
wykonawczego projekt wymiany sieci strukturalnej w pomieszczeniach odpraw na DPG Kuznica Biatostocka.

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu
i realizacji zadania okre$lonego w przedmiocie i zakresie robot.

2. Zakres opracowania

W zakres opracowania wchodzi:

e nazwa i kody grup robot, klas robot i kategorii robot,

definicje poje¢c, okreslenia podstawowe,

opis inwestycji (obiektu / terenu budowy / zakresu prac),

ogoblny opis wymagan specyfikacji,

dokumenty odniesienia - przepisy zwigzane

szczegotows specyfikacje techniczng

- specyfikacje robot (sposdb wykonania, niezbedny sprzety i maszny, w tym transportowe),
- specyfikacje materialowg (wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow).

3. Nazwa i kody grup robot, klas robét i kategorii robét

45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

4. Definicje poje¢, okreslenia podstawowe

e Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna materiatu lub wyrobu dopuszczajaca do stosowania w
budownictwie, wymagana dla wyrobow, dla ktorych nie ustalono PN. Tryb udzielania aprobat technicznych
oraz upowaznione jednostki wydajace okreslone zostaty w drodze rozporzadzenia wtasciwych ministrow.

o Atest - $wiadectwo oceny materiatu lub wyrobu pod wzgledem jego jakosSci i bezpieczenstwa uzytkowania
wyrobu, przez upowaznione instytucje panstwowe i specjalistyczne placowki.

e Budowa - wykonywanie, odbudowa, rozbudowa, przebudowa, modernizacja obiektu budowlanego w
okreslonym miejscu.

o Certyfikat - znak bezpieczenstwa wyrobu lub materiatu, wydany przez urzad panstwowy lub upowazniong
jednostke notyfikowang naukowo-badawcza, certyfikujaca, wskazujacy, ze zapewniona jest zgodnos¢ wyrobu
z kryteriami technicznymi, okreslonymi przez Polskie Normy, aprobaty techniczne oraz, ze sposob i proces
jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowana specyfikacja techniczng.

e Dokumentacja budowy -  komplet dokumentow formalno-prawnych i technicznych, niezb¢dnych do
prowadzenia budowy obejmujacej:

- pozwolenie na budowe

- dziennik budowy

- protokotly odbioréw

- ksiazki obmiaréw

- operaty geodezyjne

- projekty wykonawcze.

e Dziennik budowy - dokument urzedowy dokumentujacy przebieg robot budowlanych oraz okolicznosci,
ktére zachodza w toku wykonywania prac.

o Grupy, klasy, kategorie robot - nalezy przez to rozumieé grupy, klasy, kategorie robot okreslone w
rozporzadzeniu 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zamoéwien (Dz.Urz.
L340 z dnia 16.12.2002r. z pézniejszymi zmianami).
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e Inspektor nadzoru budowlanego - samodzielna funkcja techniczna w budownictwie zwigzana
z wykonywanie technicznego nadzoru nad robotami budowlanymi, pelniona przez osobe posiadajaca
odpowiednie uprawnienia budowlane i cztonkostwo w Izbie Samorzadu Zawodowego.

o Kierownik  budowy - samodzielna funkcja techniczna w  budownictwie, zwigzana
z kierowaniem procesem robot budowlanych i organizacja budowy, ktérg sprawuje osoba posiadajaca
odpowiednie uprawnienia budowlane i cztonkostwo w Izbie Samorzadu Zawodowego

¢ Kontrola techniczna - ocena procesu technologicznego lub wyrobu pod katem jego zgodnosci z polskimi
Normami, przydatno$cig i przeznaczeniem.

o Kosztorys - dokument okreslajacy ilo§¢ i warto$¢ robot budowlanych, sporzadzony w oparciu o dok.
projektowa, przedmiar robot, ceny jednostkowe robocizny, materiatu, narzutu, kosztéw posrednich i zysku
(ofertowy, slepy, powykonawczy) - sporzadzony przez wykonawcg robot w oparciu o zestawienia ilosciowe
i wartosciowe zadania, uwzgledniajac zmiany wprowadzone w trakcie realizacji.

e Nadzor autorski - kontrola dokonywana przez autora projektu w trakcie realizacji robdt polegajaca na
kontroli zgodnos$ci realizacji prac na budowie z projektem, a takze akceptacji w zakresie ewentualnych
rozwiazan zamiennych podczas prac.

e Nadzor inwestorski - kontrola Inwestora sprawowana w zakresie jako$ci oraz kosztow realizowanej
inwestycji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego jako osoby posiadajacej odpowiednie wyksztatcenie
techniczne, praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie,
wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonywanych robdt, bierze udziat w sprawdzeniach i odbiorach
robot zanikajacych, w odbiorze instalacji i urzadzen technicznych i ich budowie, jak rowniez przy odbiorze
koncowymi gotowego zadania.

e Obmiar robét- pomiar wykonywanych robot budowlanych dla obliczenia ilo$ci robot na podstawie
dokumentacji projektowej, badz z natury, w celu ich kosztorysowania, albo obliczeniu warto$ci robot nie
objetych przedmiarem.

e Przedmiar robét- zestawienie przewidzianych do wykonania robot w kolejnosci technologicznej ich
wykonania ze szczegélowym opisem lub wskazaniem szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych.

¢ Roboty zabezpieczajace - roboty budowlane wykonywane dla zabezpieczenia juz zrealizowanych robot
lub bedacych w trakcie realizacji, wynikajace z projektu organizacji planu budowy, jak réwniez roboty
niezbedne dla zapobiegnigcia awarii, wptywu warunkéw atmosferycznych lub wypadkowi.

¢ Roboty zanikajace - roboty budowlane, ktorych efekty sa zakrywane w trakcie realizacji kolejnych etapow
prac.

o Wady techniczne - efekt niezachowania przez wykonawce rezimu technologicznego prowadzacego do
ograniczenia lub uniemozliwienia korzystania z wyrobu zgodnie z jego przeznaczeniem.

e Wspolny Slownik Zamoéwien - Wspolny Stownik Zamowien - jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug
i robdt budowlanych stworzonym na potrzeby zamowien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gtownego oraz
stownika uzupelniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskie;j. Zgodnie
z postanowieniami Rozporzadzenia 251/2003, stosowanie kodow CPV do okre$lania przedmiotu zamowienia
przez Zamawiajgcych z 6wczesnych panstw cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia
2003r. Polskie Prawo Zamodwien Publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV
poczawszy 0d dnia akcesji Polskie do UE tzn. dn. 1 maja 2004r.

e Znak bezpieczenstwa - prawnie okreslone oznakowanie nadawane towarom i wyrobom, ktére uzyskaty
certyfikat.

Przyjete skroty:

ST - specyfikacja techniczna

OST- ogodlna specyfikacja techniczna

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna

PB - projekt budowlany, PW - projekt wykonawczy

NI - nadzér inwestorski, NA - nadzor autorski

PN - Polska Norma
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5. Opis inwestycji

5.1. Opis obiektu

Drogowe Przejscie Graniczne Kuznica Biatostocka — Bruzgi zajmuje obszar okoto 19 hektaréw, na ktorym
znajduje sie szereg budynkoéw administracyjnych, gospodarczych, magazyndéw, pawilonow odpraw.

Dowddztwo Strazy Granicznej oraz kierownictwo Krajowej Administracji Skarbowej operujacych na
obszarze DPG Kuznica ma siedzib¢ w budynku 1.

W zakresie niniejszego opracowania sg pawilony odpraw w ruchu samochodowym usytuowane w obrebie
wiaty 17G, oraz budynek 8 A obstugujacy ruch pieszy.

5.2. Zakres prac

Przedmiotem projektu jest wymiana istniejacej sieci strukturalnej (wykonanej w roku 2003 w standardzie
kategorii Se o przepustowosci max. 1 Gb/s) na nowa sie¢ strukturalng spelniajaca wymagania kategorii 6A
(o przepustowosci min. 10 Gb/s).

W zakresie wymiany sieci beda nastgpujace prace:
e demontaz instniejace;j sieci,
¢ wykonanie nowej instalacji teletechnicznej,
¢ wykonanie instalacji zasilajacej,
e montaz urzadzen,

¢ wykonanie niezbednych pomiarow.

Roboty nalezy wykona¢ na podstawie nastepujacej dokumentacji techniczne;j:
e projekt techniczny,

e przedmiar robot,

e Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot.

Wykonawca robo6t powinien otrzymac niniejsza STWiOR i postugiwac si¢ nig w trakcie wykonywania robot.
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6. Przekazanie terenu budowy i organizacja robét

Zamawiajacy protokolarnie przekaze Wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach okreslonych

W umowie, a takze:

e dokumentacj¢ techniczng z kompletnymi wymaganiami, uzgodnieniami formalno-prawnymi,
administracyjnymi i technicznymi;

e zapewni nadzor inwestorski nad realizacja robot.

Wykonawca od chwili protokolarnego przejecia terenu budowy jest odpowiedzialny za ochrong terenu
budowy oraz wszystkich materiatow i elementow uzytych do realizacji jak rowniez mienia przekazanego
przez Zamawiajacego (Inwestora) do czasu ostatecznego odbioru robot. Przez okres trwania budowy materiaty
i mienie Zamawiajacego beda utrzymane w sposob zadowalajacy dla Zamawiajacego, ktory w kazdym czasie
moze wstrzymac realizacj¢ robot, jezeli stwierdzi, ze Wykonawca zaniedbuje w/w obowigzki.

Wykonawca zobowiazany jest do nastepujacych czynno$ci organizacyjnych:

e Sporzadzenia planu organizacji i zagospodarowania placu budowy z uzyskaniem akceptacji przez Nadzor

Inwestorski;

Sporzadzenia i uzgodnienia projektu wylaczenia i oznakowania strefy przeznaczonej pod plac budowy;

e Sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ) zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz
przedstawienia go Nadzorowi Inwestorskiemu do zaakceptowania;

o Uzgodnienia z Inwestorem sposobu dostepu do poszczegodlnych czesci terenu i obiektu oraz sporzadzenia
harmonogramu realizacji rob6t wewnatrz i na zewnatrz obiektu;

e Uzgodnienia punktow poboru mediow do celow budowy z dostawcg oraz wykonania ich opomiarowania;

e Uzgodnienia z Inwestorem lokalizacji zaplecza budowy;

e Umieszczenia w miejscach i ilosci okreslonej przez zarzadzajacego realizacja umowy tablic
informacyjnych zgodnie z Obwieszczeniem Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 25 kwietnia 2018r

Dz. U. z 2018r. poz. 963.

7. Ochrona srodowiska

Podczas realizacji zadania Wykonawca bedzie przestrzegal norm i przepisow dotyczacych ochrony
srodowiska naturalnego na terenie budowy oraz w jej sasiedztwie.

Wykonawca zapewni ochrong dla osob oraz wlasnosci publicznej i prywatnej zapewniajac unikanie
ucigzliwosci, skazenia srodowiska, hatasu lub uszkodzen bgdacych wynikiem prowadzenia robot i sposobu
dziatania.

Za przekroczenie norm okreslonych w przepisach o ochronie srodowiska Wykonawca begdzie ponosit pelna
odpowiedzialno$¢ oraz pokrywaé bedzie ewentualne oplaty i kary z tego tytutu.
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8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz ochrona przeciw pozarowa na
terenie budowy

e Wykonawca zapewni dostarczenie i utrzymanie niezbg¢dnego wyposazenia budowy dla zapewnienia
bezpieczenstwa ludzi przy prowadzonych pracach. Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowiazujacych przepisow dotyczacych BHP oraz wykonania z uzyskaniem akceptacji Nadzoru
Inwestorskiego planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia .

e Wykonawca ma szczegdlny obowigzek zadbania, aby podlegly mu personel nie wykonywat prac
w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia.

e Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal niezbgdne urzadzenia socjalne i zabezpieczajace i niezbedne
jak sprzet, wlasciwa odziez i $rodki stuzace ochronie zdrowia i zycia zatrudnionych osob przy realizacji
robot. W/w wymagania i koszty z nimi zwigzane cigzace na Wykonawcy nie beda podlegaly odrgbnej
zaplacie.

e Wykonawca bedzie wypehiat i stosowatl wszystkie obowigzujace przepisy w zakresie dotyczacym
bezpieczenstwa pozarowego. Dotyczy to w szczegdlnosci :

- utrzymania kompletnego wyposazenia w  sprzet przeciwpozarowy na terenie budowy,
W pomieszczeniach magazynowych, w urzadzeniach i maszynach budowlanych w stanie gotowosci
zgodnie z obowigzujacymi przepisami;

- przechowywania materialdow tatwopalnych w bezpiecznej odleglosci od sktadu materiatéw i1 innych
obiektow oraz miejscach niedostgpnych dla osob trzecich.

e Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, ktory wywotany zostat
przez zatrudnianych przez Wykonawce pracownikow podczas realizacji robot, badz przez osoby trzecie w
wyniku ztego zabezpieczenia dostepu na budowg jak i do materiatow tatwopalnych i niebezpiecznych.

e Uzycie podczas realizacji robot materiatow wptywajacych trwale na zmiany w $rodowisku naturalnym
oraz emitujgcych promieniowanie w ilo§ciach przekraczajacych dopuszczalne normy nie uzyska
akceptacji Nadzoru Inwestorskiego. Materialy pochodzace z odzysku badz z recyklingu moga zostaé
dopuszczone i uzyte do wbudowania wylacznie po uzyskaniu poswiadczen wiasciwych wtadz i urzedow o
ich nieszkodliwosci dla ludzi i srodowiska oraz aprobacie Nadzoru Inwestorskiego.

e Materialy ktorych wilasciwosci sg niebezpieczne wyltacznie w trakcie robdt np. materiaty pylace lub
emitujgce czasowo szkodliwe substancje moga by¢ dozwolone pod warunkiem spelnienia wymagan
technicznych ich wbudowania.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ w trakcie realizacji robdt do wszystkich obowiazujacych przepisow w
zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W ramach prac przygotowawczych do realizacji zadania
wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Nadzoru Inwestorskiego plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (BiOZ). Plan ten bedzie zapewnial osobom zatrudnionym na budowie warunki, ktére nie zagrazaja
ich zdrowiu i zyciu, przy spelnieniu wymagan odno$nie przepisow sanitarnych.
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9. Wymagania odnoS$nie wlasciwosci materialéw i wyrobow budowlanych

Wszystkie materialty 1 wyroby wykorzystywane do zrealizowania przedmiotowego zadania
inwestycyjnego objetego niniejsza specyfikacja techniczng muszg spelnia¢  wymagania przepisow
dotyczacych ich wiasciwosci iby¢ dopuszczone przez wihasciwe urzedy i instytucje do zastosowania
w budownictwie.

Dotyczy to wyrobow dla ktdrych zostaty wydane nastgpujace dopuszczenia:

o Certyfikat dotyczacy znaku bezpieczenstwa wskazujacy na zapewnienie zgodnosci wyrobu z Kryteriami
technicznymi podanymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych dokumentow
dla wyrobow wymienionych w Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881 oraz Dz.U. nr 198 poz. 2041 z 2004r. Certyfikat
zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng dla wyrobow stuzacych do ochrony p.pozarowej wymienionych
W Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z 22.04.1998r, ktéore moga byc¢
wprowadzone do stosowania na podstawie certyfikatu zgodnosci lub wyrobow dla ktorych, wymaganie
takie zawiera dokument odniesienia w ktorym dokonano oceny zgodnosci Dz.U. nr55 poz. 362 z 1998r

e Certyfikat lub deklaracja zgodnosci z PN badz aprobatg techniczna dla materialdéw okreslanych
W rozporzadzeniu MSWiA z dn.31.07 1998 nie okreslanych powyzej w sprawie systemow oceny zgodnosci
wzoru deklaracji zgodno$ci oraz sposobu znakowania wyrobow dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania wg Dz.U. nr113 poz. 728 z 1998r.

Wszystkie wbudowane materialty i urzadzenia w trakcie realizacji zadania musza by¢ zgodne
z wymaganiami okre$lonymi w przepisach szczegétowych.

Wykonawca robot w czasie przynajmniej na 3 tygodnie przed zastosowaniem danego wyrobu i materiatu
przedtozy informacj¢ Nadzorowi Inwestorskiemu o zrodle pozyskania materiatu, miejscu jego produkcji badz
zakupu, a takze wynikach badan laboratoryjnych, atestach itp. Dotyczy to w szczego6lno$ci materialow
wbudowywanych i urzadzen instalowanych.

10. Wymagania szczegolowe dotyczace materialow i wyrobow

o Nadzor Inwestorski udzielajacy akceptacji dla danego wyrobu, materiatu badz urzadzenia pochodzacego
od danego wytworcy nie bedzie akceptowat wszystkich kolejnych dostaw z tego zrodta bez dostarczenia
atestow badz prob i badan przez Wykonawce dla kazdorazowo dostarczanej partii, wyrobu, materiatu.
Wykonawca jest zobowigzany udokumentowac kazda dostawe celem stwierdzenia, ze wyroby te spetniaja
nadal wymagania techniczne okre$lone w ST.

o Wykonawca stosujac materialy pozyskiwane Ilokalnie ma obowiazek dostarczenia Nadzorowi
Inwestorskiemu wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajacych na oceng przydatno$ci materiatu,
wyrobu i prawidtowosci eksploatacji. Wykonawca ponosi¢ bedzie wszystkie koszty pozyskiwania,
dostarczania na budowe i udokumentowania materiatow lokalnych. Za ich jakos$¢ odpowiada kazdorazowo
Wykonawca.

e Przechowywanie i sktadowanie materiatow w okresie do czasu gdy beda uzyte do wbudowania nalezy do
obowiazkéw Wykonawcy, ktory zabezpieczy je przed zniszczeniem i utratg wlasciwosci 1 jakosci jak
réwniez zapewni dostep dla przeprowadzenia kontroli przez NI.

e Materialy dostarczone przez Wykonawce, ktore nie beda odpowiadaty wymaganiom i nie akceptowane
przez NI nalezy niezwlocznie wywiez¢ z terenu budowy.

e Jezeli ST badz projekt przewiduje wariantowg opcje¢ zastosowania materialowego w trakcie realizacji robot
Wykonawca kazdorazowo zgtasza¢ bgdzie do NI zamiar zastosowania wariantowego materiatu w terminie
z wyprzedzeniem przynajmniej 2 tygodniowym. Jezeli zastosowanie zamiennego wariantowego
rozwigzania wymaga¢ bedzie dodatkowych czynnosci NI badz przeprowadzenia badan termin ten
powinien by¢ wydtuzony stosownie do okolicznosci.

o Skladowanie materiatow i urzadzen przed ich wbudowaniem bedzie zlokalizowane w obrebie placu
budowy w miejscu uzgodnionym z NI W przypadku sktadowania i magazynowania tymczasowego
materialow i urzadzen poza terenem budowy w miejscu zapewnionym przez Wykonawce, zapewni on ich
zabezpieczenie przed uszkodzeniami i uzgodni miejsce skladowania z NI umozliwiajac takze jego
kontrole.
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11. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania wytgcznie takiego sprzgtu ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot jak i stan srodowiska naturalnego.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien odpowiadaé ztozonej ofercie tak pod wzgledem ilosci jak
i jego jakosci a jego wydajno$¢ powinna zagwarantowa¢ wykonywanie robot zgodnie z warunkami ST,
terminami umownymi i harmonogramem prac.

Sprzgt stanowigcy wlasno$¢ Wykonawcy badz przez niego wynajmowany musi by¢ utrzymany w stanie
technicznym gwarantujacym gotowo$¢ do realizacji zadania, bezpieczenstwo pracy, oraz normy ochrony
srodowiska przy spelnieniu przepisoéw odno$nie jego uzytkowania.

Przed rozpoczeciem robot prowadzonych za pomocg sprzgtu i maszyn Wykonawca przedstawi kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu i maszyn do uzytkowania, jezeli tego wymagaja
stosowne przepisy.

Sprzgt i maszyny nie spelniajace warunkéw umowy i1 nie gwarantujace zachowania przepisOw w tym
zakresie zostanie zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do robot przez NI.

12. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu

Wykonawca zapewni liczbe srodkow transportu gwarantujaca prowadzenie robot zgodnie z dokumentacija
projektows i specyfikacjg techniczng oraz zaleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do wykorzystania takich $rodkéw transportu, ktore nie spowoduja
niekorzystnego oddzialywania na jako$¢ robot 1 wlasciwosci transportowanych wyrobow i materiatow .
Wykonawca na wlasny koszt bedzie usuwal wszelkie szkody i1 zanieczyszczenia spowodowane
poruszaniem si¢ jego pojazddéw po drogach publicznych i dojazdach na teren budowy.

Pojazdy musza spelnia¢ wszystkie wymagania przepisow o ruchu drogowym, a w szczegdlnosci
0 dopuszczalnym obcigzeniu na osie.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy beda nie dopuszczone przez Nadzor Inwestorski.

13. Wymagania dotyczace wlasciwosci wykonania

13.1. Wymagania ogolne wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zawarta umowa, dokumentacjg
projektows, specyfikacjg techniczng oraz projektem organizacyjnym budowy, zaleceniami Nadzoru
Inwestorskiego, przy zapewnieniu wymaganej programem jakosci.

Wykonawca wykona zlecone roboty z wyrobow i materiatbw budowlanych odpowiadajacych
wymaganiom Polskich Norm, ISO, BN, jak i $wiadectwami jakosci i §wiadectwami ITB.

Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie, usytuowanie i stosowanie
wszystkich elementoéw prac wg wymiardw i rzednych okreslonych w projekcie, badz nakazanym przez NI.
W przypadkach wymagajacych dodatkowych wyznaczef i odniesien Wykonawca postgpowac bedzie
zgodnie z obowigzujacymi przepisami w porozumieniu z projektantem.

Bledy spowodowane przez Wykonawce w zakresie wyznaczenia, wytyczenia i przyjetego wymiarowania
korygowane bgda wg wymagan NI na koszt Wykonawcy.

W przypadku stwierdzonych zaniedban w obowigzkach wykonywania okre§lonego zakresu prac, Inwestor
zastrzega sobie prawo powierzenia ich dalszej realizacji innemu Wykonawcy, obcigzajac kosztem ich
realizacji dotychczasowego Wykonawce, zgodnie z zawarta umowa.

Wykonawca w razie wykrycia btedow w przedmiarach rob6t i ST powinien niezwlocznie powiadomi¢ NI
(Inspektora Nadzoru), nie dopuszczajac do ich wykorzystania w celu kontynuacji realizacji.

13.2. Kadra techniczna Wykonawcy - wymagania i kwalifikacje

Kierownicy robot branzowych muszg wykazaé si¢ uprawnieniami do pelnienia samodzielnej funkcji

technicznej, wymaganymi na stanowisku kierownika budowy i robot w odpowiedniej specjalnosci, jak
rowniez cztonkostwem we wiasciwej Izbie Samorzadu Zawodowego.

Kadra techniczna Wykonawcy zobowigzana jest prowadzi¢ staly dozoér nad prowadzonymi robotami

budowlano-instalacyjnymi.
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13.3. Decyzje i zalecenia Nadzoru Inwestorskiego i projektanta

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oraz projektanci sa upowaznieni do kontroli budowy i wykonywania
prac w kazdym czasie, jak roéwniez kontroli wszystkich dostarczonych badz produkowanych przez
Wykonawce materiatdéw i wyrobow budowlanych. Decyzje NI dotyczace akceptacji badz odrzucenia
materiatdow, wyrobow i elementow robot oparte beda na wymaganiach umownych, PB, PW, ST oraz PN
i aprobatach technicznych.

14. Kontrola jakoS$ci robot (badania i odbiory)

14.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jako$ci materialow, zapewni on odpowiedni
system kontroli pracownikow, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie, pobieranie probek.

Do zakresu obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedtozenie do akceptacji NI programu
zapewnienia jako$ci robot zawierajacego sposob wykonania robot, mozliwosci kadrowe, organizacyjne
i techniczne Wykonawcy, ktore gwarantowa¢ beda realizacje zgodng z dokumentacja projektows, ST oraz
zaleceniami NI.

Program zapewnienia jakosci robot obejmowac bedzie:

organizacjg, terminy i sposob wykonania robot;

organizacj¢ ruchu dla celow budowy, oznakowanie miejsc robot;

zapewnienie bezpieczenstwa pracy;

wykaz pracownikow, ich kwalifikacje i przygotowanie do rob6t okreslonych umowa;

sposoby zapewnienia bezpieczenstwa pracy na budowie;

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosci i terminy okre§lone harmonogramem;

procedury kontrolne;

procedury wykonywania pomiarow i badan;

wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia stuzace do pomiaréw i kontroli;

zasady postgpowania w zakresie robot i materiatbw nie odpowiadajacych wymaganiom ogoélnym

i wymaganiom NI.

o wykaz $rodkéw transportu, maszyn i urzadzen uzywanych na budowie, ich rodzaj, ilo§¢ oraz parametry
techniczne;

e sposob i procedura pomiarow i badan;

e sposoby zabezpieczenia materiatow i wyrobow w transporcie i sktadowanie chronigce przed utrata ich
wlasciwosci.

14.2. Kontrola jako$ci robét
Celem kontroli jako$ci robot bedzie takze ich przygotowanie oraz wykonanie, ktore pozwoli na osiggnigcie

zatozonej jakosci.

e Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za dopemienie obowigzku kontroli robdt i jako$ci materiatow,
jak rowniez sposobu ich wykonania.

e Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ badania materialow i robdt oraz pomiary z czgstotliwoscia
pozwalajaca na stwierdzenie, ze prace wykonane zostaly zgodnie z wymaganiami projektu i ST.

e Wymagania, co do zakresu i czestotliwo$ci badan okre§lone zostaje w ST, normach branzowych i
zaleceniach. Przy braku takiego okreslenia NI ustali i poda Wykonawcy zakres i sposéb w/w/ wymagan.

o Wykonawca zobowigzany jest uzyska¢ i dostarczy¢ NI dokumenty na wszystkie urzadzenia o waznoS$ci
legalizacji i $wiadectw dozorowych.

e Dla przeprowadzenia w/w badan materialow i wyrobow, probki do badan pobrane zostang losowo. NI
bedzie mial zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

e NI bedzie miat zapewniony dostep do pomieszczen magazynowania materiatow dla budowy, w celu
kontroli tych, materialow przed ich wbudowaniem.
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¢ Organizowanie badan materialéw oraz koszty z tym zwigzane nalezg do Wykonawcy. Dodatkowe badania
materialow, co do jakosci ktorych NI zglasza watpliwosdci przeprowadza Wykonawca na zlecenia
Inspektora Nadzoru. Koszty tych badan Wykonawca poniesie wytgcznie w przypadku stwierdzenia usterek
i ztej jako$ci materialow, w przeciwnym razie koszty pokrywa Zamawiajacy.

e Przed podjeciem badan Wykonawca zawiadomi Inspektora Nadzoru informujgc o miejscu, rodzaju i
terminie ich przeprowadzenia, a po przeprowadzeniu badan przedtozy NI ich wyniki do akceptacji.

15. Dokumenty budowy
15.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem prawnym budowy, prowadzonym przez kierownictwo
budowy na biezgco, zaréwno dla potrzeb Zamawiajacego, jak i Wykonawcy w okresie od momentu
przekazania Wykonawcy placu budowy, az do zakonczenia robot.

Wykonaweca jest zobowigzany do prowadzenia Dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
Prawa Budowlanego. Zapisy w dzienniku budowy wykonywane bg¢da na biezaco odzwierciedlajac postep
robot, stan techniczny, bezpieczenstwo ludzi i budowli oraz zagadnienia zwigzane z zarzadzaniem
prowadzona budowa. Kazdy wpis do Dziennika budowy musi zawiera¢ date wpisu, nazwisko 1 funkcje¢ oraz
podpis osoby dokumentujacej. Zapisy powinny by¢ czytelne i prowadzone chronologicznie, bez pustych
miejsc i przerw, aby uniemozliwi¢ wprowadzanie pdzniejszych uzupelnien i dopisow. Zataczone do
Dziennika budowy protokoty iinne dokumenty powinny by¢ numerowane, oznaczone i datowane przez
Wykonawce oraz NI.

W Dzienniku Budowy powinny by¢ zapisywane wyszczegdlnione informacje:

- data przejecia przez Wykonawce placu budowy;

- data dostarczenia dokumentacji projektowej przez Inwestora;

- zatwierdzenie przez NI dokumentow, ktorych opracowanie i przygotowanie spoczywa na Wykonawcy,
w tym programu zapewnienia jako$ci wykonania rob6t oraz harmonogramu robdt;

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow prac;

- przebieg robot, ich postep, problemy i przeszkody w trakcie ich prowadzenia, daty, przyczyny, okresy
trwania przerw w pracach i opdznienia;

- uwagi i wydane polecenia NI;

- daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn;

- daty odbioréw i zgloszenia robot zanikajacych czesciowych oraz odbiorow koncowych;

- wyjasnienia i sugestic Wykonawcy robot (kierownika budowy);

- dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;

- podanie danych dotyczacych materiatow, ich jakosci, pobranych probek do badan, wyniki z podaniem
kto przeprowadzat badania oraz jakie sg ich wyniki;

Wpisy do Dziennika budowy zawierajgce uwagi i zapisy wyjasniajace Wykonawcy, beda przedstawione
NI do zajgcia stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika budowy obliguje do zajecia stanowiska NI. Decyzje
NI wpisane do Dziennika budowy zostaja podpisane przez Wykonawce, co potwierdzaé¢ bedzie ich przyjecie
z zajeciem stanowiska.

15.2. Ksigzka obmiaru robét

Ksigzka obmiaru robot stanowi dokument, w ktérym rejestruje si¢ rozliczenia faktycznego postepu
kazdego elementu robét. Szczegdtowe obmiary wykonywanych robdt przeprowadza Wykonawca w sposob
ciagly, w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym 1 wpisuje do ksigzki obmiaru.

Pozostate dokumenty budowy stanowia:
- prawomocna decyzja o pozwoleniu na budowe wraz z P.B. stanowigcym zalacznik do decyzji;
- protokoly przekazania terenu budowy;
- umowy cywilno-prawne;
- protokotly odbiorow czesciowych i koncowych;
- protokoly z narad dot. budowy;
- korespondencja budowy.
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15.3. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda stale przechowywane na terenie budowy w miejscu i w sposéb zapewniajacy ich
zabezpieczenie przez zniszczeniem lub kradzieza. Dokumenty budowy beda na kazde zyczenie NI
udostepniane NI lub Zamawiajagcemu. Dokumenty budowy zagubione zostang natychmiast odtworzone w
sposob okreslony odno$nymi przepisami.

16. Wymagania dotyczace obmiaru
16.1. Ogélne okreslenia

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczne zaawansowanie prac w sposob okreslony w niniejszych OST
W odniesieniu do przedmiaru robdt w przyjetych jednostkach. Obmiar rob6t stanowi¢ moze podstawe do
czesciowych rozliczen o ile beda takie przewidziane w zawartej umowie. Obmiaru robot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed terminem jego wykonania. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaru i beda podlegaé
akceptacji NI. Jezeli stwierdzone zostang przeoczenia lub btedy w przedmiarze robdt lub ST nie bedzie to
zwalnia¢ Wykonawcy z obowigzku wykonania wszystkich rob6t zgodnie z umowa, zasadami sztuki
budowlanej i przepisami, a btedne lub opuszczone dane zostang poprawione wg pisemnego polecenia NI.

16.2. Zasady okreslenia ilosci robot

e dlugosci i odlegto$ci pomiedzy okre§lonymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo, wzdhuz linii
osiowej.

o dlugosci bedg mierzone w [m], objetosci w [m3], a powierzchnie w [m2];

o iloSci mierzone wagowo bedg wyrazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami ST.

16.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

o Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot beda podlegaty
zaakceptowaniu przez NI.

o Jezeli urzadzenia lub sprzet wymagaja badan atestujacych lub kalibracji to Wykonawca przestawi wazne
$wiadectwa kwalifikacyjne tych urzadzen i sprzetu

e Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy musza by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
w calym okresie trwania robot.

16.4. Czas przeprowadzania obmiarow

Obmiary robot gotowych i zaawansowanych beda przeprowadzone w terminach uzgodnionych
z Inwestorem zgodnie z warunkami umowy, w celu dokonania okreslonych umowa ptatnosci czgsciowych
na rzecz Wykonawcy, a takze w przypadkach dtuzszych przerw w robotach lub zmiany Wykonawcy robot.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz obliczenia wykonywane beda w sposdb jednoznaczny i zrozumiaty.
Skomplikowane obmiary dotyczace objetosci, badZz powierzchni uzupetnione beda odpowiednimi szkicami
i schematami w ksigzce obmiarow.
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17. Odbior roboét
17.1. Rodzaje odbiorow

Przedmiotowe roboty beda podlegaly nastepujacym rodzajom odbioréw:

e odbiory czgsciowe dla robot, ktore ulegaja zakryciu oraz rob6t zanikajacych w dalszych fazach realizacji;
e odbiory czeéciowe dla czesci robdt stanowigcych zamknieta catosé, ktdéra moze by¢ przedmiotem odbioru;
¢ odbidr koncowy po zakonczeniu catosci realizacji bedacej przedmiotem umowys;

e odbidr ostateczny - pogwarancyjny powiagzany z terminem udzielonych gwarancji.

17.2. Odbiér robot ulegajacych zakryciu i robdt zanikajacych

e stanowi finalng oceng ilosci i jakoSci robot, ktore w procesie dalszej realizacji nie beda widoczne;

e odbior czesciowy bedzie si¢ odbywal w czasie, ktory umozliwi dokonanie poprawek i korekt oraz nie
zahamuje przyjetego harmonogramu postepu robot;

o odbiory czgsciowe beda dokonywane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego;

e zgloszenie gotowosci czgsci robot przez Wykonawce do odbioru dokonane begdzie wpisem do Dziennika
budowy oraz powiadomieniu NI. Odbior czesciowy bedzie przeprowadzony niezwlocznie tzn. nie pozniej
niz w ciagu 3 dni roboczych od daty wpisu zgtoszenia do Dziennika budowy;

o ilosc¢ 1 jakos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia¢ bedzie Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentacji
projektowej, badan, przeprowadzonych pomiaréw i w konfrontacji ze specyfikacja techniczna.

17.3. Odbiér koncowy

o (Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robdt z odniesieniem do zakresu
(ilo$ci 1 warto$ci) zawartego kontraktu.

e Wykonawca powiadamia Zamawiajacego w formie pisemnej o gotowosci do odbioru koncowego
najpozniej w ostatnim dniu zakonczenia robot okreslonych w umowie. Fakt ten zostanie stwierdzony przez
Wykonawce wpisem do Dziennika budowy i powiadomieniem roéwnoczesnie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

e (Odbior koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych.

e Odbidr koncowy dokonany zostanie przez komisj¢ odbioru, ktorej sktad wyznaczy Zamawiajacy. Komisja
odbioru dokona oceny wizualnej i jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow badan i
pomiardéw, a takze zgodnosci wykonania robot ze ST oraz dokumentacjg projektows.

e Podczas odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjgtych podczas odbiorow robot
zanikajacych, ulegajacych zakryciu oraz robdt uzupehiajacych i poprawkowych.

17.4. Odbiér ostateczny - pogwarancyjny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot polegajacych na usunigciu stwierdzonych uchybien
i wad przy odbiorze koficowym, jak i w okresie obowigzujgcej umowy gwarancyjnej. Zamawiajgcy wyznaczy
ostateczny pogwarancyjny odbior robot po uptywie terminu gwarancji ustalonego w umowie oraz termin na
protokolarne stwierdzenie usterek i wad po uptywie okresu rekojmi.

Odbior ostateczny dokonany bedzie w oparciu o zasady obowigzujace przy odbiorze koncowym.

17.5. Dokumenty odbioru koncowego

Zasadniczym dokumentem umozliwiajacym przystapienie do odbioru koncowego bedzie protokdt odbioru
robot sporzadzony wg ustalonego wzoru przygotowanego przez Zamawiajacego. Wykonawca robot
zobowigzany jest do przygotowania nast¢pujgcych dokumentow:
e dziennika budowy;
e ksigzki obmiaroéw (oryginaty);
e kosztorys koncowy i dokumenty ustalajgce kalkulacje¢ koncows;
e dokumentacje¢ projektowa podstawowg i powykonawcza, z naniesionymi zmianami dokonanymi podczas
realizacji;
szczegotowe specyfikacje techniczne podstawowe wg umowy i uzupekiajgce zamienne z okresu realizacji;
o certyfikaty znaku bezpieczenstwa, deklaracje zgodnos$ci z PN lub aprobaty techniczne
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protokoty robdt zanikajacych;

protokoty badan i prob oraz oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST;

instrukcje obstugi i przepisy dotyczace urzadzen i instalacji zamontowanych w obiekcie w ramach
realizacji;

rozliczenia rob6t demontazowych 1 rozbiodrek;

o$wiadczenia oso6b pelnigcych samodzielne funkcje techniczne na budowie, zgodnie z obowigzujacymi
przepisami Prawa Budowlanego;

Jezeli powotana komisja odbioru stwierdzi braki w przygotowanych dokumentach robét zgloszonych do

odbioru koncowego, po ustaleniu dalszego postgpowania z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego.

18. Rozliczenie robét, podstawy platnosci

Zasady rozliczenia robot oraz ptatnosci okreslaja ustalenia zawarte w umowie.
Przy robotach wycenionych ryczattowo za podstawe ptatnosci przyjmuje si¢ warto$¢ robot w kwocie

podanej przez Wykonawce w ofercie i dokumentach umownych. Rozliczenia cze$ciowe moga byc¢
dokonywane jezeli zostalo to przewidziane w zawartej umowie. Przy rozliczeniu czeSciowym nalezy
kazdorazowo okresli¢ procentowo stan zaawansowania robot na podstawie obmiardw i przedmiarow.

Wynagrodzenie ryczattowe uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci okreslone do wykonania w Projekcie

Budowlanym i Wykonawczym oraz Specyfikacji Technicznej. Wynagrodzenie ryczaltowe obejmuje:

robocizng¢ z kosztami towarzyszacymi;

warto$¢ materiatow uzytych do realizacji z kosztami ich zakupu, ubytkéw, transportu na budowe oraz koszt
ich sktadowania;

wartos$¢ pracy sprzetu, transport sprzgtu na budowe, jego montaz i demontaz na budowie;
koszty posrednie;

zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko Wykonawcy;

podatki wg obowiazujacych przepisow podatkowych.
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19. Dokumenty odniesienia - przepisy zwigzane

Zasadnicze normy i przepisy bedace podstawowa niniejszego opracowania:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2021r. poz. 2351, Dz.U. z 2022r. poz. 88)
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej - z dnia 24 sierpnia 1991 r. (Dz.U. z 2021r.
poz. 869, 2490).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2022r. poz. 1225).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. z 2010r. poz.109, poz.
719 oraz z 2019r. poz. 67).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z 17 wrzesnia 2021r. w sprawie
uzgadniania projektu zagospodarowania dziatki lub terenu, projektu architektoniczno-budowlanego,
projektu technicznego oraz projektu urzadzenia przeciwpozarowego pod wzgledem zgodnosci
Z wymaganiami ochrony przeciwpozarowej (Dz.U. z 2021r. poz. 1722).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrze$nia 2020r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz.U. z 2020r. poz. 1609).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021r. w sprawie szczegotowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. z 2021r. poz. 2454).

PN-EN 61082-1: Przygotowanie dokumentow stosowanych w elektrotechnice.

PN-EN 50173-1:2018-07 - Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.
Czgé¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-EN 50173-2:2018-07 — Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.
Cze$¢ 2: Pomieszczenia biurowe.

PN-EN 50173-6:2018-07 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego.
Cz¢s$¢ 6: Rozproszone ustugi budynkowe.

PN-EN 50174-1:2018-08  — Technika  informatyczna. Instalacja  okablowania.
Cze$¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci.
PN-EN 50174-2:2018-08 - Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

Czes$¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50174-3:2014-02 - Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cz¢§¢ 3: Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.
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Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Specyfikacja robét

Lp.

Opis i wyszczegolnienie robot

1

Demontaze

SST

.01.01.01

Demontaz gniazd abonenckich natynkowych

o odkrecenie przewodow

e demontaz elementow

o likwidacja pozostatych niepotrzebnych otwordw i §ladow

SST.

01.01.02

Demontaz okablowania
o demontaz z kanatow kablowych, rurazu i kanalizacji

SST.

01.01.03

Demontaz paneli krosowych
o odkrecenie przewodow
e demontaz elementoéw

SST.

01.01.04

Demontaz kanatéw kablowych
o odkrecenie kanatow
o likwidacja pozostalych niepotrzebnych otworow i §ladow

Budowa sieci strukturalnej poziomej i szkieletowej

SST.

01.02.01

Mechaniczne przebijanie otwordéw w $cianach lub stropach
® wyznaczenie otworow.

¢ przebicie otworu

e sprawdzenie wymiarow.

SST.

01.02.02

Montaz listew i kanatow elektroinstalacyjnych mocowanych przez przykrgcanie
e trasowanie.

e oznaczenie i ucigcie listew.

¢ wykonanie $lepych otwordéw.

o osadzenie kotkow rozporowych.

e wiercenie otworow w listwach.

e umocowanie listew za pomocg wkretow.

e zmontowanie pozostatych elementéw i pokryw.

SST.

01.02.03

Przewody kabelkowe uktadane w gotowych listwach i kanatach elektroinstalacyjnych
e rozwini¢cie przewodow

e odmierzenie i ucigcie

e otwieranie i zamykanie puszek, odgat¢znikow lub skrzynek rozgaleznych

e wcigganie przewodu

SST.

01.02.04

Przewody kabelkowe wciggane w ruraz

e rozwinigcie przewodow

e odmierzenie i uciecie

e otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych
e wcigganie przewodu

SST.

01.02.05

Montaz gniazd

e przygotowanie podtoza

e rozebranie czgsciowe obudowy
e przykrecenie obudowy

e zarobienie przewodow

o zlozenie gniazda

SST.

01.02.06

Montaz paneli rozdzielczych z okablowaniem ekranowanym w stelazach 19"
e przygotowanie tablicy rozdzielczej (panela) do montazu.

e wsunigcie panela w stelaz 19" w szafie dystrybucyjne;.

e montaz adapterow i zaslepek w panelu niewyposazonym.

e montaz organizatora kabla.

e przygotowanie i zalozenie etykiet opisowych.
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SST. 01.02.07

Montaz modutu RJ45 ekranowanego na skretce 4-parowej
nacigcie i zsunigcie izolacji z kabla.

utozenie par wg kolejnosci zaznaczonej na etykiecie modutu
przypigcie kabla opaskg zaciskowg do podstawki modutu.
utozenie przewodow.

obcigcie naddatkow kabla.

[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
o wprowadzenie przewodow w zlacze przy uzyciu zaciskow.

SST. 01.02.08

Wykonanie pomiarow

e przygotowanie przyrzadu pomiarowego do pomiarow.

e zestawienie i podtaczenie przyrzadu do punktu pomiarowego.
kalibrowanie przyrzadu pomiarowego.

nawigzanie tgcznosci z pomocnikiem.

sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego.

potwierdzenie prawidtowos$ci podiaczenia

wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem.

e przygotowanie raportu z testowania okablowania.

SST. 01.02.09

Krosowanie
e wykonanie potgczen okablowania i urzadzen za pomoca przewodoéw taczeniowych

SST. 01.02.10

Montaz szaf dystrybucyjnych wraz z osprzetem
e przygotowanie podtoza

e rozebranie czg¢Sciowe obudowy

e przykrecenie obudowy

SST. 01.02.11

Montaz urzadznien aktywnych

e zapoznanie si¢ z dokumentacjg techniczna,

e przygotowanie podtoza / miejsca montazu,

o przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,

e mocowanie uktadu elektronicznego urzadzenia w obudowie nosnej,

o laczenie przewodow zasilajacych do uktadu elektronicznego,

¢ zamknigcie obudowy zgodnie z wymaganiami technologicznymi producenta,

e sprawdzenie dziatania uktadu antysabotazowego obudowy urzadzenia,

o wstepne ustawienie urzadzenia zgodnie z wymaganiami dokumentacji techniczne;.

3

Instalacja zasilajaca

SST. 01.03.01

Przewody kabelkowe uktadane w gotowych listwach i kanatach elektroinstalacyjnych
e rozwinigcie przewodow

e odmierzenie i uciecie

e otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych

e wcigganie przewodu

SST. 01.03.02

Montaz aparatury zabezpieczajacej
e rozebranie rozdzielnicy

e przymocowanie aparatu

o przykrecenie przedwodow

o sprawdzenie dziatania aparatu

SST. 01.03.03

Wykonanie pomiaréw

e przygotowanie przyrzadu pomiarowego do pomiarow.

o zestawienie i1 podtaczenie przyrzadu do punktu pomiarowego.
o sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego.

e potwierdzenie prawidtowosci podiaczenia.

o wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem.

SST. 01.03.04

Montaz zasilaczy UPS

e przygotowanie podtoza.
e przykrecenie zasilacza.
e zlozenie obudowy.
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2. Specyfikacja materialow

I—
©

Material / Urzadzenie / Specyfikacja

Sie¢ strukturalna w obrebie Wiaty 17G

Panel krosowy typu 19” 24xRJ45 STP kat. 6A (kompletny z modutami)

Puszka natynkowa standardu 45mm x 45mm 2 modutowa + ramka + suport

Adapter standardu 45mm x 45mm do montazu modutéw 1xXRJI45

Modut RJ45 STP kat. 6A keystone

Przewod F/FTP kat.6A 555MHz LSZH wewnetrzny (klasa CPR - B2ca)

Przew6d U/FTP kat. 6A 525MHz LSZH wewngtrzno/zewngtrzny (klasa CPR - Dca)

Przewod krosowy RJ45-RJ45 kat 6A FTP LSOH Light (z $wietlng identyfikacja) 2m

Latarka do identyfikacji przewoddw krosowych ze §wietlng identyfikacja

el ol D El Rl Eall Rl I

Przewdd przylgczeniowy RJ45-RJ45 kat 6A FTP LSOH 2m

'_\
©

Kanat elektroinstalacyjny PVC o wymiarach 60x40 z przegroda

[EEN
[EEN

. | Kanat elektroinstalacyjny PVC o wymiarach 100x40 z przegroda

Sie¢ strukturalna - budynek 8A

12. | Szafa wiszaca dwudzielna Rack 19”15U o glgb. 600mm

13. | Panel wentylacyjny 2-wentylatorowy z termostatem

14. | Listwa zasilajaca 19" 8x230V z filtrem przeciwzaktéceniowym

15. | Panel porzadkujacy przewody krosowe 19”/1U

16. | Uchwyty kablowe 44x88mm (po 5 sztuk)

17. | Potka 19” o regulowanej gtgb. mocowana w 4 punktach

18. | Panel krosowy typu 197 24xRJ45 STP kat. 6A (kompletny z modutami)

19. | Puszka natynkowa standardu 45mm x 45mm 2 modutowa + ramka + suport

20. | Adapter standardu 45mm x 45mm do montazu modutéw 1xXRJ45

21. | Modut RJ45 STP kat. 6A keystone

22. | Przew6d F/FTP kat.6A 555MHz LSZH wewnetrzny (klasa CPR - B2ca)

23. | Przewdd krosowy RJ45-RJ45 kat 6A FTP LSOH 1m

24. | Przewdd przytaczeniowy RJ45-RJ45 kat 6A FTP LSOH 2m

25. | Kanat elektroinstalacyjny PVC o wymiarach 60x40 z przegroda

Okablowanie §wiatlowodowe szkieletowe na potrzeby SG

26. | Panel $wiattowodowy modutowy 19" 1U 12xSC MM

27. | Kabel §wiattowodowy uniwersalny typu 12G OM3 50/125 klasy CPR B2ca

28. | Przewdd krosowy LC - SC MM OM3 duplex 1m

Okablowanie swiattowodowe szkieletowe na potrzeby KAS

29. | Panel $wiattowodowy modutowy 19" 1U 24xLC/PC duplex, SM

30. | Panel $wiattowodowy modutowy 19" 1U 6xLC/PC duplex, SM

31. | Panel $wiattowodowy modutowy 19" 1U 12xLC/PC duplex, SM

32. | Kabel $wiattowodowy uniwersalny typu 12J SM OS2 9/125('m klasy CPR B2ca

33. | Przewdd krosowy LC/PC - LC/PC SM OS2 duplex 2m

34. | Przewdd krosowy LC/PC - LC/PC SM OS2 duplex 1m

Urzadzenia aktywne na potrzeby SG

35. | Przetacznik zarzadzalny L2/L.3 16x10/100/1000 PoE+2xSFP typu CBS350-16FP-2G-EU

36. | Modut SFP MM LC 1000 Mbps typu GLC-SX-MMD
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Urzadzenia aktywne na potrzeby KAS

37.

Przetacznik zarzadzalny L3 24x10/100/1000 PoE+4xSFP typu C9200L-24P-4X-E

38.

Modut SFP+ SM LC 10 Gbps typu SFP-10G-LR

Dedykowana instalacja elektryczna zasilajaca urzadzenia komputerowe w budynku 8A

39.

Wylacznik nadpradowy selektywny S91Cs25

40.

Wylacznik nadpradowy z cztonem réznicowopradowym In 0,03A, B10, typ A

41.

Lacznik krzywkowy typu 4G25-51-U-S18 (by-pass UPSa)

42.

Puszka natynkowa standardu 45mm x 45mm 2 modutowa + ramka + suport

43.

Puszka natynkowa standardu 45mm x 45mm 8 modutowa + ramka + suport

44,

Gniazdo wtykowe 230V DATA n/t, standard europejski

45,

Gniazdo wtykowe 230V DATA n/t, standard angielski

46.

Przewod typu N2XH-J 3x2,5 klasy CPR B2ca

47.

Zasilacz UPS 1500VA Rack 2U

3. Specyfikacja sprzetu

Projektowane prace wymagajg wykorzystania nastepujacego sprzetu:

Lp. |Nazwa Jm
1. | Przyczepa skrzyniowa 3,5t m-g
2. | Przyrzad pomiarowy okablowania strukturalnego (zgodny z PN-EN 50173-1:2018-07) m-g
3. | Samochod dostawczy do 0,9 t m-g
4. | Samochdd skrzyniowy do 5t m-g
5. | Spawarka $wiattowodowa m-g
6. | Srodek tacznosci bezprzewodowej m-g
7. | Wciagarka z napedem elektrycznym o udzwigu do 1,6 t m-g
8. | Srodek tacznosci bezprzewodowej m-g
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