OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ELEKTRYCZNYCH

Instalacje elektryczne, teletechniczne
PRZEBUDOWA BUDYNKU ZABUDOWY MIESZKANIOWEJ
JEDNORODZINNEJ WOLNO STOJACEJ

Wola Kietpinska 1, 05-140 Serock dziatka nr ew. 280, jedn. ew. 140804 _5 obreb 0027 Wola
Smolana
Kod i nazwa robot budowlanych wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV):
CPV —453100000-3 — roboty instalacyjne elektryczne

1. DANE OGOLNE ST
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Specyfikacja Techniczna - odnosi si¢ do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru rob6t
instalacji elektrycznych, teletechnicznych , ktoére zostang wykonane w ramach zadania
inwestycyjnego  PRZEBUDOWY BUDYNKU ZABUDOWY MIESZKANIOWEJ
JEDNORODZINNEJ WOLNO STOJACEJ Wola Kietpinska 1, 05-140 Serock dziatka nr ew.
280, jedn. ew. 140804 5 obreb 0027 Wola Smolana

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdét Budowlanych stanowi czegs¢
dokumentow przetargowych i1 nalezy ja stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych
dziale 2, 3,415 STWIOR.

1.2 Zakres robot objetych ST

1.3.1 Nazwa i adres obiektu

BUDYNEK ZABUDOWY MIESZKANIOWEJ JEDNORODZINNEJ WOLNO STOJACEJ
Wola Kietpinska 1, dziatka nr 280 obrgb Wola Smolana, gm. Serock

1.4 Inwestor - Zamawiajacy

Skarb Panstwa — Panstwowe Gospodarstwo Lesne Lasy Parnstwowe, Nadle$nictwo Jabtonna ul.
Wiejska 20, 05-110 Jabtonna

1.5 Podstawa opracowania

- Umowa z Inwestorem,

- Uzgodnienia z inwestorem,

- Obowigzujace przepisy i normy,
- Projekty branzowe.

1.6 Normy / przepisy



Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami wiedzy technicznej, normami,

przepisami obowiazujacymi w Polsce, oraz zasadami dzialania instalacji elektryczne i

muszg by¢ zgodne z migdzynarodowymi przepisami i normami [EC.

Wszystkie urzadzenia musza by¢ opatrzone znakiem CE i by¢ zgodne z przepisami

europejskimi dotyczacymi kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.

Powolane przepisy i normy:

- Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89, poz. 414) ( z p6z. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrze$nia 2020 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy projektu budowlanego (Dz.U. 2022 poz. 1679) (z p6z. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr. 75, poz. 690) (z p6z. zm.),

- Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami (Dz. U. Nr 162,
p0oz.1568) (z pdz. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow (Dz. U. Nr 109 poz.
719) (z p6z. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji

-PN-EN 60598-2-22 ,,Oprawy o$wietleniowe Cze$¢ 2: Wymagania szczegotowe Dziat 22

Oprawy oswietlenia awaryjnego”

-PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- PN-EN 1838:2013-110swietlenie awaryjne

-PN-EN 50172 ,,Systemy o$wietlenia awaryjnego”

-PN-EN 50171 ,,Niezalezne systemy zasilania”

-PN-EN 12464-1:2012 Technika swietlna. O$wietlenie miejsc pracy. Czgs¢ 1: Miejsca

pracy wewnatrz pomieszczen.

i inne przywotane w dalszej czesci niniejszego dokumentu.

2. INSTALACJE ELEKTRYCZNE

2.1. Dane elektroenergetyczne obiektu.

System sieci nn TN-S

Napigcie zasilania urzadzen 400/230V, 50Hz

Dodatkowa ochrona od porazen SAMOCZYNNE SZYBKIE WYLACZENIE W UKLADZIE TNS
Zrodto zasilania :

istniejace przylacze energetyczne

2.2, Zasilanie i rozdzial energii elektrycznej

W budynku zaprojektowano rozdzielnicg gtéwna nn - TE zasilang z istniejgcego przytacza nn
Urzadzenia UPS

Zastosowac¢ lokalne urzagdzenia UPS dla poszczegdlnych odbiorow zasilanie z gniazd.
Wszystkie rozdzielnice i urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie certyfikaty i atesty.

2.2.1. Rozdzielnice nn

Zaprojektowano rozdzielnice modulowa. W rozdzielnicy gtéwnej zastosowano

wylacznik glowny, wyltaczniki instalacyjne z zabezpieczeniami nadmiarowo pradowymi

i zwarciowymi oraz wytaczniki réznicowopradowe grup obwodoéw. W rozdzielnicy powinny
znajdowac sie schematy i opisane funkcje poszczegolnych obwodow.



2.2.2. Wytyczne budowlane

Drzwi do rozdzielnic wyposazy¢ w tabliczki informacyjne: ,,Urzadzenie elektryczne nie
dotykac”.
Przepusty przez przejscia pozarowe uszczelni¢ p.poz. do odpornosci przegrody

2.3. Rozprowadzenie energii po budynku

Rozprowadzenie energii po budynku odbywac si¢ bedzie poszczegdlnymi obwodami do
odbiornikow. Z rozdzielnicy TE zostang zasilone obwody ogdlne i o$wietlenie oraz obwody
komputerowe.

2.3.1. Trasy kabli i przewodow

W poziomie gtowne trasy przewodow przebiega¢ beda od rozdzielnicy gtownej pod tynkiem.
W pomieszczeniach przewody i kable prowadzi¢ pod tynkiem lub w pomieszczeniach z sufitem
zabudowanym w korytkach pod sufitem, schodzac do gniazd i tacznikow pod tynkiem .

2.3.2. Typy kabli i przewodéw
Wszystkie kable i przewody projektuje si¢ miedziane typu YKY, YDY. Wytrzymatos¢ izolacji
minimum 0,75/1kV YKY i 450/750YDY. Zgodnos¢ z CPR :
1. PN-EN 13501-6:2014 Klasyfikacja ogniowa wyrobdw budowlanych i elementdéw budynkow.
Czes¢ 6: Klasyfikacja na podstawie wynikdw badar reakcji na ogien kabli elektrycznych
2. PN-EN 50575:2015 Kable i przewody elektroenergetyczne, sterownicze i telekomunikacyjne.
Kable i przewody do zastosowan ogdlnych w obiektach budowlanych o okreslonej klasie
odpornosci pozarowej

2.4. Oswietlenie
W ramach Inwestycji przewiduje si¢ nastepujace rodzaje o§wietlenia:
1. podstawowe

2.4.1. Oswietlenie podstawowe

Zostang zastosowane natezenia o$wietlenia zgodne z aktualnymi wymaganiami PN-EN.
Oswietlenie ogolne pomieszczen realizowane bgdzie oprawami dla zrodet

LED.

2.5. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.

2.5.1 Ochrona przeciwporazeniowa.

Sie¢ rozdzielcza na terenie obiektu pracowa¢ bedzie w uktadzie TN-S z izolowanym
przewodem neutralnym N i uziemionym przewodem ochronnym PE.

Ochrong przed dotykiem bezposrednim zapewnia:

- izolacja robocza czynnych obwoddow,

- odpowiednia konstrukcja rozdzielnic,

Ochrong przed dotykiem posrednim zapewni samoczynne szybkie wytaczenie w czasie
t < 0,4 s uszkodzonego obwodu przez:

- wylaczniki réznicowopradowe o pradzie réznicowym 30 mA,

- wylaczniki z wyzwalaczami zwarciowymi i przecigzeniowymi,

Dla prawidlowego zrealizowania samoczynnego wytaczenia w uktadzie TN-S nalezy:
- wszystkie czeSci przewodzace dostepne instalacji przytaczy¢ do uziemionego
przewodu ochronnego PE

- przewod neutralny N izolowa¢ od ziemi

- miejsce rozdzielenia przewodu PE 1 N uziemié

Samoczynne wylgczenie zasilania zapewni¢ powinien, w kazdym miejscu instalacji,
odpowiedni prad zwarciowy powstaty w przypadku zwarcia pomi¢dzy przewodem
fazowym i przewodem ochronnym lub cz¢écig przewodzacg dostepna.

Ponadto przewidziano wykonanie potagczen wyréwnawczych do gléwnej szyny
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wyrownawczej za posrednictwem magistrali wykonanej przewodem Cu35mmg
(utozonej wzdtuz korytka instalacyjnego) do ktorej przytaczone beda miedzy innymi:
- uziom obiektu,

- metalowe elementy konstrukcyjne obiektu

- rurociggi metalowe wchodzace do obiektu i prowadzone w obiekcie,

- metalowe elementy konstrukcyjne normalnie nie bedace pod napigciem np.
korytka i drabinki kablowe, kanaty wentylacyjne, obudowy itp.,

- szyny ochronne rozdzielnic nn.

Urzadzenia i inne obce elementy metalowe potaczy¢ do magistrali przewodem

Cu 4mma.

Gloéwna Szyne wyrownawczg Cu 30x4mm w zamknietej szafce umiesci¢ w miejscu
obok rozdzielnicy TE. Potaczy¢ ja z uziemieniem budynku oraz przewodem PE.

2.5.2 Ochrona przed pradem przetezeniowym.

Projektowane obwody instalacyjne beda zabezpieczone przed pradami
przecigzeniowymi i zwarciami za pomocg:

- wylacznikow,

- wylacznikdw nadmiarowo pradowych o odpowiedniej charakterystyce.

2.5.3. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi i laczeniowymi.
Ochronniki przeciwprzepigciowe typu B+C instalowane bedg w rozdzielnicy
elektrycznej TE.

Ochronniki chronig urzadzenia nie tylko przed przepigciami wywotanymi
wytadowaniami atmosferycznymi, ale rowniez przed przepigciami taczeniowymi i
zwarciowymi.

2.6. Ochrona przeciwpozarowa

2.6.1 Przejscia przez strefy pozarowe

Przejscie kabli i przewodow przez $ciany i stropu dzielgce rozne strefy pozarowe
nalezy uszczelnia¢ przeciwogniowo materiatami o odpornosci ogniowej rowne
odpornosci ogniowej §ciany badz stropu.



3. INSTALACJE TELETECHNICZNE

3.1. Instalacja sieci telekomunikacyjnej - Opis ogolny systemu okablowania
telekomunikacyjnego

Dla budynku przewiduje si¢ zastosowanie okablowanie telekomunikacyjne w oparciu o
Gniazdo modularne RJ45, z puszka i z ramkg, do montazu pod

tynkiem Kabel S/FTP FRNC KAT7 Drut 23AWG.

3.1.1. Zalozenia wstepne

W ramach instalacji budynkowej przewiduje si¢ wykonanie okablowania do gniazd RJ45 z
punktu dystrybucyjnego. System okablowania strukturalnego ma zapewnié warstwe fizyczng dla
przesytu wszystkich, standaryzowanych obecnie, aplikacji niskopradowych w obrebie budynku.
Okablowanie musi spelnia¢ aktualne normy:

ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: June 2002 Err. 04-2014

ISO/IEC 11801 Second Edition 2002-09 Amd 2 2010

Information technology. Generic cabling for customer premises.

EN 50173-1

Information technology. Generic cabling systems Part 1: General requirements and

office areas.

3.1.2. Punkty dostepowe

Wszystkie gniazda zostang wyposazone w dwa lub wigcej gniazd logicznych typu RJ-45 kat. 7,
potaczone z punktem dystrybucyjnym , umozliwiajacym dostep do dowolnej struktury logicznej
opartej fizycznie na okablowaniu strukturalnym. Potaczenia w gniazdach zostang wykonane
zgodnie ze standardem EIA/TIA 568B. Potaczenia wszystkich gniazd wykonano przy uzyciu
ekranowanej, czteroparowej skretki kat. 7. Kazde gniazdo w zaleznos$ci od skrosowania w
punkcie dystrybucyjnym moze stuzy¢ jako gniazdo telefonii analogowej lub sieci komputerowe;j.

3.1.3. Punkty dystrybucyjne
Istniejacy.

3.1.4. UPS
W przypadku potrzeby podtrzymania napigcia dla stanowisk komputerowych stosowac lokalne
urzadzenia UPS.

3.1.5. Trasy do prowadzenia instalacji teletechnicznych

Okablowanie nalezy prowadzi¢ w rurkach elektroinstalacyjnych karbowanych i w korytkach
teletechnicznych. Okablowanie po ulozeniu oznaczy¢ w szafach i przy gniazdach zgodnie z
oznaczeniami na schematach i planach. Dtugos$¢ przewodow sieci strukturalnej

nie moze przekracza¢ 90m.

4. SYSTEM SYGNALIZACJI WELAMANIA I NAPADU

4.1 System sygnalizacji wlamania i napadu bedzie informowat o wtamaniu (prébie wtamania) do
pomieszczen technicznych, magazynow oraz pomieszczen biurowych, gabinetow (poza
godzinami pracy). W sktad systemu bedg wchodzié:

- centrala alarmowa z ukladem zasilania awaryjnego,

- czujniki pasywnej podczerwieni, kontaktrony i sygnalizatory,



- okablowanie,
ew. interfejs do pozostatych systemow.
System sygnalizacji obstluguje powiadamianie zdalne do lokalnej agencji ochrony za pomoca

tacza GSM lub linii telefonicznej PSTN.

4.2. Podstawowe wymagania systemu

Projektowana instalacja pod wzgledem doboru urzadzen jak tez sposobu jej wykonania

bedzie spetniata nastgpujace przepisy: Polska Norma ,,Systemy Alarmowe” PN-93/E-08390. Po
przeprowadzonej wstepnej analizie zagrozen przewiduje sie wykonanie systemu w klasie C.
Projekt zaktada instalacje sygnalizacji wlamania i napadu pomieszczenia biurowe, pokoje, ciagi
komunikacyjne. Rozmieszczenie urzadzen oraz ich typ zostat dobrany zgodnie z

przewidywanymi zagrozeniami mogacymi wystapic¢ na obiekcie.

4.3. Centrala alarmowa, koncentrator, manipulator LCD

System sygnalizacji wlamania i napadu oparty jest o proponowang centrale SATEL INTEGRA 32 lub
réwnowazng.

Centrala posiada klase S. Centrala obstuguje do 32 linii dozorowych. Zastosowano system

oparty o adresowanie czujek w systemie magistralnym. Na ptycie gtdwnej umieszczono modut
adresujacy. Na w obudowie znajduje si¢ zasilacz dedykowany., w przypadku koniecznos$ci poboru
wigkszego pradu mozliwe jest rozszerzenie uktadu o dodatkowe moduty zasilaczy. Do zabezpieczenia
obiektu uzyto czujek dualnych PIR. Czujka posiada czujnik pasywnej podczerwieni (PIR) oraz
antymasking oparty o promienie mikrofalowe. Dodatkowo uzyto czujki PIR z sufitowe oraz czujki
magnetyczne okienne /drzwiowe. Do sterowania systemem begdzie stuzy¢ klawiatura systemowa, LCD

do obstugi wszystkich podsystemow.

4.3.1 Reakcja alarmowa

W przypadku wystgpienia alarmu w danej strefie (grupie) do ktorej nalezy czujka, ktora
wykryla zagrozenie nastgpuje proces alarmowy:

- przestanie informacji do centrali;

- rejestracja alarmu w centrali;

- wysterowanie wyjs¢ alarmowych — uaktywnienie sygnalizatoréw;

- wyswietlenie informacji oraz reakcja dzwigkowa na klawiaturze sterujacej LCD;

- wyswietlenie informacji, zobrazowanie jej na planie oraz reakcja dzwigkowa na stacji
monitorujace;j;

- ewentualne przestanie sygnatu do zdalnego Centrum Monitoringu;

- weryfikacja alarmu przez pracownika,

- skasowanie alarmu w systemie.



Wszystkie powyzsze reakcje sa w petni programowalne.

4.4. ELEMENTY SYSTEMU SSWIN

Czujki PIR

Do zabezpieczenia obiektu zastosowano pasywne czujki podczerwieni PIR dualne z

antymaskingiem o réznych parametrach (szerokokatne, 360 stopni,) rozmieszczonych w przestrzeni
kancelarii tak, aby swym zasiggiem chronity wszystkie wloty do pomieszczen kancelarii (0kna, drzwi,
etc.).

Czujki magnetyczne

Dla podniesienia bezpieczenstwa obiektu (wg standardowego rozwigzania) wszystkie

newralgiczne przejécia — wejscia do budynku oraz do waznych pomieszczen — zostaty

zabezpieczone za pomocg czujek magnetycznych (kontaktronow) — kazde skrzydto niezaleznie.

4.5. INSTALACJA SYSTEMU SSWIN

Zasilanie

Centrala bedzie zasilana z sieci elektrycznej podstawowej-gwarantowanej 230VAC oraz
ze zrodla rezerwowego. Rezerwowe zrodto zasilania sktada sie z akumulatoréw
przeznaczonych wylacznie do uzytku instalacji SSWiN i podtaczonych bezposrednio do centrali.
W razie awarii zasilania podstawowego zapewniajg one prace systemu przez 24h w stanie
czuwania i 60min. w czasie alarmu.

Trasy kablowe

Rozprowadzenie okablowania bedzie zrealizowane wewnatrz pomieszczen chronionych

w korytach instalacyjnych umieszczonych na miedzy stropami oraz pod tynkiem zgodnie z
rysunkami.

Typy kabli i przewodow

Dla magistrali przewidziano przewod skretka YTKSY 4x2x0,5

Dla sieci czujek przewidziano przewod YTKSY 6x0,5.



6. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z przedmiarem robo6t, Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
1 poleceniami Zamawiajgcego.

Przekazanie terenu budowy — Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze
Wykonawcy teren budowy.

6.1 Zgodno$¢ robot z Przedmiarem Roboét i Specyfikacja Techniczng Wykonania
i Odbioru Robét.

Dokumenty — Projekt, Przedmiar robot , Specyfikacja Techniczna Wykonania Odbioru Robot
przekazane przez Zamawiajacego stanowig komplet a wymagania wyszczegdlnione chocby w
jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catym komplecie.
Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z przedmiarem
rob6t 1 ST. Dane okre§lone w przedmiarze rob6t i ST beda uwazane za wartosci docelowe,
wszelkie odchylenia wymagaja uzyskania pozytywnej opinii Zamawiajacego. Cechy
materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami. W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z
przedmiarem robot lub ST 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ robdt, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

6.2 Informacje o terenie budowy

Budynek potozony jest w miejscowosci Wola Kielpinska 1, dziatka nr 280 obrgb Wola
Smolana, gm. Serock. Do budynku doprowadzona jest energia elektryczna istniejgcym
przylaczem energetycznym. Energia na potrzeby budowy moze by¢ pobierana z istniejacego
przylacza elektrycznego. Po zakonczeniu prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest do
uporzadkowania placu budowy i1 doprowadzenia terenu wokot budynku do stanu pierwotnego
( zastanego przed rozpoczgciem prac budowlanych ) wiacznie z odtworzeniem ewentualnie
zniszczonych elementow zagospodarowania terenu. Wykonawca bedzie zobowigzany umowa
do przyjecia odpowiedzialnosci od nastepstw 1 za wyniki dziatalnosci w zakresie:

- organizacji i wykonywania robot budowlanych,

- zabezpieczenia interesOw 0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- bezpieczenstwa ruchu drogowego i pieszego w otoczeniu budowy,

- ochrony mienia zwigzanego z budowa.



Wykonawca w trakcie prowadzenia prac zobowigzany jest stosowa¢ si¢ do ogolnie
obowigzujacych przepisOw prawa pracy zasad BHP przy prowadzeniu robot budowlanych.

Wykonawca bedzie zobowigzany do wykonywania i utrzymywania stanie nadajacym si¢ do
uzytku oraz do likwidacji wszystkich robdt tymczasowych, niezbednych do realizacji
przedmiotu zamdwienia. Zamawiajacy nie bedzie optacat robot tymczasowych takich jak:
urzadzenia do transportu pionowego, zabezpieczania powierzchni pionowych i poziomych folig
chronigcg przed przedostawaniem si¢ kurzu i opadéw atmosferycznych trakcie prowadzenia
prac.

Na potrzeby zaplecza Wykonawcy Zamawiajacy udostepni na czas prowadzenia robot
pomieszczenie magazynowe.

6.3 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne
takie jak kable, rurociagi itp.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

MATERIALY

7.1 Wymagania podstawowe.

Co najmniej na 7 dni roboczych przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatlow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi informacje zaswiadczajace o
dopuszczeniu ich do stosowania w budownictwie na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004
r. ,,O wyrobach budowlanych”. Materialty powinny by¢ oznaczone znakiem B lub CE. Dla
materiatdéw oznakowanych znakiem CE przewidzianych do zastosowania na zewnatrz budynku
nalezy udokumentowa¢ dostosowanie ich do polskim warunkéw klimatycznych. Do
materiatdéw 1 urzadzen nie posiadajacych oznaczen B lub CE nalezy zalaczy¢ aprobaty
techniczne potwierdzajace przydatnos¢ wyroby budowlanego do zamierzonego zastosowania.

7.2 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy do czasu gdy beda potrzebne do
robot byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem 1 wptywem warunkow atmosferycznych,
zachowaly swoja jako$¢ im wiasciwo$¢ do robot i byly dostepne do kontroli. Miejsca
czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.



7.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom a w szczegolnosci wymienione w ,,Krajowym
Wykazie Zakwestionowanych Wyrobow Budowlanych” zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscy wskazanym przez Zamawiajgcego.
Kazdy rodzaj robot w ktorym znajda si¢ nie zadbane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

7.4 Wariantowa stosowanie materialow.

Jesli przedmiar robot lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim
zamiarze co najmniej na siedem dni roboczych. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

8. SPRZET

W trakcie realizacji robot nalezy stosowac urzadzenia sprawne technicznie nie powodujace
nadmiernego hatasu i zanieczyszczenia $rodowiska olejem, smarami itp. Ze wzgledu na
nieskomplikowany charakter robdt nie przewiduje sie® wystgpienia potrzeby zastosowania
maszyn 1 urzadzen innych niz powszechnie stosowane w budownictwie. Wykonawca
zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

9. TRANSPORT

W trakcie realizacji robdt nalezy stosowaé $rodki transportowe sprawne technicznie nie
powodujace nadmiernego hatasu 1 zanieczyszczenia sSrodowiska, olejem, smarami itp. Pojazdy
do przewozenia materiatow wrazliwych na warunki atmosferyczne winny posiada¢ szczelne
plandeki ochronne. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich S$rodkow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materiatow.

10. WYKONANIE ROBOT

10.1 Ogolne zasady wykonywania roboét

Podstawowym aktem prawnym okreslajagcym standardy techniczne jakim powinny odpowiadac
zrealizowane roboty budowlane jest Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 roku w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie ( Dz. U. Nr 75, poz. 690 z p6zn. zm. ). Przystgpienie do realizacji prac
budowlanych mozliwe bedzie po zapewnieniu bezpieczenstwa uczestnikom procesu
budowlanego. Podstawowe zasady, ktorych nalezy przestrzega¢ okreslone zostaty w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 410 ).
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materialdéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z przedmiarem robot,
wymaganiami ST oraz poleceniami Zamawiajgcego.

11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

11.1 Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggna¢
zatlozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakos¢
materiatlow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli gwarantujacy wykonanie robot
przy zachowaniu wymaganej przez Zamawiajacego jakosci.

11.2 Kontrole prowadzone przez Zamawiajacego

Do celow kontroli jakos$ci i1 zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest podokonywania
kontroli. Zapewniona mu bedzie ze strony Wykonawcy wszelka potrzebna do tego pomoc.

11.3 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy zezwoli na uzycie tylko tych materiatéw, ktore sa dopuszczone do stosowania w
budownictwie na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. ,,O wyrobach budowlanych” i
posiadajacych:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich Norm lub aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub Polska Normg Przenoszaca
Normy Zharmonizowane,

- aprobatg¢ techniczng w wypadku wyrobow dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

11.4 Dokumenty budowy.

W trakcie robot Wykonawca winien zgromadzi¢ dokument:

- dziennik budowy,

- ksiazke obmiaréw robot,

- protokot przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- protokot odbioru robot,

- protokoét narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie,
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- atesty, certyfikaty, instrukcje obstugi i gwarancje na urzadzenia montowane podczas budowy.
11.5 Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne 1 przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

12. OBMIAR ROBOT

12.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robdt w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru dokonuje Wykonawca przy udziale Zamawiajacego. O zakresie obmierzonych robot
1 o terminie obmiaru wykonawca zawiadomi Zamawiajacego ci najmniej 3 dni przed tym
terminem.

12.2 Zasady okreslania iloSci materialow.

Obmiaréw dokonywa¢ nalezy zgodnie z zasadami przyjetymi w katalogach nakladow
rzeczowych zastosowanych do sporzadzania kosztorysow ofertowych.

12.3 Czas przeprowadzania odbioru.

Obmiary bedg przeprowadzane w czasie umozliwiajagcym stwierdzenie faktycznie wykonanych
prac.

12. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen roboty polegaja odbiorowi :
- ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

12.1 Odbidr ostateczny robot.

12.1.1 Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z przedmiarem robdt. W przypadku gdy
komisji roboty nie begdg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych oraz
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. W przypadkach niewykonania wyznaczonych
robot poprawkowych i uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

12.1.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem poswiadczajacym dokonanie odbioru ostatecznego robodt jest
protokot odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty
( jezeli stosowne przepisy prawne a w szczegoOlnosci Prawo Budowlane wymagaja ich
sporzadzenia dla zakresu prac bedacego przedmiotem umowy):

- dokumentacj¢ projektowg powykonawcza,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.
12.2 Odbidér pogwarancyjny.

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
koncowy bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.1 ,,0dbior ostateczny robot”.

12.3 Podstawa platnosci.
Podstawa ptatnosci jest protokot odbioru robot potwierdzajacy:

1. Zrealizowanie prac nas ktore zostala zawarta umowa o roboty budowlane.

2. Zrealizowanie prac uzupehiajacych (dodatkowych) ktorych konieczno$§¢ wykonania
wynika w trakcie realizacji zadania.

Ptatnosci podlega kwota zapisana w umowie obejmujaca:

- robocizne bezposrednig wraz z kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow 1 transportu na plac budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

12.4 Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych.

Nie przewiduje si¢ osobnego odbierania i rozliczania tego typu prac. Wartos$¢ ich powinna by¢
wliczona w koszt robot podstawowych.

12,5 Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawg do wykonania robét
budowlanych.

12.5.1 Umowa o wykonanie robot budowlanych

12.5.2 Projekt budowlany wykonawczy

12.5.3 Przedmiar robot

12.5.4 Oferta i kosztorys ofertowy Wykonawcy

12.5.5 Aprobaty techniczne wtasciwe dla zastosowania materiatow

12.5.6 Obowigzujace normy europejskie, polskie i branzowe oraz warunki techniczne

13



wykonania i odbioru robdt budowlanych i instalacyjnych

12.5.7 Ogoblne wytyczne, zalecenia i instrukcje stosowania wyrobéw wydane przez ich
producentéw

12.5.8 Przepisy prawne dotyczace BHP, Prawa Pracy, Ochrony Srodowiska i Ochrony

Przeciwpozarowe;.
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