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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Instalacja systemu wczesnego wykrycia pozaru w budynku Prokuratury Okregowej przy ul Jagiellonskiej 56A
w Nowym Sgczu

1.1. Przedmiot (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWIORB) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z branzg elektryczng dla zadania :

ninstalacja systemu wczesnego wykrycia pozaru w budynku Prokuratury Okregowej przy ul Jagiellonskiej
56A w Nowym Saczu”

1.2. Zakres stosowania (STWIORB)

Specyfikacja Techniczna (STWIORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot jak w pkt.1.1.
Integralne czesci opracowania stanowig; projekt wykonawczy oraz przedmiar robot

1.3. Zakres robot objetych (STWIORB)

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem robot jak
w pkt.1.1
W tresci (STWIORB) zostaty uwzglednione wymagania techniczne ujete w aktualnych normach i przepisach.

1.4 Ogdblne wymagania dotyczace materiatow i sprzetu.

Przy wykonywaniu robot nalezy stosowac urzadzenia ,osprzet i materialy instalacyjne wykazane w projektach, oraz
wykazie materiatow -, kosztorys $lepy” dopuszczone do obrotu i powszechnego uzytkowania . Dopuszczone do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie sg wyroby budowlane dla ktorych wydano certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy zgodnosc z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm ,aprobat
technicznych i innych przepisow ,dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat lub deklaracje zgodnosci z PN lub
aprobatag techniczng ,lub umieszczono w wykazie wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedtug tradycyjnie
uznanych zasad sztuki budowlanej (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIiB z 10.12. 1994r Dz.U. nr.10 poz.48 z 1995r
oraz Rozporzgdzenie MSWiA z 05.08.1998r Dz.U. nr.107 poz.679 ) .

1.5.0gbIne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét i ich zgodno$é z Dokumentaciq Projektowa , Specyfikacjg
Techniczng (STWIORB) , obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi poleceniami Inspektora Nadzoru .
Przed rozpoczgciem robot elektrycznych Wykonawca powinien zapoznac sie z terenem w ktorym prowadzone bedg
roboty celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania frontu robét.

Po zakonczeniu robot elektrycznych ,przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robot wraz z wykonaniem odpowiednich pomiarow.

Przy wykonywaniu robot Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie obowigzujacych przepisow bhp
oraz jesli jest podwykonawca -wymagan generalnego wykonawcy w zakresie bhp. Kwalifikacje personelu robot
elektrycznych powinny by¢ stwierdzone i udokumentowane waznymi za$wiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robot Wykonawca dostarcza Zleceniodawcy dokumentacje powykonawcza.

Jakos¢ wyrobdw i prac budowlanych musi by¢ zgodna z przepisami i normami .

2. Wyroby do stosowania .
2.1 Wymagania formalne .

Do wykonania robot nalezy stosowac aparature i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w
budownictwie. Od 1 maja 2004r za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby dla ktorych producent :
-dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg. okreslonego systemu oceny
zgodnosci

-wydat krajowg deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia

-oznakowat wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami .



Do obrotu i stosowania w budownictwie sg rowniez dopuszczone wyroby na podstawie dotychczasowych przepisow
na zasadach w tych przepisach okreslonych, tzn :ze wydane sq aprobaty techniczne , certyfikaty, deklaracje
zgodnosci z norma lub aprobatg techniczng zachowujg waznos¢ do dnia okreslonego w tych dokumentach .

2.2. Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWIORB) dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem zakresu prac okreslonych w pkt. 1.1. dla inwestycji pn : Instalacja systemu wczesnego wykrycia
pozaru w budynku Prokuratury Okregowej przy ul Jagiellonskiej 56A w Nowym Saczu

é.3 Wykaz materiatow podstawowych.

Kabel YnTKSy 1x2x0,8 mm2

Kabel HDGs PH90/E90 2x1,0 mm2
Kabel HTKSH PHI90/E90 3x2x0,8mm2
Kabel NHXH PHO0/E90 3x1,5mm?2
Kontroler centrali

Rama montazowa duza

Rama montazowa Srednia

Szyna przylaczeniowa krotka

Szyna przylaczeniowa diuga

Zestaw kabli potgczeniowych pomiedzy modutem BCM a zasilaczem UPS )

Zasilacz 24V/6A

Akumulator 40Ah/12V

Modut kontroli baterii

Modut petli LSN o obcigzalnosci 300mA

Modut 2 linii sygnalizatorow

Modut 8 wyjs¢ przekaznikowych niskonapieciowych

Czujka optyczne z przetgcznikami obrotowymi

Czujka optyczno-termiczna z przetgcznikami obrotowymi

Gniazdo czujek serii 400

Wskaznik zadziafania

ROP czerwony, wewnetrzny

Klucz do Recznego Ostrzegacza Pozarowego

Adresowalny sygnalizator akustyczny z baterig, wewnetrzny, czerwony
Sygnalizator akustyczno optyczny, podstawa czerwona, $wiatto czerwone
Modut 8 wejs¢ i 1 wyjScia przekaznikowego niskonapieciowego wraz z
obudowg

Modut wyjé¢ przekaznikowych niskonapieciowych (1 przekaznik)
Obudowa do modutow serii FLM420

Materiaty budowlane: gipsy, tynki, farby, folie, masy uszczelniajace, materiaty mocujace, itp.

3.Sprzet i narzedzia

Wykonawca do wykonywania prac powinien stosowac sprzet i narzedzia oraz przyrzady pomiarowe spetniajace
wymogi bezpieczenstwa oraz w przypadku przyrzadow pomiarowych posiada¢ aktualne wzorcowania .

4. Transport

Transport materiatow instalacyjnych powinien odbywac sie przy zastosowaniu takich srodkow transportu ktére nie
wplyng niekorzystnie na wtasciwosci przewozonych materiatow i w konsekwencji jakosci wykonanych robot.



5.Realizacja robot:

5.1.Trasowanie obwodow

5.2. Uktadanie przewodow

5,3, Montaz osprzetu p. poz.

5.4.Wykonanie pomiaréw ochronnych
5.5.Sporzadzenie protokotow z w/iw pomiarow

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonanych robét , za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami (STWIORB ) oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru i nastepujgcymi zasadami:

6.Kontrola jakosci robot

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wytacznie materiaty dopuszczone do obrotu i stosowane w budownictwie
,bez widocznych wad , zgodnie z niniejszg (STWiORB) - ewentualne zamienniki materiatow uzgadnia¢ z
Inspektorem Nadzoru i potwierdzi¢ wpisem w dzienniku budowy. Wykonawca jest zobowigzany do stalej i
systematycznej kontroli zgodno$ci prowadzonych robot z dokumentacjg projektowg oraz STWIORB.

7.0bmiar robot .

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja projektowg oraz
STWIORB w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét

-osprzet i aparatura - szt

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru .

Btad lub przeoczenie w przedmiarze lub (STWIORB ) nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét

8.0dbior robot

Po zakonczeniu robot Wykonawca zgtasza Inwestorowi gotowo$¢ do odbioru.

Odbiér koncowy nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokot robot sporzadzony wg. wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac:

-atesty jakosciowe wbudowanych materiatow

-protokoty z pomiarow

-inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

Jezeli komisja powotana do odbioru stwierdzi ,ze pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego instalacje sq
gotowe do odbioru koricowego ,komisja dokona odbioru koncowego robot.

9.Dokumenty odniesienia (przepisy zwigzane)

- Podstawg do opracowania zagadnien zwigzanych z ochrong systemu wczesnego ostrzegania o pozarze sq
odpowiednie normy.

- Ustawa. o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991 r (Dz.U. z 2009 r. Nr 178, poz. 1380 z p6zn. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow (Dz. U. Nr 109 poz. 719),

- PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploataciji i konserwacji

- PN-EN 54-7:2004/A2:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czgsc¢ 7: Czujki dymu — Czujki punktowe dziatajace z
wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub jonizacji

- PN-EN 54-3:2003/A2:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe -
Sygnalizatory akustyczne

- PN-EN 54-11:2004/A1:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe



- PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;
- PN-EN 12101-10:2007 z p6zn. zm. Systemy kontroli rozprzestrzeniania sie dymu i ciepta — cze$¢ 10: Zasilacze
- Wytyczne do projektowania WP-02 SITP 2010



