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M.13.02.00.BETON NIEKONSTRUKCYJNY
M.13.02.01.Beton klasy B20 i klas nizszych w deskowaniu
CPV - 452211068

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru betonu klasy B20 i klas nizszych w
deskowaniu pod elementami konstrukcyjnymi obiekid@astowychprzy przebudowie mostuw lesnictwie Rogonie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest dokumentem kdddkaym i przetargowym przy zlecaniu i realizacjbrd
mostowych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie betonu wyrownawczego pod oczepy, skrzydetka klasy C16/20 gr. 15 cm oraz pod belki pdporeczowe
kl. C12/15 gr. 5 cm.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowia grunty lesne, przez ktore przebiega droga lesna i plynie rzeka Elk, budowa jest potozon na
dziatkach: 3177/1,3177/2,3177/3, 3176/21
Na moscie i wokot brak infrastruktury techniczne;.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochrona $rodowiska

Przed przystapieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek drogi i most zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy. Oznakowanie, zabezpieczenie robOtriytnanie objazdu na czas budowy w zalezno$ci w uzgodnieniu z inwestorem.
Demontaz oznakowania po zakonczeniu robot.

Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi dojazdoéw i mostu powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowa¢ w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — Kierownik budowy przed
przystapieniem do robdt jest zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Reper roboczy=139.52.
Technologia robot i ich rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na Srodowisko.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami oraz
z okresleniami podanymi w ST D-M.00.00.00 oraz ST M.13.01.00.

1.7. Ogdlne wymagania dotyezace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z rysunkami, Specyfikacja
Techniczng i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00.

2.  Materialy

Beton klasy zgodnie z Dokumenja Projektows, z utrzymaniem wymagan i badan tylko w zakresie
wytrzymato$ci betonu na $ciskanie zgodnie ze ST M.13.01.00.

3. Sprzet

Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Mieszanie
sktadnikoéw w betoniarce przeciwbieznej, dozowanie wagowe. Dopuszczalne jest mieszanie sktadnikow w betoniarce
wolnospadowe;j.

4. Transport
Wg ST M.13.01.00.
5. Wykonanie robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy
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wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty betonowe.

Wykonanie rob6t powinno by¢ poprzedzone odbiorem przez Inzyniera podtoza na poziomie posadowienia pod
wzgledem przydatnosci gruntu do posadowienia elementu.

Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania robot ziemnych (wg ST
M.11.01.00.). Pdloze winno by¢ rowne, czyste i odwodnione. Beton winien by¢ rozktadany w miare mozliwo$ci w
sposob ciagly z zachowaniem kontroli grubosci oraz rzednych wg rysunkéw. W czasie betonowania nalezy gorna
powierzchnig betonu wyprofilowa¢ w spadku oraz pozostawi¢ wglebienie w najnizszym punkcie w celu mozliwosci
prawidtowego odwodnienia wykopu.

6. Kontr ola jakosci robot

Roboty nalezy prowadzi¢ w obecnos$ci Inzyniera. Kontroli podlega przygotowanie podtoza, grubos¢ uktadanej warstwy
betonu oraz rz¢dne wierzchu betonu. W przypadku poduszek betonowych kontroli podlega rowniez rz¢dna dna wykopu
oraz zgodno$¢ podtoza na dnie wykopu z rysunkami.

Skfad mieszanki nalezy kazdorazowo oznaczaé laboratoryjnie dla uzyskania parametréw:

®jakosci kruszywa i cementu oraz wody,

®max. ggstosci mieszanki.

Nalezy sprawdzac klasg betonu przez pobranie probek oraz wykonanie badan wytrzymatosci na $ciskanie wg ST
M.13.01.00.00.

7. Obmiar rob6t

Jednostka obmiarowa rob6t jest 1m betonu. Tloé¢ robdt okresla sie na podstawie rysunkdéw z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8.  Odbidr robot

Podstawa dokonania odbioru jest:
- zgloszenie przez Wykonawcg w Dzienniku Budowy zakonczenia robot podlegajacych odbiorowi
migdzyoperacyjnemu,
- stwierdzenie przez Inzyniera zgodnosci odbieranych robét z rysunkami i zmianami zaaprobowanymi przez
Inzyniera,
- uzyskanie pozytywnych wynikow odpowiednich badan wykonanych zgodnie z punktem 6 niniejszej
Specyfikacji oraz przedtozenie przez Wykonawceg atestoOw na zastosowane materiaty.

9. Podstawa platnosci

Cena wykonania rob6t obejmuje:

®skladniki ceny jednostkowej okreslone w D-M.00.00.00 pkt 9.1,

®prace przygotowawcze

@opracowanie receptur betonu

®opracowanie Projektuethnologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci

®zapewnienie niezbgdnych czynnikéw produkeji, zakup, dostarczenie i utozenie z zaggszczeniem mieszanki
betonowej wraz z jej pielggnacja oraz wszystkich niezbgdnych materiatéw

®wykonanie dojazdéw i stanowisk roboczych shezetu

®oczyszczenie podtoza

®wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen

@0czyszczenie terenu robot

®inne roboty skladajace sie na kompletne wykonanie zakresu rob6t przewidzianego w SST.

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 20061 Beton. Wymaganjawvtasciwosci, produkcja i zgodnosé¢

37



