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1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru barier mostowych - przy przebudowie mostuw lesnictwie
Rogonie.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana pregaziiu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu zakup i montaz barier mostowych BSR140C
bezprzektadkowych , pokrytych powtoka cynkowa wg DIN 50976 wraz z elementami odblaskowymi po 2 szt. z kazdej strony.

Stupki barier co 1.0 m z dwuteownika 140, listwa prowadzaca typu B, wysoka¢ barier 110 cidtugosé po 8.0 m z kadej strony mostu-
przy przebudowie mostuw lesnictwie Rogonie.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowia grunty lesne, przez ktére przebiega droga lesna i plynie rzeka Etk, budowa jest potozon na dziatkach: 3177/1,
3177/2,3177/3, 3176/21

Na moscie 1 wokot brak infrastruktury techniczne;j.

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochrona $rodowiska

Przed przystapieniem do robdét wykonawca oznakuje odcinek drogi i most zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy.
Oznakowanie, zabeitczenie robot i utrzymanie objazdu na czas budowy w zalezno$ci w uzgodnieniu z inwestorem. Demontaz
oznakowania po zakonczeniu robot.

Cato$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi dojazdéw i mostu powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowa¢ w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem
do robot jest zobowiazany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzysta¢é z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robét w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz.U.Nr 47,p0z.401) oraz uwzglednic¢ ,,informacje dotyczaca bezpieczefistwa i ochrony zdrowia”. Reper roboczy=139.52.

Technologia robot i ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6.0Kkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami podanymi w D.M..00.00.00.
Wymagania ogdlne. Bariera ochronna urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego stosowane w celu zapobiezenia wyjechania pojazdu z
korony drogi, przejechaniu pojazdu na jezdni¢ przeznaczona dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenie do powstania kolizji
pojazdu z obiektami lub przeszkodami stalymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.

Bariera ochronna stalowa bariera ochronna, kt@rdstawowym elementem jest prowadnica wykonanaatie(stofilowana tasma stalowa).
Bariergorgcz bariera ochronna nadbudowana stalowym pochwytem.

1.7.0g6lne wymagania dotyczce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w D.M..00.00.00. Wymagania ogdlne.

2.MATERIALY

Barieroporgeze stosuje sig¢ jako stalowe bariery z nadbudowanym pochwytem stalowym. Niniejsza barieroporgcz zalicza si¢ do barier
energochtonnych.

Dla elementow rurowego pochwytu o §8tosuje sig stal St3SX wg PMN88/H-84020.

Prowadnica ksztaltownik zimnogigty typu B wg PN-87/H-93461- ze stali St3S.

Pas profilowy- ksztattownik zimnogigty wg PN-87/H-93461- ze stali St3S.

Stupki - dwuteownik IPE 160 wg PI91/H-93419- ze stali 18G2

Wspornik prowadnicy blacha goraco walcowana o gr. 5 mm ze stali St3S wg PN-80/H-92200

Lacznik uko$ny - blacha zimnogigta ze stali St3S wg PNB7/H-93461

Podstawatupka - blacha goraco walcowana o gr. 16 mm i 20 mm ze stali 18G2 wg F80/H-92200

Kotwy - pret o 20 ze stali St3 wg PN82/H-93215

Do spawania nalezy uzywac elektrod gatunku ER 146 (E 432 R11) wg PN88/M-69433.

Wszystkie elementy barier powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez metalizacj¢ zanurzeniowa o gr. > 75 pm. wykonang zgodnie z
wymogami normy PREN ISO 1461. Rozstaw stupkéw wg Dokumentacji Projektowej —co 1.0 m.

3.SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane r¢eznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez
Inspektora.
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4. TRANSPORT
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami samego elementu jak i nalozonej na niego powloki
antykorozyjnej.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji rysunki robocze: pochwytu stalowego, rozmieszczenia stupkow barieroporgczy,
rozmieszczenia dylatacji barieroporgczy oraz Projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
montowane barieroporgcze i ich zakotwienia na obiektach. Montaz barieroporgczy rozpoczyna si¢ od ustawienia kotew stupkdéw we
wsporniku podporgczowym wraz z montazem zbrojenia. Kotwy te musza by¢ ustawione zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ustaleniami
jak p. 5.1. oraz na odpowiednich wysoko$ciach z takim wyliczeniem aby gérna krawedz tasmy profilowej potozona byta 0.75 m ponad
powierzchnia chodnika. Wysokos$¢ barieroporgezy wynosi 1,10 m. Kotwy stlupkéow nalezy montazowo zamocowac tak, aby nie ulegly
przesunigciu w czasie betonowania. Wyzej wymienione czynno$ci wchodza w zakres ST 13.01.00 Beton konstrukcyjny. Laczenia
segmentéw prowadnicy barieroporeczy nalezy wykona¢ w taki sposob, aby nie przettoczony koniec prowadnicy zwrocony byt w kierunku
ruchu pojazdoéw.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja prawidtowo$¢ ustawienia i zamocowania barieroporgczy oraz prawidlowos$é ochrony antykorozyjnej. Elementy o
widocznych wadach powloki galwanicznej nie moga by¢ zabudowane — podlegaja wymianie na koszt Wykonawcy. Dopuszczalna odchytka
od prawidlowego przebiegu bariery wynosi 1 cm na dhugosci 8 m.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m barieroporgczy o rozstawie stupkow zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

8.0DBIOR ROBOT

Odbiorom czgsciowym podlegaja:
- dostarczone na budowg elementy stalowe barieroporgczy (tfacznie z pochwytem),
- zamocowania barieroporgczy,
- barieroporgcz po jej osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu potaczen elementow,
- ochrona antykorozyjna.

Odbior koncowy zakonczony winien by¢ spisaniem protokotu.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za wykonana i odebrang ilo$¢ metrow barieroporgczy wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
- zakup i dostarczenie elementow barieroporeczy i zakotwienia,
- ustawienie, zmontowanie, wyregulowanie,
- wykonanie potaczen dylatacyjnych i odcinkow zejsciowych rur pochwytu.

W ceng jednostkowa wliczane sa odpady i uporzadkowanie terenu, a takze koszt rysunkOw roboczych.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/H-84020 Stal weglowa konstrukcyjna zwyklej jakosci ogolnego stosowania. Gatunki
PN-81/H-84023 Stal oksslonego zastosowania. Gatunki

PN-88/M-69433 Spawalnictwo. Elektrody otuk®odo spawania stali niskoweglowych i stali o podwyzszonej
wytrzymatos$ci

PN-EN ISO 1461 Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowa (cynkowanie jednostkowe).
Wymagania i badania.
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