D.01.02.03. Wylaimie obiektéw budowlanych

D-01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
CPV —45110006aL

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wyburzeniem obiektow budowlanych- przy przebudowie mostu w lesnictwie Rogonie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dttwymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawae w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrka:

- nawierzchni jezdni na moscie z bali drewnianych gr. 51 14 cm

- porgczy drewnianych (przeciagdéw i stupkow, pochwytu i zastrzatow)

- poprzecznic z krawedziakow 14x14 cm

- kongrukcji nosnej z bali drewnianych o $rednicy ok. 50 cm

- rozebranie gory przyczotkow betonowych i oderwanych skrzydetk skosnych

- rozkopanie nasypu drogowego do paiomu umozliwiajacego wykonanie robot

- transportem materiatdw z rozbidrki do utylizacji lub miejsce wskazane przez Inwestora
przy przebudowie mostu w le§nictwie Rogonie.

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowia grunty lesne, przez ktore przebiega droga lesna i plynie rzeka Etk, budowa jest potozon na dziatkach: 3177/1,
3177/2,3177/3, 3176/21

Na moscie i wokot brak infrastruktury techniczne;.

1.5. Organizacja roboét, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystapieniem do robdt wykonawca oznakuje odcinek drogi i most zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy.
Oznakowanie, zabezpieczenie robot i utrzymanie objazdu na czas budowy w zalezno$ci w uzgodnieniu z inwestorem. Demontaz
oznakowania po zakonczeniu robot.

Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi dojazdow i mostu powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowac w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem
do robdt jest zobowiazany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego0R3 r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz.UNr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Reper roboczy=139.52. Technologia
robot i ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.7.0gélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét zwiazanych z rozbiorka pomostu.

Do wykonana robot zwiazanych z wyburzeniem obiektow budowlanych nalezy stosowac:
— dzwigi, ponton, mtot wibracyjny,
— pily mechaniczne,
a w razie potrzeby inny specjalistyczny sprzet.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiérki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu. Wybdr srodka transportu zalezy od odlegltosci i warunkéw
lokalnych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SMEO0.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. CzynnoSci wstepne

Roboty rozbidrkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich obiektow budowlanych, w stosunku do ktorych zostalo to
przewidziane w dokumentac;ji projektowe;j.

Obiekty znajdujace si¢ w pasie robot nie przeznaczone do usunigcia, powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed
uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktore maja by¢ zachowane, zostana uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawceg, to powinny one byé
odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/ rozbiorkowej obiektow przewidzianych do rozbidrki,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej bedzie okre§lony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykonane z elementéw mozliwych do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bezpowodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Jezeli jest mozliwe oraz dopuszczone przez Inzyniera spalenie nieprzydatnych elementdw uzyskanych w wyniku prac rozbiérkowych,
niezbedne czynnosci nalezy przeprowadzaé z zachowaniem ustalen okreslonych w ST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci robot wyburzeniowych

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia —rozbidrki pomostu.

7. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SMB00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
- Podstawa platnosci jest cena ryczattowa wymieniona w umowie zawartej w wyniku postgpowania o udzielenie zamowienia publicznego.
8.2. Cena

Cena robét obejmuje:
— rozebranie pomostu i wyciagnigcie pali,
— odwiezienie materialu z rozbiorki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— ewentualne aypanie i zaggszczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunigtych obiektach,,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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