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.  WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt

w ramach zadania nr 1 pn. , Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe

Marzenie, pod katem adaptacji obiektow matej retencji celem petnienia funkcji

przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn. ,Kompleksowy projekt adaptacji

laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach
gdrskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Przedmiotem STWIORB sg zadania skfadajgce sie na projektowany zakres przedsiewziecia,
a mianowicie:

— roboty pomiarowe,

roboty przygotowawcze,

— karczowanie pniakéw drzew i krzewdw,

— roboty rozbidrkowe,

— formowanie czaszy i dna zbiornikéw,

— formowanie grobli zbiornika,

— wykonanie studni pietrzagco-upustowej,

— budowa studni czerpnej,

— wykonanie przegrody kamiennej,

— odbudowa rowéw doptywowych,

— budowa brodu,

— budowa przepustow,

— wykonanie elementéw nawierzchni i najazdéw na bréd,

— wykonanie nawierzchni z kruszywa,

— wykonanie narzutéw kamiennych na skarpach oraz w dnie,
— wykonanie konstrukcji z kamienia na zaprawie cementowej,
— wykonanie zastawki drewnianej,

— umocnienia palisadg drewniang,

— remont kanatu murowego i kfadki,

— konstrukcje betonowe i zelbetowe,

— wykonanie konstrukcji mostu stalowo — drewnianego,

— remont kanatu murowanego i ktadki,

— wykonanie podbi¢ muru kamiennego,

— wykonanie palowania

— utozenie geowtdkniny separacyjne;j,

— plantowanie dna, skarp oraz nasypdw, humusowanie, obsiew skarp i nasypéw,
— konserwacja koryta rowu,

— sporzadzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.
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1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Uzyte w dokumentacji i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku

nastepujgco:

Zamawiajqcy — osoba prawna, ktdra zawiera kontrakt z wykonawcg na wykonanie robét.
Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realizujgca roboty na warunkach kontraktu.
Kontrakt — oznacza Umowe podpisang przez Zamawiajgcego i Wykonawce

Dziennik Budowy — urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen
i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej miedzy
Inwestorem, Wykonawcg i projektantem.

Inspektor nadzoru inwestorskiego (Inspektor) — osoba posiadajgca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne, praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, ktorej
inwestor powierza nadzér nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy
inwestora na budowie i wykonuje biezgcg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robét.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Ksiega Obmiaru — zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdét. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania Robdt, zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony, z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

Projektant - uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca Autorem odpowiedniej
czesci Dokumentacji Projektowej.

Przedmiar robdt — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajgcych szczegdétowy opis oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robét budowlanych.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i konicowych, rysunki i
opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzka obmiardw, a takze dziennik
montazu.

Dokumentacja projektowa — dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Kontraktu obejmujgca projekt budowlany, projekt wykonawczy, przedmiar robdt,
STWIORB.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.
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— Teren Budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI BUDOWY

1.4.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajgcy oswiadcza, ze posiada petne prawa do Terenu Budowy, na ktérym realizowane
bedg zadania inwestycyjne objete niniejszym STWIORB i ze w terminie okreslonym w Kontrakcie
przekaze Wykonawcy ten teren wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robét.

Z chwilg przejecia Terenu Budowy Wykonawca odpowiada przed wtascicielami
nieruchomosci, ktérych teren zostat przekazany pod budowe, za wszystkie szkody powstate na tym
terenie. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili koicowego odbioru Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne,
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.4.2. DOKUMENTACIJA PROJEKTOWA

Warunkiem rozpoczecia robdt budowlanych jest pisemne zatwierdzenie dokumentéw
Wykonawcy lub ich czesci przez Zamawiajgcego oraz uzyskanie decyzji o pozwoleniu na budowe
lub o pozwoleniu na realizacje inwestycji.

Zamawiajacy dostarcza Dokumentacje projektowa, w oparciu o ktéra Wykonawca robot
budowlanych ma prowadzi¢ prace budowlane.

1.4.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACIA PROJEKTOWA

Dokumentacja Projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chodby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jak gdyby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonywane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg
Projektowg STWiORB.

Dane okresSlone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORB bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg
lub STWIORB i wptynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. DOKUMENTACIA BUDOWY
Dokumentacje Budowy, w rozumieniu Prawa Budowlanego i Umowy, stanowig
w szczegoblnosci:
— Pozwolenie na budowe lub zgoda na realizacje inwestycji wraz z Projektem Budowlanym;
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— Dziennik budowy;

— Dokumenty Wykonawcy;

— Harmonogram Robét;

— Wszelkie uzgodnienia, zezwolenia, zatwierdzenia wydane przez odpowiednie wtadze;
— Wszelkie umowy prawne, uzgodnienia i umowy ze stronami trzecimi;

— Protokoty z narad;

— Protokoty z préb, inspekcji i odbioréw;

— inne zgodnie z warunkami umowy.

Dokumentacja Budowy oraz wszelkie inne zwigzane z realizacjag Umowy dokumenty beda
przechowywane w biurze budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru oraz przedstawiane do wgladu
Zamawiajgcemu na jego zyczenie. Dokumenty te bedg wymagane podczas Odbioréow i Prob
Koricowych Robét.

1.4.5. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcédw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot i innych. Inspektor nadzoru dokona odbioru wtasciwego ogrodzenia i oznaczenia placu budowy.
Zabezpieczenie prowadzonych robét nie podlega odrebnej zaptacie.

1.4.6. OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNE)

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewfasciwym prowadzeniem robét lub
brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci
prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swdj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢.
Stan naprawionej wtasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét budowlanych Wykonawca jest zobowigzany do
sporzadzenia inwentaryzacji fotograficznej obiektéw, drég i pozostatych elementéw
zagospodarowania terenu w obszarze terenu inwestycji i dojazdu do tego terenu.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne
oraz musi uzyska¢ od odpowiednich wtadz, bedacych wtascicielami tych urzadzen, potwierdzenie
informacji o ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robdt wtasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen.

1.4.7. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia robdt, wszelkie przepisy
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie realizacji inwestycji Wykonawca zobowigzuje sie do przestrzegania i stosowania
nastepujgcych rozwigzan zawartych w Decyzji Srodowiskowej, chronigcych $rodowisko
i pozwalajacych zminimalizowad jego negatywne oddziatywanie na lokalne zasoby przyrodnicze.

W celu ochrony s$rodowisk przyrodniczo cennych, w czasie prowadzenia robdét nalezy
zapewni¢ nadzor botaniczny, herpetologiczny, ichtiologiczny, spongiologiczny oraz ornitologiczny,
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jezeli bedzie to konieczne. Stanowiska wystepowania roslin, ptazéw, gadéw oraz ptactwa cennych
przyrodniczo nalezy tymczasowo zabezpieczyé, badz ustali¢ czy obszar prowadzonych prac
budowlanych nie oddziatuje na bytowanie cennych gatunkdw.

1.4.8. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
placu budowy oraz w maszynach i pojazdach wykorzystywanych przez niego. Materiaty tatwopalne
bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s06b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym
jako rezultat Robot albo przez personel Wykonawecy.

1.4.9. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robdt Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepiséw dotyczacych BHP.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczeristwa publicznego. Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowej.

2. MATERIALY

2.1. AKCEPTOWANIE UZYTYCH MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrédfa wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie Swiadectwa badania jakosci w celu zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrédta nie
oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych materiatéw z tego zZrddta. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego Zrddta w sposéb cigglty spetniajg wymagania STWIORB w czasie
prowadzenia robét.

Jezeli materiaty z akceptowanego Zrddta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci,
Wykonawca powinien zmienié Zrodto zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca
powinny by¢ z tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci kolorystycznych
W czasie catego procesu eksploatacji.

2.2. POzYSKIWANIE MATERIALOW WYJSCIOWYCH
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych witadz na
pozyskanie materiatdéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wtgczajgc w to Zrodta wskazane przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego, i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru
inwestorskiego wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materiatdw z jakiegokolwiek Zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, bedg formowane w hatdy
i wykorzystane przy budowie, zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach Umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odkfad
odpowiednio do wymagann Umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatéw bez akceptacji Inspektora nadzoru, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko liczac sie z tym, ze roboty nie zostang przyjete i nie bedg zaptacone.

2.3. PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte
do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakosé i wiasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Miejsca czasowego sktadowania
materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru Ilub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatéw powinny by¢ po zakorczeniu robét
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.4. PARAMETRY TECHNICZNE MATERIALOW

= KONSTRUKCJE BETONOWE | ZELBETOWE

Beton

Do wykonywania robdt betonowych i zelbetowych dla przedmiotowej inwestycji nalezy
stosowac wytgcznie betony zgodne z normg PN-EN 206 +A1.

Sktad mieszanek betonowych opracowuje Wykonawca lub producent betonu towarowego na
podstawie wynikéw badan materiatéw, wyzej wymienionej normy, ogdlnie stosowanych metod
projektowania sktadu betonu oraz laboratoryjnych badan prébek.

Wytwoérnia betondw powinna mie¢ odpowiednie zaplecze magazynowe dla cementu
i kruszywa oraz by¢ w petni zautomatyzowana (dozowanie, odwazanie, czas mieszania i oprdzniania).

Dokumenty dostawy betonu powinny zawieraé co najmniej nastepujace informacje:

— nazwe lub numer sktadu betonu towarowego,
— numer serii dokumentu dostawy,
— date,
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— nazwe nabywcy,

— nazwe i lokalizacje miejsca budowy,

— gatunek lub opis mieszanki betonu, tacznie z minimalng zawartoscia cementu, jezeli

zostata okreslona,

— okreslong urabialnosg,

— typ cementu,

— maksymalng nominalng wielkos¢ ziarna kruszywa,

— rodzaj lub nazwe domieszki, jezeli zostata dodana,

— ilos¢ betonu w metrach szesciennych,

— godzine zatadunku.

W zaleznosci od rzeczywistych warunkéw pracy beton powinien odpowiada¢ wymaganiom
obejmujacym:

— konsystencje i szczelnos¢ mieszanki betonowej,

— odpornos¢ betonu na dziatanie wody agresywne;j,

— wodoszczelnos$é betonu,

— odpornos¢ betonu na mrozoodpornosg,

— wytrzymatosc betonu na sciskanie,

— wydzielanie sie ciepta podczas wigzania i twardnienia betonu.

Cement

Do produkcji betonu nalezy stosowac cement zgodny z normg PN-EN197-1:2012.

Nie wolno uzywaé cementéw bardzo szybko wigzgcych, szybko wigzacych, cementéw
siarczanowych ani cementéw o wysokiej zawartosci tlenku glinowego i cementéw zawierajgcych
chlorek wapniowy. Cement powinien wykazywac¢ odpornos¢ na agresywne oddziatywanie srodowiska
(a w szczegdlnosci wdd), w ktdrym pracowac bedzie beton. W zwigzku z powyzszym powinno sie
przeprowadzi¢ ocene trwatosci cementu dla warunkéw pracy betonu w oparciu o analize wdd
gruntowych.

Do betonu hydrotechnicznego nalezy stosowac¢ cementy o wifasciwosciach technicznych
zgodnych z polskimi normami pod warunkiem uwzglednienia wymagan okreslonych dla tych spoiw w
warunkach technicznych i normach dla betonu hydrotechnicznego.

W przypadku przeznaczenia cementéw do wykonywania betonu hydrotechnicznego
w konstrukcjach masywnych nalezy ustali¢ dla danej konstrukcji wymagania techniczne dla
cementdéw oraz kontrolowac scisle ich jakos¢ w ciggu catego okresu trwania robét.

Poczatek wigzania cementéw do wykonywania betondéw hydrotechnicznych w konstrukcjach
masywnych o przekroju poprzecznym powyzej 1,5m nie powinien nastepowaé wczesniej niz po
5 godz. i nie pdzniej niz po 10 godz. liczac od chwili zarobienia mieszanki betonowej wods.

Magazynowanie cementu:

Cement pakowany (workowany) - sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na
otwartym terenie zabezpieczone z bokéw przed opadami) lub magazyny zamkniete (budynki lub
pomieszczenia o szczelnym dachu i $cianach);

Cement luzem — magazyny specjalne (zbiorniki stalowe lub zelbetowe przystosowane do
pneumatycznego zatadunku i wytadunku cementu luzem, zaopatrzone w urzadzenia do
przeprowadzania kontroli objetosci cementu znajdujgcego sie w zbiorniku lub otwory do
przeprowadzania kontroli objetosci cementu, do czyszczenia oraz klamry na wewnetrznych Scianach).
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Podtoza sktadéw otwartych powinny byé twarde i suche, odpowiednio pochylone,
zabezpieczajgce cement przed $ciekami wody deszczowej i zanieczyszczen. Podtogi magazynow
zamknietych powinny by¢ suche i czyste, zabezpieczajgce cement przed zawilgoceniem i
zanieczyszczeniem.

Dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny jest od miejsca przechowywania.
Cement nie moze by¢ uzyty do betonu po okresie:

10 dni, w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,

Po uptywie terminu trwatosci podanego przez wytwoérnie, w przypadku przechowywania w
sktadach zamknietych.

Kazda partia cementu, dla ktérej wydano oddzielne $wiadectwo jakosci powinna by¢
przechowywana osobno w sposdb umozliwiajgcy jej fatwe rozrdznienie.

Kruszywo do betonu

Kruszywo powinno by¢ zgodne z PN-EN 12620+A1:2010.

Rodzaj kruszywa, jego uziarnienie i wiasciwosci, np. ksztatt ziaren, mrozoodpornosc,
Scieralnos¢, zawartosé pytdw, nalezy dobraé biorgc pod uwage:

— Realizacje robét,

— Przeznaczenie betonu,

— Warunki srodowiska, na ktére bedzie narazony beton,

— Wszelkie wymagania dotyczgce odstonietego kruszywa lub kruszywa przy mechanicznym

wykonczeniu powierzchni betonowych.

Do betonu hydrotechnicznego nalezy stosowac kruszywo mineralne w postaci piaskdw,
zwiréw lub kruszyw famanych, ktérych wtasciwoséci techniczne odpowiadajg wymaganiom
okreslonym w normach dla betonu hydrotechnicznego.

Kruszywo naturalne (piasek, zwir) powinno by¢ zbadane na zawartos¢ skat osadowych.
Stosowanie kruszyw zawierajgcych skaty osadowe jest dopuszczalne po laboratoryjnym zbadaniu
betonu z tego rodzaju kruszywa na wytrzymatos¢ na Sciskanie oraz odpornos¢ na dziatanie danego
Srodowiska wodnego.

Kruszywo do betonu hydrotechnicznego powinno by¢ odporne na dziatanie mrozu, z tym, ze
liczba cykli zamrazania i odmrazania kruszywa powinna by¢ dostosowana do wymaganej
mrozoodpornosci betonu. Badania nalezy przeprowadza¢ wg obowigzujgcych polskich norm. Dla
betonéw hydrotechnicznych o mrozoodpornosci F100 i wyzszej mrozoodpornosé kruszywa powinna
by¢ catkowita. Dla betonu hydrotechnicznego o mrozoodpornosci F50 uszkodzenie kruszywa na
skutek zamrazania i odmrazania nie powinno wynosi¢ wiecej niz 5% wagowo.

Maksymalny nominalny gdrny wymiar ziaren kruszywa nalezy dobieraé, uwzgledniajac
otuline zbrojenia oraz minimalng szerokos$¢ przekroju elementu.

Poszczegdlne rodzaje i frakcje kruszywa muszg by¢ sktadowane oddzielnie na umocnionym i
czystym podtozu w sposdb uniemozliwiajgcy mieszanie sie.

Woda zarobowa

Woda zarobowa do betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004

Woda do betondw i zapraw. Powinna ona pochodzi¢ ze zrédet nie budzacych zadnych
watpliwosci lub dobrze zbadanych. Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badan. Woda
powinna by¢ dodawana w mozliwie najmniejszych ilosciach w stosunku do zatozonej wytrzymatosci i
stopnia urabialnosci mieszanki betonowej, biorgc pod uwage réwniez ilosci wody zawarte w
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kruszywie, w sposdb pozwalajagcy na zachowanie mozliwie matego stosunku woda/cement, nie
wiekszego niz 0,40.

Domieszki do betonu

Zaleca sie stosowanie do mieszanek betonowych domieszek chemicznych o dziataniu:

— napowietrzajacym,

— uplastyczniajacym,

— przyspieszajacym lub opdzniajgcym wigzanie.

— Dopuszcza sie stosowanie domieszek kompleksowych:

— napowietrzajgco-uplastyczniajgcych,

—  przyspieszajaco-uplastyczniajacych.

Domieszki do betonéw muszg mieé aprobaty, wydane przez Instytut Techniki Budowlanej lub
Instytut Drég i Mostéw oraz posiadad atest Producenta.

Stal zbrojeniowa

Do zbrojenia konstrukcji zelbetowych nalezy zastosowac stal A-IlIN RB500 lub lepsza.

Do kazdej partii stali zbrojeniowe] dostarczanej na budowe wytwdrca zobowigzany jest
zatgczy¢ zaswiadczenie o jakosci (atest) stwierdzajgce zgodno$¢ wyrobu z wymogami norm
panstwowych. Kazdy krag lub wigzka pretdw stali dostarczanej na budowe powinna by¢ zaopatrzona,
w co najmniej w dwie przywieszki, na ktérych nalezy podaé¢ w sposdb trwaty: znak wytwodrczy,
$rednice nominalng, znak stali, numer wytopu lub partii oraz znak obrébki cieplnej.

Dostarczong na budowe kazdg partie stali zbrojeniowej nalezy podda¢ kontroli sprawdzajac:
zgodnos¢ atestu z zamdwieniem oraz cechami oznaczonymi na przywieszkach zataczonych do kregéw
i wigzek pretdw. Ponadto, nalezy sprawdzi¢ wyglad powierzchni, wymiary, mase oraz prostoliniowos¢
pretéw dostarczonych w wigzkach.

Dostarczana na Teren Budowy stal zbrojeniowa, jak réwniez gotowe do wbudowania
elementy zbrojenia (prety) powinny by¢ sktadowane na odpowiednio do tego celu przystosowanych
sktadowiskach, ktdre zabezpieczatyby je przed zanieczyszczeniami, wptywem czynnikédw atmosfery
oraz uszkodzeniami mechanicznymi.

= KONSTRUKCJE DREWNIANE

Drewno budowlane w catosci pozyskane bedzie z zakupu, przez Wykonawce. Do celéw
budowlanych stosuje sie drewno przechowywane w stanie powietrzno-suchym. Wytrzymatosé
drewna zalezy od jego gatunku i klasy, od wad wrodzonych, zdrowotnosci, uszkodzen mechanicznych
i stopnia zawilgocenia. Nieprawidtowosci w uktadzie wtdkien, jak falistos¢ wtdkna o przebiegu
skosnym itp., obnizajg wytrzymatos¢ drewna. Seki stabo wyrosniete, murszejgce, znajdujgce sie w
poblizu krawedzi drewna tartego znacznie ostabiajg jego przekrdj, zmniejszajg wytrzymatosé.

Do celéow konstrukcyjnych nalezy dobiera¢ drewno o mozliwie rownolegtym do krawedzi
uktadzie wtdkien i o mozliwie matej ilosci sekdéw. Stosowac¢ drewno modrzewiowe klasy jakosci |,
dopuszczalna klasa jakosci Il lub inne réwnowazne wytrzymatosSciowo rodzaje drewna tylko w
porozumieniu z Zamawiajgcym. Zawarto$é¢ twardzieli powinna wynosi¢ min. 80%. Drewno
konstrukcyjne powinno charakteryzowaé sie zabezpieczeniem poprzez co najmniej IV klase
impregnacji - drewno uzytkowane na zewnatrz z kontaktem z gruntem i (lub) woda.
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W zaleznosci od cech fizycznych drewna tarcica dzieli sie na klasy wytrzymatosci. Przy budowie
konstrukcji drewnianych (zgodnie z normg PN-EN 338:2004) nalezy stosowac drewno nastepujgcych
klas: C24, C30, dopuszczalne C18 po akceptacji Inspektora nadzoru).

TABELA 1. WYTRZYMALOSC CHARAKTERYSTYCZNA DREWNA. DREWNO KONSTRUKCYJNE - KLASY

WYTRZYMALOSCI
Klasy drewna
Oznaczenia
C24 C30
Zginanie 24 30
Rozcigganie wzdtuz widkien 14 18
Sciskanie wzdtuz widkien 21 23
Sciskanie w poprzek wiokien 2,5 2,7
Scinanie 4,0 4,0
Rozcigganie w poprzek widkien 0,4 0,4
TABELA 2. DOPUSZCZALNE WADY TARCICY
Wady C24 C30
Seki w strefie marginalnej 1/4 do 1/2 do 1/4
Seki na catym przekroju 1/4do 1/3 do 1/4
Skret widkien do 10% Do 7%
Pekniecia, pecherze, zakorki i zbitki
a. gtebokie 1/2 1/3
b. czotowe 1/1 1/1
Zgnilizna niedopuszczalna
Chodniki owadzie niedopuszczalne
Szerokos¢ stojow 6 mm 4 mm
. Dopuszcza sie na dtugosci dwu krawedzi zajmujaca do 1/4
Oblina , -
szerokosci lub dtugosci

Krzywizna podtuzna:

a. ptaszczyzn 30 mm - dla grubosci do 38 mm
10 mm - dla grubosci do 75 mm
b. bokéw 10 mm - dla szerokosci do 75 mm
5 mm - dla szerokosci > 250 mm
Wichrowatos¢ 6% szerokosci
Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci
Rysy, falistos¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokosci elementu.
Nieréwnos¢ ptaszczyzn - ptaszczyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegle, boki prostopadte, odchylenia w
granicach odchytek.

Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wiecej niz:
— dla konstrukcji na wolnym powietrzu - 23%,

— dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem - 18%.
Konstrukcje bedg wykonywane i eksploatowane na wolnym powietrzu. Wilgotnos¢ drewna zastosowanego do
wykonania konstrukcji powinna wynosi¢ zatem 23%.
Tolerancje wymiarowe tarcicy:

a. odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wieksze:
— w dtugosci: do + 50 mm lub do - 20 mm dla 20% ilosci,
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— wszerokosci: do +3 mm lub do - 1 mm,
— wgrubosci: do+1 mm lub do -1 mm;
B. odchytki wymiarowe bali - jak dla desek.
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= UMOCNIENIA Z KAMIENIA

Kamien budowlany tamany

Umocnienie z kamienia nalezy wykona¢, uwzgledniajgc predkosé wody w korycie. Materiat
stosowany do wykonania narzutu kamiennego celem zabezpieczenia powierzchni skarp lub dna przed
erozjg wodna. Do wykonania narzutu kamiennego nalezy uzy¢ niezwietrzatych i odpornych na
dziatanie wody i mrozu kamieni. Rodzaj skaty oraz wbudowywana frakcja powinna by¢ zgodna
z Dokumentacjg Projektows.

Kamien powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13383-1 ,KamieA do robdt
hydrotechnicznych, Cze$¢ 1: Wymagania”. Proponuje sie, aby materiat skalny stanowit skaty
granitowe lub bazaltowe, a takze inne skaly magmowe o gestosci przekraczajacej 2,50 g/cm?.
Pierwszorzednie nalezy uzy¢ skat pochodzenia lokalnego. Jezeli materiat jest trudno dostepny lub nie
spetnia wymagan, proponuje sie np. granit, porfir, sjenit lub andezyt.

Kamien budowlany tupany rzedowo
Kamien stosowany do wykonania obrukowania powierzchni przy obiektach powinien spetnia¢
wymagania okreslone w punkcie powyzszym, natomiast dodatkowg cechg do spetnienia jest jego
odpowiednia geometria tj. kubiczno$¢, co utatwia reczne uktadanie kamienia metoda brukarska oraz
spoinowanie szczelin np. przy uzyciu zaprawy cementowej lub drobnego kruszywa.
Struktura surowca powinna byé réwna i szorstka bez rys i gtebokich pekniec.
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= NAWIERZCHNIE NAJAZDOW
Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z
wymaganiami normy PN-S-96023. Dopuszcza sie réwniez kruszywo takie jak: granit, melafir, porfir,
gabro.
Wymagania dla ttucznia i klinca gatunku 2, wg PN-EN 13043:2004.

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1. Uziarnienie wg PN-EN 933-1:2012

a) Zawartosc¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, obsianych na mokro, %
(m/m), nie wiecej niz :

—  wttuczniu 3

— wklincu 4

b) zawartos¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie

mniej niz: 75
c) zawarto$¢ podziarna w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie mniej niz: 15
d) zawarto$é nadziarna w ttuczniu lub klificu, % (m/m), nie mniej niz: 15

* GEOWLOKNINA PP POD KAMIEN tAMANY
Geowtdknina powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-963:1999 i dokumentacji
projektowej oraz spetniaé ponizsze minimalne wymagania:
—  wytrzymatos$¢ na rozcigganie 16 kN/m,
— wydtuzenie przy zastosowaniu max. sity rozciggajacej 55 %
—  wytrzymatos$¢ na rozcigganie przy 5% wydtuzeniu kN/m 6,8
— odpornos¢ na rozerwanie 1400 N
Geosyntetyki nalezy uktadac¢ stosujac sie forme zaktadkowa geosyntetyku, zawijajgc go do
gory i owijajgc nim kolejne warstwy nasypu.

* GEOWLOKNINA PP POD GEOKRATE
Geowtdknina powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-963:1999 i dokumentac;ji projektowej

oraz spetniac ponizsze minimalne wymagania:
e 0por na przebicie (CBR) minimum 3000 N.
e wytrzymatosc¢ na rozcigganie:
e wzdtuz min. 21 kN/m
e wszerzmin. 22 kN/m

— geowtdknina nietkana, igtowana

= HYDROIZOLACYJNA MATA BENTONITOWA

Nalezy zastosowal bentomate o min. zawartosci bentonitu 4000 g/m2 i parametrach
technicznych:
— masa powierzchniowa > 4300g/m?2,
— wytrzymato$é na rozcigganie > 8,5 kN/m,
— wspotczynnik wodoprzepuszczalnosci(x10t) < 3,5 m/sek,
Bentomate ukfadaé recznie. Krawedzie utozonej maty powinny by¢ rozprostowane,
pozbawione marszczen i zagie¢. Mate nalezy uktada¢ widkning (biatg strong) do podtoza. Pasma
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nalezy rozwija¢ od punktu najwyzszego do najnizszego uwazajac aby nie byty napiete czy naprezone.
Bentomate po utozeniu nalezy przykryé gruntem pozbawionym kamieni o wielkosci wiekszej niz 5 cm.
Niedopuszczalne jest do wykonania warstwy zasypowej uzycie materiatu o duzej zawartosci wapna.
Do wykonania zasypki nalezy stosowal sprzet wywierajgcy mate naciski powierzchniowe. Uzycie
sprzetu ciezkiego mozliwe jest po przykryciu bentomaty warstwa o gr. co najmniej 60 cm.

= GEOKRATA
Nalezy stosowac geokrate o wytrzymatosci na Sciskanie minimum 6,5 tony (na 0$). Wymiary
komérek minimum srednie tj. wym. min. ok. 300x320 mm w zaleznosci od producenta.

= SIATKA STALOWA POWLEKANA TWORZYWEM SZTUCZNYM

Siatka pleciona slimakowa powinna odpowiadaé wymaganiom okreslonym przez PN-EN
10218-2:2012. Powierzchnia siatki powinna by¢ gtadka, bez zataman, wybrzuszen i wgniecen. Spirala
powinna by¢ wykonana z jednego odcinka drutu. Splecenie siatki powinno by¢ przeprowadzone przez
potaczenie spirali wszystkimi zwojami. Korice spirali z obydwu stron powinny by¢ réwno obciete w
odlegtosci co najmniej 30% wymiaru boku oczka.

Siatki w rolkach nalezy przechowywac w pozycji pionowej w pomieszczeniach suchych, z dala
od materiatéw dziatajacych korodujgco.

Drut w siatce powinien by¢ okragty, cynkowany, ze stali ST1 wedtug PN-M-80026 [31].

Dopuszcza sie pokrywanie drutu innymi powtokami, pod warunkiem zaakceptowania przez
Inspektora Nadzoru.

Wytrzymatos¢ drutu na rozcigganie powinna wynosi¢ co najmniej 588 MPa (dopuszcza sie
wytrzymatosé od 412 do 588 MPa pod warunkiem akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

= POZOSTALE MATERIALY
Pozostate materiaty niezbedne do wykonania niniejszych robét powinny spetnia¢ wymagania
okreslone w Dokumentacji projektowej oraz niniejszych STWiORB.

2.5. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowac¢ materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o natezeniu
wiekszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robdt muszg mieé¢ Swiadectwa
dopuszczenia do stosowania wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Utylizacja materiatéw szkodliwych pochodzgcych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

2.6. DOSTARCZENIE WODY NA PLAC BUDOWY
Wykonawca jest zobowigzany do zaopatrzenia placu budowy w zbiornik wody. Zbiornik
powinien zosta¢ zabezpieczony przed zanieczyszczeniem oraz przed przedostaniem sie o0sdb
niepowotanych. Napetnienie zbiornika moze odby¢ sie za pomocg beczkowozu. Wykonawca ma w
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obowigzku uzupetnianie wody w zakresie wymaganym wykonywanymi aktualnie czynnosciami
wymagajacymi konkretnej ilosci wody.

2.7. DOSTARCZENIE ENERGII ELEKTRYCZNEJ NA PLAC BUDOWY
Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia na plac budowy energii elektrycznej w postaci
agregatow pradotwodrczych w ilo$ci umotzliwiajacej statg prace sprzetu, oswietlenia i innych
elementoéw.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt i bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robét.

Sprzet nalezgcy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi byé utrzymany
w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na zadanie, Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli przewiduje sie mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na Teren budowy.

Wykonawca stosowalé sie bedzie do ustawowych ograniczer obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatdw sprzetu nai z terenu robét.

Liczba srodkoéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym Umowa.

5. WARUNKI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Warunki wykonania robot:

— Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia na Terenie budowy odpowiedniej liczby
wykwalifikowanego personelu, odpowiednich maszyn oraz narzedzi niezbednych do
wykonania Robot;

— Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z Umowa oraz za jakosc
stosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
projektows;

— Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wyznaczenie potozenia wszystkich
elementéw zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w zatwierdzonej Dokumentagji
projektowej;
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— Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robét zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt;

— Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosSci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadnos¢;

— Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw
robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji projektowej,
innych normach i instrukcjach;

— Inspektor nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt i kontroli wszystkich
materiatéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych;

— Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét;

— Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca;

— W przypadku opdiniend realizacyjnych budowy, stwarzajgcych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor nadzoru ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone
roboty na koszt Wykonawcy;

— Wszelkie koszty pomiaréw geodezyjnych zwigzanych z realizacjg inwestycji ponosi
Wykonawca;

— Po zakoniczeniu wszelkich robét budowlanych i montazowych Wykonawca na wtasny koszt
sporzadzi dokumentacje powykonawczg budowlang i geodezyjna.

6. KONTROLA JAKOSCI

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jakos¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robodt i jakos¢
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz roboét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt
z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji projektowej i STWiIiORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosé sg okreslone w normach i wytycznych. Wykonawca dostarczy Swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia isprzet badawczy posiadajg waing legalizacje, zostalty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen, sprzetu, zaopatrzenia,
pracy personelu lub metodyki badawczej bedg w formie pisemnej przekazywane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru.

Pobieranie prébek

Zaleca sie pobor prébek losowo, metodg statystyczng, opartg na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia pojemnikéw do pobrania prébek,
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez Inspektor nadzoru.

Inspektor nadzoru moze zleci¢ Wykonawcy przeprowadzenie dodatkowych badan tych
materiatéw, ktdre budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
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Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiardw lub badan Wykonawca powiadomi o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji.

Raporty z badan
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczanego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Ocena zgodnosci materiatéw i robdt z wymaganiami
nastgpi na podstawie wynikéw badan kontrolnych wykonanych przez Inspektora nadzoru oraz
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzié¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Wyrazne rozbieznosci miedzy wynikami badan bedg podstawg dla
Inspektora nadzoru do oceny zgodnosci materiatédw i robdt z dokumentacjg projektowa wytgcznie na
podstawie badan wtasnych. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. Koszty powtdrnych badan
i pobierania probek zostang poniesione przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT BUDOWLANYCH

Obmiar robdt bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robdét zgodnie
z Dokumentacjg projektowa, w jednostkach ustalonych w jej tresci. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okreslajgcg wykonany pomiar. Wyniki bedg wpisane do ksigzki obmiaréw. Btedy lub
przeoczenia w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub innym dokumencie nie zwalniajg
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wedtug
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ waine Swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem kolejnych robét budowlanych,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w robotach.

Dla rozliczenia kosztorysowego roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
powinny by¢ wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny. Wykonany obmiar robdét powinien
zawierac:

— podstawe wyceny i opis robét;

— ilos¢ przedmiarowa robét;

— date obmiaruy;

— miejsce obmiaru przez podanie: elementu, wykonanie szkicu pomocniczego;

— obmiar robét z podaniem skfadowych obmiaru w kolejnosci - dtugosé x szerokos¢ x

gtebokos¢ x wysokosé x ilos¢ = wynik obmiaru;

— ilos¢ robét wykonanych od poczatku budowy;

— dane osoby sporzadzajacej obmiar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. WYMAGANIA OGOLNE

Odbioru robdét dokonuje Inspektor nadzoru w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Gotowosé danej czesci
Robdt zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru i Zamawiajgcego.

Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora nadzoru i Zamawiajgcego. Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢
wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru
kompletng i prawidtowg dokumentacje powykonawczg i dokumentacje budowy. Kompletnosé
dokumentdéw powykonawczych nalezy uzgodnic z Inspektorem nadzoru.

Komisja odbierajgca roboty zapozna sie z realizacjg robdt, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robdt uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

Przebieg przejecia robét:
— Sprawdzenie i przekazanie kompletnosci dokumentdw wymaganych postanowieniami
Umowy i Prawa Budowlanego;
— Sprawdzenie kompletnosci i poprawnosci wykonania robét poprzez weryfikacje ich zgodnosci
z postanowieniami Umowy, Dokumentacjg projektowsq, polskimi normami oraz sztuka
budowlang;
— Podpisanie protokotu odbioru koncowego.
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty do odbioru ostatecznego:
— dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy;
— szczegotowe specyfikacje techniczne;
— dzienniki budowy;
— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan oznaczen laboratoryjnych;
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— certyfikaty lub deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatéw;

— dokumentacje techniczng dotyczacg poprawnosci wykonania robdt budowlanych,
sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badain i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, jezeli bedzie wymagana przez Inspektora nadzoru;

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia;

— inne dokumenty majgce zasadnicze znaczenie podczas realizacji robdét lub bedace
nieodtgczng czescig ww. dokumentow.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

8.2. ODBIORY CZESCIOWE
Odbiorom czesciowym podlegajg wyznaczone etapy prac, zakoriczone elementy robot,
roboty zanikowe, etapy technologiczne prac wymagajace odrebnych préb, badan i sprawdzen.
Odbiory czesciowe nie bedg uprawniaty do wystawiania faktur czesciowych.

8.3. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu lub zanikowi.

Odbioru roboét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie,
nie podzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor
nadzoru na podstawie dokumentdw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w zestawieniu z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i
uprzednimi ustaleniami.

8.4. CzYNNOSCI ROZRUCHOWE — NAPEENIANIE ZBIORNIKOW

Pierwszego napetnienia zbiornikdw mozina dokonaé po zakorczeniu budowy catosci
zbiornikéw i po otrzymaniu pozwolenia na uzytkowanie (chyba, ze przy odbiorze robét budowlanych,
bedzie wymagane napetnienie probne celem sprawdzenia prawidtowosci wykonania robot).

Przed wykonaniem czynnosci pierwszego napetnienia nalezy:

e dokonac¢ przegladu zbiornikdw i dokonaé (jesli to mozliwe, bez prébnego napetnienia)
odbioru technicznego terenu zalewu. Nalezy zwrdci¢ na znajdujgce sie w czaszy zbiornikéw
ewentualne zanieczyszczenia lub pozostatosci czesci roslin lub po karczowaniu drzew,
krzakow itp., ktére nalezy usungé;

e sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania wszystkich urzadzen pomiarowych zainstalowanych na
obiekcie;

¢ skompletowac petng dokumentacje obiektu.

str. 33

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami;

warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy;

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami;

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami;

— do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Wszystkie niezbedne koszty robdt tymczasowych i prac towarzyszacych winny by¢
uwzglednione w oferowanej cenie za realizacjg przedmiotowego zamdwienia. Cena jednostkowa
pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie roboty
tymczasowe i prace towarzyszace, jak rowniez inne czynnosci, badania i wymagania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.);

[2] Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. — Prawo wodne (Dz. U. 2018 poz. 2268 ze zm.);

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26. czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr 108, poz. 953);

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczeristwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401);

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowe], specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego;

[6] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126);

[7] Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U. 2019 poz. 266 ze zm.);

[8] PN-EN 338 (wersja angielska) Drewno konstrukcyjne — Klasy wytrzymatosci;

[9] PN-EN 336 (wersja angielska) Drewno konstrukcyjne — Wymiary, odchytki dopuszczalne.

[10] Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie z dnia 20 kwietnia 2007 r. [Dz.U.
Nr 86 poz. 579],

[11] Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz. U z 2020 r. poz. 215 ze zm.);

[12] PN-EN 10218-2:2012 Drut stalowy i wyroby z drutu -- Postanowienia ogdlne -- Cze$¢ 2: Wymiary i
tolerancje wymiardow drutu

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okreslonych prawem polskim.
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Il.  ROBOTY POMIAROWE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych zrobotami pomiarowymi w ramach zadania nr 1 pn. ,pn. Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mafa retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polska Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji
celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét pomiarowych obejmuje:
— zatozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej rdwniez w oparciu o osnowe
geodezyjng;
— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe urzadzen wodnych oraz innych obiektéw
towarzyszacych objetych tym zadaniem/opracowaniem;
— przeniesienie punktéw istniejgcej osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej poza
granice robdt ziemnych (jezeli wystepuj3).

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
— Punkty gtéwne — punkty przeciecia osi kanatéw, rurociggéw, osi szlakéw, osi drég, punkty
kierunkowe oraz punkty poczatkowe i koricowe
— Reper — trwaty znak geodezyjny o ustalonej wysokosci w metrach n.p.m. i wspétrzednej w
uktadzie siatki niwelacyjnej panstwowej
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Polskimi
Normami i przepisami.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych pomiarowych i tyczenia sa:
— paliki drewniane o @ 50 + 80 mm i dtugosci 1,0 do 1,7 m,
— paliki drewniane o przekroju okragtym lub kwadratowym dtugosci okoto 0,30 m,
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— prety stalowe o @ 12 mm i dtugosci 30 cm,
— stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50 m,
— farba chlorokauczukowa do oznaczania punktéw pomiarowych.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z
instrukcjami technicznymi G-1 i G-2 Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

3. SPRZET POMIAROWY
Do odtworzenia sytuacyjnego urzadzen wodnych oraz punktéw wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity, tachimetry,
— odbiorniki GNSS 0,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia urzadzed wodnych i ich punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru (urzadzenia laserowe), zgodnie z
PN-1SO 4463-1, PN-ISO 17123, PN-ISO 9849.

4. TRANSPORT
Sprzet i materiaty do robdt pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu. Uzyte
$rodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajace
wspotrzedne punktéw gtdwnych. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowej
realizacji robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Odtworzenie znakdéw geodezyjnych nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu z
osrodkami geodezyjnymi.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych i reperéw roboczych. Wykonawca powinien sprawdzié,
czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest
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odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robét. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe] realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca zgtosi te prace do wtasciwego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczgce osnowy
geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycjg. Wykonawca uzgodni z wtasciwym
Geodetg Powiatowym sposdb odtworzenia, po zakofczeniu inwestycji, zniszczonej badz uszkodzonej
osnowy geodezyjnej podlegajgce ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonych robét.
W oparciu o materiaty przekazane przez Zamawiajgcego oraz pobrane z PODGiK Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia
robét.

5.2. WYZNACZENIE PUNKTOW URZADZEN WODNYCH, PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH | KONTUROW
NASYPOW | WYKOPOW

Punkty wierzchotkowe urzadzen wodnych i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposdb trwaty, przy uzyciu palikow stalowych.

Punkty osiowe urzadzern wodnych powinny by¢ wyznaczone w terenie przy pomocy mocnych
pali lub rur. Tyczenie obiektu wymaga: wytyczenia osi podtuznej obiektu, osi przeszkody, osi podpor,
punktow przeciecia osi podpdr z osig podtuzng obiektu, obrysu charakterystycznych elementéw
obiektu.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze).

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonywaniem urzgdzen
wodnych. Jako repery robocze mozina wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach. W przypadku braku takich punktéw repery robocze nalezy zatozy¢ przy uzyciu stupkéw
betonowych osadzonych w gruncie/skale w sposdb wykluczajgcy osiadanie i sposdb zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.

Roboty zwigzane z wyznaczeniem konturéw nasypéw polegaja na oznaczeniu krawedzi
podstawy nasypu z pomocy widocznych palikdw, skarpownikéw lub wiech w odstepach nie
wiekszych niz co 50 m.

5.3. PRZENIESIENIE OSNOWY GEODEZYJNEJ
Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym
moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Projekt
osnowy nalezy uzgodni¢ z Osrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartografii. Prace zwigzane
z przeniesieniem osnowy geodezyjnej wraz z odtworzeniem wysokosciowym nalezy prowadzié¢ pod
nadzorem i w uzgodnieniu z ODGIK, a termin wykonania prac uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru i
Osrodkiem DGiK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. WYTYCZENIE PUNKTOW
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych
w obowigzujgcych instrukcjach i wytycznych GUGIK, zatwierdzonej Dokumentacji projektowej i
niniejszej STWiORB, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.(I. WYMAGANIA OGOLNE)
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robdt jest:
— ha (hektar) lub m? (metr kwadratowy) — przy robotach powierzchniowych
—  km (kilometr) — przy robotach liniowych.

Obmiar robdt powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robét podane w
pkt. 7 (I. WYMAGANIA OGOLNE) niniejszej STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt geodezyjno-kartograficznych odbywa sie na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjne i pomiaréw w terenie, ktére Wykonawca
przektada Inspektorowi.
Odbidr robét powinien spetniaé wszystkie wymagania ogélne dotyczace obmiaru robdét podane w
pkt. 8 (I. WYMAGANIA OGOLNE) niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej za wyznaczenie punktdw wierzchotkowych i osiowych urzadzen
wodnych i punktéw wysokosciowych wraz z wszelkimi obiektami ujetych w tym zadaniu obejmuje:

— zatozenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej, wyznaczenie punktow gtéwnych
osi urzagdzen wodnych i punktéw wysokosciowych, uzupetnienie osi urzadzen wodnych
dodatkowymi punktami,

—  koszty osrodkéw geodezyjnych, wynikajgce z obowigzujgcych przepiséw,

—  przeniesienie punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej poza granice robét.

Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. 9 (I. WYMAGANIA OGOLNE)
niniejszej STWIiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

[2]. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

[3]. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

[4]. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

[5]. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

[6]. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r - Prawo
geodezyjne i kartograficzne.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z robotami przygotowawczymi w ramach zadania nr 1 pn. ,pn. Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mafa retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
pracami przygotowawczymi, ktére stanowig cze$¢ prac zwigzanych z realizacja zadania
wymienionego w pkt 1.1. niniejszego opracowania.
Zakres robdét obejmuje:

— wykonanie ogrodzenia i oznakowanie placu budowy,

— okreslenie punktu poboru wody i sposobu dostarczenia energii elektrycznej,
— przygotowanie zaplecza socjalnego budowy,

— wyznaczenie placéw sktadowych i magazynu materiatéw budowlanych,

— przygotowanie wytwérni i warsztatéw prac tymczasowych,

— wyrdwnanie terenu i przygotowanie go do prowadzenia prac budowlanych,
— inwentaryzacja podziemnej infrastruktury.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w pkt. 1.1 ST 00. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, zrédet pozyskania, przechowywania i sktadowania
podano w pkt. 1.2 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
Materiaty stosowane do wykonania robét bedgcych tematem niniejszej STWiORB to:
— materialy potrzebne do wykonania ogrodzenia, zabezpieczenia i oznakowania terenu
budowy,
— materiaty potrzebne do przygotowania zaplecza budowy,
Dopuszcza sie zastosowanie innych rozwigzan materiatowych, o parametrach réwnych lub
lepszych od przewidzianych materiatéw po uzyskaniu akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego.

3. SPRZET
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Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdétowy dobdr sprzetu zapewniajgcy prawidtowe
wykonanie robdét okreslonych w Dokumentacji projektowej i STWIORB, zgodnie z zatozong
technologig. Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okreslone w pkt. 3 ST 00. WYMAGANIA
OGOLNE niniejszej STWiORB.

Do wykonania robdt przygotowawczych i rozbidrkowych nalezy stosowaé:

— samochdd dostawczy,

— koparki z osprzetem przedsiebiernym, podsiebiernym i chwytakowym,

— samochodowe skrzynie samowytadowcze,

— drobne narzedzia i sprzety mechaniczne do wykonywania robét sposobem recznym.

Dobor pozostatego, a nie okreslonego w STWIORB sprzetu lezy po stronie Wykonawcy.

4. TRANSPORT

Uzyte Srodki transportu muszg byé sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. 1.4 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Do przewozu wszelkich elementéw przygotowania terenu budowy zastosowane beda
samochody dostawcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Przed przystgpieniem do wykonywania robét przygotowawczych Wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia inwentaryzacji podziemnej infrastruktury technicznej przy uzyciu
specjalistycznych przyrzaddw lokalizacyjnych wraz z opracowaniem inwentaryzacji geodezyjne;j.

W przypadku odkrycia instalacji podziemnej nie wskazanej w Dokumentacji projektowej,
kierownik budowy ustala w porozumieniu z Zamawiajgcym, w czyim zarzadzie lub uzytkowaniu
znajduje sie instalacja.

W przypadku odkrycia instalacji podziemnej bedgcej we wtasno$ci Zamawiajgcego, Inwestor
zobowigzany jest do pisemnego potwierdzania praw wtasnosciowych niniejszej instalacji.

W przypadku odkrycia instalacji podziemnej nie bedacej we wtasnosci Zamawiajgcego,
kierownik Budowy zobowigzany jest do uzyskania stosownych pozwolen lub zgtoszen dla
ewentualnej kolizji z infrastrukturg techniczng oraz okreslenia bezpiecznej odlegtosci, w jakiej moga
by¢ wykonane od istniejgcej instalacji oraz sposobu wykonywania tych robét.

Roboty przygotowawcze powinny by¢ prowadzone na podstawie Dokumentacji projektowe;j
oraz inwentaryzacji geodezyjnej okreslajgcych potozenie instalacji i urzadzen podziemnych,
mogacych sie znalez¢ w zasiegu prowadzonych robét.

5.2. OGRODZENIE PLACU BUDOWY

Plac budowy wymaga ogrodzenia na powierzchni, na ktérej sktadowane bedg materiaty
budowlane, a takze na powierzchni, na ktdrej znajda sie elementy zaplecza budowy.

Ogrodzenie powinno by¢ trwate i szczelne. Wysoko$¢ ogrodzenia nie powinna by¢ mniejsza
niz 1,5 m. Od strony drdg i innych miejsc publicznych ogrodzenie powinno by¢ petne, a od strony
laséw lub terendw przemystowych dopuszcza sie stosowanie ogrodzenia azurowego.

W ogrodzeniu nalezy zamontowaé bramy wjazdowe i furtki. Miejsce lokalizacji bram i furtek
powinno wynikaé z uktadu komunikacyjnego drég i chodnikéw znajdujacych sie poza placem budowy
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oraz planowanego ukfadu komunikacyjnego w obrebie placu budowy. Bramy i furtki powinny
otwierac sie do wewnatrz placu budowy, a ich konstrukcja powinna zapewnia¢ bezpieczenstwo
uzytkowania.

5.3. OZNAKOWANIE PLACU BUDOWY
Teren budowy powinien by¢ oznakowany odpowiednimi tablicami ostrzegawczymi:
,TEREN BUDOWY. NIEZATRUDNIONYM WSTEP WZBRONIONY” oraz Tablice
informacyjna.

5.4. PRZYGOTOWANIE ZAPLECZA BUDOWY

Zaplecze socjalne budowy obejmuje barakowozy lub obiekty kontenerowe przeznaczone na
biuro budowy, szatnie i jadalnie, magazyn narzedziowy i magazyn ogolny. Obiekty przeznaczone na
biuro budowy, szatnie i jadalnie powinny by¢ wyposazone w instalacje elektryczng, a w okresie
zimowym dodatkowo w instalacje grzewcza. Liczba iwielkos¢ obiektéw powinna wynika¢ z
przewidywanej liczby zatrudnionych pracownikéw umystowych i fizycznych, natomiast powierzchnia
magazynéw powinna wynikac z planowanej liczby i wielkosci sktadowanych materiatéw, narzedzi i
urzadzen.

Obiekty sanitarno—higieniczne, ktére koniecznie nalezy urzadzi¢ na zapleczu placu budowy
obejmujg ustepy i umywalnie.

Punkt poboru wody dla potrzeb budowy powinien by¢ zlokalizowany w poblizu miejsca
prowadzenia prac. Punkt poboru wody powinien by¢ wyposazony w armature umozliwiajgcy
podtaczenie weza oraz pobér wody do wiader i pojemnikdéw. Teren przy punkcie poboru wody nalezy
utwardzi¢ i wyprofilowad. Instalacje wodociggowg stanowigcg punkt poboru wody nalezy
zabezpieczyé w okresie zimowym przed zamarznieciem. Miejsce poboru wody do picia nalezy
odpowiednio oznakowac.

Punktem poboru energii elektrycznej na potrzeby budowy powinna by¢ rozdzielnia
budowlana wyposazona w licznik energii elektrycznej.

Wytwoérnie betondw i zapraw, ciesielnie, zbrojarnie i inne warsztaty tymczasowe, ktére majg
by¢ urzadzone na placu budowy wymagajg wiasciwego zabezpieczenia podtoza gruntowego od
zanieczyszczen. Chronié nalezy w szczegélnosci grunt urodzajny i wody gruntowe.

Place sktadowe przeznaczone do sktadowania materiatéw budowlanych przeznaczonych do
wbudowania, a takze materiatéw i urzgdzen uzyskanych z demontazu nalezy lokalizowa¢ zgodnie z
ogoblnymi zasadami sktadowania tych materiatéw oraz w zaleznosci od planowanej organizacji robot
budowlanych. Miejsca, gdzie wyznaczono place sktadowe wymagajg wiasciwego zabezpieczenia
podtoza gruntowego od zanieczyszczen. Chronié¢ nalezy w szczegdlnosci grunt urodzajny i wody
gruntowe. Place sktadowe wymagajg przygotowania powierzchni przez utozenie tymczasowych
nawierzchni lub wykorzystania nawierzchni istniejgcych. Nawierzchnie tymczasowe mogg byc
wykonane z ptyt lub elementéw prefabrykowanych. Podtoze gruntowe moze tez byé zabezpieczone
warstwa zwiru lub pospéfki.

Na placu budowy nalezy wytyczy¢ i odpowiednio utwardzi¢ drogi stuzgce do transportu
materiatéw budowlanych na plac budowy i w obrebie placu budowy. Drogi technologiczne wykonac
zgodnie z Dokumentacjg projektowa.

5.5. PRZYGOTOWANIE POMP NA OKRES BUDOWY
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W trakcie trwania prac ziemnych, przed wszystkim zwigzanych z wykopami moga
wystepowaé naptywy wéd powierzchniowych, a takze przesigki wdd gruntowych. Nalezy
przygotowac zasoby aby pompy byty gotowe do pracy w kazdym momencie. W zwigzku z tym
Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia pomp o odpowiedniej wydajnosci, a takze ich zasilania
elektrycznego, badz w przypadku zastosowania pomp spalinowych, zapasu paliwa i obstugi dla tych
pomp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w zatwierdzonej Dokumentacji projektowej i niniejszej STWiIORB. W czasie kontroli
szczeg6lng uwage nalezy zwrdcié na:
— zapewnienie statecznosci obiektow sgsiadujgcych z robotami i przygotowawczymi,
— jakos$¢ wykonania ogrodzenia oraz zaplecza budowlanego,
— przygotowanie pomp do odwodnienia wykopow,
Kontrola jakosci robdt powinna spetnia¢ wymagania ogdlne dotyczace kontroli jakosci
podane w pkt. I. 6 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa prac przygotowawczych jest catos¢ wykonanego przygotowania.
Obmiar robdt powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robét
podane w pkt. 1.7 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w Dzienniku budowy zakoriczenia robét i spetnieniu innych warunkéw dotyczacych
tych robdt zawartych w Dokumentacji projektowe;.

Odbiér robdt powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robét
podane w pkt. . 8 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Rozliczenie robdt towarzyszacych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych.

Podstawag pfatnosci dla prac przygotowawczych jest catos¢ wykonanych prac.

Pfatnosci powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. 1.9 WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. 2020 p0z.797 ze zm.).

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (DZ. U. 2003 Nr 120,
poz. 1126 z pdzniejszymi zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401).

[4] PN-EN 1997-1:2008—Projektowanie geotechniczne — Czes$¢ 1: Zasady ogdlne.
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[5] PN-EN 1997-2:2009 — Projektowanie geotechniczne — CZESC II: Rozpoznanie i badanie podtoza
gruntowego.

[6] PN-EN 933-1:2012-Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw- Czes¢ 1: Oznaczenie sktadu
ziarnowego- Metoda przesiewania.

[7] PN-B-12095:1997 - Urzadzenia wodno-melioracyjne - Nasypy - Wymagania i badania przy
odbiorze.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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IV.  KARCZOWANIE PNIAKOW DRZEW | KRZEWOW
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z karczowaniem pniakéw drzew i krzewdw w ramach zadania nr 1 pn. ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mafa retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— karczowaniem pniakéw drzew i krzewéw

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe — sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

2. MATERIALY
Dla robdt zwigzanych z karczowaniem pniakéw drzew i krzewdw nie przewiduje sie
zastosowania dodatkowych materiatow.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pniakdéw oraz ich usuniecia,
— spycharki.
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.
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4. TRANSPORT

Pniaki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pniaki przedstawiajgce warto$é jako
materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposéb nie
powodujgcy ich uszkodzen. Uzyte $rodki transportu muszg byé sprawne technicznie oraz spetniac
ogélne wymagania dotyczace transportu podano w pkt.l. 4 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej
STWIiORB.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty zwigzane z karczowaniem drzew i krzakbw obejmujg  wyciecie
i wykarczowanie krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotéw badz inne formy utylizacji wykarczowanych drzew. Wykonawca jest zobowigzany
do zabezpieczenia przed uszkodzeniami roslinnosci istniejgcej, nie przeznaczonej do usuniecia. Jezeli
roslinno$é, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to
powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie
wtadze.

W pasie robét ziemnych, nalezy wykonac¢ karczowanie pni drzew i krzakéw. Poza miejscami
wykopdw doty po wykarczowanych pniakach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagesci¢. Doty w obrebie przewidywanych wykopdw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢
przed gromadzeniem sie w nich wody.

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usuniete]j roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inwestora. Specjalistyczny sprzet, dopuszczony do zniszczenia pozostatosci po
usunieciu roslinnosci powinien by¢ uzytkowany zgodnie z zaleceniami producenta sprzetu.
Pozostatosci po przerébce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdw. Kontrola jakosci robdt powinna spetnia¢ wymagania
ogdlne dotyczgce kontroli jakosci podane w pkt. 1.6 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robét jest:
— 1 ha (hektar) — przy mechanicznym karczowaniu krzakéw i karpin.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniakach, przed ich zasypaniem. Odbidr robdt powinien spetniaé wszystkie
wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robét podane w pkt. 1.8. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej
STWIORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robdt obejmuje:
— wykarczowanie drzew i krzakow;
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— wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy, przerébka pozostatosci usunietej
roslinnosci za pomoca specjalistycznego sprzetu — sposdb postepowania z materiatem nalezy
ustali¢ z Inwestorem;

— zasypanie dotow;

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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V. ROBOTY ROZBIORKOWE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegdtowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem robdt rozbiérkowych w ramach zadania nr 1 pn. , Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mafa retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje :
— rozbidrke istniejgcych przepustéw betonowych;

rozbiorke kamiennych murkéw oporowych,

— rozbidrke istniejgcego kanatu odptywowego,

— rozbidrke istniejgcego urzadzenia pietrzgco upustowego wraz z elementami towarzyszgcymi,

— demontaz konstrukcji betonowych, zelbetowych, kamiennych;

— demontaz ogrodzenia stalowego (odcinkowo wraz z podmurdéwka) wzdtuz istniejgcego
zbiornika przeptywowego,

— demontaz i oczyszczenie elementdw i ich posortowanie (zaprawy, kawatkéw betonu,

elementdw murowych), przewidzianych do powtdérnego uzycia do wykonania remontu

zgodnie z SST VIl REMONT KANAtU MUROWANEGO | KLADKI.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Roboty rozbidrkowe — roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych
w sktad istniejgcego obiektu budowlanego

— Odpad - kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa sie, zamierza pozby¢
lub do ich pozbycia jest zobowigzany.

Okreslenia pozostate sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w pkt. 1.1.3 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
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2. MATERIALY

Rozbidrce podlegajg istniejgce urzadzenia wodne wskazane w projekcie wykonawczym,
konstrukcje stalowe, betonowe i kamienne. Pozyskany materiat z rozbiérki (nie nadajacy sie do
ponownego uzycia) nalezy wywiezé na sktadowisko odpadow. Materiaty ktére mogg zostaé
ponownie wykorzystane np. do wykonaniu remontu istniejgcego kanatu murowego i ktadki zgodnie z
SST VII nalezy zachowad i pozostawi¢ w wydzielonym miejscu. Materiaty rozbiérkowe okreslone
przez Inspektora nadzoru jako niepotrzebne Wykonawca winien ztozyé w pryzmy na miejscu budowy
lub odtransportowaé¢ na skfadowiska przy zachowaniu przepiséw odnosnie ochrony srodowiska
i zagospodarowania odpaddéw. Decyzje o przydatnosci materiatdw z rozbidrki i miejscu ich
sktadowania podejmuje Inspektor nadzoru w porozumieniu z Inwestorem.

3. SPRZET
Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdtowy dobdr sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robét okreslonych w Dokumentacji projektowej i STWIORB, zgodnie z zaftozong
technologia. Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okresSlone w pkt. . 3
WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
Do wykonania robdt rozbiérkowych obiektéw budowlanych iinzynierskich zaleca sie
stosowac:
— mtot pneumatyczny,
— koparko-fadowarka,
— samochdd samowytadowczy,
— ciagnik,
— drobne narzedzia i sprzety mechaniczne do wykonywania robét sposobem recznym,
Dobor pozostatego, a nie okreslonego w STWIORB sprzetu lezy po stronie Wykonawcy.

4. TRANSPORT
Wszystkie materiaty rozbiorkowe uzyskane w czasie wykonywania robdt rozbiérkowych
mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Uzyte srodki transportu
muszg by¢ sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w
pkt. I.4 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich obiektow, w stosunku
do ktérych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowe]. Obiekty znajdujace sie w pasie
robot, nie przeznaczone do usuniecia, powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed
uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktdre majg by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez
Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez
Zamawiajycego.

Jezeli obiekty przeznaczone do usuniecia stanowig elementy uzytkowanego uktadu
komunikacyjnego, Wykonawca moze przystgpi¢ do robét rozbidrkowych dopiero po zapewnieniu
odpowiedniego objazdu. Roboty rozbidrkowe elementéw drég i przepustéw odbywajg sie zgodnie
z dokumentacjg projektowg, lub zgodnie z wskazaniami Inspektora nadzoru. Roboty rozbidrkowe
mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST lub przez Inspektora
nadzoru. W przypadku robdt rozbidrkowych przepustu nalezy dokonac:
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— odkopania przepustu;

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sie odzyska¢, w sposéb reczny lub mechaniczny
z ew. przecieciem pretdéw zbrojeniowych i ich odgieciem;

— demontazu prefabrykowanych elementéw przepustéw z uprzednim oczyszczeniem spoin
i czesciowym usunieciu faw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych przy
zatozeniu ponownego ich wykorzystania;

— wywoz rozebranych elementéw na sktadowisko odpaddw.

Doty (wykopy) po usunietych obiektach lub ich elementach, znajdujgce sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonywane wykopy, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone.

W ponizszej tabeli zestawiono gtéwne rodzaje odpaddw, jakie beda powstawaty na etapie
realizacji - zgodnie z zatacznikiem do rozporzadzenia Ministra Klimatu z dnia 2 stycznia 2020 r. w
sprawie katalogu odpaddéw (DZ.U. 2020 poz. 10).

TABELA 3 ZESTAWIENIE ODPADOW, KTORE POWSTANA NA ETAPIE REALIZACII.

L.p. Kod Rodzaje odpadow
GRUPA 17
1 170101 Odpady betonu oraz gruz betonowy z rozbidrek i remontow
2 170203 Tworzywa sztuczne
3 170504 Gleba i ziemia, w tym kamienie, inne niz wymienione w 17 05 03
3 17 09 04 Zmieszane odpady z budowy, remontéw i demontazu inne niz
wymienione w 170901, 170902 i 170903
4 17 04 05 Zelazo i stal

W ramach planu organizacji Placu budowy Wykonawca powinien przewidzie¢ selektywne
gromadzenie odpaddw z podziatem na sktadniki majgce charakter surowcéw wtdrnych. W tym celu
na Terenie budowy nalezy ustawi¢ specjalne pojemniki, kontenery i zbiorniki przeznaczone do
tymczasowego magazynowania danego rodzaju odpadu do czasu wywiezienia do utylizacji.

Materiat z rozbiérki nalezy zatadowac na samochdd samowytadowczy i wywiezé poza Teren
budowy do zaktadu utylizacji z podziatem na rodzaje odpadéw. Ztom stalowy gromadzié¢ tymczasowo
W wyznaczonym miejscu, a nastepnie wywozi¢ do punktu skupu surowcéw wtérnych.

Dopuszcza sie zagospodarowanie odpaddéw poprzez ich przekazanie zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 10 listopada 2015 r. w sprawie listy rodzajéow
odpaddéw, ktdore osoby fizyczne lub jednostki organizacyjne niebedace przedsiebiorcami moga
poddawac odzyskowi na potrzeby wtasne, oraz dopuszczalnych metod ich odzysku.

Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia wszelkich kosztéw zwigzanych z transportem i
utylizacjg wszystkich odpaddéw pochodzgcych z rozbiérki. Rozliczenie utylizacji nastgpi na podstawie
karty przekazania odpaddéw dostarczonej przez Wykonawce.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach,
ogrodzen i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania robét ziemnych. Kontrola jakosci
robét powinna spetniaé wymagania zawarte w pkt. 1.6 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z robotami rozbiérkowymi sa:
— 1 m3 - rozebranych elementdéw, betonowych, tworzywowych i zelbetowych (rozumianych
jako objetos¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu i utylizacji odpadow.
— 1 m3 —wydobytych materiatéw gruntowych.
— 1t-zdemontowanych elementéw metalowych i ztomu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty rozbidrkowe uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badain przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.
Odbiér robét powinien spetniaé¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robdt podane w
pkt. 1.8 WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— wyznaczenie zakresu prac;
— oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie
zachowywanych elementéw przed uszkodzeniem;
— przeprowadzenie demontazu;
— rozdrobnienie zdemontowanych elementdéw;
— oczyszczenie podfoza po zdemontowanych elementach;
— przetransportowanie odpaddéw z miejsca rozbidrki do kontenerdéw;
— selektywne ztozenie odpaddéw w kontenerach.

Cena robdt obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpadéw:
— zatadunek odpadéw;
— zabezpieczenie tadunku;

przewdz odpadéw do miejsca utylizacji;

utylizacje odpadow.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

[2]. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
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bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953) [3]. Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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VI. FORMOWANIE CZASZY | DNA ZBIORNIKA ORAZ WYSPY
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z formowaniem dna i czaszy istniejgcego zbiornika oraz wykonania wyspy w
ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe
Marzenie, pod katem adaptacji obiektow matej retencji celem petnienia funkcji
przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji
laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach
gdrskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektdw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:

— odmulenie poprzez pogtebienie dna istniejgcego zbiornika,

— pogtebienie terenu (wykonanie wykopu) do projektowanych rzednych zgodnie z przekrojami
i projektem zagospodarowania terenu z czesciowym rozplantowaniem odktadu oraz
wywiezieniem nadmiaru urobku,

— plantowanie powierzchni skarp i dna zbiornikéw,

— formowanie wyspy,

— wykonanie wykopéw tymczasowych w celu posadowienia obiektu zich pézniejszym
zasypaniem,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Grunt - rozumie sie tu zaréwno grunty, jak i skaty;

— Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujgca obcigzenia
od srodkéw transportowych i urzadzen na i w korpusie drogowym;

— Gtebokos¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu;

— Nasyp — budowla ziemna, ktorej niweleta znajduje sie powyzej powierzchni terenu.

—  Wykop ptytki — wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m;

—  Wykop sredni — wykop, ktérego gtebokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m;

—  Wykop gteboki — wykop, ktorego gtebokosé przekracza 3 m;
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— Odktad — miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykopdw;

— Skarpa — zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztatcie
i nachyleniu dostosowanym do wtasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan;

— Mata bentonitowa — bentonitowa mata hydroizolacyjna, laminowana folig polimerowg
stosowana jako izolacja przeciwwodna w budownictwie ziemnym, wytrzymatos¢ na
rozcigganie >8,5 kN/m;

— Rozplantowanie — jest to mechaniczne lub reczne rozmieszczenie gruntu warstwg o
okreslonej grubosci we wskazanym miejscu,

— Siatka stalowa ocynkowana, powlekana tworzywem sztucznym — siatka wykonana z drutu o
réznym sposobie jego splotu (ptéciennym, skosnym), pleciona z ptaskich i okragtych spirali,
zgrzewana, pokryta warstwa ocynku oraz zabezpieczajgcg warstwg tworzywowa.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Charakterystyka gruntéw wystepujacych w wykopach zostata okreslona w Dokumentacji
Projektowej na podstawie przeprowadzonych badan geotechnicznych. Szczegétowe dane
geotechniczne zawarte s w dokumentacji geotechniczne;.

Przed przystgpieniem do robdt ziemnych w wykopach Wykonawca ma obowigzek wykona¢
analize jakosci gruntu w wykopach, celem oceny przydatnosci gruntu do ponownego uzycia.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia

prawidtowe wykonanie robdét. Wykonaweca przystepujgcy do wykonania robét powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparek podsiebiernych i wtékowych,

— spycharek gasienicowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— walcow mechanicznych, ubijarek mechanicznych.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Uzyte Srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. 1.4 ST WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Wybér srodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczerstwa
zaréwno w obrebie pasa robdt, jak i poza nim.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Roboty przygotowawcze — odtworzenie osi trasy i punktéw wysokosciowych, usuniecie krzewdw
i roslinnosci trawiastej oraz zdjecie humusu, jezeli wystepuje taka potrzeba, nalezy wykona¢ zgodnie
z Dokumentacjg Projektowsg, ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem robét,
wyznaczona zostanie lokalizacja i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca dokona obmiaru
terenu. Jezeli w trakcie wykonywania robét ziemnych zostang stwierdzone urzgdzenia podziemne
niewykazane w Dokumentacji Projektowe] (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy przerwac
i powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje odnosnie kontynuowania
robét.

5.2. WYKONYWANIE WYKOPOW
Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie standw wdd umozliwiajgcych kontynuacje prac, nie
nalezy rozpoczynaé robét przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilzg. Wykopy
nalezy wykonywac:
— koparkami podsiebiernymi, tadowarkami z zatadunkiem na samochody samowytadowcze lub
na odktad,
— spycharka z ew. przepchnieciem na odlegtos¢ podang w przedmiarze robot.

5.3. WYKONANIE ODMULANIA
Sposdb wykonania odmulenia powinien gwarantowac statecznos¢ skarpy w okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzern wynikajgcych z nieprawidtowego odmulenia (lokalne
obnizenia lub inne odstepstwa od dokumentacji projektowe]) obcigza Wykonawce robét ziemnych.
Grunty z wykopdw nalezy odwiez¢ na odktad. Lokalizacje odkfadu nalezy uzgodnic¢ z Inspektorem
nadzoru.

5.4. PLANTOWANIE POWIERZCHNI SKARP | DNA ZBIORNIKA ORAZ WYKONANIE WYSP
Po wykonaniu odmulenia dna oraz wykonaniu obiektéw towarzyszacych (m.in. wyspy),
nalezy wyréwnac ich skarpy i dno zbiornika z niezbedng doktadnoscig. Wyréwnanie skarp moze by¢
wykonywane recznie — za pomocg fopat lub sprzetem mechanicznym. Nadmiar gruntu uzyskanego
podczas wyréwnywania nalezy wywiez¢ na odktad. Natomiast w przypadku wystepowania ubytkéw i
zanizenia w skarpach, nalezy je uzupetni¢ materiatem o wiasciwosciach podobnych do materiatu, z
ktorego zostaty wykonane skarpy i zagescié.

5.5. DOKtADNOSC WYKONYWANIA ROBOT
Doktadnos¢ wykonania robdt ziemnych powinna by¢é sprawdzana w miejscach
charakterystycznych. Dopuszcza sie nastepujgce tolerancje w stosunku do projektowanych rzednych
robot ziemnych nie moze przekraczaé¢ + 5 cm. Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych lub
konsekwencje zanieczyszczenia Srodowiska obcigzajg Wykonawce robdt ziemnych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie robdt ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczgcych jakosci
robét i wymaganych niniejszg STWiORB.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robdt nalezy wpisywac do:
— protokotédw odbioréw Robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.

Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy o grubosci nie wiekszej niz
30 c¢cm, lecz nie rzadziej niz w raz na 50 mb wzmocnien.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na:
— odspajanie gruntéw w sposdb nie pogarszajgcy ich wtasciwosci;
— odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakoriczeniu;
— dokfadno$¢ wykonania wykopdéw, nasypow i wyrdwnania skarp i dna (usytuowanie
i wykonczenie).

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z robotami ziemnymi sa:
— 1 m? (metr sze$cienny) wykonania wykopu z odwozem gruntu na odktad,
— 1 m?(metr sze$cienny) wykonania nasypu wyspy z zageszczeniem gruntu,
— 1 m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania powierzchni skarp.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.
Zestawienia powinny zawieraé daty badan i miejsca pobrania prébek.

Czynnosci rozruchowe zbiornika wodnego, przy budowaniu pierwszego pietrzenia,
wykonywac¢ jednoczesnie z odbiorem studni pietrzaco — upustowej oraz zgodnie z zatwierdzong
Instrukcjg gospodarowania wodg dla ww. obiektu.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢.

Roboty poprawkowe lub rozbiorkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuije:

str. 55

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1

pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji

10.

obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

prace pomiarowe i przygotowawcze,

wykonanie badan gruntéw,

wykonanie wykopu,

wykonanie nasypu,

koszt doprowadzenia gruntu podtoza do wymaganych parametréow, ewentualne osuszenie,
doprowadzenie do wilgotnosci optymalnej,

koszt zabezpieczenia skarp wykopdw przed erozjg na czas prowadzenia wszystkich robét, do
czasu zastabilizowania skarp,

zatadowanie gruntu na S$rodki transportowe i transport gruntu na odkfad Wykonawcy,
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru,

uformowanie odktadu z nadaniem odpowiednich spadkéw,

przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan laboratoryjnych,

wszelkie koszty zwigzane ze sktadowaniem gruntu, w tym koszty znalezienia miejsca odktadu
i uzyskania pozwolen na sktadowanie materiatéw wraz z kosztami placu sktadowania,
kosztami utylizacji, itp.,

koszt uporzadkowania i rekultywacji terenu,

pomiar inwentaryzacji geodezyjnej.

PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Czes¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw

[3]PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw -Czes¢ 1: Analiza chemiczna
[4] PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania
[5] PN-S-02205: 1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy

od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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VIl. FORMOWANIE GROBLI

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem korony grobli w ramach zadania nr 1 pn. ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.:
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— formowanie i zgeszczanie nasypow;
— uszczelnienie nasypu bentonitowg matg hydroizolacyjng;
— zabezpieczenie nasypu siatkg przeciw zwierzetom ryjgcym.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Grunt—rozumie sie tu zaréwno grunty, jak i skaty;

— Nasyp — budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu w obrebie
robot;

—  Wysokos¢ nasypu — rdzinica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczona w osi
nasypu;

— Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujgca obcigzenia
od srodkéw transportowych i urzadzen na i w korpusie drogowym;

— Skarpa - zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztatcie
i nachyleniu dostosowanym do wtasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan;

— Mata bentonitowa — bentonitowa mata hydroizolacyjna, laminowana folig polimerowa
stosowana jako izolacja przeciwwodna w budownictwie ziemnym, wytrzymatos¢ na
rozcigganie >8,5 kN/m;
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— Siatka stalowa ocynkowana, powlekana tworzywem sztucznym — siatka wykonana z drutu
o réznym sposobie jego splotu (ptéciennym, skosnym), pleciona z ptaskich i okragtych spirali,
zgrzewana, pokryta warstwg ocynku oraz zabezpieczajgcg warstwa tworzywowa.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
2. MATERIALY

2.1. OGOLNE ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

Nasypy wykonane beda z gruntéw naturalnych pochodzacych z wykopdéw zbiornika, na
rezerwie gruntowej lub lokalnych kopalni kruszywa, posiadajgcych stosowne koncesje. Do tego celu
przydatne sg wszystkie grunty mineralne. W przypadku wystapienia gruntdw organicznych lub
zanieczyszczonych czesciami organicznymi grunty te nalezy wbudowa¢ w wierzchnig cze$é nasypu
jako podtoze do zabudowy biologicznej. Grunty przeznaczone do wbudowania w nasypy powinny
uzyskac akceptacje Inspektora nadzoru. Akceptacja nastepuje na biezgco w czasie trwania robodt
ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikéw polowych badan
makroskopowych, okres$lonych w PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe. Jezeli
Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, to wszelkie takie czesci nasypu
zostang przez Wykonawce usuniete i wykonane powtdérnie z gruntéw o odpowiednich
wiasciwosciach na jego koszt.

Materiaty zgodnie z czescig graficzng i opisowq projektu wykonawczego.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i uzyskaé akceptacje Inspektora nadzoru.
Do formowania i zageszczania nasypow nalezy uzywac wyspecjalizowany sprzet mechaniczny:
— formowanie: spycharki ggsienicowe, koparki podsiebierne i wiékowe,
— zageszczenie: walce wibracyjne, ubijarki mechaniczne.

Dobor sprzetu do wykonania nasypow a gtdwnie zageszczajgcego zalezy od rodzaju gruntu
i grubosci zageszczanej warstwy. Do obowigzku Wykonawcy nalezy ustalenie doboru odpowiedniego
sprzetu zageszczajgcego metoda doswiadczalng przed przestgpieniem do wykonania nasypow.
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zageszczajgcego zaproponowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robdét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. PRZYGOTOWANIE PODLOZA W OBREBIE PODSTAWY NASYPU
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Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy wykonad
roboty przygotowawcze: zdjecie warstwy humusowej, talerzowanie podtoza, wykonanie stopni.
Wykonawca przy uzyciu widocznych palikdw wyznaczy zarysy skarp nasypow. Przed przystgpieniem
do wykonywania nasypow Wykonawca dokona obmiaru terenu.

5.2. WYKONYWANIE NASYPOW

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przez
Inspektora nadzoru, przy czym Inspektor moze wprowadzaé zmiany po uzyskaniu pozytywnej opinii
Projektanta i akceptacji Zamawiajgcego. W przypadku wystgpienia gruntéw organicznych lub
zanieczyszczonych czesciami organicznymi, grunty te nalezy wbudowac¢ w wierzchnig czes¢ nasypu
jako podtoze do zabudowy biologicznej. Nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowg
rownomiernie na catej szerokosci nasypu. Warstwy gruntu nalezy ukfadaé ze spadkiem goérnej
powierzchni zgodnym z Dokumentacjg Techniczng. Grubos$¢ warstwy gruntu w stanie luznym
powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do
zageszczania. Grubo$é warstw zostanie ustalona, na prébnym odcinku w obecnosci Inspektora
nadzoru lub jego reprezentanta. Przystgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze
nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru prawidtowego wykonania zageszczenia
warstwy poprzedniej.

5.3. WYKONYWANIE NASYPOW W OKRESIE DESZCZOW
Nie zezwala sie na wbudowywanie gruntéw o duzej wilgotnosci, ktérych stan uniemozliwia
osiggniecie wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonywanie nasypdw nalezy przerwaé, jezeli
wilgotnosé gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac
nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu nie zageszczonego ulegta
nawilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.4. WYKONYWANIE NASYPOW W NIEKORZYSTNYCH WARUNKACH ATMOSFERYCZNYCH
Nie nalezy wbudowywac¢ gruntéw przewilgoconych, zamarznietych iprzemieszanych
ze $niegiem lub lodem. Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktérej nie
jest mozliwe osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntéw. W czasie opaddéw
Sniegu wykonywanie nasypéw powinno by¢ przerwane, a przed wznowieniem prac nalezy usungé
$nieg z powierzchni nasypu.

5.5. FORMOWANIE NASYPOW
Formowany nasyp musi uzyskac¢ przekrdj poprzeczny badz ksztatt geometryczny zgodny
z Dokumentacjg Projektows.

5.6. ZAGESZCZENIE GRUNTU

5.6.1. WARUNKI OGOLNE ZAGESZCZENIA
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiadajgcego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna nakfadaé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz utozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczania nasypow
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w rejonie obiektéw i uzyska akceptacje Inspektora nadzoru. Zaprojektowano groble z gruntow
spoistych, zatem stopien zageszczenia powinien wynosi¢ Is=min. 0,95. Jezeli badania kontrolne
wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe,
doprowadzié grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic. Jezeli powtdrne zageszczenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe
i wbudowaé nowy materiat, o ile Inspektor nadzoru nie zezwoli na ponowne préby prawidtowego
zageszczenia warstwy. Wskazniki zageszczenia gruntu w wykopach i nasypach nalezy przyjmowadé
zgodnie z Dokumentacjg Projektowgq i w oparciu o norme PN-S-02205.

5.6.2. GRUBOSC WARSTWY
Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz wybdr sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu
zageszczajgcego, powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie.

5.6.3. WILGOTNOSC ZAGESZCZANEGO GRUNTU
Wilgotnos$é gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej,
oznaczonej na podstawie préby normalnej. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekraczaé¢ nastepujacych wartosci:
— w gruntach niespoistych: + 2%,
— w gruntach mato i srednio spoistych - +0% -2%.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wieksza od wilgotnosci
optymalnej o wartos¢ wiekszg od podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszy¢ w sposdb naturalny
lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotnos¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca sie jej
zwiekszenie przez polewanie wodg. Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzi¢
laboratoryjnie. Zageszczajac grunt nalezy pamietac, iz minimalny wskaznik zageszczenia wynosi
Is=0,95 [-].

5.7. USZCZELNIENIE NASYPOW BENTONITOWA MATA HYDROIZOLACYJNA
Uszczelnienie rozktada sie na wyrdwnanym i oczyszczonym podtozu. Mata ukfadana jest na
zaktady. Wielkos¢ zaktadu w projekcie przewidziano 20 cm. Grubos¢ bentomaty min 6 mm,
wytrzymatos¢ na rozcigganie >8,5 kN/m. Aby zabezpieczyé bentomate przed rozchyleniem, zaleca sie
jej zszycie przy uzyciu specjalnego zszywacza. Na powierzchniach pochytych zaleca sie, aby wszystkie
potaczenia przebiegaty rdwnolegle do kierunku nachylenia. Poruszanie sie jakiegokolwiek pojazdu
bezposrednio po utozonym uszczelnieniu jest zabronione.

5.8. ZABEZPIECZENIE NASYPOW SIATKA STALOWA

Krawedzie siatki stalowej przymocowuje sie do bali drewnianych, umieszczonych w rowach
kotwigcych w podstawie i koronie skarpy grobli. Siatka zostanie przymocowana za pomocg szpilek
stalowych w ksztatcie litery ,U”, zabezpieczonych antykorozyjnie, rozmieszczonych w rozstawie co
1,0 m. Siatke napina sie tak aby nastgpito zetkniecie poszczegdlnych drutow. Nie nalezy napinac siatki
w sposdb podobny do napinania siatek w ogrodzeniu. Siatka powinna by¢ napieta tak, aby nie ulegaty
znieksztatceniu jej oczka. Zaleca sie zastosowanie siatki stalowej tkanej, o grubosci drutu min 1 mm
i oczkach 10x10 mm, ocynkowanej oraz zabezpieczonej warstwg tworzywa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie robdt ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robét i wymaganych niniejszg STWiORB.
Wyniki badan i pomiarédw kontrolnych w czasie wykonywania robét nalezy wpisywaé do:
—  protokotédw odbioréw Robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu.

Wskaznik zageszczenia okreslaé¢ dla kazdej utozonej warstwy o grubosci nie wiekszej niz
30 c¢cm, lecz nie rzadziej niz w raz na 50 mb wzmocnien.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na:
— odspajanie gruntéw w sposdb nie pogarszajgcy ich wtasciwosci,
— odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakoriczeniu,
— dokfadno$¢ wykonania wykopow, nasypdéw i wyréwnania skarp i dna (usytuowanie
i wykonczenie).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z robotami ziemnymi sa:

— 1 m3? (metr szescienny) wykonania nasypdéw (z uwzglednieniem wykopdw, wykorzystania
urobku do formowania grobli, utozenia warstw grobli, rozplantowania i zagospodarowania
pozostatego gruntu lub odwozu gruntu na odktad),

— 1m? (metr kwadratowy) wykonania siatki chronigcej przed gryzoniami,

— 1m? (metr kwadratowy) wykonania uszczelnienia bentonitowg mata hydroizolacyjna.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robdt.
Zestawienia powinny zawierac daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosc.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— wykonanie badan gruntow,

— wykonanie nasypu,

— koszt doprowadzenia gruntu podfoza do wymaganych parametréow, ewentualne osuszenie,
doprowadzenie do wilgotnosci optymalnej,

— przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan laboratoryjnych,

— zatadowanie gruntu na S$rodki transportowe i transport gruntu na czasowy odktad
Wykonawcy, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, z zatozeniem pdiniejszego
wykorzystania,

— wszelkie koszty zwigzane z ewentualnym skftadowaniem gruntu, w tym koszty znalezienia
miejsca odkfadu i uzyskania pozwolen na sktadowanie materiatéw wraz z kosztami utylizacji
itp.,

— koszt uporzadkowania i rekultywacji terenu,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Czes$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw
[3] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -Czesé 1: Analiza chemiczna
[4] PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania

[5] PN-B-12095 Urzgdzenia wodno-melioracyjne. Nasypy

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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VIIl.  STUDNIA PIETRZACO-UPUSTOWA
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robdét zwigzanych z wykonaniem studni pietrzaco-spustowej w ramach zadania nr 1 pn.
,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem
adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w
ramach projektu pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (P0IS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektdéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje budowe dwdch studni pietrzgco — spustowych poprzez:

— prace przygotowawcze;

— przygotowanie fundamentu;

— montaz urzadzen pietrzaco - spustowych;

— montaz rurociggow,

— wykonanie podsypki i obsypki z zageszczeniem.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub Sruba zaciskajgca ztgczke, przy taczeniu dwédch
odcinkdw rur.

— Obsypka — materiat gruntowy miedzy podtozem lub podsypka a zasypka wstepna, otaczajgcy
rurociag.

—  Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a rurociggiem i obsypka.

— Spust denny — to budowla stanowigca element grobli lub innego nasypu ziemnego,
przeprowadzajgca wody ciekdw naturalnych lub sztucznych. Przekrdj spustu dennego moze
by¢ zamkniety lub otwarty.

— Studnia przelewowa - konstrukcja ztozona z elementéow studziennych, betonowych,
stalowych lub drewnianych przeprowadzajgca nadmiar wody ciekéw naturalnych Ilub
sztucznych.

— Zasypka wstepna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem rury.

— Zasypka gtdwna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego miedzy powierzchnig
zasypki wstepnej i terenem.
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— Zigczka do rur — element stuzgcy do potaczenia dwdch odcinkdw rur, przy montazu rurociggu
Okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Materiat stosowany do budowy konstrukcji:

— studnia z polietylenu o srednicy wewnetrznej 1,2 m wykonana na indywidualne zamdwienie z
osadzonym kompletem podwdjnych prowadnic oraz szandorami,

— pokrywa betonowa studni z otworem wtazowym,

— rury spiralnie karbowane z polietylenu PEHD o $rednicy 400 mm,

— zfaczki do rur spiralnie karbowanych skrecane s$rubami odpowiadajgce wymaganiom
aprobaty technicznej — stosowane przy rurach bez fabrycznych kré¢céw potaczeniowych,

— materiaf, stanowiacy fundament pod studnie,

— materiaf, stanowigcy fundament pod rury,

— materiat do zasypki rurociggu i studni, zgodny z dokumentacjg projektowg,

— beton do wypetnienia komory balastowej studni,

3. SPRZET
Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdétowy dobdr sprzetu zapewniajgcy prawidiowe
wykonanie robdét okresSlonych w Dokumentacji projektowej i STWIORB, zgodnie zzatozong
technologia. Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okreélone w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.
Wykonawca przystepujagcy do wykonania robdét powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
— koparka, spycharka lub koparko-spycharka,
— ubijak spalinowy, ptyta wibracyjna, walec lub innym sprzetem zageszczajgcym,
— sprzetem transportowym,
— sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprzetem diwigowym, wodzkami widtowymi
(roztadunek moze tez by¢ wykonywany recznie).
— narzedzia reczne.
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi Srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty
nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Rury nalezy utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie
i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopuscié¢, aby
wiecej niz 1,0 m rury wystawato poza obrys srodka transportowanego. Wykonawca ma obowigzek
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zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczeristwa zaréwno w obrebie pasa
robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— wytyczenia osi dla studni pietrzgco-spustowej,
— wykonania posypki i utozenie rur,
— montaz urzadzen pietrzacych,
— innych robét towarzyszacych.

5.2. PRZYGOTOWANIE PODLOZA | FUNDAMENTU

Wymiary wykopu powinny by¢ dostosowane do wymiaréw budowli w planie. Minimalna
szeroko$s¢ wykopu nalezy wyznaczy¢é zgodnie z zaleceniami producenta. Wykopy mogg byc
realizowane zaréwno jako szeroko przestrzenne jak i wasko przestrzenne oraz by¢ wykonywane
recznie lub mechanicznie. Wykonanie wykopdéw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.
Dobodr sprzetu imetody wykonania nalezy dostosowaé¢ do rodzajow gruntu, objetosci robot
i odlegtosci transportu. Sposéb odwodnienia wykopdw, dostosowany do panujacych w czasie
wykonywania robdt warunkéw gruntowo-wodnych, zaprojektowany zostanie przez wykonawce
robét.

Podioze pod studnie oraz rurocigg po wytyczeniu osi konstrukcji nalezy zagescic
mechanicznie oraz wyprofilowaé z projektowanym spadkiem. Podtoze nalezy poddaé kontroli
przeprowadzonej przez uprawnionego geologa, ktérej wyniki powinny zosta¢é odnotowane
w dzienniku budowy w celu potwierdzenia zatozen projektowych. Nie dopuszcza sie, aby grunt
w poziomie posadowienia zostat rozluzniony. Jezeli taka sytuacja nastgpi nalezy wykop pogtebié, a
nastepnie uzupetni¢ gruntem umozliwiajgcym jego zageszczenie. Na tak przygotowanym podtozu
nalezy wykona¢ fundament z kruszywa. Fundament pod rurocigg sktada sie zzageszczonej
mechanicznie warstwy 30 cm kruszywa tamanego frakcji 0 + 31,5 mm, na ktérym zostanie utozona 15
cm warstwa podsypki piaskowe] z czego warstwe styku z rurg o grubosci 5 cm w postaci podsypki
piaskowe]j nalezy utozy¢ w sposdb luzny. Fundament pod studnie sktada sie z dwdch zageszczonych
mechanicznie warstw kruszywa tamanego. Warstwa stykajgca sie z podtozem o grubosci 30 cm,
frakcji 31,5 + 63 mm oraz utozona powyzej warstwa grubosci 15 cm, frakcji 0 + 31,5 cm. Warstwe
styku z prefabrykowanym dnem studni stanowi podsypka piaskowa o grubosci 5 cm. Fundamenty
nalezy zagesci¢ do wskaznika min. 0,98 z wyjgtkiem gérnej warstwy podsypki piaskowej pod rurociag,
ktora powinna by¢ luzna, aby karby rury mogty swobodnie sie w niej zagtebic.

5.3. MONTAZ RUROCIAGU | STUDNI PIETRZACO - SPUSTOWE)

Utozenia studni oraz rur na fundamencie nalezy dokona¢ po zniwelowaniu poziomu dna
i wytyczeniu osi rurociggu.

Studnie nalezy posadowi¢ na fundamencie w miejscu wskazanym w dokumentacji
projektowej, umozliwiajgc swobodne potaczenie rurociggédw w $cianach po obu stronach studni. Po
posadowieniu studni nalezy w specjalne boczne otwory studni wla¢ mieszanke betonowg w celu
wypetnienia komory balastowej. Dopuszcza sie wykonanie mieszanki betonowej na placu budowy o
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wytrzymatos$ci nie mniejszej niz B15. Komora ma na celu zapewnienie stabilnego, odpornego na
odksztatcenia dna, oraz dodatkowo zapewni stabilizacje studni.

Gérne krawedzie $cian bocznych studni powinna siega¢ poziomu projektowanego poziomu
terenu korony grobli. Pokrywa studni o wymiarach i parametrach godnie z Dokumentacjg
projektowa. Pokrywa powinna posiadac klape inspekcyjna oraz zamkniecia chronigce przed zdjeciem
pokrywy oraz otworzeniem klapy.

Przewdd rurowy o przekroju kotowym bedzie montowany obustronnie w $cianach studni.
Zaleca sie uktada¢ rure w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dtugosci,
wynikajgca z asortymentu produkcji i mozliwosci transportowych. W innych przypadkach, przewéd
rurowy ztfozony z dwdch lub wiekszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia ztgczkami poszczegdlnych
odcinkdw rur.

taczenie dwdch odcinkdéw rur polega na:

— utozeniu ztaczki,

— potozeniu na ztgczce dwdch sgsiednich korcéw rur,

— zamknieciu ztaczki,

— zatozeniu w zfgczce paskdw lub srub zaciskowych i zaciggniecie ich.

Dopuszcza sie zastosowanie rur faczonych kielichowo.

W przypadku gdy rurocigg utozono na fundamencie, po uprzednim potgczeniu odcinkdéw rur,
nalezy sprawdzi¢ skutecznos¢ potgczen miedzy rurami. Studnie oraz rurocigg po utozeniu nalezy
ustabilizowa¢ w taki sposéb, aby nie zmienita swojego pofozenia w czasie zasypywania wykopu.
Mozna dokona¢ tego podsypka wspierajaca.

Przyciecie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpy mozna wykonaé przed montazem lub tez na
budowie po wykonaniu nasypu.

Zasypka rurociggu do wysokosci co najmniej 30 cm ponad gdrng krawedz rurociggu zaleca sie
wykonaé¢ mieszankg kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o klasie niejednorodnosci D5 lub
piaskiem gruboziarnistym. Za zgoda Inspektora nadzoru, do zasypki mozna uzy¢ piasku lub gruntu
rodzimego.

Zasypka powinna by¢ wykonywana:

— réwnomiernie i rGwnoczesnie z obu stron studni powyzej rurociggu,
— warstwami o grubosci max. 30cm, zageszczonymi do wskaznika zageszczenia > 0,98,

w strefie bezposrednio przy rurze ( do ok. 25 cm ) dopuszcza sie wskaznik zageszczenia 0,95

— ze zwrdceniem uwagi, aby Srednica ziaren kruszywa, uktadanego bezposrednio na rurze, nie
przekraczata wielkosci skoku karbu zewnetrznego rury.

Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

5.4. DOKtADNOSC WYKONYWANIA ROBOT
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcéw itp.),
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— ewentualnie wykona¢ wtasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania

robét, okreslone w pkt. 2,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych. Wszystkie

dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac¢ w zakresie iz czestotliwoscig

gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robdt i wymaganych niniejszg STWIiORB.

Kontrola jakosci robdt powinna spetnia¢ wymagania ogdélne dotyczace kontroli jako$ci podane w pkt.
| WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWIiORB.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie przygotowania podfoza pod rurocigg nalezy zbada¢:

zgodnos¢ wykonywanych robét z dokumentacja projektows,

prawidtowos¢ wyprofilowania ksztattu podtoza w dostosowaniu do ksztattu spodu rurociggu i
studni — tolerancja +/- 1cm

grubos¢ warstwy fundamentu oraz podsypki i jej wymiary w planie — tolerancja +/- 1 cm.
Kontrola wykonania montazu rurociggu z rur karbowanych oraz studni powinna by¢ zgodna

z zaleceniami instrukcji montazu dostarczonej przez producenta.

Kontrola montazu rurociagu i studni przelewowej powinna uwzgledniac sprawdzenie:

prawidtowosci wstepnego montazu rur,

sposobu umieszczania elementdw faczacych,
prawidtowosci pofaczenia rur ze Scianami studni,
poprawnosci dokrecania $rub ztgczek rurociggu,
prawidtowosci posadowienia studni na podsypce,
prawidtowosci zamocowania pokrywy studni,
prawidtowosci posadowienia rurociggu na podsypce.

Kontrola wykonania zasypki powinna uwzglednia¢ sprawdzenie:

doktadnosci utozenia pierwszej warstwy zasypki wstepnej — tolerancja +/- 1cm

prawidtowosci wykonania nastepnych warstw zasypki, z uwzglednieniem dopuszczalnych
grubosci warstw oraz wskaznika zageszczenia gruntu. Stopien zageszczenia zasypki rurociggu
okreslony w trzech miejscach dla kazdej warstwy nie powinien wynosi¢ mniej niz okreslony w
Dokumentacji Projektowej.

wiasciwosci uzytych materiatow (gruntéw) do zasypki,

powierzchni wykonywanej zasypki,

nieodksztatcalnosci wymiarow wewnetrznych rur pod wptywem dziatania zasypki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét jest:

1 mb (metr biezgcy) — kompletnego wykonania rurociagu,

1 kpl — komplet wykonanej studni

1 m? (metr sze$cienny) — wykonania fundamentu pod rurociag,

1 m? (metr sze$cienny) — wykonania fundamentu pod studnie,

1 m3 (metr sze$cienny) — wykonania obsypki zabezpieczajacej,

1 m? (metr sze$cienny) — wykonania obrukowania wlotu i wylotu z rurociagu,
szt. (sztuki) — uzytych belek do wykonania wlotu do rurociagu,
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— 1 m? (metr kwadratowy) — wykonania kraty na wlocie do rurociagu.
— 1 szt. (sztuka) — pokrywy betonowej,

— 1 szt. (sztuka) — utozenia stozka odcigzajgcego,

— 1kpl. (komplet) — zawiaséw i kompletu ciesielskiego

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.

Czynnosci rozruchowe obiektu, przy budowaniu pierwszego pietrzenia, wykonywac
jednoczesnie przy odbiorze zbiornika oraz zgodnie z zatwierdzong Instrukcja gospodarowania woda
dla zbiornika wodnego.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za nie majacg
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

Odbiér robét powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robdt
podane w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWIORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— przygotowanie fundamentu i warstwy podsypki,
— montaz elementéw rurociggu i studni,
— wykonanie zasypki i umocnien wedtug wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej,
— przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow

[3] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.)

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401.)

str. 68

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanie nr 1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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IX. STUDNIA CZERPNA
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem studni czerpnej stanowigcg cze$¢ zadania nr 1 pn. ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— przygotowanie podtoza,
— przygotowanie fundamentu,
— montaz studni czerpnej,
— montaz rurociggéw ,
— zasypka urzadzen,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Studnia czerpna — punkt czerpania wody przy naturalnym lub sztucznym zbiorniku wodnym
0 pojemnosci zapewniajgcej odpowiedni zapas wody. Element zaciskowy — opaska zaciskowa
lub Sruba zaciskajgca ztgczke, przy tgczeniu dwdch odcinkéw rur.

— Obsypka — materiat gruntowy miedzy podtozem lub podsypka a zasypka wstepng, otaczajacy
rurociag.

— Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a rurociggiem i obsypks. Zasypka
wstepna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem rury.

— Zasypka gfowna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego miedzy powierzchnig
zasypki wstepnej i terenem.

— Zigczka do rur — element stuzgcy do potgczenia dwdch odcinkdw rur, przy montazu rurociggu.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
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2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Materiat stosowany do budowy konstrukgji:

studnia z polietylenu o srednicy wewnetrznej 1,2 m wykonana na indywidualne zamédwienie
wraz z pokrywa,

rury spiralnie karbowane PEHD o $rednicy 200 mm,

rury stalowe oraz $rednicy 100 mm

elementy armatury odcinajgcej tj. kolano 90°, nasada DN 110, pokrywa nasady,

ztaczki do rur spiralnie karbowanych polietylenowych skrecane srubami odpowiadajace
wymaganiom aprobaty technicznej — stosowane przy rurach bez fabrycznych kréécow
pofaczeniowych,

zfaczki do rur stalowych skrecane srubami odpowiadajgce wymaganiom aprobaty technicznej
— stosowane przy rurach bez fabrycznych kré¢céw potaczeniowych,

materiat, stanowigcy fundament pod studnie,

materiat, stanowigcy fundament pod rury,

materiat do zasypki rurociggu i studni, zgodny z dokumentacjg projektows,

beton do wypetnienia komory balastowej studni,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia

prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

koparka, spycharka lub koparko-spycharka,

ubijak spalinowy, ptyta wibracyjna, walec lub innym sprzetem zageszczajacym,

sprzetem transportowym,

sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprzetem diwigowym, wodzkami widtowymi
(roztadunek moze tez by¢ wykonywany recznie).

narzedzia reczne.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na

wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie

transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty

nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym

zawilgoceniem. Rury nalezy utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej obok siebie

i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopusci¢, aby

wiecej niz 1,0 m rury wystawato poza obrys srodka transportowanego. Wykonawca ma obowigzek

zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczeristwa zaréwno w obrebie pasa

robot, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
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Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— wytyczenia osi studni czerpnej,
— wykonania przewodu ssawnego,
— wykonania przewodu doprowadzajgcego,
— wykonanie studni czerpnej i pofaczenia z rurociggiem,
— innych robdt towarzyszacych.

5.2. PRZYGOTOWANIE PODtOZA | FUNDAMENTU

Wymiary wykopu powinny by¢ dostosowane do wymiaréw budowli w planie. Minimalng
szerokos¢ wykopu nalezy wyznaczy¢é zgodnie z zaleceniami producenta. Wykopy mogg byc
realizowane zaréwno jako szeroko przestrzenne jak i wasko przestrzenne oraz byé wykonywane
recznie lub mechanicznie. Wykonanie wykopéw powinno byé zgodne z dokumentacja projektowa.
Dobdr sprzetu imetody wykonania nalezy dostosowaé¢ do rodzajow gruntu, objetosci robot
i odlegtosci transportu. Sposéb odwodnienia wykopdw, dostosowany do panujacych w czasie
wykonywania robdt warunkédw gruntowo-wodnych, zaprojektowany zostanie przez wykonawce
robét.

Podioze pod studnie oraz rurociagg po wytyczeniu osi konstrukcji nalezy zagescic¢
mechanicznie oraz wyprofilowaé z projektowanym spadkiem. Podtoze nalezy poddac kontroli
przeprowadzonej przez uprawnionego geologa, ktérej wyniki powinny zosta¢ odnotowane
w dzienniku budowy w celu potwierdzenia zatozen projektowych. Nie dopuszcza sie, aby grunt
w poziomie posadowienia zostat rozluzniony. Jezeli taka sytuacja nastgpi nalezy wykop pogtebi¢, a
nastepnie uzupetni¢ gruntem umozliwiajgcym jego zageszczenie. Na tak przygotowanym podtozu
nalezy wykona¢ fundament z kruszywa. Fundament pod rurocigg doprowadzajgcy sktada sie
z zageszczonej mechanicznie warstwy 30 cm kruszywa famanego frakcji 0 + 31,5 mm, na ktérym
zostanie utozona 15 cm warstwa podsypki piaskowej z czego warstwe styku z rurg o grubosci 5 cm w
postaci podsypki piaskowej nalezy utozy¢ w sposdb luzny. Fundament pod studnie sktada sie z dwéch
zageszczonych mechanicznie warstw kruszywa tamanego. Warstwa stykajgca sie z podtozem o
grubosci 30 cm, frakcji 31,5 + 63 mm oraz utozona powyzej warstwa grubosci 15 cm, frakcji 0 + 31,5
cm. Warstwe styku z prefabrykowanym dnem studni stanowi podsypka piaskowa o grubosci 5 cm.
Fundamenty nalezy zagesci¢ do wskaznika min. 0,98 z wyjgtkiem gérnej warstwy podsypki piaskowej
pod rurociagg, ktdra powinna by¢ luzna, aby karby rury mogty swobodnie sie w niej zagtebié.

5.3. MONTAZ RUROCIAGU | STUDNI CZERPNEJ

Utozenia studni oraz rur na fundamencie nalezy dokona¢ po zniwelowaniu poziomu dna
i wytyczeniu osi rurociggu.

Studnie nalezy posadowi¢ na fundamencie w miejscu wskazanym w dokumentacji
projektowej, umozliwiajgc swobodne potgczenie rurociggu w $ciane studni. Po posadowieniu studni
nalezy w specjalne boczne otwory studni wla¢ mieszanke betonowg w celu wypetnienia komory
balastowej. Dopuszcza sie wykonanie mieszanki betonowej na placu budowy o wytrzymatosci nie
mniejszej niz B15. Komora ma na celu zapewnienie stabilnego, odpornego na odksztatcenia dna, oraz
dodatkowo zapewni stabilizacje studni.

Goérne krawedzie Scian bocznych studni powinna siega¢ poziomu projektowanego poziomu
terenu korony grobli. Pokrywa studni o wymiarach i parametrach godnie z Dokumentacjg
projektowg. Pokrywa powinna posiadac klape inspekcyjna oraz zamkniecia chronigce przed zdjeciem
pokrywy oraz otworzeniem klapy.
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Przewdd rurowy o przekroju kotowym bedzie montowany jednostronnie w $ciane studni.
Zaleca sie uktada¢ rure w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dtugosci,
wynikajgca z asortymentu produkcji i mozliwosci transportowych. W innych przypadkach, rurociagg
ztozony z dwdch lub wiekszej liczby rur powinien mieé potaczenia ztgczkami poszczegdlnych
odcinkdw rur.

Wewnatrz studni nalezy wmontowac kosz ssawny w punkcie poboru wody oraz odchodzacy
od niego rurocigg ssawny wyprowadzony ponad krawedz korony grobli. Kosz ssawny bedzie petnit
funkcje filtra.

taczenie dwéch odcinkéw rur polega na:

— ufozeniu ztgczki,

— potozeniu na ztgczce dwdch sgsiednich koncéw rur,

— zamknieciu ztaczki,

— zatozeniu w zfgczce paskdw lub $rub zaciskowych i zaciggniecie ich.

Dopuszcza sie zastosowanie rur faczonych kielichowo.

W przypadku gdy rurocigg utozono na fundamencie, po uprzednim potgczeniu odcinkdéw rur,
nalezy sprawdzi¢ skuteczno$é potgczed miedzy rurami. Studnie oraz rure po utozeniu nalezy
ustabilizowa¢ w taki sposdb, aby nie zmienita swojego potozenia w czasie zasypywania. Mozna
dokonac tego podsypka wspierajaca.

Przyciecie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpy mozna wykonaé przed montazem lub tez na
budowie po wykonaniu nasypu.

Zasypka rurociggu do wysokosci co najmniej 30 cm ponad gérng krawedz zaleca sie wykonac
mieszankg kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o klasie niejednorodnosci D5 lub piaskiem
gruboziarnistym. Zasypka wokét studni powinna byé wykonana na minimalna odlegtos¢ 50 cm od
$cian zewnetrznych studni i zageszczona do wskaznika Is = 0,98. Za zgodg Inspektora nadzoru, do
zasypki mozna uzy¢ piasku lub gruntu rodzimego.

Zasypka powinna by¢ wykonywana:

— réwnomiernie i rGwnoczesnie nad catg dtugoscia rurociagu,
— warstwami o grubosci max. 30cm, zageszczonymi do wskaznika zageszczenia > 0,98,

w strefie bezposrednio przy rurze ( do ok. 25 cm ) dopuszcza sie wskaznik zageszczenia 0,95

— ze zwréceniem uwagi, aby $rednica ziaren kruszywa, uktadanego bezposrednio na rurze, nie
przekraczata wielkosci skoku karbu zewnetrznego rury.
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.
Zasadniczym zadaniem studni czerpnej bedzie jej eksploatacja w czasie wystgpienia pozaru.
Wszystkie poszczegdlne elementy nalezy wykonac zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

5.4. DOKtADNOSC WYKONYWANIA ROBOT
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac w zakresie iz czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.
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6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT

W czasie przygotowania podtoza pod rurociag nalezy zbadac:

zgodnos$é wykonywanych robdét z dokumentacjg projektowsa,

prawidtowos¢ wyprofilowania ksztattu podtoza w dostosowaniu do ksztattu spodu rurociggu i
studni —tolerancja +/- 1cm

grubo$¢ warstwy fundamentu oraz podsypki i jej wymiary w planie — tolerancja +/- 1 cm.
Kontrola wykonania montazu rurociggu z rur karbowanych oraz studni powinna byé zgodna

z zaleceniami instrukcji montazu dostarczonej przez producenta.

Kontrola montazu rurociagu i studni przelewowej powinna uwzglednia¢ sprawdzenie:

prawidtowosci wstepnego montazu rur,

sposobu umieszczania elementéw taczacych,
prawidtowosci pofaczenia rur ze $ciang studni,
poprawnosci dokrecania srub ztgczek rur,
prawidtowosci posadowienia studni na podsypce,
prawidtowosci posadowienia rurociggu na podsypce.

Kontrola wykonania zasypki powinna uwzglednia¢ sprawdzenie:

dokfadnosci utozenia pierwszej warstwy zasypki wstepnej — tolerancja +/- 1cm

prawidtowosci wykonania nastepnych warstw zasypki, z uwzglednieniem dopuszczalnych
grubosci warstw oraz wskaznika zageszczenia gruntu. Stopien zageszczenia zasypki rurociggu
okreslony w trzech miejscach dla kazdej warstwy nie powinien wynosi¢ mniej niz okreslony w
Dokumentacji Projektowe].

wiasciwosci uzytych materiatéow (gruntéw) do zasypki,

powierzchni wykonywanej zasypki,

nieodksztatcalnosci wymiaréow wewnetrznych rur pod wptywem dziatania zasypki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét jest:

1 mb (metr biezgcy) — kompletnego wykonania rurociggu

1 mb (metr biezgcy) — montaz przewodu ssawnego,

1 kpl — komplet wykonanej studni

1 m? (metr sze$cienny) — wykonania fundamentu pod rurociag,
1 m? (metr sze$cienny) — wykonania fundamentu pod studnie,
1 m? (metr sze$cienny) — wykonania obsypki zabezpieczajacej,
1 m? (metr sze$cienny) — wykonania przepony z gliny,

1 m? (metr sze$cienny) — obrukowania wlotu do rurociagu,

1 szt. (sztuka) — zamontowania nasady pozarniczej,

1 szt. (sztuka) — zamontowania kosza ssawnego,

1 szt. (sztuka) — pokrywy betonowej,

1 szt. (sztuka) — utozenie stozka odcigzajgcego studnie,

1 kpl. (komplet) — zawiasow i kompletu ciesielskiego.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robdt.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robot
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$é potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

Odbidér robdt powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot
podane w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— przygotowanie fundamentu i warstwy podsypki,
— montaz elementéw studni, rurociggow,
— wykonanie zasypki i umocnied wedtug wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej,
— przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 -- Projektowanie geotechniczne -- Cze$¢ 2: Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

[2] PN-EN ISO 14688 Rozpoznanie i badania geotechniczne -- Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw

[3] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.)

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401.)

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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X. WYKONANIE PRZEGRODY KAMIENNE)
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robdét zwigzanych z wykonaniem przegrody kamiennej stanowigcg cze$s¢ zadania nr 1
pn. ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem
adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w
ramach projektu pn. , Kompleksowy projekt adaptacji laséw i le$nictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— wykonanie przegrody z kamienia utozonego na geowtdkninie,
— wykonanie zageszczenia kruszywa i gruntu.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Okreslenia podstawowe — sg zgodne zobowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.
Materiaty stosowane przy wykonywaniu przegrody kamiennej: grunt, kamien tamany oraz
geowtdknina.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparka, spycharka lub koparko-spycharka,
— ubijak spalinowy, ptyta wibracyjna, walec lub innym sprzetem zageszczajacym,
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— sprzetem transportowym,
— narzedzia reczne.
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé¢ dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty
nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogoéw
bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszczenia gruntéw rodzimych, zalegajgcych
w strefie podfoza nasypu i przegrody kamiennej, do gtebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli
warto$é wskaznika zageszczenia jest niewystarczajgca, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak,
aby wymagania zostaty spetnione, na poziomie min. Is=0,98. Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia
nie moggy by¢ osiggniete przez bezposrednie zageszczanie podfoza, to nalezy podjgé srodki w celu
ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgce uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.
W celu zapewnienia statecznosci przegrody kamiennej w zbiorniku i jego rownomiernego osiadania,
nalezy przestrzegac¢ nastepujgcych zasad:

1. do wykonania przegrody nalezy uzy¢ tylko materiatu wskazanego w pkt 2,

2. materiat przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ natychmiast wbudowany w
nasyp. Inspektor nadzoru moze dopusci¢ czasowe skitadowanie materiatu, pod warunkiem jego
zabezpieczenia.

3. wykonujac przegrode kamienng w zbiorniku, nalezy formowac jg tak, by uzyskac
nachylenie skarp 1:2, oraz odpowiednig zatozong wysokos¢ i diugosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
Kontrola polega na sprawdzeniu projektowanego spadku oraz wizualnej jakosci wykonanych
robét.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacjg projektows,
— jakos$¢ materiatéw, utozenia i zageszczenia.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robét jest:
— 1 m? (metr szeécienny) — wykonania przegrody z kamienia tamanego,
— 1 m?(metr kwadratowy) — utozenia geowtdkniny.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robdt.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$é potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

Odbidér robdt powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot
podane w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— przygotowanie fundamentu i warstwy podsypki,
— montaz elementéw studni, rurociggow,
— wykonanie zasypki i umocnied wedtug wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej,
— przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje

[2]. PN-B-10290:1997 Utozenie i montaz geowtdkniny

[3]. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziarn -- Wskaznik ksztattu

[4]. PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

[5] PN-EN 1367-1:2007 Badania wfasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych -- Czes$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

[6] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czes$é¢ 1: Analiza
chemiczna

[7] PN-EN 1097-2:2020-09 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Czes¢ 2:
Metody oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XI. ODBUDOWA ROWOW DOPLYWOWYCH

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem rowdéw doptywowych w ramach zadania nr 1 pn. ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.:
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— wytyczenie przebiegu rowoéw,
— wykonanie rowu doprowadzajgcego do zbiornika bocznego i przeptywowego,
— wykonanie umocnienia rowdw narzutem kamiennym lub wykonanie umocnienia rowodw
kiszkg faszynowa,
— stabilizacja palisadg drewniana.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
— réw - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiat stosowany przy umacnianiu skarp rowéw
— narzut kamienny o réznej frakgji,
— kiszka faszynowa,
— szpilki faszynowe,
— palisada drewniana,
—  kotki drewniane.

Drewno do wykonania zabezpieczen powinno by¢ w dobrym stanie technicznym. Z uwagi na

Srodowisko wéd ptyngcych nie nalezy tego drewna impregnowac ani nasgcza¢ innymi materiatami
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mogacymi mie¢ wptyw na zanieczyszczenie wod ptynacych. Drewno powinno odpowiada¢ normom
PN-EN 338:2016-06.
Parametry palikdw na poszczegdlnych obiektach zadania okresla projekt i przedmiar robét.
Doktadng charakterystyke drewna zalecanego do wykonania barierek zawarto w punkcie
,Wymagania ogdlne” niniejszej STWIORB.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia

prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— Wibromfoty,

— koparek podsiebiernych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— spycharek lemieszowych,

— topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Transport mozna realizowaé¢ dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do rozsypywania materiatdw, zmieszania z innymi materiatami czy tez
rozpylania.
Faszyne, kiszke faszynowa, szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu
w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do prac, nalezy wytyczy¢ trase kazdego z rowdw. Do wytyczenia trasy
nalezy uzy¢ stupkéw betonowych, pali drewnianych, rur miedzianych lub innych materiatéw
akceptowanych przez inspektowa nadzoru.

Przed przystgpieniem do wykonania robot, nalezy wykona¢ wycinke krzewow wraz
z karczowaniem pniakéow w linii planowanych rowéw oraz ich usunieciem poza obszar robét. Po
wykonaniu robét przygotowawczych nalezy za pomoca odpowiedniego sprzetu wzdtuz wytyczonej
trasy wykonac roboty ziemne, ktérych celem bedzie uformowanie dna i skarp.

Wykonanie odbudowy rowu polega na uformowaniu skarp i dna zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg oraz wykonanie umocnienia z kamienia lub wykonanie umocnienia z kiszki faszynowej
przebiegajgcej wzdtuz dna koryta oraz palisady drewnianej w miejscach wskazanych w Dokumentacji
Projektowej. Wymagania dotyczgce narzutu kamiennego zgodnie z pkt | oraz XVI niniejszej
specyfikacji. Rowy nalezy wykonad o ksztatcie trapezowym. Podczas wykonawstwa nalezy zachowac
projektowany spadek, minimalng gtebokos¢ oraz minimalny spadek dna dla kazdego z rowodw.
Istniejgce zagtebienie terenu oraz rzedna dna, przy zachowaniu powyziszych, mogg by¢ jedynymi
odstepstwami od geometrycznych parametrow projektowanych.
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Umocnienie skarp nalezy wykonaé starannie za pomoca odpowiedniego sprzetu, a tam, gdzie
jest to wymagane, wyréwnac recznie.

Nadmiar gruntu pochodzacego z wykonania rowdéw nalezy rozplanowa¢ w miejscu
wykonanych robét, lub wywiezé na miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru w porozumieniu
z Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac w zakresie iz czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robdt i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na:
— poprawnosé wykonania rowéw, a w szczegdlnosci nachylenia skarp, szerokosci i gtebokosci
oraz spadku podtuznego;
— poprawnosé wykonanej kiszki faszynowej,
— poprawnosé wykonania umocnien skarp,
— jakos¢ materiatéw i utozenia (kamien, kiszka, kotki faszynowe, szpilki, palisada).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z budowa rowu doprowadzajgcego,

odprowadzajgcego i opaskowego jest:

— 1 m?(metr szeécienny) wykonanego rowu,

— 1m3 (metr sze$cienny) umocnienia rowu narzutem kamiennym,

— 1mb (metr biezgcy) umocnienia koryta rowu kiszkg faszynowa,

— 1 szt. (sztuk) kotkdw faszynowych

— 1 szt. (sztuk) szpilek faszynowych

— 1 mb (metr biezgcy) — wykonanej palisady zabezpieczajacej

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdt polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdt wraz
z Dokumentacja. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robdt obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie rowdw oraz umocnienia dna i skarp,

— wykorzystany materiat,

— roboty wykonczeniowe,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

[2]. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953) [3]. Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).

[4]. Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. Ministerstwa Ochrony Srodowiska,
Zasobow Naturalnych i Le$nictwa, Warszawa 1994 r.

[5] PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

[6] PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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Xll. BUDOWA BRODU
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z budowa brodu w ramach zadania nr 1 pn. ,Kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w projektu pn.: , Kompleksowy projekt
adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na
terenach gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— budowe brodu z kamienia famanego,
— wykonanie najazdéw umocnionych kruszywem tamanym i geokratg,
— umocnienie koryta cieku powyzej i ponizej brodu.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
— Brdéd — budowla poprzeczna przez ciek z kamienia tamanego chronigca dno cieku przed
erozjg denng umozliwiajaca przejazd.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiat stosowany do wykonania brodu:
— kamien tamany miejscowy o rdznej frakcji i dowieziony budowlany,
— grys ptukany do zasypki spoin narzutu,
— gurt kamienny z kamienia murowego,
— 2wir o réznej frakcji
— geokrata komérkowa,
— geowtdknina.
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3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— spycharek lemieszowych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych.

Wykonanie brodu mozna wykonywac¢ przy uzyciu minikoparek i drobnego sprzetu
pomocniczego. Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu przy budowie brodu zaproponowany przez
Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac
niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Kamien tamany nalezy przewozi¢ luzem dowolnymi $rodkami transportu. Sposdb
zabezpieczenia w czasie transportu powinien byc¢ zgodny z ustaleniami, kamien nalezy przechowywac
w warunkach zabezpieczajgcych przed zanieczyszczeniami i zamieszaniem poszczegdlnych frakcji lub
grup. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogoéw
bezpieczenstwa, zardowno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie: odwodnienia,
czasowego przetozenia koryta cieku, w ktérym bedzie wykonany brdéd i innych robdt podanych
w Dokumentacji Projektowej. Utozenie nawierzchni brodu nastepuje po wykonaniu robdt
przygotowawczych. Rodzime kamienie towarzyszgce nawierzchni brodu nalezy osadzi¢ w dnie cieku
wodnego, w taki sposéb, aby ptyngca woda nie wptyneta na ich stabilnos¢. Gurt z kamienia nalezy
wykonaé¢ na projektowanej szerokosci i dtugosci brodu zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Nawierzchnie brodu wykonac¢ z kamienia tamanego utozonego w taki sposdb, aby zapewnic
mozliwos¢ przejazdu. Nawierzchnie nalezy wykonac przez utozenie kamienia famanego miejscowego
lub budowlanego dowiezionego, uzupetniony grysem ptukanym na geowtdékninie. Nastepnie nalezy
uktadac warstwe klinujgcg na podbudowie zwirowej. Na spdd uktadaé geowtdknine. Grubosc¢ szczelin
pomiedzy poszczegdlnymi kamieniami nie moze by¢ wieksza niz 2 cm. Frakcja i wymiary kamienia
zgodnie z Dokumentacjg projektows.

Wykonanie najazdéw na brdd zgodnie z punktem XIV niniejszego STWIORB. Prace podczas
budowy przejazdu nalezy wykonywac¢ w taki sposéb aby nie wprowadzac zanieczyszczen do cieku
wodnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu wykonania obiektéow w pordéwnaniu
z zatozeniami Dokumentacji Projektowej oraz sprawdzeniu jakosci zastosowanych materiatéw.
Kontrola jakosci polega gtéwnie na sprawdzeniu: jakosci utozenia kamienia, a szczegdlnie geometrii
wykonanej konstrukcji (pochylenia, rzednych, Scistosci utozenia kamienia wzgledem siebie), miejsca
wbudowania zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét jest:
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— 1 m?(metr kwadratowy) — wykonanych prac przygotowawczych,

— 1kpl (komplet) — wykonanego odwodnienia,

— 1 m?(metr szescienny) — wykonanych wykopdw oraz nasypéw;

— 1 m?(metr sze$cienny) — wbudowania warstwy nawierzchni brodu;

— 1 m?(metr kwadratowy) — wbudowania geokraty;

— 1 m?(metr kwadratowy) — utozenia geowtdkniny;

— 1 m?(metr sze$cienny) — wypetnienia geokraty kruszywem;

— 1 m3(metr szescienny) — ufozenia gurtu kamiennego;

— 1 m?(metr sze$cienny) — utozenia podsypki pod gurt kamienny;

— 1 m?(metr szescienny) — wykonania umocnien koryta cieku powyzej i ponizej brodu,
— 1 mb (metr biezacy) — wbitej palisady drewnianej,

— 1 m?3(metr szescienny) — rozplantowania wydobytej ziemi z wykopdw;

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdt polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdt wraz
z Dokumentacja. Roboty uznaje sie z wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$é potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosc.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wykorzystany materiat,
— transport i wbudowanie materiatu,
— pomiar inwentaryzacji geodezyjne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

[2] PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje

[3] Dziennik Ustaw Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami z dnia 7 lipca 1994 r — Prawo budowlane
[4] Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. Ministerstwa Ochrony Srodowiska,
Zasobow Naturalnych i Lesnictwa, Warszawa 1994 r.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy

od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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Xlll. BUDOWA PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdot zwigzanych z budowa przepustdw w ramach zadania nr 1 pn. ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.:
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.1. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
—  prace przygotowawcze;
— wykonanie podbudowy;
— utozenie rury przepustu;
— wykonanie zasypki;
— wykonanie obrukowania wlotu i wylotu z kamienia na zaprawie;
— wykonanie osadnikéw na wlotach przepustow;
— wykonanie poreczy drewnianych.

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

—  Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzgcy do ruchu
kotowego i pieszego.

—  Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcja nosna wykonana jest z rur.

—  Przepust z blachy falistej — konstrukcja przepustu wykonanego z zakrzywionych arkuszy
specjalnie profilowanej blachy falistej, tgczonych ze sobg za pomocy srub, wokot ktérego
znajduje sie odpowiednia zageszczony grunt zasypki

— Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Materiaty do wykonania robdét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;j.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu s3: rury stalowe spiralnie karbowane
o grubosci blachy 2-2,5 mm z powtokg cynkowa, materiat stanowigcy fundament pod rury i do
zasypki przepustu, zgodny z dokumentacjg projektowg np. mieszanka kruszywa naturalnego
(pospotka), materiat do wykonania umocnien skarp na wlocie i wylocie, geowtdéknina separujgca PP,
palisada drewniana.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia

prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparek podsiebiernych i wiékowych,

— spycharek gasienicowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— walcéw mechanicznych, ubijarek mechanicznych.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty
nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Rury nalezy utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej obok siebie
i zabezpieczyé przed mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopusci¢, aby
wiecej niz 1,0 m rury wystawato poza obrys srodka transportowanego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
— odwodnienia,
— czasowego przetozenia koryta,
— wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopdw,
— wykonanie podsypki i utozenie rur,
— innych robdt towarzyszacych.

5.2. WYKONANIE FUNDAMENTU Z KRUSZYWA
Zalecenia dotyczgce wykonania fundamentu z kruszywa:
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— grubo$¢ fundamentu kruszywowego powinna wynosi¢ 0,3 m,

— wskaznik zageszczenia fundamentu kruszywowego nie moze byé mniejszy od 0,98 wedtug
normalnej préby Proctora,

— na zageszczonym fundamencie nalezy wykona¢ podsypke cementowo - piaskowg grubosci
ok. 5 cm utozong luzno tak, aby karby rury mogty sie w niej swobodnie zagtebi¢, umozliwiajgc
petng wspdtprace rury z wykonanym fundamentem.

5.3. ULOZENIE RUR

Zaleca sie uktadaé rure w jednym odcinku, jezeli mozliwa jest dostaw rur o odpowiedniej
dtugosci, wynikajaca z asortymentu produkcji i mozliwosci transportowych. W innych przypadkach,
przepust ztozony z dwdch lub wiekszej liczby rur powinien mie¢ potgczenie na wcisk poszczegdlnych
odcinkdéw. Rure przepustu po utozeniu nalezy ustabilizowac w taki sposéb, aby nie zmienifa swojego
potozenia w czasie zasypywania przepustu. Mozna dokonac¢ tego podsypka wspierajaca. Przyciecie
skrajnych rur do ptaszczyzny skarpy mozna wykonywac przed montazem przepustu lub tez na
budowie po wykonaniu nasypu.

5.4. WYKONANIE ZASYPKI
Zalecenia dotyczace wykonania zasypki:

— zasypka wokot rury powinna wykraczaé poza jej obwdd na szeroko$¢ rdwng potowie srednicy
lub rozpietosci,

— zasypke nalezy uktada¢ warstwami rdwnomiernie z kazdej strony o grubosci warstwy w
stanie luZnym nie wiecej niz 0,3 m,

— Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniajg wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié,

— Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdét ziemnych powinno spetniac
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is) réwnej 0,98 wg
normalnej préby Proctora,

— zageszczenie warstwy zasypki wokdt i nad rurg nalezy wykonywac lekkim sprzetem
zageszczajgcym, do czasu wykonania petnej wysokosci zasypki nad konstrukcjg nie dopuszcza
sie zageszczania mechanicznego ciezkim sprzetem. Kontrola jakosSci zageszczenia gruntu wg
PN-B-12095.

5.5. UMOCNIENIE SKARP W OBREBIE WLOTU | WYLOTU PRZEPUSTU
Umocnienie skarp i dna nalezy wykona¢ na dtugosciach wskazanych na rysunkach powyzej i
ponizej przepustow. Do wykonania stabilizacji skarp i dna nalezy uzy¢ kamienia brukowego
o wymiarach i na grubosci zgodnych z Dokumentacjg projektowa. Ponadto przed przepustami planuje
sie wykonanie osadnika o wymiarach zgodnych z Dokumentacja projektowg. Planuje sie wykonanie
umocnien dna i skarp koryt w obrebie wlotu i wylotu. Dodatkowo przewidziano wykonanie stabilizacji
umocnien kamiennych w postaci palisady drewnianej w miejscach wskazanych w Dokumentacji.

5.6. WYKONANIE NAWIERZCHNI DROGI.
Warstwy konstrukcyjne nawierzchni przy przepustach nalezy wykona¢ zgodnie z
Dokumentacjg projektowg oraz z pkt. XV niniejszej STWiOR.

5.7. WYKONANIE DREWNIANYCH BARIEREK PRZEPUSTOW
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Nad przepustem nalezy wykonaé drewniane barierki, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Do
wykonania barierek nalezy zastosowac nastepujgce materiaty:
— bale drewniane,
— krawedziak,
— porecz fazowana.

Drewno do wykonania zabezpieczen powinno by¢ w dobrym stanie technicznym. Z uwagi na
Srodowisko wdd ptyngcych nie nalezy tego drewna impregnowaé ani nasgcza¢ innymi materiatami
mogacymi mie¢ wptyw na zanieczyszczenie wéd ptynacych. Drewno powinno odpowiadaé normie
PN-EN 338:2016-06.

Doktadng charakterystyke drewna zalecanego do wykonania barierek zawarto w punkcie
»Wymagania ogdine” niniejszej STWIORB.

5.8. WYKONANIE OSADNIKA

Prace nalezy rozpocza¢ od przegotowania podsypki pod osadnik. Podsypke piaskowo
cementowg utozy¢ warstwg grubosci 5 cm na przedtuzeniu fundamentu kruszywowego przepustu.
Spoiny wypetni¢ zaprawg cementowa.

Uktadanie kamienia nalezy rozpocza¢ od utozenia linii obwodu osadnika. Kamienie nalezy
uktadac tak, aby szczeliny nie przekraczaty 12 mm. Zaprawa cementowa powinna catkowicie wypetnic
spoiny i tworzy¢ monolit z brukiem, bez wklestosci. Grubos¢ warstwy kamienia powinna by¢ zgodna
z Dokumentacjg Projektowa. W okresie wigzania zaprawy cementowej osadnik nalezy ostoni¢ matami
lub warstwa piasku i utrzymywac w stanie wilgotnym co najmniej 7 dni.

5.9. DOKtADNOSC WYKONYWANIA ROBOT
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne
i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywac w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci
robot i wymaganych niniejszg STWiORB.
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywac¢ wiekszych odchyled w zakresie cech
geometrycznych zjazdéw niz te podane w tabeli ponize;j.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— Zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacjg Projektows,
— Prawidtowos¢ wykonania podsypki
— Prawidtowos¢ posadowienia przepustu na podtozu,
— Prawidtowos¢ wykonania zasypki, wiasciwosci uzytych materiatow
— Nieodksztatcalnosci wymiaréw wewnetrznych przepustu pod wptywem dziatania zasypki,
— Umocnienie skarp wlotu i wylotu.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkami obmiarowymi robét jest:
— 1kpl (komplet) — wykonanego odwodnienia;
— 1 m3 (metr szescienny) — wykonania prac rozbidrkowych,
— 1 m3 (metr szescienny) — wykonanych wykopow;
— 1 m3 (metr szescienny) — wykonanych nasypéw;
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykonanego fundamentu;
— 1 mb (metr biezgcy) — wykonania rurociggu przepustu,
— 1 m?3(metr szescienny) — wykonania obsypki przepustu,
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykonania umocnien koryta cieku powyzej i ponizej przepustu,
— 1 m?(metr sze$cienny) — umocnien z bruku kamiennego,
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykonania nawierzchni drogi z kruszywa tamanego,
— 1 m? (metr sze$cienny) — wykonania osadnika,
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykonania najazdéw z kruszywa,
— 1 m? (metr kwadratowy) — utozenia geowtékniny pod najazdy,
— 1 m?(metr sze$cienny) — utozenia w dnie przepustu narzutu z kamienia budowlanego,
— 1 m?3(metr sze$cienny) — wykonania drewnianych barierek,
— 1 mb (metr biezacy) — wykonanej palisady zabezpieczajacej,

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci
robot. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt poprawkowych
lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad okreslonych w n/n
specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majacag zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potracen od ceny kontraktowe]j za obnizong jako$¢. Roboty
poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca wykona na
wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,
— prace rozbidrkowe,

— wykonanie warstw konstrukcyjnych,

str. 90

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

— montaz przepustu,

— wykonanie zasypki przepustu,

— wykonanie nawierzchni z kruszywa,

— wykonanie ubezpieczenia cieku powyzej oraz ponizej przepustu,
— wykonanie barierek drewnianych,

— umocnienie skarp na wlocie i wylocie,

— umocnienie dna,

— wykonanie badan i pomiardéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje

[2] Dziennik Ustaw Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami z dnia 7 lipca 1994 r — Prawo budowlane
[3] Katalogi przepustéw z blach falistych

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XIV.  WYKONANIE ELEMENTOW NAWIERZCHNI NAJAZDOW NA BROD

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem elementdw nawierzchni najazdéw na bréd w ramach zadania nr 1,,.
Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
projektu pn.: ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowego zagospodarowania
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— wykonanie najazdéw na bréd.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
— Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg
PN-B-01100.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE ZASADY WYKORZYSTANIA KAMIENIA
Materiatami stosowanymi do wykonania najazdéw na brody jest: kruszywo, geokrata,
geowtdknina, gurt kamienny oraz podsypka piaskowa pod gurt. Do wykonania najazdéw nalezy uzy¢
niezwietrzanych i odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni. Rozmiar kamienia, grubos¢ warstw
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

3. SPRZET
Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych
— spycharek lemieszowych
— urzadzen kontrolno — pomiarowych
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Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem,
a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposodb zatadunku i roztadunku srodkdéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci
kamienia, aby nie dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw
bezpieczenstwa zarédwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Jezeli podtoze pod nawierzchnie, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuniete
wedtug zasad akceptowanych przez Wykonawcy po konsultacji z Inspektorem Nadzoru.

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacjg projektowa lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru, z tolerancjami okreslonymi
w niniejszych specyfikacjach. Sposdéb wykonania robdt powinien byé zgodny z Dokumentacjg
Projektowa. W przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych
w niniejszej specyfikacji.

5.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe] lub wskazan Inspektora
Nadzoru:
— ustalié lokalizacje terenu robdt,
— przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robét
oraz ustalenia danych wysokosciowych,
— usung¢ przeszkody, np. istniejgce zabezpieczenie koryta cieku w miejscu projektowanych
obiektow, drzewa, krzaki itd.,
— przygotowac podtoze w miejscu prowadzenia prac z ewentualnymi robotami ziemnymi,
wyrownaniem podtoza, zageszczeniem, odwiezieniem nadmiaru gruntu itp.

5.2. WYKONANIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

Utozenie nawierzchni najazdéw proj. brodéw nastepuje po wykonaniu robdt przygotowawczych.
Gurt z kamienia nalezy wykona¢ na projektowanej szerokosci i dtugosci najazdow zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg. Nawierzchnie nalezy wykonac¢ poprzez utozenie warstw konstrukcyjnych o
grubosciach i frakcji zgodnej z Dokumentacjg Projektowsa. Dtugosci najazdow zgodnie z Dokumentacja
Projektowg. Prace podczas budowy nalezy wykonywaé w taki sposdb aby nie wprowadzac
zanieczyszczen do cieku wodnego.

Badanie modutu odksztatcenia warstw konstrukcyjnych najazdéw na brody w celu okreslenia
wskaznika zageszczenia gruntu, przy uzyciu odpowiednich korelacji wynikéw, zaleca sie okresli¢ przy
pomocy badan przy zastosowaniu lekkiej ptyt dynamicznej ZFG-02. Dopuszczalne sg inne metody badan
pod warunkiem akceptacji przez Inspektora nadzoru.
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5.3. ROBOTY WYKONCZENIOWE
Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa. Do robodt
wykoniczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych
warunkéw terenowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZALOZENIA OGOLNE
Kontrola polega na sprawdzeniu projektowanych spadkéw oraz grubosci warstwy
konstrukcyjnych.
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaé wiekszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych zjazdéw niz te podane w tabeli ponize;j.

Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni najazdow/zjazdéw.

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokos¢, cm £5 +10 1 -5
Rownose podiuzna, mm 9 12
Rownose poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Grubosé¢ konstrukeji nawierzchni *, cm +0,5 +2.0
*) Odchylenia grubosci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone dla tacznej grubosci warstw

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na:
— zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektows,
— roboty pomiarowe,
— rzedne i grubos¢ utozonej warstwy,
— jakos$¢ materiatéw i utozenia (kamien).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
— 1 m?3 (metr sze$cienny) — wykonanego wykopu pod warstwy konstrukcyjne najazdéw,
— 1 m?(metr kwadratowy) — utozenia geowtdkniny,
— 1 m?(metr kwadratowy) — utozenia geokraty,
— 1 m3 (metr sze$cienny) — kruszywa do wypetnienia geokraty,
— 1 m?3 (metr sze$cienny) — utozenia warstwy kruszywa na geokracie,
— 1 m?3 (metr sze$cienny) — utozenia gurtu kamiennego okalajgcego najazdy,
— 1 m?3 (metr sze$cienny) — utozenia podsypki pod gurt kamienny.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca
powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.

str. 94

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru wustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad okreslonych
w n/n specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie niwelacji podtoza,

— wbudowanie warstw konstrukcyjnych,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie badan i pomiaréw

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje

[2]. PN-B-10290:1997 Ufozenie i montaz geowtdkniny

[3]. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziarn -- Wskaznik ksztattu

[4]. PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wfasciwosci kruszyw -- Cze$é 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

[5] PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych -- Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

[6] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢é 1: Analiza chemiczna
[7] PN-EN 1097-2:2020-09 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw -- Czesé 2: Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiagzku stosowania wymogodw okreslonych prawem polskim.
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XV. WYKONANIE NAWIERZCHNII Z KRUSZYWA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWIiORB s3 wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni najazdéw na projektowane przepusty w ramach zadania
nr 1 pn. ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem
adaptacji obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w
ramach projektu pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji lasow i lesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiIiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie zlewni
Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia
funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:

prace przygotowawcze,

dostawe kruszywa,
— profilowanie i wyréwnywanie nawierzchni drogi do odpowiednich rzednych,

utozenie warstw konstrukcyjnych najazdéw na projektowane przepusty.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.
Mieszanka kruszywa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Zastosowane kruszywo musi by¢
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. W celu ostatecznej weryfikacji ofert,
Zamawiajgcy moze wystgpi¢ o dostarczenie probki materiatu, ktérego wykonawca ma zamiar uzy¢ do
wykonania przedmiotu zamdwienia.

3. SPRZET
Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— Samochody do transportu kruszywa,
— Spycharki, lub réwniarki do rozktadania i profilowania kruszywa,
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— Roéwniarki samojezdne do profilowania drég,
— Walce do zageszczania,
— Beczkowozy lub wozy asenizacyjne do uwilgotnienia mieszanki,
— Sprzet pomiarowy do czynnosci kontrolnych..
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowa¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw. Materiaty sypkie i drobne przedmioty nalezy
zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Transport kruszywa nie moze odbywac sie w sposdb powodujacy niszczenie drég lesnych. Wykonawca
robot bedzie zobowigzany usungé¢ i doprowadzi¢ do przywrdcenia do stanu pierwotnego droég
uzywanych do celéw transportowych.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw
bezpieczenstwa zarédwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
Sposdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowa. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Przy robotach dotyczgcych drogi lesnej nalezy pamietac ze:

— w wyniku prac nalezy wyeliminowac przyczyne tworzenia sie deformacji,

— przed przystgpieniem do robdt trzeba usungc liscie i $ciétke, odprowadzi¢ stagnujgcg wode
z zagtebien i osuszy¢ wybdj przez przekopanie rowkdw oraz wybranie i wyrzucenie plastycznego
gruntu,

— umocnienie nawierzchni jezdni nalezy wykonaé przy uzyciu kruszywa tamanego na podbudowie
zasadniczej i geowtdkninie.

— Modut odksztatcenia dla warstw konstrukcyjnych w celu okreslenia wskaznika zageszczenia
gruntu, przy uzyciu odpowiednich korelacji wynikéw, zaleca sie okresli¢ przy pomocy badan przy
zastosowaniu lekkiej ptyt dynamicznej ZFG-02. Dopuszczalne sg inne metody badan pod
warunkiem akceptacji przez Inspektora nadzoru.

5.2. WYKONANIE ZABEZPIECZENIA ISTNIEJACE) DROGI LESNEJ
Podtoze drogi na wyznaczonym odcinku bedzie wykonane z gruntu zasypowego z piasku

Sredniego, nastepnie zostanie wykonana podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego na geowtdkninie.
Frakcje i grubosci warstwy zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Nawierzchnia drogi zostanie wykonana
z kruszywa tamanego frakcji 0-31,5 mm. W celu dowigzania projektowanych najazdéw do istniejgcych
rzednych drogi, planuje sie wyréwnanie terenu na odcinkach o dtugosciach wskazanych w Dokumentacji
Projektowej. Ponadto zaplanowane ubezpieczenie drogi wymaga wykonania dodatkowych robdt takich
jak:

— Lekkie wzruszenie remontowanej nawierzchni,

— Woyprofilowanie wybojéw i wypetnienie pospdtka tgcznie z warstwg odsgczajacy,
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— Biezace zageszczanie naprawionych miejsc z ewentualnym polewaniem woda w celu uzyskania
optymalnej wilgotnosci.

5.3. DOKtADNOSC WYKONANIA ROBOT
Doktadnos¢ wykonania robdt powinna by¢ sprawdzana w miejscach charakterystycznych.
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaé wiekszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych zjazdow niz te podane w tabeli ponizej.

Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni najazdéw/zjazdow.

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokos¢, cm 5 +10 1 -5
Rownos¢ podiuzna, mm 9 12
RoOwnos¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 10
Grubosé konstrukeji nawierzchni ', cm +0,5 +2.0
*) Odchylenia grubosci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone dla lacznej grubosci warstw

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢
kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac
w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robdt
i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:
— zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacjg Projektowsa,
— prawidtowos¢ wykonania elementdw,
— poprawnosé wyprofilowania, zageszczenia nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z opdznieniem odptywu s3a:
m? (metr szescienny) — dla wykopdw lub nasypéw pod projektowane najazdy,
— m? (metr szescienny) — utozenia nawierzchni z kruszywa,
— m? (metr kwadratowy) — utozonej geowtdkniny pod kruszywem.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca
powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.
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W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru wustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajacg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potracen od ceny kontraktowej za obnizonag
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. WYNAGRODZENIE RYCZALTOWE
Wynagrodzenie ryczattowe obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,
— wykonanie podtoza,
— wykonanie nawierzchni drogi,
— wykonanie badan i pomiardéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziaren -- Wskaznik ksztattu

[2] PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wifasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

[3] PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych -- Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

[4] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Czes¢é 1: Analiza chemiczna
[5] PN-EN 1097-2:2020-09 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$é 2: Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XVI. WYKONANIE NARZUTOW KAMIENNYCH NA SKARPACH | W DNIE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem narzutu kamiennego na skarpach oraz w dnie w ramach zadania nr 1
,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
projektu pn.: ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie zlewni
Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia
funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:

— wykonanie umocnien koryta cieku przed i za wlotami do przepustow,

— umocnienie dna rowu doptywowego i ujecia do zbiornika bocznego,

— umocnienie brzegdéw zbiornika przeptywowego w obrebie brodu, ktéry nie jest czescig niniejszej
inwestycji,

— wykonanie przegrody kamiennej w zbiorniku przeptywowym,

— umocnienie wylotu z kanatu odptywowego zbiornika przeptywowego,

— umocnienie ujecia do zbiornika przeptywowego,

— umocnienie koryta cieku za i przed projektowanym brodem,

— umocnienie koryta cieku za i przed projektowanym mostem (a takze bezposrednio pod
mostem),

— umocnienie dna kanatu odptywowego ze zbiornika bocznego.

— przeciwerozyjne zabezpieczenie skarp Potoku Polesnica na dwdch odcinkach.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
— Narzut kamienny — warstwa kamienia famanego nieobrobionego o nieregularnych ksztattach,
utozony bez spoinowania i uzycia cementu.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
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2. MATERIALY

2.1. OGOLNE ZASADY WYKORZYSTANIA MATERIALOW

Materiatami stosowanymi do wykonania narzutu kamiennego jest kamien tamany lub
budowlany o réznej frakcji, geowtdknina, bale modrzewiowe. Do wykonania narzutu kamiennego nalezy
uzy¢ niezwietrzatych i odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni. Rozmiar kamienia zgodny
z Dokumentacjg Projektowa.

Drewno do wykonania zabezpieczerr powinno by¢é w dobrym stanie technicznym. Z uwagi na
srodowisko wdd ptyngcych nie nalezy tego drewna impregnowac ani nasgczaé¢ innymi materiatami
mogacymi mie¢ wptyw na zanieczyszczenie wod ptyngcych. Parametry palikéw na poszczegdlnych na
obiektach zadania okresla projekt i przedmiar robét.

Materiaty zgodnie z pkt. | WYMAGANIA OGOLNIE niniejszej STWiORB.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— spycharek lemieszowych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych.

Wykonanie narzutu kamiennego mozna wykonywac¢ przy uzyciu koparek i drobnego sprzetu
pomocniczego. Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego
wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Transport mozna realizowa¢ dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do rozsypywania materiatéw, zmieszania z innymi materiatami czy tez rozpylania.

5. WYKONANIE ROBOT
Sposodb wykonania robét powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowa. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.

5.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robat,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robdt
oraz ustalenia danych wysokosciowych,

— usung¢ przeszkody, np. istniejgce zabezpieczenie koryta cieku w miejscu projektowanych
obiektow, drzewa, krzaki itd.,

— przygotowac podtoze w miejscu prowadzenia prac z ewentualnymi robotami ziemnymi,
wyrownaniem podtoza, zageszczeniem, odwiezieniem nadmiaru gruntu itp.

5.2. WYKONANIE NARZUTU KAMIENNEGO
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Narzut kamienny bedzie wykonywany przy uzyciu sprzetu lub w trudnych warunkach recznie,
z zachowaniem grubosci warstwy zgodnej z Dokumentacjg Projektowg w miejscach projektowanego
zabezpieczenia oraz budowy przegrody kamiennej. Przed wykonaniem narzutu nalezy sprawdzi¢ stan
podtoza pod narzut (rzedna dna, geometria). W dolnej czesci nalezy utozyé wieksze kamienie, ktore
stanowi¢ bedg opornik dla uktadanego powyzej narzutu. Kamien nalezy wbudowa¢ warstwami o
grubosciach umozliwiajacych ich klinowanie wedtug zalecen Dokumentacji Projektowej na
przygotowanym podktadzie z kamienia tamanego ,klinca” lub geowtdkniny. Rodzaj uzytego podktadu w
zaleznosci od projektowanego obiektu, okreslony w Dokumentacji Projektowej . Kamienie nalezy
uktada¢ jak najscislej wzgledem siebie, pozwoli to uzyska¢ najwiekszy ciezar objetosciowy gotowego
narzutu.

Parametry i wymiary przegrody kamiennej z narzutu kamiennego zgodne z czescig rysunkowq
Dokumentacji Projektowe].

W miejscach wskazanych w Dokumentacji nalezy zastosowaé podparcie narzutu kamiennego
balami modrzewiowymi uktadanymi w poprzek umocnionej skarpy narzutem.

5.3. ROBOTY WYKONCZENIOWE
Roboty wykonczeniowe powinny by¢é zgodne z dokumentacjg projektowa. Do robdt
wykoniczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejgcych
warunkéw terenowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
Kontrola polega na sprawdzeniu projektowanego nachylenia skarp oraz grubosci warstwy
narzutu kamiennego.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
— zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektows,
— roboty pomiarowe,
— rzedne i grubos¢ utozonej warstwy,
— jakos$¢ materiatéw i utozenia (kamien, geowtdknina).

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot sa:
— 1 m3 (metr sze$cienny) — wykonanego wykopu pod narzut,
— 1 m?3(metr szeécienny) — wykonania narzutu kamiennego,
— 1 m3 (metr sze$cienny) — wykonania podsypki z kamienia famanego ,klirica”,
— 1 mb (metr biezacy) — wykonania zabezpieczenia balami modrzewiowymi,
— 1 mb (metr biezacy) — wykonania zabezpieczenia palisadg drewniang,
— 1 m?(metr kwadratowy) — utozonej geowtdkniny.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca
powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru wustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajacy zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potracen od ceny kontraktowej za obnizong
jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie niwelacji podtoza,

— wbudowanie kamienia tamanego,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie badan i pomiaréw

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje

[2]. PN-B-10290:1997 Utozenie i montaz geowtdkniny

[3]. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziarn -- Wskaznik ksztattu

[4]. PN-EN 1097-6:2013-11 Badania mechanicznych i fizycznych wifasciwosci kruszyw -- Cze$é 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

[5] PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych -- Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

[6] PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1: Analiza chemiczna
[7] PN-EN 1097-2:2020-09 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Czes¢ 2: Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XVIl.  WYKONANIE KONSTRUKCJI Z KAMIENIA NA ZAPRAWIE CEMENTOWEJ
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWIiORB s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem umocnien z bruku na zaprawie cementowej w ramach zadania nr 1 pn.
,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w projektu pn.:
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie zlewni
Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia
funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— wykonanie umocnie z kamienia hydrotechnicznego na zaprawie jako roboty towarzyszgce
wykonaniu:
o wlotéw i wylotéw przepustéw poprzez obrukowanie;
o umocnien skarp zbiornikow;
o oblicowania scian zelbetowych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Narzut kamienny — warstwa kamienia famanego nieobrobionego o nieregularnych ksztattach,
utozony bez spoinowania i uzycia cementu.

— Kamien hydrotechniczny — kamien, ktory ze wzgledu na swe wfasciwosci chemiczne i fizyczne
(niska nasigkliwos$¢, mrozoodpornosé, wysoka gestos¢ objetosciowa, ostre krawedzie, wysoka
wytrzymatosé na sciskanie) znajduje zastosowanie w konstrukcji obiektéw hydrotechnicznych;

— Kamien budowlany tamany — kamien otrzymany przez mechaniczne rozdrobnienie skat, o
nieregularnym ksztatcie bryty podlegajacy segregacji wg frakcji uziarnienia.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
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1.5. MATERIALY

1.6. OGOLNE ZASADY WYKORZYSTANIA KAMIENIA
Materiatami stosowanymi do wykonania umocnien na zaprawie cementowej jest kamien tamany
oraz bruk kamienny o frakcji wymiarach i warstwie wbudowania zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Do wykonania umocnienia nalezy uzy¢ niezwietrzatych i odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni.

2. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych
— spycharek lemieszowych
— urzadzen kontrolno — pomiarowych.
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

3. TRANSPORT

Materiaty kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Sposodb zatadunku i roztadunku srodkdéw transportowych nalezy dostosowac do wytrzymatosci
kamienia, aby nie dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw
bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

4. WYKONANIE ROBOT

Prace polegajgce na wykonaniu umocnien kamiennych na zaprawie powinny byé rozpoczete po
wczesniejszym wykonaniu prac przygotowawczych.

Do umocnienia wlotéw i wylotdw przepustu w odlegtosciach wskazanych w Dokumentacji nalezy
wykona¢ bruk kamienny w postaci kostki prostopadtosciennej o nieregularnych krawedziach o wymiarze
i grubosci warstwy zgodnie z Dokumentacjg Projektowa uktada¢ ze spoinowaniem na zaprawie
cementowac. Zaprawa cementowa powinna catkowicie wypetni¢ spoiny i tworzy¢ monolit z brukiem,
bez wklestosci

Umocnienia skarp zbiornikdw nalezy wykona¢ warstwg kamienia budowlanego tamanego o
ksztattach nieregularnych utozonych na zaprawie cementowe] z wypetnieniem spoin zaprawg zgodnie z
Dokumentacjg Projektows.

Oblicowanie $cian zelbetowych nalezy wykonaé poprzez utozenie i spoinowanie warstwy
kamienia na zaprawie cementowe]j zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

Uktadanie kamienia nalezy rozpoczgé od utozenia linii obwodu umocnienia z najwiekszych
kamieni. Kamienie nalezy uktada¢ tak, aby szczeliny miedzy sgsiednimi warstwami mijaty sie i nie
przekraczaty 12 mm. Nastepnie powierzchnie zabezpieczenia kamieniem zaspoinowaé zaprawg
cementowa. Spoiny w kolejnych warstwach pionowych powinny mijac sie. Spoiny wykona¢ jako wkleste.
Wyglad zewnetrzny powierzchni powinien by¢ jednolity.
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Grubos¢ warstwy kamienia powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa. W okresie
wigzania zaprawy cementowe] powierzchnie umocnienia nalezy ostoni¢ matami lub warstwg piasku i
utrzymywacé w stanie wilgotnym co najmniej 7 dni.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. ZAtOZENIA OGOLNE
Kontrola polega na sprawdzeniu projektowanego nachylenia skarp oraz grubosci warstwy
umocnhienia.

5.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na:
— zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacja projektows,
— roboty pomiarowe,
— rzedne i grubos¢ utozonej warstwy,
— jako$¢ materiatow i utozenia (kamien).

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robét sa:
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykonanego wykopu pod umocnienie,
— 1 m?3(metr sze$cienny) — utozenia bruku kamiennego na zaprawie,
— 1 m? (metr sze$cienny) — utozenia kamienia tamanego na zaprawie.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca
powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru wustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad okreslonych
w n/n specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

8. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena

wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— wykonanie niwelacji podtoza,

— wbudowanie bruku,

— wbudowanie kamienia na zaprawie,

— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,

— wykonanie badan i pomiaréw

9. PRZEPISY ZWIAZANE
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[1] PN-EN 197-1:2012 Cement -- Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementéw

powszechnego uzytku
[2] PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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XVIIl.  WYKONANIE ZASTAWKI DREWNIANEJ
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem zastawki drewnianej w ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej
retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.:
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z budowa
konstrukcji drewnianych, ktdry stanowi czes¢ prac okreslonych w pkt 1.1. niniejszego opracowania.
Zakres robét obejmuje:
— wykonanie zastawki drewnianej

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Zastawka - mata budowla, najczesciej o konstrukcji drewnianej zatrzymujaca wode w korycie,
zaopatrzona w prowadnice i szandory stuzgce do regulowania poziomu napetnienia wody.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdow, zrédet pozyskania, przechowywania i sktadowania
podano w WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Materiat stosowany do wykonania zastawki drewnianej:
— pale kierujace o przekroju kwadratowym,
— oczepy o przekroju prostokgtnym,
—  brusy,
— pale oporowe i zastrzaty o przekroju kwadratowym,
— szandory drewniane,
— elementu stalowe: ceowniki, ptaskownik,
— legary drewniane o przekroju kwadratowym,
— deski drewniane o przekroju prostokgtnym,
— wsporniki stalowe,
— klamry budowlane z preta.
— wkrety i Sruby.
Wszystkie wymiary i parametry szczegétowe w czesci graficznej projektu wykonawczego.
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Do konstrukcji drewnianych nalezy uzyé drewna modrzewiowego lub innego spetniajgcego te
same lub lepsze parametry twardosci i wytrzymatosci. Doktadne wymiary zawierajgce dtugosci kazdego
elementu zawarto w dokumentacji projektowe;.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
uzyskaé akceptacje Inspektora nadzoru. Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okreslone w pkt.
I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
Do wykonania konstrukcji drewnianych nalezy stosowac sprzet:
— miotki,
— siekiery, toporki, ciosta, osniki,
—  pity i pilarki,
— szlifierki,
— Srubokrety i klucze do tgcznikédw srubowych,
— wiertarki,
— walki i pedzle lub agregaty do malowania.

4. TRANSPORT

Uzyte srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB. Transport mozna
realizowac¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie transportu nie dojdzie do
naruszenia struktury materiatéw, zniszczenia materiatéw lub zmian wymogdw technologicznych
materiatéw. Wybdér $rodkédw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
transportowanego materiatu, jego objetosci oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robot,
jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

W trakcie wykonywania robét i docinania elementéw drewnianych, kazdorazowo nalezy na
biezgco impregnowaé odstoniete powierzchnie z uzyciem bezbarwnego s$rodka impregnujgcego. Po
wykonaniu konstrukcji, cato$¢ nalezy powtdrnie zaimpregnowac za pomocg srodkdw przeznaczonych do
kontaktu z woda. Przed zakupem srodka do koricowej powierzchniowej impregnacji, nalezy uzgodnié
ewentualny kolor preparatu z Zamawiajgcym. Impregnaty powierzchniowe mozna aplikowaé za pomocga
pedzla lub watka malarskiego lub metodg natryskowa. Drewno konstrukcyjne powinno charakteryzowac
sie zabezpieczeniem poprzez co najmniej IV klase impregnacji - drewno uzytkowane na zewnatrz z
kontaktem z gruntem i (lub) woda.

Zaprojektowana konstrukcja, powinny zosta¢ wykonana z nalezytg starannoscig, aby uzyskac
wysoka szczelnos¢ konstrukcji. Wszelkie nieszczelnosci, nalezy zniwelowac z uzyciem uszczelniaczy. Na
rynku dostepny jest szeroki wybdr preparatéw — pianki i masy uszczelniajgce, kleje, kity, srodki na bazie
silikonu. Dobdr preparatu pozostaje po stronie Wykonawcy. Wybrany preparat powinien sie cechowac
wodoodpornoscia i wodoszczelng, powinien by¢ nieszkodliwy dla Srodowiska wodnego, oraz odporny na
dziatanie warunkdw zewnetrznych, tj. staty przeptyw wody, promienie UV, mréz.
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5.1. WYKONANIE ZASTAWKI DREWNIANEJ

Pale kierujgce wykonuje sie z drewna o przekroju kwadratowym o dtugosci odpowiadajacej
wysokosci zastawki okreslonej w dokumentacji projektowej rownej wysokosc¢ Scianki szczelnej z bruséw
drewnianych. W pierwszym etapie nalezy zabi¢ 2 skrajne pale, po czym nalezy je potgczy¢ tymczasowo
obustronnie oczepami z desek, ktérych jedng pare nalezy zabi¢ na rzednej projektowanego dna, a druga
pare na gtowicach pali kierujgcych. W ten sposéb powstanie prowadnica w formie kleszczy
umozliwiajgce zabicie kolejnych pali kierujgcych w jednej linii. Odstep miedzy belkami kazdej pary
kleszczy, powinien by¢ rowny grubosci bruséw scianki szczelnej. Przygotowane pale kierujgce powinny
mie¢ wykonane wpusty o szerokosci $cianki szczelnej drewnianej. W $cianach szczelnych wpust wycina
sie w ksztatcie trdjkata — potgczenie klinowe. Wymiary konstrukcyjne w dokumentacji projektowe;j.

Pomiedzy kleszcze wstawia sie uprzednio przygotowane brusy zabijajac naprzemiennie od pali
kierujacych. Dolny koniec brusdw musi by¢ zaostrzony tak, aby przy wbijaniu dociskat sie samoczynnie
do pala kierujgcego lub do sgsiednich bruséw, co zwieksza szczelnos¢ $ciany. W tym celu brus zaostrza
sie niesymetrycznie, aby grunt miat moznos¢ przyciskania bala wbijanego do uprzednio wbitego. Gérng
cze$¢ brusa nalezy starannie obcigé, prostopadle do jego osi, a jezeli brusy trudno sie wgtebiajg przy
whbijaniu, trzeba je zabezpieczy¢ pierscieniem stalowym. W celu nalezytego docisniecia bruséw w czesci
Srodkowej miedzy palami wstawia sie klin o dwdch pidrach, ktéry spetnia podwdjng role: dociska brusy
Sciany i wypetnia doktadnie odcinek miedzy palami kierujgcymi. Z tych powoddw kliny zawsze wykonuje
sie na placu budowy, po ustawieniu bruséw miedzy kleszczami i po wymierzeniu powstatej przerwy. Po
ustawieniu bruséw i dopasowaniu klina, wbija sie scianke szczelng na catym przygotowanym odcinku
miedzy palami kierujgcymi, wbijajgc stopniowo kazdy brus, na niewielka gtebokos¢ od okoto 20 do
40 cm. W ten sposéb whbija sie brusy do poziomu gdrnych kleszczy. Po zabiciu bruséw nalezy
przytwierdzié¢ na state oczepy, a kolejno przejs¢ do zabicia pali oporowych od strony odptywu wéd. Po
zabiciu pali oporowych nalezy na podstawie dtugosci zastrzatéw odmierzy¢ miejsce wykonania wyciecia
na gtebokos¢ 3 cm w palach kierujgcych pod oparcie zastrzatow.

Po wbiciu wszystkich przeset sScianki szczelnej do poziomu gérnych kleszczy, oraz konstrukgji
oporowej, nalezy catg konstrukcje skreci¢, oraz zamontowaé elementy stalowe. W miejscy szandoréw na
gtowicy bruséw nalezy zamontowa¢ ptaskownik stalowy 75x5 mm w celu uzyskania ptaskiej, odpornej na
uszkodzenia powierzchni. Kolejno do wycietych wpustéw srodkowych pali kierujacych nalezy
przytwierdzié¢ ceowniki stalowe, petnigce role prowadnic. Ceowniki nalezy osadzi¢ w palach kierujgcych z
uzyciem wkretéw ocynkowanych. Dopuszcza sie rozwigzanie zamienne polegajace na dospawaniu do
tylnej Sciany prowadnic kotew do drewna, a nastepnie zabicie prowadnic w palach. Kazdorazowo przed
montazem ceownikdw wneke w palu kierujgcym nalezy pokry¢ uszczelniaczem do potaczen
wodoszczelnych drewno-metal, odpornym na dziatanie warunkéw zewnetrznych.

Szandory powinny mie¢ wykonane potgczenie w ksztatcie tréjkata — potgczenie klinowe. Diugosé
szandoréw nalezy odczyta¢ z dokumentacji projektowej. Zaleca sie dostarczenia na plac budowy
szandory bez przymocowanych oku¢ na jednym z bokéw o dtugosci deski dtuzszej o 5 cm niz zawiera
dokumentacja projektowa. Po wykonaniu konstrukcji $cianki szczelnej nalezy szandory docig¢ na
doktadny wymiar uzyskanego otworu przelewu oraz okué¢ boki ceownikami. Do szandoréw nalezy
przytwierdzi¢ uchwyty stuzgce do ich wyciggania w postaci klamr budowlanych z preta zbrojonego.
Nastepnie montujac szandory nalezy zapewni¢ przeswit od dna zastawki na wysoko$¢ zgodng z
dokumentacjg projektowg za pomocg wkretéw na ktérych oparte zostang szandory

Na koronie konstrukcji zastawki nalezy wykonac¢ podest stuzgcy obstudze zastawki. Podest
opierac sie bedzie na konstrukcji zastawki oraz wspornikach stalowych o udzwigu elementu min. 150 kg,
mocujacych oczepy z legarami. Do legardw nalezy przytwierdzi¢ 4 deski o grubosci i szerokosci zgodnie z
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dokumentacja projektowa. Jedng z desek znajdujaca sie nad szandorami nalezy docigé i przytwierdzi¢
wkretami tak, aby mozliwe byto ich odkrecenie oraz wyjecie deski celem mozliwosci obstugi szandoréw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola polega na sprawdzeniu prawidtowosci zabezpieczen impregnacyjnych, kontroli jakosci

zastosowanych materiatéw ipreparatow. Badania prawidtowosci ksztattu iwymiaréw gtéwnych
konstrukcji, prawidtowosc¢ oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu elementéw sktadowych, badania
prawidtowosci wykonania ztgczy miedzy poszczegdinymi elementami konstrukcji, sprawdzenie odchylen
od kierunku poziomego i pionowego.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na:

— zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

— roboty pomiarowe,

— glebokos¢ posadowienia konstrukgji,

— sprawdzenie ewentualnych uszkodzen konstrukcji zastawki,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot jest:
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykorzystanych elementéw drewnianych do budowy zastawki.
— 1t-—wykorzystanych elementéw stalowych do budowy zastawki.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca
powinien przedstawic¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru wustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potragcen od ceny kontraktowe]j za obnizong
jakosc.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ za wykonanie konstrukcji z elementéw drewnianych nalezy przyjmowac zgodnie z

obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiaréw. Cena wykonania robdt
obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i transport materiatéw,

— przygotowanie podtoza,

— montaz konstrukcji drewnianej,

— impregnacja elementdw drewnianych,

— usuniecie pozostatosci materiatéw stanowigcych wtasnosé wykonawcy,

— przeprowadzenie pomiarow koricowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywnej --

Terminy, definicje, metody badan.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XIX. UMOCNIENIA PALISADA DREWNIANA
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z ze stabilizacja kamienia palisadg drewniang w ramach zadania nr 1 pn.
,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach
projektu pn.: ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem palisad, ktére stanowig czes¢ prac okreslonych w pkt 1.1. niniejszego opracowania.
Zakres robét wykonania palisady drewnianej obejmuje:
— dostarczenie materiatu,
— whbicie pali.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Palisada drewniana — poprzeczna przegroda koryta wykonywana z pali w celu ustabilizowania
dna i/lub skarp.
Okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczagce materiatow, zrédet pozyskania, przechowywania i skladowania
podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
Materiat stosowany do wykonania palisady drewnianej:
— pale drewniane korowane.

Drewno do wykonania zabezpieczern powinno by¢ w dobrym stanie technicznym. Z uwagi na
Srodowisko wdd ptynacych nie nalezy tego drewna impregnowac ani nasgczaé¢ innymi materiatami
mogacymi mie¢ wplyw na zanieczyszczenie wdd ptyngcych. Parametry palikdw na poszczegdlnych na
obiektach zadania okresla projekt i przedmiar robét.

3. SPRZET

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegétowy dobdr sprzetu zapewniajgcy prawidtowe
wykonanie robét okreslonych w Dokumentacji projektowej i STWiORB, zgodnie z zatozong technologia.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie ispetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.
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Do wykonania robodt zaleca sie stosowanie mtotéw recznych lub pneumatycznych oraz pity
reczne lub mechaniczne.

Dobrany sprzet powinien spetniac wymagania okreslone w pkt. I
WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWIiORB.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw, zniszczenia materiatéw lub zmian wymogéw
technologicznych materiatéw. Transport materiatdéw po drogach publicznych musi by¢ zgodny
przepisami ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Uzyte srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

5. WYKONANIE ROBOT

Ubezpieczenie palisadowe sktada sie z wbitego w wyznaczone miejsce rzedu palikéw
drewnianych o srednicach, dtugosciach i odstepach osiowych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
Paliki nalezy wbi¢ w grunt prostopadle, jeden obok drugiego, przy uzyciu odpowiedniego sprzetu lub
recznie z zachowaniem odpowiedniej rzednej oraz linii zabicia. W czasie zabicia na gtowice kotkdéw
stosowac czapy ochronne w celu zabezpieczenia przed ich uszkodzenie tzw. rozklepaniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE

Kontrola jakosci wykonanych robét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanych zabezpieczen
w formie palisady drewnianej z dokumentacjg projektowg oraz niniejszg STWiORB.

Dokumentem potwierdzajgcym mozliwos¢ stosowania materiatéw na palisady jest oswiadczenie
wystawione przez producenta potwierdzajgce zgodno$¢ produktu (materiatu) z normami lub innymi
dokumentami normujgcymi, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Kontrola wykonania palisady polega
na sprawdzeniu trasy zabicia, dtugosci kotkdw i rzedna gtdwek kotkdw tworzacych palisade.

Kontrola jakosci robét powinna spetnia¢ wymagania ogdlne dotyczace kontroli jakosci podane w
pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg robét jest
— 1 mb (metr biezacy) — wykonanych palisad.

Obmiar robdt powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robét podane

w pkt.| WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robodt polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdét wraz z Dokumentacja
Projektowgq i wymaganiami Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
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W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru wustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad okreslonych
w niniejszej specyfikacji.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

Odbidr robot powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robot podane
w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWiORB.
Cena jednostkowa wykonanych palisad obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— zakup i przygotowanie materiatéw,
— transport materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie palisad z kotkdw drewnianych,
— prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. Ministerstwa Ochrony Srodowiska,
Zasobow Naturalnych i Le$nictwa, Warszawa 1994 r

[2] PN-EN 1995-1-1:2010 Eurokod 5 - Projektowanie konstrukcji drewnianych

[3] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywnej --
Terminy, definicje, metody badan.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XX. REMONT KANALU MUROWANEGO | KLADKI
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem remontu kanatu murowego i ktadki w ramach zadania nr 1
,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem
adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w
ramach projektu pn.: ,, Kompleksowy projekt adaptacji laséw i le$nictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— oczyszczenie elementdw, przewidzianych do powtdrnego uzycia (zaprawy, kawatkow
betonu, cegiet itp.) i ich posortowanie,
— uzupetnienie ubytkow w konstrukcji istniejgcego kanatu murowanego,
— uzupetnienie ubytkow w konstrukcji istniejgcej ktadki murowane;j.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Zaprawa murarska — mieszanina spoiwa, kruszywa i wody przeznaczona do spajania
elementéw murowych,
Konstrukcja murowa — konstrukcja powstajgca w skuter recznego spojenia elementéw
murowych zaprawg murarska,
Element murowy — uksztattowany wyrdb budowlany przeznaczony do recznego wznoszenia
konstrukcji murowych.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania remontu istniejgcego kanatu oraz ktadki murowanej
jest zaprawa murarska oraz elementy murowe, przeznaczone na uzupetnienie ubytkdéw i spoin w
konstrukcjach murowych. Pozostate materiaty zgodne z pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej
STWIiORB.
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Przechowywanie oraz sktadowanie cementu i materiatéw towarzyszacych na placu budowy

przedstawiono w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i uzyskaé akceptacje Inspektora nadzoru.
Sprzet niezbedny do wykonania robét:
— Sprzet do pomiaréw ubytkdw: poziomica, sznur murarski, kagtownik murarski, suwmiarka,
— Sprzet do murowania: topata do mieszania i naktadania zaprawy, kielnia.

4. TRANSPORT

Uzyte Srodki transportu muszg byé sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. 1.4 ST WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
materiatu, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdw bezpieczeristwa
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Przed przystgpieniem do robdét remontowych nalezy przystgpi¢ do pomiaru wymiaréw
istniejagcych ubytkéw i spoin w konstrukcjach przeznaczonych do wypetnienia i zaspoinowania.
Przewiduje sie oczyszczenie fragmentow murdw w miejscach ich odspojen, spekan i uszkodzen.

Nastepnie przystgpi¢ do przygotowania zaprawy murarskiej i uzupetnienia ubytkow w
zakresie projektowanych odlegtosci. Spoinowanie nalezy wykonywaé zachowujgc réwng linie
powierzchni.

Prace powinny by¢ wykonywane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, niniejszym STWIiOR
oraz sztukg murarska.

Obowigzuje zasada zachowania $ciany w jej pierwotnej postaci i autentycznej formie, zas
wszelka ingerencja techniczna powinna stuzy¢ wytacznie utrwalaniu lub podkreslaniu jej waloréw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAtOZENIA OGOLNE
W czasie wykonywania robdét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania
kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca
powinien wykonywac w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan dotyczacych
jakosci robot i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
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— doktadnos¢ wykonanego uzupetnienia ubytkéw i spoinowania w zakresie konstrukcji kanatu
murowanego,

— doktadnos¢ wykonanego uzupetnienia ubytkdéw i spoinowania w zakresie konstrukcji ktadki
murowanej

— réwnosc wykonanych powierzchni

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z robotami ziemnymi sa:
— 1 m?(metr kwadratowy) remont muru kamiennego

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli
jakosci robot.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robdt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uznaé wade za niemajaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potragcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢.

Roboty poprawkowe lub rozbidrkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu
Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,
— wykonanie remontu kanatu murowego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1996-1-1:2006(U) Eurokad 6: Projektowanie konstrukcji murowych — Czesé¢ 1-1: Reguty
ogélne dla zbrojonych i niezbrojonych konstrukcji murowych.

[2] PN-EN 197-1:2012 Cement — Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw
powszechnego uzytku.

[3] PN-EN 413-1:2011 Cement murarski — Czes$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci.

[4] PN-EN 771-1+A1:2015-10 Wymagania dotyczace elementéw murowych -- Czes¢ 1: Elementy
murowe ceramiczne.

[5] PN-EN 998-2:2016-12 Wymagania dotyczgce zapraw do murdow — Czes¢ 2: Zaprawa murarska.

[6] PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskane] z procesdow produkcji betonu.

[7] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XXI. KONSRTUKCJE BETONOWE | ZELBETOWE
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)
Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z budowg obiektéw o konstrukcji betonowej i zelbetowej w ramach zadania nr 1
pn. ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem
adaptacji obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w
ramach projektu pn.: ,, Kompleksowy projekt adaptacji laséw i le$nictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem konstrukcji betonowych i zelbetowych, ktdére stanowig czes¢ prac okreslonych w pkt
1.1. niniejszego opracowania.
Zakres robét obejmuje:
— budowe rowu odptywowego ze zbiornika bocznego poprzez budowe Zzelbetowych $cian
kanatu metoda podbicia scian murowanej istniejgcej konstrukcji (pkt. XXIII niniejszej

STWIOR),
— wykonanie zelbetowych $cian przeptawki i kanatu odptywowego ze zbiornika
przeptywowego,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Beton zwykfy - beton o gestosci powyzej 1,80 t/m* wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkdw mineralnych i
domieszek chemicznych;

— Beton hydrotechniczny - beton przeznaczony do wykonania budowli wodnych, z dodatkami
mineralnymi i domieszkami chemicznymi;

— Mieszanka betonowa - mieszanka wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

— Zaczyn cementowy - mieszanka cementu i wody;

— Zaprawa - mieszanka cementu, wody, sktadnikéw mineralnych i ewentualnych dodatkow
przechodzacych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2mm;

— Nasigkliwosc¢ betonu - stosunek masy wody, ktérg zdolny jest wchtong¢ beton, do jego masy
w stanie suchym;

— Stopien wodoszczelnosci - symbol literowo-liczbowy (np.W8) klasyfikujgcy beton pod
wzgledem przepuszczalnosci wody. Liczba po literze W oznacza dziesieciokrotng wartosé
ci$nienia wody w MPa, dziatajgcego na prébki betonowe;
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— Stopienn mrozoodpornosci - symbol literowo-liczbowy (np.F150) klasyfikujgcy beton pod
wzgledem jego odpornosci na dziatanie mrozu. Liczba po literze F oznacza wymagang liczbe
cykli zamrazania i odmrazania prébek betonowych, przy ktérej ubytek masy jest mniejszy niz
2%;

—  Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy (np.C25/30) klasyfikujgcy beton pod wzgledem jego
wytrzymatosci na $ciskanie. Liczba po literze C oznacza wytrzymatosé gwarantowang na
Sciskanie badang na prdébkach cylindrycznych i szesciennych w MPa;

—  Wytrzymatos¢ gwarantowana betonu na Sciskanie RbG - wytrzymatos¢ zapewniona z 95%
prawdopodobieristwem uzyskania w wyniku badania na S$ciskanie kostek szesciennych
oboku 150 mm, wykonanych, przechowywanych ibadanych zgodnie z normg PN-EN
206+A1;

—  Prety stalowe wiotkie - prety stalowe o przekroju kotowym zebrowane o srednicy do 40mm;

— Konstrukcje masywne - konstrukcje o najmniejszym wymiarze wiekszym od 1.0 m;

— Konstrukcje niemasywne - pozostate konstrukcje.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, zrédet pozyskania, przechowywania i sktadowania

podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Materiat stosowany do wykonania konstrukgji:

— cement,

— kruszywo do betonu,

— woda zarobowa do betonu,

— domieszki chemiczne do betonu,

— stal zbrojeniowa,

— elementy konstrukcji stalowych do zbrojenia.

3. SPRZET

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdétowy dobdr sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robét okreslonych w Dokumentacji projektowej i STWIORB, zgodnie z zaftozong
technologia. Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okreSlone w pkt. |
WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Mieszanie sktadnikdw powinno sie odbywac¢ wytacznie w betoniarkach o wymuszonym
dziataniu (zabrania sie stosowania mieszarek wolno spadowych).

Do podawania mieszanek nalezy stosowaé¢ pojemniki lub pompy przystosowane do
podawania mieszanek plastycznych.

Do zageszczania mieszanki betonowej nalezy stosowac wibratory z butawami o srednicy nie
wiekszej od 0,65 odlegtosci miedzy pretami zbrojenia, lezagcymi w ptaszczyznie poziomej,
o czestotliwosci 6000 drgar/min i taty wibracyjne charakteryzujgce sie jednakowymi drganiami na
catej dtugosci.

Deskowania i zwigzane z nim rusztowania powinny by¢ systemowe, zapewnié sztywnos$c
i niezmiennos¢ uktadu oraz bezpieczenstwo konstrukcji w czasie ich eksploatacji i powinny spetniac
wymagania okreslone w normie PN-EN 12812:2008.

Do wykonywania zbrojenia winny by¢ wykorzystywane nastepujgce urzadzenia:
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— urzadzenia i maszyny do prostowania pretow cienkich (walcowki) oraz do prostowania
pretdéw cienkich dostarczanych w odcinkach prostych - np. prosciarka automatyczna,

— urzadzenia do ciecia pretéw zbrojeniowych na odpowiednig dtugos¢ - np. nozyce elektro-
mechaniczne,

— urzadzenia do ksztattowania pretéw zbrojeniowych - np. gietarka,

— urzadzenia i sprzet do zgrzewania i spawania pretdw zbrojeniowych - np. spawarka
elektryczna wirujaca.
Dobor pozostatego, a nie okreslonego w STWIORB sprzetu lezy po stronie Wykonawcy.

4. TRANSPORT

Uzyte Srodki transportu muszg byé sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Do transportu materiatdw stosowanych do wykonania robdt betonowych nalezy uzy¢
nastepujacych srodkéw transportu:

— samochdd - mieszarka do transportu mieszanki betonowej,
— pompa hydrauliczna do betonu na podwoziu samochodowym,
— przyczepa do transportu stali zbrojeniowej i dtuzyc.

Transport mieszanki betonowej nalezy wykonywaé przy pomocy mieszalnikdéw
samochodowych (tzw. ,gruszek"). llos¢ ,gruszek" nalezy dobrac¢ tak, aby zapewni¢ wymagang
szybkos¢ betonowania z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu. Podawanie i ukfadanie mieszanki betonowej
mozna wykonywac przy pomocy pompy do betonu lub innych $rodkéw zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

— 90 minut - przy temperaturze +15°C,
— 70 minut - przy temperaturze +20°C,
— 30 minut - przy temperaturze +30°C.

Stal zbrojeniowa powinna by¢é przewozona odpowiednimi, przystosowanymi do tego celu,
Srodkami transportu, w sposdb gwarantujacy unikniecia trwatych odksztatcen stali oraz zgodnie z
przepisami BHP i ruchu drogowego.

Stal zbrojeniowag nalezy sktadowa¢ pod zadaszeniem, posortowang wg wymiaréow
i gatunkdw. Odgiete prety zbrojeniowe powinny by¢ sktadowane na wydzielonych,
uporzadkowanych miejscach, w sposdb nie powodujacy ich uszkodzenia i pomieszania. Druty
sktadowane by¢ winny w magazynie zamknietym, w kregach, posortowane wg wymiardow
i gatunkow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Rozpoczecie robdt betoniarskich moze nastgpi¢ na podstawie dostarczonego przez
Wykonawce szczegdétowego programu i dokumentacji technologicznej (zaakceptowanej przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego) obejmujace;j:
— wybdr sktadnikéw betonu,

— opracowanie receptur laboratoryjnych i roboczych,
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— sposOb wytwarzania mieszanki betonowej,

— warunki rozformowania konstrukcji (deskowania),

— kolejnosé i sposdb betonowania,

— sposdb transportu mieszanki betonowej,

— wskazanie przerw roboczych i sposobu faczenia betonu w tych przerwach,
— sposdb pielegnacji betonu,

— zestawienie koniecznych badan.

5.2. DESKOWANIA

Deskowanie elementéw licowych powinno byé wykonane z elementéw deskowania
uniwersalnych umozliwiajacych uzyskanie estetycznej faktury zewnetrznej.

Przy betonowaniu elementéw, od ktérych wymagana jest wodoszczelno$é nalezy stosowac
odpowiednie deskowania wielkowymiarowe i $ciggi gwarantujgce szczelno$¢ elementdw.
Powierzchnie wewnetrzne deskowania nalezy smarowac srodkami o dziataniu antyadhezyjnym.
Srodki te nie moga powodowad plam ani zmian w odcieniach powierzchni betonu. Przed
przystgpieniem do betonowania nalezy usungac z powierzchni deskowania wszelkie zanieczyszczenia.

Dopuszczalne odchylenia od wymiaréw nominalnych przewidzianych Dokumentacjg
projektowa nalezy przyjmowaé zgodnie z odpowiednimi normami. Wszystkie obudowy, gniazda,
otwory, wneki, dylatacje i potgczenia nalezy rozmiesci¢ i wyksztatcié zgodnie z Dokumentacja
projektowa.

5.3. ROBOTY ZBROJENIOWE

Prety stalowe uzyte do wykonania wkiadek zbrojeniowych powinny byé wyprostowane. W
przypadku stwierdzenia krzywizn w pretach stali zbrojeniowej nalezy jg prostowaé. Haki, odgiecia
pretéw, ztgcza i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywaé wg Dokumentacji Projektowej. Ciecie i
giecie stali zbrojeniowej nalezy wykonywaé mechanicznie.

Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca sie wykonywac przed ustawieniem
szalowania bocznego. Dla zachowania witasciwej grubosci otulin nalezy uktadane w deskowaniu
zbrojenie podpiera¢ podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubosci réwnej grubosci
otulenia. Szkielety ptaskie i przestrzenne po ich ustawieniu i utozeniu w deskowaniu nalezy tgczy¢
zgodnie z rysunkami roboczymi przez spawanie. Skrzyzowania pretéw nalezy wigzaé drutem
miekkim, spawac lub tgczy¢ specjalnymi zaciskami. Zamkniecia strzemion nalezy umieszczaé na
przemian. Przy stosowaniu spawania skrzyzowan pretow i strzemion, styki spawania mogg sie
znajdowac na jednym precie.

5.4. ROBOTY BETONOWE | ZELBETOWE
Przed przystgpieniem do betonowania powinna by¢ stwierdzona przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego prawidtowos¢ wykonania wszystkich robdt poprzedzajgcych betonowanie, a w
szczegoblnosci:
— prawidtowos¢ deskowan, rusztowan, usztywnien itp.,
— prawidtowos¢ wykonania zbrojenia,
— zgodnosé rzednych z projektem,
— czysto$¢ deskowania oraz obecnos¢ wkiadek dystansowych zapewniajgcych wymagang
wielkos¢ otuliny,
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— przygotowanie powierzchni betonu uprzednio utozonego w miejscu przerwy roboczej,

— prawidtowos$¢ wykonania wszystkich robét zanikajgcych, miedzy innymi wykonania przerw
dylatacyjnych, warstw izolacyjnych, itp.,

— prawidlowo$¢ rozmieszczenia i niezmienno$¢ ksztattu elementéw wbudowanych

w betonowg konstrukcje (np. kotw),

— gotowosé sprzetu i urzadzen do prowadzenia betonowania.

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-EN
206+A2:2021-08. Betonowanie mozna rozpoczgé po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru
inwestorskiego potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

Betony Wykonawca powinien ukfada¢ regularnymi warstwami, kazda o grubosci
nieprzekraczajgcej 500 mm, i zageszcza¢ wibratorami zanurzeniowymi, obstugiwanymi przez
odpowiednio przeszkolonych i nadzorowanych pracownikéw.

Wykonawca powinien podja¢ odpowiednie srodki zapobiegajgce wprowadzaniu do betonu
zanieczyszczen znajdujgcych sie na obuwiu sporzadzajgcych go pracownikéw i innych zanieczyszczen,
a tam gdzie beton umieszczany jest bezposrednio na powierzchni dna wykopdéw, miekki materiat
Wykonawca powinien najpierw usungg.

5.5. WYTWARZANIE | PODAWANIE MIESZANKI BETONOWE)

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbywaé sie wyfacznie w wyspecjalizowanym
zaktadzie produkcji betonu, ktdry moze zapewni¢ nastepujgce wymagania:

— dozowanie sktadnikéw do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wytgcznie
wagowo z doktadnoscia:

—  12% - przy dozowaniu cementu i wody,

—  13% - przy dozowaniu kruszywa.

— dozatory muszg mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Wagi powinny by¢ kontrolowane co
najmniej raz w roku. Urzgdzenia dozujgce wode i ptynne domieszki powinny by¢ sprawdzane
co najmniej raz w miesigcu. Przy dozowaniu skfadnikéw powinno sie uwzglednia¢ korekte
zwigzang ze zmiennym zawilgoceniem kruszywa. Czas mieszania nalezy ustalié
doswiadczalnie, jednak nie powinien on by¢ krdtszy niz 2 minuty. Do podawania mieszanek
betonowych nalezy stosowaé pojemniki o konstrukcji umozliwiajgcej tatwe ich oprdznianie
lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek plastycznych. Przy stosowaniu pomp
wymaga sie sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki betonowej przy wylocie.

— mieszanki betonowej nie nalezy zrzucaé z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni, na
ktérg spada. W przypadku, gdy wysokos¢ ta jest wieksza, nalezy mieszanke podawac za
pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do
wysokosci 8,0 m).

— przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych
w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

— uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej powinno by¢ uzgodnione
z Projektantem, a w prostszych przypadkach mozna sie kierowac zasadg ze powinna ona by¢
prostopadta do powierzchni elementu. Powierzchnia betonu w miejscu przerwania
betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do potgczenia betonu stwardniatego ze
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Swiezym przez usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu
oraz warstwy szkliwa cementowego oraz zwilzenie woda.

— powyzsze zabiegi nalezy wykonaé bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

— w przypadku przerwy w uktadaniu betonu zageszczanym przez wibrowanie wznowienie
betonowania nie powinno sie odby¢ pdiniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C, czas trwania
przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin.

— po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia
poprzednio utozonego betonu.

— w przypadku, gdy betonowanie konstrukcji wykonywane jest takze w nocy, konieczne jest
wczesniejsze przygotowanie odpowiedniego oswietlenia, zapewniajgcego prawidtowe
wykonawstwo robdt i dostateczne warunki bezpieczeristwa pracy.

5.6. WARUNKI ATMOSFERYCZNE PRZY UKLADANIU MIESZANKI BETONOWEJ | WIAZANIU BETONOW

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywa¢ w temperaturach nie nizszych niz +59C,
zachowujgc warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed
pierwszym zamarznieciem. Uzyskanie wymaganej wytrzymatosci 15 MPa nalezy zbada¢ na prébkach
przechowywanych w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

W wyjgtkowych przypadkach dopuszcza sie betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak
wymaga to zgody Inspektora Nadzoru oraz zapewnienia temperatury mieszanki betonowej +20°C w
chwili uktadania i zabezpieczenia uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej
7 dni. Temperatura mieszanki betonowej w chwili oprézniania betoniarki nie powinna by¢ wyzsza niz
35 9C,

Niedopuszczalne jest kontynuowanie betonowania w czasie ulewnego deszczu, nalezy
zabezpieczy¢ miejsce robét za pomocg mat lub folii.

5.7. PIELEGNACJA BETONU

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca sie przykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajgcymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed
deszczem i nastonecznieniem. Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +52C nalezy nie pdzniej niz
po 12 godz. od zakonczenie betonowania rozpoczaé pielegnacje wilgotnosciowa betonu i prowadzic¢
j3 co najmniej przez 14 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobe). Przy temperaturze
otoczenia +15°C i wyzszej beton nalezy polewac w ciggu pierwszych 3 dni co 3 godziny w dzien i co
najmniej 1 raz w nocy, a w nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN
1008:2004. W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami
i drganiami przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15
MPa.

5.8. WYKANCZANIE POWIERZCHNI BETONU
Dla powierzchni betonu obowigzujg nastepujgce wymagania:
— wszystkie betonowe powierzchnie muszg by¢ gtadkie i réwne, bez zagtebien miedzy ziarnami
kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnie,
— pekniecia i rysy sg niedopuszczalne,
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— wypuktosci i wgtebienia nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm,
— ostre krawedzie betonu po rozdeskowaniu powinny by¢ oszlifowane. wyklucza sie
szpachlowanie konstrukcji po rozdeskowaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. BADANIA KONTROLNE BETONU

Dla okreslenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w konstrukcje nalezy w trakcie
betonowania pobiera¢ probki kontrolne w postaci kostek sze$ciennych o boku 15 cm w liczbie nie
mniejszej niz:

— 1 prébka na 100 zarobdw,
— 1 prébka na 50 m3 betonu,
— 3 prébki na dobe,

— 6 prébek na partie betonu.

Prébki pobiera sie losowo po jednej, réwnomiernie w okresie betonowania, a nastepnie
przechowuje sie, przygotowuje i bada w okresie 28 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08.

Jezeli prébki pobrane i badane jak wyzej wykazg wytrzymatosé nizszg od przewidzianej dla
danej klasy betonu, nalezy przeprowadzi¢ badania probek wycietych z konstrukcji. Jezeli wyniki tych
badan beda pozytywne, to beton nalezy uznac za odpowiadajgcy wymaganej klasie betonu.

W przypadku niespetnienia warunkéw wytrzymatosci betonu na Sciskanie po 28 dniach
dojrzewania, dopuszcza sie w uzasadnionych przypadkach, za zgodg Inspektora Nadzoru, spetnienie
tego warunku w okresie pdzniejszym, lecz nie dtuzszym niz 90 dni.

Dopuszcza sie pobieranie dodatkowych prébek i badanie wytrzymatosci betonu na $ciskanie
w okresie kréotszym niz 28 dni.

Dla okreslenia nasigkliwosci betonu nalezy pobraé przy stanowisku betonowania co najmniej
jeden raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikéw betonu,
sposobu uktadania i zageszczania po 3 prébki o ksztatcie regularnym lub po 5 prdbek o ksztatcie
nieregularnym, zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08. Prébki trzeba przechowywac w warunkach
laboratoryjnych i bada¢ w okresie 28 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08.

Nasigkliwos¢ zaleca sie réowniez badac na prébkach wycietych z konstrukcji.

Dla okreslenia mrozoodpornosci betonu nalezy pobrac¢ przy stanowisku betonowania co
najmniej jeden raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikéw
betonu, sposobu wykonywania betonu po 12 prébek regularnych o minimalnym wymiarze boku lub
Srednicy prébki 100mm. Prébki nalezy przechowywaé w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w
okresie 90 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08.

Przy stosowaniu metody przyspieszonej wg normy PN-EN 206+A2:2021-08 liczba prébek
reprezentujgcych dang partie betonu moze by¢é zmniejszona do 6, a badanie nalezy przeprowadzi¢ w
okresie 28 dni.

Wymagany stopien wodoszczelnosci sprawdza sie pobierajgc co najmniej jeden raz w okresie
betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikéw i sposobu wykonywania betonu po
6 probek regularnych o grubosci nie wiekszej niz 160mm i minimalnym wymiarze boku lub srednicy
1000mm. Prébki przechowywac nalezy w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w okresie 28 dni
zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08.
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Dopuszcza sie badanie wodoszczelnosci na prédbkach wycietych z konstrukcji po uzgodnieniu
z Inspektorem.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych (przez
wtasne laboratoria lub inne uprawnione) przewidzianych normg PN-EN 206+A2:2021-08, a takze
gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inspektorowi Nadzoru wszystkich wynikow badan
dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatéw.

Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy opracowac plan
kontroli jakosci betonu dostosowany do wymagan technologii produkcji. W planie kontroli powinny
by¢ uwzglednione badania przewidziane aktualng norma i niniejszg STWIORB oraz ewentualnie inne,
konieczne do potwierdzenia prawidtowosci zastosowanych zabiegéw technologicznych.

Badania powinny obejmowac:

— badanie sktadnikéw betonu,
— badanie mieszanki betonowej,
— badanie betonu.

Rodzaj badania Metoda badania wedtug Termin lub czestos¢ badania
Badania Badanie cementu PN-EN 196-3 j.w. Bezposrednio przed uzyciem kazdej
Sktadnikéw czasu wigzania PN-EN 196-6 dostarczonej partii
betonu statosci objetosci PN-EN 196-1
obecnosci grudek
wytrzymatosci
Badanie kruszywa PN-EN 933-1 Bezposrednio przed uzyciem kazdej
sktadu ziarnowego PN-EN 933-3 dostarczonej partii
ksztattu ziaren PN-EN 933-9+A1:2013-07
zawartosci pytow PN-EN 1097-6
zawartosci
zanieczyszczen
wilgotnosci
Badanie wody PN-EN 1008:2004 Przy rozpoczeciu robdt i w przypadku
stwierdzenia zanieczyszczenia
Badanie dodatkow i PN-EN 480-2:2008 Aprobata Bezposrednio przed uzyciem kazdej
domieszek Techniczna dostarczonej partii
Badanie Urabialnos¢ PN-EN 206+A2:2021-08 Przy rozpoczeciu robot
mieszanki Konsystencja PN-EN 206+A2:2021-08 Przy projektowaniu receptyi 2 razy na
betonowej zmiane roboczg
Zawartos$¢ powietrza PN-EN 206+A2:2021-08 Przy projektowaniu recepty i 2 razy na
zmiane robocza
Badanie Wytrzymatosé na PN-EN 206+A2:2021-08 Po ustaleniu recepty i po wykonaniu
betonu Sciskanie na prébkach kazdej partii betonu
Wytrzymatosé na PN-EN 206+A2:2021-08 W przypadkach technicznie
Sciskanie - badanie uzasadnionych
nieniszczgce
Nasigkliwosc PN-EN 206+A2:2021-08 Po ustaleniu recepty, 3 razy w okresie
wykonywania konstrukcji i raz na
5000m3 betonu
Mrozoodpornos¢ PN-EN 206+A2:2021-08 Po ustaleniu recepty, 3 razy w okresie
wykonywania konstrukcji i raz na
5000m3 betonu
Przepuszczalnosé wody PN-EN 206+A2:2021-08 Po ustaleniu recepty, 3 razy w okresie
wykonywania konstrukcji i raz na
5000m3 betonu
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6.2. TOLERANCJA WYKONANIA

6.2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Rozréznia sie tolerancje normalne klasy N1 i N2 oraz specjalne. Klase tolerancji N2 zaleca sie
w przypadku wykonywania elementéw szczegdlnie istotnych z punktu widzenia niezawodnosci
konstrukcji o powaznych konsekwencjach jej zniszczenia oraz konstrukcji o charakterze
monumentalnym.

6.2.2. SYSTEM ODNIESIENIA

Przed przystapieniem do robdt na budowie nalezy ustali¢ punkty pomiarowe zgodne z
przyjeta osnowg geodezyjng stanowigce przestrzenny ukfad odniesienia do okreslania usytuowania
elementdéw konstrukgji.

Punkty pomiarowe powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

6.2.3. KONTROLA JAKOSCI ZBROJENIA
Podczas kontroli przy odbiorze zbrojenia nalezy sprawdzié:

— zgodnos¢ wykonania zbrojenia z obowigzujgcymi normami,

— zgodnos¢ wymiardw i usytuowania zbrojenia z projektem,

— prawidtowos$¢ wykonania potaczen spawanych i zgrzewanych pretéw,

— grubos¢ otuliny pretéw, w tym liczbe oraz rodzaj zastosowanych dystansownikow,

— sztywnosc oraz stabilnos¢ zamontowanego zbrojenia,

— czystosé powierzchni pretdw po montazu, w szczegdlnosci z uwagi na stosowanie srodkow
obnizajgcych przyczepnos¢ betonu do deskowan,

— zaswiadczenia (protokoty) badan wykonanych potaczen zgrzewanych i spawanych.

— Odchytki wymiarowe utozonego zbrojenia w rozstawie pretéw podtuznych, poprzecznych i
strzemion nie powinny by¢ wieksze niz:

— przy srednicy preta d < 20mm +10 mm
— przy srednicy preta d > 20mm +0,5d

— w potozeniu odgiec¢ preta +2d

— w grubosci otuliny +5mm

— w potozeniu potgczen pretéw + 25 mm

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg robét betonowych i zelbetowych jest:
— 1 m?3 (metr sze$cienny) — wykonanej konstrukcji betonowej lub zelbetowej.
— 1 kg (kilogram) lub 1 t (tona) — wykonanego zbrojenia betonu zgodnie z dokumentacjg
projektows.

Przyjmuje sie tgczng dtugos¢ pretdw poszczegdlnych srednic pomnozong odpowiednio przez
ich ciezar jednostkowy kg/m. Nie dolicza sie drutu wigzkowego. Nie uwzglednia sie tez zwiekszonej
ilosci materiatu w wyniku stosowania przez Wykonawce pretdow o srednicach i dtugosciach wiekszych
od wymaganych w dokumentacji projektowe;j.

Obmiaru na budowie dokonuje sie w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego i przy
jego akceptacji. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robdét nie wykazanych
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w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inspektora nadzoru

inwestorskiego. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego zezwolenia Inspektora nadzoru
inwestorskiego nie bedg stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zapfate.

Obmiar robdét powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robét
podane w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH LUB ULEGAJACYCH ZAKRYCIU.

Podstawg odbioru robét zanikajacych lub ulegajgcych zakryciu jest pisemne stwierdzenie
Inspektora nadzoru inwestorskiego w Dzienniku budowy o wykonaniu robdt zgodnie z Dokumentacjg
projektowa i specyfikacjami technicznymi.

Nalezy przeprowadzi¢ odbiory nastepujgcych faz realizacyjnych:
— whbudowanie zbrojenia konstrukcji i elementéw konstrukcyjnych,

— wykonanie szalowan z rusztowaniami i podparciami,
— przygotowanie przerw roboczych do dalszego betonowania.

8.2. ODBIOR KONCOWY
Odbidr koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
w Dzienniku budowy zakoriczenia robdt betonowych i spetnieniu innych warunkéw dotyczgcych tych robot
zawartych w Dokumentacji projektowej. Odbiér gotowych robét betonowych powinien by¢ potwierdzony
protokotem, ktéry zawiera:

— ocene wynikéw badan i kontroli,
— wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,
— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zamoéwieniem.

Odbiér robdt powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robdt
podane w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiIORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt I. WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.
Wynagrodzenie ryczattowe wykonania konstrukcji betonowej ujete w ofercie, obejmuje:
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatéw,
— najem, eksploatacja systemoéw szalunkowych,
— wykonanie szalunkdw z rusztowaniami i podparciami,
— wykonanie i przewdz mieszanki betonowej,
— whbudowanie i zageszczenie mieszanki betonowej,
— pielegnacja betonu,
— rozebranie szalunkéw wraz z ich oczyszczeniem, naprawg i konserwacjg,
— prace porzadkowe i usuniecie odpadow.
— koszt wykonania zbrojenia powinien obejmowac:
— zakup i dostarczenie stali zbrojeniowej,
— koszt prefabrykacji zbrojenia (na budowie lub w zaktadzie prefabrykacji),
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— skfadowanie zbrojenia,
— wbudowanie zbrojenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1992-1-1 - Projektowanie konstrukcji z betonu -- Czes¢ 1-1: Reguty ogdlne i reguty dla
budynkdw

[2] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywnej -
- Terminy, definicje, metody badan.

[3] PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

[4] PN-EN 197-1 - Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementu powszechnego uzytku.
[5] PN-EN 196-1 - Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymatosci.

[6] PN-EN 196-2 - Metody badania cementu. Analiza chemiczna cementu.

[7] PN-EN 196-3 - Metody badania cementu. Oznaczanie czasu wigzania i stato$ci objetosci.

[8] PN-EN 196-6 - Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia

[9] PN-EN 934-2+A1:2012 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Czes$¢ 2: Domieszki do betonu -
[10] Definicje, wymagania, zgodnos¢, oznakowanie i etykietowanie

[11] PN-EN 480-1 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Beton wzorcowy i
zaprawa wzorcowa do badan.

[12] PN-EN 480-2 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie czasu
wigzania.

[13] PN-EN 480-4:2008 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie czasu
ilosci wody wydzielajgcej sie samoczynnie z mieszanki betonowej.

[14] PN-EN 480-5:2008 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu Metody badan. Oznaczanie
absorpcji kapilarnej.

[15] PN-EN 480-6:2011 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Analiza w
podczerwieni. PN-EN -480-8 - Domieszki do betonu. Metody badan. Oznaczanie umowne] zawartosci
suchej substancji.

[16] PN-EN 480-10:2011 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie
zawartosci chlorkdéw rozpuszczalnych w wodzie.

[17] PN-EN 480-12:2008 - Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan. Oznaczanie
zawartosci alkaliow w domieszkach.

[18] PN-EN 206+A2:2021-08 - Beton - Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé.

[18] PN-EN 933-1:2012 - Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

[19] PN-EN 933-4:2008 - Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziaren.
Wskaznik ksztattu.

[20] PN-EN 1097-6:2013-11 - Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie
gestosci ziaren i nasigkliwosci.

[21] PN-EN 1008:2004 - Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania prébek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséow produkgcji
betonu

[22] Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. - Prawo Budowlane (tekst jednolity : Dz. U. z 2003r. Nr 207,
p0z.2016; zmiany: Dz. U. z 2004r. Nr 6 poz.41, Nr 92 poz.881, Nr 93 poz.888 i Nr 96 poz.959).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XXIl.  WYKONANIE KONTRUKCJI MOSTU STALOWO - DREWNIANEGO
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych wykonaniem mostu stalowo-drewnianego w ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach inwestycji
»Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie
zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow matej retencji celem
petnienia funkcji przeciwpowodziowych.
Zakres robét obejmuje:
— rozbidrke istniejgcego przepustu dwururowego (pkt. V SST),
— roboty pomiarowe i wykonanie wykopu,
— posadowienie stdp fundamentowych,
— wykonanie zelbetowego oczepu wraz z przyczétkami,
— wykonanie i montaz rusztu stalowego,
— wykonanie i montaz podktadu drewnianego mostu wraz z balustradami drewnianymi,
— prace niwelacyjne,
— umocnienie koryta potoku w obrebie mostu oraz powyzej i ponizej mostu narzutem
kamiennym (pkt. XVI SST) oraz palisadg drewniang (pkt. XIX SST),
— wykonanie najazdéw na most zgodnie z pkt. XV niniejszej SST,
— wykonanie oblicowania przyczétkow zgodnie z XVII niniejszej SST,
— montaz rur drenarskich po obu stronach mostu,
— wykonanie najazdéw na most zgodnie z pkt. XV niniejszej SST.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Element drewniany — element wykonany z drewna naturalnego stanowigcy samodzielng
konstrukcje.

— Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej

i ruchu pieszego.
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tozysko — konstrukcja, ktérej zadaniem jest przeniesienie sit z przesta lub belki na podpore,
umozliwiajgca jednoczesnie obroty przekrojéw podporowych przesta lub belki i,
ewentualnie, przemieszczenia przesta lub belki w ptaszczyZnie podparcia.

toZysko elastomerowe odksztatcalne — tozysko wykonane z réinych odmian gumy
(np. neoprenu) lub innych polimeréw (np. poliuretanu), uzbrojonych lub nieuzbrojonych
blachami stalowymi.

tozysko elastomerowe slizgowe —tozysko elastomerowe odksztatcalne przesuwne wykonane
z bloku elastomeru pokrytego PTFE, po ktérym moze sie slizga¢ polerowana ptyta stalowa.
Beton konstrukcyjny — beton w monolitycznych elementach obiektu mostowego
o wytrzymatosci nie mniejszej niz wytrzymato$¢ betonu klasy B25.

Mieszanka betonowa — mieszanina wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

Klasa betonu — symbol literowo-liczbowy (np. B30) klasyfikujacy beton pod wzgledem jego
wytrzymatosci na sciskanie.

Stopiern mrozoodpornosci — symbol literowo-liczbowy (np. F50) klasyfikujagcy beton pod
wzgledem jego odpornosci na dziatanie mrozu; liczba po literze F oznacza wymagana liczbe
cykli zamrazania i odmrazania prébek betonowych.

Stopienn wodoszczelnosci — symbol literowo-liczbowy (np. W4) klasyfikujagcy beton pod
wzgledem przepuszczalnos$ci wody; liczba po literze W oznacza dziesieciokrotng zwiekszong
wartosé cisnienia wody w MPa, dziatajgcego na prébki betonowe.

Prébne obcigzenie — poddanie obiektu mostowego obcigzeniu o wartosci okreslonej w
projekcie prébnego obcigzenia, w celu sprawdzenia czy rzeczywiste, zmierzone ugiecia
konstrukcji sg zgodne z teoretycznie obliczonymi wartosciami.

Ochrona powierzchniowa betonu — zwiekszenie odpornosci konstrukcji betonowej na
dziatanie Srodowisk agresywnych, przez odciecie lub ograniczenie dostepu s$rodowiska
agresywnego do powierzchni konstrukcji.

Kamienri hydrotechniczny — kamienn budowlany, ktéry ze wzgledu na swe wtasciwosci
chemiczne i fizyczne (niska nasigkliwo$¢, mrozoodpornosé, wysoka gestos¢ objetosciowa,
ostre krawedzie, wysoka wytrzymatos¢ na $ciskanie) znajduje zastosowanie w konstrukcji
obiektéw hydrotechnicznych.

Narzut kamienny — warstwa kamienia utozona bez spoinowania i uzycia cementu.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.

Materiaty stosowane przy wykonywaniu mostu:

drewno,

materiat izolacyjny,

fundamenty i Sciany zelbetowe,

elementy stalowe zgodnie z dokumentacjg,
konstrukcja stalowa,
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania robdét powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— koparek podsiebiernych i wtdkowych,

— spycharek ggsienicowych,

— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,

— walcéw mechanicznych, ubijarek mechanicznych,
— Zurawia wiezowego.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podfoza. Dobrany sprzet powinien spetnia¢é wymagania okreslone w pkt. 3 ST I.
WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

4. TRANSPORT

Wybér srodkdw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
transportowanego materiatu, jego objetosci oraz od odlegtosci transportu. Wykonawca ma
obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw bezpieczenstwa, zaréwno
w obrebie pasa robét, jak i poza nim. Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okreslone w pkt.
4 ST 1. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonanych robét. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢
za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
w wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wfasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosc.
Wszystkie prace budowlane nalezy wykona¢ przy zamknietym ruchu pojazdéw

w nastepujacej kolejnosci robot:

— Rozbidrka istniejgcego przepustu;

— Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych;

— Woykonanie tymczasowego odwodnienia;

— Woykonanie wykopu z wywozem urobku;

— Woykonanie fundamentdéw pod przyczétki mostow z kregdw betonowych;

— Woykonanie betonowania studni;

— Woykonanie zbrojenia konstrukcji monolitycznych;

— Woykonanie przyczétkdéw zelbetowych;

— Wykonanie konstrukcji stalowej z belek stalowych;
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— Ufozenie odpowiednich warstw, tworzacych nawierzchnie jezdni;
— Woykonanie balustrad drewnianych na moscie;

— Woykonanie najazdéw na most;

— Woykonanie umocnien dna i skarp cieku;

— Woykonanie oblicowania przyczétkow;

— Woykonanie prac porzadkowych.

Do robdét rozbiérkowych nalezg prace polegajgce na wykonaniu wykopu i demontazu
elementdéw, stanowigcych catosc¢ istniejgcego przepustu dwururowego. Elementy i materiaty, ktére
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg stajg sie wtasnosciag Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu
budowy. Doktadna specyfikacja dotyczaca prac rozbiérkowych okreslona jest w pkt. V ROBOTY
ROZBIORKOWE niniejszej STWiORB.

Skarpy i dno koryta potoku powyzej, ponizej oraz pod mostem planuje sie umocni¢ narzutem
kamiennym (pkt XVI niniejszej SST) ubezpieczonym palisadg drewniang ( pkt XIX niniejszej SST) na
dtugosciach i frakcjg kamienia zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Zapobiegnie to zamulaniu i
zanieczyszczaniu terenu wokot obiektu mostowego. Konstrukcje mostu przewidziano jako
konstrukcje stalowg z profili europejskich walcowanych na gorgco, ktére zostaty osadzone na
zelbetowych przyczoétkach, posadowionych na szesciu zelbetowych studniach prefabrykowanych. Na
stalowych dZwigarach zostang zamontowane drewniane poprzecznice, do ktérych przymocowane
zostang balustrady, odbojnice oraz zastrzaty, a takze utozona zostanie izolacja i zamontowany pokfad
jezdny (dylina).

Na podstawie kryteriéw ustalonych Rozporzgdzeniem Ministra Transportu, Budownictwa
i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012r. w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkéw
posadowienia obiektéw budowlanych (Dz. U. z 2012 r. poz. 463) w sprawie kategorii
geotechnicznych, dla planowanego przedsiewziecia ustalono Il kategorie geotechniczng w prostych
warunkach gruntowych. Na podstawie opracowanej opinii geotechnicznej dla ww. przedsiewziecia w
obrebie planowanej budowy mostu, stwierdzono wystepowanie gruntéw nosnych na poziomie
posadowienia budowli, sg to piaski ze zwirem o stopniu zageszczenia 1d=0,7.

W zwigzku z wykonywaniem robdét budowlanych w poblizu potoku zaprojektowano
wykonanie 6 zelbetowych stép fundamentowych pod przyczétki wykonanych w deskowaniu
traconym z kregdéw betonowych. Stopy utozone majg zosta¢ na podktadzie betonowym klasy C8/10.
Do zabetonowania zostanie uzyty beton klasy C30/37. Do zbrojenia stosowacé prety zbrojeniowe
RB500SP. Ze stép nalezy wyprowadzi¢ zbrojenie w postaci pretéw zebrowanych i nawigzac sie do
przyczotka zgodnie z dokumentacjg rysunkowg. Rozstaw osiowy studni zgodnie z czescig graficzng
Dokumentacji. Beton nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie izolacja powtokowa. lzolacje pozioma
wykonaé w postaci dwéch warstw papy do robdt izolacyjnych. Kregi, jezeli nie bedg posiadaty izolacji
pionowej, zabezpieczy¢ poprzez malowanie ptynng izolacjg powtokowa.

Na stopach fundamentowych zaprojektowano wykonanie przyczétkéw. Przyczétek wykonac
nalezy z betonu klasy C30/37 o klasie wodoszczelno$ci W8 i mrozoodpornosci F150. Do zbrojenia
stosowaé prety zbrojeniowe RB500SP. W przyczétku zakotwione zostanie zbrojenie skrzydetek.
Sciany réwnolegle do osi mostu. Ksztattowanie geometrii skrzydetek zgodnie z dokumentacja
rysunkowg. Przed zasypaniem przyczotkdw wykonaé nalezy malowanie izolacja powtokowa
elementdw, ktére beda zasypane gruntem. Do zasypu zastosowac grunt rodzimy niespoisty
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charakteryzujacy sie dobrg zageszczalnoscia. Grunt dogesci¢ do Id min = 0,95. Wszystkie niezasypane
powierzchnie betonowe nalezy oblicowaé przy pomocy oblatéw kamiennych przy uzyciu zaprawy
cementowej marki nie gorszej niz M12 zgodnie z pkt. XVII niniejszej SST. Wszelkie wymiary, frakcje i
parametry zgodnie z Dokumentacja projektows.

Po obu stronach mostu wykonaé nalezy jednostronnie podpartg ptyte najazdowg z betonu
C30/37 i zazbrojong stalg konstrukcyjng RB500SP o $rednicach pretéw podanych w czesci
rysunkowej Dokumentacji. Ptyte zabezpieczy¢ przed korozja poprzez wykonanie malowania ptynna
izolacjg warstwy goérnej. U podnédza ptyty nalezy wykonaé drenaz w postaci rury drenarskiej srednicy
w otulinie z kruszywa i geowtdkniny.

Konstrukcja stalowa przesta stanowi ustrdj stalowy w postaci pretéow podtuznych
(dzwigarow) oraz poprzecznych (stezen).

Dzwigary podfuzne wykonane sg ze stali konstrukcyjnej S355JR fyk=355 MPa. Pomiedzy
dZwigarami wykonaé¢ stezenia z ceownikdéw europejskich UPN, ktére zostanig pofaczone
z dzwigarami gtdwnymi za pomoca 6 (po 3 na strone) Srub petno-gwintowanych klasy 8.8. Ceowniki
walcowane na gorgco. Stal jak wyzej.

Konstrukcja stalowa zostanie osadzona na tozyskach elastomerowych. Kotwienie do
przyczétka wykonac przy uzyciu pretéw kotwigcych do osadzania za pomocg zywicy iniekcyjnej (stal
weglowa). Kotwy M16 przeznaczone do betonu niespekanego cynkowane galwanicznie (min 5 pum).
Stosowad sie do wytycznych montazowych dostarczonych wraz z tozyskami i kotwami.

Podczas obliczed uwzgledniono ubytek przekroju na skutek wieloletniej korozji, niemniej
jednak konieczne jest bardzo doktadne zabezpieczenie antykorozyjne elementéw metalowych.
W pierwszej kolejnosci konieczne jest oczyszczenie i odtluszczenie elementéw metalowych,
a nastepnie dwukrotne pokrycie farbg podktadowsq. Ostatnig warstwe wykonaé za pomocg farb
chlorokauczukowych w dwdch warstwach. Do zabezpieczenia stosowaé materiaty posiadajgce
wiasciwe aprobaty techniczne i Swiadectwa bezpieczenstwa. Potgczenia spawane realizowac zgodnie
z rysunkiem warsztatowym. Pofgczenia sSrubowe nalezy realizowac przy pomocy srub ocynkowanych
ognhiowo.

Na ruszcie stalowym nalezy zamontowa¢ poprzecznice wykonane z krawedziakéw klasy C30.
Podtuznice utozy¢ rozstawione w odstepach zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. W miejscach
oparcia zastrzatéw balustrady zastosowac¢ wydtuzone poprzecznice. Krawedziaki nalezy zabezpieczy¢
poprzez mocowanie kotew typu HE. Minimalna ilos¢ kotew na poprzecznice to 4 sztuki. Kotwy
mocowaé¢ do diwigardw naprzemiennie. Kotwy do elementu stalowego mocowac diagonalnie.
Wszelkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ srodkami grzybobdjczymi i antybakteryjnymi
bezpiecznymi dla srodowiska.

W ramach warstw wykonczeniowych nalezy wykonaé¢ dyline podtuing w postaci
krawedziakéw o dtugosci i wymiarach zgodnie z dokumentacjg graficzng. Dla dyliny nie stawia sie
wymagan konstrukcyjnych. Wszelkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ Srodkami
grzybobdjczymi i antybakteryjnymi bezpiecznymi dla Srodowiska.

Na dylinie nalezy utozy¢ pape podktadowg o grubosci minimum 3 mm, a nastepnie pape
wierzchniego krycia o grubosci minimum 5,2 mm. Papa podktadowa jak i wierzchniego krycia na
welonie szklanym.

Ostatnig warstwg jest warstwa dyliny debowej. Dla dyliny nie stawia sie wymagan
konstrukcyjnych, jednakze powinna charakteryzowac¢ sie dobrymi witasciwosciami mechanicznymi,
ktore zapewnig jej dtugoletnig prace bez koniecznosci ingerencji serwisowych.

str. 134

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Na dylinie nalezy utozyé odbojnice. Poktad po obu stronach mostu ogranicza balustrada

drewniana wykonana z stupkéw drewnianych opartych na wydtuzonych poprzecznicach i podpartych
zastrzatami. Balustrade stanowig stupki, belki usztywniajgce i pochwyty wykonane z krawedziakdw.
Wszelkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢é srodkami grzybobdjczymi i antybakteryjnymi
bezpiecznymi dla srodowiska.

Wymiary poprzeczne i podtuine wszystkich elementéw drewnianych podano w
Dokumentacji Projektowej.

W ramach projektu mostu, przewidziano takze umocnienie brzegdéw i dna potoku narzutem
kamiennym (pkt. XVI SST) oraz palisadg drewniang (pkt. XIX SST) na dtugosciach zawartych w
Dokumentac;ji Projektowe;j.

Zaktada sie wykonanie najazdéw w postaci warstw zgodnie z dokumentacjg graficzng oraz z
pkt. XV niniejszej SST. Plyty najazdowe osadzi¢ na warstwie zasypki piaskowej zageszczonej do
Is min. 0,98. Najazdy nalezy wykonac ze spadkami okreslonymi w Dokumentacji projektowej.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce
akceptacji lub odrzucenia materiatéow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takie w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robdt, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora nadzoru, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robdt poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Polega na sprawdzeniu prawidtowosci zabezpieczen impregnacyjnych, kontroli jakosci
zastosowanych materiatéw i preparatéw. Badania prawidtowosci ksztattu i wymiaréw gtéwnych
konstrukcji, prawidtowos¢ oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu elementéw sktadowych,
badania prawidtowosci wykonania ztgczy miedzy poszczegdlnymi elementami konstrukcji.

6.1. KONTROLA WYKOPOW
Kontroli w zakresie wykopdéw podlegaja:

— przekroje poprzeczne,

— odwodnienie wykopu,
Dopuszcza sie nastepujace tolerancje:

— wymiary wykopu w planie nie mogg sie rdznic¢ od szerokosci projektowej o wiecej niz 10 cm,
a krawedzie nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

— odchylenie osi korpusu w wykopie od osi projektowanej nie moze by¢ wieksze niz 10 cm,

— roéznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +1
cm, - 3cm,

— pochylenie skarp wykopu nie moze rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego
wartosci wyrazonej tangensem kata,

— maksymalna gtebokos¢ wklesniecia na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10

cm przy pomiarze tatg 3 m.
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6.2. KONTROLA NASYPOW
Przy wykonaniu i odbiorze robdét ziemnych nalezy przeprowadzi¢ nast. badania:
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng
— sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypéw
— sprawdzenie zageszczenia gruntéw
Odchyfki od ustalen projektu nie powinny by¢ wieksze niz:
— 0,002 - dla spadkow terenu
—  +2% - dla wskaznika zageszczenia gruntow
— 4cm - dla rzednych

15c¢m - w wymiarach w planie wykopu o szerokosci dna>1,5m
—  5cm - w wymiarach w planie wykopu o szerokosci dna<1,5m

6.2. KONTROLA ZBROJENIA ELEMENTOW ZELBETOWYCH
Dopuszczalne tolerancje wymiardw w zakresie ciecia, giecia i rozmieszczenia zbrojenia:
— ciecia pretéw (L - dtugos¢ preta wg projektu) dla L<6,0m w=+20mm; dla L>6,0m w=+30mm
— odgiecia (odchylenia dla w stosunku do potozenia okreslonego w projekcie)
L<0,5m w=+10mm;dla 0,5m<L>,5m w=+15mm;dla L>,5m w=+20mm
Usytuowanie pretow:
— otulenie (zmniejszenie wymiaru w stosunku do wymagan projektu) w< 5mm
— odstepy miedzy sasiednimi rownoleglymi pretami dla a<0,05m w=+5mm; dla a<0,20m
w=+10mm; dla a<0,40m w=+20mm; dla a>0,40m w=+30mm

6.3. KONTROLA ELEMENTOW ZELBETOWYCH

6.3.1. WYTRZYMALOSC NA SCISKANIE

Dla okreslenia wytrzymatosci na s$ciskanie wbudowanego betonu nalezy w trakcie
betonowania pobraé prébki w postaci szesciandw o boku oczka 15cm w ilosci nie mniejszej niz 3.

Prébki pobiera sie losowo po jednej réwnomiernie w okresie betonowania, a nastepnie
oznakowuje i przechowuje oraz bada w wieku 28 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08.

Jezeli prébki pobierane i badane jak wyzej wykazg wytrzymatosc nizszg od przewidzianej dla
klasy betonu, nalezy przeprowadzi¢ badania prébek wycietych z konstrukcji. Jezeli wyniki tych
badan bedg pozytywne to beton nalezy uznaé za odpowiadajgcy wymaganej klasie.

W przypadku nie spetnienia warunku wytrzymatosci betonu na Sciskanie po 28 dniach
dojrzewania dopuszcza sie w uzasadnionych przypadkach, za zgoda Inspektora nadzoru, spetnienie
tego warunku w okresie pdzniejszym, lecz nie dtuzszym niz 90 dni. Dopuszcza sie pobieranie
dodatkowych prébek i badanie wytrzymatosci betonu na sciskanie w wieku wczesniejszym od 28 dni.

6.3.2. NASIAKLIWOSC BETONU

Dla okreslenia nasigkliwosci betonu nalezy pobrac przy stanowisku betonowania - co
najmniej 1 raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikéw
betonu, sposobu uktadania i zageszczania - po 3 prébki o ksztatcie regularnym lub po 5 prébek o
ksztatcie nieregularnym, zgodnie z PN-EN 206+A2:2021-08. Prébki przechowywaé w warunkach
laboratoryjnych i bada¢ w wieku 28 dni zgodnie z PN-EN 206+A2:2021-08. Nasigkliwos¢ zaleca sie
rowniez badac¢ na prébkach wycietych z konstrukcji.
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6.3.3. MROZOODPORNOSC BETONU

Dla okreslenia mrozoodpornosci betonu nalezy pobra¢ przy stanowisku betonowania - co
najmniej 1 raz w okresie betonowania obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikéw
betonu, sposobu uktadania i zageszczania - po 12 prébek regularnych o minimalnym wymiarze
boku lub srednicy préobki 100mm. Prébki przechowywac nalezy w warunkach laboratoryjnych i
bada¢ w wieku 90 dni zgodnie z normg PN-EN 206+A2:2021-08. Zaleca sie badaé¢ mrozoodpornos¢
na prébkach wycietych z konstrukgji.

6.3.4. WO0ODOSZCZELNOSC BETONU

Wymagany stopied wodoszczelnosci sprawdza sie pobierajac 1 raz w okresie betonowania
obiektu oraz kazdorazowo przy zmianie sktadnikdw betonu, sposobu uktadania i zageszczania - 6
probek regularnych o grubosci nie wiekszej niz 160mm i minimalnym wymiarze boku lub $rednicy
100mm. Prébki przechowywac nalezy w warunkach laboratoryjnych i bada¢ w wieku 28 dni zgodnie
z normg PN-EN 206+A2:2021-08. Dopuszcza sie badanie wodoszczelnosci na prébkach wycietych z
konstrukcji.

6.3.5. TOLERANCIE WYMIAROW

— Odchylenie $cian od pionu o +-0,2% lecz nie wiecej niz 0,5 cm
— Miejscowe wybrzuszenie powierzchni o +-0,2cm na odcinku 3 m
— Odchyfki przekrojéw betonowych:

- 0,2% wysokosci lecz nie wiecej niz - 0,5 cm

+ 0,5% wysokosci lecz nie wiecej niz + 2 cm

- 0,2% grubosci (szerokosci) lecz nie wiecej niz -0,2cm

+ 0,5% grubosci (szerokosci) lecz nie wiecej niz +0,5cm

6.3.6. SPRAWDZENIE WYGLADU ZEWNETRZNEGO
Powierzchnie elementéw betonowych dolnych oczepdéw filarow powinny by¢ gtadkie, bez
rakéw, pekniecirys. Dopuszcza sie rysy skurczowe pod warunkiem zachowania otuliny zbrojenia.

6.4. KONTROLA ELEMENTOW STALOWYCH

6.4.1. SPRAWDZENIE WYMIAROW ELEMENTOW

Wytwarzanie konstrukcji nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem wymiaréw i prostolinijnosci
uzywanych elementéw. Bez uprzedniego prostowania mogg by¢ uzyte wyroby, w ktérych odchyiki
wymiaréw i ksztattéw nie przekraczajg dopuszczalnych odchytek.

6.4.2. CIECIE ELEMENTOW | OBRABIANIE BRZEGOW

Nalezy zastosowad ciecie gazowe (tlenowe) pdtautomatyczne. Wyciecie blach i profilow
stalowych, w ktdrych linie ciecia odrzuconego materiatu tworzg kat ostry nalezy wyokragli¢
promieniem nie mniejszym niz 8 mm.

Brzegi i powierzchnie elementéw powinny by¢ przygotowane do spawania . Powierzchnie
brzegéw powinny by¢é na tyle gtadkie, aby parametry charakteryzujgce powierzchnie ciecia
wg PN-EN ISO 9013:2017-04 nie byty wieksze niz dla klasy 2-2-2-2 a przy gtebokim przetopie
materiatu rodzimego nie wieksze niz dla klasy 3-3-3-3.
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6.4.3. SPAWANIE

Spawanie elementdéw konstrukcji nalezy wykonac przez uprawnionych spawaczy.

Powierzchnie tgczonych elementéw na szerokosci nie mniejszej niz 15 mm od rowka
spoiny nalezy oczysci¢ ze zgorzeliny, rdzy i innych zanieczyszczen.

Spoiny lub ich czesci ocenione w wyniku ogledzin zewnetrznych, jako nieodpowiadajgce
podanym wymaganiom nalezy usung¢ w sposdb nie powodujgcy uszkodzen konstrukgiji.

6.4.4. USUWANIE ODKSZTALCEN KONSTRUKCII PO SPAWANIU

Kazdy element po wykonaniu spawania podlega kontroli pod wzgledem zgodnosci
ksztattu geometrycznego z projektem. Wszelkie odchytki wieksze od dopuszczalnych powinny by¢
usuniete.

Operacja usuwania odksztatcen spawalniczych powinna odbywac sie w obecnosci Inspektora
nadzoru. Wystgpienie peknieé¢ lub innych uszkodzen w trakcie usuwania lub usuniecie odksztatcen
spawalniczych powoduje dyskwalifikacje danego elementu.

6.4.5. POLACZENIA SRUBOWE

Sruby powinny mieé¢ takg dtugos¢ aby przechodzity przez elementy taczone i nakretke z
podktadkami, lecz nie wystawaty wiecej niz 10 mm i nie mniej niz jak dwa zwoje gwintu.

Wszystkie otwory na Sruby powinny by¢ wiercone.

6.4.6. ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYINE KONSTRUKCII

Sprawdzenie jakosci materiatéw malarskich:

Ocena materiatéw malarskich winna by¢ oparta na atestach Producenta. Producent jest zobowigzany
przedstawi¢ Wykonawcy orzeczenie kontroli o jakosci wyrobu oraz zaswiadczenie o wynikach
ostatnio przeprowadzonych badan petnych danego materiatu. W przypadku braku atestu
Wykonawca powinien przedstawi¢ wtasne badania wykonane zgodnie z metodami badan
okreslonych w normach przedmiotowych i w zakresie badan uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
Materiaty nie spetniajgce wymogéw norm przedmiotowych nalezy wyeliminowaé. Wykonawca ma
obowigzek kontrolowac lepkosé materiatu malarskiego kazdego pojemnika.

Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania:

Ocenia sie nastepujgce wtasciwosci:

- wyglad powierzchni - ocenia sie gotym okiem przy swietle dziennym lub sztucznym przy zaréwce o
mocy co najmniej 100W. Ocenia sie przede wszystkim szwy spawalnicze, krawedzie, wzery.

- stopien czystosci wg PN —EN ISO 8501-1 i 2: 2011 - poréwnanie z wzorcami

- obecnos¢ zapylen wg PN-EN ISO 8502-3:2017-03; poréwnanie z wzorcami

- obecnos¢ zattuszczen,

- wyschniecie powtoki po myciu przed, malowaniem.

Ocene przeprowadza sie bezposrednio po przygotowaniu powierzchni, jednak nie pdzniej niz po 3
godzinach oraz dodatkowo bezposrednio przed malowaniem.

Kontrola naktadania powtok malarskich:
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Kontrola nakfadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod karem poprawnosci uzytego sprzetu i

techniki nakfadania materiatu malarskiego oraz przestrzegania zalecen dotyczacych warunkéw
pogodowych i zabezpieczenia sSwiezo wykonanych powtok oraz przestrzegania czasu schniecia i
aklimatyzacji powtok. Inspektor moze zaleci¢ pomiar w czasie malowania grubosci mokrych powtok
poszczegdlnych warstw wg PN-EN 1SO 2808:2020-01. Sprawdzeniu podlega liczba wykonanych
warstw powtok malarskich. Kontrola wynika z zalecen normy PN-EN ISO 12944-7:2018-01 i
obejmuje:

- sprawdzenie stopnia wyschniecia warstwy poprzedniej

- zgodnos$¢ odstepu czasu malowania

- wyglad wymalowan (wtrgcenia mechaniczne, kratery, zacieki, niedomalowania)

- grubos¢ powtoki na mokro

- sprawdzenie zgodnosci parametrow natrysku-z Instrukcjg Stosowania farby

Sprawdzenie jakosci wykonanych powtok:

Ocene jakosci wykonanych powtok wykonuje sie po wykonaniu podktadu gruntujgcego oraz po
wykonaniu warstw nawierzchniowych. Badania przeprowadza sie na suchych i po aklimatyzacji
(wysezonowanych) powtokach. Konieczne jest po wyschnieciu kazdej warstwy:

- wykonanie oceny wyglgdu powtoki (ocena niedomalowan, zaciekdéw, wtracen, zmarszczen itd.)

- badan grubosci suchej powtoki zgodnie z ISO 2808 (ocena wynikow zgodnie z ISO 12944-7)

- przyczepnosci do podtoza zgodnie z PN-EN-ISO 2409:2021

Ocena wygladu powtoki:

Ocene wygladu dokonuje sie nieuzbrojonym okiem przy swietle dziennym lub sztucznym o mocy 100
W z odlegtosci 30-40cm od powierzchni. Powtoki nie powinny mieé zmarszczen, zaciekdw, kraterow,
specherzen, niedomalowan, obcych wtrgcen. Powtoki nawierzchniowe powinny mie¢ wymagany
kolor i potysk.

Pomiar grubosci powtok:

Pomiar zgodnie z PN-EN 1SO 2808:2020-01. Miejsca pomiardow na elementach stalowych nalezy
wybierac zgodnie z EN 10238. Do pomiaru uzywa sie przyrzadu miernika elektromagnetycznego z
czujnikiem integralnym lub na przewodzie. Miernik kalibruje sie powierzchni gtadkiej zgodnie z
metodg 10 normy ISO 2808, Do kalibracji uzywa sie wzorcéw o grubosci zblizonej do zatozonej
grubosci powtoki malarskiej. Wyniki pomiaréw przy prawidtowe] grubosci zestawu powinny spetniac
wymaog, aby wyniki pomiaréw wykazywaty wartos¢ powyzej 0,8 wartosci nominalnej a najwyzej 20%
pomiaréw moze miec¢ wartos¢ ponizej 0,8 wartosci nominalnej. Maksymalna grubos$¢ nie moze by¢
wyzsza od trzykrotnej grubosci nominalnej. Ograniczenie to nalezy wzig¢ pod uwage przy
planowaniu renowacji powtok bez usuwania starych wymalowan. Ilos¢ punktéw pomiarowych w
zaleznosci od wielkosci powierzchni nie mniejsza niz 15 na pierwsze 200m? powierzchni malowane;j.

6.5. Kontrola nosnosci konstrukcji mostu
Przeprowadzenie prébnego obcigzenia mostéw o konstrukcji stalowe] jest konieczne dla
mostéw o rozpietosci przesta wiekszej niz 21 m. W przypadku konstrukcji stalowej mostu o
rozpietosci mniejszej niz podana, decyzje o koniecznosci i zakresie kontroli podejmuje Inwestor.
Prébne obcigzenie wykonuje na zlecenie Inwestora jednostka naukowo - badawcza niezalezna od
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wykonawcy, opracowujacg odrebny projekt prébnego obcigzenia zawierajgcy schemat i sposdb
obcigzen, rodzaj obcigzenia (dynamiczne, statyczne), rodzaje wielkosci mierzonych i lokalizacje
pomiaru, wielkosci uzyskane dla schematéw zastosowanych obcigzen oraz organizacje obcigzen.
Prébne obcigzenie powinno wywotywac wartosci sit wewnetrznych lub reakcji bliskie normowanych
wartosci obliczeniowych. Warto$¢ obcigzenia prébnego nie powinna by¢ mniejsza niz 75% i nie
wieksza niz 105% normowego obcigzenia obliczeniowego.

Prébne obcigzenie statyczne
Wykonanie kontroli nalezy przeprowadzié¢ poprzez zadanie obcigzenia zestawem pojazdéw o
masie wskazanej w projekcie probnego obcigzenia. Nie nalezy dopuszczaé ruchu pojazdéw po
konstrukcji przez zakoriczeniem badan. Ugiecia nalezy mierzy¢ dla wszystkich dZzwigaréw gtéwnych
zgodnie z projektem prébnego obcigzenia i w miejscu najwiekszego obliczonego ugiecia dzwigara.
e Maksymalne ugiecia odczytaé na podstawie otrzymanych serii odczytéw:
— dwie serie odczytéw w odstepach 15 min przed wprowadzeniem obcigzenia na most
— jedna seria odczytow bezposrednio po catkowitym, petnym obcigzeniu mostu serie odczytéw
nastepujgcych po sobie w odstepach 15 minut w czasie znajdowania sie petnego obcigzenia
na moscie, dopdki réznice ugie¢ pomiedzy kolejnymi seriami nie stang sie mniejsze niz 2%
catkowitego przemieszczenia
— seria odczytéw bezposrednio po odcigzeniu
— serie odczytéw nastepujacych po sobie po odcigzeniu, w odstepach co 15 min, dopdki
réznice ugiec nie stang sie mniejsze niz 2% catkowitego przemieszczenia.
Dodatkowo réwnoczesnie z pomiarem ugiec¢ nalezy przeprowadzac badania osiadania podpor i
przemieszczania tozysk przesuwnych.
Odczytane ugiecia powinny zawierac sie w zakresie:
o odksztatcenie sprezyste mniejsze niz 20% ugiecia catkowitego pod petnym
obcigzeniem
e osiadanie podpdor mniejsze do maksymalnie 5mm

6.6. Kontrola elementéw drewnianych

Elementy konstrukcji drewnianych powinny by¢é wykonane zgodnie z projektem
budowlanym. Dopuszczalne odchytki wymiaréw elementéw konstrukcji drewnianych w odniesieniu
do projektowanej dtugosci i wysokosci elementu :
10, mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,
+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,
11,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,
12,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,
1 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,
1 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,
1 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,
1 20,0 mm przy wymiarze ponad 6000 mm.

Otwory na Sruby powinny mie¢ $rednice rowng srednicy srub + 1 mm. Dtugos¢ gwozdzi
rowna 2,5 — krotnej grubosci przybijanego elementu. Potaczenia elementéw wykonane tak, ze w
szczeline przylegajacych elementéw nie powinien wchodzi¢ szczelinomierz o grubosci 0,2 mm.
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Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie jakosci wykonanych robdt i zgodnosci z
dokumentacja techniczng.

Pomiary w czasie odbioru powinny by¢ przeprowadzone przez Wykonawce w obecnosci
Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot jest:
— 1 szt. (sztuka) — dla kregdw betonowych, tozysk elastomerowych,

— 1 m?3(metr sze$cienny) — dla elementéw betonowych oraz drewnianych,
— 1 m?3(metr szescienny) — dla podsypki i obsypki,

— 1m? (metr kwadratowy) — dla izolacji z papy,

— 1m? (metr kwadratowy) — dla utozenia geotkaniny,

— 1 m (metr) —dla rur drenarskich,

— 1t(tona)lub 1 kg (kilogram) — dla zbrojenia konstrukcji,

— 1t (tona) — dla konstrukcji stalowej.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.

Badania obcigzenia prébnego podlegajg odbiorowi robdt na podstawie odczytanych
wynikdow, pomiarédw, badan i wizualnej oceny. Wszystkie wyniki badan muszg otrzymaé wynik
pozytywny, aby roboty uznaé za wykonane zgodnie z wymaganiami STWiORB.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robét
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majacy
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakos¢. Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie
wykonanego elementu Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— zakup i sprowadzenie materiatow.
— budowa obiektu mostowego zgodnie z pozycjami przedmiarowymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 206+A2:2021-08 Beton — Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢
[2] PN-EN 12504-1:2019-08 Badania betonu w konstrukcjach -- Cze$¢ 1: Prébki rdzeniowe --
Pobieranie, ocena i badanie wytrzymatosci na Sciskanie
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[3] PN-EN 12504-2:2013-03 — Badania betonu w konstrukcjach- Cze$¢é 2: Badanie nieniszczgce-

Oznaczenie liczby odbi¢

[4] PN-EN 12620+A1:2010 — Kruszywa do betonu.

[5] PN-EN 1008:2004 — Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

[6] PN-EN 12350 -Badania mieszanki betonowej.

[7] PN-EN 197-1:2012 - Cement Czes¢ 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw
powszechnego uzytku.

[8] PN-B 19707:2013-10 - Cement, Cement Specjalny. Sktad wymagania i kryteria zgodnosci.

[9] PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Cze$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos¢, znakowanie i etykietowanie.

[10]. PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane

[11] PN-D-02006:2000 Surowiec drzewny -- Odbiorcza kontrola jakosci wedtug metody alternatywnej
-- Terminy, definicje, metody badan

[12] PN-EN 1993-2-2010 Eurokod 3 Projektowanie konstrukcji stalowych Czesc 2: Mosty stalowe.
PN-EN 1SO 12944-7:2018-01 - Farby i lakiery -- Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systeméw malarskich -- Cze$é 7: Wykonywanie i nadzoér prac malarskich

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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XXIIl.  WYKONANIE PODBIC MURU KAMIENNEGO
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegétowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem podbi¢ muru kamiennego w ramach zadania nr 1 , Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (P0OIS.02.01.00-00-0006/16-00)".Zakres
stosowania STWiORB

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robét budowlanych,
ktore stanowig cze$¢ prac okreslonych w pkt | niniejszego opracowania.
Zakres robét pomiarowych obejmuje:

— Woykonanie podbi¢ kamiennych pod istniejgcg konstrukcje kanatu murowego.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
—  Podbicie (podmurowanie) — zwiekszenie nosnosci i sztywnosci elementu poprzez wykonanie
odsadzek pod istniejgcg konstrukcje murowg, bez naruszania istniejgcej konstrukcji.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej.
Materiaty stosowane przy wykonywaniu podbic:

- beton monolityczny lub cegta monolityczna lub bloczkami betonowy

- cement,

- izolacja,

Pozostate materiaty zgodnie z pkt XX niniejszej STWIOR KONSTRUKCJIE BETONOWE |
ZELBETOWE

3. SPRZET

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegétowy dobdr sprzetu zapewniajacy prawidtowe
wykonanie robdét okreslonych w Dokumentacji projektowej i STWIORB, zgodnie z zatozong
technologia.

Szczegdtowy rodzaj oraz opis sprzetu niezbednego do wykonania konstrukcji zelbetowych i
betonowych w pkt. XX niniejszej STWiOR KONSTRUKCJE BETONOWE | ZELBETOWE.

str. 143

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Uzyty sprzet musi byé sprawny technicznie oraz spetnia¢ ogdélne wymagania dotyczace

sprzetu podane w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do naruszenia struktury materiatéw, zniszczenia materiatéw lub zmian
wymogoéw technologicznych materiatow. Transport materiatéw po drogach publicznych musi by¢
zgodny przepisami ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych.

Szczegdtowy rodzaj oraz srodkéw transportu przy wykonywaniu konstrukcji zelbetowych i
betonowych w pkt. XX niniejszej STWiOR KONSTRUKCJE BETONOWE | ZELBETOWE.

Uzyte srodki transportu muszg byé sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

5. WYKONANIE ROBOT

Celem pozostawienia istniejgcej konstrukcji kanatu murowego wykonane zostanie podbicie
$cian, w sposdb nienaruszajacy istniejgcej konstrukcji.

W pierwszym etapie nalezy umozliwi¢ dostep do konstrukcji istniejgcej oraz zapewnic
odpowiednie podparcie $Scian od spodu, zapewniajgc tym samym zabezpieczenie przed utraty
statecznoscig istniejgcej konstrukcji.

Podbijanie $cian polega¢ bedzie na wykonaniu $cian Zzelbetowych z kamiennym
oblicowaniem. Pierwszorzednie nalezy wykonaé¢ oszalunkowanie konstrukcji. Oszalunkowanie musi
by¢ wykonane w sposdb precyzyjny, aby nie dopusci¢ do przedostania sie materiatu ziemnego do
wnetrza deskowania. Dobdr systemu szalowania po stronie Wykonawcy po zaakceptowaniu przez
Inspektora Nadzoru. Nastepnie nalezy wyprowadzi¢ prety zbrojeniowe utwierdzajgc je w
fundamencie. W kolejnym etapie przystgpi¢ do wylania betonu. Po uptywie czasu niezbednego do
utwardzenia konstrukcji zelbetowej zgodnego z pkt. XX KONSTRUKCJE BETONOWE | ZELBETOWE
niniejszego STWIOR przystgpi¢ do wykonania konstrukcji monolitycznej scian. Po uptywie przerw
technologicznych zgodnych z pkt. XX powyzszej specyfikacji nalezy przystgpi¢ do wykonania podbié
kolejnego wyznaczonego odcinka.

Wykonanie podbi¢ Scian przeprowadza¢ nalezy odcinkami o dtugosci ok. 1,0 m. Prace mogg
by¢ prowadzone jednoczesnie na co czwartym odcinku — nie gesciej. Odlegtos¢ miedzy kolejnymi
odcinkami nie powinna by¢ mniejsza niz 1,5-krotna wysokos¢ Sciany. Doktadny opis wykonania
elementdéw betonowych i zelbetowych podano w pkt. XX niniejszej STWIiOR.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli jakosci robdt podlegajg prace zwigzane z wykonaniem podbicia istniejgcej
konstrukcji murowanej kanatu odptywowego, a takze jakosci uzytych materiatow.

Procedura przeprowadzenia kontroli jakosci robét zgodnie z pkt. XX KONSTRUKCIE
BETONOWE | ZELBETOWE

Kontrola jakosci robdt powinna spetnia¢ wymagania ogdlne dotyczace kontroli jakosci
podane w WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe od projektu wynoszg:

— ptaszczyzny i krawedzie - odchylenie od pionu £ 2 cm.

str. 144

» Instytut OZE Sp. z 0o. ul. Skrajna 41a, 25-650 Kielce »* biuro@instytutoze.pl NIP: 9591858942 www.instytutoze.pl



Zadanienr1
pn. Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji
obiektow matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét betonowych i zelbetowych jest:
— 1 m?3 (metr szeécienny) — wykonanego podbicia konstrukcji,
— 1 m?(metr kwadratowy) — remontu muru kamiennego,
— 1 m?(metr sze$cienny) — wykonanego nowego odcinka kanatu,
— 1 m?3(metr szescienny) — oblicowania kamiennego $cian zelbetowych.
— 1 m?(metr szescienny) — utozonego narzutu kamiennego w dnie kanatu.

Obmiaru na budowie dokonuje sie w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego i przy
jego akceptacji. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robét nie wykazanych
w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego zezwolenia Inspektora nadzoru
inwestorskiego nie bedg stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate.

Obmiar robdt powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot
podane w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH LUB ULEGAJACYCH ZAKRYCIU.

Podstawg odbioru robét zanikajacych lub ulegajgcych zakryciu jest pisemne stwierdzenie
Inspektora nadzoru inwestorskiego w Dzienniku budowy o wykonaniu robdét zgodnie z Dokumentacjg
projektows i specyfikacjami technicznymi.

Nalezy przeprowadzi¢ odbiory nastepujgcych faz realizacyjnych:
— wbudowanie zbrojenia konstrukcji i elementéw konstrukcyjnych,
— wykonanie szalowan z rusztowaniami i podparciami,
— przygotowanie przerw roboczych do dalszego betonowania.

8.2. ODBIOR KONCOWY
Odbiér koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru

inwestorskiego w Dzienniku budowy zakorczenia robét betonowych i spetnieniu innych warunkéw
dotyczacych tych robot zawartych w Dokumentacji projektowej. Odbiér gotowych robét betonowych
powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry zawiera:

— ocene wynikéw badan i kontroli,

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zamoéwieniem.

Odbidr robdt powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot
podane w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnosci powinny byé zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt . WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.
Wynagrodzenie ryczattowe wykonania konstrukcji betonowe] ujete w ofercie, obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— zakup, sprowadzenie i sktadowanie materiatéw.

— wykonanie podbi¢ kanatu murowego,

— budowa nowego odcinka kanatu,

— wykonanie kamiennego oblicowania kanatu,

— rozebranie szalunkdéw wraz z ich oczyszczeniem, naprawg i konserwacja,
— prace porzgdkowe i usuniecie odpaddw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wszystkie roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.
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XXIV. WYKONANIE PALOWANIA
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem palowania w ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gérskich (P0OIS.02.01.00-00-0006/16-00)".Zakres
stosowania STWiORB

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robét budowlanych,
ktore stanowig cze$¢ prac okreslonych w pkt | niniejszego opracowania.
Zakres robét pomiarowych obejmuje:

— Woykonanie palowania CFA (Continuous Flight Auger) zgodnie z Dokumentacjg Projektowa

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Pale CFA (Continuous Flight Auger) — wykonywane Swidrem ciggtym o dtugosci co
najmniej rownej dtugosci pala, wkrecanym na zamierzong gtebokosé. Nastepnie
przez rurowy przewdd S$widra, ttoczy sie mieszanke betonows, z jednoczesnym
podcigganiem swidra, co powoduje wypetnienie przestrzeni pod swidrem mieszankg
betonowg. Po wyciggnieciu swidra w Swiezg mieszanke betonowg wciskane jest
uzbrojenie w postaci profili walcowanych. Pale wykonuje sie pionowe, uzywajac
Swidréw o srednicy odpowiadajgcej nominalnej Srednicy pala.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;j.
Materiaty stosowane przy wykonywaniu podbic:

- beton,

- zbrojenie

Beton z kruszywa zwirowego (okragtego) frakcji do 16 mm, o konsystencji S4.
Mieszanka betonowa powinna by¢ tak zaprojektowana, aby w trakcie formowania pala nie doszto do
oddzielania sktadnikdw. Wymagania dla cementéw, kruszyw i wody oraz dodatkéw do betonu
powinny spetnia¢ warunki podane w stosownych normach.
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Do zbrojenia pali nalezy uzywac profili stalowych. Zbrojenie powinno by¢ wykonane zgodnie

z projektem technicznym i ST. Zaleca sie zbrojenie pala na gteboko$é uzasadniong wzgledami
wytrzymatosciowymi. Nie nalezy bez uzasadnienia nadmiernie zwieksza¢ dtugosci zbrojenia.

3. SPRZET

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegdétowy dobdr sprzetu zapewniajgcy prawidtowe
wykonanie robdt okres$lonych w Dokumentacji projektowej i STWIORB, zgodnie zzatozong
technologia.

Sprzet uzywany do wykonywania pali podlega akceptacji Inzyniera.

Palownica, umozliwiajgca wkrecenie swidra i podawanie betonu pod cisnieniem, powinna
by¢ wyposazona w urzadzenia do kontroli wizualnej cisnienia betonu i rejestracji parametréw
wiercenia (opory wkrecania $widra, predkos¢ obrotowa i liniowa $widra) oraz formowania pala
(cisnienie mieszanki betonowej, predkosé¢ podciggania $widra). Dla kazdego pala nalezy sporzadzié
wydruki ww. parametréw w postaci tzw. metryk komputerowych, ktére nalezy dotaczy¢ do
dokumentacji powykonawcze;.

Wymiary swidra muszg umozliwia¢ wykonanie pali o sSrednicy nominalnej i dtugosci
okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

Sprzet pomocniczy: pompa do betonu, betonowozy w ilosci zapewniajgcej ciggtosé
betonowania pala bez potrzeby oczekiwania na dowdz mieszanki betonowej. Uzyty sprzet musi by¢
sprawny technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podane w pkt. |
WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

4. TRANSPORT

Transport palownicy jest wykonywany specjalnymi pojazdami, umozliwiajgcymi przewdz
tadunkéw ponadnormatywnych. Inny sprzet i materiaty na budowe dostarczone bedg transportem
samochodowym. Zatadunek, przewéz, wytadunek i sktadowanie materiatéw do pali powinny
odbywac sie tak, aby zachowad ich parametry techniczne. Zamawiajgcy zapewni makroniwelacje
terenu i jego utwardzenie umozliwiajgcym bezpieczne wykonawstwo robdt specjalistycznych oraz
oczyszczenia pojazddw z btota tak, aby nie zanieczyszczaty one drég publicznych.

Uzyte Srodki transportu muszg byé sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogdlne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Roboty palowe objete niniejszg Specyfikacjag wykonane mogg byc¢ tylko przez Wykonawce
posiadajgcego odpowiedni sprzet do wykonania pali CFA oraz odpowiednie doswiadczenie w
prowadzeniu tego typu robdét. Wykonawca na zyczenie Zlecajacego opracuje i przedtozy do
zaakceptowania przez Inzyniera projekt technologii i organizacji dla robdt palowych.
Wykonanie pali sktada sie z nastepujacych czynnosci:
— wytyczenie geodezyjne osi pala,
— ustawienie swidra palownicy nad wytyczong osig pala,
— wiercenia otworu na gtebokos¢ projektows,
— betonowania pala z réwnoczesnym podcigganiem swidra,
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— odstoniecie swiezo uformowanego trzonu i oczyszczenie powierzchni betonu,
— wprowadzenie zbrojenia w $wiezg mieszanke betonowsa,
— skucie gtowic do rzednej projektowej.
Ukonczony pal powinien mie¢ ksztatt walca betonowego o srednicy co najmniej rownej
nominalnej $rednicy pala. Proces formowania powinien zapewni¢ uzyskanie pala betonowego o
jednolitej jakosci, bez przerw i niejednorodnosci.

5.2. WYZNACZANIE OSI PALI
Przed przystgpieniem do robdt nalezy zorganizowac plac budowy i wytyczy¢ osie pali
fundamentowych. Osie pali oraz poziomy ich gtowic powinny by¢ wyznaczone geodezyjnie i
oznaczone na gruncie w sposob trwaty. Szkic z podaniem oznaczen i odlegtosci pomiarowych nalezy
wiaczy¢ do dokumentacji budowy.

5.3. WYKONYWANIE OTWORU

Przed przystgpieniem do robdt nalezy zorganizowac plac budowy i wytyczy¢ osie pali
fundamentowych. Osie pali oraz poziomy ich gtowic powinny by¢ wyznaczone geodezyjnie i
oznaczone na gruncie w sposob trwaty. Szkic z podaniem oznaczen i odlegtosci pomiarowych nalezy
wiaczyé do dokumentacji budowy. Wiercenie otworu odbywa sie $widrem slimakowym, w ktérego
centralnej czesci znajduje sie przewdd umozliwiajgcy ttoczenie betonu w czasie formowania pala.
Przed rozpoczeciem wkrecania $widra nalezy sprawdzi¢ jego pionowos¢ i ustawienie w osi pala.
Wiercenie powinno sie odbywac¢ w sposéb cigglty bez wyciggania swidra. Jezeli jednak w trakcie
wiercenia pala konieczne jest wykrecenie swidra i ponowne jego wkrecenie, to wymagana gtebokos¢
wkrecenia zostanie zwiekszona, a fakt ten nalezy zarejestrowa¢ w dokumentacji pala. Podczas
wiercenia posuw i predkos¢ obrotowg swidra nalezy odpowiednio dostosowaé¢ do warunkdéw
gruntowych, tak aby zminimalizowa¢ wynoszenie gruntu na powierzchnie terenu.

Pale nalezy wykonywac w takiej kolejnosci i w taki sposéb, aby nie powodowac¢ uszkodzenia
wczesniej wykonanych pali.

5.4. BETONOWANIE PALA

Mieszanke betonowg nalezy podawaé pod odpowiednim ci$nieniem, centralng rurg
rdzeniowg S$widra Slimakowego. Do podawania mieszanki betonowej nalezy stosowa¢ pompy
przystosowane do podawania betonu na wysokos¢ odpowiadajgcg poziomowi przewodu na goérze
Swidra, po jego wyciggnieciu z gruntu. Pompowanie masy betonowej powinno odbywad sie wg
instrukcji opracowanej dla danego urzadzenia. Mieszanka musi by¢é podawana do pala z
odpowiednim wydatkiem, do ktdrego dostosowana jest predkos¢ podciggania sSwidra tak, aby
powstat ciggty, monolityczny pal o nominalnym przekroju. Formowanie trzonu nalezy wykonac z
pewnym naddatkiem, ktéry usuwa sie wraz z przykrywajgcym go urobkiem wyniesionym na zwojach
Swidra; zabieg stuzy przygotowaniu trzonu do wcisniecia zbrojenia.

Rzeczywista Srednica pala nie moze by¢ mniejsza od $rednicy nominalnej swidra. Prébki do
badan betonu pobiera sie w czasie wprowadzania mieszanki betonowej do pompy. Pobiera sie co
najmniej 3 szt. prébek z kazdego dnia formowania pali. W przypadku dostawy mieszanki betonowe;j z
wytworni o jakosci kontrolowanej przez producenta, dopuszcza sie zmniejszenie liczby prébek o
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potowe. Prébki nalezy przygotowywaé, przechowywaé i bada¢ zgodnie z PN-EN 206-
1:2003/Ap1:2003.

W czasie betonowania, na podstawie oceny urobku wynoszonego na zwojach swidra, nalezy
wykonywa¢ makroskopowg ocene rodzaju gruntéw zalegajgcych w podtozu i poréwnywaé je z
warunkami gruntowymi podanymi w Dokumentacji Projektowej. W przypadku istotnych
niezgodnosci nalezy powiadomi¢ o tym Inzyniera i Projektanta.

5.5. WYKONANIE | MONTAZ ZBROJENIA
Zbrojenie, wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, wprowadza sie w Swiezg mieszanke
betonowa przy uzyciu wyciggarki zamontowanej na palownicy lub oddzielnego urzadzenia
dZzwigowego. W przypadku dtugiego zbrojenia, gdy opory sg znaczne, stosuje sie wspomaganie
pograzania zbrojenia wibratorem. Zbrojenie nalezy wkfadaé centrycznie i pionowo. Pograzanie
nalezy zakoriczy¢ na poziomie zgodnym projektem technicznym.

5.6. TOLERANCJE WYKONAWCZE GEOMETRII PALA

» dopuszczalna odchytka potozenia pala - +15cm,
Inne dopuszczalne tolerancje wykonawcze:
> Srednica pala - +5cm, -5cm,
» dtugosc pala - -30 cm, + bez ograniczen,
» wysokos¢ gtowicy pala - +5cm, -5 cm,
» wysokos$c zbrojenia pala - +10 cm, -10cm,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZAKRES KONTROLI ROBOT
Sprawdzenie przygotowania terenu nalezy przeprowadza¢ na zgodnos¢ z odpowiednim
punktem niniejszej Specyfikacji. W przypadku uzasadnionych przestanek napotkania nie
zinwentaryzowanych urzadzen lub instalacji, otwory do gtebokosci 1,2 m powinny by¢ wykopane
recznie.
Kontroli podlegaja:
» warunki gruntowe,
» materiaty uzyte do pali CFA,
» zakres robot palowych i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektows,
» zgodno$¢ prowadzenia robdét z wytycznymi technologicznymi okreslonymi w Projekcie
Technologicznym,
» tolerancje wymiardw pali,
» ewentualne badania specjalne — np. badania ciggtosci pali.
Wykonawca w czasie robdt rejestruje wszystkie niezbedne dane, dotyczgce wykonania pali i
umieszcza je w metrykach wykonania pali.

6.2. SPRAWDZENIE POD£OZA GRUNTOWEGO
Sprawdzenie podtoza gruntowego polega na ogélnym pordéwnaniu rzeczywistych warunkéw
gruntowych w miejscu wykonywania pala z warunkami podanymi w Dokumentacji Projektowe;.
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Wykonuje sie je przez obserwacje oporu wiercenia oraz sprawdzeniu zgodnosci rodzaju i migzszosci

warstw gruntu wycigganego na swidrze.
Nalezy wykonywa¢ makroskopowg ocene rodzaju gruntdw zalegajgcych w podtozu
gruntowym. Wykonuje sie jg na podstawie oceny urobku wynoszonego na zwojach swidra.

6.3. KONTROLA MATERIALOW
Kontrola jest przeprowadzana wg wymagan Projektu Technicznego i okreslonych w pkt.2
niniejszej ST.

6.4. MONITOROWANIE WYKONANIA PALI

Monitorowanie wykonuje sie wg opracowanej przez Wykonawce instrukcji technologicznej w
zakresie zgodnym z PN-EN 1536:2001 i uzgodnionej z Inzynierem.

Badania, w trakcie formowania pala, polegajg na sprawdzaniu zagtebienia swidra w grunt,
ilosci i cisnienia mieszanki betonowej wttaczanej do otworu oraz predkosci podciggania swidra. W
czasie wbudowywania zbrojenia sprawdza sie gtebokosé opuszczenia wspdtosiowosé usytuowania w
trzonie pala.

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg polega na poréwnaniu wykonanych
robot z Dokumentacjg Projektowa i niniejszg Specyfikacjg Techniczng. Potozenie gtowicy pala i osi
zbrojenia pali nalezy sprawdzac przez pomiary przymiarem z podziatkg centymetrowg i niwelatorem.

6.5. METRYKA PALI
Wykonawca ma obowigzek sporzadzenia metryk pali, ktére powinny obejmowac:
-date i czas wykonania pala,
-lokalizacje pala, dtugos¢ pala,
-klase wbudowanego betonu, rodzaj zbrojenia.
Metryka pala musi by¢ dotgczona do Projektu Wykonawczego palowania.

6.6. BADANIA NOSNOSCI PALI
Z uwagi na posadowienie pali w gruntach skalistych nie przewiduje sie wykonywania badan
nosnosci pali.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 mb dtugosci pala okreslonej srednicy. Do diugosci pala nie wlicza
sie wystajgcego zbrojenia, ani nadlewki betonu. Dtugo$¢ wykonanych pali oblicza sie na podstawie
Dokumentacji Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. ZASADY OGOLNE

Pale nalezy uznac za wykonane zgodnie z wymaganiami, jezeli wszystkie badania opisane
powyzej daty wyniki pozytywne i zostaty dotrzymane warunki postanowien ogdlnych.

W przypadku stwierdzenia negatywnych wynikéw badan Inzynier w porozumieniu z
Projektantem winien stwierdzic¢:
-czy uzyskanie negatywnych wynikéw spowodowane jest btedem wykonania na skutek nie
spetnienia wymogoéw niniejszej Specyfikacji lub nie zachowania zasad technologicznych,
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-czy zachodzi potrzeba wykonania dodatkowych pali.

8.2. ODBIORY CZESCIOWE

Odbiory czesciowe dokonywane sg w oparciu o metryki pali i faktyczne ilosci wykonywanych
metréw biezacych pali. W miare mozliwosci Wykonawca powinien sukcesywnie przekazywac atesty
na zastosowane materiaty.

8.3. OpBIORY KONCOWE

Dla odbioru kocowego wymagane s3:

- dokumentacja powykonawcza,

- metryki komputerowe,

- atesty na zastosowane materiaty,

- wyniki innych badan zarzadzonych przez Inzyniera.

Odbiér robdt powinien spetniaé wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robot
podane w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Podstawag dla wystawienia faktury jest podpisany przez Zlecajgcego protokdt wykonanych i
odebranych robét. Ptaci sie za odebrang ilos¢ metrow (m) wykonanych pali wg ceny jednostkowe;.
Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie wszystkich czynnikéw produkcji i uzgodnione w umowie
zakresy obowigzkdéw Stron.

9.1. CENA JEDNOSTKOWA

Cena jednostkowa 1 m pala obejmuje:
- zakup i transport na budowe wszystkich niezbednych czynnikéw produkcji;
- montaz i demontaz oraz przemieszczenie sprzetu;
- opracowanie projektu wykonawczego palowania;
- wykonanie pali wg projektu;
- sporzadzanie metryk pali;
- rozkucie gtowic pali;
- uporzadkowanie terenu robdt wraz z wywiezieniem urobku;
- przygotowanie materiatéw niezbednych do dokonania odbioru robét palowych.

Wykonanie innych badan zleconych przez Inzyniera (nadzdr inwestorski) podlega oddzielnej
zaptacie tylko wtedy, gdy wyniki tych badan potwierdzajg jakos¢ robot zgodng z wymaganiami
projektu i Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN-1536:2010 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Pale wiercone.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XXV. ULOZENIE GEOWLOKNINY SEPARACYINEJ
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB sg wymagania szczegdtowe dotyczgce wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z utozeniem geowtdkniny separacyjnej w ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu
pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mafa retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach gdérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".Zakres
stosowania STWiORB

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robét budowlanych,
ktore stanowig cze$¢ prac okreslonych w pkt | niniejszego opracowania.
Zakres robét pomiarowych obejmuje:

— Ufozenie geowtdkniny pod warstwami konstrukcyjnymi umocnien.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Geosyntetyk - materiat o postaci ciggtej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wtékien
syntetycznych jak polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujgcy sie m.in. duzg
wytrzymatoscia oraz wodoprzepuszczalnoscig. Geosyntetyki obejmujg:  geosiatki,
geowtdkniny, geotkaniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany.

— Geowfdknina - materiat nietkany wykonany z wtdkien syntetycznych, ktérych spdjnosc jest
zapewniona przez igtowanie lub inne procesy tgczenia (np. dodatki chemiczne, potaczenie
termiczne) i ktdry zostaje maszynowo uformowany w postaci maty.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWIORB pkt. I. ,,Wymagania ogdélne” niniejszej STWiORB.

2.2. ZGODNOSC MATERIAtOW Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
Materiaty do wykonania wzmocnienia i separacji podtoza pod warstwy konstrukcyjne
umocnien za pomocy geosyntetyku powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.
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2.3. MATERIALY DO WYKONANIA USZCZELNIEN

2.3.1. GEOWLOKNINA PP POD KAMIEN tAMANY
Geowtdknina powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN ISO 9862:2007 i dokumentacji
projektowej oraz spetnia¢ ponizsze minimalne wymagania:
—  wytrzymatos$¢ na rozcigganie 16 kN/m,
— wydtuzenie przy zastosowaniu max. sity rozciggajgcej 55 %
—  wytrzymatosé na rozcigganie przy 5% wydtuzeniu kN/m 6,8
— odpornos¢ na rozerwanie 1400 N
Geosyntetyki nalezy uktadac stosujagc sie forme zaktadkowg geosyntetyku, zawijajgc go do
gory i owijajac nim kolejne warstwy nasypu.

2.3.2. GEOWLOKNINA PP POD GEOKRATE
Geowtdknina powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN ISO 9862:2007 i dokumentacji
projektowej oraz spetniaé ponizsze minimalne wymagania:
e 0por na przebicie (CBR) minimum 3000 N.
e wytrzymatosc¢ na rozcigganie:
e wzdtuz min. 21 kN/m
e wszerzmin. 22 kN/m
— geowtdknina nietkana, igtowana

3. SPRZET
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu:

— do uktadania geosyntetykéw uktadarki o prostej konstrukcji, umozliwiajgce rozwijanie
geosyntetyku ze szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wysiegnika koparki, ciggnika,
tadowarki itp.

— do wykonania robét ziemnych réwniarki, walce, ptyty wibracyjne, ubijaki mechaniczne itp.

4. TRANSPORT
Geosyntetyki mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczng,
— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem sie w czasie przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY WYKONYWANIA ROBOT
Konstrukcja i sposéb wykonania wzmocnienia i separacji geosyntetykiem podtoza pod narzut
kamienny powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i STWiORB.

5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przygotowanie podtoza wymaga:

— usuniecia drzew, krzewodw, korzeni, wiekszych kamieni, ktére mogtyby uszkodzi¢ materiat
geosyntetyczny, a takze warstwy humusu.
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— podtoze, na ktérym bedzie rozktadany geosyntetyk musi posiadaé minimalny modut
odksztatcenia E2225MPa, badany ptytg VSS, -wyréwnania powierzchni, najlepiej przez
Sciecie tyzka w ruchu do tytu, aby uktadany materiat geosyntetyczny przylegat na catej
powierzchni do podfoza.

5.3. UKLADANIE | ZASYPYWANIE GEOSYNTETYKOW

Geosyntetyki nalezy uktada¢ w miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowe].
Szczegoty okreslajgce wymiary pasm, kierunek postepu robét, kolejnos¢ uktadania pasm, szerokos¢
zaktaddw, sposdb tgczenia, mocowania tymczasowego itp. z uwzglednieniem zalecen producenta.
Wskazany jest kierunek ukfadania ,pod goére”. Geosyntetyki nalezy tak uktadac, by pasma lezaty
poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaktady sasiednich pasm powinny wynosi¢ min. 20 cm, na
podfozu bardzo stabym (CBR < 2%) i nierébwnym a w wodzie gruntowej - nawet 100 cm. Jezeli
pokrywana powierzchnia jest wezsza niz dwie szerokosci pasma, to mozna je uktadac¢ wzdtuz osi.
Nalezy woéwczas szczegdlnie przestrzegaé zachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec przemieszczaniu
np. przez wiatr, pasma nalezy przymocowac (np. wbitymi w grunt pretami w ksztatcie U) lub
chwilowo obcigzy¢ (np. pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.). Zasadne jest stosowanie pasm
jak najszerszych (okoto 4 m), gdyz mniej jest zaktaddéw i potaczen. W przypadku dysponowania
waskimi pasmami (1,5-3 m) korzystny jest uktad krzyzowy z przeplecionych prostopadtych pasm,
rozwijanych poprzecznie i podtuznie. Uktad taki zapewnia skuteczng dwukierunkowa wspotprace
materiatu. Jezeli szerokos¢ wyrobu nie jest dostosowana do wymiaréw konstrukgji, to rolki materiatu
mozna cigé¢ na potrzebny wymiar za pomocg odpowiednich urzadzen, np. pity mechanicznej. Nie
nalezy przy tym dopuszcza¢ do miejscowego topienia materiatu, aby nie spowodowaé sklejania
warstw rolki. Duze kamienie nie powinny by¢ zrzucane z wiekszej wysokosci, by nie niszczy¢
geosyntetykdw. Niedopuszczalny jest ruch pojazdédw gasienicowych, walcéw okotkowanych i innych
ciezkich maszyn bezposrednio po utozonym materiale geotekstylnym. Szczegdty montazu nalezy
wykonaé z instrukcjg producenta. Sposéb wykonania zasypki powinien byé zgodny z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w pkt. | niniejszej ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

— Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu
i powszechnego stosowania (certyfikaty CE, deklaracje zgodnosci),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

— Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
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6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonac¢ w czasie robdét podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiardw w czasie robét

Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Czestotliwos¢ Wartos$ci dopuszczalne
badan
Oczyszczenie i wyrdwnanie terenu Cate podtoze Wg pkt 5.2
Zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg Kontrola Wg dokumentacji projektowej
biezaca
Prawidlowos¢ utozenia geosyntetyku, przyleganie | Jw. Wg dokumentacji projektowej,
do gruntu, wymiary, wielko$¢ zaktadu itp. aprobaty technicznej i pkt 5.3
Zabezpieczenie geosyntetyku przed Jw. Jw.
przemieszczeniem, prawidtowosS¢ potaczen,
zakotwien, balastu itp.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostka obmiarowsg jest:
— m? (metr kwadratowy), przy ukfadaniu geowtdkniny.
Jednostki obmiarowe innych robdt sg ustalone w osobnych pozycjach kosztorysowych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIiORB
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza,
— utozenie geowtdkniny.
Odbidr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 1.20. niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE)
Cena wykonania kazdej jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robét,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.
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Dodatkowo cena wykonania 1 m? ukfadania geosyntetyku obejmuje:

— wykonanie robét przygotowawczych,
— utozenie geowtdkniny.
Cena wykonania nie obejmuje robdt innych, ktére powinny by¢ ujete w osobnych pozycjach
kosztorysowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] PN-EN ISO 10318-1:2015-12 Geosyntetyki -- Cze$¢ 1: Terminy i definicje
[2] PN-B-10290:1997 Utfozenie i montaz geowtdkniny

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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XXVI. PLANTOWANIE DNA, SKARP ORAZ NASYPOW, HUMUSOWANIE, OBSIEW SKARP ORAZ
NASYPOW

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
Robét zwigzanych z wykonaniem plantowaniem dna, skarp oraz nasypdw, humusowania, obsiewu skarp
oraz nasypow w ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica —
Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia funkcji
przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.: ,Kompleksowy projekt adaptacji lasow i
lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich
(POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu kompleksowe zagospodarowanie zlewni
Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektéw matej retencji celem petnienia
funkcji przeciwpowodziowych.

Zakres robét obejmuje:
— plantowanie skarp, dna i nasypow,
— humusowanie,
— obsiew.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— ROw - otwarty wykop, ktéry zbiera wode.

— Humus — ziemia urodzajna stanowigca podtoze pod obsiew.

— Humusowanie — pokrywanie skarp obiektow ziemnych warstwg ziemi urodzajnej w celu
zapewnienia dobrych warunkdéw wzejscia nasion i wzrostu traw.

— Obsiew — rownomierne rozmieszczenie w odpowiedniej ilosci nasion traw na zahumusowanych
powierzchniach.

— Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna oraz nasypow sa:
—  humus,
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz roslin motylkowatych,
— mech, szpilki, paliki i pale.
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Proponuje sie zastosowanie mieszanki traw, o nastepujgcym skfadzie:

Zycica trwata ,Nui” -15%
Zycica trwata ,Naki” -15%
Kostrzewa czerwona kepowa ,Dorosta/Livista” -10%
Kostrzewa czerwona roztogowa ,Areta” -10%
Kostrzewa czerwona roztogowa ,Rossinante/Maxima/Corail”  -10%
Kostrzewa trzcinowa ,Rendition/Brockton/Romina” -30%
Kostrzewa trzcinowa ,Fawn” -10%

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj mieszanki traw zaproponowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujgcy do wykonania umocnienia techniczno-
biologicznego powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— réwniarek,
— ew. walcow gtadkich, zebrowanych lub ryflowanych,
— ubijakéw o recznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieznych,
— ptyt ubijajacych,
— ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,
— cysterny z wodg pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostepnych).
Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyskac

akceptacje Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw
transportowych. W warunkach zabezpieczajgcych przed obsypaniem sie ziemi roslinnej i okryciem
korzonkow trawy oraz przed ich uszkodzeniem. Nasiona nalezy zabezpieczyé przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Teren przeznaczony pod humusowanie nalezy wyréwnac i oczysci¢ z kamieni, kawatkéw betonu,
drewna. Powierzchnie do humusowania powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajgcy wykonanie ich
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Podioze powinno byé zageszczone zgodnie z Dokumentacjg
Projektowq. Grubos¢ warstwy humusu musi by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa. Dla lepszego
potaczenia warstwy humusu z powierzchnig skarpy, nalezy nacigé¢ w niej poziomo lub pod katem 30-45
stopni niewielkie rowki (bruzdki) w odstepach co 0,5-1,0 m i gtebokosci 15-20 cm. Warstwe ziemi
roslinnej nalezy odpowiednio zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne i przedtuzyé poza goérng
krawedz skarpy oraz poza dolng krawedz podnéza skarpy na szeroko$é 15-25 cm.

Do obsiewu nalezy uzy¢ mieszanki traw o sktadzie i w ilosciach zgodnych z Dokumentacjg
Projektowa. Jezeli Dokumentacja Projektowa nie wyszczegdlnia rodzaju i ilosci mieszanki, to nalezy uzy¢
mieszanki uniwersalnej w ilosci 120 kg/ha. Wilgotnos¢ podtoza dostosowaé do zalecen producenta

mieszanki traw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. KONTROLA JAKOSCI OBSIANIA
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét oraz na sprawdzeniu daty
waznosci Swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu roslin, faczna
powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy,
a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m2. Na
zaro$nietej powierzchni nie mogg wystepowac wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
1 m? (metr kwadratowy) obsiewu powierzchni skarpy, dna oraz nasypdw.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca
powinien przedstawic¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robot
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad okreslonych
w n/n specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majgca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za obnizong jakosé.

Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu Wykonawca
wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze

[2]. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan

[3]. PN-EN ISO 4167:2007 Sznurki rolnicze poliolefinowe

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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XXVII. KONSERWACJA KORYTA ROWU

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z konserwacjg rowu w ramach zadania nr 1 ,Kompleksowe zagospodarowanie zlewni
Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektdw matej retencji celem petnienia
funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.: ,Kompleksowy projekt
adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na
terenach gorskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.1. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z konserwacjg koryta rowu w miejscu wskazanym w Dokumentacji Projektowej, ktére stanowig czes¢
prac okreslonych w pkt 1.1, niniejszego opracowania.
Zakres robot obejmuje:

— wykoszenie i wygrabienie roslinnosci,

— usuniecie zatoréw w korycie,

— wybranie namutu,

— rozplantowanie wydobytego namutu wzdtuz brzegdéw rowu,

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

2. MATERIALY
Dla robdt zwigzanych z konserwacjg nie przewiduje sie zastosowania dodatkowych
materiatéw.

3. SPRZET

Dobrany sprzet powinien spetnia¢ wymagania okre$lone w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparek podsiebiernych

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— spycharek lemieszowych

— urzadzen kontrolno-pomiarowych
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W miejscach trudno dostepnych, roboty nalezy wykonywaé recznie przy pomocy prostych
narzgdzi (kosa, topata, szpadel, siekiera). Dopuszcza si¢ wykorzystanie do koszenia wykaszarki
spalinowe.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do rozsypywania materiatdw, zmieszania z innymi materiatami czy tez
rozpylania.

Uzyte Srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie oraz spetnia¢ ogélne wymagania
dotyczace transportu podano w pkt. I. WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty konserwacyjne s3 robotami liniowymi. Wykonawca przemieszcza sie wzdtuz
konserwowanego obiektu bez potrzeby posiadania zaplecza budowy, wygrodzenia obiektu,
posiadania projektu organizacji ruchu. Sg to roboty w terenie o utrudnionym dostepie do obiektu,
bez statej mozliwosci poruszania sie wzdtuz obiektu srodkami transportowymi.

Koszenie porostu traw ze skarp cieku nalezy przeprowadzi¢ do wysokosci 4 cm od poziomu
gruntu w zaleznos$ci od sytuacji terenowej. Wzdtuz koryta nalezy wykosi¢ eksploatacyjny pas o
szerokosci min. 1 m od gérnej krawedzi skarpy. Wygrabienie porostéw nalezy wykonaé niezwtocznie
po wykonaniu koszenia. Wygrabione porosty nalezy ztozy¢ w watek na granicy wykoszonych
porostéw lub, w przypadku gdy pozwala na to sytuacja terenowa, ztozy¢ w kopki, a nastepnie
wywiez¢.

Usuwanie krzewoéw i wiekszych roslin nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprzetu tradycyjnego
— siekier, pit recznych lub pit mechanicznych. Usuwanie krzewdw i wiekszych roslin prowadzi¢ w
przypadku stwierdzenia takiej koniecznosci, w sytuacji gdy porastajg dno rowu lub skarpy.

Odmulenie koryta polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode. Projektuje sie
wykonanie odmulenia warstwg do 30 cm, przy czym w wyniku prac nalezy uzyska¢ jednolity spadek
podtuzny koryta, oraz wymiary geometryczne koryta nawigzujace do przekroju trapezowego.

W przypadku stwierdzenia technicznych mozliwosci prowadzenia odmulania w sposéb
mechaniczny namuty z koryta wydobywac koparko-odmularkami. Ewentualne szkody spowodowane
przez Wykonawce w korycie cieku badz istniejgcych budowlach, zostang usuniete na Jego koszt.
Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z oczyszczania rowow i skarp nalezy rozplantowaé wzdtuz
koryta w odlegtosci oddalonej o min. 3 m, cienkg warstwg do 30 cm lub w miejscu zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢
zgodny ze wskazaniami Inspektora nadzoru. Istniejgce ubytki w skarpach oraz te ktére powstang np.
w trakcie usuwania roslinnosci i zatorow nalezy uzupetni¢ miejscowym materiatem ziemnym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robdét powinna spetnia¢ wymagania ogdlne dotyczace kontroli jakosci
podane w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z konserwacjg koryta rowu lub cieku jest:
— 1 mb (metr biezgcy) — wykonanej konserwacji koryta.
Obmiar robdt powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdélne dotyczgce obmiaru robdt
podane w pkt. . WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdét polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdt wraz
z Dokumentacjg. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robot
poprawkowych. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z
Inspektorem nadzoru.

Odbiér robét powinien spetnia¢ wszystkie wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robdt
podane w pkt. | WYMAGANIA OGOLNE niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Pfatnosci powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt. |. WYMAGANIA OGOLNE
niniejszej STWIiORB.

Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie roboét,

— Sciecie trawy i krzakow,

— oczyszczenie koryta,

— pogtebianie i profilowanie koryta,

— wszelkie optaty za transport, sktadowanie lub zagospodarowanie urobku i roslinnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. Ministerstwa Ochrony
Srodowiska, Zasobdw Naturalnych i Le$nictwa, Warszawa 1994 r.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim.
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XXVIl.  SPORZADZENIE INWENTARYZAC)I GEODEZYJNEJ POWYKONAWCZE)
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKAC)I TECHNICZNE) WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIiORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z robotami inwentaryzacyjnymi powykonawczymi w ramach zadania nr 1 ,,Kompleksowe
zagospodarowanie zlewni Potoku Polesnica — Azaliowe Marzenie, pod katem adaptacji obiektow
matej retencji celem petnienia funkcji przeciwpowodziowych”, realizowanego w ramach projektu pn.:
»Kompleksowy projekt adaptacji laséow i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz
przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach goérskich (POIS.02.01.00-00-0006/16-00)".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
sporzadzeniem inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.
Zakres robét pomiarowych obejmuje:
— pomiar geodezyjny i sporzadzenie dokumentacji do inwentaryzacji powykonawczej dla
przedsiewziecia.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

— Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy,
ktérego wysokosc jest wyznaczona.

— Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;.

— Osnowa realizacyina — osnowa geodezyjna, przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementdéw projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

— Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanych urzadzen
i sporzadzenie zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. SPRZET POMIAROWY
Do odtworzenia sytuacyjnego urzadzen wodnych oraz punktéw wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity, tachimetry,
— odbiorniki GNSS O,
— niwelatory,
— dalmierze,
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- tyczki,
—  faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia urzgdzen wodnych i ich punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowe]j realizacji robét. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wymagany zakres prac geodezyjnych i inwentaryzacyjnych powykonawczych (w wersji
papierowe;j lub/i elektronicznej w formatach dwg i pdf w uzgodnieniu z Zamawiajgcym):

— mapa z lokalizacjg elementdéw sytuacyjnych obiektéw;
— inwentaryzacja powierzchni z podziatem na rodzaje, zestawienia ilosci, rzedne
istotnych elementdéw zbiornika (np. rzedna dna, rzedna przelewu itp.).

5.2. ZEBRANIE MATERIALOW | INFORMACII
Wykonawca powinien zapoznac sie z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajgcego
instrukcje ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykonawczych. Pomiary powykonawcze
powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej oraz o mapie zasadniczej
i katastralnej. W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomié¢ o tym Zamawiajgcego. Po analizie
zebranych materiatéw i informacji nalezy ustali¢:
— klasy i doktadnos¢ istniejgcych osndw geodezyjnych oraz mozliwos¢ wykorzystania ich
do pomiaréw powykonawczych,
— rodzaje uktadéw wspodtrzednych i poziomoéw odniesienia, zakres i sposdb aktualizacji
dokumentéw bazowych, znajdujacych sie w osrodku dokumentacji o wynikach pomiaru
powykonawczego.

5.3. PRACE POMIAROWE
W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé ogdlne rozeznanie w terenie, odszuka¢ punkty
istniejgcej osnowy z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacje opiséw
topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualnie ich oczyszczenie, wstepne
rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej oraz osnowy
pomiarowej. Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykonac
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg GUGIK, mierzgc wszystkie elementy mapy zasadniczej
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oraz tres¢ dodatkowg obejmujacg wykonane obiekty prowadzonej inwestycji wskazane przez
Zamawiajgcego. Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajgcego nalezy uzupetnié¢ o zinwentaryzowane
obiekty. Dokumentacje nalezy sporzadzi¢ zgodnie z przepisami instrukcji z podziatem na: akta
przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczna przeznaczong dla Zamawiajgcego
i dokumentacje techniczng przeznaczona do osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH
Kontrola jakosci prac powinna obejmowac:

— wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robét geodezyjnych, ktéra powinna
zapewnia¢ mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania
nieprawidtowosci,

— kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inspektor nadzoru),

—  przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,

— Sporzadzenie przez Wykonawce robét geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robét.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robdt jest kpl (komplet) wykonanej obstugi geodezyjnej podczas
sporzadzania inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robdét nastepuje na podstawie protokotu oraz dokumentacji technicznej
przeznaczonej dla Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania robét obejmuje:
— obstuge geodezyjna,
— prace pomiarowe,
— koszty osrodkéw geodezyjnych,
— sporzadzenie dokumentacji do Wykonawcy, Zamawiajgcego i osrodka Geodezyjno-
Kartograficznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

[2] Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

[3] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

[4] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

[5] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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