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Przebudowa drogi lesnej nr L8P w LesSnictwie
nazwa inwestycji Dadzewo, Nadlesnictwie Polanow

wojewddztwo zachodniopomorskie;

powiat koszalinski;
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dziatka nr 391/1;

PGL Lasy Panstwowe, Nadle$nictwo Polanow
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Polandw, ul. Klonowa 12
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ZESPOL AUTORSKI:
FUNKCJA/ NUMER UPRAWNIEN,
BRANZA IMIE | NAZWISKO SPECJALNOSE DATA PODPIS
PROJEKTANT nr upr. ZAP/0087/PWOD/15
.. . do projektowania i kierowania
BR. DROGOWA mgr inz. Pacholek Blazej robotami budowlanymi wepee, | 032022
inzynieryjnej drogowej bez ograniczen
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Podstawa opracowania

Przedmiot i cel opracowania

Opis stanu istniejgcego

Charakterystyka drogi i warunkéw ruchu

Opis planowanych robét

Opis zagrozen i utrudnien ktére mogq zaistnie¢ w wyniku prowadzonych
robot

Projektowana organizacja ruchu na czas budowy
Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu

Zasady prowadzenia robdt

0 Terminy obowigzywania czasowej organizacji ruchu
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l.  OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym—Dz.U.2022.988z péZn. zm.
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych — Dz.U.2022.1693 z pdzn. zm.
Rozporzqdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 6 lipca 2010 r.w sprawie
kierowania ruchem drogowym — Dz.U.2016.143.z pdzn. zm.

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkoéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzqgdzaniem —Dz.U.2017.784t.j.

Rozporzqdzenie Rady Ministrow z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia warunkow
udzielania zezwolen na zajecie pasa drogowego — Dz.U.2016.1264 t.j.

Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakdw i sygnatow drogowych— Dz.U.2019.2310 z pdzn. zm.
Rozporzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakdw i sygnatdw drogowych oraz urzgdzen bezpieczeristwa
ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach — Dz.U.2019.2311 z pdzn. zm.
Rozporzqdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008 r.w
sprawie wzoru ubioru niektdrych oséb uprawnionych do wydawania polecen i sygnatow
w zakresie kierowania ruchem na drodze — Dz.U.2008.132.840

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczgcych drog publicznych — Dz.U.2022.1518 t.j.

Ustawa z dnia 14 czerwca 1960 r. Kodeks postepowania administracyjnego —Dz. U.
2022.2000t.j.

Wizja lokalna

Ustalenia z Zamawiajgcym

2. PRZEDMIOT | CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu na czas planowanych
robot w zwigzku z planowang przebudowg drogi wewnetrznej na dziatce nr 391/1, obreb
Dadzewo, Gmina Polandw.

Celem opracowania jest wskazanie wytycznych dla  oznakowania
| zabezpieczenia robot w zwigzku z realizacjg Inwestycji.
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3. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Droga powiatowa nr 3554Z jest klasy Lokalnej (L). Jest to droga jednojezdniowa,
dwukierunkowa, o szerokosci okoto 3,10 m, nawierzchnia bitumiczna. Droga jest w stanie ztym,
wystepujg koleiny, spekania podtuzne i poprzeczne. Na przedmiotowej drodze ruch
zorganizowany jest przy pomocy oznakowania pionowego. Droga na rozpatrywanym odcinku
biegnie przez obszary zabudowy rolnej i mieszkalnej. Wody opadowe sg odprowadzane z
nawierzchni jezdni za pomocg spadkow podtuznych i poprzecznych na przylegte tereny zielone.
Droga o$wietlana jest przez latarnie uliczne.

Droga wewnetrzna na dziatce nr 391/1. Jest to droga jednojezdniowa, dwukierunkowa,
0 szerokosci okoto 3,00 m, nawierzchnia bitumiczna. Droga jest w stanie ztym, wystepujg
koleiny, spekania podtuzne i poprzeczne. Na przedmiotowej drodze brak jest oznakowania
pionowego i poziomego. Droga na rozpatrywanym odcinku biegnie przez obszary zabudowy
rolnej i mieszkalnej. Wody opadowe sg odprowadzane z nawierzchni jezdni za pomocg
spadkéw podtuznych i poprzecznych na przylegte tereny zielone. Droga o$wietlana jest przez
latarnie uliczne.

Droga wewnetrzna na dziatce nr 14/2. Jest to droga jednojezdniowa, dwukierunkowa,
o szerokos$ci okoto 2,50 m, nawierzchnia gruntowa. Droga jest w stanie ztym, wystepujg koleiny,
wyboje i zastoiska wody. Na przedmiotowej drodze brak jest oznakowania pionowego i
poziomego. Droga na rozpatrywanym odcinku biegnie przez obszary zabudowy rolnej i
mieszkalnej. Wody opadowe sg odprowadzane z nawierzchni jezdni za pomocg spadkéw
podtuznych i poprzecznych na przylegte tereny zielone. Droga o$wietlana jest przez latarnie
uliczne.

Droga wewnetrzna na dziatce nr 13. Jest to droga jednojezdniowa, dwukierunkowa, o
szerokosci okoto 4,9 m, nawierzchnia z trylinki. Droga jest w stanie ztym, wystepuja, ptyty sg
poklawiszowane. Na przedmiotowej drodze brak jest oznakowania pionowego i poziomego.
Droga na rozpatrywanym odcinku biegnie przez obszary zabudowy rolnej i mieszkalnej. Wody
opadowe sg odprowadzane z nawierzchni jezdni za pomocg spadkow podtuznych i
poprzecznych na przylegte tereny zielone. Droga o$wietlana jest przez latarnie uliczne.

4. CHARAKTERYSTYKA DROGI | WARUNKOW RUCHU

Przedmiotowe odcinki drég objetych opracowaniem zlokalizowane sg na obszarze
zabudowanym, ruch kotowy na rozpatrywanych odcinkach drog jest maty, wystepuje tu
ruch gtéwnie pojazddéw osobowych mieszkancdéw Dadzewa, oraz maszyn rolniczych. Ruch
pieszy i rowerowy jest maty i odbywa sie jezdnig, oraz poboczem

5. OPIS PLANOWANYCH ROBOT
Roboty budowlane zostaty podzielone na dwa etapy.

Roboty dla etapu nr 1 beda polegaé¢ na (czas trwania ok. 2 dni robocze):
- zabezpieczeniu miejsca prowadzenia robot za pomocg oznakowania;

- usunieciu warstwy ziemi urodzajnej;

- rozbidrce istniejacych nawierzchni;

- wykonaniu robét ziemnych;
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- regulacji wysoko$ciowej wtazu studni kanalizacji sanitarnej;
- utozeniu warstw konstrukcyjnych;

- wykonaniu projektowanych nawierzchni;

- uporzadkowaniu terenu;

- przywrdceniu statej organizacji ruchu

Roboty dla etapu nr 2 beda polegac¢ na (czas trwania ok. 14 dni roboczych):
- zabezpieczeniu miejsca prowadzenia robot za pomocg oznakowania;

- usunieciu warstwy ziemi urodzajnej;

- rozbiorce istniejgcych nawierzchni;

- wykonaniu rob6t ziemnych;

- regulacji wysoko$ciowej wtazu studni kanalizacji sanitarnej;

- utozeniu warstw konstrukcyjnych;

- wykonaniu projektowanych nawierzchni;

- uporzadkowaniu terenu;

- przywroceniu statej organizacji ruchu

6. OPIS ZAGROZEN | UTRUPNIEN KTORE MOGA ZAISTNIEC W WYNIKU
PROWADZONYCH ROBOT

Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas robot budowlanych.

Zagrozenia:
- Znalezienie sig¢ uczestnika ruchu na obszarze robot;

Utrudnienia:

- Utrudnienia w dostrzezeniu nadjezdzajacych pojazdow;

- Zwezenie ruchu;

- Czasowe zamknigcie drég dla ruchu pojazdéw;

- Spowolnienie ruchu;

- Czasowa zmiana organizacji ruchu;

- Wyjazd sprzetu budowlanego z obszaru robdt;

- Ruch samochodowy odbywajacy sie jednym pasem ruchu.

Srodki techniczne i organizacyine zapobiegajace niebezpieczenstwom.

Wykonawca winien zapozna¢ sie dokladnie z przygotowanym projektem
organizacji ruchu na czas wykonania robét, oraz dostosowa¢ do niego harmonogram prac.
W niniejszym projekcie przedstawiono schematyczne rozwigzania czasowej organizacii
ruchu na czas wykonywania robot. Wykonawca winien przeanalizowa¢ wymagania
organizacyjne i techniczne dla wykonania robét i pogodzi¢ je z podang organizacjq ruchu.
W projekcie ujeto miedzy innymi oznakowanie i zabezpieczenie robot przygotowawczych
itp. ktére moga by¢ wykonywane samodzielnie. W trakcie robdt nalezy zapewni¢ nadzor
nad oznakowaniem i na biezaco uzupetnia¢ jego braki i uszkodzenia oraz dostosowa¢ do
aktualnych wymagan zabezpieczenia budowy. Niniejszy projekt uwzglednia wykonanie
wszystkich robét we wszystkich branzach. Wykonawca winien powiadamia¢ zarzadce
drogi o przewidywanych utrudnieniach i planowanych zmianach organizacji ruchu w czasie
robot.
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7. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA ROBOT NA CZAS ROBOT

Oznakowanie rob6t dla etapu nr 1:

- na jezdni, od strony najazdowej obszar robdt oznakowa¢ za pomocg tablicy U-3d,
z Swiattami ostrzegawczymi U-35a koloru zéttego;

- wygrodzenie zamkng¢ za pomocg tablic U-20b. Na tablicy U-20b ustawi¢ Swiatta
ostrzegawcze pulsujace U-35a koloru zbttego;

- na tablicy U-20b nalezy ustawi¢ znaki B-1;

- wzdtuz obszaru rob6t na jezdni wygrodzi¢ tablicami U-20a. Zajecie jezdni — 1,5m, dla
ruchu pozostawi¢ min. 2,75m;

- przy jezdni ustawi¢ odpowiednio  znaki A-12blc  ,zwezenie jezdni
prawostronne/lewostronne” i A-14 ,roboty na drodze”;

- przed obszarem rob6t wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 20km/h, poprzez
ustawienie znakow B-33;

- wprowadzone ograniczenie predkosci odwota¢ znakami B-34.

- zakaza¢ wjazdu w zamknietg droge wewnetrzng nalezy oznakowac stosujgc znaki B-21,
B-22, C-8;

UWAGA! Przed przystapieniem do rozpoczecia robét nalezy poinformowaé
mieszkancow nieruchomosci znajdujacych sie wzdtuz zamknietej dla ruchu drogi
wewnetrznej o utrudnieniach zwigzanych z dojazdem do nieruchomosci (czas
trwania zamkniecia drogi to okoto 2 dni robocze).

Szczegoly rozmieszczenia znakow przedstawiono na rys. nr 2.

Oznakowanie rob6t dla etapu nr 2:

- na jezdni, od strony najazdowej obszar robdt oznakowa¢ za pomocg tablicy U-3d,
z Swiattami ostrzegawczymi U-35a koloru zéttego;

- wygrodzenie zamkna¢ za pomocg tablic U-20b. Na tablicy U-20b ustawi¢ $Swiatta
ostrzegawcze pulsujgce U-35a koloru zottego;

- na tablicy U-20b potozonych wzdtuz jezdni nalezy ustawi¢ znaki B-1;

- wzdtuz obszaru robot na jezdni wygrodzi¢ tablicami U-20b. Zajecie jezdni — 1,0m, dla
ruchu pozostawi¢ min. 2,75m;

- obszar robét poza jezdnig wygrodzi¢ przy pomocy tablic U-20a;

- przy jezdni ustawi¢ odpowiednio  znaki A-12blc  ,zwezenie jezdni
prawostronne/lewostronne” i A-14 ,roboty na drodze”;

- przed obszarem rob6t wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 20km/h, poprzez
ustawienie znakow B-33;

- wprowadzone ograniczenie predkosci odwota¢ znakami B-34.

- zakaza¢ wjazdu w zamknietg droge wewnetrzng nalezy oznakowac stosujac znaki B-21,
B-22, C-8;

UWAGA! Przed przystapieniem do rozpoczecia robét nalezy poinformowaé
mieszkancow nieruchomosci znajdujacych sie wzdtuz zamknietej dla ruchu drogi
wewnetrznej o utrudnieniach zwigzanych z dojazdem do nieruchomosci (czas
trwania zamkniecia drogi to okoto 14 dni robocze).

Szczegoty rozmieszczenia znakow przedstawiono na rys. nr 3.
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8. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

Zabezpieczenia i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do wystepujacych utrudnien na drodze, a takze zapewni¢ bezpieczenstwo
uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym roboty. Oprécz znakéw drogowych stosuje sie
zapory drogowe, Swiatta ostrzegawcze.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca
robdt powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jaki w nocy oraz utrzymane w nalezytym
stanie przez okres trwania rob6t.

Wzory ustawien znakéw, zap6r oraz tablic wg zatacznikdw graficznych niniejszego
opracowania.

. Widocznos$¢é znakow

Do wykonania lic znakéw oraz zapor i tablic stosowanych do oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowac folie odblaskowg typu 2.

. Wielkos¢ znakow

Do oznakowania przedmiotowych robot nalezy uzy¢ znakow kategorii duze (D)
na drodze powiatowe;j;

- ostrzegawcze o boku trojkata 1050mm,

- zakazu i nakazu o $rednicy kota 900 mm.

Do oznakowania przedmiotowych robot nalezy uzy¢ znakow kategorii $rednie (S)
na drogach wewnetrznych;

- ostrzegawcze o boku trojkata 900mm,

- zakazu i nakazu o $rednicy kota 750 mm.

9. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Przy prowadzeniu robét nalezy wybrac takg technologie i organizacije ich wykonania, ktora
umozliwi bezpieczne prowadzenie ruchu pojazdéw przy ograniczonym czasie trwania prac;
Jednostka wprowadzajgca organizacije ruchu winna zawiadomi¢ organ zarzadzajacy ruchem,
zarzad drogi oraz wtasciwego komendanta policji o terminie jej wprowadzenia, co najmniej na 7
dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu;

Ustawienie znakdw wykona¢ pod nadzorem pracownikdw zarzadu drogi;

Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sg do utrzymania w nalezytym
stanie wszystkich srodkow technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca
robot;

Konstrukcja stojakéw do zapdr powinna zapewni¢ stabilnos¢ urzadzenia;

Osoby wykonujace prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza o
barwie pomararficzowej lub w z6ttej wyposazone w elementy odblaskowe barwy Zéttej lub
pomaranczoweyj;

Wszystkie znaki i urzadzenia zabezpieczajace zwigzane z robotami nalezy usuwac
niezwtocznie po zakonczeniu robot;

W przypadku konieczno$¢ recznego kierowania ruchem na drodze czynnos¢ tg winni
wykonywa¢ odpowiednio przeszkolenie pracownicy (lub osoby)- szkolenia przeprowadza
WORD. Osoby takie powinny by¢ wyposazone narzutki ostrzegawcze o barwie fluorescencyjnej
pomaranczowo-czerwonej, z zottymi paskami z materiatu odblaskowego co najmniej klasy 2, z
nadrukiem na plecach o tresci ,KIEROWANIE RUCHEM”.
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10.TERMINY OBOWIAZYWANIA CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Przewidywany termin wykonywania rob6t przewiduje sie: od 15 maja 2023r. do 30
grudnia 2024r.
Termin przywrdcenia statej organizaciji ruchu: do 30.12.2024r.
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ZALACZNIKI GRAFICZNE:

Wzory ustawienia znakow drogowych
1. Odlegtos¢ znakéw od krawedzi jezdni
/N

0,50e2,00‘

e

jezdnia |, pobocze
jezdnia chodnik

krawc;linik
a) na drogach z poboczem gruntowym b) na ulicach

UWAGA!

W przypadku , gdy warunki terenowe nie pozwalajg na umieszczenie znaku poza korong drogi, znak powinien
by¢ umieszczony, na drogach z poboczami gruntowymi - na poboczu w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5m

od krawedzi jezdni.
W przypadku szerokiego nasypu znaki mozna umieszczac¢ w odlegtosci nie wigkszej niz 5m od krawedzi jezdni.

2. Wysokos¢ umieszczania znakéw /\
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c) dwéch na jednym stupku na drogach d) dwéch na jednym stupku na ulicach,

innych niz ulice,
UWAGA!
Przy oznakowaniu robét prowadzonych w pasie drogowym stosuje sie znaki o jedng grupe wielkosci wyzszg
niz stosowane na tej drodze /lub ulicy/ czyli znaki z grupy wielkosci "duze”. W grupie tej znaki ostrzegawcze
w ksztatcie trojkata rownobocznego posiadajgq dtugos¢ boku 1050 mm, a okragte znaki zakazu i nakazu $rednice
wielkosci 900mm, natomiast znaki informacyjne o ksztalcie prostokata o diugosci podstawy 900mm.



Wzdor ustawienia wygrodzen poprzecznych

Tablica prowadzaca ciggta

L max 2,0 m |

Dlugos¢ tablicy kierujgcej nie moze byc¢ krotsza niz 1,2 m.
Powinna by¢ pokryta matriatem odblaskowym na catej powierzchni.

Zapora drogowa pojedyncza szeroka

max 2,0 m |

U-20b

0,9+1,10 m

-
-

Dlugos¢ zapory drogowej nie moze by¢ krétsza niz 0,75 m i diluzsza niz 2,75 m.

W celu ostrzezenia kierujacych pojazdami o wystepujacych przeszkodach na drodze,
zawsze przy zastosowaniu wygrodzen poprzecznych nad ustawionymi w poprzek jezdni
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tablicami prowadzacymi (U-3d) i zaporami drogowymi szerokimi (U-20b) nalezy umiesci¢

$wiatta koloru zéttego (U-35) w odstepach max. co 2,0m. Swiatta te przy normalnej

przejrzystosci powietrza powinny byé widoczne z odlegtosci co najmniej 250m oraz zapalaé

sie i gasnac¢ z czestotliwoscia 120+15 cykli na minute.
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Wzor zapor drogowych

R=0,03m _>1<M

il

a) zapora drogowa pojedyncza U-20a Zapory drogowe U-20 ustawione
réwnolegle do kierunku ruchu

|0,25|0,25|

0,9-1,10 m

<

Zapory drogowe pojedyncze U-20a stosuje sie do wygrodzen miejsc robét prowadzonych w pasie drogowym a gtéwnie
do wygrodzenia wzdtuz Jezdni.
Przy wygrodzeniach wzdtuz jezdni nie dopuszcza sie wystepowanie przerw w ciggu zapor.

R=0,03m

min 0,75m

>
el

|0,25|0,25

0,9-1,10 m

0,30 10,25
N

<
<
<
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b) zapora drogowa podwaéjna U-20c

Zapory drogowe podwojne U-20c nalezy stosowac do wygradzania miejsc robét prowadzonych na chodnikach ciggach
pieszych, pieszo - rowerowych lub $ciezkach rowerowych.

Dla poprawy bezpieczenstwa pieszych szczegdlnie w miejscach zwiekszonego natezenia ruchu dzieci np. w poblizu
szkét podstawowych, przedszkoli itp. zaleca sie stosowanie zapory drogowej potréjnej.

min 0,75m
< » R=0,03m
0,25 0,25
[>e—>
Y A
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A &
\ 4
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c) zapora drogowa potréjna U-20d =
W terenie zabudowanym zapora drogowa Uwaga!
umieszczona bezposrednio na 1. Zapory drogowe powinny by¢ pokryte po obu stronach pasami biatymi i
skrzyzowaniu nie powinna ogranicza¢ czerwonymi.na przemian.

. Wszystkie zapory rozpoczynaja si¢ i koncza polem czerwonym.

Zapory drogowe stosowane do wyghrodzenia czesci jezdni powinny mie¢ lica

wykonane z fiolii odblaskowe;j.

. Dopuszczalne dtugosci zap6r drogowych wynosza: 750, 1250,2250 i 2750 mm.

. Zapory drogowe muszg by¢ wykonane z materiatdw nie stanowigcych zagrozenie
dla oséb i mienia, powinna powinny mie¢ naroza wyokraglone R;,=30mm.

. Zaleca sie stosowanie zap6r drogowych wykonanych z tworzyw sztucznych.

kierujgcym widocznosci innych
uczestnikdw ruchu. W takich sytuacjach
dopuszcza sie umieszczanie zapory na
wysokosci powyzej 0,9m.
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