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1. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV-45000000-7 Wymagania Ogoélne

1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Specyfikacji Technicznej s3 Wymagania Ogélne dotyczace wykonania
i odbioru rob6t w obiektach budowlanych.

1.1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe opracowania szczegétowej specyfikacji technicznej stosowanej
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu zgodnie z ustawg o zaméwieniach publicznych i realizacji oraz
rozliczaniu robdt w obiektach budowlanych.

1.1.3 Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla rob6t objetych specyfikacjami
technicznymi (ST) iszczegétowymi specyfikacjami technicznymi (SST) dla inwestycji pn. ,PRZEBUDOWA,
NADBUDOWA I REMONT BUDYNKU PROKURATURY W LUBLINIE PRZY UL. OKOPOWE]J 2A - ETAP I -
Instalacje SSP”, adres inwestycji: PROKURATURA REGIONALNA W LUBLINIE, UL. OKOPOWA 2A, 20-950
LUBLIN.

1.1.4 Ogodlne wymagania dotyczqce robaot.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe¢ do opracowania szczegétowych Specyfikacji Technicznych
stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu zgodnie z Ustawa Prawo Zaméwien Publicznych
i realizacji oraz nadzorowaniu robdt w obiektach budowlanych. Zakres robét sklasyfikowano zgodnie do struktury
systemu klasyfikacji Wsp6lnego Stownika Zaméwien.

1.1.5 Zgodnosc¢ Robot z Normami.
W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odnosniki do Polskich Norm. Normy te winny by¢
traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacji Technicznych i by¢ stosowane w potaczeniu z Dokumentacja Budowy
i Specyfikacjami, w ktérych sa wymienione. Wykaz podstawowych norm przedstawiono na koncu Specyfikacji.
Wykonawca jest zobowiagzany do przestrzegania innych Polskich Norm lub odpowiednich norm krajéw UE, ktére
obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac obje¢tych Kontraktem i stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi
innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach Technicznych. Zaklada si¢, iz Wykonawca dogtebnie zaznajomit
si¢ z tre$cig 1 wymaganiami tych Norm.

1.1.6 Okreslenia podstawowe.
Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Obiekt budowlany - nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi, budowle
stanowiacg calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzagdzeniami, obiekt matej architektury;
Budynek - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony
z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.
Budynek mieszkalny jednorodzinny — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno stojacy albo budynek o zabudowie
blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie
samodzielng calo$¢, w ktérym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwdch lokali mieszkalnych albo jednego lokalu
mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nieprzekraczajacej 30% powierzchni catkowitej budynku.
Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury,
jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojagce maszty antenowe, wolno
stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne,
hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie Sciekdw,
sktadowiska odpadéw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejécia dla pieszych,
sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czg¢sci budowlane urzadzen technicznych
(kottéw, piecow przemyslowych iinnych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod
wzgledem technicznym cze$ci przedmiotéw sktadajacych si¢ na catos¢ uzytkowa.
Obiekt malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci kultu religijnego, jak:
kapliczki, krzyze przydro Zne, figury, posagi, wodotryski iinne obiekty architektury ogrodowej, uzytkowe stuzace
rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.
Tymczasowy obiekt budowlany - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony do czasowego
uzytkowania w okresie krétszym od jego trwaloSci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub
rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie polaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy
ulicznej i wystawowe, przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty
kontenerowe.
Budowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowe,
rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
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Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrece obiektu budowlanego.

Remont - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym rob6ét budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezgcej konserwacji.

Urzadzenia budowlane - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym
zapewniajgce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne,
w tym sluzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekéw, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod
$mietniki.

Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Prawne dysponowanie nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumie¢ tytutl prawny wynikajacy
z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku
zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych.

Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie
budowy lub wykonywanie rob6t budowlanych innych ni Z budowa obiektu budowlanego.

Dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe¢ wraz z zalaczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czeSciowych ikoncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki iopisy
stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik
montazu.

Dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Teren zamKkniety — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktérym mowa w przepisach prawa geodezyjnego
i kartograficznego,

Aprobta techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocen¢ techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.

Wrlasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektonicznobudowlanego lub organ specjalistycznego
nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwoéci okreslonych w rozdziale 8.

Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany
do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre$lone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r.
o samorzadach zawodowych architektéw, inzynieréw budownictwa oraz urbanistoéw (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, pdz. 42
z p6zn. zm.).

Obszar oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie
przepiséw odrebnych, wprowadzajacych zwiagzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.
Oplata — nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ naleznoSci wnoszong przez zobowiazanego za okreSlone ustawa
obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ drog¢ specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazddw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.
Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych
w czasie wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania robotami ido
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong
budowe.

Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préb
zwigzanych z oceng jakos$ci stosowanych wyrobéw budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rézne tworzywa i wyroby
niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Odpowiednia zgodno$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robdt dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli
granice tolerancji nie zostaly okres§lone z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt Ilub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

Rekultywacja — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt budowlanych.

Przedmiar robét — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rob6ot wedtug technologiczne;j
kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robdt w ustalonych jednostkach przedmiarowych.
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Czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ czgs¢ obiektu budowlanego zdolng do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacji.

Ustalenia techniczne - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych
i szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

1.1.7 Ogdlne wymagania dotyczgce Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowsg i §cisle przestrzeganie: harmonogramu robot
oraz za jako$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z projektem technicznym,
wymaganiami specyfikacji technicznej i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu roboét, jesli wymagaé tego bedzie zarzadzajacy
realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub
wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajacego realizacja umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢. Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie technicznym i szczegétowych specyfikacjach
technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy
realizacja umowy uwzglednia wyniki badan materialéw 1ijakosci robot, dopuszczalne niedoktadno$ci normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowcéw oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie
pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu poniesie wykonawca.

1.1.8 Teren budowy.

Charakterystyka terenu budowy.
Przedmiotowy budynek zlokalizowany jest na, Ul. Okopowej 2A, 20-950 Lublin.

Przekazanie.

Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy:

i Dokumentacje techniczna,

i Kopi¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,

i Komplet specyfikacji technicznych,

i Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robdt do realizacji przez zamawiajacego

dla umozliwienia prowadzenia roboét.

Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich materiatéw i elementéw wyposazenia
uzytych do realizacji rob6t od chwili rozpoczgcia do ostatecznego odbioru robét. Przez caly ten czas urzadzenia lub ich
elementy beda utrzymane w sposéb satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymac realizacje
rob6t jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiazki konserwacyjne. W trakcie realizacji rob6t
wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbgdne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie
jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe etc. Zeby zapewni¢ bezpieczenstwo caltego ruchu kotowego i pieszego.
Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Wykonawca be¢dzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenia robdt za utrzymanie wszystkich
reperdw iinnych znakéw geodezyjnych istniejacych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do
odbudowy na wilasny koszt. Przed rozpoczgciem robdt wykonawca umiesci, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez
zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie zrozporzadzeniem z 15 grudnia 1995
wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej Budownictwa.

Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji naziemnych i podziemnych urzadzen znajdujacych
si¢ w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable etc. Przed rozpoczg¢ciem robdt wykonawca potwierdzi u
odpowiednich witadz, ktére sa wlascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje aby te instalacje i urzadzenia zostalty wlasciwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robdt. Wykonawca natychmiast poinformuje
zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji ibedzie
wspotpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dzialania,
w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
zamawiajgcego.

Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robét.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowaé si¢ do przepiséw zawartych we wszystkich
regulacjach prawnych w zakresie ochrony $srodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca
bedzie podejmowal wszystkie sensowne kroki zeby stosowaé Siudo wszystkich przepiséw i normatywéw w zakresie
ochrony $rodowiska na placu budowy ipoza jego terenem, unika¢ dzialan szkodliwych dla innych jednostek
wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, halasu lub innych czynnikéw powodowanych jego
dziatalno$cia.

Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
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Wykonawca dostarczy na budowe ibedzie utrzymywatl wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagana dla ochrony zycia
i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnos$ci z wspomnianymi
powyzej przepisami bezpieczefnstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cen¢ umowng. Wykonawca bedzie stosowat si¢
do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujacych w zakresie bezpieczefistwa przeciwpozarowego. Bedzie stale
utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisdw bezpieczenstwa
przeciwpozarowego na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty latwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej
odlegtosci od budynkéw i sktadowisk, w miejscach niedostgpnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty powstale w wyniku pozaru, ktéry méglby powsta¢ w okresie realizacji rob6t lub
zostal spowodowany przez ktéregokolwiek jego pracownikéw. Uzycie materiatéw, ktére wptywaja na trwale zmiany
Srodowiska, ani materialéw emitujacych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie
akceptowane. Jakiekolwiek materialy z odzysku lub pochodzace zrecyklingu i majace by¢ uzyte do robdt musza
poswiadczone przez odpowiednie urz¢dy i wladze jako bezpieczne dla Srodowiska. Materiaty, ktore sg niebezpieczne
tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny znika, np. materialy pylagce) moga by¢
dozwolone, pod warunkiem, ze beda spetnione wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem
takich materiatow zamawiajgcy musu uzyska¢ aprobat¢ od odpowiednich wiladz administracji panstwowej, jesli
wymagajg tego odpowiednie przepisy.
1.1.9 Projekt organizacji robot wraz z towarzyszgcymi dokumentami.

Przygotowanie dokumentéow wchodzacych w sklad projektu organizacji robot. W ramach prac przygotowawczych,
przed przystapieniem do wykonania zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania
zarzadzajacemu realizacja umowy do akceptacji nastgpujacych dokumentow:

e projekt organizacji robot,

e szczegbdtowy harmonogram robdt i finansowania,

e plan zabezpieczenia i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jakosci.

Projekt organizacji robét.

Opracowany przez wykonawce¢ projekt organizacji rob6t musi by¢ dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robdt, w oparciu o zasoby
techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére zapewnig realizacj¢ robdt zgodnie 2z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robdt. Powinien
zawierac:

organizacj¢ wykonania rob6t, wtym terminie isposéb prowadzenia robdt, projekt zagospodarowania zaplecza
wykonawcy, organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drég,

wykaz zespoldéw roboczych, ich kwalifikacj¢ i przygotowanie praktyczne, wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢
i terminowos$¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot

Szczegétowy harmonogram robét i finansowania.

Szczegbtowy harmonogram robét ifinansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace z dokumentacji
projektowej i ustaleh zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie rob6t budowlanych
i montazowych, kolejno$¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie rob6t w terminie okreslonym
w umowie. Wykonawca przedstawi zarzadzajagcemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegélowy harmonogram
robot iptatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien wyraznie
przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robét.

Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich obowigzujacych przepiséw i wymagan
w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, wramach prac przygotowawczych do realizacji robot,
zgodnie z wymogami ustawy — Prawo Budowlane jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji
zarzadzajacemu realizacja umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi
zapewni¢ personelowi prac¢ w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla zdrowia i spetniajacych odpowiednie
wymagania sanitarne.

Program zapewnienia jakoSci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$¢ robdot. W tym celu przygotowuje program zapewnienie jako$ci
i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierat:

a) czeg$¢ ogblna opisujaca:

e system (sposdb i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywania robot,

*  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub wytypowanego do
wykonywania badan zleconych przez wykonawce),

e spos6b oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia mechanizméw
sterujacych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania informacji zarzadzajacemu realizacja umowy;

b) czg$¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn iurzadzen stosowanych na budowie zich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem

w mechanizmy do sterowania i urzadzenia do magazynowania i zaladunku materiatéw,
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e spos6b zabezpieczenia iochrony materiatéw iurzadzen przed utrata ich wtasciwos$ci w czasie transportu
i przechowywaniem na budowie,
e sposob iprocedur¢ pomiaréw ibadan (rodzaj iczestotliwo$¢ badaf, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzenie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéw,

* wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegélnych elementéw robdét,

*  sposOb postegpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom umowy.
W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 jest zobowigzany do opracowania programu i planu
zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.1.10 Dokumenty budowy.

Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy na biezaco,
zaréwno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu
budowy az do zakonczenia rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury). zapisy do dziennika budowy beda czynione na
biezaco i powinny odzwierciedla¢ postep robét, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie
kwestie zwigzane z zarzadzaniem budowa. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko
i stanowisko oraz podpis osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac pustych mi¢dzy nimi, w sposéb uniemozliwiajacy wprowadzenie
p6zniejszych dopiskow. Wszystkie protokoty iinne dokumenty zalaczone do dziennika budowy powinny by¢
przejrzy$cie numerowane, oznaczone i datowane przez zar6wno wykonawce jak i zarzadzajacego realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy jest takze zobowigzany przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu
dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.
Inne istotne dokumenty budowy.
Oprécz dokumentéw wyszczegdlnionych powyzej, dokumenty budowy zawieraja tez:

e Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

e Pozwolenie na budowe,

*  Protokoly przekazania placu budowy wykonawcy,

e Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilnoprawne,

* Instrukcje zarzgdzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie,

e Protokoly odbioru robot,

*  Opini¢ ekspertdw i konsultantow,

*  Korespondencja dotyczaca budowy.
Przechowywanie dokumentéw budowy.
Wszystkie dokumentu budowy beda przechowywane na placu budowy we wlasciwie zabezpieczonym miejscu.
Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa.
Wszystkie dokumenty budowy beda stale dostgpne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych
przedstawicieli zamawiajacego w dowolnym czasie i na kazde Zadanie.

1.1.11 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.

Informacje ogolne.
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt wykonawca jest zobowigzany do dostarczania na polecenie
zarzadzajacego realizacjg umowy nast¢pujacych dokumentow:

*  Rysunki robocze,

e Aktualizacja harmonogramu robdt i finansowania,

e  Dokumentacja powykonawcza,

» Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen
Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania.
Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie rob6t budowlanych i montazowych, kolejno$¢ robét oraz sposoby
realizacji winny zapewni¢ wykonanie rob6t w terminie okreslonym w umowie. Wykonawca we wstepnej fazie robot
przedstawia do zatwierdzenia szczeg6élowy harmonogram robét i finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy.
Harmonogram ten w miar¢ postgpu robdt moze by¢ aktualizowany przez wykonawce¢ izaczyna obowigzywaé po
zatwierdzeniu przez zarzadzajacego realizacja umowy.
Dokumentacja powykonawcza.
Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkim zmian w rodzaju materialdéw,
urzadzen, lokalizacji i wielkoSci rob6t. Zmiany te nalezy rejestrowaé na komplecie rysunkéw, wylacznie na to
przeznaczonych. Wykonawca winien przedklada¢ zarzadzajacemu realizacja umowy aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesiagcu, w celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia.
Po zakonczeniu rob6t kompletny zestaw rysunkOw zostanie przekazany zarzadzajacemu realizacjag umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy wramach posiadanego umocowania od zamawiajagcego reprezentuje interesy
zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodno$ci realizacji rob6t budowlanych z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowiazkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajacy
realizacjg umowy pisemnie wyznacza inspektordw nadzoru dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im
uprawnien i obowigzkéw. Wydane przez nich polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy. Zgodnie
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z umowa, wykonawca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczaltowej, przewidzianej w cenie ofertowej na zaplecze
budowy, zorganizowa¢ zamawiajacemu na placu budowy i utrzymywac do konca rob6t biuro zarzadzajacego realizacja
umowy.

1.2 MATERIALY | URZADZENIA.

1.2.1 Zrédta uzyskiwania materiatéw i urzqdzen.

Wszystkie wbudowane materiaty iurzadzenia instalowane w trakcie wykonywania rob6t musza by¢ zgodne
z wymaganiami okreslonymi w poszczeg6élnych szczegétowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy
tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonywania robdt stalych wykonawca przedtozy
szczegbtowa informacj¢ o zrédle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatéw, atestach, wynikach
odpowiednich badaf laboratoryjnych iprobek do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy. To samo dotyczy
instalowanych urzadzen. Akceptacja zarzadzajacego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materiatéw z danego
zrédla nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materialy pochodzace ztego zrdédta sa akceptowane automatycznie.
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania préb materialdw otrzymywanych
z zatwierdzonego zrédla dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, Zze nadal spelniaja one wymagania odpowiedniej
szczegdtowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania materiatéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek
miejscowego zrodta, wlaczajac te, ktére zostaty wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczgciem wykorzystywania
tego zrédlta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajacemu realizacja umowy wszystkich wymaganych
dokumentdéw pozwalajacych na jego prawidlowa eksploatacj¢. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania
i dostarczenia na Plac Budowy materiatéw lokalnych. Za ich ilo§¢ ijako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie
materialdw pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

1.2.2 Kontrola materiatow i urzqgdzen.
Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe¢ materialy iurzadzenia, zeby
sprawdzi¢ czy s3 one zgodne z wymaganiami szczegétowych specyfikacji technicznych.
Zarzadzajacy specyfikacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu zeby sprawdzi¢ jego
wlasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ moga podstawe do aprobaty jako$ci danej partii materiatéw. Zarzadzajacy
realizacja umowy jest rOwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytwérniach materiatéw i urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materialéw i urzadzen przez zarzadzajacego realizacja umowy, wykonawca ma
obowiazek spetnia¢ nastgpujace warunki:
e W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc przez
wykonawce i producenta materiatdw lub urzadzen,
e Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial zapewniony w dowolnym czasie dostgp do tych miejsc, gdzie sa
wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

1.2.3 Atesty materiatow i urzqdzen.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w szczegétowych specyfikacjach technicznych wymagane sa atesty, kazda partia
dostarczona na budowe musi posiadaé atest okre$lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez
wykonawceg badan jako$ci materialdw, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopuséci¢ do uzycia materiaty posiadajace
atest producenta stwierdzajacy pelna zgodno§¢ tych materiatéw z warunkami podanymi w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢ dostarczone przez
wykonawce zarzadzajacemu realizacja umowy. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacj¢, moga
by¢ badane przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ wlasciwosci  przewidzianych do wuzycia materialtdw 1iurzadzen z wymaganiami zawartymi
w szczegbdtowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

1.2.4 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom umowy.
Materiaty uznane przez zarzadzajacego realizacjg umowy za niezgodne ze szczegétowymi specyfikacjami technicznymi
muszg by¢ niezwlocznie usunig¢te przez wykonawce z palcu budowy. Jesli zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli
wykonawcy wykorzysta¢ te materialy do innych roboét niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych
materialdw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego realizacja umowy. Kazdy rodzaj robdt
wykonywanych z uzyciem materialéw, ktoére nie zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego
realizacja umowy, bedzie wykonywany na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawa¢ sobie sprawg, ze te roboty
moga by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.
1.2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzqdzen.
Wykonawca jest zobowiazany zapewniC, zeby materialy iurzadzenia tymczasowo skltadowane na budowie, byly
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jako$¢ i wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany
w chwili wbudowania lub montazu. Musza one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez
zarzadzajacego realizacja umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania
materialdéw i urzadzen beda zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym
realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawcg. Zapewni on, ze
tymczasowo sktadowane na budowie materiaty i urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.
13 SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw iiloSci wskazaniom zawartym w szczegélowych specyfikacjach
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technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Liczba iwydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie rob6t. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t
musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska
iprzepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy
zarzadzajacemu realizacji umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli
projekt wykonawczy lub szczegélowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robét.

14 TRANSPORT.
Liczba i rodzaje srodkéw transportu beda okreslone w projekcie organizacji rob6t. Musza one zapewnia¢ prowadzenie
rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych oraz
wskazaniami zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robét. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego, szczegdlnie
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie iinnych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom umowy, bedg przez inzyniera usunig¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego
realizacjg umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezgco na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
1.5 WYKONANIE ROBOT
Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca opracuje.
*  projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktada¢ si¢ z czgéci opisowej i graficzne;.
e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz).
*  projekt organizacji budowy.
»  projekt technologii i organizacji montazu
1.5.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jako$§¢ zastosowanych
materialtéw i wykonywa innych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami Szczegdlowej
Specyfikacji Technicznej, PZJ, projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$§¢ za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementéw rob6t okreslonych
w dokumentacji projektowej lub przekazanych na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek biedu
spowodowanego przez Wykonawce¢ w wytyczeniu i wykonywaniu rob6t zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialéw i elementéw rob6t bgda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji
robd6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym.
1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

1.6.1 Zasady kontroli jakosci robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét ijakosci materialdéw prowadzong zgodnie z programem
zapewnienia jako$ci. wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badania materiatow oraz jakosci wykonywania
robdt. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakos$ci zarzadzajacy realizacja umowy moze zazada¢ od
wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym szczegétowych
specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badah iich czestotliwosci sg okreslone
w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepiséw zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t
zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, z wszystkie
stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiada wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

1.6.2 Pobieranie probek.
Prébki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.
Zarzadzajacy realizacja umowy musi mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu prébek. Na jego zlecenie
wykonawca ma obowiazek przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci,
o ile kwestionowane materialy nie zostang przez wykonawce usunig¢te lub ulepszone zjego wilasnej woli. Probki
dostarczone przez wykonawce do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.
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1.6.3 Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdétowych specyfikacjach
technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badanh, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy
o rodzaju, miejscu iterminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania wykonawca przedstawi na
pisSmie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy. Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat
nieograniczony dost¢p do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywal wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnig¢ciach dotyczacych  urzadzen  laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgdg na tyle powazne, to
moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatéw idopusci je dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang
usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéw. Wykonawca bedzie przekazywal zarzadzajacemu
realizacja umowy kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz wg terminie okreslonym
w programie zapewnienia jako$ci. Kopie wynikow badan beda mu przekazywane na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, rOwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi wykonawca. Do celéw kontroli jakoS$ci i zatwierdzenia,
zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw u
zrodet ich wytwarzania, a ze strony wykonawcy i producenta materialdéw zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc. Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych robét iuzytych materialéw z wymaganiami szczegélowych
specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawce wynikéw badan. Zarzadzajacy realizacja
umowy moze pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan
wykaza ze raporty wykonawcy sa niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium,
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodno$ci materiatow irobdt z projektem wykonawczym i szczegétowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan ipobierania probek zostang poniesione przez
wykonawce.
1.6.4 Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
* posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw
* posiadajg deklaracj¢ zgodnoSci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normga lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacja iktére spetniaja
wymogi specyfikacji technicznej.
1.6.5 Wyniki kontroli.
Wiyniki kontroli przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej iadministracyjnej strony
budowy musza by¢ zapisywane na biezaco Dzienniku Budowy. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac
w szczegdlnosci:
e terminy rozpoczgcia i zakofnczenia poszczegdlnych elementéw Robét,
* przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora,
e daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,
» zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioré6w
Roboét,
*  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody itemperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j,
e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed iw trakcie wykonywania
Robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
» dane dotyczace jakoSci Materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,
* wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

1.7 PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

Ryczalt — w niniejszym przedmiocie opracowania nie obowiazuje obmiar robo6t.

Podstawa rozliczenia robot jest kwota ryczaltowa, okreSlona na etapie przetargu, wynikajaca ze Specyfikacji
Technicznej i przedmiaru rob6t. Kwota ryczaltowa jest ostateczng i nie podlegajaca negocjacjom, a tym samym
zmianom. Dlatego tez Wykonawca na etapie skladania oferty winien uwzgledni¢ koszty bezposrednie zwigzane z
realizacja rob6t 1 wkalkulowa¢ w ceng ryczaltowa koszty pozostate, a tym samym niezbedne do prawidtowej realizacji
przedmiotu zaméwienia.
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1.8 ODBIORY ROBOT.
Rodzaje odbioréw Roboét w zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacjach technicznych, Roboty podlegaja
nastepujacym odbiorom:
* odbiorowi cz¢$ciowemu,
*  odbiorowi ostatecznemu.
* odbiorowi pogwarancyjnemu.
1.8.1 Odbior czesciowy.
Odbiér Czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czgéci robdt. wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
Robét. Odbioru Robét dokonuje Inspektor.

1.8.2 Odbior ostateczny (koricowy) robét.
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich zakresu (iloéci) oraz
jakosci. Calkowite zakonczenie Robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora. Odbidr ostateczny Robdt nastapi
w terminie ustalonym w Dokumentach, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia Roboét i przyjecia
dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie ponizej punkcie. ,,Dokumenty do odbioru ostatecznego Robét” Odbioru
ostatecznego Robot dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy.
Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robét z specyfikacja techniczna i Dokumentacja Projektowa.
W toku odbioru ostatecznego Robét, Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robot
zanikajacych 1iulegajacych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania Rob6t
uzupetniajacych i Robdt poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Robot
uzupetniajacych, Komisja przerwie swoje czynnoSci iustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez Komisj¢, ze jako§¢ wykonanych Rob6t w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej w specyfikacji technicznej i Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonanych Rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
1.8.3 Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robét jest ,,Protokét Odbioru Ostatecznego Robot”
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastgpujace dokumenty:

e Dokumentacj¢ Powykonawczg, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

e dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robdét,

*  Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw kontraktowych i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

*  Protokoty wszystkich Odbioréw Czg¢$ciowych,

e Dzienniki Budowy,

e deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych Materialéw, certyfikaty na znak bezpieczenstwa
zgodnie z specyfikacja techniczna,

e sprawozdanie techniczne,

* inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Przejecie rob6t na majatek i do eksploatacji nastapi na postawie ,,Protokotu Odbioru Ostatecznego Robdt” podpisanego
przez przedstawiciela Zamawiajacego.
1.8.4 Odbior pogwarancyjny.

Odbiér Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robé6t zwiazanych z usunigciem wad, ktére ujawnia si¢
w Okresie Gwarancyjnym i Regkojmi. Ostateczne zatwierdzenie Robdt po wygasnieciu Okresu Gwarancji (okresu
odpowiedzialno$ci za usterki) nastgpi po usunigciu wszystkich usterek odnotowanych przy Odbiorze Ostatecznym oraz
tych, ktére wystapity w Okresie Gwarancji. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad Odbioru Ostatecznego.

1.9 PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa platnos$ci rob6t budowlanych jest ryczalt, skalkulowany przez Wykonawce¢ na podstawie Specyfikacji
Technicznej oraz wizji lokalnej — na etapie przygotowania oferty. Ryczalt uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na prawidtowe wykonanie przedmiotu zaméwienia.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

* robocizn¢ bezposrednia,

e warto§¢ zuzytych materialéw wraz zkosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

*  koszty posrednie, w skiad ktérych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru,
koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (koszty dotyczace oznakowana Robét, wydatki dotyczace
bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz koszty
zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
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»  zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapié
w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

* podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku
VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje¢ w Wycenionym Przedmiarze Robdt jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robét objetych ta pozycja kosztorysowa.
1.10 PRZEPISY ZWIAZANE.
Specyfikacje Techniczne w r6znych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe, instrukcje.
Nalezy je traktowac jako integralng cze$¢ i nalezy je czyta¢ tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one
wystepowaty. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie
beda mialy ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed data sktadania ofert), o ile nie
postanowiono inaczej. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposéb, $cisle w zgodzie z obowigzujacymi Polskimi
Normami (PN)/(EN-PN) Iub odpowiednimi normami krajéow UE. Postanowienia norm polskich beda miaty
pierwszefnstwo nad postanowieniami innych norm.
Normy obowigzujace przy realizacji (lub réwnowazne do wskazanych):

*  Umowa z Inwestorem

* Uzgodnienia biezace ze stuzbami technicznymi Uzytkownika

* Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych

*  Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP — 02:2010

*  Przepisy i Normy (lub rownowazne do wskazanych norm):

e Ustawa z 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane (Dz. U. z 2020 r. poz. 1333, 2127, 2320, z 2021 r. poz. 11, 234,
282, 784 z p6zniejszymi zm.),

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (j.t.: Dz. U. Z 7.06.2019 r. poz. 1065; zm. Dz. U. z 2017 r. poz. 2285)

e Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w
sprawie szczegb6towego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U.2012.462 z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.2013.1129 j.t.).

* Informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia:

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003r. nr 120, poz.1126).

e W zakresie bezpieczenstwa pozarowego:

e Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U. 2019 poz. 1372) oraz Rozporzadzenie
MSWiA z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719), a takze Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 2 grudnia 2015 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej (Dz.U. 2015 poz. 2117).

* PN-HD 60364-4-41:2017-09 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze§¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefnstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym

* PN-HD 60364-4-43:2012 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cz¢$¢ 4-43: Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przetgzeniowym

e PN-HD 60364-5-51:2011 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Cz¢§¢ 5-51: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogdlne

e PN-HD 60364-5-52:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 5-52: Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie

e PN-HD 60364-6:2016-07 — Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 6: Sprawdzanie

*  PN-ENISO 13943:2017-10 — Bezpieczenstwo pozarowe -- Terminologia

e PN-ISO 8421-6:1997 — Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Ewakuacja i $rodki ewakuacji

e PN-EN 54-1:2011 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 1: Wprowadzenie

*  PN-EN 54-2:2002 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej

e PN-EN 54-3:2014-12 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg¢$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe --
Sygnalizatory akustyczne

e PN-EN 54-4:2001 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 4: Zasilacze

e PN-EN 54-13:2017-05 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze§¢ 13: Ocena kompatybilnosci mozliwosci
przylaczenia podzespotéw systemu

e PN-EN 54-17:2007 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 17: Izolatory zwar¢

e PN-EN 54-18:2007 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢$¢ 18: Urzadzenia wejscia/wyjscia

e PN-EN 54-23:2010 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg¢s¢ 23: Pozarowe urzadzenia alarmowe --
Sygnalizatory optyczne

e  PN-EN 54-29:2015-05 — Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cz¢§¢ 29: Czujki pozarowe wielodetektorowe --
Czujki punktowe wykorzystujgce kombinacje detektoréw dymu i ciepta
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e PKN-CEN/TS 54-14:2006P - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czg¢s¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji
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2. Roboty w zakresie wykonania instalacji wykrywania i sygnalizacji
pozaru SSP

Kod CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych.

2.1 WSTEP

2.1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
w zakresie wykonania instalacji wykrywania i sygnalizacji pozaru.
2.1.2 Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie wyzej.
2.1.3 Zakres robot objetych Szczegoétowq Specyfikacjqg Techniczng.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia rob6t przy wykonaniu nast¢pujacych
prac:
* Roboty przygotowawcze;
* Wykonanie instalacji systemu przeciwpozarowego SSP;
* Montaz centrali systemu pozarowego;
* Montaz przyciskow systemu;
* Montaz czujek systemu;
* Montaz modutéw systemu;
* Montaz akumulatoréw;
* Wykonanie znakowania elementéw instalacji;
* Wykonanie szkolenia obstugi;
* Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
* Wykonanie protokotéw pomiardéw ciaggto$ci instalacji, stanéw izolacji oraz rezystancji linii;
* Wykonanie préb instalacji;
* Wykonanie kontroli jako$ci instalacji;
* Wykonanie odbioréw robo6t instalacji;

* Dostarczenie $wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.
Szczegdtowy zakres rzeczowy i ilosciowy prac wedtug przedmiardw oraz dokumentacji projektowe;.

2.1.4 Okreslenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,
nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
Sygnalizacja alarmowa pozarowa — system alarmowy pozarowy (SSP) — zesp6l urzadzen, mogacych ze soba
wspotpracowa¢ ( kompatybilnych), przeznaczonych do przekazywania informacji o zagrozeniu mienia i zycia w wyniku
pozaru.
Czujnik dymu - Czujnik reaguje na produkty spalania i/lub rozktadu termicznego. Ze wzgledu na sposéb wykrywania
dymu dzielg si¢ na czujniki jonizacyjne i optyczne.
Jonizacyjny czujnik dymu - Zasada dziatania jonizacyjnych czujek dymu oparta jest na zjawisku jonizacji powietrza
mig¢dzy elektrodami szeregowo polgczonych komér. Do jonizacji powietrza w komorach stuzg preparaty wytwarzajace
promieniowanie alfa, np. izotop ameryku —241, charakteryzujacy si¢ mala aktywnos$cia . Czujki te maja dwie komory
jonizacyjne wewngtrzng ( odniesienia) i zewnetrzng (pomiarowa). Zjonizowane powietrze umozliwia przeptyw pradu
pomiarowego o malej wartosci. Produkty spalania, ktére wnikajg do komory pomiarowej, zmniejszaja st¢zenie jondw a
wigc i prad pomiarowy. Pojawiajace si¢ w zwigzku z tym na komorach napigcie jest oceniane za pomocg wzmacniacza
pomiarowego.
Czujki jonizacyjne maja duza szerokos$¢ pasma detekcji, poniewaz odrézniajg zardwno dym widzialny, jak tez mniejsze
czastki aerozolu, dlatego nadaja si¢ do rozpoznawania pozaréw tlacych., pozaréw otwartych i pozaréw cieczy.
Optyczny czujnik dymu - W optycznej czujce dymu impulsowe zrédlo promieniowania podczerwonego jest
izolowane przez komor¢ pomiarowa od odbiornika tego promieniowania. Po wnikni¢ciu dymu do komory nast¢puje
rozproszenie promieniowania, poniewaz padajace $wiatlo, padajace na czastki dymu, odbija si¢ od nich, mozliwe jest
odebranie przez odbiornik cz¢éci promieniowania rozproszonego, gdzie nastgpuje jego pomiar. Czujki optyczne dobrze
reaguja na dym widzialny, dlatego nadaja si¢ do rozpoznawania pozaréw tlgcych, podczas ktérych powstaje dym, np.
z pirolizy drewna, poczatkéw spalania papieru, pozaréw tworzyw sztucznych itd.
Sygnalizator re¢czny - stanowia uzupelnienie czujek; ich zadziatanie nastgpuje po wcisnigciu przycisku normalnie
zastonigtego szybka. Sygnalizatory reczne nalezy stosowaé gtownie w ciaggach komunikacyjnych. Maja one element
sygnalizacyjny optyczny, potwierdzajacy przyjecie przez centralke informacji o pozarze.
Centralka pozarowa - Centrala sygnalizacji pozarowej koordynuje prace calego systemu sygnalizacji pozaru.
Umozliwia identyfikacje numeru i rodzaju elementu liniowego zainstalowanego w linii adresowe;.
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Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji sygnalizacji alarmowej i dziatania
ludzi w razie pozaru.
Ostrzegacz pozarowy - urzadzenie inicjalizujgce sygnal alarmowy w zwigzku z wykryciem pozaru. Ostrzegacze
dzielimy na r¢czne i automatyczne.
Stan alarmowania pozarowego - stan pracy, w ktéry wchodzi centrala po odebraniu od ostrzegaczy pozarowych
informacji o wykryciu pozaru.
Stan blokowania - stan pracy, w ktérym w centrali celowo zablokowane jest przyjmowanie sygnatéw i wywolywanie
alarmoéw od jakichkolwiek ostrzegaczy lub zablokowane jest wyjscie z centrali i/lub tor transmisji do jakichkolwiek
czgsci sktadowych systemu sygnalizacji pozarowej, tworzacych instalacje alarmowa.
Stan dozorowania - stan pracy, w ktérym centrala jest zasilana ze zrédla energii elektrycznej, spelniajacego okreslone
wymagania i nie jest sygnalizowany zaden inny stan pracy.
Strefa dozorowa - cz¢$¢ chronionego obiektu, w ktérej zainstalowano jeden lub wigcej ostrzegaczy idla ktdérych
w centrali przewidziano wsp6lng sygnalizacje¢ strefowa. Strefa dozorowa pozwala na jednoznaczne rozpoznanie miejsca
wykrycia pozaru.
Strefa pozarowa - cz¢$¢ budowli sktadajaca si¢ z jednego lub wigkszej liczby pomieszczen lub przestrzeni, wydzielona
w taki sposob, aby w okreslonym czasie powstrzymac przeniesienie si¢ pozaru do lub z pozostatych cze¢sci budowli.
Tor transmisji - fizyczne polaczenie znajdujace si¢ na zewnatrz obudowy centrali, stuzace do transmisji informacji
i/lub zasilania pomig¢dzy centrala a innymi czg¢$ciami systemu sygnalizacji pozarowe;j.
Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych — wyposazenie posredniczace w przekazywaniu sygnatéw alarmowych
z centrali pozarowej do stacji odbiorczej alarméw pozarowych.
Urzadzenie zasilajace; zasilacz - cz¢s¢ skladowa systemu alarmowego, ktéra dostarcza energi¢ o okreslonych
parametrach do centrali i innych cze$ci sktadowych systemu, zasilanych przez centralg.
Wskaznik strefowy - czes$¢ centrali sygnalizacji pozarowej, ktéra optycznie wskazuje strefe, z ktérej pochodzi sygnat
pozarowy lub sygnal uszkodzeni owy.

2.1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robét.
Okreslenia podane w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

2.2 MATERIALY.

2.2.1 Ogdlne wymagania.
Wszystkie elementy systemu SSP powinny posiada¢ §wiadectwa dopuszczenia do stosowania w ochronie
przeciwpozarowej wydane przez CNBOP w J6zefowie lub rownowazne, certyfikaty zgodnosci, aprobaty techniczne.
Parametry zastosowanych elementéw powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

2.2.2 Kable i przewody.
Przewéd HDGs PH90.
Przewo6d ognioodporny bez halogenowy przeznaczony do stosowania w miejscach, gdzie konieczne jest zapewnienie
funkcjonowania urzadzen w czasie trwania pozaru. Zalecane sa do stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego,
systemach oddymiania, systemach alarmowych, sygnalizacyjnych, kontrolnych i automatyce pozarniczej. W warunkach
pozaru przewody te zapewniaja prawidlowe funkcjonowanie instalacji przez 90 minut.
Dane techniczne HDGs PH90:

* Typ kabla HDGs PH90
*  Tlos¢ zyt 2
* Materiat zyty Cu miedz
* Napiecie Uo/U 300/500 V
* Budowa zyla drutowa
* Rodzaj izolacji specjalna guma silikonowa
* Ekran z taSmy aluminiowe;j laminowanej z zyla uzupetniajaca
¢ Kolor czerwony
Kabel HTKSHekw.

Kabel ognioodporny do urzadzen przeciwpozarowych, o izolacji i powloce ztworzywa bez halogenowego. Kabel
zapewnia zachowanie zdolno$ci do rzeczywistego przewodzenia pradu lub przenoszenia sygnatu od jego zrddta do
instalacji bezpieczefistwa w warunkach pozaru przez 90 minut wg PN-EN 50200.Wykorzystywane sa do uktadania
w obszarach zagrozonych pozarem, w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, do ukladania pod inad tynkiem,
w obwodach sygnalizacji przeciwpozarowej. Ekran statyczny chroni przewdd przed wptywem zewnetrznych pol
elektromagnetycznych. Przewody s3 odporne na dzialanie plomienia inie wydzielaja podczas spalania gazdw
korozyjnych, kwasowych i toksycznych oraz gestych dymow.

Dane techniczne HTKSHekw:

¢ Typ kabla HTKSHekw

* Materiat zyty Cu miedz

* Zyh jednodrutowe miedziane owini¢te taSma mikowa
* Izolacja bez halogenowa o wysokim indeksie tlenowym

* Pary izolowane zyly skrecone w pary

* Ofrodek pary skrecone warstwowo
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* Ekran taSma poliestrowa pokryta aluminium, pod  ekranem zyta

uziemiajaca
* Powloka tworzywo bez halogenowe w kolorze czerwonym
* Max napigcie pracy 300V AC
* Promien cigcia 10x $rednica zewngtrzna kabla
Kabel HTKSH PH90.

Kabel ognioodporny do urzadzen przeciwpozarowych, o izolacji i powloce z tworzywa bez halogenowego. Kabel
zapewnia zachowanie zdolno$ci do rzeczywistego przewodzenia pradu lub przenoszenia sygnatu od jego zrddta do
instalacji bezpieczefistwa w warunkach pozaru przez 90 minut wg PN-EN 50200.Wykorzystywane sa do uktadania
w obszarach zagrozonych pozarem, w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, do ukladania pod inad tynkiem,
w obwodach sygnalizacji przeciwpozarowej. Ekran statyczny chroni przewdd przed wpltywem zewnetrznych pol
elektromagnetycznych. Przewody sa odporne na dziatanie plomienia inie wydzielaja podczas spalania gazéw
korozyjnych, kwasowych i toksycznych oraz ggstych dymow.

Dane techniczne HTKSH PH90

* Typkabla HTKSH PH90
* Materiat zyty Cu miedz
* Zyh jednodrutowe miedziane owini¢te tasma mikowa
* Izolacja bez halogenowa o wysokim indeksie tlenowym
* Pary izolowane zyty skrecone w pary
* Ofrodek pary skrecone warstwowo
* Ekran taSma poliestrowa pokryta aluminium, pod ekranem zyla
uziemiajaca
* Powloka tworzywo bez halogenowe w kolorze czerwonym
* Max napigcie pracy 300V AC
* Promien cigcia 10x $rednica zewngtrzna kabla
Kabel (N)HXH FE180 E90

Kabel elektroenergetyczny ognioodporny posiada klas¢ zachowania funkcji E90, co odpowiada 90-cio minutowemu
zapewnieniu zasilania lub sterowania w warunkach pozaru. Przeznaczone sg do zasilania odbior6w w budynkach
i obiektach o podwyzszonych wymaganiach przeciwpozarowych, ze wzgledu na koncentracj¢ ludzi, majatku trwatego
i kulturowego o duzej warto$ci (wiezowce, szpitale, centra handlowe, tunele, muzea, kina, teatry). Kable moga byc¢
stosowane do zasilania isterowania odbiornikéw (o$wietlenie, windy, urzadzenia przeciwpozarowe, pompy).
Przeznaczone sa do stosowania na state wewnatrz budynkéw.

Dane techniczne (N)HXH FE180 E90:

* Typkabla (N)HXH FE180 E90

* Zylarobocza z drutéw miedzianych migkkich
* Napigcie izolacji 0,6/1kV

* Powloka guma silikonowa

¢ Kolor izolacji pomaranczowy

* Izolacja bezhalogenowa mieszanka polimerowa
* Odporno$¢ p.poz EI90 (min 90 minut)

2.2.3 Elementy wykonawcze systemu
Centrala SSP kompletna o wyposazeniu:
- 1x Kontroler centrali, z licencja
- 1x Obudowa podstawowa na 10 modutéw - 2x Obudowa zasilania §rednia do instalacji czterech baterii 12V/40Ah
oraz jednego uchwytu zasilacza pojedynczego
- 1x Rama montazowa duza
- 2x Rama montazowa $rednia
- 1x Szyna przylaczeniowa krétka
- 2x Szyna przylaczeniowa dluga
- 3x Zaslepka pustych slotow modutéw
- 3x Zestaw kabli potaczeniowych (modut BCM/baterie - 180 cm; bateria/bateria - 17cm)
- 2x Zestaw kabli potaczeniowych pomigdzy modutem BCM a zasilaczem UPS (dtugos¢ 150 cm)
- 2x Zasilacz 24V/6A
- 2x Modut kontroli baterii
- 4x Modut petli o obcigzalno$ci 300mA
- 1x Modut 8 wyj$¢ przekaznikowych niskonapigciowych

Centrala systemu sygnalizacji pozarowej nalezy do urzadzen analogowych typu adresowalnego. Automatyczne czujki
pozarowe oraz reczne ostrzegacze pozarowe, ktére zapewniaja wykrywanie pozaru, sa przylaczone w zamknietych
petlach do centrali sygnalizacji pozarowej i sg identyfikowane jako pojedyncze elementy. W zaleznos$ci od struktury
budynku czujki i rgczne ostrzegacze pozarowe moga by¢ grupowane w logiczne strefy.
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Centrala sygnalizacji pozaru spelnia wymagania pracy w mieszanej technologii analogowej adresowalnej
i konwencjonalnej. Obstuguje podiaczanie urzadzen peryferyjnych w topologiach odgatezienia lub petli. Centrala
sygnalizacji pozaru identyfikuje i obstuguje wszystkie urzadzenia peryferyjne: automatyczne czujki pozarowe, r¢czne
ostrzegacze pozarowe, urzadzenia sygnalizujace, wejScia i wyjécia jako elementy pojedynczej petli. Urzadzenia
peryferyjne moga by¢ pogrupowane wedtug oprogramowania w strefach zgodnie z infrastrukturg budynku. W sumie
caty system sygnalizacji pozaru moze zarzadza¢ maksymalnie 32 000 ré6znych stref.
Modutowa centrala sygnalizacji pozaru ma konstrukcj¢ modutowa. Poszczegélne urzadzenia instaluje si¢ w solidnej
metalowej obudowie. Specjalna rama montazowa zapewnia dodatkowe miejsce na okablowanie, konwertery transmisji
i duze akumulatory. Moduty funkcyjne sg podtaczone do gniazd na szynie wewnatrz obudowy panelu. Szyna dostarcza
zasilanie ikomunikacj¢ wewnetrzng do moduléw funkcjonalnych. Miejsce mocowania modulu na szynie mozna
wybra¢ catkowicie dowolnie, zgodnie z wymaganiami funkcji instalacji. Dostgpna jest szeroka gama moduldéw
funkcyjnych zapewniajacych rézne potaczenia i funkcje:

e Adresowalne petle

»  Strefy konwencjonalne

*  Wejscia i wyjscia

* Interfejs komunikacji szeregowej
Aby zapewni¢ ochrong¢ obwodéw elektronicznych ikomponentéw przed zakléceniami zewnetrznymi (np.
wyladowaniami elektromagnetycznymi) moduly funkcyjne sa pakowane jako niezalezne moduly w obudowach.
W przypadku awarii lub usterki modutu mozna go wymieni¢ bez potrzeby wylaczania zasilania systemu ani
koniecznosci ponownego programowania centrali sygnalizacji pozaru (moduly wymienialne podczas pracy). Aby
podiaczy¢ okablowanie komponentdw zewnetrznych, np. petli, nalezy najpierw odlaczy¢ zaciski potaczeniowe od
poszczegdlnych modutéw. Kazde potaczenie jest oznaczone wyraznym opisem.
Centrala sygnalizacji pozaru moze by¢ wyposazone maksymalnie w 32 adresowalne petle analogowe zarzadzajace
maksymalnie 2048 punktami detekcji.
Kontroler centrali jest najwazniejszym sktadnikiem centrali sygnalizacji pozaru. Kontroler centrali zarzadza wszystkimi
modutami funkcyjnymi zatrzasnietymi na szynie. Oprogramowanie uktadowe, konfiguracja i wszystkie ustawienia sa
przechowywane w pamigci flash kontrolera centrali. Oprogramowanie do konfiguracji konkretnego systemu
dostarczane przez producenta pozwala dostosowa¢ go do wymagan instalacji lub danego kraju. Konfiguracja
i ustawienia sg rdwniez dystrybuowane i przechowywane w poszczegdlnych modutach. Kontroler centrali wykrywa
awari¢ lub brak modutu i generuje stan usterki ze szczegélowymi informacjami diagnostycznymi.

Laczenie centrali w sie¢
Centrala sygnalizacji pozarowej moze by¢ czg¢écig rozproszonej sieci central. Sie¢ central moze obejmowac do 32
central, klawiatur wyniesionych iserwerdw informacyjnych. Centrale iklawiatury moga wyswietla¢ wszystkie
komunikaty i dziata¢ jako jeden zdecentralizowany system. Dodatkowo mozliwe jest tworzenie oddzielnych grup.
W ramach jednej grupy wyswietlane i obstugiwane sa tylko komunikaty o opcje sterowania central w danej grupie.
Sie¢ centrali posiada dedykowana topologi¢ zamknigtej petli. Jedno przerwanie kabla pomigdzy dwoma weztami
sieciowymi nie moze negatywnie wptywac na funkcjonalno$¢ calego systemu sygnalizacji pozaru.
Mozliwe sg rézne topologie sieci alarméw pozarowych:

* Petla CAN

e Petla Ethernet

* Redundantna petla Ethernet i CAN

e Petla CAN z segmentami sieci Ethernet

*  Sie¢ szkieletowa z podpg¢tlami Ethernet lub CAN
Domyslnie kabel migdzy dwoma we¢ztami sieciowymi moze mie¢ maksymalnie 1 km dtugosci. Opcjonalnie dzigki
zastosowaniu konwerteréw transmisji do kabla swiattowodowego odlegtos$¢ t¢ mozna wydtuzy¢ do 40 km.

Sygnalizowanie alarmu
Do obstugi centrali kazda centrala powinna by¢ wyposazona w ekran dotykowy. Wysdwietlacz musi mie¢ wielko$¢ co
najmniej 7" (po przekatnej) i minimalng rozdzielczo$¢ 800 x 480 pikseli. Pod$wietlenie zapewnia wyrazna czytelno$é¢
ekranu. Graficzny interfejs uzytkownika jest latwy w obsludze i mozna go dostosowywac¢ do réznych sytuacji.
Umozliwia to prawidlowa obstuge, ktéra jest prosta iintuicyjna. Wyswietlacz pokazuje wszystkie komunikaty
w jasnym, wyrdézniajacym si¢ kolorze. Wyswietlane komunikaty zawieraja nastgpujace informacje:

e  typ komunikatu/wiadomosci

* typ elementu wyzwalajacego

* jednoznaczny opis zlozony zco najmniej 31 znakéw zawierajacy dokladna lokalizacje elementu

wyzwalajacego

e strefa logiczna i adres podrz¢dny elementu wyzwalajacego
Kazde nowe zdarzenie uruchamia sygnal akustyczny o nat¢zeniu co najmniej 65 dB wytwarzany przez brzeczyk
zintegrowany z centralg sygnalizacji pozaru. Operator musi mie¢ mozliwo$¢ wyciszenia sygnalu za pomoca
okreslonego przycisku na centrali.
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Diody LED stanu zapewniaja jasne informacje na temat stanu centrali icalego systemu. Jednoznaczne symbole
oswietlone kolorowymi diodami LED wskazuja stan okre§lonych urzadzen. Ikony LED odzwierciedlaja nastgpujace
typy urzadzen:

e czujki alarmu pozarowego

* urzadzenia sygnalizacyjne

e urzadzenia transmisyjne

e urzadzenia ochrony przeciwpozarowe;j

e zasilacz i akumulatory zapasowe
Okreslony kolor wskazuje nastgpujace stany:

e czerwony: stan alarmu pozarowego

e 76lty: stan usterki lub funkcja wytaczona

*  zielony: stan gotowosci, urzadzenie dostgpne

Weryfikacja alarmu

Operator moze weryfikowa¢ przychodzace komunikaty alarmowe o pozarze za pomoca graficznego interfejsu
uzytkownika, aby unikng¢ przypadkowego uruchomienia urzadzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych w wyniku
niewlasciwego uzycia. Centrala sygnalizacji pozaru moze dziala¢é w dwoch trybach: nocnym i dziennym. Interfejs
uzytkownika jednoznaczne wskazuje, ktory z tych dwoch trybéw jest aktualnie uzywany. Operator z odpowiednimi
uprawnieniami moze przetaczaé si¢ miedzy trybami dziennym i nocnym.

W trybie nocnym w lokalizacji nie ma nikogo z zespotu reagowania na pozar. W zwigzku z tym centrala sygnalizacji
pozaru traktuje alarm pozarowy jako alarm zewngtrzny, uruchamiajac urzadzenia sygnalizacyjne i przeciwpozarowe
natychmiast. Jesli osoba odpowiedzialna z zespotu reagowania na pozar znajduje si¢ na miejscu, centrala sygnalizacji
pozaru moze zosta¢ przestawiona na tryb dzienny. Aktywacje urzadzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych w tym
trybie sa op6znione o wstepnie zdefiniowany czas, dzigki czemu osoba odpowiedzialna ma szanse¢ zweryfikowaé
sygnalizowane zagrozenie.

W przypadku przychodzacego alarmu pozarowego sygnat dzwickowy na centrali sygnalizacji pozaru ostrzega osobe¢
odpowiedzialng o konieczno$ci sprawdzenia alarmu. W tym momencie uruchamia si¢ licznik czasu na potwierdzenie,
ktére musi nastapi¢ w ciggu 240 s. Osoba odpowiedzialna moze potwierdzi¢ zglaszany alarm w wyznaczonym czasie na
interfejsie uzytkownika. Po uptywie czasu weryfikacji alarmu centrala sygnalizacji pozaru automatycznie aktywuje
urzadzenia sygnalizujgce i przeciwpozarowe.

Jesli alarm zostanie potwierdzony w wyznaczonym czasie, licznik weryfikacji alarmu zatrzymuje odliczanie. Czas
weryfikacji alarmu mozna ustawi¢ w zaleznos$ci od odleglosci do lokalizacji, w ktérej zgloszono alarm pozarowy. Czas
weryfikacji powinien by¢ mozliwie jak najkrétszy inie powinien przekracza¢ szesciu minut. W czasie weryfikacji
osoba odpowiedzialna moze przejs¢ do miejsca alarmu i przeprowadzi¢ kontrol¢ wzrokowa. Nastgpnie osoba
odpowiedzialna moze zdecydowal o zresetowaniu alarmu lub potraktowaniu alarmu jako zewnetrznego przez
uruchomienie urzgdzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych.

Gdy czas czasu weryfikacji uptynie lub jesli przed jego uptywem zostanie wykryty drugi alarm, centrala sygnalizacji
pozaru automatycznie potraktuje alarm jako zewngtrzny.

Przeglad stref ewakuacyjnych i wyjs¢

Operator moze w dowolnym momencie uzyska¢ informacje o wszystkich strefach alarmowych i wyjsciach
podiaczonych do urzadzen przeciwpozarowych. Kazda strefa ikazde wyjscie jest oznaczone wyraznym opisem
ztozonym z co najmniej 30 znakéw zawierajacym dokladny opis lokalizacji. Wyrdzniajacy si¢ kolor (czerwony, z6tty,
zielony) wskazuje stan poszczegélnych stref i wyj$¢. Operator z odpowiednimi uprawnieniami moze r¢cznie rozpoczaé
ewakuacje calego budynku i aktywowa¢ wszystkie wyjscia podlaczone do urzadzen przeciwpozarowych.

Funkcje operatora
Operator moze wykonywaé okre§lone funkcje do zarzadzania kompletnym systemem sygnalizacji pozaru. Za
posrednictwem graficznego interfejsu uzytkownika operator ma dostgp co najmniej do nastg¢pujacych funkcji:

* resetowanie 1 czujki, strefy czujek lub catego systemu;

* wyciszanie wbudowanego brzeczyka;

*  wyciszanie urzadzen sygnalizacyjnych;

e przelaczanie migdzy trybem dziennym i nocnym;

* wylaczanie czujek, urzadzen sygnalizujacych i wyjsé;

e odczyt rejestru historii;

e uruchamianie sprawdzenia lub obchodéw testowych przez jedng osobe;

e ustawianie daty i godziny;

» regulacja czulo$ci automatycznych czujek pozarowych;

e regulacja schematu wykrywania wielu kryteridw czujek pozarowych;

e zmiana opisu strefy logicznej lub punktu detekcji.
Centrala jest wyposazona w co najmniej trzy programowalne klawisze funkcyjne. Za pomoca tych klawiszy
funkcyjnych operator moze tatwo aktywowac¢ okreSlone czesto uzywane funkcje. Kazdy klawisz funkcyjny m,a
wskaznik stanu, ktory jest aktywny podczas wykonywania funkcji. W dowolnym momencie operator majacy
odpowiednie uprawnienia moze sterowa¢ klawiszami funkcyjnymi.
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Funkcje sterowania automatycznego
Centrala sygnalizacji pozaru zawiera kalendarz opcji sterowania automatycznego w okreSlonym przedziale czasu.
Operator moze dowolnie zdefiniowa¢ do 19 réznych programéw sterowania czasem zawierajacych okre§lony okres
w ciagu dnia. Ponadto operator moze skonfigurowa¢ maksymalnie 20 kanatéw timera zawierajacych funkcje
sterowania. Dostepne s3 nast¢pujace funkcje sterowania:

* aktywacja okreSlonego wyjscia;

e przelaczanie migdzy trybem dziennym i nocnym;

*  wylaczanie czujek, urzadzen sygnalizujacych i wyjsé;

* regulacja czulo$ci automatycznych czujek pozarowych;

* regulacja schematu wykrywania wielu kryteriéw czujek pozarowych;
W kalendarzu operator moze definiowa¢ w poszczeg6lnych dniach, ktéry program kontroli czasu ma uruchamiaé ktory
kanat timera.
Zapisywanie komunikatow
Centrala sygnalizacji pozaru zapisuje wszystkie przychodzace alarmy i zdarzenia w dzienniku historii.
Dziennik historii jest przechowywany w pamigci flash mieszacej co najmniej 10 000 wiadomosci. W przypadku
catkowitego odlaczenia zasilania zdarzenia pozostaja zapisane w pamigci. Kazde zdarzenie jest zapisywane
z nastepujgcymi informacjami:

e unikatowy numer sekwencji

e typ komunikatu/wiadomosci

e dataigodzina zdarzenia

e jednoznaczny opis zlozony zco najmniej 32 znakéw zawierajacy dokladng lokalizacje elementu

wyzwalajacego

e strefa logiczna i adres podrzedny elementu wyzwalajacego
Operator moze przeglada¢ dziennik historii w porzadku chronologicznym za posrednictwem graficznego interfejsu
uzytkownika centrali. Przy uzyciu filtra mozna wyszukiwaé poszczegélne: zdarzenia, przedzialy czasowe lub
urzadzenia peryferyjne.
Mozna eksportowaé dziennik historii do pliku *.PDF lub *.CSV.

Zarzadzanie operatorami

System obstuguje do 200 réznych profili operatora. Logowanie jest dozwolone tylko przy uzyciu identyfikatora
uzytkownika i 8-cyfrowego kodu. Operatory sa podzieleni na cztery rézne poziomy uprawnien. W zaleznosci od
poziomu uprawnien operator musi mie¢ mozliwo$s¢ wykonywania niektérych funkcji uzytkownika zgodnie z norma
EN54 czes$¢ 2. Gdy integrator systemu loguje si¢ przy uzyciu kodu czwartego poziomu uprawnief,, szereg funkcji
aktywacji, takich jak urzadzenia sygnalizacyjne, automatyczne systemy gasnicze oraz urzadzenia transmisyjne, jest
automatycznie wylaczanych, by nie dopusci¢ do ich przypadkowej aktywacji. Funkcje te zostang automatycznie
przywrdcone po wylogowaniu si¢ operatora.

Przetacznik Ethernet
Centrala sygnalizacji pozaru ma wbudowang karte sieciowa z co najmniej czterema portami zewnetrznymi. Porty te
moga obstugiwaé szybko$¢ transmisji do 100 Mb/s. Przetacznik Ethernet stosuje si¢ do interfejsow danych
w nastepujacych instalacjach:

* sie¢ central

e gsystem automatyki budynkowej

e gsystem integrujacy

* dzwigckowy system ostrzegawczy

* serwer ustugi zdalnej
W przypadku kabla miedzianego jego maksymalna dlugo$¢ wynosi 100 m. Opcjonalnie dzigki zastosowaniu
konwerter6w transmisji do kabla §wiattowodowego odlegto$¢ t¢ mozna wydtuzy¢ do 40 km.
Interfejs z dzwigkowym systemem ostrzegawczym
Centrala sygnalizacji pozaru musi by¢ dostarczona z interfejsem Ethernet w celu zintegrowania systemu DSO.
Wstepnie nagrane komunikaty glosowe sa odtwarzane przez dzwigkowy system ostrzegawczy za posrednictwem
glo$nikéw w odpowiednich strefach alarmowych. Centralne urzadzenia audio i wzmacniacze posiadaja certyfikat
zgodnosci z norma EN54 czeg$¢ 16, a glosniki z norma EN54 czes¢ 24.
System dwukierunkowej wymiany danych ustanawia potaczenie migdzy centralg sygnalizacji pozaru a dzwickowym
systemem alarmowym. W chwili przerwania potaczenia zar6wno centrala sygnalizacji pozaru, jak i dzwigkowy system
ostrzegawczy wysSwietlaja komunikat o usterce. W przypadku zerwania polaczenia uzytkownik nadal moze recznie
uruchomi¢ ewakuacje calego budynku przy uzyciu stacji wywotawczej dzwigkowego systemu ostrzegawczego.
Zerwanie polaczenia nie powoduje automatycznej ewakuacji budynku.
W przypadku pozaru centrala sygnalizacji pozaru automatycznie uruchamia komunikaty glosowe. W zalezno$ci od typu
alarmu 1 lokalizacji, wstgpnie nagrany komunikat jest odtwarzany w jednej okreslonej strefie, kilku okres$lonych
strefach lub w calym budynku. Komunikat ewakuacyjny jest zawsze poprzedzony sygnalem alarmowym. Istnieje
mozliwo§¢ wyciszenia ogtoszen za posrednictwem graficznego interfejsu uzytkownika centrali sygnalizacji pozaru.
Operator moze zazadaé przegladu stanu wszystkich stref ewakuacji glosowej w graficznym interfejsie uzytkownika
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centrali sygnalizacji pozaru. Kazda strefa alarmowa jest oznaczona jednoznacznym opisem zlozonym z co najmniej 30
znakéw i zawierajacym lokalizacj¢ oraz typ komunikatu. Wyrézniajacy si¢ kolor (czerwony, zolty, zielony) wskazuje
stan poszczegdlnych stref ewakuacji glosowej. Operator z odpowiednimi uprawnieniami moze rg¢cznie uruchomié
komunikat gtosowy w wybranych strefach alarmowych.

W przypadku zainicjowania ewakuacji z dZwigkowego systemu ostrzegawczego centrala sygnalizacji pozaru wy$wietla
komunikat alarmowy. Usterka dzwigkowego systemu ostrzegawczego lub linii glosnikowych powoduje wygenerowanie
komunikatu o usterce na interfejsie uzytkownika centrali sygnalizacji pozaru.

Interfejs z systemem zarzadzania budynkiem
Centrala sygnalizacji pozaru zapewnia interfejs Ethernet z systemem zarzadzania budynkiem. Wszystkie komunikaty
(alarmy, usterki, wyltaczenia iaktywacje) ze wszystkich elementéw centrali sygnalizacji pozaru sa niezwlocznie
wysylane do systemu zarzadzania budynkiem za posrednictwem serwera OPC. Dwukierunkowa wymiana danych
umozliwia operatorowi sterowanie systemem sygnalizacji pozaru za pomoca interfejsu graficznego uzytkownika
systemu zarzadzania budynkiem. Dostepne sg nastepujace funkcje sterowania:

* resetowanie 1 czujki, strefy czujek lub catego systemu;

* wyciszanie wbudowanego brzeczyka;

e  wyciszanie urzadzen sygnalizacyjnych;

e przelaczanie migdzy trybem dziennym i nocnym;

* wylgczanie czujek, urzadzen sygnalizujacych i wyjsé;

* regulacja schematu wykrywania wielu kryteriéw czujek pozarowych;
Potaczenie migdzy CSP a systemem zarzadzania budynkiem jest monitorowane. Zaréwno centrala sygnalizacji pozaru,
jak 1isystem zarzadzania budynkiem wy$wietlaja komunikat o usterce na graficznym interfejsie uzytkownika po
przerwaniu potaczenia. W przypadku przerwanego potaczenia centrala sygnalizacji pozaru pozostanie w petni sprawna.
Operator nadal ma mozliwo$¢ obstugi calego systemu sygnalizacji pozaru za posrednictwem ekranu dotykowego. Po
przywréceniu potaczenia mozna zresetowa¢ komunikat o usterce.

Automonitoring

Centrala sygnalizacji pozaru bedzie stale samodzielnie monitorowala sprzet ioprogramowanie calego systemu
sygnalizacji pozaru. Za posrednictwem graficznego interfejsu uzytkownika operator moze zazadaé szczegélowych
danych diagnostycznych poszczeg6lnych modutéw funkcyjnych i urzadzen peryferyjnych. Gdy panel wykryje usterke,
musi wygenerowa¢ stan usterki. Komunikat o usterce musi dostarczy¢ informacji diagnostycznych w czasie
rzeczywistym w celu zidentyfikowania i zlokalizowania usterki.

Dodatkowo centrala sygnalizacji pozaru moze przesyta¢ co 15 minut wszystkie szczegétowe dane diagnostyczne do
serwera ustugi zdalnej za pos$rednictwem bezpiecznego polaczenia internetowego. Zawsze i wszedzie integrator
systemu moze zazadania historii danych diagnostycznych przy uzyciu portalu ustugi zdalnej. Integrator systemu moze
zidentyfikowa¢ i zlokalizowa¢ przyczyne usterki zdalnie.

Redundancja central

Centrala sygnalizacji pozaru zapewnia nadmiarowo$¢ calego systemu kontrolera centrali przy uzyciu drugiego
kontrolera centrali jako podrzednego do gtéwnego w dziatajacym systemie. W przypadku usterki gldéwnego kontrolera
centrali sterowanie systemem automatycznie przenoszone jest do redundantnego kontrolera, zapewniajac w peini
funkcjonalng prace calego systemu sygnalizacji pozaru.

Zasilanie sieciowe i zasilanie zapasowe

Centrala sygnalizacji pozaru jest wyposazona w zasilacz 24 V DC o wytwarzajacy prad o nat¢zeniu do 6 A do
fadowania akumulatoréw zapasowych i zasilania modutéw funkcyjnych iurzadzen peryferyjnych. Zasilacz mozna
rozszerzyC, aby w razie potrzeby zapewni¢ prad o nat¢zeniu do 48 A. Zasilacz jest chroniony przed przepigciami za
pomocg automatycznymi bezpiecznikami. Akumulatory zapewniaja zasilanie zapasowe w razie awarii zasilania
gléwnego. Akumulatory majg pojemno$¢ 45 Ah, co zapewnia autonomiczng prace przez 72 godzin w stanie spoczynku
i dodatkowe 30 minut w stanie alarmowym. Zasilacz musi by¢ w stanie naladowa¢ akumulatory zapasowe do minimum
80% w czasie krotszym niz 24 godziny. Istnieje termiczna ochrona akumulatoréw przed przecigzeniem w celu ochrony
akumulatoréw przez przeladowaniem. Okresowe kontrole sprawdzaja wewngtrzng rezystancje akumulatoréw
w warunkach prawidtowego funkcjonowania. W przypadku niepowodzenia tego testu na interfejsie uzytkownika
wy$wietlany jest komunikat ,,Awaria akumulatora”. W przypadku przerwania zasilania gléwnego akumulatory przejma
zasilanie systemu bez zakldcen. Po uptywie 10 minut na interfejsie uzytkownika pojawia si¢ komunikat ,,Btad zasilania
gléwnego”.

Przepisy i certyfikacja

Centrala sygnalizacji pozaru jest zgodna z normami:
e EN 54-2:1997 + A1:2006
e EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006

Dostgpne sg nastgpujace opcje z wymaganiami wg normy EN 54-2 + Al:
wskazniki
e licznika alarméw, pkt 7.13
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e sygnaly usterki z punktéw alarmowych, pkt 8.3

sterowanie
* opodznienia na wyjsciach, pkt 7.11
» zaleznoS$ci w przypadku wigcej niz jednego sygnatu alarmowego typu A, pkt 7.12.1
* zaleznoS$ci w przypadku wigcej niz jednego sygnatu alarmowego typu B, pkt 7.12.2
» zaleznoS$ci w przypadku wigcej niz jednego sygnatu alarmowego typu C, pkt 7.12.3
* odcigcie punktdw adresowalnych, pkt 9.5
e stan testowy, pkt 10

*  wyjScie do urzadzen sygnalizacji pozarowej, pkt 7.8
* wyjScie do urzadzen przekazujacych alarmy pozarowe, pkt 7.9.1
*  wyjscie do sprzetu przeciwpozarowego typu A, pkt 7.10.1
* wyjScie do sprz¢tu przeciwpozarowego typu B, pkt 7.10.2
* wyjScie do sprz¢tu przeciwpozarowego typu C, pkt 7.10.3
* wyjScie do urzadzen przekazujacych ostrzezenia o usterkach, pkt 8.9
wejscia
* wejscie potwierdzenia alarmu z urzadzen przekazujacych alarmy pozarowe, pkt 7.9.2
* monitorowanie usterek urzadzen przeciwpozarowych, pkt 7.10.4
System sygnalizacji pozarowej musi by¢ certyfikowany zgodnie z nastgpujacymi znakami jakosci:
e VdS

* BOSEC
« CNBOP
« CMIM

+ DANAK
» PFB

* MOE

« TMT

* VKF

Parametry techniczne

e Parametry elektryczne
o Zakres napi¢¢ wejsciowych: 100-240 V AC
o Zakres czestotliwosci wejsciowych: 50-60 Hz
o Zasilacz (EN 62368-1): PS 3
o  Zrédto pradu (EN 62368-1): ES 3

e  Parametry mechaniczne
o  Wskaznik palnosci: UL94-VO
o Materiat obudowy, blacha stalowa, lakierowana
o Materiat ramy: tworzywo sztuczne, ABS
o Typ akumulatora: 12 V, 3645 Ah

e Parametry srodowiskowe
o Klasa bezpieczenstwa wg normy EN 62368-1: sprzet klasy 1

o Dopuszczalna temperatura otoczenia podczas pracy: -5°C do 60°C
o Dopuszczalna temperatura przechowywania: -20°C do 60°C
o  Wilgotno$¢ wzgledna: do 95% bez kondensacji przy 25°C
o Stopien ochrony: IP 30
o Chlodzenie: konwekcja naturalna
Zdalny dostep

Zdalny dostgp rozszerza mozliwosci systemu sygnalizacji pozaru. Wszystkie funkcje dostgpne z programu
konfiguracyjnego oraz panelu centrali staja si¢ dostgpne przy uzyciu zdalnego polaczenia, np. zdalna konfiguracja,
diagnostyka usterek.

Zdalne polaczenie odbywa si¢ za pomoca bezpiecznej sieci stworzonej w oparciu o sprzgtowa brame
sieciowa/router i serwer w chmurze. W ten sposéb zapewniamy bezpieczny i autoryzowany dostgp do centrali
sygnalizacji pozaru.

Bezpieczne zdalne polaczenie umozliwia zwigkszenie przejrzystosci informacji oraz zmniejszenie kosztow
utrzymania systemu zwigzanych z obslugg konserwacyjng i serwisowa. W ramach zdalnego dostepu mozliwe jest
pobieranie na zywo danych z systemu, tworzenia wykresOw i analizy danych w celach prewencyjnych. Konserwator
systemu moze przed rozpoczeciem konserwacji rozpozna¢ zdalnie problemy i odpowiednio przygotowac si¢ do wizyty
na obiekcie, znaczaco skracajac czas obstugi. Po zakonczeniu prac mozna przygotowaé szczegétowa dokumentacje
konserwacji i testowania, dzigki ktdérej uzytkownik ma petng wiedze¢ o zakresie i wynikach przeprowadzonych testow.
Klient koncowy moze uzyska¢ przejrzysto$¢ informacji, bardziej efektywne utrzymanie systemu.

Dzigki wykorzystaniu urzadzen mobilnych mozliwe jest zdalne potaczenie z panelem centrali z kazdego
miejsca w obiekcie podczas prowadzenia konserwacji czy dziatan serwisowych. Eliminuje konieczno$¢ kazdorazowego
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przechodzenia do centrali CSP w celu sprawdzenia wynikéw dziatan, czy wykonania polecen w panelu centrali.
Wszystko to jest dostepne zdalnie w miejscu prowadzonych prac, skracajac czas potrzebny na zdiagnozowanie i
usuni¢cie ewentualnych usterek.

Zdefiniowani w systemie uzytkownicy moga otrzymywa¢ natychmiastowe powiadomienia SMS lub e-mail
bezposrednio z systemu, informujgce o alarmach czy usterkach systemu. Dzigki mozliwosci definiowania rol
uzytkownikéw informacje trafiaja do wtasciwych oséb.

Modut kontrolera akumulatoréw
Modut szyny rozprowadza energi¢ z uniwersalnego zasilacza do wszystkich innych modutéw szyny przylaczeniowe;j i
akumulatoréw. Akumulatory sa ladowane i monitorowane przez modut kontrolera baterii. Lacznie modut moze
sterowa¢ 2 parami akumulatoréw 12 V o pojemnosci do 45 Ah na akumulator. Posiada zabezpieczenie termiczne, aby
zapobiec przeladowaniu akumulator6w. Okresowy autotest sprawdza baterie pod katem prawidlowego dziatania,
mierzac rezystancj¢ wewnetrzng baterii. Kiedy ten test si¢ nie powiedzie, zostanie to zgtoszone na ekranie dotykowym
cenrali. W przypadku awarii zasilania (zasilanie 230 VAC), zasilanie jest przejmowane przez baterie. Po 10-
minutowym opdznieniu na wyswietlaczu panelu pojawi si¢ komunikat o awarii zasilania.
Status modutu kontrolera baterii mozna fatwo sprawdzi¢ za pomoca wskaznikéw LED na module szynowym. Wyr6znia
si¢ nastgpujace tryby
*  Dozér
* Awaria napigcia sieciowego
*  Wadliwe dzialanie baterii
Modut kontrolera baterii zawiera 2 wyjscia mocy 24 VDC do zasilania, na przyktad zewne¢trzne komponenty, takie jak
*  Specjalne detektory
e Linie sygnalizacyjne
* Panele wyniesione
Te wyjScia mocy sa ograniczone do 2,8 A i zabezpieczone automatycznymi bezpiecznikami. Zwarcie na jednym
wyj$ciu nie wptynie na zachowanie drugiego.
Specyfikacja techniczna:
* Napigcie wejsciowe: 20,4 V <U <30 VDC
*  Obecne zuzycie:
* Tryb gotowosci: 25 mA
e Btad: 40 mA
o Calkowity prad: maks. 6 A
o Dozwolona pojemno$¢ baterii:
e 2 baterie: 24 - 26 Ah /36 - 45 Ah
* 4 baterie: 48 - 52 Ah /72 -90 Ah
o Odpornos¢ baterii: maks. 420 mR (prég btedu)
o Wyjscia mocy wyjsciowe;j:
* Napigcie: 24 VDC (20,4 - 30 V)
e  Prad: maks. 2,8 A
o Wskazniki: 1x zielony, 3x z6tty
Modut szyny spetnia norm¢ EN54 czeg$¢ 4

Modut liniowy
Modut liniowy stuzy do podtaczania petli dozorowej, na ktdrej mozliwe jest zainstalowanie 254 elementéw liniowych.
Maksymalny pob6r pradu w linii to 300 mA.
Maksymalna diugos$¢ petli to 1600 m i jest uzalezniona od konfiguracji petli oraz zastosowanego kabla. Istnieje
mozliwo$§¢ stosowania kabli nieekranowanych. Maksymalny pobér pradu w linii to 300 mA i jest uzalezniony od
konfiguracji elementéw i typu zastosowanego kabla.
Parametry techniczne
Elektryczne
* Napigcie zasilania 20 VDC do 30 VDC /5 VDC +£5 %
*  Napigcie wyjsciowe:
e dlalinii dozorowej 30 £ 1.0 V DC
* jako zasilanie dodatkowe 28 = 1.0 V DC
e Max. pobdr pradu 1750 mA przy 24 V DC
*  Nominalny pobér pradu
*  Modut 39 mA przy 24 V DC
* Linia dozorowa 1,7 x pob6r pradu elementéw w linii
¢ AUX 1,2 x zasilanie dodatkowe
*  Maksymalny poboér pradu w linii 300 mA, uzalezniony od konfiguracji elementdw i typu zastosowanego kabla.
*  Maksymalny pobor pradu dla zasilania dodatkowego (28 V DC) Max. 500 mA w petli lub 2 x max. 500 mA w
dla dwu linii otwartych
Mechaniczne
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Elementy sygnalizacyjne/obstugi 2 diody LED (czerwona = alarm, z61ty = uszkodzenie)
1 przycisk (sprawdzenie diod LED)

Materiat obudowy ABS

Kolor obudowy: wykonczenie matowe, antracyt RAL 7016

Ograniczenia systemu

Maksymalna dlugos$¢ petli to 1600 m i jest uzalezniona od konfiguracji petli oraz zastosowanego kabla.
Mozliwe jest zainstalowanie 254 elementéw liniowych.

Warunki srodowiskowe

Dopuszczalny zakres temperatur pracy

-5°Cto 50 °C (23 °F to 122 °F)

Dopuszczalny zakres temperatur magazynowania

-20 °C to 60 °C (-4 °F to 140 °F)

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna 95 %, bez kondensacji
Stopien ochrony obudowy zgodnie z normg EN60529 IP 30

Modut CSP z 8 wyjsciami przekaznikowymi

Modut posiada osiem wyj$¢ przekaznikowe typu C zapewniajacych bezpotencjalowe styki wyjSciowe.

do podtgczania elementéw zewnetrznych nadzorowane na zasadzie sprzgzenia zwrotnego np.

Kazdy przekaznik posiada styki NO (normalnie otwarty) i NC (normalnie zamknigty). Maksymalna obcigzalnosé
wyjscia to 30 V DC/1 A.

Wiasciwosci

8 dowolnie programowalnych wyj$¢ przekaznikowych
Gotowy do uzycia dzigki technologii plug-and-play oraz wtykom
Parametry techniczne

Elektryczne

Napigcie zasilania20 V DC do 30 VDC 5 V DC £ 5%

Max. poboér pradu

Stan dozorowania 4 mA (przy 24 V DC)

Wzbudzenie wszystkich przekaznikow 68 mA (przy 24 V DC)
Maksymalna obcigzalno$¢ 1 A przy 30 V DC

Mechaniczne

Materiat obudowy ABS
Kolor obudowy: wykonczenie matowe, antracyt RAL 7016

Warunki srodowiskowe

Dopuszczalny zakres temperatur pracy

-5 °Cto 50 °C (23 °F to 122 °F)

Dopuszczalny zakres temperatur magazynowania

-20 °C to 60 °C (-4 °F to 140 °F)

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna 95%, bez kondensacji
Stopien ochrony obudowy zgodnie z normg EN60529 IP 30

Czujka punktowa, Adresowalna

Automatyczna czujka pozarowa z podwéjnym optycznym detektorem dymu, detektorem termicznym i chemicznym.
Wyposazona w inteligentng, oparta na regutach analiz¢ algorytmu detekcji pozaréw o podobnej czutosci dla wszystkich
pozaréw wytwarzajacych widoczny dym, cieplo i gazowe produkty spalania CO. Reakcja na szeroki zakres pozar6w
jest wskazywana poprzez uwzglednienie pozaréw testowych TF1 i TF8 oprécz pozaréw testowych od TF2 do TFS,
ktore sa wykorzystywane w przypadku detektoréw zgodnych z norma EN 54-7.

Ta automatyczna czujka wielosensorowa powinna by¢ zgodna z normami EN 54-5, EN 54-7, EN 54-17 i EN 54-29.
Wymagane nastepujace funkcje:

Automatyczna czujka pozarowa z dwiema zintegrowanymi czujkami dymu bazujagcymi na pomiarze
rozproszenia §wiatla przy uzyciu diody LED o r6znych kolorach/dlugosciach fali (niebieski/podczerwien)
Dodatkowo zmniejszenie liczby fatszywych alarméw dzigki potaczeniu trzech fizycznie niezaleznych czujek
Detektor CO wykrywa tlenek wegla (CO)

Zywotno$¢ detektora CO — 6 lat

Ochrona przed fatszywymi alarmami dzigki ocenie charakterystyki zgodnie z szybko$cia narastania sygnatu i
sita sygnatu. Dzigki temu nastgpuje znaczace zmniejszenie falszywych alarméw przy jednoczesnym
zachowaniu tym samym poziomie skutecznosci detekcji

Zainstalowany na $rodku wskaznik alarmu optycznego czujki mozna wysSwietla¢ z dowolnego kata. (W
zwigzku z tym nie jest konieczne wyréwnywanie podstawowy diody LED z punktem wejScia do
pomieszczenia.)

Latwa naprawa usterek przez wymiang czujki (wszystkie elementy elektroniczne w gtowicy czujki, podstawa
bez elementéw elektronicznych).

Czujki z funkcjg automonitorowania:

str. 23



Wskazanie usterki w przypadku awarii czujki

Wskazanie usterki w przypadku wykrycia znacznego zabrudzenia

Adresowanie automatyczne

Reczne przypisywanie adreséw do uzytku w istniejgcych sieciach z odgalezieniami

Zdalne charakterystyki czujki termicznej musza by¢ konfigurowane zgodnie z wymaganiami normy DIN
EN 54-5

Klasami czuto$ci temperatury musza by¢ A2S A2R, BS, BR

2 izolatory (jeden dla linii przychodzacej, a drugi dla wychodzacej) zintegrowane w czujce w celu utrzymania
dostepnos$ci operacyjnej wszystkich elementéw w petli, nawet w przypadku zwarcia. Dzigki temu przewody z
wytrzymalosécia funkcjonalng nie s3 wymagane. Izolatory zgodne z normg EN 54-17.

Zapewnienie wartosci w czasie rzeczywistym i wartosci $redniej do oceny zewngtrznego oddziatywania
elektromagnetycznego na czujke

Odporno$¢ na kurz dzigki specjalnej konstrukcji ukladu optycznego i pokrywy w celu optymalnego
wykrywania dymu

Zabezpieczenie przed kradzieza chronigce przed nieautoryzowanym wymontowaniem czujki standardowo
dostepne podstawie; mozliwa aktywacja opcjonalna

Czujka przesyta wstepny alarm do centrali po przekroczeniu 75% progu wyzwolenia alarmu

Zdalna diagnostyka

Kompensacja dryftu

Wysoka odporno$¢ na wptyw elektromagnetyczny zgodnie z umowa EFSG/F/97/005

Uchwyt bagnetowy do wymiany czujki z narzgdziem do demontazu do wysokosci § m

Mozliwo$¢ podiaczenia do wskaznika zadziatania LED

Wyjscie alarmowe z pakietem danych za posrednictwem dwuzylowej linii sygnalowe;j

Wyjscie wskaznika dla przetacznikéw otwartego kolektora 0 V za posr. maks. 1,5 kQ.

Indywidualny wskaznik alarmu: czerwona dioda LED

Poziom bezpieczefistwa elektromagnetycznego 50 V/m

Parametry techniczne

Dane elektryczne

Napigcie pracy: 15 V DC. . 33 V (prad staly)
Pobér pradu: <0,55 mA

Dane mechaniczne

Materiat obudowy: tworzywo sztuczne, ABS (Novodur)
Masa netto: 82 g
Obudowa w kolorze biatym (podobnym do RAL 9010), powierzchnia matowa

Warunki srodowiskowe

Stopien ochrony zgodnie z normg EN 60529: IP 41, IP 43 (z podstawa czujki z uszczelnieniem do wilgotnych
pomieszczen)

Dopuszczalny zakres temperatury pracy min. -10°C do +50°C

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna: <95% (bez kondensacji)

Dopuszczalna predko$¢ ruchu powietrza: 20 m/s

Automatyczna czujka dymu wyposazona w sensor dymu. Posiada inteligentng analiz¢ algorytmu detekcji pozaru z
jednakowa czuto$cig dla pozaréw wytwarzajacych widzialny dym.
Wymagane nastepujace funkcje:

automatyczna detekcja dymu dzigki sensorowi optycznemu ($wiatto rozproszone)

zabezpieczenie przed wystepowaniem fatszywych alarméw dzigki analizie poziomu i sity sygnatu; uzyskane
istotne obnizenie podatnosci na alarmy falszywe przy utrzymaniu tego samego poziomu wykrywania
centralnie instalowany optyczny wskaznik zadziatania w czujce jest widoczny pod kazdym katem, zatem nie
jest konieczne ustawianie gniazda czujki wzgledem wejécia do pomieszczenia.

proste rozwigzanie problemu wadliwego dziatania poprzez wymiang czujki (cata elektronika w glowicy czujki,
gniazdo bez komponentéw elektronicznych)

samokontrola sensorow,

sygnalizacja uszkodzenia w przypadku uszkodzenia sensora,

sygnalizacja uszkodzenia w przypadku znacznego zabrudzenia

automatyczne adresowanie,

reczne adresowanie w przypadku stosowania w istniejacych sieciach z odgalezieniami,

2 izolatory zwar¢ (jeden na wejsciu drugi na wyjéciu z czujki) zostalty wbudowane w czujke w celu
zachowania dziatania innych elementéw na p¢tli nawet w przypadku zwarcia, dlatego nie jest konieczne
stosowanie przewodow o wytrzymato$ci funkcjonalne;j.

ksztatt czujki oraz labirynt przeciw pylowy jest tak zaprojektowany, aby umozliwial swobodne przenikanie
dymu do komory optyczne;j.
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» zabezpieczenie przeciw kradziezowe przeciw nieautoryzowanemu demontazowi czujek z gniazd, ktéry moze
by¢ opcjonalnie aktywowane

* czujka wysyla sygnatl przedalarmowy do CSP w przypadku, gdy osiaggni¢te zostanie poziom réwny 75%
ustanowionego progu zadzialania,

e zdalna diagnostyka,

e kompensacja zabrudzenia

* wysoka odporno$¢ na zaktocenia elektromagnetyczne zgodnie z umowa EFSG/F/97/005

e czujka/gniazdo czujki z zamkiem bagnetowym umozliwiajagcym wymiang czujki za pomocg teleskopowego
uchwytu do wysokosci 8 m.

*  mozliwo$¢ podiaczenia zdalnego wskaznika zadziatania,

* przekazywanie informacji o alarmie w formie transmisji danych poprzez dwuzytowy kabel sygnatowy

* wyjScie dla wskaznika zadziatania typu open collector, max. OV przy 1.5 kQ

e wskaznik alarmu: czerwony LED

e Parametry elektryczne:
Napigcie zasilania: 15 V DC.....33 VDC
Pobér pradu: < 0,55 mA
*  Parametry mechaniczne:
Materiat obudowy: Plastik, ABS (Novodur)
Kolor obudowy biaty (podobny do RAL 9010) powierzchnia matowa
e Parametry $rodowiskowe:
Stopien ochrony obudowy zgodnie z EN 60529: IP 41, IP 43 (ze szczelnym gniazdem)
Dopuszczalny zakres temperatur stosowania: -20 °C . . . +65 °C
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna: <95% (bez kondensacji)
Dopuszczalna predkosé¢ przeptywu powietrza: 20 m/s

Podstawa czujki

Czujki sa polaczone z analogowa petla adresowalng za pomoca uniwersalnej podstawy. Mechanizm zapobiegajacy
kradziezy w podstawie uniemozliwia usuni¢cie detektora bez uzycia dodatkowych narzg¢dzi. Podstawa nie zawiera
elementdw elektronicznych. Podstawa powinna pasowa¢ do powierzchni i montazu podtynkowego. Przeznaczony jest
do montazu na skrzynce elektrycznej typu 55 w celu poprowadzenia kabli w jednej ptaszczyznie.

Nalezy zapewni¢ wystarczajaca przestrzen przytaczeniowa réwniez dla kabla przy zachowaniu funkcji.

Przewody wejsciowe i wyjSciowe sa rozdzielane na rézne kierunki, ale moga by¢ wspdlnie poprowadzone w jednym
kierunku.

Technologia zaciskéw dla technologii taczenia do montazu, ktéra jest tatwa dla kabla.

Podtaczenie do réwnolegtego wy$wietlania czujki powinno by¢ wiaczone.

Czujka punktowa, Adresowalna, Plaskie wzornictwo

Optyczna punktowa czujka dymu (wzoér ptaski)

Automatyczna czujka dymu jest instalowana poprzez montaz podtynkowy w strop. Posiada trzy optyczne systemy
sensorowe. Jest to inteligentna automatyczna optyczna czujka dymu zgodna z normg EN 54-7 przeznaczona do
montazu podtynkowego w stropy z betonu zbrojonego lub sufity podwieszane. Posiada dwa niezalezne sensory §wiatla
rozpraszanego z przestrzeniami detekcji bezposrednio pod czujka. Mikroprocesor umieszczony w czujce dymu
zapewnia inteligentna analiz¢ dymu. Czujka dymu jest w stanie odréznia¢ okoto 3500 r6znych typoéw pozaréw. Czutosé
czujki jest definiowalna w 3 zakresach, definiowanie odbywa si¢ za pomocg CSP. Czujka jest nieczula na insekty i
otaczajace o$wietlenie. Czujnik zabrudzenia wykrywa zadrapania i zabrudzenia na ptaskiej powierzchni detekcyjnej
czujki. Automatyczna kompensacja zabrudzenia kompensuje stopniowe zanieczyszczanie czujki. Czyszczenie czujki
odbywa si¢ poprzez przetarcie jej delikatng szmatkg.

Czujka dymu spelnia wymagania normy EN54-7 zgodnie z dyrektywa budowlang (CPD).

Czujka nie powinna wystawa¢ wigcej niz 1 cm ponizej stropu.

Czujka z trzema optycznymi systemami sensorowymi. Jest to inteligentna automatyczna optyczna czujka dymu zgodna
z normg EN 54-7 przeznaczona do montazu podtynkowego w stropy z betonu zbrojonego lub sufity podwieszane.
Posiada dwa niezalezne sensory $wiatta rozpraszanego z przestrzeniami detekcji bezposrednio pod czujka.

Wymagane nastepujace funkcje:
e Kompensacja zabrudzenia
e  Wykrywanie zabrudzenia dzigki trzeciemu systemowi optycznemu
e Zabezpieczenie przed insektami dzigki podwdjnemu systemowi oceny
» zabezpieczenie przez ol§nieniem zgodnie z EN 54-7
* czuto$¢ zgodna z EN 54-7
*  kontrola integralno$ci komoér detekcji
e optyczna sygnalizacja uszkodzenia
* czujka moze by¢ wypigta z gniazda za pomocy teleskopowego uchwytu do wysokosci 8 m, bez konieczno$ci
stosowania innych narzedzi
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* aktywacja trybu serwisowego czujki za pomoca zestyku

* instalacja w podwieszanych sufitach odporna na przeptyw powietrza

* identyfikacja alarmu widoczna pod kazdym katem

*  mozliwo$¢ podigczenia co najmniej jednego wskaznika zadziatania

*  Laczy si¢ idealnie z biatymi stropami

e samokontrola sensoréw,

* sygnalizacja uszkodzenia w przypadku uszkodzenia sensora,

* sygnalizacja uszkodzenia w przypadku znacznego zabrudzenia

* czujka wysyla sygnatl przedalarmowy do CSP w przypadku, gdy osiagnigte zostanie poziom réwny 50%
ustanowionego progu zadzialania,

e zdalna diagnostyka

e Parametry techniczne
Napigcie zasilania: 15 V DC.....33 VDC
Pobér pradu: 3,25 mA
Stopief ochrony obudowy zgodnie z EN 60529: 1P 53
Obudowa: Poliweglan, kolor biel sygnatlowa, podobna do RAL 9003, ptyta czotowa czujki, matowa biel sygnalowa
Dopuszczalna temperatura pracy: -20 °C . . . +65 °C
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna: <96% (bez kondensacji)
Dopuszczalna predkos¢ powietrza: 20 m/s
Czutos¢ zadziatania: < 0.18 dB/m ( EN 54-7)

Standardowe gniazdo czujki (wzoér plaski)
Gniazdo, ktére jest niezbedne do montazu podtynkowego czujek z zamkiem bagnetowym.

Wymagane nastepujace funkcje:

»  zaciski skrecane zapewniajg bezpieczne potaczenie elektryczne kabli podczas montazu

* gniazdo posiada 3 uchwyty dla wigzek kabli
Gniazdo do montazu podtynkowego w sufity podwieszane
Niewidoczne czujki sg wlagczane w analogowa adresowalng lini¢ petlowa za pomoca specjalnego gniazda. Gniazdo to
umozliwia montaz podtynkowy czujek w sufitach podwieszanych. Gniazdo jest montowane do sufitu podwieszanego za
pomoca 3 hakéw.
Gniazdo zapewnia wystarczajacg ilo§¢ miejsca do prowadzenia okablowania..
Przepusty kablowe sa zamykane gumowymi uszczelkami, ktére zapobiegaja przedostawaniu si¢ brudu i kurzu do
wnetrza gniazda. Gniazdo nie zawiera elementdw elektronicznych. Montaz czujki do gniazda odbywa si¢ na zasadzie
ballpoint. Jedno wci$niecie czujki w gniazdo powoduje jej montaz, ponowne wcisnigcie czujki jej demontaz z gniazda

Pierscien ozdobny koloru biatego dla czujki typu plaskiego, do zastosowania na biatych sufitow
Pier$cien ozdobny pozwala estetycznie obudowac czujk¢ montowang w tynku.

Wskaznik zadzialania czujki.

Wskaznik zadziatania wymagany jest, gdy detektor jest zainstalowany w niewidocznym miejscu. Detektor powinien
by¢ zainstalowany bezposrednio nad wskaznikiem zadziatania lub w osi.

Wskaznik zadzialania podiaczany jest do detektora. Alarm wykryty przez czujke spowoduje aktywacje wskaznika, aby
poinformowa¢ uzytkownika o miejscu wystapienia alarmu. Wskaznik powinien mruga¢ $wiattem koloru czerwonego i
by¢ widoczny w kacie 180 stopni.

Wskaznik zadziatania powinien by¢ nie wigkszy niz 90x90x35mm z powodéw estetyki.

e Dane techniczne:
Zasilanie: 5V do 30V DC
Pob6r pradu: <20mA
Wskazanie alarmu: 1 czerwona dioda LED
Klasa odpornosci IP wg. normy PN-EN 60529: 1P40
Certyfikacja: KOT, EN 54-18

Reczny ostrzegacz pozarowy adresowalny, wewnetrzny, dzialanie posrednie (typ B), koloru czerwonego
Wymagane nastepujace funkcje:
e  wzbr G dla montazu wewn¢trznego zgodnie z DIN14655, kolor czerwony zgodnie EN 54-11, mozliwo$¢
opcjonalnego oznakowania,

Wtasciwosci i funkcje:
e adresowanie analogowe
* indywidualna identyfikacja ROP polegajaca na wy$wietlaniu adresu w celu szybkiej identyfikacji miejsca
uruchomienia,
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e adresowanie automatyczne (pozycja urzadzenia na p¢tli dozorowej) lub reczne za posrednictwem obrotowego
przetacznika (umozliwia przypisanie konkretnej lokalizacji w obiekcie do adresu),

e sygnalizacja uruchomienia LED — czerwony mrugajacy

* mechaniczna blokada zamka po uruchomieniu,

* automatyczne resetowanie zamka po zamknig¢ciu drzwiczek,

» zintegrowane izolatory zwar¢ umozliwiajace pelna funkcjonalno$¢ pozostatych elementéw petli w dozorowej
przypadku przerwy lub zwarcia obwodu.

e Parametry techniczne:
e Elektryczne
napigcie zasilania: od 10 do 33 V DC
pobdr pradu: 0.25 mA
*  Mechaniczne
Materiat obudowy: plastic, ASA
Kolor obudowy: czerwony, RAL 3001
*  Warunki Srodowiskowe
Stopief ochrony zgodnie z norma EN 60529 IP 52
Klasa klimatyczna zgodnie z normg EN 54-2 1I
Dopuszczalny zakres temperatur pracy -10 °C to +55 °C

Sygnalizator optyczny czerwony $cienny
* Sygnalizator optyczny, czerwone §wiatlo, podstawa czerwona, aplikacja nascienna, IP33, certyfikacja EN54-
23.
*  Wymagane nast¢pujace funkcje:
e Zgodny z EN54-23
e Aplikacja sufitowa
e Zasiggdo7,5m
*  Przelacznik pokrycia (do 2,5 m)
e Zmienna szybko$¢ rozblyskow
e Technologia LED

e Dane elektryczne
Napigcie robocze 9 V DC. . 60 V DC
Pobdr pradu <25 mA zalezny od ustawienia
Czgstotliwos$¢ btysku: 1 Hz, przelaczana na 0,5 Hz
Pokrycie: 7,5 m, przetaczane na 2,5 m
Aplikacja nascienna

*  Dane mechaniczne
Materiat obudowy: tworzywo sztuczne, ABS
Kolor obudowy i podstawy: podobny do RAL 3031
Kolor $§wiatta: czerwony
Warunki srodowiskowe
Klasa ochrony zgodnie z DIN 60529: IP 33
Zakres temperatury pracy min -25 °Cdo + 70 ° C

Sygnalizator optyczno-akustyczny, konwencjonalny, zewnetrzny (IP65) do montazu natynkowego, czerwony
Pozarowy sygnalizator akustyczno-optyczny przeznaczony jest do sygnalizowania pozaru na zewnatrz budynkéw.
Sygnalizator zostal zaprojektowany zgodnie 2z wymaganiami normy EN 54-23:2010 oraz EN 54-
3:2001+A1:2002+A2:2006.

Wymagane nastepujace funkcje:
*  Typ sygnalizatora akustyczno-optyczny
* Napigcie zasilania (Uz) 20-32,5V DC
e Pobér pradu w stanie spoczynku 0 mA

e Pobér pradu w stanie alarmowania (przy Uz=24V DC) <0,1 A
e Pobér mocy w stanie alarmowania (przy Uz=24V DC) <24 W
* Natezenie dzwigku w odlegtosci Im Tryb pelnej gltosnosci > 110 dB

Tryb obnizonej gtos$nosci > 104 dB
* Rodzaj srodowiska pracy Typ B
e Zakres temperatury pracy -25°C + 70°C
*  Stopien ochrony zapewniony przez obudowe IP33C
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* Rodzaj przewodu linii dozorowej/sygnalowej/zasilania Zgodnie z przepisami, gwarantowany przekrdj
zgodnie z EN 54-23 od 0,28 mm? do 1,5 mm? wlacznie

* Barwa emitowanego §wiatta Wg Swiadectwa dopuszczenia: czerwona
Wg normy EN 54-23:2010 biata lub czerwona

* Liczba btyskéw na minut¢33 rozbtyski na minute¢

*  Czas pojedynczego rozblysku tb~0,19 s

* Kategoria urzadzenia Kategoria O

* Montaz na puszcze instalacyjnej

Sygnalizator optyczno-akustyczny

Sygnalizatory akustyczne, 102 dB (A), czerwone §wiatlo, czerwona podstawa, IP65, montaz nascienny, certyfikat
ENS54-3 i certyfikat EN54-23

Sygnalizatory akustyczne sa przeznaczone do zastosowan podwdjnego zastosowania, w ktérych oprdcz alarmu
dzwickowego wymagane jest wizualne urzadzenie alarmowe.

Wymagane nastepujace funkcje:
e Zgodny z EN54-3 i EN54-23
* Ton DIN 102 dB (A)
e Zasiegdo7,5m
e  Przelacznik pokrycia (do 2,5 m)
e Zmienna szybko$¢ flashowania
e Technologia LED
*  Specyfikacja techniczna

Dane elektryczne
* Napigcie robocze 18 V DC. .30 V DC
*  Sygnat poboru pradu: <25 mA w zaleznoS$ci od ustawienia
*  Sygnalizator zuzycia pradu: 15 mA (przy napigciu DIN 24V)
* SPL DIN ton: 102 dB (A)
e Czestotliwos$¢ btysku: 1 Hz, przetaczana na 0,5 Hz
* Pokrycie: 7,5 m, przetaczane na 2,5 m
*  Aplikacja nascienna

Dane mechaniczne
*  Materiat obudowy: tworzywo sztuczne, ABS
*  Kolor obudowy i podstawy: podobny do RAL 3031
* 32 tony dzwigku do wyboru
* Kolor $wiatta: czerwony

Warunki srodowiskowe
* Klasa ochrony zgodnie z DIN 60529: IP 65
e Zakres temperatury pracy min -25 ° C do + 70 ° C\

Elementy kontrolno-sterujace sa przeznaczone do uruchamiania (stykami przekaznika) na sygnal z centrali, urzadzen
alarmowych i przeciwpozarowych, np. sygnalizatoréw, klap dymowych, drzwi przeciwpozarowych itp. Umozliwiaja
kontrolowanie sprawnoSci sterowanego urzadzenia i poprawnosci jego zadziatania. Maja dodatkowe wejscie kontrolne
do nadzoru niezwigzanych ze sterowaniem urzadzen lub instalacji.

Uruchomienie przekaznika w elemencie kontrolno-sterujacym nastgpuje na rozkaz przestany z centrali i jest
sygnalizowane rozblyskami czerwonej diody S$wiecacej (wewnatrz obudowy). Skasowanie alarmowania centrali
powoduje powrotne przelaczenie zestykOw przekaznika. Jest mozliwe blokowanie przelaczenia przekaznika w
uzasadnionych przypadkach jak réwniez programowe wprowadzanie zwloki czasowej w jego zadziataniu. Dziatanie
elementdw moze by¢ programowane i polega na wyborze:

- sposobu pracy wejs$¢ kontrolnych jako niskonapigciowe lub wysokonapieciowe,

- mozliwo$ci kontroli cigglosci przewodu podltaczonego do wyjscia sterujacego (wyltaczona, wiaczona),

- sposobu dziatania wej$cia niskonapigciowego (NO, NC) lub wejscia wysokonapigciowego (napigcie - dozdr, brak
napigcia - aktywny); zmiana sygnatu na wejsciach jest sygnalizowana przez central¢ jako alarm techniczny,

- czasu opOznienia zadziatania przekaznika i czasu, po ktérym nastepuje kontrola zadzialania sterowanego urzadzenia.
Elementy sa wyposazone w wewngetrzne izolatory zwar¢. Kodowanie adresu elementu odbywa si¢ automatycznie z
centrali - kod adresowy zapisywany jest w jego nieulotnej pamigci.

Parametry:

*  Wymagane nast¢pujace funkcje:
*  Dostepne rézne konfiguracje ilosci nadzorowanych wejs¢ 1 wyjs¢ przekaznikowych,
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*  mozliwo$¢ wyboru pomigedzy nadzorowaniem stykdw z wykorzystaniem rezystora konca linii (rezystor EOL)
lub bez nadzorowania (bez rezystora EOL),

* wejscia programowalne, w przypadku aktywacji wejécia styk si¢ zamyka lub otwiera

*  spos6b nadzorowania funkcji wybierany niezaleznie dla kazdego wejscia,

*  przekaznik do przetaczania pradéw i napie¢ do 2 A/30 V DC,

* dostarczany z obudowa do montazu natynkowego,

»  zaciski wtykane umozliwiajg prosty sposob instalacji okablowania i konserwacji urzadzen,

»  zaciski $Srubowe umozliwiaja podiaczanie przewodé6w o maksymalnej srednicy 3,3 mm?

* dostep serwisowy do zaciskéw jest mozliwy bez konieczno$ci zdejmowania obudowy

* moze by¢ wlaczany do dozorowych petli, linii otwartych i bocznych,

e dwa wbudowane izolatory zwar¢ zgodne z EN 54-17,

* zasilanie modutu z linii dozorowej 2 zylowej (nie wymaga zasilania dodatkowego),

e adresowanie automatyczne lub poprzez przetacznik kodujacy (umozliwia jednoznaczne przypisanie lokalizacji
w obiekcie do adresu)

*  mozliwo$¢ stosowania kabli nieekranowanych

* zgodny z normg EN 54-18 (moduly wejscia/wyjscia)

Parametry techniczne
e Maksymalna obcigzalno$¢ wyjscia: 2,0 A przy 30 V DC
e Maksymalny pobér pradu: 5,5 mA
e Stopien ochrony IP 43 zgodnie z normg EN 60529
e Obudowa modutu: mieszanka ABS + PC
*  kolor biel sygnatowa, zblizony do RAL 9003
*  Dopuszczalny zakres temperatur pracy: -20 °C . .. +65 °C
*  Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna: < 96%

Puszki instalacyjne E90 przeznaczone sa do podiaczania sygnalizatoréw oraz sygnalizatoréw innych typdw, jak
i gtosnikéw systeméw rozgtaszania przewodowego (DSO), klap dymnych itd. Zadaniem puszki jest zapewnienie
ciggltodci linii sygnatowej po spaleniu si¢ sygnalizatora iniedopuszczenie do wyeliminowania z dziatania
sygnalizatorOw znajdujacych si¢ poza strefa pozaru.
Wymagane nastepujace funkcje:
» certyfikat zgodnoSci oraz aprobatg techniczng CNBOP-PIB,
*  mozliwo$¢ zastosowania przewodow o wigkszym przekroju,
*  nowe typoszeregi,
* nowa konstrukcja,
e ulatwiony montaz:
brak dociskéw (trzymaczy) kabla
wyréwnanie wysoko$ci ,,wejscia kabla” z zaciskiem kostki ceramicznej
przepusty kablowe wsuwane od gory
proste $cigcie Scianki dopasowuje otwor przepustu do $rednicy wprowadzanego przewodu
Puszka instalacyjna wykonana jest z blachy pokrytej czerwong farba proszkowa. Zawiera ona kostki ceramiczne wraz
z bezpiecznikiem przecigzeniowym jednorazowego zadziatania. Puszka posiada osobne zaciski do podlaczenia wejsé
linii zasilajacych oraz linii synchronizacyjnej, osobne do podlaczenia wyj$¢ linii zasilajagcych oraz linii
synchronizacyjnej, osobne do podigczenia linii zasilajagcych sygnalizator poprzez bezpieczniki oraz linii
synchronizacyjne;j.
Puszka instalacyjna posiada dwa otwory do mocowania jej przy pomocy metalowych kotkéw do §ciany oraz dwie
nitonakretki, do ktérych (poprzez $ruby M4) nalezy zamontowaé podstawe sygnalizatora. charakteryzuje si¢
przelotowym prostym i katowym (90°) sposobem prowadzenia linii sygnalizacyjne;j.
Puszka moze zosta¢ wyposazona w bezpiecznik 0,75A.

Zasilacz buforowy EN54 27,6V/5A/2x17Ah przeznaczony jest do bezprzerwowego zasilania urzadzen sygnalizacji
pozarowej, systemOw kontroli rozprzestrzeniania dymu iciepta oraz urzadzen przeciwpozarowych i automatyki
pozarowej wymagajacych stabilizowanego napigcia 24V DC (£15%). Zasilacz wyposazony jest w dwa niezaleznie
zabezpieczone wyjscia AUX1 1 AUX2, ktére dostarczajg napigcia 27,6V DC o sumarycznej wydajnosci pradowej: przy
ciggtej pracy Imax a=4 A, natomiast przy pracy chwilowej Imax b=5A.
Zasilacz posiada wbudowany w obudowe wyswietlacz LED oferujacy szereg przydatnych funkcji i cech takich jak:

* wskazania pradu wyjsciowego

* wskazania napigcia wyjSciowego AUX1, AUX2

* wskazania rezystancji obwodu akumulatoréw

* wskazania napigcia sieci zasilajacej 230V AC

*  kody awarii wraz z historia

e Zasilacz chroniony jest przed ingerencja os6b trzecich
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W przypadku zaniku napigcia sieciowego nastgpuje bezprzerwowe przelaczenie na zrddlo zasilania rezerwowego w
postaci akumulatoréw. Zasilacz umieszczony jest w obudowie metalowej (kolor RAL 3001 - czerwony) z miejscem na
dwa akumulatory 17Ah/12V. Urzadzenie wspodtpracuje z bezobstugowymi akumulatorami kwasowo-otowiowymi
wykonanymi w technologii AGM lub zelowej. Zasilacz zostal wykonany w oparciu o wysokosprawny uklad
przetwornicy DC/DC. Zastosowany ukfad mikroprocesorowy odpowiada za pelna diagnostyke parametréw zasilacza
oraz akumulatoréw.
Wymagane nastepujace funkcje:

*  wySwietlacz LED

e obudowa: metalowa, natynkowa, zamykana

e zasilanie: 230V AC, 50Hz

*  bezprzerwowe zasilanie: 27,6V DC/5A

*  wyjScie zasilania:

e 4,0A/27,6V DC - dla pracy ciaglej

e 5,0A/27,6V DC - dla pracy chwilowej

*  miejsce na akumulator: 2x17Ah/12V

e prad tadowania akumulatora: 1,0A

e sprawnosc¢: 84%

e zabezpieczenia: SCP, OLP, OHP, OVP, UVP, tamper

e zgodno$¢ z normami: PN-EN 54-4 i PN-EN 12101-10

* wyjScia techniczne: EPS - awaria sieci AC, PSU - awaria zasilacza, APS - awaria akumulatora

e darmowy program do monitorowania parametrOw pracy zasilacza

Czujka zasysajaca dymu z diodami sygnalizacyjnym LED dla stanu dozorowania, uszkodzenia oraz z funkcja
identyfikacji zrédta pozaru.
Wymagane nastepujace funkcje:

e  Mozliwo$¢ zaprogramowania dwéch stopni alarmowania

*  mozliwo$¢ zaprogramowania sygnalizacji 10 pozioméw zadymienia (Baragraph),

* sygnalizacja 4 standw pracy na panelu przednim dozorowanie, alarm wstgpny, alarm pozarowy, uszkodzenie

* indywidualne nadzorowanie do 5 pomieszczeh — 5 poziomow sygnalizacji w celu lokalizacji pozaru

* nadzorowanie powierzchni do 400m?

e czulo$¢ ustawiana w zakresie do zaciemnienia 0,05%/m

*  mozliwo$¢ stosowania moduléw detekcyjnych o réznej czutodci

e tryb pracy dziennej i nocnej,

* innowacyjna technologia czujnika przepltywu — redukcja wystepowania falszywych alarméw,

* nadzorowanie uszkodzen i blokowania uktadu rurek prébkujacych,

* nadzorowanie strumienia powietrza poprzez wyréwnywanie ci$nienia,

e zrddlo $wiatla wysokiej mocy,

* diagnostyka programem DIAG3 poprzez podtaczenie bezprzewodowe IR,

*  mozliwo$¢ programowania poprzez oprogramowanie FPA-5000 RPS,

e adresowanie modutu detekcyjnego automatyczne lub za pomoca przetacznikdw,

* spelnia wymagania normy EN54-20

* modul detekcyjny dostarczany razem z obudowa jednak w odrebnych opakowaniach w celu umozliwienia

bezpytowego montazu,
»  zasilanie czujki poprzez lini¢ 4 zytowg (zasilanie liniowe, niezbedne jest zapewnienie odrgbne pomocniczego
zrodta zasilania),
e System rurek probkujacych o dtugosci 40m lub 2x 25m z 8 otworami probkujacymi
*  rurki prébkujace moga by¢ uktadane w uktadzie I, U, podwdjne U oraz M.

e Parametry techniczne:
Napigcie zasilania: 15 V DC.....33 V DC

Pobér pradu: 150 mA — 180 mA

Stopien ochrony obudowy zgodnie z EN 60529: IP54 z funkcja oddawania powietrza, IP 20 bez tej funkcji
Obudowa: ABS

kolor biel papirusowa, zblizona do RAL 9018

Dopuszczalny zakres temperatur pracy:

-20°C...+60°C

Akumulatory.
Wysokiej jakosci akumulator bezobstlugowy przeznaczony jest gtéwnie do awaryjnego zasilania central alarmowych
oraz do zasilaczy UPS. Zamknieta, szczelna konstrukcja zapewnia bezpieczna eksploatacj¢ akumulatora. Akumulator
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przeznaczony do szerokiego zastosowania w medycynie, energetyce, przemysle czy telekomunikacji. Idealny
w wozkach widlowych, maszynach czyszczacych, akumulatorowniach iUPS-ach. Charakteryzuje si¢ brakiem
konieczno$ci uzupetniania elektrolitu (tzw. akumulatory bezobstugowe), niskim prawdopodobienstwem wycieku
elektrolitu, wigksza odpornosécia na uderzenia, wibracje i wysokie temperatury oraz mozliwo$cia ustawiania w pozycji
innej niz pionowa. Dane:

* Napigcie pracy 12V
e Waga 29 kg
e Wymiary 72,5x29x48,5 mm

2.2.4 Materiaty ogniochronne.
Masa ogniochronna.
Masa ogniochronna stosowana do zabezpieczenia przej$¢ kablowych $redniej i duzej wielkosci, zabezpieczenia szczelin
idylatacji, kanatéw wentylacyjnych, zabezpieczenia przepustow instalacyjnych kombinowanych. Masa tatwo
rozprowadza si¢ pedzlem, szpachelka, watkiem lub pistoletem natryskowym. Wystarczy jednokrotne malowanie: sucha
warstwa grubo$ci 0,7 mm (z kazdej strony przepustu) zapewnia klas¢ odpornosci ogniowej El 120.

2.3 SPRZET.

2.3.1 Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu.
Wszystkie elementy systemu SSP powinny posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do stosowania w ochronie
przeciwpozarowej wydane przez CNBOP w J6zefowie lub rownowazne.
2.3.2 Sprzet do budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.
Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu gwarantujacego wlasciwa jakose
robot:
*  Wiertarka udarowa
*  Miernik skutecznosci izolacji
e Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.
e Miernik do pomiaru czasu i pradu zadziatania wytacznikéw réznicowo — pradowych.
e Spawarka transformatorowa,

2.4 TRANSPORT.

2.4.1 Wymagania ogdlne dotyczgce transportu.
Sprzet powinien by¢ dostarczany, uruchamiany iserwisowany przez autoryzowanego przedstawiciela wytworcy
urzadzen.
2.4.2 Srodki transportu budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.
Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu gwarantujacego wlasciwg jakose
robot:
e Samochdd skrzyniowy dostawczy,
e Samochdd dostawczy,
*  Przyczepy do przewozenia kabli.
Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoScig przesuwania si¢ w czasie. Przewozone materialy
i elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoérce dla poszczegdlnych
materiatow i elementéw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na Srodkach transportu.
2.4.3 Transport materiatow.
Czujki moga by¢ przewozone dowolnym Srodkiem transportu, jednak przy uwzglednieniu wskazaf transportowych
podanych na opakowaniu oraz zabezpieczeniu przed mozliwoscia mechanicznego uszkodzenia. Gniazda i podstawy,
oraz wskazniki zadzialania nalezy przewozi¢ w przestrzeniach zamknigtych $rodkéw transportowych. Reczne
ostrzegacze pozarowe w opakowaniu fabrycznym nalezy transportowaé w przestrzeniach zamknigtych normalnych
Srodkéw transportu ladowego lub morskiego. Urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed oddzialywaniem
gwaltownych wstrzaséw i temperatur. Elementy sterujace nalezy przewozi¢ w zamknietych przestrzeniach $rodkéw
transportu. Sygnalizatory akustyczne nalezy przewozi¢ w zamknig¢tych przestrzeniach §rodkéw transportu. Centrale
w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowa¢ w przestrzeni zamknigtej normalnych $rodkéw transportu ladowego,
z uwzglednieniem wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz chroni¢ przed oddziatywaniem gwattownych
wstrzasow i temperatur. Transport kabli i przewodéw nalezy wykona¢ z zachowaniem nastgpujacych warunkow:
* kable nalezy przewozi¢ na bgbnach; dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekracza 80kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4 °C, przy
e czym wewngtrzna $rednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica zewnetrzna kabla,
e zaleca si¢ przewozenia b¢bnéw z kablami na specjalnych przyczepach; dopuszcza si¢ przewozenie bebnéw
z kablami w skrzyniach samochodéw ci¢zarowych lub w przyczepach,
* bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodéw powinny by¢ ustawione na krawedziach tarcz (o$
bebna pozioma, a tarcze bebnéw powinny by¢ przymocowane do
* dna skrzyni samochodu tak, aby bgbny nie mogty si¢ przetaczaé; stawianie bebnéw z kablami w skrzyni
samochodu ptasko (0§ bebna w pionie) jest zabronione; kregi kabla nalezy uktadaé¢ poziomo ( ptasko),
e zabronione jest przebywanie 0s6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bgbna z kablami,
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* umieszczanie izdejmowanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonywa¢ za pomoca
wozka widlowego; swobodne staczanie bgbnéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie krggéw kabli
jest zabronione

Wszystkie materiaty instalacyjne powinny by¢ transportowane w opakowaniach odpowiadajacych wymaganiom
obowigzujacych przepisdw transportowych. Zatadunek, transport iroztadunek materialdw nalezy przeprowadzié
zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

2.4.4 Odbior materiatow na budowie.
Materiaty na budowg nalezy dostarcza¢ tacznie ze $wiadectwami jakos$ci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru
technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci
z danymi producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materialéw nalezy przed ich
wbudowaniem podda¢ je badaniom okreslonym przez inzyniera ( dozoér techniczny robot). Materiaty nie spelniajace
wymagan nie beda uzyte.

2.4.5 Sktadowanie materiatow.
Czujki nalezy przechowywacé poszczegélnych pomieszczeniach zamknigtych, poszczegdlnych, ktérych nie wystepuja
opary poszczegdlnych gazy zrace. W czasie przechowywania czujka nie powinna by¢ narazona na bezposrednie
dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepla poszczegdlnych urzadzen grzejnych. Okres przechowywania czujki
poszczeg6lnych opakowaniu transportowym nie powinien przekracza¢ 6 miesigcy. Wskazniki zadzialania powinny by¢
przechowywane w opakowaniu w pomieszczeniach czystych iprzewiewnych. Ewentualne stosowane urzadzen
grzejnych nie powinny oddzialywa¢ bezposrednio na wyréb lub opakowanie. R¢czne ostrzegacze pozarowe nalezy
przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych, wolnych od oparéw i gazéw zracych, z dala od elementdw grzejnych.
Okres magazynowania nie powinien przekracza¢ 24 miesigcy. Elementy sterujagce nalezy przechowywaé
w pomieszczeniach zamknigtych, w ktérych nie wystepuja opary i gazy zrace. W czasie przechowywania, elementy
sterujace nie powinny by¢ narazone na bezpos$rednie dzialanie promieniowania stonecznego ani ciepta z urzadzen
grzejnych. Okres przechowywania elementdéw sterujacych w opakowaniu transportowym nie powinien przekracza¢ 12
miesigcy. Sygnalizatory akustyczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych, w ktdrych nie wystepuja
opary i gazy zrace. W czasie przechowywania sygnalizatory akustyczne nie powinny by¢ narazone na bezpos$rednie
dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepta z urzadzen grzejnych. Okres przechowywania sygnalizatoréw
akustycznych w opakowaniu transportowym nie powinien przekracza¢ 6 miesi¢gcy. Centrale nalezy przechowywaé
w pomieszczeniach zamknigtych, wolnych od opardéw i gazéw zracych. W czasie przechowywania urzadzenie nie
powinno by¢ narazone na bezposrednie promieniowanie stoneczne lub elementéw ogrzewajacych. Sktadowanie kabli
i przewodéw powinno by¢ zgodne z nastgpujacymi warunkami:

» kable w czasie skladowania powinny znajdowac¢ si¢ na bgbnach

*  bebny z kablami powinny by¢ umieszczone na utwardzonych podlozach; bgbny powinny by¢ ustawione na
krawedziach tarcz (o$ bebna pozioma), a kregi utozone poziomo (ptasko),

e przewody powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach o temperaturze nie przekraczajacej -5°C do +50°C

* kable iprzewody nie powinny by¢ narazone na bezposrednie promieniowanie stoneczne lub elementéw
ogrzewajacych.

2.5 WYKONANIE ROBOT.

2.5.1 Ogdline zasady wykonania robét.
Nalezy stosowac¢ si¢ do minimalnych promieni gi¢cia przewodéw tj. 10x $rednica zewngtrzna przewodu.
2.5.2 Instalowanie wnetrzowych linii dozorowych.

System SSP pracuje na napigciu 24V pradu statego (lub zblizonym napigciu niskim - 12VDC). Podobnie rozwigzano
podiaczenie sterowania isygnalizacji urzadzen przeciwpozarowych. Linie dozorowe SSP detekcyjne wykonad
z przewodu HTKSHekw 1x2x0,8mm PHO90, natomiast linie na ktérych zamontowane bgda moduty wejs¢/wyjs¢ —
przewdd niepalny PH90 HTKSHekw 1x2x0,8 mm. Przewody sterowania przeciwpozarowego wykona¢ nalezy kablem
ognioodpornym ktéry jest zdolny podtrzymaé zdolno$¢ dziatania w czasie trwania pozaru. Instalacja sterowan
pozarowych wykonaé przewodem typu (N)HXH PH90. Kable posiadaja dopuszczenie do stosowania w instalacjach
sygnalizacji pozaru na terenie Polski (wydane przez CNBOP lub réwnowazne).
Wymagania Ogélne.
Kable i przewody w budynkach mozna uktada¢:

e bezposrednio przy $cianach i pod sufitami,

* na odpowiednio przygotowanych konstrukcjach no$nych umocowanych do $cian, stropéw lub konstrukcji

stalowej.

Bezposrednie wmurowanie kabli w $ciany, posadzki lub stropy jest zabronione. Kable i przewody instalacji sygnalizacji
pozaru mozna uklada¢ wspélnie z innymi instalacjami elektrycznymi stabopradowymi. Nalezy zachowaé odlegtos¢
0,3m miedzy kablami i przewodami instalacji sygnalizacji pozaru a kablami i przewodami instalacji elektrycznych.
Przejscia kabli przez Sciany i stropy.
Przejécie kabli przez wewngtrzne $ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonywa¢ w rurach, blokach
iinnych ostonach otaczajacych. W przypadku przejécia kabli przez $ciany lub stropy oddzielajace pomieszczenia
wilgotne, niebezpieczne pod wzgledem wybuchowym lub takie, w ktérych istniejg pary i gazy zrace, rury nalezy
uszczelni¢ materialem odpornym na niszczace dzialanie $rodowiska. Jesli miejscowe warunki nie wymagaja
oddzielenia jednego pomieszczenia od drugiego, przejscie kabli przez $ciany i stropy mozna wykona¢ bez oston przez
dostatecznie duze otwory wykonane w $cianach lub stropach w taki sposdb, aby kabel nie stykat si¢ bezposrednio ze
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Scianami itynkiem. Przepusty instalacyjne w elementach oddzielania przeciwpozarowego powinny mie¢ klase
odporno$ci ogniowej (EI) wymagang dla tych elementdw. Przepusty instalacyjne o $rednicy powyzej 4 cm w $cianach
i stropach nie bedacych oddzieleniami przeciwpozarowymi, dla ktérych wymagana jest klasa odporno$ci ogniowej co
najmniej EI 60 lub REI 60 powinny mie¢ klas¢ odpornosci ogniowej (EI) tych elementow.
Mocowanie kabli.
Kable wielozylowe ukladane na konstrukcjach wsporczych powinny by¢ mocowane do konstrukcji uchwytami na
pochytych odcinkach konstrukcji wsporczych. Na pozostatych odcinkach poziomych kable moga swobodnie spoczywac
na konstrukcjach wsporczych. Uchwyty powinny mieé¢ szeroko$¢ réwna co najmniej zewngetrznej Srednicy kabla 1 by¢,
wyposazone w elastyczne wktadki zabezpieczajace powltoke przed uszkodzeniem. Zaleca si¢ dodatkowe mocowanie
kabli na tukach. Odlegtosci migdzy miejscami zamocowania lub zawieszenia kabla powinny by¢ zgodne z projektem
i tak dobrane, aby kabel nie ulegal uszkodzeniu oraz nie byl nadmiernie obcigzony naciagiem.
Skrzyzowania Kkabli z innymi kablami i przewodami.
Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, np. przewodami kabelkowymi,
przewodami w rurkach, dlugo$¢ w Swietle migdzy nimi powinna wynosi¢ co najmnie;j:

e 50mm - przy skrzyzowaniu kabli o napi¢ciu znamionowym do 1kV

e 150mm - przy skrzyzowaniu kabli o napigciu znamionowym powyzej 1kV.
Przy ukfadaniu kabli obok przewodéw gotych, wiodacych prad, nalezy zachowaé odlegtosci od nich réwne
odlegtosciom tych przewod6éw od $cian, konstrukcji wsporczych itp.

2.5.3 Instalowanie urzqdzen.
Montazu urzadzen dokona¢ zgodnie z instrukcjami dostarczonymi przez producenta.
Montaz podstawy.
Podstawe do sufitu mocuje si¢ wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki (36). Wskazane jest wiercenie
otwordw pod koltki rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o odpowiednim rozstawie otworéw
dostarczonego przez producenta. Zty rozstaw otwordw moze by¢ przyczyna zdeformowania podstawy przy silnym
dokreceniu wkretéw mocujacych. Podstawe mozna instalowaé na poziomej stalowej lince nosnej (zalecana $rednica
linki < @8 mm) za pomocg opasek zaciskowych. Podstawg mozna instalowa¢ jako wiszaca przy wykorzystaniu dtawika
kablowego (w gniezdzie nalezy wycig¢ otwér @13mm pod przepust kablowy), w ktérym zadtawiony zostaje kabel
o max. $rednicy @7 mm. Jako cze¢$¢ mocowang do sufitu nalezy wykorzysta¢ podstawe sufitowa gniazd wiszacych.
Montaz gniazda.
Gniazdo do sufitu mocuje si¢ wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki @6), lub mocuje do podstawy za
pomocy zatrzaskdw. Wskazane jest wiercenie otworéw pod kotki rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu
szablonu o odpowiednim rozstawie otwordw dostarczonego przez producenta. Zty rozstaw otworéw moze by¢
przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokrgceniu wkretow mocujacych. W celu podiaczenia przewoddéw
nalezy uzy¢ plaskiego wkretaka (max. szerokos$¢ ostrza 3,5 mm), ktérego cze$¢ robocza nalezy wcisna¢ do oporu
w odpowiedni otwér ztacza, nastgpnie wsunaé przewdd w otwor lezacy blizej sufitu i wyciagnaé wkretak. Zaleca si¢
uzywaé wkretaka krotkiego zgietego 3,5x0,5 mm. Miejsca podlaczania poszczegélnych przewodé6w opisane sa na
ztaczu. Ekrany przewodéw skreci¢é — wsuna¢ do ztacza dodatkowego (zlacze $cisnaé palcami); nastgpnie umiescié
ztacze migdzy prowadnicami w prostokgtnym wybraniu gniazda.
Montaz czujek.
Czujki instaluje si¢ zgodnie z wytycznymi opracowanymi przez CNBOP w J6zefowie oraz zgodnie z instrukcjami
dostarczonymi przez producenta w specjalnie do tego typu przystosowanych gniazdach. Stosowac¢ nalezy tabliczki
znakujace dla czujek. Po zamontowaniu, jeSli czujki pozostaja w pomieszczeniach, w ktérych wystgpuje zapylenie
nalezy stosowac¢ ostony.
Montaz wskaznikéw zadziatania.
Wskaznik zadziatania instaluje si¢ w pomieszczeniach zamknigtych, na tynku na $cianach, sufitach lub innych dobrze
widocznych miejscach. W tym celu nalezy wewnetrzng wypraske przymocowac do $ciany za pomocg kotka lub wkretu,
a nastepnie podigczy¢ przewody o $rednicy nie wigkszej niz 1,5mm?>.
Montaz ostrzegaczy pozarowych.
Ostrzegacze w zaleznosci od wykonania instaluje si¢ wewnatrz lub na zewnatrz budynku, w miejscach tatwo
dostgpnych, dobrze widocznych, najlepiej w poblizu drég transportowych, na wysoko$ci 1200-1600 mm, zgodnie
z wytycznymi, opracowanymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej. Przewody instalacji
alarmowej uklada si¢ zgodnie z przepisami obowigzujacymi dla instalacji niskonapieciowych (ponizej 42V) i taczy si¢
z zaciskami znajdujacymi si¢ w podstawie ostrzegacza. W przypadku przewodéw ekranowanych, ekrany tgczy sig
razem w kostce zaciskowej ekranow.
Montaz elementéw sterujacych.
Elementy sterujace instaluje si¢ w linii dozorowej w poblizu sterowanych urzadzen. Obudowy elementéw sterujacych
nalezy mocowa¢ na $cianach lub na stropach, przykrecajac je wkretami przez prefabrykowane otwory. Zalecane sa
wkrety z kotkami rozporowymi 6. Podczas montazu nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowe utozenie wypustu i otworu,
umieszczonych po przekatnej. Przewody linii dozorowej nalezy wprowadzaé przez dtawiki kablowe i podtaczy¢ do
zespotu taczéwek zgodnie z opisem. Przewody sterujace mozna wprowadza¢ w podobny sposéb jak przewody linii
dozorowej poprzez istniejace dlawiki. Jezeli ich liczba jest za mata nalezy wywierci¢ dodatkowe otwory bazujace na
istniejacych nawierceniach. W wypadku kabli wielozylowych, o wigkszej $rednicy, mozna wymieni¢ dtawiki na
wigksze rozwiercajac istniejace otwory do niezbednej Srednicy. W zespole taczéwek znajduja si¢ zaciski do podtaczenia
ekrandw linii dozorowej i ekranéw przewoddw sterujacych.
Montaz sygnalizatoréw akustycznych.
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Sygnalizatory akustyczne instaluje si¢ (wysoko$¢, rozmieszczenie) zgodnie z wytycznymi Centrum Naukowo-
Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej. Sygnalizatory akustyczne instaluje si¢ w pomieszczeniach, w ktérych
powinno by¢ sygnalizowane pojawienie si¢ Zrodla pozaru. Sygnalizatory akustyczne instaluje si¢ zgodnie z instrukcjami
dostarczonymi przez producenta. Przewody instalacji alarmowej uktada si¢ zgodnie z przepisami obowigzujacymi dla
instalacji niskonapigciowych (ponizej 42V).

Montaz Instalacji zasysania dymu

Do budowy orurowania detekcyjnego wykorzystujemy rurki 25 mm.

Wszystkie elementy nalezy starannie klei¢ odpowiednim klejem dedykowanym dla potaczen elementéw PVC. Mocujac
rurke w detektorze uzywamy nalezy uzy¢ tasmy uszczelniajacej. Otwory nalezy wierci¢ odpowiednimi wierttami o
$rednicy podanej w projekcie prostopadle do powierzchni rurek, a po wywierceniu otworu nalezy oszlifowa¢ krawedzie,
aby unikna¢ osadzania si¢ kurzu na nieréwnej powierzchni plastiku. Otwér koncowy w zatyczce zazwyczaj powinien
wynosi¢ Imm wigcej niz otwory na rurce. Otwory w rurociggu powinny by¢ wykonane w dolnej czesci rurociagu w
przypadku montazu na suficie. Ilo$¢ i $rednice otworéw oznaczono na planach. Montujac rurociag przed kratkami
wylotowymi wentylacji nalezy zastosowac¢ zlaczki roztaczne w celu czasowego demontazu orurowania w sytuacji
wymagajacej konserwacji uktadu wentylacji. Otwory maja by¢ wykonane w zaprojektowanym miejscu z tolerancje 10
cm. Otwory na koncu rurociagu maja by¢ wykonane w zatyczkach (endcap) réwnolegle do osi rurek. Konce rurociggéw
mozna wyposazy¢ w ziaczki rozkrgcane w celu tatwiejszej konserwacji rurociaggu i umozliwienie przedmuchania go.
Rurociagg moze by¢ montowany na suficie jesli jest to mozliwe lub na pretach dystansowych. Przy montazu rurociaggu
pomiedzy strefami o réznej temperaturze i wilgotnos$ci nalezy pamigta¢ o wykonaniu odstojnikéw wody, chtodnic lub
zamontowaé grzalke powietrza. Do cigcia rurek uzywamy nozyc do rurek. Do zadymiania detektora nie uzywamy
gazdw testowych, a jedynie zapatek dymowych.

Montaz Central.

Montazu centrali dokona¢ zgodnie z instrukcjami i wytycznymi dostarczonymi przez producenta. Mocowaé w takiej
pozycji, aby wyswietlacz znajdowal si¢ na wysoko$ci wzroku przecigtnego cztowieka. Centrale nalezy zreguty
instalowa¢ w pomieszczeniach, w ktérych istnieje dyzur catodobowy. W przypadku, gdy w miejscu zainstalowania
centrali brak jest dozoru przez cala dobg, nalezy zapewni¢ przekazywanie sygnaléw z centrali do miejsca ze stalym
dyzurem personelu, wykorzystujac system monitoringu lub zestyki przekaznikow do sygnalizacji dodatkowej. Centrale
nalezy instalowa¢ w widocznym, tatwo dostgpnym miejscu, nieo§wietlonym bezposrednio padajacymi promieniami
stonca, z dala od zrédet ciepta. Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢ nizsza niz 0 °C i wyzsza niz +40 °C przy
wilgotnosci wzglednej od 40% do 80%. W pomieszczeniach o duzym hatasie nalezy stosowa¢ zewngtrzne sygnalizatory
akustyczne, sterowane liniami sygnalowymi lub stykami przekaznikbw umieszczonych w centrali. Centrale
przymocowuje si¢ do Sciany poprzez specjalng rame¢ no$na, dostarczang razem z urzadzeniem. Do podiaczenia
przewodoéw sieciowych zasilajacych centrale, przeznaczone sg zaciski znajdujace si¢ na ptytce modutu zasilajacego.
Zaciski sieciowe ostonigte sg pokrywa izolacyjna z opisem ~230V/50Hz. Oznaczenia przewoddw zasilajacych znajduja
si¢ przy odpowiednich zaciskach. Przewody nalezy podtaczy¢ zgodnie z przeznaczeniem odpowiednich zaciskéw.
Przewdd ochronny PE powinien by¢ bezposrednio podiaczony do zbiorczego zacisku uziemienia znajdujacego si¢ obok
modutu zasilajacego na obudowie centrali, a nastgpnie do zacisku PE modutu. Centrale nalezy zasili¢ przewodem typu
(N)HXH 3x2,5mm? PH90, wydzielonym obwodem elektrycznym (wg wytycznych w opisie technicznym). Zasilanie
awaryjne ( akumulatory) nalezy podtaczy¢ po podigczeniu zasilania sieciowego. Instalowanie elementéw liniowych
Przewody linii dozorowych izewnetrznych obwoddéw sygnalizacyjnych, wprowadza si¢ do centrali przez otwory
w tylnej lub gbrnej Scianie centrali. Przed dolaczeniem przewod6w, nalezy doktadnie zapozna¢ si¢ z wyprowadzeniem
poszczeg6lnych obwoddw na zaciski tagczowek wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na polaryzacje
przewodéw linii dozorowych i petli. Przed dolaczeniem przewod6éw linii dozorowych nalezy upewnié sig, czy
rezystancje przewoddéw oraz ich pojemnos¢ i rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych granicach.

2.5.4 Dokumentacja powykonawcza, prowadzenie prac instalacyjnych.

Dokumentacja powykonawcza powinna spelnia¢ og6lne warunki merytoryczne i kontraktowe podane dla wszystkich
projektéw budynku, a w szczegdlnosci dla projektow instalacji elektrycznych. Zaklada si¢, ze instalacja systemu
wykonywana bedzie przez firme¢ autoryzowana, przez monter6w pracujacych pod nadzorem do§wiadczonego inzyniera.
Od wybranej firmy instalatorskiej oczekuje si¢:

e zrealizowania wszystkich przedstawionych w niniejszym opracowaniu projektowym wymagan co do budowy
i dziatania instalacji SSP przy optymalnym wykorzystaniu mozliwosci technicznych stwarzanych przez sprzgt
oferowany przez instalatora.

* modyfikacji, przy uzgodnieniu z projektantem, zalozen niniejszego opracowania projektowanego jezeli bedzie
to prowadzi¢ do lepszego wykorzystania mozliwosci technicznych stwarzanych przez sprzet oferowany przez
instalatora.

* modyfikacji, w uzgodnieniu z projektantem, konfiguracji projektowanego okablowania tak, aby doprowadzi¢
do optymalnego wykorzystania mozliwoS$ci sprzg¢tu oferowanego przez instalatora.

e pelnej znajomoS$ci szczegdldw instalacyjnych systemu ijej wykorzystania juz na poziomie montera, a
w szczegllnosci:

* SwiadomoS$ci znaczenia prawidlowych odstgpéw czujek od $cian, otworédw wentylacyjnych, elementéw
wyposazenia budynku

* $wiadomosci znaczenia elementdw takich jak np. skokowe obnizenia i podwyzszenia sufitu, wysokie regaty,
elementy dekoracyjne, lub technicznie zawieszane pod sufitem bezposrednio i w pewnej od niego odlegtosci.
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* $wiadomosci znaczenia elementoéw takich jak np. dodatkowe ciagi kablowe instalacji logiczne telefonicznych
nad sufitem podwieszonym i pod podloga podniesiong itp.

* S$wiadomosci znaczenia pojawienia si¢ dodatkowych podziatéw pomieszczen zardwno w sensie koniecznos$ci
zamontowania dodatkowych czujek, jak i wptywu na warunki rozchodzenia si¢ sygnatu akustycznego.
Wszystkie problemy powinny by¢ sygnalizowane projektantowi, a nast¢pnie po ich rozwigzaniu dokumentowane przez

naniesienie modyfikacji w specjalnie dla tego celu przeznaczonym egzemplarzu dokumentacji projektowe;.

2.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
2.6.1 Wymagania Ogdlne.

Odbidr techniczny nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami ,,Opracowania CNBOP" cz¢é¢ II pkt. 8.”
2.6.2 Zalecenia dla uzytkownika obiektu.
*  Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez uprawnionych instalatoréw
* W pomieszczeniu, w ktdrym zainstalowano central¢ nalezy umiescic¢:
e plan sytuacyjny nadzorowanego obszaru
*  opis funkcjonowania i obstugi urzadzen sygnalizacji pozaru
»  wskazowki jak nalezy postgpowaé w przypadku alarmu
e protokoét (ksigzke pracy centrali), w ktérym nalezy wpisywac:
= przeprowadzone kontrole instalacji;
= dokonywane naprawy;
= zmiany i uzupetnienia instalacji;
= wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyn ich wywotania;
Protokét taki nalezy prowadzi¢ réwniez w przypadku, gdy centralka sygnalizacji pozaru jest wyposazona w pami¢é
zdarzen lub drukarkg.
* Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji oséb, ktére beda obstugiwac centralg.
* Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ stala konserwacj¢ urzadzen i instalacji sygnalizacji
pozarowej. Konserwator musi zapewni¢ podj¢cie naprawy serwisowej w czasie min. 24 godz. od awarii (w
przeciwnym razie czas pracy na zasilaczu awaryjnym — bateria akumulatoréw - musi by¢ wydluzony do 72 godz.).
Zapewnienie ciaglej gotowosci obstugi serwisowej moze prowadzi¢ do oszczedno$ci inwestycyjnych na systemie
zasilania awaryjnego centralki (patrz ,,Opracowanie CNBOP" czgsé¢ II pkt. 6.2.2.).
* Uzytkownik porozumie si¢ ze straza pozarng w sprawie sposobu monitorowania sygnatéw alarmowych na
wypadek pozaru.
2.6.3 Proby montaziowe.
* Préby dotycza badafh ipomiar6w. Wyniki prob powinny by¢ stwierdzone protokolarnie i przedstawione
komisji odbioru robot.
* Pomiary rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykona¢ dla najdituzszych odcinkéw w liczbie 20%
ogo6lnej liczby obwodéw dozorowych. Dopuszczalna warto$¢ rezystancji powinna by¢ przyjeta wg. instrukcji
fabrycznych dla danej centralki sygnalizacji pozaru.
* Pomiar rezystancji izolacji zyty nalezy wykona¢ wzgledem drugiej zyly polaczonej z ziemig — dla wszystkich
zyt linii dozorowej.
® Przed uruchomieniem sieci SSP nalezy:
zmontowac¢ i podtaczy¢ wszystkie gniazda czujek, centralke i inne urzadzenia wspotpracujace,
sprawdzi¢ prawidlowo$¢ podlaczenia w gniazdach biegunéw zasilania czujek,
przygotowac przewody taczace bateri¢ akumulatoréw do ich przytaczenia,
przygotowac¢ sie¢ elektroenergetyczng do przylaczenia centralki (przed przylaczeniem nie wolno zalgczaé
obwodu),
* Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych potaczen w gniazdach iwe wszystkich czujkach pozarowych
w liniach dozorowych, uruchomienie instalacji SSP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,,Dokumentacjg techniczno-
ruchowg” wydang przez producenta centralki.
* Nalezy przeprowadzi¢ proby dziatania centralki sygnalizacji pozaru co najmniej w nastgpujacym zakresie:
* alarm pozarowy,
* alarm uszkodzeniowy sygnalizujacy przerweg, zwarcie lub doziemienie w przewodach linii dozorowych
i sygnatowych, bezpiecznikach lub uktadach zasilajacych centralke,
* alarm manipulacyjny spowodowany na skutek niewlasciwych manipulacji, jak otwarcie drzwi lub wyjecie
z centralki jakiego§ podzespotu,Alarmy te powinny by¢ sygnalizowane optycznie i akustycznie w centralce
i podcentralce, gdy takowa jest zainstalowana
* Nalezy sprawdzi¢, czy sygnaly informujace o alarmie pozarowym réznia si¢ od sygnatéw zaktadowych.
* Nalezy sprawdzi¢, czy zainstalowana bateria akumulator6w jest wiasciwie dobrana i czy jest naladowana.
* Nalezy przeprowadzi¢ préoby instalacji zasilajacej.
2.7 PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
2.7.1 Wymagania Ogdlne.

Podstawa okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych pozycji, jest zalaczony do Dokumentacji
Przetargowej przedmiar robét.
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2.7.2 Jednostki przedmiarowe.
Podstawowymi jednostkami przedmiarowymi s3:
* mb diugosci kabli i przewodow;
* szt. dla poszczegdlnych elementéw systemu;
2.8 ODBIOR ROBOT.
2.8.1 Wymagania Ogdlne.
Odbioér sieci SSP powinien by¢ polaczony z przekazaniem sieci do eksploatacji i réwnoczesnym przejeciem jej do
konserwacji.
2.8.2 Sktad komisji.
Czynno$ci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:
* przedstawiciel Inwestora
* inspektor nadzoru ze strony Inwestora,
* projektant systemu,
* przedstawiciel wykonawcy,
* specjalista d/s ochrony przeciwpozarowe;j,
* przyszly konserwator,
* przedstawiciel firmy ubezpieczajace;.
2.8.3 Czynnosci odbiorcze.
Wykaz czynnosci, ktére nalezy wykona¢ w czasie odbioru:
* sprawdzenie uzytych materiatéw, w zakresie zgodnosci z obowigzujacymi normami,

* sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodno$ci z projektem technicznym oraz wymaganiami
producentéw urzadzen,

* sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, rezystancji petli linii dozorowych (moze by¢
przedstawiony protokét pomiardéw),

* sprawdzenie czulo$ci (przy pomocy przyrzadu serwisowego) wszystkich czujek pozarowych (moze by¢
przedstawiony protok6t pomiaru),

* sprawdzenie sprawnos$ci czujek oraz rgcznych ostrzegaczy pozaru poprzez ich uruchomienie (dla 100%
elementdw wykrywczych),

* sprawdzenie prawidlowos$ci adresowania poszczeg6lnych czujek lub ich grup,
* sprawdzenie czutosci systemu sygnalizacji pozarowej przy pomocy testdOw ogniowych (w przypadku
nasuwajacych si¢ watpliwosci, co do prawidlowosci reakcji systemu wykrywania pozaru)
* sprawdzenie czy w pomieszczeniu, w ktérym zainstalowano centralke sygnalizacji pozaru, umieszczono:
* plan sytuacyjny obszaru dozorowanego z zaznaczeniem dojs$¢ do poszczeg6lnych pomieszczen,
* opis funkcjonowania i obstugi urzadzen stacyjnych systemu SSP,
* wskazdéwki, jak nalezy postgpowaé w wypadku alarmu pozaru, alarmu uszkodzeniowego, alarmu awaryjnego
i manipulacyjnego,
* plani zakres konserwacji catego systemu SSP,
* ksiazke kontrolng.
Nalezy sprawdzi¢, czy proby montazowe daty zadowalajace wyniki oraz czy zostaly wykonane zalecenia i usunigte
ewentualne usterki wymienione w protokotach préb.

2.8.4 Wykaz dokumentoéw.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi nastepujace dokumenty:

* uaktualniony projekt techniczny, w ktérym naniesiono wprowadzone wszelkie zmiany uzgodnione
z projektantem,

* protokoly pomiaréw rezystancji: izolacji, zyt linii dozorowych, uziemienia,

* protokoty odbioréw czgSciowych, dziennik budowy,

* wazne $wiadectwa dopuszczenia na zastosowana konfiguracje sytemu.
2.8.5 Testy ogniowe.

Testy ogniowe sa jedynym pewnym sposobem na sprawdzenie czulo$ci systemu SSP oraz pozwalajac na ostateczng
weryfikacje sposobu rozmieszczenia czujek. Testy ogniowe sg

ryzykowne. Celowos¢ ich ewentualnego wykonania nalezy oddzielnie rozwazy¢ i przedyskutowaé z przedstawicielami
PSP. Procedury testowe przedstawione sa w ,,Opracowaniu CNBOP”, cze$¢ II pkt. 11. Protokét z tych prob wraz
z wnioskami nalezy dotaczy¢ do dokumentacji Powykonawczej.

2.9 PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogo6lne zasady dotyczace podstawy ptatnoéci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
2.10 PRZEPISY ZWIAZANE.

Podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogdlne”.
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