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D.00 WYMAGANIA OGOLNE

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST - Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

ITB - Instytut Techniki Budowlanej

PZ) — Program Zabezpieczenia Jakosci

bhp — bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robdt budowlanych

I. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczgce wykonania
i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z konserwacjg drég lesnych na terenie Nadlesnictwa Strze-
bielino.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zle-
caniu i realizacji robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, dla robét budowla-
nych, objetych szczegétowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowg (droge) albo jego czes$¢ stanowigcg drobny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdédw oraz ruchu pie-
szych wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ru-
chu.
1.4.3. Drogatymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu po-
jazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakonczeniu.
1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urze-
dowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wyko-
nywania robot.
1.4.5. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robo-
tami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pa-
sami dzielgcymi jezdnie.
1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia.
1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.
1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji na-
wierzchni.
1.4.11. Obmiar robdt - akceptowany przez Inspektora Nadzoru formularz, stuzgcy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robdét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgczni-
kéw. Wpisy w obmiarze robét podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
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1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiaja-
cego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw
oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projek-
towa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowg zapewnia-
jaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czesé nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji na-

wierzchni. Moze ona sktadad sie z jednej lub dwdch warstw.

1.4.15. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na pfaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowa-
dzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi toleran-
cjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia
w nim drogi oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do roz-
budowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - czesc korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw, umiesz-
czenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczes$nie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podtoze grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
1.4.21. Podtoze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z pro-
wadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projekto-
wej.

1.4.24. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub cat-
kowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) ist-
niejacego potaczenia.

1.4.25. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do prze-
ptywu matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.
1.4.26. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowla-
nego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkgji te-
renom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.29. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu, w
optymalnej wilgotnosci, kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.29. Formularz kosztorysu ofertowego - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolej-
nosci technologicznej ich wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane - cze$é przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é kon-
strukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji tech-
niczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacjg,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny, za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnos$é ze ST
i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy te-
ren robot.

1.5.2 Zgodnos¢ robét z ST

ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane wykonawcy przez zamawiajgcego stanowig
cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waz-
nosci wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub brakéw w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje o wpro-
wadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z ST.

Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchy-
lenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budynku musza wykazywac zgodnosé z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne ze ST i wptynie to na niezado-
walajgca jakosc robdt, to takie materiaty lub roboty zostang zastgpione innymi, a wadliwe elementy
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wszystkie materiaty budowlane, ktére wykonawca planuje wykorzystac¢ do realizacji zadania
musz3a zostac zaakceptowane wczesniej przez Zamawiajgcego na podstawie przedstawionych przez
Wykonawce probek, atestow lub certyfikatow.

1.5.3 Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robét w okresie trwania realizacji kon-
traktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robat.

Koszt zabezpieczenia terenu roboét nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wli-
czony w cene kontraktowa.

1.5.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy do-
tyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykaniczania robét wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren robét w nalezytym porzadku
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséow i norm doty-
czacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu robét oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
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ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie robot oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabez-
pieczone przed dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem i innymi dzia-
taniami wywotanymi jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.5.6 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiek-
szym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobatg techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko i przydatnos¢ do zastosowania.

Materiaty, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organédw administracji paiistwowej.

1.5.7 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wy-
konawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania robdt.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwtocznie powiadomi in-
spektora nadzoru i zainteresowane strony oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw dotyczacych bezpieczen-
stwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w wa-
runkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sa-
nitarnych.

Wykonaweca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych dla zapewnienia bezpie-
czenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez inspektora nad-
zoru.
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Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wy-
konywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robét.

Wykonaweca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypet-
nienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw
w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w
sposéb ciaggty bedzie informowat inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie ze-
zwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem ja-
kichkolwiek praw patentowych pokryje wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez inspektora nadzoru.

1.5.11 Réwnowainos¢ norm i zbiorow przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac po-
stanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg pan-
stwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpo-
wiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez inspektora nadzoru. Réznice pomie-
dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez wy-
konawce i przedtozone inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przezna-
czonych do robdt, wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, szczegétowe infor-
macje dotyczgce proponowanych materiatéw do wbudowania.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie ma-
teriaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia materiatéw spetniajgcych wymagania ST w czasie rea-
lizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz materiatéw
z jakichkolwiek zrédet miejscowych witaczajac w to Zzrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest Zobo-
wigzany dostarczy¢ Zamawiajgcemu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych ma-
teriatow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonaweca poniesie wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub zinnych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpo-
wiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.
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Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie pro-
wadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegdlnione w do-
kumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzuja-
cymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu bu-
dowy i ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Jesli inspektor nadzoru zezwoli wyko-
nawcy na uzycie tych materiatdw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewartoSciowany (skorygowany) przez inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wyko-
nawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosé i byty do-
stepne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowa-
nych przez wykonawce i zaakceptowanych przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z
ofertg wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typodw i ilosci wskazaniom zawartym w ST
lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez inspek-
tora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach inspektora utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powi-
nien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wyko-
nawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentdw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymieniac sprzet nie-
sprawny.

Jezeli ST przewiduje mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$é wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkdéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre-
slonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ru-
chu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez Inspektora nadzoru,
pod warunkiem przywrdécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodze-
nia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, projek-
tem organizacji robét opracowanym przez wykonawce oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami przekazanymi na pismie przez inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w da-
nych dostarczonych wykonawcy na piSmie przez inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nadzoru nie zwal-
nia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw ro-
bot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy w ST, a takze w normach i wy-
tycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét,
rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkgcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszto-
sci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez wykonawce w czasie okreslo-
nym przez inspektora nadzoru, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw, ze roboty wyko-
nano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i doku-
mentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w
pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostar-
czone przez wykonawce inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
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6.3. Dokumenty budowy
(1) Dokumenty - certyfikaty
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robdét. Winny byé udostepnione na kazde zycze-
nie inspektora nadzoru.

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencje na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabez-
pieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworze-
nie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacijg
projektowsg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o za-
kresie obmierzonych robdt i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do formularza obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w formularzu cenowym lub SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone po-
ziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli SST wtasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?3
jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj.
llosci, ktore mogg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakcepto-
wane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalent odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi koncowemu,
d) odbiorowi przed uptywem terminu gwarancji (ostatecznemu).
W okresie gwarancji mozliwe sg takie posrednie przeglady gwarancyjne, w ktérych Wykonawcy jest
zobowigzany uczestniczy¢ na zagdanie Zamawiajgcego; ustalenia z przeglagdu gwarancyjnego sg wigzace
dla Wykonawcy.

8.2. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wyko-
nywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robdt dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie inspektora nadzoru.

Jakosc¢ i ilo$é robdt ulegajgcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w kon-
frontacji ze ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Zasady odbioru koncowego robét

Odbiér korncowy polega na ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Zakoriczenie robét oraz gotowosé do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
wykonawce pismem z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbiér kocowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 6.3.

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci in-
spektora nadzoru i wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podsta-
wie przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wyko-
nania robot z ST.

W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczerstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniej-
szong wartos$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4. Dokumenty do odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt odbioru
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Do odbioru koicowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dziennik budowy — wewnetrzny (jezeli byt prowadzony)
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.
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3. kosztorys powykonawczy, sporzadzony na podstawie obmiaréw wykonanych robét,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru kofcowego, komisja w porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny ter-
min odbioru.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiodr ostateczny (przed uptywem okresu gwarancji)

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze koficowym oraz zaistniatych w okresie gwarancyjnym, stwierdzonych podczas
przegladéw gwarancyjnych (jezeli byty organizowane).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci bedzie kosztorys powykonawczy skalkulowany przez wykonawce i zatwier-
dzony przez Inspektora nadzoru (dla kazdego kolejnego zlecenia — w przypadku odbioréw czesciowych
oraz dla catosci umowy — w przypadku odbioru kornicowego).

Kosztorys powykonawczy bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfa-
dajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST, z wykorzystaniem wytgcznie pozycji koszto-
rysu ofertowego, dla ktérych zostaty ustalone ceny.

Kwoty robét bedag obejmowac:

—robocizne bezposrednia wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U z 2006 roku nr 156 poz. 1118 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, mon-
tazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczerstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publicznych (Dz. U z 2004 roku Nr 204, poz. 2086 z
pdzniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej. Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania
szczegbdtowe dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem pod-
toza gruntowego i nawierzchni w zwigzku konserwacjq i naprawg drég le$nych.

1.2. Zakres stosowania SST.
SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w pkt. 1.1

1.3. Zakres roboét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywa-
niem profilowania i zageszczenia istniejgcej podbudowy lub nawierzchni z kruszywa naturalnego i
sztucznego (betonowego, budowlanego), przeznaczonego do konserwacji i naprawy poprzez wyprofi-
lowanie i zageszczenie istniejgcej nawierzchni lub poprzez utozenie dodatkowej warstwy nawierzchni
z wyprofilowaniem i zageszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D.00 "Wymagania ogdlne”

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST D.00 "Wymagania ogdlne”

2. Materiaty.
Nie wystepuja.

3. Sprzet.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano D.00 "Wymagania ogdlne”

3.1. Sprzet do wykonania robét.

Wykonaweca przystepujacy do profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

- réwniarek z ukos$nie ustawianym lemieszem;

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci podtoza.

4. Transport.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00 "Wymagania ogdlne”

5. Wykonanie robét.
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D.00 “Wymagania ogdlne”
5.1. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza bezpo-
srednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przy-
stgpienie do wykonania profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspek-
tora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
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Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywad sie ruch budowlany, niezwia-
zany bezposrednio z wykonaniem nawierzchni.

Profilowanie i zageszczanie podtoza.

Przed przystagpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanie-
czyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podfoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu umoz-
liwiajg uzyskanie po profilowaniu wtasciwych rzednych podtoza, bez nadmiernego przemieszczania i
straty urobku.

Do profilowania nalezy stosowa¢ réwniarki. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy
przystapic¢ do jego zageszczenia.

Zageszczenie podfoza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniej-
szego niz 1,0.

Do zageszczania podtoza nalezy uzywad walcow statycznych, wzglednie walcéw wibracyjnych,
a w miejscach trudnodostepnych ptyt wibracyjnych.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od — 20% do +10%.

5.2. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.

Jezeli Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, np. przez roztozeniem folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktada-
nia kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podfoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie nie-
zbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito w skutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona
on na witasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.00 “Wymagania ogdlne”
6.1. Badania w czasie robét.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréow wyprofilowanego podtfoza.

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw

1. Szerokos¢ powierzchni roboczej 10 razy na 1 km

2. Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3. Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4. Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5. Rzedne wzgledne wysokosciowe co 100 m

6. Uksztattowanie osi w planie co 100 m

7 Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podtoza | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
' rzadziej niz raz na 600 m?

Szerokosc koryta (profilowanego podtoza).
Szerokosé powierzchni roboczej profilowanego podtoza nie moze réznié sie od szerokosci pro-
jektowanej lub uzgodnionej o wiecej niz +10 cm i =5 cm.

Rownos¢ profilowanego podtoza.
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Nieréwnosci podtuzne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ czterometrowg tatg zgodnie
z normga BN-68/8931-04.

Nierdwnosci poprzeczne mierzy¢é dwumetrowa fata.

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny byé zgodne z ustaleniami z tolerancja
+0,5%.

Rzedne wysokosciowe.
Rdznice miedzy rzednymi profilowanego podtoza i rzednymi ustalonymi nie powinny przekra-
cza¢+1lcm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie.
0$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi ustalonej o wiecej niz £5 cm.

Grubosc¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie rdznic¢ od grubosci ustalonej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podtoza.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslo-
nych w pkt. 6.1. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 7 cm, wyréw-
nanie i powtdrne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét.

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00 "Wymagania ogdlne”. Jednostka obmiarowa
jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania i zageszczania.

Uwaga. llosci prac zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza, jako osobne pozycje
obmiarowe, dotyczg wytacznie odcinkéw drég, dla ktérych profilowanie i zageszczanie jest jedyna
forma konserwacji i naprawy istniejgcej nawierzchni. Dla odcinkéw drég, dla ktérych przewidziano
wzmacnianie podtoza dodatkowg warstwg kruszywa (kamiennego, betonowego), ilosci profilowania
i zageszczania zawarte sg w ilosciach obmiarowych zwigzanych ze wzmocnieniem nawierzchni kruszy-
wem.

8. 0Odbidr robot.

Ogdlne zasady odbioru robdt podano ST D.00 "Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje sie za wy-
konane zgodnie z dokumentacjg, SST, ustaleniami i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Roboty zwigzane z wykonaniem wyrdéwnania podbudowy nalezg do robdt ulegajgcych zakryciu.
Zasady ich odbioru sg okreslone w ST D.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9. Warunki ptatnosci.
Ogodlne zasady dotyczace ptatnosci podano ST D.00 "Wymagania ogdlne”

9.1. Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia podtoza obejmuje:
- roboty pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie,
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- zageszczenie,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w SST,

10. Przepisy zwigzane.

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. PN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.02 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI TLUCZNIOWEJ

SPIS TRESCI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wyko-
nania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem robdt konserwacyjnych w zakresie utrzymania na-
wierzchni ttuczniowej z wykorzystaniem ttucznia kamiennego, w tym nawierzchni poboczy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wy-
konywaniem nawierzchni ttuczniowe;j.
1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia gruntowa ulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu sa-
mochodowego ze wzgledu na pylenie, nierdwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak
np. nawierzchnia ttuczniowa,

Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia zaliczana do gruntowych ulepszonych, ktérej war-
stwa Scieralna jest wykonana z mieszanki ttuczniowej niezwigzanej (bez uzycia lepiszcza czy spoiwa).

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i definicjami podanymi ST D.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano ST D.00 “Wymagania ogdlne”

2.0 Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano ST D.00
"Wymagania ogdlne”

2.2. Materiaty do konserwacji nawierzchni ttuczniowe;j

Kruszywa przeznaczone do konserwacji nawierzchni ttuczniowej, stabilizowanej mechanicznie,
powinny mieé uziarnienie ciggte mieszczace sie pomiedzy granicznymi krzywymi podanymi na wykresie
pél dobrego uziarnienia (Rys. nr 1) oraz powinny odpowiada¢ wymaganym parametrom (Tablica nr 1).
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W zakresie robdt konserwacyjnych na drogach o nawierzchni ttuczniowej wyszczegélnia sie
nastepujace rodzaje zabiegdéw:

a) doziarnienie nawierzchni kruszywem kamiennym tamanym 0/31,5 mm, obejmujgce wstepne
rozmieszczenie dostarczonego kruszywa na nawierzchni drogi, przewidziane do dalszych za-
biegédw wykonywanych réwniarkami i walcami,

b) reczne wypetnianie wybojéw w nawierzchni drogowej kruszywem kamiennym tamanym
0/31,5 mm wraz z mechanicznym zageszczeniem zageszczarky wibracyjng o masie min. 150
kg.

Materiatem do wykonania nawierzchni jest ttuczert kamienny o frakcji 0/31,5 mm. Kruszywo
musi by¢ naturalne, famane, o parametrach C50/10, powstate z przekruszenia otoczakéw i kamieni
polnych, jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek glin i piaskdw, o uziarnieniu ciggtym
0/31,5 mm. W ramach zabiegu doziarnienia nawierzchni przewiduje sie zastosowanie materiatu w war-
stwie rozscielonej na catej szerokosci drogi, o grubosci 7 cm, natomiast w ramach zabiegu recznego
wypetniania wybojéw — punktowo, w miejscach wystepowania wybojow, wg potrzeb wynikajacych ze
stanu nawierzchni.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki ttuczniowej powinno spetnia¢ wymagania normy PN-

B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki
0 uziarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Rys. nr 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki
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Tablicanr 1 Zawarto$¢ w procentach obliczonych masowo
Wymagania
e Kruszywa naturalne | Kruszywa tamane
Wyszczegdlnienie wta- .
Lp. éciwocc Podbudowa Badania wg
zasad-ni- | pomoc- | zasad-ni- | pomoc-
cza nicza cza nicza
1 2 3 4 5 6 7
Zawartosc ziarn mniej- od 2 od 2 0d 2 od2 | PN-B-06714-15:1991

1| szychniz 0,075 mm, nie |, ') do 12 do 12 do10 | (PN-91/B-06714/15)

wiecej niz
Zawartos¢ nadziarna, PN-B-06714-15:1991
2 nie wiecej niz > 10 > 10 (PN-91/B-06714/15)
Zawartosc ziarn niefo- PN-B-06714-16:1978
3 remnych, nie wiecej niz 3 45 35 40 (PN-78/B-06714/16)
Zawartosc¢ zanieczysz- PN-B-04481:1988
4 | czen organicznych, nie 1 1 1 1 (PN-88/B-04481)
wiecej niz p.4.4

Wskaznik piaskowy po
pieciokrotnym zagesz-
5 | czeniu metoda | lub Il
wg PN-B- 04481:1988
(PN-88/B-04481)
Scieralno$¢ w bebnie
Los Angeles

a) $cieralnos¢ catkowita

od 30 od 30 od 30 od 30

do 70 do 70 do 70 do70 | BN-64/8931-01

S 35 45 35 50
po petnej liczbie obro-

6 téw, nie wiecej niz PN-B-06714-42:1979
b) $cieralnos¢ po 1/5 (PN-79/B-06714/42)
petnej liczby obrotow, w 30 0 30 35
stosunku do ubytku
masy po petnej liczbie
obrotow, nie wiecej niz

7 N.a?siqkliwoéc', nie wiecej 25 4 3 5 PN-B-06714-18:1977
niz (PN-77/B-06714/18)
Mrozoodpornosé, uby-

3 tek masy po 25 cyklach 5 10 5 10 PN-B-06714-19:1978
zamrazania, nie wiecej (PN-78/B-06714/19)
niz

PN-B-06714-37:1980
(PN-80/B-06714/37)
PN-B-06714-39:1978
(PN-78/B-06714/39)

Rozpad krzemianowy i
9 | zelazawy tacznie, nie - - - -
wigcej niz

Zawartosc¢ zwigzkow
10 | siarkiw przeliczeniu na 1 1 1 1
SO;3, nie wiecej niz

Wskaznik no$nosci wnos
mieszanki kruszywa, nie

PN-B-06714-28:1978
(PN-78/B-06714/28)

. zatacznik A
11 | mniejszy niz: 80 60 80 80 | 4o PN-5-06102:1997
a) przy zageszczeniu
Is > 1,00

2.3. Woda do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nalezy stosowac¢ wode w ilosci zapewniajgcej wiasciwe zageszczenie
kruszywa, wg PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250).
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3.0 Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D.00 "Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonaweca przystepujgcy do wykonania nawierzchni powinien wykazac sie mozliwoscig ko-
rzystania z nastepujgcego sprzetu:
koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,
profilowania,
sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugo frezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mie-
szarek do wymieszania mieszanki optymalnej, przewoznych zbiornikéw na wode do zwilzania mie-
szanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania
wody, walcéw statycznych tréjkotowych lub dwukotowych, lekkich i Srednich, walcéw wibracyjnych.

4.0 Transport
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano ST D.00 “Wymagania ogdlne”

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.0 Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano ST D.00 “Wymagania ogélne”

5.2. Przygotowanie podtoza
Podtoze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez utozenie
warstwy odsgczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnosci wiekszym od 8 m/dobe.

5.3. Wykonanie nawierzchni
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki ttuczniowej
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki, wg wymagan p. 2.2,
wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2,
wilgotnos¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej préby Proctora, zgodnie znormg PN-B-04481

5.3.3. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki

W przypadku zabiegu, polegajacego na doziarnieniu nawierzchni, mieszanka powinna by¢ wy-
sypywana z naczepy samochodu transportowego podczas powolnego ruchu samochodu, bezposrednio
na odcinek drogi podlegajacy doziarnieniu, a w razie znacznych odchylen grubosci warstwy po wysy-
paniu z samochodu, takze poprzez dodatkowe rozscielenie kruszywa za pomoca réwniarki, do uzyska-
nia jednakowej grubosci. Grubos$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zagesz-
czeniu osiggnieto ustalong grubosc.

W przypadku zabiegu, polegajgcego na recznym wypetnianiu wybojéw w nawierzchni drogo-
wej, mieszanka powinna by¢ wysypywana ze srodka transportowego punktowo, bezposrednio w miej-
scach wystepowania wybojéw w nawierzchni drogowej, przy uzyciu narzedzi recznych. Wyboje w na-
wierzchni muszg zostac doktadnie wypetnione mieszankg przy uzyciu np. grabi, topat, itp., a nastepnie
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kruszywo wypetniajgce wyboje musi zosta¢ zageszczone za pomocg zageszczarki ptytowej wibracyjnej
o masie co najmniej 150 kg. llos¢ mieszanki wypetniajacej wyboje powinna by¢ tak dobrana, aby po jej
zageszczeniu osiggnieta nawierzchnia tworzyta ptaszczyzne z przylegajacg nawierzchnia drogi.

Wilgotnos¢ mieszanki w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej.
W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mie-
szanke nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wiecej
niz 2% - zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotnos$¢ mozna badaé¢ dowolng metodg (zaleca sie pikno-
metr polowy lub powietrzny).

5.4. Utrzymanie nawierzchni

Nawierzchnia po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbaé, aby byta ona stale wilgotna, zraszajac jg woda ze zbiornikéw prze-
woznych.

Nawierzchnia powinna byé réwnomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody na catej
jej szerokosci, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rézne pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajgce sie wklesniecia po okresie pielegnacji wyréwnuje sie kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardéw. Wczesne wyrdwnanie wklesnie¢ zapobiega powstawa-
niu wybojéw. Jezeli mimo tych zabiegdw tworzg sie wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wycig¢ pio-
nowo i usungé, dosypac swiezej mieszanki, wyprofilowac i zagesci¢ wibratorem ptytowym lub recznym
ubijakiem.

6.0 Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00 “Wymagania ogbélne”

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac¢ badania kruszyw przeznaczo-
nych do produkcji mieszanki i przedstawic¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wtasciwosci nawierzchni

Badania dotyczgce cech geometrycznych i wtasciwosci nawierzchni bada sie analogicznie jak w pkt. 6.1
ST D.01 ,,Profilowanie i zageszczanie podtoza”.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadzac na podstawie oceny wizualnej oraz pomia-
row wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementéw
odwodnienia z ustaleniami.

Pochylenie niwelety dna rowdéw nalezy sprawdzac¢ co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od spadkéw zaktadanych nie powinno by¢ wieksze niz £ 0,1%, przy zachowaniu
zgodnosci z przewidywanymi kierunkami odprowadzenia wad.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy badaé co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2. Kontrole zagesz-
czenia nawierzchni mozna wykonywac¢ dowolng metoda.

7.0 Obmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
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Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w D.00 "Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 t wykorzystanego kruszywa.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w D.00 "Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie nadajgce sie do odbioru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano D.00 "Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie i wbudowanie mieszanki
- wyréwnanie do wymaganego profilu,
- przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. przepisy zwigzane

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu
2.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
5.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
tata
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
7. PN-B-06714-15/1991  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
8. PN-B-06714-16:1978  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
9. PN-B-06714-42:1979 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los
Angeles
10. PN-B-06714-18:1977  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
11. PN-B-06714-19:1978 Kruszy'wa m.ineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig
12. PN-B-06714-37:1980  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
13. PN-B-06714-39:1978  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
14. PN-B-06714-28:1978 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa
15. PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mecha-
nicznie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.03 REGULACJA NAWIERZCHNI Z PLYT BETONOWYCH TYPU JOMB

1. WSTEP

1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wyko-
nania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem robdét konserwacyjnych w zakresie utrzymania na-
wierzchni wykonanych z prefabrykowanych betonowych lub zelbetowych ptyt drogowych typu JOMB.

1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
lesnych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z przywrdceniem wtasciwego wbudowania (regulacji) ptyt azurowych drogowych typu JOMB w na-
wierzchni drogowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci pro-
stokatnej ptyty z otworami stuzgcy do budowy nawierzchni (zwyczajowo nazywany ptytg JOMB),
1.4.2. Nawierzchnia z ptyt betonowych - warstwa $cieralna jest wykonana z ptyt betonowych,

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy robotach zwigzanych z przywréceniem wtasciwego wbudowania (regu-
lacji) ptyt azurowych drogowych typu JOMB w nawierzchni drogowej, objetych niniejszg SST, sa:

- ptyty betonowe prefabrykowane wbudowane w nawierzchnie drogowg (nie przewiduje sie koniecz-
nosci dostarczania nowych ptyt),

- podsypka cementowo-piaskowa PCP 1:4 (objetosciowo 1 cze$¢ cementu przypada 4 czesci piasku),

- woda.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania przepustéw

Wykonaweca przystepujacy do wykonania robdt zwigzanych z uktadaniem ptyt prefabrykowa-
nych betonowych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu umozliwiajgcego dostoso-
wanego do zakresu robot i poprawne ich wykonanie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
- ustalenia i oznaczenia ptyt JOMB podlegajgcych regulacji,
- usuniecia na odktad oznaczonych ptyt JOMB w sposéb nie narazajgcy je na uszkodzenia,
- przygotowania podtoza po usunietymi ptytami (wyrdwnanie i zageszczenie).

5.3. Uktadanie ptyt

Na przygotowanej podsypce ptyty nalezy uktada¢ w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera,
przy uzyciu dzwigu z zachowaniem minimalnych szczelin stykowych. Szczeliny nie mogg by¢ wieksze
niz 10 mm. Do wypetnienia otwordw w ptytach i spoin nalezy uzy¢ piasku o uziarnieniu 0/4-0/8 sianego
badzZ ptukanego w celu zapewnienia wysokich wtasciwosci filtracyjnosci. Ptyty nie powinny wystawacé
lub by¢ zagtebione wzgledem siebie wiecej niz 3mm. W przypadku ptyt zlokalizowanych na tukach
drogi, szczeliny miedzy ptytami nalezy wypetni¢ betonem C25/30 grub. 12.5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét przygotowawczych i utozenia ptyt.
Kontrole robét przygotowawczych i kontrole utozenia ptyt nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednie-
niem wymagan podanych w punkcie 5.2 i 5.3.

7.0 Obmiar robot
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D.00 "Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 szt. (sztuka) ptyty prefabrykowanej typu JOMB, podlegajgca regu-
lacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D.00 “Wymagania ogdlne”.

STWIiORB Strona 23



Opis techniczny - ,Roboty konserwacyjne na drogach lesnych na terenie Nadlesnictwa Strzebielino w roku 2022”

— znak postepowania: SA.270.10.2022
———————— ——————

Roboty uznaje sie nadajgce sie do odbioru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano D.00 "Wymagania ogdlne”.

9.2 Ceny jednostek obmiarowych
Ceny jednostek obmiarowych obejmujg wykonanie wszelkich czynnosci niezbednych dla uzy-
skania docelowego efektu w postaci wyregulowane nawierzchni z ptyt betonowych typu JOMB, obej-
mujgce w szczegdblnosci:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zabezpieczenie terenu przed naptywem wody w rejon prac,
- ustalenie i oznaczenia ptyt JOMB podlegajacych regulacji,
- usuniecie na odktad oznaczonych ptyt JOMB w sposdb nie narazajacy je na uszkodzenia,
- przygotowanie podtoza po usunietymi ptytami (wyrdwnanie i zageszczenie).
- przygotowanie i utozenie podsypki cementowo-piaskowej,
- utozenie ptyt betonowych,
- wypetnienie szczelin i spoin,
- inne prace wynikajace ze szczegélnych uwarunkowan w miejscu wbudowania przepustu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04 RECYKLING NA ZIMNO NAWIERZCHNI DROGOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i od-
bioru robét zwigzanych z wykonywanym mechanicznie recyklingiem i renowacjg nawierzchni drég le-
snych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacji technicznej (SST) stosowana bedzie jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach lesnych w Nadlesnictwa Strzebielino.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wy-
konywanym mechanicznie recyklingiem i renowacjg nawierzchni drég lesnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Destrukt - materiat powstaty w wyniku frezowania warstwy lub warstw nawierzchni drogowej w
temperaturze otoczenia, rozkruszony do postaci okruchdw nie zwigzanych lepiszczem lub spoiwem,
1.4.2. Recykling gteboki na miejscu — proces technologiczny polegajgcy na wzruszeniu i skruszeniu na-
wierzchni drogi gruntowej ulepszonej poprzez jej frezowanie wykonywane mechanicznie maszyng fre-
zujacy, mieszajacy i uktadajgcy, wskutek czego powstaje destrukt, rozmieszczenie destruktu w miejscu
jego wytworzenia w nawierzchni drogi przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci, zageszczenie na-
wierzchni walcem samojezdnym,

1.4.3. Renowacja na miejscu — proces technologiczny polegajgcy na wzruszeniu nawierzchni drogi grun-
towe]j ulepszonej poprzez jej frezowanie wykonywane mechanicznie maszyng frezujgcy, mieszajacy i
ukfadajaca, rozmieszczenie wzruszonego kruszywa w tym samym miejscu w nawierzchni drogi przy
zachowaniu optymalnej wilgotnosci, zageszczenie nawierzchni walcem samojezdnym

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania
z nastepujgcego sprzetu:
- frezarka wgtebna np. typu HEN model RBM-M-2000 lub inng o réwnowaznych wtasnosciach technicz-
nych, sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia, zgodnie z zalece-
niami producenta,
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- frezarka renowacyjna np. typu HEN model WPF-200 lub inng o réwnowaznych wtasnosciach technicz-
nych, sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia, zgodnie z zalece-
niami producenta,

- walcem samojezdnym ogumionym, gtadkim i/lub kombinowanym (w zaleznosci od rodzaju podtoza i
wykonywanego zabiegu — do ustalenia w trakcie robdt) o masie min. 7 t

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystac z dowolnych srodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Frezowanie wgtebne z kruszeniem materiatu nawierzchni

Roboty nalezy wykonywac frezarka wgtebna np. typu HEN model RBM-M-2000 lub inng o row-
nowaznych wtasnosciach technicznych, sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do zastosowa-
nego urzadzenia, zgodnie z zaleceniami producenta;

Zastosowane urzgdzenie techniczne musi by¢ przeznaczone do ciezkich robét frezarskich i za-
pewnic sprawne frezowanie nawierzchni wykonanej z kruszywa kamiennego, destruktu betonowego
lub nawierzchni bitumicznej, o gtebokosci frezowania co najmniej 15 cm wraz z kruszeniem urobku z
nawierzchni, takze z zawartoscig duzych kamieni lub elementéw betonowych (kostka brukowa, frag-
menty ptyt chodnikowych, itp.).

Roboty frezarka wgtebnga do recyklingu nawierzchni bedg wykonywane na drogach le$nych po-
siadajacych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych) i sztucznych (betonowych) o grubych
frakcjach (0-63 mm) z licznymi wtrgceniami frakcji ponadnormatywnych, dla ktérych zastosowanie lzej-
szej frezarki do renowacji, o ktérej mowa w ppkt. 2 jest niewystarczajace;

Zabieg wykonywany frezarkg wgtebng bedzie stanowit pierwszy etap kompleksowego zabiegu
konserwacyjnego nawierzchni drogi, po ktdrym nastgpi zabieg wykonywany lzejszg frezarka do reno-
wagji.

Wytworzony, zmieszany i utozony w nawierzchni drogowej destrukt nalezy zagescic przy uzyciu
walca samojezdnego ogumionego, gtadkiego i/lub kombinowanego (w zaleznosci od rodzaju podtoza i
wykonywanego zabiegu — do ustalenia w trakcie robdt) o masie min. 7 t.

5.3. Frezowanie renowacyjne

Roboty nalezy wykonywac frezarka np. typu HEN model WPF-200 lub inng o réwnowaznych
wtasnosciach technicznych, sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do zastosowanego urzadze-
nia, zgodnie z zaleceniami producenta;

Zastosowane urzadzenie techniczne musi by¢ przeznaczone do renowacji drég o nawierzchni z
kruszywa kamiennego, destruktu betonowego lub bitumicznego o frakcji 0/31,5mm i zapewniac
sprawne frezowanie nawierzchni;

Roboty w frezarkg do renowacji nawierzchni bedg wykonywane na drogach le$nych posiada-
jacych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych) i sztucznych (betonowych) o znormalizowa-
nych frakcjach (0-31,5 mm) z nielicznymi wtraceniami frakcji wiekszych (do 63 mm), w tym jako drugi
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etap kompleksowego zabiegu konserwacyjnego nawierzchni drogi, po uprzednim recyklingu na-
wierzchni frezarkg wgtebna.

Zmieszany i utozony w nawierzchni drogowej urobek ze wzruszonego wskutek frezowania kru-
szywa nalezy zagescic przy uzyciu walca samojezdnego ogumionego, gtadkiego i/lub kombinowanego
(w zaleznosci od rodzaju podtoza i wykonywanego zabiegu — do ustalenia w trakcie robot) o masie min.
7 t.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni z destruktu powstatego w wyniku frezo-
wania wgtebnego lub mieszanki powstatej w wyniku frezowania renowacyjnego na miejscu

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni wykonanej metodg recy-
klingu na miejscu podano w tablicy:

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréow
1 | Szerokosc 5razynalkm

2 | Réwnos¢ podtuzna co 100 m tatg

3 | Réwnos¢ poprzeczna 5 razy na km

4 | Spadki poprzeczne 5 razy na km

6.2.2. Szerokos¢ powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg z tolerancjg +10 cm, -5 cm,

6.2.3. Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg, zgodnie z BN-68/8931-04
6.2.4. Nierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa tatg. Nieréwnosci podbudowy
nie moggq przekracza¢ 20 mm.

6.2.5. Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg pro-
jektowa, z tolerancjg £ 1,0 %.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) nawierzchni poddanej zabiegowi recy-
klingu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ustaleniami, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni poddanej zabiegowi recyklingu obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- frezowanie starej nawierzchni (wgtebne z kruszeniem lub renowacyjne, w zaleznosci od wykonywa-
nego zabiegu)

- zageszczenie nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.05 WYKASZANIE POBOCZY DROG Z MULCZOWANIEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i od-
bioru robét zwigzanych z wykaszaniem traw i zakrzaczen z poboczy drég lesnych wraz ze zmulczowa-
niem Scietej biomasy (rozdrobnieniem i rozscieleniem na miejscu koszenia).

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacji technicznej (SST) stosowana bedzie jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach lesnych w Nadlesnictwie Strzebielino.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wy-
kaszaniem traw i zakrzaczen z poboczy drdg lesnych wraz ze zmulczowaniem $cietej biomasy (rozdrob-
nieniem i rozscieleniem na miejscu koszenia).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykaszaniu traw i zakrzaczen z poboczy drég lesnych — zabieg konserwacyjny w zakresie poboczy
drdég lesnych, wykonywany mechanicznie przy uzyciu kosiarki bijakowej,

1.4.2. Mulczowanie $cietej biomasy — mechaniczne rozdrobnienie i rozscielenie na miejscu koszenia
scietej biomasy,

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST D.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonaweca przystepujacy do wykaszania traw i zakrzaczen z poboczy drdg lesnych wraz ze
zmulczowaniem S$cietej biomasy, powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:
- kosiarki bijakowej, do koszenia duzych powierzchni na poboczach drég, przystosowanej do ciggnikéw
0 mocy co najmniej 75 KM, o szerokosci roboczej co najmniej 200 cm, wyposazonej w mechanizm
przesuwu bocznego o co najmniej 50 cm,
- ciggnikiem o mocy co najmniej 75 kW, przystosowanym do pracy z kosiarkg bijakowa.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykaszanie traw i zakrzaczen z poboczy drég leSnych wraz ze zmulczowaniem $cietej biomasy

Roboty polegajg na wykaszaniu traw i zakrzaczen z poboczy drdg lesnych wraz ze zmulczowa-
niem Scietej biomasy (rozdrobnieniem i rozscieleniem na miejscu koszenia).

Roboty nalezy wykonywaé przy uzyciu kosiarki bijakowej przystosowanej do ciggnikéw o mocy
co najmniej 75 KM, o szerokosci roboczej co najmniej 200 cm, wyposazonej w mechanizm przesuwu
bocznego o co najmniej 50 cm.

Nalezy zachowaé wysokos$¢ koszenia 5 cm +/- 2 cm powyzej usrednionego poziomu terenu
w miejscu koszenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robdt nalezy przeprowadzac ciggty kontrole poprawnosci koszenia
trawy i zakrzaczen, zgodnie z wymaganiami pkt. 5, w tym w szczegélnosci skontrolowania dopuszczal-
nej wysokosci trawy po jej skoszeniu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Z uwagi na duze zrdznicowanie stanu poboczy drég lesnych, w tym intensywnosci i wieku za-
krzaczen, nie przewiduje sie rozliczania za wykonang powierzchnie wykaszania i mulczowania, lecz roz-
liczenie godzinowe, ktére bedzie potwierdzane przez przedstawicieli Zamawiajgcego. Jednostka rozli-
czeniowgq jest 1 godz. (godzina) pracy zestawu koszgcego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena za 1 godzine pracy zestawu koszgcego obejmuje w szczegélnosci:

- ustalenie miejsc koszenia,

- roboty przygotowawcze (usuniecie obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarki),

STWIiORB Strona 30



Opis techniczny - ,Roboty konserwacyjne na drogach lesnych na terenie Nadlesnictwa Strzebielino w roku 2022”
— znak postepowania: SA.270.10.2022

- dostawe i prace sprzetu do koszenia,

- koszenie traw i zakrzaczen,

- mulczowanie $cietej biomasy na poboczach,
- odtransportowanie sprzetu,

- kontrole i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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