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1. Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot rozbidrkowych zwigzanych z realizacjg zadania inwestycyjnego pod nazwa:

Termomodernizacja budynku mieszkalnego wielorodzinnego przy ulicy Lipowej 177
w Belchatowie.

1.2  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3  Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiérek wystepujacych w obiekcie.

W zakres tych robot wchodza:
a) roboty obejmujgce rozebranie:
® demontaz istniejgcego pokrycia dachowego, rynien, rur spustowych i innych obrdbek blacharskich,
® demontaz istniejacej stolarki okiennej i drzwiowej,
® demontaz poziomych zwoddw instalacji odgromowej,
® demontaz wszelkich obiektow usytuowanych na dachu, tj. wentylatory, kominki wentylacyjne, itp.,,
® rozbidrka murkdw.
b) roboty przygotowawcze:
® ogrodzenie tymczasowe placu budowy,
® budowa daszkéw nad wejsciami,
® itp.
Wyszczegdlnienie czynnosci:
® przygotowanie stanowiska roboczego,

® wewnetrzny transport poziomy ipionowy na potrzebne odlegtosci w poziomie ina
potrzebnag wysokos$¢ narzedzi, lin zabezpieczajacych i wszelkiego drobnego sprzetu
pomocniczego,

® segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatow iurzadzen uzyskanych zrozbiérki
elementéw budynku oraz materiatdw rusztowaniowych, pomostoéw, stemplowan itp.
w obrebie strefy obiektu rozbieranego,
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® obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

® utrzymywanie w stanie przejezdnym droég dojazdowych dla pojazdow samochodowych
w celu wywiezienia ze strefy przyobiektowej gruzu i materiatéw uzyskanych z rozbiorki,
rusztowan, stemplowan, itp.,

® utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,
® wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,

® wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowisku roboczym oraz wokét
bezposredniej strefy przyobiektowe;j,

® oprzatniecie placu (strefy) budowy (rozbidrki).

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania roboét, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materiaty

Nie wystepuja.

2.1 Sprzet
Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

2.2 Transport
Transport materiatéw z rozbiérki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

3. Wykonanie robét

3.1 Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

— teren ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP.
3.2 Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47
poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.
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— Roboty rozbiérkowe wykonywac recznie. Materiat poza obreb budynku znosi¢ lub spuszczac
rynnami w sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.

— Teren oczyscic z resztek materiatow.

4. Kontrola jakosci robét

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.3.

5. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa:

B.01.01.01. — Rozbiorki obiektow kubaturowych — [1 szt.]
B.01.01.02. — Rozbiorki obiektéw inzynierskich — [m’]
B.01.01.03. — Rozbiorki ogrodzen i zasiekow — [m]

B.01.01.04. - Rozbiorki peronéw — [m?]

6. Odbiér robot

Wszystkie roboty objete B.01.00.00. podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

7. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

8. Uwagi szczegétowe

— Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.

— llosci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.



