SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT

»Konserwacja bieZgca drog lesnych gruntowych w
Nadlesnictwie Czerniejewo W roku 2021
KOD CPV 45233141-9 — Biezqca konserwacja drog.”

1. WSTEP

1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem biezacej konserwacji nawierzchni drog lesnych.

1.2. Zakres robét
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem prac zwigzanych z biezacg konserwacja nawierzchni drog lesnych.

1.3. Okreslenia podstawowe

- roboty drogowe — wszystkie prace zwigzane z wykonaniem biezgcej konserwacji nawierzchni
drogowych zgodnie z ustaleniami dokumentacji,

- wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca powyzsze roboty,

- procedura — dokument zapewniajacy jakos$¢; definiujacy jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje i
kontroluje poszczegoélne operacje robocze; procedura moze by¢ zastagpiona normami, aprobatami
technicznymi i instrukcjami,

- biezaca konserwacja drogi lesnej - miejsca ubytkoéw, dziur, kolein nalezy wypetni¢ dowiezionym
kruszywem, w miar¢ potrzeb przed wypehieniem nalezy usunaé stagnujaca wode i luzne bloto,
oraz miejscowo uwatowac i wyprofilowac.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace zakresu robot

W zakresie biezacej konserwacji drog lesnych przewiduje si¢ nastepujaca technologie wykonania

robot:

- usunigcie stagnujacej wody 1 luznego blota,

- wyréwnanie profilu podloza gruntowego z jego zageszczeniem,

- transporcie kruszywa do miejsca wytadunku,

- mechanicznym wytadunku kruszywa o frakcji 0 — 63 mm 1 wstgpnym rozscieleniu,

- mechanicznym wyprofilowaniu rozscielonego kruszywa rowniarka samojezdng o mocy min. 100
KM,

- zageszczenie rozScielonego kruszywa samojezdnym walcem wibracyjnym 7,5 Mg na

naprawianych odcinkach drog,

- uzupetnienie i wyprofilowanie obustronnego pobocza ziemnego.

Zageszczenie nalezy uzna¢ za dostateczne, gdy nie wystepuja Slady po przejezdzie sprzgtu
zageszcezajacego. Nalezy je wykonywac przy optymalnym uwilgotnieniu gruntu.
Powyzsza technologia dotyczy wszystkich ubytkow, glebokich a takze na gruntach podmoktych.

Wykonawca robot bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej 1 bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robdt, albo przez pracownikow Wykonawcy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw bezpieczenstwa i1 higieny

pracy.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace stosowanych materialow do prac z zakresu

konserwacji drog
Do wykonania biezacej konserwacji nawierzchni drog (zamoéwienie podstawowe — Le$nictwa: Jezierce,
Karw, Linery, Dzikowy Bor, Milkarowo, Nekielka, Podstolice, Stoméwko; zamdwienie opcjonalne — catos¢)
nalezy uzy¢ thucznia KLSM frakcji 0 - 63 mm 0 nastepujacych parametrach: nasigkliwo$¢ WA24-2,
mrozoodporno$¢ F4, odporno$¢ na rozdrabnianie LA>30. Zamawiajacy nie dopuszcza mozliwosci
uzycia kruszywa betonowego z recyklingu.
Do wykonania biezacej konserwacji drog (zamowienie podstawowe — Le$nictwo Promno) nalezy
uzy¢ kruszywa kamiennego KEL.SM frakcji 0 — 63 mm 0 nast¢pujgcych parametrach: nasigkliwo$¢
WAZ24-2, mrozoodpornos¢ F2, odporno$¢ na rozdrabnianie LA<30.
Wykonawca jest zobowigzany okaza¢ w stosunku do uzytych materiatow certyfikat na kruszywo
(deklaracje zgodnosci) - zgodnos¢ z Polska Norma PN-EN 13242, PN-EN 13043 lub rownowazna
(np. PN-S-06102), ktory przedstawi Zamawiajgcemu przed podpisaniem umowy.
Dostarczone kruszywo drogowe powinno mie¢ optymalne (ciggte) uziarnienie, nie moze zawieraé
zanieczyszczen mogacych uszkodzi¢ pojazdy poruszajace si¢ po drogach, a takze innych
zanieczyszczen (tworzywa sztuczne, guma, metale) oraz nie moze zawieraé elementow
szkodliwych dla srodowiska (materiaty toksyczne, azbest, popioty itp.).

2. SPRZET I TRANSPORT

2.1. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni drég leSnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania konserwacji nawierzchni drogi bedzie korzystat z
nastgpujacego sprzetu:

- ladowarka, koparko-tadowarka do roztadunku kruszywa i rozgarniecia go o poj. tyzki 0,5-1 m3,
- rowniarka samojezdna do profilowania nawierzchni drogi > 100 KM,

- walec samojezdny wibracyjny > 7,5 Mg,

- walec statyczny 6 Mg,

- zageszczarka wibracyjna spalinowa 70-90 m3/h,

- r¢ezny sprzet do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oskardy, grabie, itp.,

- samochdd samowyladowczy lub ciagnik z przyczepa o fadownosci 10-30 Mg.

2.2. Transport materialéw

Kruszywo nalezy dostarcza¢ $rodkami transportu typu samochody samowyladowcze, ciagniki z
przyczepami w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innym
materiatem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport kruszywa nie moze odbywac si¢ w sposdb powodujacy niszczenie drog lesnych/linii
oddziatowych, czy tez drég publicznych. Stwierdzone przez Zamawiajacego uszkodzenia,
Wykonawca robdt bedzie zobowigzany usungé na swoj wlasny koszt, tak aby przywroci¢ je do
stanu pierwotnego.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robdt przy biezacej konserwacji nawierzchni drog powinien by¢ zgodny z
ustaleniami i ST.

3.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie ogledzin, ST lub wskazan osoby wyznaczone;j

przez Zamawiajacego:

- ustali¢ lokalizacjg¢ terenu robot,

- oszacowac¢ zakres prac i przyjeta w opisie przedmiotu zaméwienia i ST technologig,

- wskazane jest aby Wykonawca dokonat wizji lokalnej w miejscu gdzie ma by¢ dostarczone
kruszywo celem dobrania wtasciwych srodkow transportu.



3.3. Nawiezienie kruszywa i wypelnianie ubytkéw

Nalezy zastosowac¢ odpowiednia, wskazang przez Zamawiajacego w opisie przedmiotu zamowienia
technologie, tj.: wypelienie ubytkow nawierzchni, kolein wybojéow dowiezionym kruszywem
drogowym zgodnie z obowigzujacymi technologiami i wiedzg z zakresu budownictwa drogowego.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Badania wykonanych roboét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- stopien zageszczenia nalezy uzna¢ za prawidlowy, gdy nie wystepuja slady po przejezdzie sprzetu
zageszczajacego.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa i rozliczeniows jest tona [t.] nawiezionego i zagospodarowanego zgodnie z
niniejsza dokumentacja wlasciwego kruszywa, na szacunkowej powierzchni oraz dlugos$ci
wskazane] w przedmiarze robot, zgodnie z lokalizacja wskazang przez Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ do kazdego tadunku (dostawy kruszywa) dokument WZ
oryginat lub kopie¢ z adnotacja ,,za zgodnos¢ z oryginatem™ potwierdzajacy ilo$¢ dostarczonego
kruszywa.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ustalonym zakresem, opisem przedmiotu zamowienia, ST
I SWZ po sporzadzeniu i podpisaniu przez Wykonawce i Zamawiajgcego (bez jego uwag) protokotu
koncowego odbioru robot, ktory bedzie podstawa do zaplaty za wykonanie catosci przedmiotu
zamowienia.

Zatacznikiem do protokotu beda dokumenty WZ (oryginaty lub kopie z adnotacja ,,za zgodnos¢ z
oryginatem”) potwierdzajace 1lo$¢ dostarczonego kruszywa, zaakceptowane przez przedstawiciela
Zamawiajacego.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

1. PN-EN 13242 - Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

2. PN-EN 13043 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

PN-S-06102 - Drogi samochodowe - Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

4. Inne normy rownowazne.
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