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KOD CPV RODZAJ ROBOT

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu
45111213-4 Roboty w zakresie oczyszczania terenu
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1. WSTEP
1.1.PRZEDMIOT SPECYFIKACJ TECHNICZNEJ
Przedmiotem ninigjszej szczegotowe specyfikacji techniczng (ST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonaniai odbioru robét budowlanych zwiazanych z rozbidrka masztu
antenowego wraz z fundamentami.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJ | TECHNICZNEJ
Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETY CH SPECY FIKACJAMI TECHNICZNY MI
Teren inwestycji zlokalizowany jest pod adresem:
Nadlesnictwo Dynow
ul. Jaklow 2
36-065 Dynow
gmina Dynow, powiat rzeszowski, woj. podkarpackie
Adreslesny: 04-07-1-02-58-i-00
d. nr 5784/5, obreb 0001 Dynéw
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE

Konstrukcje betonowe - konstrukcje z betonu niezbrojonego lub wykonane
z zastosowaniem zbrojeniawiotkimi pretami stalowymi w ilosci mnigiszel od minimalng dla
konstrukcji zelbetowych.

Konstrukcje zelbetowe - konstrukcje betonowe, zbrojone wiotkimi pretami stalowymi
wspoétpracujacymi z betonem w ilosci nie mnigjszej od ilosci okresloneg jako minimalng dla
konstrukcji zelbetowych.

Beton 2wyk?y - beton o gestosci powy:zej 1,8 kg/dem?® wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentual nych dodatkéw mineralnych
i domieszek chemicznych.

Elementy stalowe - elementy konstrukcyjne konstrukcji stalowych.

Przedmiar Robot — rozbicie robot na czynnosci podstawowe konieczne do wykonania,
okreslajaceichilos¢, zestawione w porzadku technologicznym

Srony procesu inwestycyjnego — wszystkie strony uczestniczace w procesie inwestycyjnym
majace wptyw na przebieg realizacji rob6t w zakresie rozumienia ustawy z dnia 7 lipca 1994
r. - Prawo budowlane z poznigjszymi zmianami. Uczestnikami procesu Inwestycyjnego
zgodnie z Ustawa jw. sa Inwestor, Generalny Wykonawca, Inspektor Nadzoru Budowlanego,
Kierownik Budowy lub Robét.

Droga tymczasowa - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdow zwigzanych
z dostepem do placu budowy [ub wykorzystywana jako droga transportowa, usuwana na
zakonczenie robot.

Inspektor (Inspektor Nadzoru Inwestor skiego) - osoba wyznaczona przez Inwestora do
nadzoru nad prawidtowym przebiegiem procesu i nwestycyjnego.



Projektant - osoba [ub firma bedaca autorem dokumentacji projektowsy.

Rusztowania — pomocni cze budowl e czasowe, stuzace do utatwieniarealizacji tematu prac

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYC ZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za swoje metody pracy i powinien uwzgledniaé ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektows, ST i poleceniami Inspektora.

1.6.RY SUNKI WY KONAWCY
Jezeli podczas wykonywania Robét okaze sie konieczne wykonanie dodatkowych Rysunkéw,
Wykonaweca jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi brakujace Rysunki do zatwierdzenia,
bez dodatkowych kosztow.
Wykonawca jest zobowigzany bezzwtocznie po realizacji zleceniawykonaé inwentaryzacje
powykonawcza.

1.7.0RGANIZACJA RUCHU
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego, w okresie trwania realizagji
robét az do zakonczeniai odbioru ostatecznego robot.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot. Koszt zabezpieczenia wewngtrznego terenu placu budowy nie podiega
odrebng zaptacie i przyjmuje Sig, ze jest wigczony w ceng umowna.

1.8.0CHRONA SRODOWISKA
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Stosujac sie do tych wymagan begdzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacje placu budowy, baz, warsztatw, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drog
dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami [ub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwosciag powstania pozaru.

1.9.0CHRONA PRZECIWPOZAROWA
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowsy.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy, naterenie placu budowy, baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopal ne bgda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.10. OCHRONA WELASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informagji dostarczonych mu przez
Zamawigjacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania prac.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla



wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozeniainstalacji

I urzadzen podziemnych naterenie budowy i powiadomi¢ Inspektorai witadze lokalne

0 zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektorai zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkie)
pomocy potrzebng przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

1.11. OGRANICZENIE OBCIAZEN 0S| POJAZDOW
Wykonawca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obcigzeniana os przy transporcie
materiatow i wyposazenia nai z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo lub gabarytowo tadunkow i w sposob ciagty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora. Wykonawca bedzie odpowiadat
za naprawe uszkodzen wywotanych pojazdami i tadunkami powodujgcymi nadmierne
obcigzenie osiowe zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.12. STOSOWANIE SIE DO PRAWA IINNY CH PRZEPISOW
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i lokalne oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia Robdt.
Wykonawca robot jest wiascicielem i wytworcag odpadow, ktore zostang wytworzone przy
rozbiorce, aw przypadku odpaddw ztomu Wykonawca jest wytworca, awiascicielem odpadu
ztomu jest Zamawigjacy.

1.13. ZGODNOSC Z WYMAGANIAMI ZEZWOLEN
Wykonawca powinien stosowaé si¢ do wymagan zawartych w uzyskanych zezwoleniach
i powinien umozliwi¢ odpowiednim instytucjom wykonanie inspekcji i sprawdzenie Robdt.
Ponadto, powinien on umozliwié¢ odpowiednim instytucjom (w przypadku zaistnienia takiej
koniecznosci) uczestniczeniaw procedurach, badaniach i kontroli, ktére jednak nie zwalnigja
Wykonawcy z odpowiedzialnosci zwigzang z Umowa.

1.14. OBMIAR ROBOT
Sposoby dokonywania obmiaréw podane s3 w poszczegélnych ST.

1.15. ODBIOR ROBOT
Sposoby dokonywania odbioréw robot na podstawi e odbioru koncowego i zapi sbw umowy.

1.16. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawe ptatnosci okresli umowa migdzy Zamawiajacym, a Wykonawcs.

1.17. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawaz dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414) z p6zniejszymi
zmianami (Dz. U. z 2023 . poz. 682, 553, 967.).
2. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrzesnia2021 r.
W sprawie sposobu prowadzenia dziennikow budowy, montazu i rozbiérki
(Dz.U. 2021 poz. 1686 z pozn. zmianami tj. Dz.U. 2022 poz. 1557).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 nr 14, poz. 60
Z poznigjszymi zmianami tj. Dz. U. z 2023 1. poz. 645,760.).
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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikagji

Przedmiotem ninigjszgl szczeg6towe specyfikacji techniczng s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych zwigzanych z reaizacja zadania tj. Rozbiorki
masztu antenowego wraz z fundamentami.

1.2. Zakresstosowania specyfikacji

Ninigjsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obeymuja wszystkie czynnosci umozliwigjace
i majace na celu wykonanie wszystkich robét rozbidrkowych przewidzianych w projekcie
budowlanym.

1.3. Zakresrobot objetych specyfikacja

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastgpujacych robét rozbiérkowych:

- przygotowanie terenu do rozbiorki

- demontaz pozostatych instalacji antenowych i okablowania
- demontaz konstrukcji stalowe masztu

- demontaz istnigacego fundamentu masztu

- wyréwnanie terenu wokét masztu

14. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ninigjszel SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

15. 0gdélne wymagania dotyczace robot

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt zwigzanych z rozbiorkami
i demontazami oraz wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedziany zajakos¢ wykonaniatych robét oraz ich zgodnosé
Z umowsa, projektem rozbidrki, pozostatymi SST i poleceniami zarzadzajacego realizacja
umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptaci
zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY

Nie wystepuja



3. SPRZET

Rodzaje sprzetu uzywanego do robét rozhidrkowych pozostawia sie do uznania
wykonawcy, po uzgodnieniu z zarzadzajacym realizacja umowy.
Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajacego redizacja umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
Proponuje sie¢ uzycie nastepujacego sprzetu:

- miot wyburzeniowy, kujacy,

- panik acetylenowo-tlenowy

- pity mechaniczne (szlifierki itp.)

- nozyce hydrauliczne

- dzwig samojezdny

- koparka, spycharka

- samochody do wywozu odpaddw,

- kontenery do gromadzenia odpaddw na placu budowy,
- drobny sprzet pomocniczy.

4. TRANSPORT

Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadaty w trakcie transportu i nie
zanieczyszczaly §$rodowiska. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem
i przesuwaniem. Zalecany jest transport pojazdami przeznaczonymi do transportu odpadéw
stalowych oraz betonowych..

5. WYKONANIE ROBOT

51. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych nalezy:
Na podstawie dokumentacji projektowe wyznaczy¢é obszar prac oraz oznakowad
i zabezpieczy¢ go zgodnie z wymogami przepisow BHP.

- teren oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

- drzewaznadujace si¢ w obszarze prowadzonych prac nalezy zabezpieczy¢

- zdemontowa lub przetozy¢ istnigjgce zasilanie w energie elektryczng i instalacje

teletechniczng
- W razie potrzeby zdeinstalowaé istnigjgca palisade i latarni¢ oswietleniowa

5.2.  Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych.

5.2.1. Konstrukcje stalowg masztu rozebrac recznie i mechanicznie.

5.2.2. Materiaty posegregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na migjsce sktadowania lub do punktu
utylizacji (zgodnie z wytycznymi Inwestora).

5.2.3. Rozebra¢ fundamenty masztu recznie i mechanicznie



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Biezagca kontrola obgmuje wizuane sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego, a w tym ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa i obowigzujacymi
przepisami. Na zadanie Inspektora, Wykonawca przedstawi $wiadectwa utylizacji odpadow.

7. OBMIAR ROBOT

Podstawa dokonywania obmiarow, okreslagjaca zakres prac wykonywanych
w ramach poszczegllnych pozycji, jest zatagczony do dokumentacji przetargowej przedmiar
robot.
Jednostkami obmiarowymi sa:
- 1kg rozebranych elementéw stalowych
- 1m® rozebranych elementéw fundamentéw, itp. (rozumianych jako objetosé
zdemontowanych elementéw) oraz wywozu i utylizacji odpadow.

8. ODBIORY ROBOT

Ogdlne zasady odbioréw robét podano w Ogolng) Specyfikacji Techniczng).
Wszystkie roboty obje¢te specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczng.
Cenarobdt obgimuje w przypadku wszystkich robot rozbidrkowych objetych ninigjsza ST:

- Wwyznaczenie zakresu prac,

- oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie
zachowywanych elementow przed uszkodzeniem,

- przeprowadzenie demontazu,

- rozdrobnienie zdemontowanych elementéw,

- oczyszczenie podtoza po zdemontowanych elementach,

- przetransportowanie odpaddw z miegjsca rozbidrki do kontenerdéw,
selektywne ztozenie odpaddéw w kontenerach.

Cena robét obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpaddw:

- zatladunek odpaddw,

- zabezpieczenie tadunku,

- przewOz odpad6éw do miejsca utylizacji,

- utylizacje odpaddw.

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

- Ustawaz dnia 14 grudnia 2012r. o odpadach (Dz. U. 2013 poz. 21 z pdzn. zm.
tj. Dz. U. 2 2022 r. poz. 699, 1250, 1726, 2127, 2722, z 2023 r. poz. 295, 877.),
- Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 2 stycznia 2020r. w sprawie katalogu
odpaddéw (Dz. U. 2020 poz. 10),
- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 sierpnia 2003r.
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003 nr 1609,
poz. 1650),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.
2003 nr 47, poz. 401)



