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WPROWADZENIE

Wymog stosowania specyfikacji technicznych wynika z ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r.
Prawo zamoéwien publicznych (Dz.U. z 2004 r. Nr 19 poz. 177art. 31.1) i rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 02 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegOlowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych.

Specyfikacje techniczne (ST) wykonania i odbioru robdt budowlanych stanowig
opracowanie zawierajace zbiory wymagan, ktére sa niezbedne do okreslenia standardu i
jakos$ci wykonania robot, w zakresie wykonania robot budowlanych, wlasciwosci wyrobow
budowlanych oraz oceny prawidlowosci wykonania poszczegolnych robot. Zawieraja one
takze reguly zwigzane z koncepcja i obliczaniem kosztéw robot budowlanych, warunkow
badania, kontroli i przyjmowania robot budowlanych, jak tez technik i metod budowy oraz
wszystkie inne warunki o charakterze technicznym, o jakich zamawiajacy moze stanowié
w drodze przepiséw ogdlnych lub szczegdtowych.

Dotyczy to réwniez robot budowlanych zakonczonych oraz materiatow i1 elementow
tworzacych te roboty.

1. ST-00.00.00 Wymagania og6lne 3

2 ST-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych 14
3. ST-01.02.01 Karczowanie i usuniecie pni i krzakow 18
4. ST-02.01.01 Wykopy w gruntach nieskalistych 20
6. ST-06.01.05 Podbudowa z kruszywa tamanego 23

(sktadowiska, zjazdy)

7. ST-06.01.09 Oczyszczenie i skropienie warstw 26
8. ST-06.02.08 Nawierzchnie mineralno-asfaltowe 29
9. ST-06.02.06 Nawierzchnia z ptyt zelbetowych 34
10, ST06.04.00 Wodospust 37



ST-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t drogowych przy przebudowie nawierzchni drogi lesnej nr 0125 w km
0+000 do 2+172 w le$nictwie Zapowiedz.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja techniczna, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie zakresu robot wymienionych w pkt. 1.1,
W zakres przebudowy wchodzg nastepujace roboty:

a. roboty przygotowawcze,

b. roboty ziemne,

¢. podbudowa,

d. nawierzchnia z asfaltobetonu,

e. nawierzchnia z ptyt zelbetowych,

14. OKreslenia podstawowe

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik budowy - dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigCy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych
w toku wykonywania robot.

1.4.3. Inzynier - osoba prawna lub fizyczna, w tym réowniez pracownik Zamawiajgcego do
reprezentowania jego interesow przez sprawowanie kontroli zgodnos$ci realizacji robot
budowlanych z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow Kontraktu (umowy).

Jezdnia - cze$¢ korony przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania

robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.45. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnymi i
pasami dzielagcymi jezdnig.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktorag jest korona drogi ze skarpami
rowow.

1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.49. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdét w formie
wyliczen, szkicéw i ewentualnie dodatkowych zatgcznikdw.

Whpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.



1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania wszelkich badan i prob zwigzanych z
ocena jako$ci materialdéw oraz robot.

1.4.11. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania rob6t zgodnie z dokumentacja
projektows i specyfikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a/  Podbudowa - dolna cze¢s¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sklada¢ sie¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.
b/ Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢
do nawierzchni.

1.4.13. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.14. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko
przed uciagzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.15. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystania do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Podleze - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.17. Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podtoza lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
jezdni.

1.4.18. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.19. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.21. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.22. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.23. Slepy kosztorys - Wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.24. Teren budowy - przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z
przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.25. Wykonawca - osoba prawna (lub fizyczna), z ktéra Zamawiajacy zawart Kontrakt
(umowe) W wyniku wyboru ofert oraz jej nastepcy prawni.

1.4.26. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewziecia budowlanego stanowiaca odrgbng catosé
konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

1.4.27. Zamawiajacy - kazdy przedmiot szczegdtowo okreslony w umowie (Kontrakcie)
udzielajacy zamowienia na podstawie ustawy o zamoéwieniach publicznych (z 10 czerwca
1994 r. z p6zniejszymi zmianami).

15. Ogoélne wymagania dotyczacerobét



15.1.

1.5.2.

1.53.

1.5.4.

1.5.5.
1.55.1.

1.5.5.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy przebudowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach przetargowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennikiem budowy i ksiege obmiaru robdt oraz dokumentacje
projektu budowlano-wykonawczego.
Po przekazaniu placu budowy Wykonawca odtworzy i utrwali punkty gtowne trasy i
zabezpieczy ich ochrone.
Dokumentacja projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz dokumentacji projektu
budowlano-wykonawczego oraz ST. Dokumentacja zawiera opis techniczny robot,
rysunki, przedmiar oraz kosztorys naktadczy.
Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST powinny by¢ uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych moga by¢ odchylenia w ramach tolerancji okreslonej w normach lub
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robdt. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie sg zgodne z dokumentacja projektowa, nie moga by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.
Elementy budowli w takiej sytuacji powinny by¢ rozebrane i zastgpione innymi na koszt
Wykonawcy.
Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na placu budowy w
okresie trwania realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednimi Zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaCo, zapewniajac w ten Sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajaCe powinny by¢ akceptowane
przez Inzyniera.
Wykonawca przed przystapieniem do robot powinien obwiesci¢ publicznie rozpoczecie
robot w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz ich umieszczenie w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez Inzyniera tablic informacyjnych. Tre$é tablic informacyjnych powinna
by¢ zatwierdzona przez Inzyniera i utrzymywana przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.
Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét
Ustalenia ogolne dotyczace ochrony Srodowisk
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego przez podjete odpowiednie $rodki
zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniem ciekow wodnych paliwami, olejami, materiatami bitumicznymi,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwos$cig powstania pozaru.
Optaty i kary za przekroczenie w czasie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciazaja Wykonawce.
Ochrona wod
Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczone w czasie robot.
Wody odprowadzone z terenu robot powinny by¢ oczyszczone przez filtracje i osadniki
albo inne urzadzenia, ktore redukujg zawarto$¢ zanieczyszczen w odprowadzanych
wodach do poziomu nie wiekszego od wystepujacego W haturalnych ciekach wodnych,
do ktorych sg odprowadzane.



1.5.5.3. Ochrona przed halasem

Wykonawca nie powinien stosowac innej technologii robot o wigkszym poziomie hatasu
niz okreslona przez Zamawiajacego pod rygorem wstrzymania robot.

1.5.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca powinien przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej pod kierunkiem
odpowiednich stuzb lub samodzielnie, powinien na wlasny koszt wygasi¢ pozar na terenie
budowy lub w jego sgsiedztwie. Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym w czasie realizacji robodt, albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.5.5. Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wilasnosci publicznej i prywatnej. Wszelkie uszkodzenia i zniszczenia Wykonawca naprawi
na swoj koszt .

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzenia urzadzen
uzbrojenia terenu, ktérych potozenie wskazano w dokumentacji.

1.5.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

5.

5.1.

5.2.

6.

6.1.

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

MATERIALY

Wszelkie uzyte do wykonania robot materiaty i grunt powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, zaakceptowang przez Inzyniera. Materiaty uzyte do budowy muszg posiadaé
certyfikat i odpowiada¢ aktualnie obowigzujacym normom i kazdorazowo muszg by¢
odbierane przez Inzyniera budowy. Wykonawca jest zobowigzany do sktadania i
przechowywania materialtow w sposob zapewniajacy ich jakos¢ i przydatnos¢ do robot,
szczegolnie chodzi o beton, wode, cement, bitum.

SPRZET

Dobor sprzetu do wykonania robot nalezy przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera.
szczego6lnie uwage nalezy zwroci¢ na dobor sprzetu do:

- zageszczania podtoza korpusu i warstw konstrukcji nawierzchni.

TRANSPORT
Dobor srodkow transportu Wykonawca przedstawia do akceptacji Inzyniera.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektows.

Wspolpraca Inzyniera i Wykonawcy

Inzynier bgdzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakos$cia robot,
oceng jakoSci materialow i1 postepem robot, z interpretacjag dokumentacji projektowej oraz
akceptacja wypetnienia warunkow Kontraktu przez Wykonawcg. Jest upOowazniony do
kontroli wszystkich robot, materialow dostarczonych na budowe. Inzynier powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie
spelniajg wymagan jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej. Polecenia
Inzyniera powinny by¢ wykonywane nie po6zniej niz 24 godziny po ich otrzymaniu przez
Wykonawce pod grozba zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego powodu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inwestora projektu



program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposdb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowsa, ST oraz
ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
- czes$¢ ogdlng opisujaca:
organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
Sposob zapewnienia bhp,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,
system ( sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inwestorowi
projektu;
- czes¢ szezegotowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, kruszyw, kotkow itp.,
Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
sposob i procedure pomiarow i badan ( rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegodlnych elementow robot,
sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli jako$ci robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zatozona jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor projektu moze zazadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadawalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosci s okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zastaly one tam okre$lone, Inwestor projektu ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inwestorowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inwestor projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.
Inwestor projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inwestor projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot



badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych
materialow.
Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
partych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inwestor projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inwestora projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inwestora projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inwestora projektu.

Na zlecenie Inwestora projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usunigte 1ub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4.Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora projektu.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie Okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inwestorowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inwestora projektu

Inwestor projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inwestor projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i
robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce
Inwestor projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3
niewiarygodne, to Inwestor projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnos$ci materiatéw i robét z dokumentacjg projektows i ST. Moze roéwniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inwestor projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :



Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacja okreslong pierwszym podpunkcie i ktore
spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty , okreSlajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Inwestorowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty

6.8.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy b¢dzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- date uzgodnienia przez Inwestora projektu programu zapewnienia jako$ci i
harmonogramow robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,
- przebieg roboét, trudnos$ci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
- uwagi i polecenia Inwestora projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot,
- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektoweyj,
- dane dotyczagce czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczgce jak o$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda przedtozone
Inwestorowi projektu do ustosunkowania sig¢ .
Decyzje Inwestora projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.
6.8.2. Ksiagzka obmiaréow



Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zatgczniki do odbioru robdot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inwestora projektu.
6.8.4. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokument6w budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inwestora projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0gélne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora projektu o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwo$cia wymagang do celu
miesi¢gcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora projektu.

7.2. Zasady okreSlania rob6t i materialow
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m 3
jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktdére maja by¢ obmierzone wagowo,
beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inwestora projektu.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposdb
zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotgczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inwestorem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioru robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym etapom

odbioru:

- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i oprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru

robot dokonuje Inwestor projektu.  Gotowos¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora
projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora projektu.

Jakos¢ 1 ilo§¢ robdt ulegajacych  zakryciu ocenia Inwestor projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robot. Odbioru

czesciowego
robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje
Inwestor projektu.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robaét
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartos$ci.
Catkowite zakonczenia robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inwestora projektu.
Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inwestora projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupeiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Iub robot
uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
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bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokodt odbioru

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli
Zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dziennik budowy i ksigzki obmiarow ( oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
PZ),

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zg. wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i ew. PZJ,

- rysunki ( dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe Ilub uzupehiajace bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiodr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. : Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST —00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w
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10.

ST 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.
PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.-Prawo budowlane ( Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6z. zm.),
Ustawa z dnia 18 lipca 2001 R.- Prawa Wodne ( Dz. U. Nr 115, poz. 1229 z p6z. zm.),
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska ( Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
poz. zm.),

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.- O zagospodarowaniu przestrzennym ( Dz. U. Nr 15, poz.
139 z p6z.zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej ( Dz. U. Nr 108, poz. 953),
Rozporzadzenie Ministra Pracy | polityki Socjalnej z dnia 28 sierpnia 2003 r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. Nr 169 poz. 1650).

Inne rozporzadzenia zwigzane z prowadzeniem robot budowlanych, materiatami
budowlanymi,  petlnieniem  samodzielnych  funkcji w  budownictwie, metod
kosztorysowania, ustalajacych warunki wykonywania okreslonych rodzajow robot itp.,
Warunki Umowy,
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ST-01.00.00 OBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUN KTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z tyczeniem trasy drogi oraz sktadowisk i zjazdow. Przedmiotem niniejszej
specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania odbioru robdt drogowych przy
przebudowie nawierzchni drogi lesnej nr 0125 w km 0+000 do 2+172 w le$nictwie Zapowiedz.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
W zakresie robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych
wchodza:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi ),
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych ( reperéw roboczych ),
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. OKkreslenia podstawowe
1.4.1 Punkty gtéwne trasy - Punkty gléwne trasy to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe
oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw
Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy Stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugosé¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okoto 0,30, a dla punktow utrwalanych w nawierzchni drég przy pomocy
bolca stalowego $rednicy 5 mm i dtugos$ci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0, 50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy Stosowaé nastepujacy
Sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
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4.

4

4

5.

5.3.

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

TRANSPORT

1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymaganie dotyczace sprz¢tu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK ( od
1do7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przyja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperdw.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inwestora o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i ( lub ) reperow roboczych. Btedy te powinny by¢
usuniete na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzg¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiscie rzedne
terenu istotnie r6znig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inwestora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inwestora. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inwestora.
Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie 0si trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inwestora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy
punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 100 m.
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Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe ( repery robocze ) wzdtuz osi
trasy drogi, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Repery robocze nalezy ztozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogi i
obiektow inzynierskich. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogi. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.
Rzedne reperéow roboczych nalezy okres$la¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe o0znaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.
5.4.  Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego , przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowanej nie moze by¢ wigksze niz 10 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig 5 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu ( okreslenie granicy robdt ), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i z miejscach
zaakceptowanych przez Inwestora.
Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopdéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokos$ci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé¢ odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6 .

6.2.  Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK ( 1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

6.3.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

6.4.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest: km ( kilometr ) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robo6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest czeScia obmiaru robot
przepustowych.

7. ODBIOR ROBOT

7.1, Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
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7.2.  Sposéb odbioru robot
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inwestorowi.

9.PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gltownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ew. wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- inwentaryzacja powykonawcza
Platno$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest ujeta w koszcie tych
robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
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ST-01.0201 KARCZOWANIE I USUNIECIE PNI I KRZAKOW

1. Wstep

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace karczowania i usunigcia drzew i krzewow z
trenu budowy.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Przedmiot i zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace
przy karczowaniu pni, zagajnikow i krzakow a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.
1.4 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z okre$leniami
uzywanymi w odpowiednich normach oraz okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 Wymagania
ogolne.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera oraz ze sztuka budowlang. Ogolne
wymagania dotyczace robot podano w ST D. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1 Ogdblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.
00.00.00 Wymagania ogolne pkt. 2

W robotach przygotowawczych zwigzanych ze §cinka drzew, zagajnikéw i1 krzakow materialy nie

wystepuja.

3. Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podane zostaty w ST D.00.00.00 Wymagania ogdlne
pkt. 3

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot przygotowawczych zwigzanych z karczowaniem
pni, zagajnikéw i1 krzakow z odwozem pozostatosci powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

Reczne pity i siekiery, kliny, wyciagarki linowe lub tancuchowe, pilarki spalinowe, kilofy, dragi
stalowe, ciagnik kolowy z przyczepa dtuzycowq oraz spycharka spalinowa 74 [kW]. Sprzet uzyty
do robot przygotowawczych musi odpowiada¢ wykazowi zatgczonemu do oferty przetargowej i
zostaé zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

Materiaty uzyskane w trakcie wycinki drzew i zagajnikow i krzakow mozna przewozi¢ srodkami
transportu odpowiednimi dla masy i gabarytow poszczegolnych asortymentow z uwzglednieniem
warunkow gorskich. Najpowszechniejszym srodkiem transportowym dla tych robot jest ciagnik z
przyczepa dtuzycows. Sposdb zabezpieczenia w czasie transportu powinien by¢ zgodny z
ustaleniami BN-67/6747-14.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne wymagania dla wykonania robot podano w ST —00.00.00 Wymagania ogélne pkt. 5
5.2 Cigcie drzew, zagajnikow i krzakow.

Scinanie drzew wykonuje sie recznie, przy pomocy samych siekier — dla grubosci do 20cm oraz
przy pomocy siekier i pit dwuchwytowych lub pilarek dla wigkszych grubos$ci. Drzewa szpilkowe
mogg by¢ $cinane tylko w porze zimowej (od 15 X do 1 III), za$ drzewa lisciaste w ciggu catego
roku, bez ograniczenia lecz w porozumieniu z Inspektorem LP. $cigte drzewa winny by¢
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natychmiast oczyszczone z gatezi, okorowane i utozone w stosy, ponadto winny by¢ ocechowane
na czotach. Technologicznie roboty $cinkowe obejmuja:

- reczny wyrab drzew, podszycia i krzakow z odrabaniem gatezi

- odniesienie dragowiny i gat¢zi z utozeniem w stosy

- wykarczowanie pniakdw z odniesieniem poza granice roboty i ulozenie w stosy

obcinanie gatezi drzew.

5.3 Wywozenie dluzyc

To operacja konczaca zakres robot przygotowawczych objetych niniejsza SST, polegajaca na:
- zatadunku recznym ze stosow dhuzyc, karpiny i dragowiny na przyczepy dtuzycowe

- przewiezieniu na odlegto$¢ do 2 km wraz z wytadunkiem

- przeniesienie oraz ulozenie dtuzyc na legarach, a karpiny, draggowiny i gal¢zi w stosy na
wyznaczonych miejscach.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1 Ogodlne wymagania dla kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 Wymagania ogolne pkt.
6

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia drzew i zagajnikow
z powierzchni robot ziemnych. Sprawdzeniu w terenie podlega obszar $cinki drzew i karczowania
pni, a w szczegblnosci stan nawierzchni gruntu w miejscach karczunku. Odrgbnemu sprawdzeniu
podlega ilo$¢ pozyskanego drewna i warunki jego sktadowania (zgodno$¢ z protokotem
przekazania).

7. Obmiar robét

7.1 Ogolne wymagania dla wykonania robot podano w ST-00.00.00 Wymagania og6lne pkt. 7
7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

ha - dla recznego $cinania i karczowania zagajnikow

szt — dla mechanicznego karczowania pni

m? — dla wywozu dluzyc

7.3 Ilo$¢ robot

Okresla si¢ na podstawie dokumentacji wykonawczej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych
przez IN i sprawdzonych na placu budowy.

8. Odbior robét
Ogdlne wymagania dla wykonania robdt podano w ST D.00.00.00 Wymagania og6lne pkt. 8

9. Podstawa platnoSci

9.1 Ogolne wymagania dla wykonania robot podano w ST D.00.00.00 Wymagania og6lne pkt. 9
9.2 Podstawa rozliczenia finansowego

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo$¢ usunigtych drzew oraz wykonang i odebrang ilo§¢ m2
powierzchni z ktorej usunieto krzaki.

Cena jednostkowa obejmuje:

- karczowanie drzew,

- obcigcie gatezi,

- 0Cczyszczenie miejsca pracy,

- zatadunek i transport

Zamawiajacy dysponuje materialem drewnianym uzyskanym z usunigcia drzew i krzakow.
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ST -02.01.01 WYKOPY W GRUNTACH NIESKLISTYCH
POSZERZENIA JEZDNI

1. Wstep

1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych ( kategoria gruntu I-1V').
Kod wspolnego stownika zamowien: 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby. Dziat
robdt 45, grupa robdt: 451, klasa robot: 4511, kategoria robot: 45112.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot w ramach wykonania przebudowy nawierzchni drogi nr 125 w les$nictwie
Zapowiedz.
1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wykopy poszerzen jezdni w
gruntach nieskalistych ( kat. I-1V).
1.4 OkreSlenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST-00.00.00 pkt 1.4
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST-00,00.00 pkt 1.5.
2 MATERIALY (GRUNTY)
Nalezy zwroci¢ uwage na fakt, iz materiat ziemny wbudowany w korpus drogi, a zarazem
tworzacy skarpy winien by¢ zageszczony tak, aby uzyska¢ wskaznik zageszczenia Is > 0,95.
przy okresleniu ilosci gruntu nalezy uwzgledni¢ wspotczynnik komprymacji gruntu, ktory
okreslono na 1,10 dla gruntu gliniastego.

Materiat wystepujacy W podtozu wykopu jest gruntem rodzinnym, ktory bedzie stanowit
podtoze konstrukcji budowli. Podtoze torfowe lub namuty nie spelniajace warunkoéw nosnosci
dla bezposredniego posadowienia na nim budowli, nalezy usung¢.

3 SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST-00.00.00 pkt 3.

4  TRANSPORT
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST-00.00.00 pkt 4.

5 WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady prowadzenia robdt podano w ST-00.00.00 pkt 5.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy W taki sposdb, aby grunty 0 réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych , wymaga zgody Inwestora.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ przewiezione na odktad. O
ile Inwestor dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntdéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Nachylenia skarp oraz, rzedne dna wykopu okresla projekt. W wykopach fundamentowych
wykonywanych mechanicznie ostatnig warstwe, o migzszoséci 0,3 +0,6 m (w zalezno$ci od
rodzaju gruntu), nalezy usunaé¢ z duza ostroznoscia, niekiedy nawet regcznie i pod nadzorem
geologiczno-inzynierskim. W gruntach wrazliwych strukturalnie ( peczniejacych, lasujacych si¢
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lub szybko rozmakajacych ) warstwe t¢ nalezy usuna¢ na krotko przed przystapieniem do robot
fundamentowych lub sypania nasypu watu.

W przypadku gdy warunki eksploatacyjne budowli tego wymagaja, grunt w dnie wykopu nalezy
zagescic. Wykopy na poszerzeniach jezdni wykona¢ do giebokosci 35 cm.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed rozpoczeciem uktadania konstrukcji budowli nalezy je
dogesci¢ do wartosci IS .

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszcezenie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartoSci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do
zastosowania érodki, o ile nie sg okre$lone w projekcie, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inwestorowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no§nos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E 2 zgodnie z PN-02205 :1998.

Nowy Kkorpus nasypow powinien by¢ wykonywany warstwami zgodnie z ,,wytycznymi”, o
grubosci 20 cm, i zaggszczanym walcem wibracyjnym okotowanym.

Dla zapewnienia dobrych warunkéw odwodnienia powierzchniowego od wod opadowych,
sypane warstwy winny mie¢ nachylenie do 10 % w kierunku podtuznym i do 5% w Kierunku
poprzecznym.

Zaleca si¢ aby wilgotno$¢ gruntu whudowanego i rownomiernie roztozonego w warstwie
przygotowanej do zaggszczenia powinna by¢ zblizona do wilgotno$ci optymalnej okreslonej wg
metody Proctora.

Jezeli grunt posiada wilgotnos¢ naturalng nizsza od dopuszczalnej, nalezy go nawilzy¢ przez
polewanie woda, na odktadzie lub przy urabianiu w ztozu.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.4 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00.00 pkt 6.
5.5 Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami
okres§lonymi
w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:
sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
zapewnienie statecznosci skarp,
odwodnienie wykopoéw W czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
doktadno$¢ wykonania wykopow ( usytuowanie i wykonczenie),
zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt 5.2.

o0 o

6 OBMIAR ROBOT
6.4 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00.00 pkt 7.
6.5 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m 3 ( metr sze$cienny ) wykonanego wykopu.

7 ODBIOR ROBOT
7.4 Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00.00. pkt 8.

8 PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m* wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

21



- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,
profilowanie dna wykopu , rowow, skarp,
zageszczenie powierzchni wykopu,
PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w ST-00.00.00 pkt 10.

©
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ST-06.01.05 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy wyrownawczej podbudowy z kruszywa
tamanego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy tluczniowe;j stabilizowanej mechanicznie wedtug PN-S-06102 i
obejmuja:
- warstwa thucznia dla wyréwnania spadkéw poprzecznych i podtuznych istniejacej nawierzchni
thuczniowej

- podbudowa thuczniowa na poszerzeniach drogi
1.4. Okreslenia podstawowe.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa thucznia dla wyréwnania spadkéw poprzecznych i podtuznych istniejacej nawierzchni.
Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia surowca skalnego i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji charakteryzujace si¢
ostrymi powierzchniami i ostrokrawedzistym ksztattem:

Thuczen- kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 5-31,5 mm.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty potrzebne do wykonania:
a) poszerzen - thuczen 31,5 — 63 mm, 5-31,5 mm
b) wyréwnania nawierzchni - tluczen 0-31,5mm
c¢) kliniec 4-20 mm
d) warstwa odcinajaca - piasek
2.2. Wymagania
Materiaty z pozycji 2.1. powinny spetnia¢ postanowienia normy PN-B-11112[1].
Dla nawierzchni bedacej przedmiotem niniejszej specyfikacji nalezy stosowaé kruszywa co
najmniej Klasy 1l zgodnie z norma PN-B-11112[1].
2.3. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub
z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy wyréwnawczej nalezy wykonywac i zageszczaé
mechanicznie z wykorzystaniem nastgpujacego sprzetu:
a) spycharka min 55 kW,
b) rozsypywarek kruszywa,
¢) rowniarka min 74kW lub uktadarka kruszywa do rozktadania thucznia,
d) walec statyczny ci¢zki gtadki do zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,
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e) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do Klinowania kruszywa
grubego klincem,

f) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca,

g) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczania,

h) ubijakow mechanicznych

h) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

Kruszywo nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z kruszywem innego rodzaju, Kklasy, gatunku lub odmiany. Kruszywo nalezy
przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed rozsegregowaniem oraz nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady whudowania i zaggszczania kruszywa na istniejacej nawierzchni.

Podbudowe wyrownujaca spadki poprzeczne i podtuzne nalezy wykona¢ po uprzednim
spulchnieniu istniejacej nawierzchni ttuczniowej jako jednowarstwowa roéznej grubosci zgodnie z
dokumentacjg projektows. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia jest niedopuszczalne.
Szerokos¢ warstwy kruszywa powinna by¢ rowna szeroko$ci warstwy na niej lezacej. Roboty
nalezy rozpocza¢ 0d rozscielenia warstwy thucznia za pomoca spycharki, rowniarki lub rozktadarki
po uprzednim dostarczeniu tlucznia transportem samochodowym. Kruszywo grube powinno by¢
roztozone przy uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggneta grubo$é projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac sie
pasami podtuznymi, cze$ciowo naktadajacymi si¢ w Kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy
0 jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac sig¢
pasami podtuznymi, czgéciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

W czasie zageszczania walcem gtadkim zaleca sie skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby byto
stale wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada
szczelnie pod walcem.

Warstwy dolnej (o ile uktada sie na niej od razu warstwe goérng) nie klinuje sie, gdy niecatkowicie
wypetnione przestrzenie miedzy ziarnami ttucznia powoduje lepsze zwigzanie obu warstw

ze soba. Natomiast gorng warstwe nalezy klinowac tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang
wypetnione klincem.

5.2. Wykonanie podbudowy na poszerzeniu

- warstwa odcinajaca z piasku gr. 5 cm

- warstwa podbudowy gr. 20 cm z ttucznia 0-63 mm

- gbrna warstwa podbudowy gr. 10 cm z thucznia 0-31,5 mm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Kontroli jakosci robot powinien dokonywac inspektor nadzoru z ramienia inwestora.
W zakres kontroli jakosci wykonywania robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni wchodzg:
a) sprawdzenie wtasciwosci materiatow — wg BN-84/6774-02 i PN-B-11112,
b)sprawdzenie grubosci warstwy za pomoca urzadzenia pomiarowego z podziatka milimetrowa z
tolerancja + 2 cm,
c) sprawdzenie szeroko$ci nawierzchni podbudowy z tolerancja + Scm,
d ) sprawdzenie nierdwnosci podtuznych i poprzecznych, nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4-
metrowa tata lub planografem, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [5], nieréwnosci nie moga
przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej
e ) sprawdzenie spadkow poprzecznych podbudowy na prostych i na tukach z tolerancja +0,5%
miedzy spadkami podbudowy, a spadkami projektowanymi,
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) sprawdzenie rzgdnych wysokosciowych ktore nie powinny przekracza¢ + 1 cm, - 2 cm migdzy
rzednymi podbudowy, a rzgdnymi projektowanymi,
g) o$ podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 5 cm,
h) sprawdzenie grubosci podbudowy, ktora nie powinna si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o
wiecej niz :
- £2 cm dla podbudowy zasadniczej
-+ 1cm, - 2cm dla podbudowy pomocniczej,
i) sprawdzenie no$nosci podbudowy zgodnie z BN-64/8931-02 [6], przy zachowaniu warunku, ze
min. modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm (Mpa) powinien wynosic:
I
- pierwotny M =100 Mpa,
E

I
-wtorny M =140 Mpa

E
Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia jest nie wigkszy od 2,2

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Obmiaru rob6t nalezy wykonywaé zgodnie z jednostkami obmiaru w §lepym
kosztorysie lub zgodnie z przedmiarem robot.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest metr kwadratowy (m2) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbioru robot nalezy dokona¢ komisyjnie z uwzglednieniem pkt. 6 . Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt.6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Podstawe ptatno$ci stanowig jednostki wyszczegolnione w $lepym kosztorysie.
W przypadku podbudowy wyréwnujaca podloze do odpowiednich spadkéw poprzecznych i
podtuznych jest nig 1 m2 wykonanej warstwy
9.2. Cena wykonania 1m 2 warstwy podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materiatow w miejsce wbudowania,
- roztozenie kruszywa kamiennego,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczneyj,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.PN-B-11112 ,, Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych”.

2. BN-84 6774-02 ,, Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych”.

3. PN-84 S-96023 ,, Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego™.

4. PN-87 S-02201 ,, Nawierzchnie drogowe”- podziat, nazwy, okreslenia

5. BN-68/8931-04 ,, Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg”.
9. PN-B-06714-16 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn”.
10.PN-B-06714-18 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci”.
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ST -06.01.09 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jak dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnoSci umozliwiajagce i majace na celu
wykonanie oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST. D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$§¢ wykonanych robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowsa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wedtug zasad niniejszej ST sa:

2.1. Do skropienia warstwy niebitumicznej

- asfaltowa emulsja kationowa s$redniorozpadowa 0 wiasciwosciach zgodnych z ,Warunki
techniczne . Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa 1994.

2.2. Do skropienia warstw bitumicznych”

- asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa o wlasciwosciach zgodnych z ,,Warunki
techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94 IBDiM. Warszawa 1994.

2.3. Skladowanie emulsji

Warunki przechowywania nie moga powodowaé utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.
Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed dostgpem wody
i zanieczyszczeniem.

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 miesi¢cy 0d daty jej produkcii,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3° C.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet:

- szczotki mechaniczne (zaleca si¢ urzadzenia dwuszczotkowe z mozliwos$cia odpylania),

- sprezarki,

- zbiorniki z woda,

- szczotki reczne,

- lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

3.2. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarki wyposazonej w urzadzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzenie i regulowanie nastgpujacych parametrow:
temperatury, cisnienia, obrotow pompy dozujacej lepiszcze, predkos¢ poruszania si¢ skrapiarki,
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ilos¢ dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna zapewnia¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja
+10% w stosunku do zalozone;j.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak aby bylo mozliwe
zachowanie statej temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo
cechowania skrapiarki.

4. TRANSPORT

4.1. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywac si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza si¢ stosowania
beczek lub innych pojemnikow stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu powinny byé
przedzielone na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a kazda przegroda powinna mieé
wykroje umozliwiajace przeplyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do
transportu powinny by¢ czyste i nie zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy
uzywac szczotek recznych.

5.2. Skropienie oczyszczonych warstw nawierzchni

Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem powinna by¢ sucha. Skropienie mozna rozpocza¢ po
akceptacji jej oczyszczenia przez Inzyniera. Przed przystapieniem do robot Wykonawca
przeprowadzi probne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki,
wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia
oraz uzyska akceptacje Inzyniera.

Skropienie nalezy wykona¢ rownomiernie, w miejscach trudno dostepnych rgcznie przy uzyciu
weza z dyszg rozpryskowa. Wykonane skropienie nawierzchni nalezy pozostawi¢ przez okres
niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji. W tym czasie po skropionej powierzchni nie moze
odbywaé sie jakikolwiek ruch kotowy. Do czasu uktadania warstwy z mieszanki mineralno-
bitumicznej, Wykonawca zabezpiecza skropiong powierzchnie, dopuszczajac tylko niezbgdny ruch
budowlany.

5.2.1. Skropienie warstwy niebitumicznej

Skropienie nalezy wykona¢ emulsja $riedniorozpadowag w ilosci 0,6-0,8 kg/m2, a ulozenie
nastepnej warstwy moze nastapic¢ po 24 godzinach, po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.
5.2.2. Skropienie warstwy bitumicznej

Skropienie nalezy wykona¢ emulsjg szybkorozpadowg w ilosci:

- 04-0,5 kg/m2 dla powierzchni bitumicznych po frezowaniu i warstw podbudowy,

- 0,-0,7 kg/m2 dla powierzchni pomigdzy nowouktadanymi warstwami bitumicznymi.

Utozenie nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie jakoSci lepiszcza

Ocena jakos$ci lepiszcza stosowanego do skropienia warstw nawierzchni powinna by¢ oparta na
atestach producenta. W przypadku braku atestu, Wykonawca powinien przedstawi¢ wilasne
badania. Wykonawca ma obowiazek kontrolowa¢ dla kazdej dostawy lepiszcza lepkosé wg PN-
77/C-04014.

6.2. Sprawdzenie oczyszczenia

Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej polega na ocenie wizualnej doktadnosci wykonania
tej roboty.

6.3. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia

Jednorodno$¢ skropienia nalezy oceni¢ wizualnie, a kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza zaleca
sie przeprowadzi¢ wedlug metody podanej w opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia.
Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest:
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- 1 m2 oczyszczonej powierzchni warstwy konstrukcyjnej,
- 1 m2 skropionej emulsja asfaltowa powierzchni warstwy konstrukcyjnej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior oczyszczonej i skropionej warstwy nawierzchni podlega zasadom odbioru robot
zanikajacych wedtug zasad okreslonych w ST. 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie dokumentow kontrolnych przedstawionych przez
Wykonawece w odniesieniu do jakosci materiatdbw i wykonanych robdt wedlug wymagan
okreslonych w p. 21 5.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania robot poprawkowych.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za 1 m2 odebranej oczyszczonej i skropionej warstwy konstrukcyjnej wedtug ceny
jednostkowej.

Cena jednostkowa obejmuje:

- przygotowanie robot i ich oznakowanie,

- mechaniczne czyszczenie kazdej warstwy konstrukcyjnej,

- reczne oczyszczenie ze stwardnialych zanieczyszczen,

- zakup i transport lepiszcza,

- wykonanie skropienia w ilo$ci okre§lonej w Specyfikacji Technicznej,

- zabezpieczenie wykonanego skropienia.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-65/C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

2. PN-77/C-04014  Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem
Englera.

3. PN-66/C-04400 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pobieranie probek.

10.2. Inne dokumenty

»Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94, IBDiM, Warszawa 1994”.
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ST-06.02.00 NAWIERZCHNIE
ST-06.02.08 Nawierzchnie mineralno-bitumiczne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST..

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu
asfaltowego na drodze lesnej w km 0+000 — 2+172 w le$nictwie Zapowiedz.

1.2 Zakres stosowania
SST Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania
szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.  Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy
zlecaniu robot na drodze lesne;.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem warstwy wigzacej gr.6 cm i $cieralnej gr.4 cm z betonu asfaltowego.

Okreslenia podstawowe
- Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym sktadzie
i uziarnieniu.
- Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu,
wytworzona w okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.
- Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu r6wnomiernie stopniowanym,
Ulozona i zageszczona.
- Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
zwiekszenia jego przyczepnosci do kruszywa.
- Podtoze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.
- Asfalt uptynniony — asfalt drogowy upltynniony lotnymi rozpuszczalnikami.
- Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

2. MATERIALY

Do wykonania nawierzchni bitumicznych nalezy stosowacé :

Beton asfaltowy ( PN- S-96025;2000 dla ruchu KR —-2* na bazie asfaltu D — 35/50 )

Materiaty uzyte do betonu asfaltowego powinny spetnia¢ normy :

- asfalt drogowy ( PN- EN-12591;2002 )

- wypehiacz ( PN- 61/S-96504 )

- piasek (PN — B-11113;1996 )

- kruszywa famane ( PN — B-11112;1996 )

- zwir i mieszanka ( PN — B-11111;1996 )

- emulsje asfaltowe ( warunki techniczne , drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA -94 — IBDiM
1994r.)
*ruch KR-2 - oznacza ruch lekki .

- warstwa wigzgca gr. 6 cm beton asfaltowy 0/16 mm

- warstwa Scieralna gr. 4 cm beton asfaltowy 0/11

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
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asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich, srednich i cigzkich stalowych gladkich,
— walcow ogumionych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT

Do transportu betonu asfaltowego nalezy uzywaé samochodow samowyladowczych przystosowanych do
przewozu masy bitumicznej / z przykryciem brezentowym/.

W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbhudowania. Zaleca si¢ stosowanie Samochodow termosow z
podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system 0grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej typu betonowego
Za opracowanie recept odpowiada Wykonawca robot. Wykonawca dostarczy zaprojektowane sktady
mieszanek mineralno-asfaltowych typu betonowego i uzyte do produkcji betonu asfaltowego materiaty do
oceny i zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki,
— doborze optymalnej ilosci asfaltu,
— okresleniu jej whasciwosci 1 poréwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

5.2 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje si¢ w otaczarce 0 mieszaniu cyklicznym lub
ciaglym zapewniajacej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z receptg. Dopuszcza sie dozowanie objetoSciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego
gestosci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow moga wynosié: jedna dziatka elementarna wagi, wzglgdnie
przeptywomierza, lecz nie wigcej niz | 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w
sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z uktadem termostatowania,
zapewniajagCym utrzymanie statej temperatury z tolerancjg [ 5° C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu
wypetniacza uzyskata wtasciwa temperature. Maksymalna temperatura goracego Kruszywa nie
powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe;j.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania)
oraz o temperaturze nizszej 0od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.

5.3. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Przed roztozeniem warstwy z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub
asfaltem uptynnionym w ilosci ustalonej w STWiORB. Zalecane ilo$ci asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji lub uptynniacza:

- podbudowa/nawierzchnia thuczniowa stabilizowana mechanicznie 0,5-0,7 kg/m2

- nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0,2-0,5 kg/m2

Powierzchnie czotowe $ciekow betonowych powinny by¢ pokryte asfaltem lub innym
zaakceptowanym przez Inzyniera materialem uszczelniajacym.
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5.4 . Polaczenia miedzywarstwowe

Kazdg ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa lub asfaltem uptynnionym prze
ulozeniem nastepnej, W celu zapewnienia odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego zgodnie
z zalecanymi ilo§ciami, warstwa wigzaca 0,1-0,3kg/m2.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przwidzianym na odparowanie
wodylub ulotnienie uptynniacza:

- 2 hprzyilosci 0,5-1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 hprzy ilosci 0,2-0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.5.  Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciagu
doby byla nie nizsza od 5° C. Nie dopuszcza si¢ ukladania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6 Wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej typu betonowego

Mieszanke mineralno—asfaltows typu betonowego dostosowang do grubosci uktadanej warstwy
naktadki i zgodng z wymaganiami SST nalezy wbudowa¢ przy uzyciu odpowiedniego sprzetu
podanego w pkt.5. Przy uktadaniu mieszanki mineralno—asfaltowej przy uzyciu mechanicznej
uktadarki winna by¢ wlaczona mechaniczna plyta wibracyjna do wstgpnego zageszczenia.
Uktadarka powinna si¢ poruszac¢ z jednostajng predkoscig 2 — 4 m /minute.

Warstwe mineralno —asfaltowa nalezy utozy¢ z zachowaniem niwelety i spadkéw poprzecznych.
Nalezy dazy¢ do tego , zeby naprawiane miegjsca byly dobrze i $cisle dopasowane.
Temperatura mieszanki wbudowywanej powinna miesci¢ si¢ w granicach 140- 170 ° C.

5.7.  Zageszczanie warstwy mieszanki mineralno —asfaltowej typu betonu asfaltowego

Zageszczanie nalezy prowadzi¢ przy uzyciu odpowiednieg0 Sprzetu dostosowanego do dtugosci
wykonywanej naktadki .Efektywno$¢ zageszczania zalezy w duzym stopniu od temperatury
mieszanki i rodzaju sprzetu zageszczajacego. Wstepne zageszczenie nalezy uzyskaé deska
wibracyjng uktadarki. Poczatkowa temperatura mieszanki w Czasie zageszczania zalezna jest od
rodzaju lepiszcza i powinna wynosi¢ nie mniej niz 135 ° C.

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi
drogi.

W zaleznosci od grubosci warstwy winno si¢ uzy¢ nastepujace rodzaje betonow asfaltowych
spetniajacych wymagania niniejszej SST.

- warstwa wigzaca gr. 6 cm beton asfaltowyAC/16/W

- warstwa S$cieralna gr. 4 cm beton asfaltowy AC/11/S

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
- Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do wykonywania robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia wyniki badan wszystkich materialow przeznaczonych do produkcji mieszanek
mineralno-asfaltowych , oraz ustali mozliwo$¢ prowadzenia robét przez sprawdzenie warunkoéw
atmosferycznych w kontekscie wymagan SST.

- Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnos¢ pomiaru temperatury powinna by¢ nie mniejsza niz || 2° C. Uzyskana temperatura
powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w niniejszej SST.

- Prawidlowo$¢ wykonania polaczen i wyglad zewnetrzny nakladki

Nalezy sprawdza¢ doktadno$¢ wykonania potaczenia naktadki z istniejaca warstwa $cieralng , jego
szczelno$é. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej
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wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
- Rownosé i spadki poprzeczne

Nierownosci podtuzne i poprzeczne mierzone pod tata profilowa nie powinny przekracza¢ 6 mm,
czyli odpowiada¢ wymaganiom dla warstwy S$cieralnej nawierzchni. Pochylenia poprzeczne (
spadki) utozonych warstw powinny by¢ zgodne z istniejacymi.

- Grubos¢ warstw

Grubos¢ warstw mierzona jest w trakcie uktadania mieszanki mineralno — asfaltowej zaostrzonym
stalowym pretem.

- Badanie jakosci robot

Zamawiajacy dopuszcza mozliwos¢ przeprowadzenia badan  materiatow z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie , ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.
Probki bgda pobierane losowo. Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem
bada materiatow ponosi Wykonawca.

- Certyfikaty i deklaracje :
Dopuszcza si¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja :

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi  na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych, oraz
wlasciwych przepisoéw i dokumentéw technicznych,

b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z
- Polska Norma lub

- Aprobatg techniczng , w przypadku wyrobdow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt a) i ktoére spelniaja wymogi SST.

7. BADANIA ODBIORCZE
- Polaczenia nakladki z istniejaca nawierzchnig

Potaczenia naktadki z istniejacg nawierzchnig powinny by¢ wykonane w linii prostej prostopadle i
rownolegle do osi jezdni. Potgczenia warstw powinny by¢ catkowicie zwigzane i szczelne.

- Krawedz i obramowanie

Warstwa $cieralna przy urzadzeniach w jezdni i opornikach drogowych powinna wystawaé 3-5
mm ponad ich powierzchni¢. W miejscach nie wystepowania tych elementow krawedz warstwy
powinna by¢ réwno obcigta i posmarowana asfaltem.

- Wyglad warstwy wigzacej i §cieralnej

W wygladzie zewnetrznym naktadka powinna mie¢ jednorodng teksture bez miejsc porowatych,
luszczacych sig, oraz spegkanych.

- Szerokosé warstw
Szerokos$¢ naktadki nie powinna by¢ mniejsza od szerokosci ustalonej.

8. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot okresli faktyczny zakres robot .
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.
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8. ODBIOR ROBOT
Rodzaje odbiorow :

a) odbior koncowy tj. po wykonaniu zakresu umownego zadan ,

b) odbidr ostateczny tj. po uptywie okresu gwarancji.

Odbiory robot beda dokonywane po ich zakonczeniu. Odbiory polega¢ bgda na ocenie ilosci i
jakosci wykonanych robot, na podstawie przedtozonych dokumentow .

Badania przy odbiorze obejmg oceng wizualng wygladu zewnetrznego i jednorodnosci wykonane;j
nawierzchni ,r6wnosci oraz szczelnosci struktury i szorstkosci.

Gotowo$¢ robot objetych zamowieniem , Wykonawca zgtasza na pismie lub telefonicznie .
Zamawiajacy jest zobowigzany dokona¢ odbioru rob6t do 7 dni od daty zgtoszenia.

W przypadku stwierdzenia ztej jakoSci robot , Wykonawca usunie wady w terminie ustalonym
przez Zamawiajacego w protokole odbioru.

Odbiér koncowy robot objetych umowsa bedzie dokonywany po zakonczeniu wszystkich robot
przez komisje odbioru.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wbhudowania 1 m? betonu asfaltowego na wykonanie warstwy wigzacej i Scieralnej

obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- koszt materiatow wraz z transportem,

- dostawe i prace sprzetu do robot,

- przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania naprawy ( ocena, oczyszczenie i
ewentualne zacigcie do potaczenia naktadki z istniejacg nawierzchnig ),

- wbudowanie betonu asfaltowego,

- prowadzenie obmiar6w robot,

- wszystkie pozostate no$niki cenotworcze.

Nalezno$¢ za wykonane roboty bedzie wyliczona przez Wykonawce na podstawie potwierdzonego

przez Inspektora Nadzoru obmiaru robot.

33



ST-06.02.06 NAWIERZCHNIA Z PLYT ZELBETOWYCH
Place skladowe, zjazdy

8. WSTEP

8.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem utwardzenia placow sktadowych ptytami zelbetowych.
Kod wspoélnego stownika zamowien: 45233124-4 Roboty w zakresie konstruowania drog,
Drogi dojazdowe. Dziat rob6t 45, grupa rob6t: 452, klasa robot: 4523, kategoria robot: 45233.
8.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdtowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z przebudowa nawierzchni drogi lesnej nr 125 w lesnictwie
Zapowiedz w Istebnej.
8.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
placéw sktadowych i obejmuja:
- roboty przygotowawcze,
- roboty ziemne,
- ulozenie podsypki,
- roboty nawierzchniowe,
8.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami i z
definicjami
podanymi w ST-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.
8.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

9. MATERIALY

9.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 2.

9.2. Materialy do wykonania drég o nawierzchni z plyt zelbetowych

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu drog tymczasowych o nawierzchni z ptyt zelbeto-

wych sa:

- tluczen kamienny 0-31,5

- pospotka do wykonania podsypki,

- prefabrykowane ptyty drogowe zelbetowe 3,0x1,5x0,15

Nawierzchni¢ nalezy wykonywa¢ z ptyt drogowych zZelbetowych pelnych o gwarantowane;j
jakosci, spetniajagcych wymagania normy BN-80/6775-03/01. dobor typu prefabrykatu w
dostosowaniu do przewidywanego przez Wykonawceg dopuszczalnego obcigzenia.

10. SPRZET

10.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
10.2. Sprzet do wykonania drog o nawierzchni z plyt zelbetowych

Do wykonania drog o nawierzchni z ptyt zelbetowych nalezy stosowac sprzet:

- spycharki,

- koparki,
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- walce wibracyjne gladkie,
- dzwigi.

11. TRANSPORT

11.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
11.2. Transport materialow

Transport materialow stosowanych do wykonania drog tymczasowych o nawierzchni z ptyt
zelbetowych powinien odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami producenta w sposob dostosowany
do wymagan przepisow ruchu drogowego, zapewniajacy bezpieczenstwo tadunku.

12. WYKONANIE ROBOT

12.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
12.2. Zakres wykonania robot

12.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do wlasciwych rob6t nalezy wykonac:

- prace pomiarowe,

- ewentualne usuni¢cie drzew i krzakow

Wykonanie tych robot wg jednostek obmiarowych ww specyfikacji.
Lokalizacja sktadowisk winna by¢ przed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana przez
Inwestora.

12.2.2. Roboty ziemne

Wykonanie robot ziemnych w wykopach powinno odpowiada¢ wymaganiom ST

Wykonanie robot ziemnych w nasypach powinno odpowiada¢ wymaganiom ST

12.2.3. Koryto

Koryto o gtebokosci 25 cm

Podbudowa

Podbudowa grubosci 20 cm z thucznia kamiennego 0-31,5

Podsypka

Podsypke grubosci 15 cm uktada¢ na zageszczonym podtozu.

12.2.4. Nawierzchnia

Nawierzchnie placow sktadowych uktada¢ z materiatow wg pkt 2. nin, specyfikacji, ptyty
uszkodzone, pgknigte, z odkrytym zbrojeniem nie moga by¢ stosowane i w przypadku ich
utozenia Wykonawca wymieni je na wlasny koszt

13. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

13.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

13.2. Kontrola materialow

Przed wykonaniem robét nalezy sprawdzi¢ czy materialy przeznaczone do budowy drog
tymczasowych odpowiadajg wymaganiom podanym w pkt 2 niniejszej ST.

13.3. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania robot

13.3.1. Roboty ziemne

Kontrola jako$ci robot ziemnych polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja
Projektowa na podstawie ogledzin i pomiaréw oraz z wymaganiami podanymi w nin. ST pkt
5.2.2.

13.3.2. Podbudowa, podsypka i nawierzchnia

Kontrola rob6t polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowg w zakresie:
grubosci warstw, szerokosci, oraz zgodnosci z wymaganiami w pkt 5.2.4. 1 5.2.5. niniejszej ST.

13.4. Pomiary cech geometrycznych

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaé wiekszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych niz to podano ponizej:

- szeroko$¢, £ 10 cm,
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- réwnos¢ podluzna, 20 mm,
- pochylenie poprzeczne, + 1,5 %,
grubos¢ podsypki, + 5,0 cm,
14 OBMIAR ROBOT
14.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
14.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m 2 ( metr kwadratowy) nawierzchni, koryta drogowego i
podbudowy.

15. ODBIOR ROBOT

15.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
15.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty ziemne,

- wykonanie podbudowy

- wykonanie podsypki.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m 2 ( metra kwadratowego) nawierzchni sktadowiska obejmuje:
- przygotowanie terenu,

- wykonanie robot ziemnych,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- wykonanie nawierzchni,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

- PN-86/B-02480  Grunty budowlane, okre$lenia, symbole. Podziat i opis gruntow,

- PN-74/B-04452  Grunty budowlane, badania polowe,

- BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu,

- BN-72/8932-01  Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne,

- Projekt normy Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Nazwy, okreslenia, wymagania,
i badania,

- BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu,

- PN-78/R-65023  Materiat siewny.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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ST-06.04.00 WYKONANIE WODOSPUSTOW

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w ramach przebudowy nawierzchni drogi lesnej nr 125 w lesnictwie Zapowiedz.

1.2 Zakres stosowania ST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem wodospusow.

2. MATERIALY
Rodzaje materiatéw do wykonania wodospustow
Krawedziak drewniany
Kamien tamany

3. SPRZET
Sprzet do wykonania wodospustow
- fancuchowa pita spalinowa
- topaty
- ubijak do zaggszczania
- samochdd skrzyniowy

4. TRANSPORT

Transport materiatow do wykonania wodospustow mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transport.

5. WYKONANIE ROBOT

Wodospusty w nawierzchni z asfaltobetonu nalezy wykona¢ jako ,,0dcisk” stosujac krawedziaki.
Wylot wodospustu ubezpieczy¢ narzutem kamiennym. Nachylenie wodospustu w stosunku do
drogi 30°.

6. OBMIAR ROBOT
6.1 Jednostka obmiarowa wodospustu
Jednostka obmiarowa wodospustu jest:
1szt wodospustu
1m3 narzutu kamiennego,
7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane gdy S zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg
techniczng
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest umowa Wykonawcy z Inwestorem.
Cena wykonania 1 szt wodospustu obejmuje:
- wykonanie odcisku
- wykonanie narzutu kamiennego na wylocie

37



