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Przedmiot opracowania
Przedmiotem specyfikacji sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z realizacja zadania dotyczacego ,,Rozbudowa systemu deszczowania na
terenie Gospodarstwa Szkotkarskiego Sowin na terenie dziatki nr 1595 obr. 30 Zytno,

gm. Zytno”.

Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy ikontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot. Lokalizacja i nazwa inwestycji podane zostalty w tytule

dokumentacji.

Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja dotyczy robot obejmujacych wszystkie czynnosci umozliwiajace
wykonanie instalacji systemu deszczowania w obszarze stanowigcym przedmiot
projektu, tj.:

- dostawa i montaz zbiornika z blachy falistej z dachem galwanizowanym o pojemnoéci 203m’,
- wykonanie ztacza kablowego wraz z uktadem sterowania pompa glgbinowa,

- wykonanie zasilania ztacza kablowego w postaci utozenia kabla YKY 5 x 6mm?,

- wykonanie rury ostonowej @ 75mm na trasie kabla zasilajacego ZK,

- wykonanie rury ostonowej @ 160mm na trasie rury PE @ 110mm,

- wykonanie studni odwadniajgcej DN 1000, H=2,0m,

- wykonanie rurociggu PEHD @ 75mm zasilajacego system nawadniania pod ostonami,
- wykonanie rurociggu PEHD © 110mm zasilajacego istniejace zbiornik retencyjne na
wode,

- wykonanie zasuwy odcinajacej na rurociggu PEHD @ 110mm,

- montaz pompy glebinowej w studni glebinowej.

Podstawowe okreslenia

System nawadniania

- System instalacyjny dostarczajagcy wode zimng do podlewania roflin na wybranym
terenie.

- Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podstawowymi.




5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robét
Niniejsza specyfikacja obejmuje cato§¢ robot zwigzanych z wykonaniem systemu
nawadniania:
- tyczenie trasy rurociaggow,
- wykopy,
- montaz rurociagow,
- montaz urzadzen nawadniajacych,
- montaz zbiornika retencyjnego,
- zasilenie elektryczne systemu,
- roboty pomocnicze.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze protokolarnie Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy.
Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonania robdt oraz zgodnos$¢ z
dokumentacjg przetargowa, specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot,
dokumentacja techniczno-rozruchowg urzadzen. Wykonawca bedzie stosowat sig¢ do
polecen Inspektora Nadzoru sprawujacego nadzor nad robotami z ramienia Inwestora.
Ponad to przed przystgpieniem do instalacji urzadzen wykonawca robot uzgodni z
Inspektorem Nadzoru, szczegoly dotyczace sposobu przeprowadzenia montazu,
uzgodni kwestie mocowan urzgdzen oraz trasy przebiegu przewodow instalacyjnych.
Odstepstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie zastapienia zaprojektowanych
materiatow 1 urzgdzen przez inne materialy, urzadzenia o porownywalnych
charakterystykach technicznych i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od
zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowac obnizenia wartosci
funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materialéw i
elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie mogg powodowac

zmniejszenia trwalosci eksploatacyjnej.

6. Zakres robot
W zakres prac Wykonawcy wchodzi dostawa materiatow i urzadzen, potrzebnych do
wykonania systemu deszczowania wraz z ich odpowiednim magazynowaniem, oraz
zainstalowanie (montaz) wszelkich materiatow i urzadzen, wraz z wszelkimi pracami

dodatkowymi i towarzyszacymi potrzebnymi do wiasciwego wykonania instalacji, ich




uruchomienia, doprowadzenia do zatozonych parametréw pracy oraz umozliwiajacymi
wlasciwe funkcjonowanie i obstuge instalacji.

Zakres robot, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmuje:

1. Zabezpieczenie miegjsca robot.

Wykonanie tras dla rurociggdw wodnych.

Wykopy.

Montaz rurociaggow.

Montaz urzadzen nawadniajacych.

Montaz zbiornika retencyjnego z dachem galwanizowanym.

Montaz studni glebinowej wraz z pompa glgbinowa.

Zasilenie elektryczne systemu.
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Uruchomienia systemu deszczowania.
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o

Przeprowadzenie niezbednych prob wymaganych przez odpowiednie instytucje.
11.  Przeprowadzenie niezbednych odbiorow instalacji dla odpowiednich instytucji.
12.  Przeprowadzenie szkolenia personelu uzytkownika, wraz z przekazaniem
Inwestorowi odpowiednich protokotow dokumentujacych szkolenie.

13.  Dokumentacj¢ powykonawcza i instrukcje obstugi i eksploatacji instalacji.

14.  Przedstawienie na zadanie Inwestora lub jego stuzb do zatwierdzenia
stosowanych materialow, elementow instalacji.

15.  Udziat w konsultacjach i inspekcjach na miejscu budowy oraz innych
rozmowach koordynacyjnych.

16.  Uporzadkowanie miejsc wykonywanych robot.

Spos6b prowadzenia robét

1. Wymagania ogélne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z poézniejszymi zmianami) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Prace nalezy prowadzi¢ na podstawie Projektu technicznego, zgodnie z Prawem
Budowlanym, i innymi obowiazujagcymi przepisami, odnosnymi normami.

W czasie prac nalezy zapewnic spelnienie wymagan przepisow bezpieczenstwa 1
higieny pracy, przepisow sanitarnych, przepisow dotyczacych ochrony

przeciwpozarowej, przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych.




Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy, ogolnymi przepisami oraz instrukcja BHP dla wykonawcow realizujacych
prace na terenie omawianego obiektu.

Dostawa i montaz urzadzen powinny by¢ wykonane zgodnie wytycznymi
producentow. Urzadzenia nalezy dostarczy¢ na budowe w fabrycznych
opakowaniach.

Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na to, aby w trakcie prac nie doszto do
uszkodzenia ani zanieczyszczenia montowanych elementow instalacji badz innych
elementow budynku. Wszelkie otwarte zakonczenia przewodow nalezy na czas
budowy zabezpieczy¢ odpowiednimi zaslepkami. Nalezy dopilnowac, aby wnetrze
przewodow wolne byto od wszelkich zanieczyszczen lub cial obcych. Wszelkie
elementy instalacji, ktore moga by¢ narazone na uszkodzenie nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ lub czasowo (na czas robot, ktore moga spowodowac ich uszkodzenie)
zdemontowa¢ i przechowa¢ do czasu ponownego montazu w odpowiednio
zabezpieczonym pomieszczeniu.

Zastosowane elementy musza posiada¢ odpowiednie aktualne certyfikaty, atesty i
dopuszczenia dla danego rodzaju przewodu oraz muszg by¢ zainstalowane zgodnie
z warunkami okreslonymi w tych certyfikatach.

Szczelnos¢ potaczen urzadzen i elementow z przewodami powinna odpowiadaé
wymaganiom szczelnosci tych przewodow.

Nalezy zapewni¢ tatwy dostep do urzadzen i elementéw systemu w celu ich obstugi,
konserwacji lub wymiany.

Urzadzenia i elementy systemu powinny byé zamontowane zgodnie z instrukcja
producenta.

Rozruch instalacji musi przeprowadzi¢ firma posiadajaca autoryzacj¢ producenta
dla zastosowanych urzadzen, jesli wymagaja tego warunki gwarancji.

Wszelkie odpady powstate na skutek wykonywania robot, Wykonawca sprzatnie i

wywiezie na wlasny koszt.

2. Rurocigg tloczny
Zasilanie zbiornika z blachy falistej wykona¢ za pomoca rur PE PN10 SDR17 @75,
natomiast zasilanie istniejacych zbiornikow na wode z rur PE PN 10 SDR 17 @110.




Laczenie rurociaggdéw wykonaé metoda zgrzewania doczotowego. Rurociagi uktadaé
na gtebokosci do 1,5 ze spadkiem umozliwiajacym odwodnienie rurociagdbw na
okres zimowy.

Rurocigg uktadaé na 15 cm podsypce piaskowej z gruntu rodzimego. Obsypke
piaskowg stosowaé po obu stronach rury do 30 cm nad wierzch rury réwniez z

uzyciem gruntu rodzimego.

3. Roboty ziemne

Trasa rurociggu powinna by¢ wytyczona przez uprawnionego geodete.

Ze wzgledu na silnie rozbudowang sie¢ réznych rurociagéw rozprowadzonych na
terenie szkolki nalezy zachowal najwyzszg ostrozno$é przy wykonywaniu prac
ziemnych pod rurociggi glowne, aby nie uszkodzi¢ istniejacej juz sieci
wodociagowej oraz sieci elektrycznej.

Wykopy wykonywaé mechanicznie, natomiast w miejscu skrzyzowan z istniejacym
uzbrojeniem.

Pod drogami wewnetrznymi nalezy wykonaé przewierty tak aby nie uszkodzi¢

istniejacej nawierzchni.

4. Proéba szczelnosci

Po ulozeniu rurociggu, przed jego zasypaniem, nalezy przeprowadzi¢ probe
szczelnosci.

Napetniaé rurociagg powoli z najnizszego punktu, aby umozliwi¢ usunigcie
powietrza. Po napelnieniu utrzymywaé ci$nienie robocze przez 12 godzin.
Podwyzszaé cisnienie do cisnienia probnego pp = 1,5 x pr. Utrzymywac cisnienie
probne przez 30 minut obserwujac na manometrze czy nie spada jego wartosc.
Obserwowaé jednoczes$nie przewdd i zlgcza w celu eliminacji ewentualnie
powstatych przeciekow. Przewod uwaza sig za szczelny, gdy po 30 minutach proby
manometr nie wykaze spadku cisnienia. Jezeli na manometrze zaobserwowano
spadek cisnienia, nalezy zlokalizowaé i usnaé nieszczelnos¢ oraz powtorzy¢ probe
szczelnosci. Proby szczelnosci nalezy przeprowadza¢ w oparciu o nastepujacy

norme: Przewody wodociaggowe PN-B-10725:1997.

5. Zasypywanie rurociaggéw

Rurociagi zasypywac warstwowo:




I11.

- warstwe ochronng o wysokosci 30 cm ponad przewodem wykonaé recznie,
- nastepnie wykop zasypywa¢ mechanicznie, warstwami z zageszczeniem.

Wskaznik wymaganego zaggszczenia wynosi 0=0,95.

6. Zbiornik retencyjny z dachem galwanizowanym

Zbiornik dostarczy¢, jako gotowy z blachy falistej, przygotowany do montazu na
placu budowy. Grubos¢ ptaszcza zbiornika - blacha falista od 1,3 do 0,8 mm. Dach
galwanizowany.

Zbiornik retencyjny fabrycznie zabezpieczony antykorozyjnie.

Przed montazem zbiornika nalezy przygotowac¢ teren. Teren pod zbiornik musi by¢
ptaski, rowny i oczyszezony. Grunt pod zbiornik musi by¢ wystarczajgco nosny, aby
utrzymac zbiornik wypelniony woda.

Na podsypce piaskowej gr. 15 cm, zageszczonej do Is > 0,98, utozy¢ ptyty Jomb o
wymiarach 100x75x12 cm.

Montaz zbiornika retencyjnego nalezy wykonac zgodnie z wytycznymi producenta.

7. Studnia glebinowa
Wykona¢ studnie gtebinowa z pompg o mocy 4 kW, o nominalnej wydajnosci 17
m>/h. Studnia bedzie zasilala instalacje technologiczng do nawodnien.

Studnie glebinowg wykonywaé z zachowaniem przepisow BHP i wytycznych
producenta.

Urzadzenia i materialy

1. Wymagania ogélne

Wykonawca powinien dokonaé realizacji zadan opierajac sie wylacznie na
materiatach wykonanych zgodnie z Polskimi Normami, ktore po dostarczeniu na
miejsce wykonywania robot, nie budza zadnych zastrzezen jakosciowych.
Ewentualne uszkodzenia materiatow, np. w przypadku rur — widoczne wgniecenia,
eliminujg materiat jako niezdatny do uzycia.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiadac aktualne polskie
$wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, aprobaty techniczne lub
odpowiadac Polskim Normom.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy
beda one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,

zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwosé do robot 1 byly dostepne do kontroli przez
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Inspektora nadzoru. Odbidr techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany
wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy
wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i
przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Do wykonania robot Wykonawca powinien dysponowac sprz¢tem montazowym

wynikajacym z technologii prowadzenia robot.

Transport i skladowanie

Urzadzenia i osprzet systemu przewozi¢ w opakowaniach fabrycznych,
zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi i przesuwaniem si¢ w czasie
transportu, krytymi $rodkami transportu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami
transportowymi. Rurociagi powinny by¢ ladowane obok siebie na cale
powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ w czasie transportu. Podczas

prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac.

Wymagania dotyczace przedmiaru i odbioru robét.

Przedmiar i obmiar rob6t nalezy przeprowadzaé wedlug zatozen przyjetych w
przedmiarze i kosztorysie ofertowym lub innych =zalozen ustalonych z
Zamawiajacym.

1. Przedmiar robot

Przedmiar robot sporzgdzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego.

Przedmiar robot zawiera  dzialy przedstawione wg Wspolnego Stownika

Zamowien. Poszczegodlne dziaty zawieraja pozycje przewidzianych do wykonania
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robot, zawierajgce szczegOtowy opis oraz naktady rzeczowe ( R, M, S ) oraz
iloé¢ jednostek przedmiarowych. Tak sporzadzony przedmiar robot, zwany
potocznie $lepym kosztorysem, przekazany zostanie ~— wykonawcom = w
postepowaniu o udzielenie zamdwienia publicznego, w celu sporzadzenia
kosztorysu ofertowego, stanowigcego podstawe obliczenia ceny oferty na

wykonanie robot budowlanych.

2. Obmiar robét

Obmiar rob6t dotyczy uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym. Obmiar okresla
faktyczny zakres robot wykonanych zgodnie z dokumentacja projektowg oraz
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot , w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiar robét dokonuje wykonawca wraz z inspektorem nadzoru
inwestorskiego, po wczesniejszym uzgodnieniu terminu ( min. 3 dni ). Wszystkie
wyniki obmiaru nalezy wpisywa¢ w ksiazk¢ obmiaru robot, ktora w
szczegolnoséci dokumentuje roboty ulegajace zakryciu i zanikajace. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie w przedmiarze robét nie zwalnia wykonawcy z obowiazku

wykonania i ukonczenia wszystkich roboét.

Odbiér robot

Odbiorowi koncowemu podlega cato$¢ instalacji.

Odbiér robot zostanie potwierdzony obustronnie podpisanym protokotem odbioru i
wykonania robét, dla kazdego z zadan. Ze strony inwestora wyznaczony zostanie
Inspektor Nadzoru oraz osoby powotane. Warunki bezwzgledne do podpisania
protokotu odbioru:

-zakonczenie robot montazowych i porzadkowych,

-rozruch instalacji,

-dostarczenie dokumentacji techniczno-ruchowej oraz kart gwarancyjnych,

-dostarczenie protokotow z prob szczelnosci instalacji.

1. Odbior czeSciowy
Odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzadzen instalacji, ktorych w
wyniku postepu robdt sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru

koncowego.
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2. Odbiér koncowy
2.1.Sprawdzenie kompletno$ci prowadzonych prac
Celem sprawdzenia kompletnosci wykonanych prac jest wykazanie, ze w pelni
wykonano wszelkie roboty zwiazane z montazem instalacji oraz stwierdzenie
zgodnosci ich wykonania z projektem oraz z obowiazujacymi przepisami i zasadami
technicznymi.
- Poréwnanie wszystkich elementéow wykonanej instalacji ze specyfikacja
projektowa w zakresie materiatow, ilosci i wiasciwosci i czgsci zamiennych.
- Sprawdzenie zgodno$ci wykonania instalacji z obowiazujgcymi przepisami i
zasadami technicznymi.
- Sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dzialanie,
czyszczenie i konserwacje.
- Sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezbednych do eksploatacji instalacji.
2.2. Badania ogolne:

- dostepnosci dla obstugi,

- kompletnos¢ oznakowania,

- realizacji zabezpieczen przeciwpozarowych,

- rozmieszczenia zgodnie z projektem,

- zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji montazowych 1 wsporczych,

- zainstalowania urzadzef, zamocowania przewodow itp. W sposob

niepowodujacy przenoszenia drgan,

- srodkow do uziemienia urzadzen i przewodow.

Przy odbiorze koficowym powinny zosta¢ dostarczone dokumenty:

- protokoty z prob szczelnosc,

- dokumenty stwierdzajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie
materialow i urzadzen,

- przy odbiorze koficowym sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istnigjgcego z
dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu udokumentowanych odstepstw oraz
wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw
technicznych,

- nalezy dostarczy¢ Zamawiajacemu , Instrukcje obstugi systemu nawadniania”

Podstawa platnosci
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Rozliczenie za wykonane roboty bedzie si¢ odbywalo w oparciu o fakture
wystawiong za cato§¢ wykonanych robot. Podstawa do wystawienie faktury VAT
jest bezusterkowy protokét odbioru robot podpisany przez strony.

Zasady odbioru robot opisane we wzorze umowy.

IX. Akty normatywne
PN-EN 805:202 Zaopatrzenie w wode - Wymagania dotyczace systemow
zewnetrznych i ich czesci sktadowych Polskich 2008.

Opracowat:

mgr inz. Mariusz Szklarski

/
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CZ. B. BRANZA ELEKTRYCZNA

K

OD CPV:

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
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1. Przedmiot opracowania
Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z realizacja zadania dotyczacego ,,Rozbudowa systemu deszczowania na
terenie Gospodarstwa Szkotkarskiego Sowin na terenie dziatki nr 1395 obr. 30 Zytno,

gm. Zytno”.

2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot. Lokalizacja i nazwa inwestycji podane zostaly w tytule

dokumentacji.

3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Zakres robot, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmuje:
- rozbudowe rozdzielni,

- zasilenie urzadzen systemu nawadniania.

4. Podstawowe okreslenia
Materialy
Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Linia kablowa

Kabel wielozytowy lub wiagzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno lub wielozytowych potaczonych réwnolegle, tacznie z osprzetem,
utozone na wspoOlnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych
jedno lub wielofazowych.

Osprzet linii kablowej

Zbior elementow przeznaczonych do faczenia, rozgatezienia lub zakonczenia kabli.

Oslona kabla

Konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,

chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Skrzyzowanie
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Takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czgs¢ rzutu poziomego
linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$é rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

Zblizenie

Takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglos¢ miedzy linia kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjna itp., jest mniejsza niz odlegtos¢
dopuszczalna dla danych warunkéw ukiadania bez stosowania przegrod lub oston

zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje skrzyzowanie.

. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonania robdt oraz zgodnos¢ z
dokumentacja przetargowa, specyfikacja techniczng wykonania 1 odbioru robot,
dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzen. Wykonawca bedzie stosowat si¢ do
polecen Inspektora Nadzoru sprawujacego nadzor nad robotami z ramienia inwestora.
Ponad to przed przystapieniem do instalacji urzadzen wykonawca robot uzgodni z
inspektorem nadzoru, szczegdty dotyczace sposobu przeprowadzenia montazu, uzgodni

kwestie mocowan oraz trasy przebiegu okablowania.

1L Sposéb prowadzenia robét

1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg lub
kontraktem oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng
obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot okreslonych w
dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru oraz
Projektanta. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wykonywaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach

umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
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Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robdt w takiej sytuacji

ponosi Wykonaweca.

2. Prefabrykacja rozdzielnic elektrycznych

Przeprowadzenie prefabrykacji rozdzielnicy dokonuje si¢ w oparciu o projekt
techniczny, uwzgledniajagcy wymagania stawiane wyrobowi. Do najwazniejszych
wymogow naleza: stopien ochrony, ilos¢ wolnego miejsca do montazu, lokalizacja
(rodzaj pomieszczenia) typ rozdzielnicy, dane dotyczace sieci zasilajacej, miejsce
zasilania i odplywoéw oraz przekroje kabli, specyfikacja wyposazenia. W oparciu 0
powyzsze dane nalezy sporzadzi¢ schemat ideowy, ktory zwykle jest zatacznikiem do
dokumentacji.

Po skompletowaniu wszystkich potrzebnych wg specyfikacji elementow rozdzielnicy
nalezy dokona¢ mocowania i potaczen aparatow i urzadzen wg zalecefi producentow
oraz zgodnie z projektem.

Prefabrykacja rozdzielnicy elektrycznej powinna uwzglednia¢ wszelkie wytyczne
projektanta co do wymaganych cech obudowy, a w szczegolnosci:

— stopien ochronnosci,

— wymiary zewnetrzne kazdego elementu obudowy,

— typ rozdzielnicy ze wzgledu na sposob montazu: wolnostojsca, przyscienna,
nascienna, wnekowa

— parametry i wyposazenie elementow rozdzielnicy zgodnie z projektem

- typ rozdzielnicy ze wzgledu na napiecie robocze: sredniego napigcia, niskiego
napiecia, stabopradowa,

— sposob zasilania i odptywu: ,,od gory” lub ,,od dotu”,

— typ przylaczenia do instalacji: ptyty przepustowe, dtawice, zaciski, przytaczenie
bezposrednie,

— sposdb mocowania wyposazenia w obudowie: ptyty montazowe i ostonowe, elementy
dystansowe, szyny nosne zunifikowane lub zaprojektowane, opracowane wg wymagan
normy PN-HD 60439-2:

— rodzaj materiatu i kolor elementéw obudowy,

— sposob zabezpieczenia przed dostgpem osob nieuprawnionych, opracowane wg

wymagan normy PN HD 60439-3,

16




— kompletnos¢ montazu wyposazenia dodatkowego,

— kompletnos¢ i prawidlowos¢ opiséw oraz znakéw wytypowanych dla danej
rozdzielnicy; znaki znajdujace si¢ wewnatrz i na zewnatrz rozdzielnicy,

— oznakowanie aparatury i okablowania w rozdzielnicy winno by¢ wykonane w sposéb
czytelny najlepiej przy pomocy drukarki i nie powinno zakrywa¢ danych technicznych
aparatow i osprzetu,

— w kazdej rozdzielnicy (najlepiej w drzwiczkach) powinna znajdowac si¢ kieszen
przeznaczona na rysunek schematu rozdzielnicy.

Rozdzielnica musi spetnia¢ wymogi PN-EN 60439-1:2003 (zgodnej z migdzynarodowa
IEC-439-1). Wymagane jest $wiadectwo badan dla prefabrykowanej rozdzielnicy lub
sterownicy, zgodne z ww. wymogami normy.

Rozdzielnica przeznaczona do zainstalowania na terenach budéw musi spetnia¢ wymogi
oraz PN-HD 60439-4.

Rozdzielnica przeznaczona do zainstalowania w miejscach ogolnodostgpnych musi
spetnia¢ wymogi normy PN-EN 60439-5:2002. Rozdzielnica powinna by¢ wyposazona
w maskownice z tworzywa sztucznego, chroniaca przed skutkami napigcia dotykowego,
jesli wystepuje mozliwos¢ kontaktu bezposredniego z elementami pod napigciem.
Wszystkie konstrukcje przyscienne rozdzielnic powinny zapewnia¢ dostgp do kompletu
elementéw wykonawczych od frontu.

Przy konstruowaniu rozdzielnicy (sterownicy) nalezy przewidzie¢ rozwigzanie
pozwalajace na ewentualna rozbudowe uktadu, bez koniecznosci zmiany systemu
rozdzielnic (w przypadku, kiedy pozostawiona np. dwudziestoprocentowa rezerwa
miejsca okaze sie niewystarczajaca).

Spos6b rozmieszczenia montowanego wewnatrz wyposazenia powinien uwzgledniaé
zasade jednorodno$ci w ramach wydzielonego segmentu rozdzielnicy oraz
réwnomiernosci rozktadu w ramach dysponowanej powierzchni.

Rozdzielnice montowane poza pomieszczeniami ruchu elektrycznego powinny by¢
wykonane minimum w II klasie ochronnosci.

Na drzwiach rozdzielnicy (sterownicy) winien znajdowaé sie szyld z nazwg
rozdzielnicy zgodng z nazwg rozdzielnicy ze schematu gtéwnego zasilania budynku.

Szyld winien by¢ przymocowany w sposéb trwaly.

3. Montaz przewodow instalacji elektrycznych

Zakres roboét obejmuje:
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— przemieszczenie w strefie montazowej,

— zlozenie na miejscu montazu wg projektu,

— wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc
montazu osprzetu,

— roboty przygotowawcze,

— montaz na gotowym podtozu elementéw osprzetu instalacyjnego do montazu kabli i
przewodow,

— wcigganie do rur instalacyjnych i kanatow zakrytych drutu stalowego o srednicy 1,0
do 1,2 mm dla ulatwienia wciggania kabli i przewodow wg dokumentacji projektowe; i
specyfikacji technicznej, ukladanie (montaz) kabli i przewodéw zgodne z ich
wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej. W przypadku latwosci wciagania kabli i przewodow,
wcigganie drutu prowadzacego, stalowego nie jest konieczne. Przewody musza by¢
utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia,

— oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa
przy wspotdziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia
identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi, w przypadku braku takich

wytycznych),
— przeprowadzenie prob i badan zgodnie z PN-HD 60364-6-61

III.  Urzgdzenia i materialy

Wykonawca powinien dokona¢ realizacji zadan opierajgc si¢ wylgcznie na
materiatach wykonanych zgodnie z polskimi normami, ktére po dostarczeniu na
miejsce wykonywania robot, nie budzg zadnych zastrzezen jakosciowych.
Ewentualne uszkodzenia materiatow, widoczne wgniecenia, eliminuja materiat jako

niezdatnych do uzycia.

IV.  Sprzet
Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzet zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet

uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
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odpowiada¢ pod wzgledem typdéw wskazaniom zawartym w ST, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot w terminie przewidzianym umows Sprzet bedacy
wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony $rodowiska i
przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

V. Transport i skladowanie

Urzadzenia i osprzet przewozi¢ w opakowaniach fabrycznych, zabezpieczone
przed uszkodzeniami mechanicznymi i przesuwaniem si¢ w czasie transportu,
krytymi  $rodkami  transportu, zgodnie z obowiazujacymi przepisami
transportowymi.

Sktadowanie materialow powinno odbywaé si¢ zgodnie z zaleceniami
producentow, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu si¢ wihasciwosci technicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materiatow oraz wymagania w zakresie

bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

VI. Wymagania dotyczgce przedmiaru i odbioru robét.

Przedmiar i obmiar robét nalezy przeprowadzaé wedlug zatozen przyjetych w
przedmiarze i kosztorysie ofertowym lub innych zatozen ustalonych z
Zamawiajacym,

1. Przedmiar robét

Przedmiar robét sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego.

Przedmiar robot zawiera  dzialy przedstawione wg Wspdlnego Stownika
Zamoéwien. Poszczegolne dzialy zawieraja pozycje przewidzianych do wykonania
robot, zawierajace szczegOlowy opis oraz naklady rzeczowe ( R, M, S ) oraz

ilos¢ jednostek przedmiarowych. Tak sporzadzony przedmiar robdt, zwany
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potocznie Slepym kosztorysem, przekazany zostanie ~— wykonawcom = w
postepowaniu o udzielenie zamoéwienia publicznego, w celu sporzadzenia
kosztorysu ofertowego, stanowigcego podstawe obliczenia ceny oferty na

wykonanie robot budowlanych.

2. Obmiar robét

Obmiar robot dotyczy uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym. Obmiar okresla
faktyczny zakres robot wykonanych zgodnie z dokumentacja projektowg oraz
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiar robot dokonuje wykonawca wraz z inspektorem nadzoru
inwestorskiego, po wczesniejszym uzgodnieniu terminu ( min. 3 dni ). Wszystkie
wyniki obmiaru nalezy wpisywa¢ w ksigzke¢ obmiaru robot, ktora w
szczegolnosci dokumentuje roboty ulegajace zakryciu i zanikajace. Jakikolwiek
btad lub przeoczenie w przedmiarze robét nie zwalnia wykonawcy z obowigzku

wykonania i ukonczenia wszystkich robot.

VII. Odbiér robét
Odbior robot zostanie potwierdzony obustronnie podpisanym protokotem odbioru
i wykonania robot, dla kazdego z zadan. Ze strony inwestora wyznaczony zostanie
Inspektor Nadzoru oraz osoby powotane. Warunki bezwzglgdne do podpisania
protokotu odbioru:

-zakonczenie robot montazowych i porzadkowych,

-wykonie pomiaréw i sprawdzenie poprawnosci instalacji elektryczne;.
Wykonane roboty podlegaja odbiorowi koncowemu technicznemu i przekazaniu do
eksploatacji. Odbioru dokonuje zleceniodawca, przedstawiciel wykonawcey przy
udziale Inspektora Nadzoru z udzialem stuzb eksploatacyjnych. W trakcie
odbiorow nalezy szczegolnie sprawdzi¢ poprawne dziatanie wszystkich urzadzen,
certyfikaty i atesty uzytych materialow. Nalezy dostarczyé dokumentacje
powykonawcza po wykonaniu prac we wlasnym zakresie.
Wykonawca ma w obowigzku wykonanie prac w zakresie ustalonym kontraktem
oraz zgodnie ze sztuka i obowiazujacymi przepisami. Wykonawca powinien
przewidzie¢ i wkalkulowa¢ wymagane prace, sprzet i wyposazenie, aby wypelni

wykonac zobowigzania kontraktowe.

20




Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentacji a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inwestora, ktory podejmie decyzjg o
zasadnosci i podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w
SST, stosowac mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaskceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora
nadzoru.

Raporty z badan

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono
zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu
zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Normg lub aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 11
ktore spetniaja wymogi ST.

3. Znajdujga sie w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z
1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane, kazda ich
partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.
Szczegdtowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow zawarty
jest w PN-HD 60364-6-61.
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Ponadto nalezy wykonaé sprawdzenia odbiorcze skladajace sie z ogledzin
czesciowych 1 koncowych polegajacych na kontroli:

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

— zgodnosci potaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

— napisoéw informacyjno-ostrzegawczych,

— stanu kanatow kablowych, kabli i konstrukcji wsporczych,

— stanu ochrony przeciwporazeniowe;j,

— stanu urzadzen wentylacyjnych — chtodzenie rozdzielnicy,

— schematu rozdzielnicy lub sterownicy,

— stanu 1 kompletno$ci dokumentacji eksploatacyjnej,

— stanu i kompletno$ci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatow,

— sprawdzenie ciagto$ci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalacji,
— poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow
energii elektrycznej,

~ pomiarach rezystancji izolacji,

Dla uktadow sterowniczo — sygnalizacyjno - pomiarowych sprawdzenia odbiorcze
polegajg na:

— pomiarach rezystancji izolacji,

— sprawdzeniach funkcjonalnych, ruchowych i nastawczych,

— zbadaniu wartosci nastawczych wytacznikéw, przekaznikow termicznych,
przekaznikow roznicowopradowych, itp.

Rezystancja izolacji obwodéw nie powinna by¢é mniejsza niz wskazana w
przepisach,

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoly z przeprowadzonych badan
zgodnie z wymogami zawartymi w normie PN-HD 60364-6-61:2000.

VIII. Podstawa platnosci

Rozliczenie za wykonane roboty bedzie sie¢ odbywato w oparciu o fakturg
wystawiong za cato$¢ wykonanych robot. Podstawa do wystawienie faktury VAT
jest bezusterkowy protokét odbioru robot podpisany przez strony.

Zasady odbioru robdt opisane we wzorze umowy.

IX. Akty normatywne
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PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapi¢ciowe. Ochrona przed
porazeniem pradem elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonym dotykiem
bezposrednim czesci niebezpiecznych czynnych.

PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;

— Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa;

— QOchrona przed przepieciami — Ochrona instalacji niskiego napigcia przed
przejéciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

— Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony
zapewniajgcych bezpieczenstwo — Postanowienia Ogolne — Srodki ochrony
przed pradem przetgzeniowym.

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

— Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego — Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego — Aparatura rozdzielcza 1 sterownicza.

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr
92, poz.

881).

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z pdzn. zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie
warunkow  technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich

usytuowanie.(Dz. U. z dnia 15 czerwca 2002 r.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzniejszymi

zmianami).

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu

znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow
oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki
uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow budowlanych
oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

Opracowat:

mgr inZ.M/ariueﬁklarski
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OKREGOWA KOMISJA KWALIFIKACYJNA
Bydgoszcz, dnia 15 czerwca 2016 r.

Sygn. akt: KUPOIIB/KK-0055-0083/16
DECYZJA

Na podstawie art. 24 ust. 1 pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzgdach zawodowych architektow oraz
inzynierow budownictwa (Dz. U. z 2014 r., poz. 1946), art 12 ust. 1 pkt 2, ust. 2, ust. 3 i ust. 4c pkt 2, art. 13 ust.1,
ust 2, ust. 3 i ust 4, art. 14 ust. 1 pkt 4 lit. b) i ust. 3 pkt 3 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r - Prawo budowlane (Dz. U. z
2013 r., poz. 1409 z p6ézn. zm.) oraz § 14 ust. 3 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 11 wrzesnia
2014 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. z 2014 r. poz. 1278) w zwigzku z art.
104 Kodeksu postepowania administracyjnego (Dz. U. z 2013 r., poz. 267), po ustaleniu, ze zostaly spelnione
warunki w zakresie przygotowania zawodowego oraz po zlozeniu egzaminu na uprawnienia budowlane z wynikiem

pozytywnym,

Pan Mariusz Robert Szklarski
magister inzynier o kierunku inzynieria srodowiska
ur. dnia 14 listopada 1976 r. w Koninie

otrzymuje
UPRAWNIENIA BUDOWLANE
numer ewidencyjny KUP/0098/WBS/16

do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen
w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzagdzen:
cieplnych, wentylacyjnych, gazowych, wodociggowych i kanalizacyjnych

UZASADNIENIE

W zwigzku z uwzglednieniem w catosci Zzgdania strony, na podstawie art. 107 § 4 Kodeksu
postepowania administracyjnego (Dz. U. z 2013 r., poz. 267) odstepuje sie od uzasadnienia decyzji.
Zakres nadanych uprawnien budowlanych wskazano na odwrocie decyzji.

Pouczenie

1. Zgodnie z art. 12 ust. 7 ww. ustawy Prawo budowlane - podstawe do wykonywania samodzielnych funkciji
technicznych w budownictwie stanowi wpis do centralnego rejestru Glownego Inspektora Nadzoru
Budowlanego oraz wpis na liste cztonkow wiasciwej izby samorzadu zawodowego.

2. 0Od niniejszej decyzji stuzy odwotanie do Krajowej Komisji Kwalifikacyjnej Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa
w Warszawie, za posrednictwem Kujawsko-Pomorskiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa w Bydgoszczy
w terminie 14 dni od daty jej doreczenia.

Skiad Orzekajacy
Okregowej Komisji Kwalifikacyjngj

/(

mgr inz. Jacek Kolodziej ' /

_ LT inz, Wojciech Klatecki

Otrzymuja: ro &= !

1. Pan Mariusz Robert Szklarski
ul. Mocarskiego 2A/71
87-100 Torun

. Okregowa Rada lzby

. Gtéwny Inspektor
Nadzoru Budowlanego

4. ala

.Thi'f’\iP‘a‘_uKei Gonczerzewicz
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Szczegoblowy zakres uprawniern budowlanych

Na podstawie art. 12 ust. 1 pkt 2 i art. 13 ust. 3 i 4 ustawy Prawo budowlane, Pan Mariusz Robert Szklarski jest

upowazniony w specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i urzadzen: cieplnych, wentylacyjnych,

gazowych, wodociagowych i kanalizacyjnych do:

1) kierowania budowa lub innymi robotami budowlanymi,

2) kierowania wytwarzaniem konstrukeyjnych elementéw budowlanych oraz nadzoru i kontroli technicznej
wytwarzania tych elementow,

3) wykonywania nadzoru inwestorskiego,

4) sprawowania kontroli technicznej utrzymania obiektow budowlanych

bez ograniczen.

Zgodnie z § 14 ust. 3 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2014 r. w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz. U. z 2014 r. poz. 1278), niniejsze uprawnienia budowlane
uprawniajg do kierowania robotami budowlanymi zwigzanymi z obiektem budowlanym, takim jak: sieci i instalacje
cieplne, wentylacyjne, gazowe, wodociggowe i kanalizacyjne.

Skiad Orzekajacy
Okregowej Komisji Kwalifikacyjn%
(

mgr inz. Jacek Kolodziej

inz. Wojciech Klatecki

inz. Pawet Gonczerzewicz



® POLSKA

L1z B A
_ INZYNIEROW
BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

KUP-WEX-1TH-3SN *

Pan Mariusz Szklarski o numerze ewidencyjnym KUP/1S/0139/16

adres zamieszkania ul. Mocarskiego 2a/71, 87-100 Torun

jest cztonkiem Kujawsko-Pomorskiej Okregowej Izby Inzynierow Budownictwa i posiada
wymagane ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne do dnia 2024-08-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2023-09-01 roku przez:

Renata Staszak, Przewodniczacy Rady Kujawsko-Pomorskiej Okregowej Izby Inzynierow Budownictwa.

Zgodnie z art. 78 K.c.

§ 1. Do zachowania elektronicznej formy czynnosci prawnej wystarcza ztozenie oswiadczenia woli w postaci elektronicznej i opatrzenie go
kwalifikowanym podpisem elektronicznym.

§ 2. Oswiadczenie woli ztozone w formie elektronicznej jest rownowazne z o$wiadczeniem woli ztozonym w formie pisemne;j.

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wiasciwej Okregowej lzby Inzynieréw
Budownictwa.
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