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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

budowy instalacji elektrycznych przebudowy strefgjseia gitdbwnego do budynku
Paistwowego Liceum Plastycznego w Olsztynie przy aktyzantow 85

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej//Sslwymagania dotycice wy-
konania i odbioru instalacji elektrycznych w remmméanym budynku.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana jakaoh@nt przetargowy

i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wignionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST

Roboty ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuje watkie czynnéci umazliwiajace i
majce na celu wykonanie instalacji elektrycznej zgednpunktem 1.1.

Niniejsza specyfikacja techniczna zména jest z wykonaniem n/w robot.

— demonta istniegcych instalacji

— wykonanie instalacji elektrycznych

—  mont& projektowanych rozdzielnic

Ogolne wymagania dotyee robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jg&kach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przei@aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgoadiai@i prawnymi i admini-
stracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarzieuthentacji projektowe;.
Dokumentacja projektowa

Jezeli w trakcie robo6t okze sk koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowej
przekazanej prze Zamawiaggo, Wykonawca spagdzi brakugce rysunki i ST na
wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przegtge Inspektorowi do zatwierdzenia.
Zgodnd¢ robot z dokumentac projektowg i ST

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matepatyinny by zgodne z dokumen-
tacp projektowa i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagro-
jektows i wptynie to na niezadowalkgja jakas¢ elementu instalacji elektrycznej, to ta-
kie materiaty zostanzasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewra
koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

O przystpieniu do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem
uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczanietabormacyjnych, ktorych
tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Kogslaézpieczenia terenu bu-
dowy nie podlega ogbnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.
Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej i utrzymywa
sprawny spr&t p-pa. i jest odpowiedzialny za wszelkie straty spowodow paa-
rem wywotanym jako rezultat realizacji robot albagr personel Wykonawcy.
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Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczaeuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowa-
nie o s¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego, okeego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweyte do robo6t bda miaty aprobat techniczi wydam
przez uprawniofjednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziaty-
wania tych materiatdw n@odowisko.
Bezpiecakstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawogdbie przestrzedggprzepisow dotycgrych bez-
pieczéstwa i higieny pracy. Wykonawca zapewnkdhie utrzymywat wszelkie ugz
dzenia zabezpieczgje, socjalne oraz stz odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpista@ publicznego.
MATERIALY
Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w $1-500.00.00 -
"Wymagania ogolne”
Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramjch posiadaice
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie lasty@adawcze. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptigpektora Nadzoru Budowlanego
Instalacje
Do budowy instalacji elektrycznej stosuje sastpujace materiaty :
- przewody kabelkowe miedziane YDY (B0450V wg PN-87/E-90060
- kable YKY wg PN-93/E-90401 i PN-938B400
Aparatura
Zastosowano aparagdirmy Legrand.
Dopuszczagizastosowanie aparatury innych firm pod warunki@achnwania parame-
trow technicznych i jakiciowych.
Oprawy @wietleniowe
Zastosowéaoprawy z diodami LED. Stopieochrony min.IP65.
Zrodta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavykstaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do rob6t Wykonawca ptaedszczegétowe informacije
dotyczice zamawiania tych materiatow i odpowiedéweadectwabada. Inspektor
maze dopycic tylko te materiaty, ktore posiadaj
- certyfikat na znak bezpieazswa okrélonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz Wéavych przepiséw i dokumentéw technicznych.
-deklaracji zgodngi lub certyfikat zgodnéri z Polsls Normg lub aprobag
techniczn, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy,
jezeli nie @ certyfikach okreslona, ktére spetniaj wymogi ST.
Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materiaty te zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowyad ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzorudgaodzaj robot, w ktorym znajdu-
ja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykoaamykonuje na wiasne ry-
zyko, liczac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one
potrzebne do robot , byly zabezpieczone przed zayézczeniem, zachowaty swoja
jakos¢ i wkasciwosci do robét i byty dosfpne do kontroli Inspektora Nadzoru.



3.0

4.0

5.0

5.1

5.2

SPRZAET

Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spezu, ktéry nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powi-
nien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie orgauji robot, zaakceptowa-
nym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku brakalestv takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora NadaAatyko-
nawca dostarczy dla Inspektora Nadzoru kopie dokwéne potwierdzajcych do-
puszczenie speru do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na jakgé wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych
materiatéw. Liczbarodkow transportu dalzie zapewni@prowadzenie rob6t zgodnie

z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidnbpektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym umgw/\Vykonawca bdzie usuwé na bieaco,

na wiasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia spowadeyego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétdnie z umoworaz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichezgodné¢ z doku-
mentacy projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robét orakepeniami
Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi ngnpe przez Inspektora Nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawe na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaktdza ich dokladn&.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i ele-
mentow robot bda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowa-
niu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgini wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty
normalne wysipujace przy produkcji i przy badaniu materiatéw $deadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na rozwana
kwestk.
Polecenia Inspektora Nadzoredh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Roboty montazowe
Roboty montaowe naleéy wykona& zgodnie z projektem organizacji opracowanym
przez Wykonawei zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru Budowlaneg
Wymagania ogolne i szczegbétowe dotyce projektowanych instalaciji
elektrycznych wretrzowych
Przewody i aparatura stosowane w projektowanydalegach elektrycznych mugz
by¢ dostosowane do uktadu sieci TN-S o rajpi znamionowym 230/400V adu
przemiennego i estotliwosci 50Hz.



We wszystkich obwodach nalestosowa oddzielny przewdd ochronny PE i neutral-
ny N.

Jakosrodek ochrony dodatkowej przed poeaiem naley stosowd szybkie odicze-
nie napgcia w uktadzie sieci TN-S.

W obwodach odbiorczych nalgtakze zastosowawytaczniki ochronne ranicowo-
pradowe o parametrach podanych w dokumentacji projedjto
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Bez wzgtdu na rodzaj inst. i sposob ich manianalery przeprowadzi nastpujace

roboty podstawowe:

— trasowanie

— monta konstrukcji wsporczych i uchwytéw

— monta sprztu i osprztu

— laczenie przewodow

— podegcia do odbiornikow

— przylaczanie odbiornikow

— ochrona przed potaniem

— ochrona antykorozyjna

Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebielgazkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna kiyprzejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konser-

wacji i remontow. Wskazane jest, aby przebiegatmiach prostych.

Monta sprzetu i osprzetu

1.Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa do podtaa w sposéb trwaty zapew-

niajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

2.Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze przyaane do

podiaza za pomog kotkdw i srub rozporowych.

taczenie przewodow

1.W instalacjach elektrycznychczenia przewodow natg wykonywa w sprzcie i
osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polaczen skiecanych.

2.W przypadku gdy odbiorniki elektr. majyprowadzone fabrycznie na zextnrz
przewody, sposéb przyzenia nalgy uzgodné z projektantem.

3.Przewody musgby¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na naaygi i do-
datkowe nagzenia.

4.Do danego zacisku naleprzylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5.W przypadku zastosowania zaciskow, do ktoryclewody g przylaczane za po-
moa oczek, pomidzy oczkiem a naktka oraz pom¢dzy oczkami powinny znaj-
dow& si¢ podkiadki metalowe, zabezpieczone przed karezgposdb umdiwiaj a-
cy przeptyw pgdu.

6.Dlugas¢ odizolowanepyty powinna zapewni@aprawidtowe przydczenie.

7.Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodumuze powodowd uszkodzé
mechanicznych.

Podegjcia do odbiornikéw

1.Podejcia instalacji elektr. do odbiornikow najewykona w miejscach bezkolizyj-
nych, bezpiecznych oraz w sposoéb estetyczny.

2.Podejcia od przewodéw ufmnych w podtodze natg wykonywa w rurach
stalowych, zamocowanych pod powierzghpodtogi. Rury muszspetnig
odpowiednie warunki wytrzymatoiowe i byt wyprowadzone ponad podieog
do wysokdéci koniecznej dla danego odbiornika.

3.Podejcia zwieszakowe stosowala odbiornikdw zasilanych od goéry. Poabeh



zwieszakowe naky wykon& jako sztywne lub elastyczne, w zaiesci od warun-

kow technologicznych.
4.Do odbiornikbw zamocowanych geianach podégia naley wykona: przewodami

utozonymi na tychécianach.

5.2.6. Instalowanie pojedynczych aparatow i odbiorikéw.

1.Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.
a)aparaty i odbiorniki naly mocowa zgodnie ze wskazaniami podanymi w
instrukcji montaowej wytwarcy .
b)oprécz wymagaz pkt. a nalgy przestrzeganastpujacych warunkéw:

- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstjikalezy ja uprzednio
umocowd zgodnie z projektem,

- odbiornik lub aparat natg mocowa srubami lub wketami do kotkéw rozporo-
wych

- Sruby naley umieszczawe wszystkich otworach maszyny lub aparatuagych
do mocowania,

- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu luzipmu nie mae przekraczas°® ,
jezeli instrukcja wytwoércy nie podaje inaczej,

- 0§ nadu recznego aparatu powinna znajddvae na wysokéci umazliwiajacej
wygodne i bezpieczne przestawienie ¢thpz poziomu obstugi; zaleca; siby kra-
cowe potaenia napdu znajdowaty s na wysokéci od 0,5 do 1,5 m,

- jezeli przed montzem odbiornika lub aparatu, mocowanych b&epdnio

na podtau, warstwa wykaczeniowa nie zostata paiona, naley w otwory stiace
do umieszczania kotew witg¢ kotki wystapce o kilka centymetrow ponad przewi-
dywany poziom warstwy wykaczeniowej, a urglzenia mocowapo stwardnieniu
warstwy wykaiczeniowej i wygciu kotkdw.

2.Wprowadzanie przewodéw do odbiornikow i aparastaych

- Zewretrzne warstwy ochronne pragizonych przewodéw wolno usuwylko z
tych czsci przewodu, ktére po patzeniu keda niedosgpne

- w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewaidabelkowymi, a aparat lub
odbiornik jest wyposany w dtawik, naley uszczelni przewdd jak dla instalacji w
wykonaniu szczelnym

- przewody odbiornikéw statych nie powinny przegasapkzen, a przewod
ochronny powinien miewigkszy nadmiar diugei niz przewody robocze
3.kaczniki naley mocowa zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 9.1 9.2.
wg PN - 71/E - 06150 oraz instrukenontaowa wytwaorcy.

4.t aczniki naley montowa& na wysokéci umazliwiajacej :

- bezpieczne sterowanie raem ecznym,

- bezpieczny dogp do aparatu,

- obserwagj oraz obstug elementéw sygnalizagych standcznika, jeeli to

jest wymagane

5.Przyczanie do zaciskowéznika (przedicznika , sterownika )natg wyko-

nat zgodnie ze schematem pceen. W tacznikach jednoprzerwowych

przewody zasilace naley przylczy¢ od strony zaciskéw nieruchomych.
6.Laczniki krzywkowe :

- potazenie dwigni tacznika naley wyregulowa& w ten sposoéb, abydzyt on
obwaod elektryczny zgodnie z programem

- rolka dzwigni powinna obraaasie swobodnie; w razie potrzeby najepokry¢ ja
smarem

- przy montau wylacznika naley zatazy¢ uszczelki i dokgci¢c pokrywe obudowy.



5.2.7. Przyhczanie odbiornikéw
1.Miejsca padczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikdw powinnychyoktadnie
oczyszczone. Samo peokenie musi b§wykonane w sposéb pewny pod watgm
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczonedposéabieniem sity docisku i
korozja.
2.Przyhczenia sztywne wykonywaw rurach sztywnych wprowadzonych begeal-
nio do odbiornikdw oraz przewodami kabelkowymi. gk je dla odbiornikdw
statych, przymocowanych do podé#i nie ulegajcychzadnym przesugciom.
3.Przewody wychodice z rur powinny b§zabezpieczone przed mechanicznymi
uszkodzeniami izolacji np. przez zaémie tulejek izolacyjnych.
4.W miejscach natanych na uszkodzenia mechaniczne przewody dopramaddo
odbiornikéw musz by¢ chronione.
5.Zyta przewodu powinna lypozbawiona izolacji tylko na dtugcoi niezlzdnej do
prawidtowego paiczenia z zaciskiem. Nie nalepozostawia nadmiaru diugeri
gotejzyty przed lub za zaciskiem.
6.Dtugas¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinnaazliwiaé
przylaczenie ich do dowolnego zacisku.
7.Koncezyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a nie arglystanych,
nalezy izolowa® i unieruchomg.
8.Nazyly nalezy zatazy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego; naacz-
nikach umiéci¢ symbolezyt zgodnie ze schematem. Oznaczniki nakéaaka lekki
wcisk, aby nie mogty zsuk si¢ lub spa¢ pod wlkasnym eizarem.

5.2.8.0chrona przeciwporgeniowa
1.Przewody sieci ochronnej i uziemieg przyhczone do statych ugdzen elektrycz-
nych lub nieruchomych przedmiotéw metalowych malektad& w sposob staty.
2.Uktadanie idczenie izolowanych przewodéw wieldowych, w ktérych jedna zyt
spetnia funkcje przewodu ochronnego, ngleykona wg. wymaga podanych w
pkt. 1.6. a ponadto a)pmizeniasrubowe naley wykona srubami osrednicy co naj-
mniej 10 mm ze stali odpornej na korgijb odpowiednio przed sizabezpieczonych
b)pokczeniasrubowe naley wykona w taki sposéb, aby ponad nalie wystawaty
co najmniej dwa zwoje gwinttruby; naketke nalezy odpowiednio mocno dokci¢ i
zabezpieczy podktadly sprzysta przed samoczynnym rozinianiem,
c)powierzchnie stykowe pgizenr srubowych naley przed dokgceniem oczicic i
pokry¢ wazelirp bezkwasow.
3.Zaciski ochronne natg wykon& nastpujaco:
a)zacisk ochronny powinien bya state przymocowany do chronionychadz i
maszyn elektr. 40z innych przedmiotow okfych dodatkow ochrora przeciwpora-
zeniown,
b)zacisk ochronny powinien byrwale oznaczony oraz #9i¢ si¢ barwa kontrastugca
z barwg urzadzenia, do ktérego jest przymocowany,
c)zaciski ochronne powinny spetdiwymagania podane w pkt. 2.
4.0znakowania barwne nalewykonywa wg "PN - 81/E - 05023 Uszlzenia
elektroenergetyczne. Oznaczenie barwami przewodycly oraz izolacjizyt
ochronnych i zerowych w przewodach i kablach.” wtgrujacy sposéb:
a)przewdd neutralny oraz przewdd uzieaggjuziemienia roboczego — oznaka@wa
barwa jasnoniebiesk
b)przewody ochronne - oznakotMeombinacy barwy zielonej iz6ttej. Oznakowanie
to realizowa przez naniesienie przylegaych do siebie zielordittych paskow o sze-
rokosci od 15 do 100 mm kaly. 1zolacjazyt powinna by zabarwiona tak, aby na
koncach przewodu na dtugd 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%zle



nie wigcej niz 70%powierzchni, a druga pokrywata pozastaks¢ powierzchni
przewodu,
c)kombinacja barw zielonepbttej nie mae by stosowana do innych celéw
poza wyranianiem przewodu peftego funkog przewodu ochronnego,
d)dopuszcza sistosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadiemanosci
zabarwienia przewodow.
5.Monta urzadzea i aparatow dodatkowej ochrony przeciwpaaiowe]
a)Wszystkie state ugdzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwpergowej na-
lezy umocowa i przylaczy¢ na state. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwpera
niowej naley umocowa za pomog srub lub wketow do tablic rozdzielczych lub
ptyt montaowych.
b)Przyhczenia przewoddw ochronnych i roboczych doseialych obwodow
aparatow dodatkowej ochrony przeciwpamaiowej naley wykona wytacznie
poprzez zaciskigtzeniowe tych aparatow.
c)Przewody ochronne w sieci, w ktérej zastosowawaaezniki przeciwporaeniowe
réznicowo-padowe, naley izolowat jak przewody robocze.
Przewodow roboczych nie wolno uzieiea wyhcznikiem ani 4czy¢ z przewodem
ochronnym za lub przed wadznikiem.
d)Gniazda wtyczkowe instalacji na nagie obnzone ochronne powinnyesiédzni¢ od
gniazd wtyczkowych na nie okmine napicie robocze tak, aby wtyczki przydow
ruchomych na naptie obnzone nie pasowaty do gniazd na r@je nie obnione.
6.Proby montzowe
a)Po wykonaniu instalacji i ugdzen ochrony przeciwpotaeniowej powinna by
przeprowadzona proba montava, tj.:
- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony pingmorazeniowej
wraz z uradzeniami i aparatami wchoglzymi w jej skiad,
- pomiary rezystancji uziemie
b)Na podstawie ogtizin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony pragmiraze-
niowej naley sprawdzé, czy zostata ona wykonana zgodnie z dokume#ntach-
niczm i niniejszymi wymaganiami. W szczegokwonalezy sprawdzé :
- prawidtowa¢ polaczen i przebiegu tras przewodoéw ochronnych,
- rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochronnyetz gakéé wykonanych
polaczen i przylacze,

- oznakowanie barwne przewoddw ochronnych,
- prawidtowa¢ umocowa urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciw-
porazeniowej oraz ich patzeh z instalagj.

5.2.9.Préby montaowe
1.Po zakaczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ichiodem wykonawca
zobowhzany jest do przeprowadzenia tzw. préb mamtaych, tj. technicznego
sprawdzenia jak@i wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnyeda i po-
miarow (prac regulacyjno - pomiarowych ) i prébnynichomieniem ("bieg luzem" )
poszczegolnych przewoddw, instalacii,attizen, maszyn itp. Zakres prob monta
wych naley uzgodné z Inwestorem.
2.Wyniki prob montaowych powinny by ujete w szczegotowych protokotach
lub udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienngtdt ( budowy ) ;
stanowi one m.in. podstagvodbioru robét oraz podstawdo stwierdzenia
przygotowania do poegia prac rozruchowych.
3.Zakres podstawowych prob maomavych obejmuje :
a)pomiar rezystancji izolacji instalaciji, ktory eay wykona dla kazdego obwodu
oddzielnie od strony zasilania; pomiarow rgledokona induktorem 500V lub



5.2.10.

1000V; rezystancja izolacji mierzonaquzy badan faza, a pozostatymi fazami po-
taczonymi z przewodem neutralnym lub uzienggm nie mae by mniejsza od :

- 0,25 M) dlainstalacji 230 V,

-0,50 M) dla instalacji 400 V,

b)pomiar rezystancji izolacji odbiornikow; rezystgizolacji silnikdw, grzejnikdw
itp. mierzona induktorem 500 V nie t®by mniejszaod 1 M ,

c)pomiary obwodow ochrony przeciwpaemiowej oraz sprawdzenie dziatania

4.Z préb montzowych naley sporzdzi¢ protokot.

5.Po pozytywnym zakazeniu wszystkich bada pomiaréw obgtych prébami
montaowymi nalety zakhczy¢ instalacje pod nagtie i sprawdzi, czy :

- punktyswietlne & zahczane zgodnie z zatonym programem,

- w gniazdach wtyczkowych przewody fazowedektadnie datczone do
wiasciwych zaciskéw,

- silniki obracaj sic we wiagciwym kierunku.

Koordynacja robot elektrycznych z innymi obotami

1.Koordynacja robot budowlano - mombavych poszczegoélnych rodzajow powinna
by¢ dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestygg, pocawszy od pro-
jektowania, a skieczywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatcjordynacy
nalezy obja¢ rowniez projekty organizacji budowy i rob6t, ogélne harrmagramy bu-
dowy oraz faz realizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywano6t koordy-
nowa biezaco z kierownikiem budowy — przedstawicielem genergb wykonawcy i
kierownikami robét poszczegoélnych rodzajow.

2.0g0Iny harmonogram budowy powinien ciaé zakres oraz terminy rozpagia i
zakaczenia poszczegoélnych rodzajow robdt lub ich etappawinien by tak
uzgodniony, aby zapewniat prawidtowy przebieg zagarych robét ogdéinobudowla-
nych, a rownoczmie umaliwiat technicznie i ekonomicznie prawidiowe wykama
stwo robét specjalistycznych (w tym i elektryczhyc

Ogodlny harmonogram budowy powinien stanopodstaw do opracowania
szczego6towych harmonograméw robot elektrycznych.

5.3 Zakres planowanych prac elektrycznych

5.4

5.4.1

5.4.2

5.5

Montaz przewodow — kod CPV 45311100-1

Montaz aparatow elektrycznych —kod CPV 45315700-5

Montaz osprztu — kod CPV 45310000-3

Uktadanie przewoddw kabelkowych pod tynkiemoraz w listwach elektroinsta-
lacyjnych— kod CPV 45311100-1

Przewody kabelkowe YDY p na napie 750V
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot

Przygotowanie bruzd pod przewody

Zamontowanie listw elektroinstalacyjnych

Rozwinicie przewodu kabelkowego

Sprawdzenie qptosci zyt i rezystancji izolaciji

Odmierzenie i uecie przewodow

Zamocowanie przewodow do podéo

Wprowadzenie przewodow do puszek i rozdzielnic

Podhkczenie kacowek przewodow pod zaciski
Wymagania dodatkowe dotyaze robot

Kazde przejcie przewodow kabelkowych przéziany i stropy musi by
zabezpieczone rgiostonow lub odpowiednio obudowane.

Prefabrykacja rozdzielnic, monta aparatury w rozdzielnicach—
kod CPV 45315700-5



5.5.1

Podstawowe czyn&oi przy wykonywaniu robét
Montaz aparatow
Zdjecie pokrywy zacisk6w przygtzowych
Odszukanie odpowiednich przewodéw i @lote na miag
Zdjecie izolacji z kaica przewodu, oczyszczenie go, dla przewodow linkawy
pocynowanie kacowki
Zatozenie oznacznika
Opisanie oznacznika
Przedzwonienie i poakzenie przewodow
Nastawienie zakresu aparatow
Przykrcenie tabliczki opisowej
Sprawdzenie poprawla dziatania

5.6 Montaz rozdzielnic i aparatéw elektrycznych — kod CPV 4585700-5
5.6.1 Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot

Wyznaczenie miejsca wbudowania

Montaz aparatu na szynie freej lub na innym podiau
Podhczenie przewodow do rozdzielnicy (aparatu) i podstéa
Sprawdzenie poprawla dziatania

Zatozenie oznacznika

Opisanie oznacznika

5.7 Badania i pomiary - kod CPV 45311100-1

6.0
6.1

6.2

6.3

6.4

Sprawdzenie agtosci zyt przewodow

Sprawdzenie poprawla polczen

Pomiar rezystancji izolacji przewodow

Pomiar rezystancjiqili zwarcia

Pomiar rezystancji uziemieochronnych i roboczych
Badanie wyicznikéw ochronnych rnicowoprdowych

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok i jakos¢ materiatow i zapewnia
odpowiedni system kontroli wtézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania prébek wod§ciekow i bada labora-
toryjnych oraz robot.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygds przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, sto-
sowa mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepi® przez Inspekto-
ra Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru l@dgania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi ngnpe ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

Raporty z badain

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow a wynikami
bada jak najszybciej.

Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
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7.0
7.1

7.2

7.3

7.4

8.0

8.1

8.2

8.3

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst @o do-
konywania kontroli, pobierania probek i badaniaenatéw uzrodta ich wytwarzania
I zapewniona mudualzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakay i
producenta materiatow.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do-
kumentacj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Inspektora Nad-

zoru o zakresie obmierzanych robét i terminie olbmiao najmniej na 3 dni przed

tym terminem. Wyniki obmiarudala wpisane do rejestru obmiardw.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcin-
kéw robot, a take w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.
Wykonanie robot winno by godne z zakresem robottyich w przedmiarze i (ST)
oraz obowkujacymi przepisami i normami, ktérych wykaz przedstava

na kaicu rozdziatu.

Roboty ugte w Specyfikacji Technicznej (ST) odpowiagaktadowi przedmiaru ro-
bot wykonanego wg. KNR w kosztorysiepym.

Jednostki obmiaréw robot ;

= m. (metr) wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej,
kpl.(komplet)wykonanych i odebranych rozdzielnic.

szt. (sztuk)sprztu elektroinstalacyjnegoa¢zniki, gniazda, puszki i.t.p.,

r-g (roboczogodzinajykonanych i odebranych robagcznych i mechanicznych.
m-g (mechanogodzinayykonanych i odebranych robot sgia

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegagtapom odbioru:

— odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

— odbiorowi robot cgciowych,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior zanikajcych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonywany w czasie umno
liwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bandaania og6lnego po-
stepu robot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczaie powiadamia Inspektora Nadzoru, a odbigitdie przeprowa-
dzony niezwtocznie, nie gaiej jednak nt 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dzien-
nika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektbiadzoru.
Odbior czesciowy
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8.4
8.4.1

8.4.2

8.5

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Od-
bioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbior ostateczny
Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztyego wykonania robot w odnie-

sieniu do ich ilgci, jakasci | wartcici.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwier-

dzana przez Wykonawavpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagem

niem na pimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaaprzez Zamawiagego w

obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcajroboty dokona ich

oceny jakdciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw baflapo-
miarow, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonanych robét z dokumentagrojek-
towa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot popua@amych lub robét uzupetnia-

jacych, komisja przerwie swoje czynioni ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robot jest protokot

odbioru ostatecznego robot spgizony wg. wzoru ustalonego przez Zamasudgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace do-

kumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpw
jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawodakumentéw umowy i ewen-

tualnie uzupetniace lub zamienne),

. badania jakaciowe wody z wynikiem pozytywnym,

. préby cénieniowe na zimno i gaco z wynikiem pozytywnym.

. protokoty odbioréw robot zanikgjych i czsciowych,

. protokoty odbioru robot (oryginaty) przy udziglezez; Przedsbiorstwo Wodo-
ciagow i Kanalizacji, Zaktady Gazownicze oraz przekagaobdt zewstrznych
wiascicielom uradze.

. dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z
ST,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przetenie
sieci podziemnej) oraz protokoty odbioru i przeka@aaych robo6t wiécicielom
urzadzen,

10. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powyko-
nawczej, Termin wykonania robét poprawkowych i robdtipetniagcych wyzna-
cza komisja.

Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i ma@stm w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydazie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiekt

uwzgkdnieniem zasad w punkcie 8.4 "Odbior ostateczngttob

(20N 6) B SN ¢)

0 ~
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9.0
9.1

10.0
10.1

PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnaa jed-

nostlke obmiarows ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattopaxstawy ptatnaci jest wartéé

( kwota) podana przez Wykonagww danej pozycji kosztorysu.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowd;

— robocizr bezpdrednia wraz towarzysgcymi kosztami

— warté¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaa
ewentualnie ubytkow i transportu eeeh budowy,

— wartg¢ pracy i sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami

— do cen jednostkowych nie nayewliczac podatku VAT.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwpor@iowa

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych. Ochrona przed
pradem przetzeniowym

PN-IEC 60364-4-442,443 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych. Ochrona
przed przepiciami

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych. Dobor i mon-
taz wyposaenia elektrycznego

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych. Oprzewodo-
wanie

PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Dobor i mon-
taz wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiiczania izolacyjnego atzenia
PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych. Dobor i mon-
taz wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze

10.2Inne dokumenty
10.2.1 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RaBatiowlano — Montzowych, Insta-

lacje Elektryczne wydanie aktualne.

Opracowat:

mgrih  Dariusz Gierszewski
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