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D-M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania ogélne dotyczace biezacego
utrzymanie drég lesnych i dojazdéw pozarowych w Nadle$nictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.

1.2.1. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robdt objetych
specyfikacjami technicznymi dotyczace biezacego utrzymanie drég lesnych i dojazdéw pozarowych w
Nadle$nictwie Gidle.

1.2.2 Okreslenia podstawowe

1.2.2.1. Nawierzchnia tluczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub tlucznia kamiennego, lezaca na podlozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.

1.2.2.2. Kruszywo tamane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-
01100.

1.2.2.3. Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 31,5 mm do 63 mm.
1.2.2.4. Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziaren od 4 mm do 31,5 mm.
1.2.2.5. Mial, piasek tamany, kruszywo tfamane zwykte o wielkosci ziaren O - 4 mm.

1.2.2.6. Przepusty drogowe z rur plastikowych wykonanych z polietylenu wysokiej gestosci HDPE lub
polipropylenu PP spiralnie karbowanych na poduszce zwirowej lub gruncie stabilizowanym cementem.

1.2.2.7. Brukowiec - kamien narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony w ksztalcie nieregularnym i
zaokraglonych krawegdziach i wymiarach 16 do 20 cm.
1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.3.2. Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposéb okreslony
w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wiszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace b¢dg akceptowane przez Inspektora.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.3.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bgdzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla
os6b lub wtasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.3.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.3.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢dg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt bgda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktdre sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgod¢ na uzycie tych materialow
od wlasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.3.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy transporcie materialéw
1 wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca begdzie odpowiadal za naprawe wszelkich rob6t w ten
sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.3.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
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Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.3.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora).

Wykonawca begdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien rozpocza¢
roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.3.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i b¢dzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrddta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrddta w sposéb ciagly spetniaja wymagania STWiORB w czasie postgpu robot.

Zgodnie z ustawg wyréb budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych , jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodno$ci z norma zharmonizowang albo europejska
aprobata techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng pafistwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznana przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami
podstawowymi, albo

b) umieszczony w okre§lonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracj¢ zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej, albo

¢) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza si¢ do stosowania:

1. Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen

2. Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE pod warunkiem, gdy:

a) Wyr6b zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istniejaca Polska Normg a producent dotaczyt deklaracj¢ zgodnosci z ta norma,

- przypadku braku istniejacej Polskiej Normy lub istotniej réznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang
aprobata techniczng, a producent zalaczyt deklaracj¢ zgodnosci z ta aprobata,

-posiada znak budowlany §wiadczacy o zgodnosci z Polska Norma wyrobu albo aprobata techniczna, a producent
zalaczyt odpowiednig informacj¢ o wyrobie;

b) wyréb zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent
zalaczyl do wyrobu deklaracje zgodno$ci z tg aprobata;
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¢) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia
1 bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracj¢ zgodnoS$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktérego producent wydal specjalne o§wiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz
przepisami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany albo posiada deklaracj¢ zgodnoS$ci nie
moze by¢ modyfikowany bez utraty waznos$ci dokumentéw dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nalezy uzyskac¢ aprobate techniczng dla takiego wyrobu. Produkty przemystowe musza
posiada¢ jeden z w/w dokumentéw wydanych przez producenta.

W razie potrzeby do dokumentu zostang dotaczone wyniki badan przeprowadzonych przez producenta, ktérych
kserokopie zostang nast¢pnie dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy czy wyroby budowlane nie spetniajgce tych wymagan zostang odrzucone.
2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materialow
z jakichkolwiek zrédet miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow
z jakiegokolwiek zrddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materiatéw do roboét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukop6éw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Inspektora. Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw
do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez
Inspektora. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obregbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmniej
2 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jedli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
zgody Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
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odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji
robét, zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre$§lonymi
w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie

i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub STWiORB
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia
1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robdét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami STWiORB, oraz
poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na piSmie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw rob6t beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWiORB, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materialéw i robot,
rozrzuty normalnie wyst¢pujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jako$¢
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrolg¢ robdt i jakos$ci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz robot.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWiORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w STWiORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreSlone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wiszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.
— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenr Wykonawcy robét.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokoty odbioru robét,

Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

9]
Biezgce utrzymanie drog lesnych i dojazdow pozarowych w Nadlesnictwie Gidle 2023r.



6.3. Pobieranie probek

Prébki bgda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw u Zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodno$¢ materialéw i rob6t z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inspektor moze pobiera¢ prébki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatéw i rob6t z dokumentacja projektowa i STWiORB.

W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badanh i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Normg lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacja okre§long w pkt 1i ktére spetniaja wymogi STWiORB.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa
1 STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych rob6t
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Biedne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inspektora na pi$mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z cze¢sto$ciag wymagang do celu miesi¢cznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli STWiORB wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo bedg rozliczone
wedtug dowodéw wydania materiatow.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inspektora. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robét.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgéciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i jako$ci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu roboét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor.
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Gotowos$¢ danej czgséci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgéci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor.

8.4. Odbioér ostateczny roboét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.

Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora zakonczenia robé6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowa i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robét
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracef, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1.dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzagdzona
w trakcie realizacji umowy,
2.szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badah i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWiORB,
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z STWiORB,
7.geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét ,
8.kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgdg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajagcych wyznaczy
komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$§¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu jest kosztem Wykonawcy i obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
1 $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).
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2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi zmianami).
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D - 01.02.01

KARCZOWANIE KRZAKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (STWiORB) s wymagania dotyczace biezacego
utrzymanie drég lesnych i dojazdéw pozarowych w Nadle$nictwie Gidle.Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z karczowaniem krzakéw, wykonywanych w ramach
rob6t utrzymaniowych i obejmuja:.
- karczowanie $redniej gestosci krzakdw i podszycia.
1.2.0géIlne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.3.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2. Sprzet do karczowania pni drzew
Do wykonywania robdt zwigzanych z usuni¢ciem krzakdéw nalezy stosowac:
- pitly mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- spycharki,
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.
4.2. Transport pni

Pnie i1 krzaki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robaét

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z pni drzew

Roboty zwigzane z usuni¢ciem krzakow obejmuja wykarczowanie krzakéw wraz z odtozeniem ich na miejsce
wskazane przez Inwestora poza pas drogi, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci
po wykarczowaniu.

Rosdlinnos$¢ istniejaca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona do usunig¢cia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linno$¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany
przez Inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 6.
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6.2. Kontrola robét przy usuwaniu pni drzew i krzakow

Sprawdzenie jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw. Zagegszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno spelniaé odpowiednie
wymagania okreslone w STWiORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z usunigciem (wycigciem, karczowaniem) pni drzew jest:
- krzakéw - hektar

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 8.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych krzakach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7

Cena wykonania rob6t - 1 ha karczowania krzakéw obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- wykarczowanie krzakéw i podszycia
- zasypanie dotéw,

- oczyszczenie terenu po wykarczowaniu z drobnych gatezi, korzeni, kory z odloZzeniem na
miejsce wskazane przez Inwestora poza pas drogi

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U. 2007 nr 39 poz. 251 ze zmianami),

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze zmianami.)
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D - 02.00.00

ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace biezacego utrzymanie
drég lesnych i dojazdéw pozarowych w Nadle$nictwie Gidle.

1.2. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych przy zadaniu okreslonym
w pkt.1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajagca warunki statecznos$ci i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.3.3. Wysoko$¢ nasypu Ilub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.3.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.3.5. Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.3.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.3.8. Wykop sredni - wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.3.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym
1 dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.3.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.3.12 jako grunt skalisty.

1.3.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunig¢tych blokach, ktérego prébki nie
wykazuja zmian objgto$ci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymalo$¢ na
Sciskanie R. ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narz¢dzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.3.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robét drogowych.
1.3.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robét drogowych.

1.3.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.

1.3.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre§lona wg
wzoru:

| = Pe
.=
pds
gdzie:
Pi - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
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maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], sluzgca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

Pos -

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.3.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, sktadowania,

D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

ich pozyskiwania i podano w STWiORB

2.2. Podzial gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce zagospodarowane
1 wykorzystane w maksymalnym stopniu. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowia nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bedac nadmiarem obj¢tosci robdt ziemnych,
zostaly za zgodg Inspektora wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrddet wiasnych, zaakceptowanych przez Inspektora.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce¢ na odktad
i zagospodarowane zgodnie z Ustawa o odpadach. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowiazkéw
Wykonawcy. Inspektor moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998.

— piasek $redni

— piasek drobny

- zuzel
nierozpadowy

— pospdika
gliniasta

Lp. | Wyszczeg6lnie | Jed- Grupy gruntéw
nie
wlasciwosci | nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz — piasek pylasty | malo
iegliniast wysadzinowe
fiegimasty — zwietrzelina y
- Zwir gliniasta — glina piasz-
3 czysta zwiezla,
= pospoika - Tumosz glina zwiczla,
— piasek gruby gliniasty glipa pylasta
— zwir gliniasty zwigzta

il, it piaszczys-
ty, il pylasty

bardzo
wysadzinowe

piasek
gliniasty

pyl, pyt piasz-
czysty

glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta

il warwowy
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2 | Zawarto$¢
czastek % <15 od 15 do 30 > 30
< 0,075 mm <3 od 3 do 10 > 10
<0,02 mm

3 | Kapilarnos¢ m <10 >1,0 >1,0
bierna Hyp

4 | Wskaznik > 35 od 25 do 35 <25
piaskowy WP

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nast¢pujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzgdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

— sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ $rodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wcze$niej zaakceptowane
na pismie przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz
+ 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé¢ + 1 cmi -3 cm.

Szerokos$¢ gbérnej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm,
a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto§ci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé + 10 cm przy pomiarze
tata 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnos$ci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.
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W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwno$ci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnoSci
skarp, powinny by¢ okre$lone w dokumentacji projektowej i STWiORB.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem 1 nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow
i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robdt spadki, zapewniajace prawidlowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwaly
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejagcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie jako$ci wykonania rob6t

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania rob6t okreslono w punkcie 6 STWiORB
D-02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje Tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czg¢stotliwo$¢ badan i pomiar6w

1 | Pomiar szeroko$ci korpusu Pomiar ta$ma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokosci prostych, w punktach giéwnych tuku, co 200 m na
tukach o R =2 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m

3 | Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rz¢dnych w odstgpach co 200 m
oraz w punktach watpliwych

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokos$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowéw nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub
+1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. R6wnos¢ korony korpusu
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Nieréwnos$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm.
6.3.7. R6wnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny dna rowu

Spadek podtuzny dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé
réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu — KR 1. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika
zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia Io, zgodnie z normg PN-S-02205:1998

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m* (metr sze$cienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkowa podano w STWiORB D-02.01.01.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02481:1998 Geotechnika - Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miar

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10 TNZ(-)}(E)IQ ISO 14688- Badania geotechniczne - Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw:
. Cze$¢ 1: Oznaczanie i opis, wraz z kolejnymi wprowadzonymi
poprawkami: PN-EN ISO 14688-1:2006/Ap1:2012 i PN-EN
ISO 14688-1/A1:2014-02 (w jezyku angielskim)

Cze$¢ 2: Zasady klasyfikowania (zawiera nieaktualny zatacznik
krajowy), wraz z poprawkami: PN-EN ISO 14688- 2/Ap1:2010
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(nieaktualna), PN-EN ISO 14688-2/Ap2:2012 (zawiera
aktualny Zatacznik krajowy) oraz PN-EN ISO 14688-
2/A1:2014-02 (w jezyku angielskim)

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

2. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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D - 02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

1.WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace biezacego utrzymanie drég lesnych i
dojazdéw pozarowych w Nadlesnictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuje wykonanie i zagg¢szczanie nasypdw z gruntu z wykopow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg podane w STWiORB DM-00.0.00.”Wymagania ogélne pkt 1.2.2.
2.MATERIALY

2.1. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materialty dopuszczone do budowy nasypéw powinny spelnia¢ wymagania okreSlone
w PN-S-02205:1998 .

Grunty i1 materiaty do budowy nasypéw podaje tablica 1.

Tablica 1. Przydatno$¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205 :1998.

Przeznaczenie Przydatne

Na gbérne warstwy nasypodw w strefie 1. Zwiry i pospotki
przemarzania 2. Piaski grubo i $rednioziarniste
W wykopach i miejscach zerowych do Grunty niewysadzinowe
glebokosci przemarzania

3.SPRZET

Do wykonania rob6t nalezy uzywac réwniarki i walce.

4. TRANSPORT

Grunt nasypowy G1 nalezy wykorzysta¢ z wykopow a brakujacy dostarczy¢ samochodami.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- przygotowania podtoza,

- wytyczenia osi korpusu drogowego,

- innych rob6t podanych w dokumentacji projektowej i STWiORB.
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5.3. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza polega na:

- usuni¢ciu darniny,

- usunigciu gatezi i pozostatodci po karczowaniu,

- zniwelowaniu nieréwnosci terenu powyzej 5 cm i zasypaniu gruntem rodzimym,
Wskaznik zaggszczenia gruntéw w nasypach powinien wynosi¢ 0,98.

5.4. Wykonanie nasypow

Zageszczenie gruntu i no$no$¢ w podtozu nasypu.

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zagegszczenia gruntéw rodzimych, zalegajacych w strefie podtoza
nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto§¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz
okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien doge$ci¢ podioze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia dla podloza nasypéw do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu

Minimalna wartos¢ Is dla:

Nasypy
0 wysokosci

kategoria ruchu

m
KRI1-KR2
do 2 0,98
ponad 2 0,97

Wykonywanie nasypéw na zboczach — nie wystepuja.

Poszerzenie nasypu:

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosci do 1,0 m. Spadek
gbrnej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigcie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przyleglych czgséci nasypu, wykonanych
z gruntéw o réznych wtasciwosciach lub w r6znym czasie.

Zageszczenie gruntu:

Ogdlne zasady zageszczania gruntu.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem Sprzgtu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkéw.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Wymagania dotyczace zageszczania:

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialéw, zageszczenie warstwy nalezy okres§la¢ za pomoca
oznaczenia wskaznika zageszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrol¢ zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z norma PN-S-02205:1998, nalezy stosowa¢ tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérych nie jest
mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia Is, wedlug BN-77/8931-12.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.1.1. Rodzaje badan i pomiaré6w

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre$lonymi
w punktach 2.1 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektowej i STWiORB.

Szczegblng uwage nalezy zwrdécic na:

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu,

e) odwodnienie nasypu.

6.1.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatno$ci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na prébkach pobranych
z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrddia, jednak nie
rzadziej niz jeden raz na 3000 m3. W kazdym badaniu nalezy okres$li¢ nast¢pujace wlasciwosci:

— sklad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988,
— zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988,
— wilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481:1988,
— wilgotno§¢ optymalng i maksymalng  gestos¢  objetosciowa  szkieletu  gruntowego,
wg PN-B-04481:1988,
— granic¢ ptynnosci, wg PN-B-04481:1988,
— kapilarno$¢ bierng, wg PN-B-04493:1960,
— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.
6.1.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:
a) prawidtowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wtasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
¢) grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz
jeden raz na 500 m2 warstwy.
6.1.4. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podtoza nasypu

Sprawdzenie zagg¢szczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu zgodno$ci warto$ci wskaznika
zageszezenia Is . Do biezacej kontroli zaggszczenia dopuszcza si¢ aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12, oznaczenie
modutéw odksztalcenia wedtug normy PN-S-02205:1998.

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:
— jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy, w przypadku okreslenia wartosci Is,

— jeden raz w trzech punktach na 2000 m2 warstwy w przypadku okre§lenia pierwotnego i wtérnego
modutu odksztalcenia.

Wyniki kontroli zagegszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywaé¢ do dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidlowos$¢ zaggszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podloza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona
przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.1.5. Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrole:

— prawidlowosci wykonania skarp,
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— szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi
pochylen i doktadno$ci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB.

Sprawdzenie szeroko$ci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerokoscig wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych
w dokumentacji projektowe;.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania odkladu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w pktach
2 oraz 5.4 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektowej i STWiORB.

Szczegblng uwage nalezy zwrdcic na:

a) prawidtowos$¢ usytuowania i ksztalt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,

¢) wlasciwe zagospodarowanie (rekultywacje¢) odktadu.
Rodzaje badan i pomiaréw

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre$lonymi
w punktach 2, 3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektowej i STWiORB.

Nasypy:

a) badania przydatno$ci gruntéw do budowy nasypéw,

b) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
c¢) badania zageszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szeScienny nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér nasypéw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego przed wykonaniem kolejnych
rob6t zwiazanych z podbudowa. Odbioru robét zanikajacych i cze§ciowych dokonuje Inspektor nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.Cena jednostki obmiarowej
Nalezy wykona¢:

— roboty zwigzane z dowozem gruntu G1 - pospéiki, formowaniem i zageszczeniem nasypow podloza,
mijanek, poboczy wg przedmiaru rob6t

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na §rodki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
— zaggszczenie gruntu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obcigzenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

1.  Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

2. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

4.  Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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D - 05.03.17

REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH
ORAZ NAPRAWA USZKODZEN POZIMOWYCH I
WYNIKAJACYCH Z BIEZACE]J EKSPLOATACJI W
NAWIERZCHNIACH BITUMICZNYCH, FREZOWANIE
KOREKCYJNE NAWIERZCHNI, NAPRAWA SPEKAN
NAWIERZCHNI.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace biezacego utrzymanie drég le$nych i
dojazdéw pozarowych w Nadles$nictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach .
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem

remontéw czastkowych nawierzchni bitumicznych oraz naprawy uszkodzen pozimowych i wyniktych z biezacej

eksploatacji w nawierzchniach bitumicznych,.

1.4. Okreslenia podstawowe

Remont czgstkowy nawierzchni - zespdt zabiegéw technicznych, wykonywanych na biezaco, zwigzanych z usuwaniem
pojedynczych uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu; sa to zabiegi hamujace proces
powigkszania si¢ powstatych uszkodzen.

Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy nawierzchni asfaltowej,
bez jej ogrzania, na okreslong gtgbokos¢.

Uszczelnienie spekan - sposéb naprawy nawierzchni bitumicznej polegajacy na przywrdceniu szczelno$ci warstwy
$cieralnej wzdtuz linii utworzonej przez pgknigcie, a takze na utwierdzeniu ziarn kruszywa znajdujacych si¢ przy
jego brzegach (krawedziach i $ciankach).

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH

2.1.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.1.2. Rodzaje materialow do wykonywania czastkowych remontéw nawierzchni bitumicznych
Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materiaty uzyte do tego celu powinny by¢ dostosowane do
rodzaju i wielkosci uszkodzenia.

Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi jezdni
(obtamania) nalezy naprawia¢ mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi ,,na
goraco”.

2.1.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane ,,na gorgco”

Beton asfaltowy ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ powinien mie¢ uziarnienie dostosowane do glebokos$ci
uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych czastek nawierzchni i zanieczyszczen obcych), przy czym
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3.1.

najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powinny si¢ mie$ci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glebokosci
uszkodzenia do 80 mm. Przy gtebszych uszkodzeniach nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy
betonu asfaltowego wbudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wlasciwosciach fizyko-
mechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni. Wykonawca jest zobowiazany przed
przystapieniem do prac przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajagcemu receptur¢ betonu asfaltowego.

2.14. Kruszywo do posypywania krawedzi taty

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowa¢ grysy odpowiadajace wymaganiom
podanym w polskich normach.

2.1.5. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowa¢ kationowe emulsje asfaltowe
niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70

odpowiadajace wymaganiom podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie czastkowym nawierzchni obcigzonych
ruchem wigkszym od Sredniego nalezy stosowa¢ kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane
szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, K1-70 MP wg EmA-99 [3].

Mozna stosowa¢ tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobat¢ techniczna, wydang przez uprawniong jednostke.

SPRZET
REMONT CZASTKOWY I NAPRAWA USZKODZEN NAWIERZCHNI JEZDNI

3.1.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.1.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzg¢tu do

przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tnagcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace
urzadzenia, do przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania
uszkodzonym miejscom geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m® powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutéw stalowych. Srednica
dyskéw wirujacych (z drutéw stalowych) z predkoscia 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200 mm.
Szczotki stuza do czyszczenia naprawianych peknigé oraz krawedzi przycigtych warstw przed dalszymi
pracami, np. przyklejeniem do nich samoprzylepnych taSm kauczukowo-asfaltowych,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochlaniaczami zanieczyszczen) zamocowane
na specjalnych pojazdach samochodowych.

3.1.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej stosowanej w

technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do wigkszos$ci robét

remontowych mozna stosowac¢ skrapiarki male z recznie prowadzong lanca spryskujaca. Podstawowym
warunkiem jest zapewnienie stalego wydatku lepiszcza, aby utatwi¢ operatorowi réwnomierne spryskanie

lepiszczem naprawianego miejsca w zatozonej ilosci (1/m?).

3.14. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,,na gorgco”

Przy typowym dla remontéw czastkowych zakresie rob6t dopuszcza si¢ uzycie uktadarek do uktadania
mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego lub reczne rozktadanie mieszanek mineralno-
bitumicznych przy uzyciu topat, listwowych $ciagaczek (uzycie grabi wykluczone) i listew profilowych. Do
zageszczenia rozlozonych mieszanek nalezy uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub zageszczarek ptytowych.

3.1.5. Frezarki drogowe.

Nalezy stosowa¢ frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong
glebokos¢. Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownosci oraz
pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu.

Szerokos¢ bebna frezujacego powinna by¢ dostosowana do zakresu prac przewidzianego na danym odcinku
robdt, jednak zaleca sig, aby nie byta wigksza niz 100 cm. Zaleca sig¢, aby frezarki byty wyposazone w
przenos$nik sfrezowanego materialu, podajacy go z jezdni na $rodki transportu.

Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca powinien
przedstawi¢ dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracj¢
pracy frezarki, na wtasny koszt.
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3.2

FREZOWANIE NAWIERZCHNI JEZDNI

3.2.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.

3.2.2. Sprzet do frezowania

Nalezy stosowac¢ frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong
glebokosé.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej réwnosci oraz pochylen
poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Do matych robét (naprawy czeéci jezdni) Inzynier
moze dopuscié frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokos¢ begbna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robét. Przy lokalnych naprawach
szerokos$¢ bebna moze by¢ dostosowana do szerokos$ci skrawanych elementéw nawierzchni. Frezarki powinny
by¢ wyposazone w przeno$nik sfrezowanego materiatu, podajacy go z jezdni na $rodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych zaleca si¢ frezowanie wspéibiezne, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotow
bebna skrawajacego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. Za zgoda Inzyniera moze by¢ dopuszczone
frezowanie przeciwbiezne, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéw bebna skrawajacego jest przeciwny do
kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym frezarki musza, a poza nimi powinny, by¢ zaopatrzone w
systemy odpylania.

Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca powinien przedstawic
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakichkolwiek watpliwoéci przeprowadzi¢ demonstracj¢ pracy
frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1.

4.2

REMONT CZASTKOWY I NAPRAWA USZKODZEN NAWIERZCHNI JEZDNI

4.1.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.1.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na goraco”

Transport mieszanki mineralno - asfaltowej powinien spetnia¢ nastgpujace warunki:

- do transportu mieszanek mozna uzywac¢ samochodéw - wywrotek

- powierzchni¢ wewng¢trzna skrzyni samochodéw - wywrotek przed zatadunkiem nalezy spryska¢ w niezbedne;j
ilodci $rodkiem zapobiegajacym przyklejaniu si¢ mieszanki

- samochody musza by¢ wyposazone w plandeki ktérymi przykrywa si¢ mieszank¢ w czasie transportu

- materiat z frezowania nawierzchni moze by¢ wywozony dowolnymi $rodkami transportowymi

- zaleca si¢ stosowanie samochodéw termoséw z podwdjnymi §ciankami skrzyni wyposazonej w system
grzewczy.

FREZOWANIE NAWIERZCHNI JEZDNI

4.2.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2.2. Transport sfrezowanego materialu

Transport sfrezowanego materiatu powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarki bez postojéw.
Material moze by¢ wywozony dowolnymi $rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Prace prowadzone winny by¢ z uwzglednieniem warunkéw atmosferycznych:

wbudowanie mieszanek na goraco winno odbywac si¢ przy suchej i cieptej pogodzie w temp. powietrza 10 st. C,
dopuszcza si¢ za zgoda inspektora nadzoru w temp. powietrza 5 st. C,

nie dopuszcza si¢ uktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego oraz mieszaniny grysowo - emulsyjnej
podczas opadéw atmosferycznych.

5.1. REMONT CZASTKOWY I NAPRAWA USZKODZEN NAWIERZCHNI JEZDNI

5.1.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.1.2. Przygotowanie nawierzchni do remontu czastkowego
Przygotowanie nawierzchni do naprawy obejmuje :

*  pionowe obcigcie krawedzi uszkodzenia na glebokos$¢ umozliwiajaca wyréwnanie jej dna, nadajac
uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej, najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi lub
sfrezowanie uszkodzonych powierzchni nawierzchni przy wykonywaniu robét z uzyciem frezarki na
glebokos¢ 5 cm,

*  usuni¢cie starej nawierzchni z wewnatrz oznaczonych figur do dna najglebszych uszkodzen,

* usuni¢cie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno - suchego,

* dokladne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren i pytu.

5.1.3. Remont czastkowy nawierzchni
Technologia rob6t wymaga wykonania nastgpujacych czynnosci:

¢ dno i boki naprawianego miejsca nalezy spryskac¢ szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa w
iloci 0,5 1/m2 lub przyklei¢ samoprzylepne tasmy kauczukowo - asfaltowe,

*  mieszanke¢ mineralno-asfaltowg nalezy roztozy¢ mechanicznie, a w przypadku braku mozliwosci
pracy rozktadarki z uwagi na rozmiary frezowanych tat r¢cznie przy pomocy topat i listwowych
$ciggaczy oraz listew profilowych, w zadnym przypadku nie dopuszcza si¢ do zrzucania mieszanki z
samochodu bezposrednio do naprawianego miejsca. Mieszanka z samochodu winna by¢ dostarczona
na miejsce wbudowania dwustopniowo np. z uzyciem taczki. Mieszanka winna by¢ jednakowo
spulchniana na catej powierzchni i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej zageszczeniu byta réwna z
powierzchnig sgsiadujaca, a réznica poziomow nie byta wigksza niz 4 mm na obszarze zabudowanym i
6 mm poza,

* zuwagi na szybkie chtodzenie mieszanki, Wykonawca musi zapewni¢ szybkie i sprawne jej
wbudowanie i zagegszczenie. Roztozong mieszanke nalezy zagesci¢ walcem,

* uszczelni¢ krawedzie faty goragcym bitumem i obsypaé kruszywem.

* niedopuszczalne jest pozostawienie nie uzupelnionych powierzchni sfrezowanych badz
przygotowanych do remontu do dnia nast¢pnego.

5.2. FREZOWANIE NAWIERZCHNI JEZDNI

5.2.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2.2. Wpykonanie frezowania
Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez ulozenia nowej warstwy $cieralnej, to jej tekstura

powinna by¢ jednorodna, ztozona z nieciagtych prazkéw podtuznych lub innych form geometrycznych,
gwarantujacych rownos¢, szorstkos¢ i estetyczny wyglad.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czgsci jezdni, to woéwczas, ze wzgledéw
bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki:

* nalezy usuna¢ $cigty material i oczysci¢ nawierzchnie,

*  przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi nie moze
przekracza¢ 40 mm,

e przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika (Scieku)
dopuszcza si¢ wigkszy uskok niz okre§lono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od 75 mm wymaga
on specjalnego oznakowania,

¢ krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materiaty oraz wymagane
wyniki badan materiatéw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ je inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych - w czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy

kontrolowac:
- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktérymi bedzie wykonywany remont

uszkodzonego miejsca,
- réwnos¢ naprawianych fragmentéw - kazdy fragment. R6znice migdzy naprawiong powierzchnig a sasiadujacymi
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powierzchniami, nie powinny by¢ wigksze od 6 mm

Badania przy frezowaniu nawierzchni - w czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowa¢:

- réwno$¢ nawierzchni - nieréwnosci powierzchni po frezowaniu mierzone tatg 4-metrowg zgodnie z BN-68/8931-
04 [1] nie powinny przekracza¢ 6 mm,

- glebokos$¢ frezowania - gleboko$¢ frezowania powinna odpowiada¢ glebokosci okre§lonej w dokumentacji
projektowej z doktadnoscia + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru dla remontéw czastkowych jest 1 Mg,

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni
(obcigcie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi, usunigcie wody).
9. ROZLICZENIE ROBOT
9.1. Ustalenia ogélne
Rozliczenia robdt beda regulowane wedlug zasad zawartych pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawcg w umowie.
Cena wykonania jednostki obmiarowej naprawy nawierzchni z ew. uszczelnieniem spekan obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- wywoz odpadéw,
- dostarczenie materialéw i sprzetu na budowe,
- wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowa i STWiORB,
- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprz¢tu z placu budowy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
2. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

10.2. Inne dokumenty

3.  Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt 60. IBDiM,
Warszawa, 1999.
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D - 04.01.01

PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
POD WARSTWY KONSTRUKCYJNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) s3 wymagania dotyczace biezacego utrzymanie
drég lesnych i dojazdéw pozarowych w Nadlesnictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
profilowaniem i zagg¢szczeniem podtoza pod warstwy konstrukcyjne na catej szerokosci jezdni.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.3.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczg¢ciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy. Wczesniejsze przystapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywa¢ si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio
z wykonaniem warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Grunt odspojony w czasie wykonywania profilowania powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
STWiORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢
naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania profilowania powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i STWiORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony poza teren Laséw
Panstwowych.
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Profilowanie i zagg¢szczenie podtoza z uformowaniem poboczy nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre§lonymi
w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podloza nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia Is> 0,98 Wskaznik zaggszczenia nalezy okre§la¢ zgodnie
z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny
wtérny modut odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢é pomiaréw zageszczenia wyprofilowanego podtoza — 1punkt na 600m? .
6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podioza

Szeroko$¢ nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3. Réwnos¢ profilowanego podtoza

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ dostosowane do istniejacej sytuacji.
6.2.5. Zageszczenie profilowanego podioza

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
1s>0,98

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? wyprofilowanego podloza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

2. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D - 05.04.01

NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI KRUSZYWA LAMANEGO

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace biezacego utrzymanie
drég lesnych i dojazdéw pozarowych w Nadlesnictwie Gidle.

1.2. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z tlucznia kamiennego :

— warstwa nawierzchni z mieszanki kruszywa tamanego 0-63 gr. 20cm
— warstwa nawierzchni z mieszanki kruszywa famanego 0-31,5 gr. 10cm

1.3. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,wymagania ogdlne” pkt 1.3.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne" pkt. 2.

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny by¢ przebadane i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

2.1. Wymagania wobec kruszyw

Tablica 1 Wymagania dla kruszywa

Rozdzial w Wiasciwosci Wymagania wobec kruszywa do mieszaki Odniesienie do:
PN-EN przeznaczonej do zastosowania w warstwie:
13242 : 2004 PN-EN 13242
podbudowy nawierzchni drogi obcigzonej
ruchem KR1
4.1-42 Frakcje /zestaw sit # 0,063; 0,5; 15 2; 4; 5,6; 8;11,2; 165 ;22,4; 31,5;| Tabela 1.

45;63; 901 120 (zestaw podstawowy plus 1)

Wszystkie frakcje dozwolone

4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc 80720, Gr 80 Tabela 2.
Ga75
432 Ogdblne granice i tolerancje uziarnienia GTc20/15 Tabela 3.

kruszywa grubego na sitach po$rednich
wg. PN-EN 933-1

433 Tolerancje typowego uziarnienia GTel0 Tabela 4.
kruszywa drobnego i kruszywa o GTaz0
ciagltym uziarnieniu wg. PN-EN 933-1

4.4 Ksztatt kruszywa grubego — FI Tabela 5.

maksymalne warto$ci wskaznikal
faskos$ci wg PN-EN 933-3 *)

Ksztatt kruszywa grubego — SIss Tabela 6.
maksymalne warto$ci wskaznikal
faskos$ci wg PN-EN 933-4 *)
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4.5 Kategorie  procentowych  zawarto$ci] Coos Tabela 7.
ziaren o powierzchni prze kruszonej lub|
famanej oraz  ziaren  catkowicie
zaokraglonych w kruszywie grubym wg.
PN-EN 933- 5

4.6 Zawarto$¢ pylow **) w  kruszywie f Deklarowana Tabela 8.
grubym wg PN-EN 933-1

4.6 Zawarto$¢ pytow **) w  kruszywie f Deklarowana Tabela 8.
drobnym wg PN-EN 933-1

4.7 Jakos$¢ pylow Wiasciwos¢ nie badana na pojedynczych

frakcjach , a tylko w mieszankach wg
wymagan p.2.2 -2.4

5.2 Odporno$¢ na rozdrabnianie kruszywa LAso Tabela 9.
grubego wg PN-EN 1097-2

53 Odpornos¢ na S$cieranie wg PN-EN| Mok Deklarowana Tabela 11.
1097-1

54 Gestos¢ wg  PN-EN  1097-6; 2001, Deklarowana
rozdzial 7,8 albo 9

5.5 Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097- 6;2001, W em NR
rozdz.l.al 7,8 albo 9 ( w zalezno$ci od| WA 4 2 #%)
frakcji)

6.2 Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg Kruszywo kam. AS nr Tabela 12.
PN-EN 1744-1

6.3 Calkowita zawarto$¢ siarki wg PN- EN| Kruszywo kam.: S nr Tabela 13.
1744-1

6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg Brak substancji szkodliwych dla §rodowiska
IPN-EN 1744-3 wg odrebnych przepiséw

6.44 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak : drewno, szkto i

plastik mogacych pogorszy¢ wyréb koncowy

7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN- EN SBia
1367-3, wg PN-EN 1097-2

7.3.3 Mrozoodporno$¢ na kruszywa frakcjii - skaly magmowe i przeobrazone :F 4 Tabela 18.
8/16 wg PN-EN 1367-1 - skaty osadowe : F 10

Zalacznik |Sktad mineralogiczny Deklarowany

*) Laczna zawarto$¢ pyléw w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
*#% ) w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodporno$¢

Dopuszczone materiaty do wbudowania winny spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

- wytrzymato$¢ na $ciskanie nie mniejsze niz 80Mpa wg. normy PN-EN-1926-2001
- nasigkliwo$¢ nie wigksza niz 3,0%
- mrozoodporno$¢ — ubytek masy po 25 cyklach zamrazania i odmrazania — nie wigcej niz 5%
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2.2. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode nie zawierajaca sktadnikéw wplywajacych szkodliwie na mieszanke

kruszywa , ale umozliwiajaca wlasciwe zaggszczenia mieszanki niezwigzane;j.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartoSci wody w trakcie

wbudowywania i zageszczania okreslonej metoda Proctora wedlug PN-EN 13286-2 w granicach podanych
w tablicy 2

2.3.Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych
2.3.1.Wymagania ogdlne
Do warstwy podbudowy moga by¢ stosowane mieszanki niezwigzane — gérna warstwa o uziarnieniu 0/31,5 mm,
dolna warstwa o uziarnieniu 0/63

Tablica 2 Wymagania wobec mieszanki niezwigzanej do warstwy nawierzchni

odsianej z mieszanki) wg PN-EN
1367-1

Rozdzial w| Wiasciwosci Wymagania wobec mieszanki przeznaczonej i .
. . Odniesienie do : PN-
PN-EN do zastosowania w warstwie podbudowy
13285 EN 13285
KR1
4.3.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/63 Tabl. 4.
4.3.2 Maksymalna zawartos¢ pylow: - UF 5 Tabl. 2.
kategoria UF
4.3.2 Minimalna zawarto$¢ pytéw -kategoria LFg Tabl. 3.
LF
4.3.3 Zawarto$¢ nadziarna: - kategoria OC 0Cyo Tabl. 41 6.
4.4.1 IWymagania wobec uziarnienia Krzywa uziarnienia wg rysunku nr 1; 2 Tabl.51 6.
4.4.2 Wymagania  wobec  jednorodnosci Brak wymagan Tabl. 7.
uziarnienia  poszczegdlnych  partii-
poréwnanie z deklarowang przez
producenta wartoscia (S)
4.4.2 Wymagania wobec jednorodnosci Brak wymagan Tabl. 8.
uziarnienia na sitach kontrolnych -
réznice w przesiewach
4.5 Wrazliwo$¢ na mréz : wskaznik 35
piaskowy SE *) , co najmniej
Odporno$¢ na rozdrabnianie (dotyczy| LA 40
frakcji 10/14 odsianej z mieszanki ) wg|
PN-EN 1097-1 , kategoria nie wyzsza
niz
Odporno$¢ na $cieranie (dotyczy frakcji Deklarowana
10/14 odsianej z mieszanki ) wg
PN-EN 1097-1 , kategoria M pg
Mrozoodporno$¢ (dotyczy frakcji 8/16 F4

Warto§¢ CBR po zaggszczeniu do
wskaznika Is = 1,0 i moczeniu w wodzie|
96h , co najmniej

Brak wymagan

Zawartos¢ wody w mieszance
zageszczonej, % (m/m) wilgotnosci

optymalnej wg metody Proctora.

80-100

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora wg. PN- EN 13286-2
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2.3.1.1 Mieszanki kruszyw
Wymagania wobec mieszanki kruszywa niezwigzanego oparte sg na klasyfikacji zgodnej z normg PN-EN 13285

Mieszanki powinny by¢ tak produkowane i sktadowane , aby wykazywaty zachowanie jednakowych wilasciwosci
Wyprodukowane mieszanki powinny by¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowac si¢ réwnomierng wilgotnoscia.

2.3.1.2.Zawarto$¢ pytéow

Maksymalna zawarto§¢ pylow <0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy,
powinna spelnia¢ wymagania kategorii podanej w tablicy 2. Zawarto$¢ pytow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.
W przypadku stabych kruszyw zawarto§¢ pyléw w mieszance, nalezy réwniez badac¢ i deklarowaé , po 5 krotnym
zageszczeniu metoda Proctora . Zawarto$¢ pylow w takiej mieszance, (po pigciokrotnym zaggszczeniu), powinna
réwniez spelnia¢ wymagania podane w tablicy 2.

2.3.1.3. Zawarto$¢ nadziarna

Okre$lona wg PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢é wymagania podane

w tablicy 2.W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto§¢ nadziarna w mieszance po pigciokrotnym
zageszczeniu metodg Proctora.

2.3.1.4. Uziarnienie

Okreslone wg PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki kruszyw przeznaczone do warstwy podbudowy musi spetniaé
wymagania przedstawione na ponizszym rysunku .

100 - | o
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80 20
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e pd
20 15 80
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Rys. 1 Mieszanka niezwigzana (/31,5 do mawierzchni z kruszywa niezwigzanego
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Rys. 2 Mieszanka niezwigzana 0/63 do nawierzchni z kruszywa niczwigzanego

41 |
Biezgce utrzymanie drog lesnych i dojazdow pozarowych w Nadlesnictwie Gidle 2023r.



W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw , nalezy réwniez bada¢ i deklarowaé po
5 krotnym zaggszczeniu metoda Proctora . Kryterium przydatnoSci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia
jest spelnione, jezeli uziarnienie mieszanki (po pigciokrotnym zaggszczeniu), mieSci si¢ w krzywych
granicznych, podanych na powyzszym rysunku.

Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

2.3.1.5. Kontrola jako$ci materiatow

Kontrola jakos$ci mieszanki polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych na reprezentatywnych
probkach dla partii mieszanki i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okre§lonymi w tablicy 2 .

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wod¢. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,
b) roéwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiORB D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zageszczeniem podtoza"

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci$le okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie uleglta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie mieszanki

Przed przystgpieniem do wbudowywania mieszanki, Wykonawca jest zobowiazany przedlozy¢ Inspektorowi
Nadzoru odpowiednie dokumenty dotyczace mieszanki mineralnej okreslajacej uziarnienie, nasigkliwosc,
mrozoodporno$¢, zawarto$¢ pyléw, odpornos¢ na rozdrabnianie i $cieranie zezwala.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona
w sposéb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokos$ciowych. W miejscach, gdzie
widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zagg¢szczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat
o odpowiednich wlasciwosciach.
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Przed zaggszczeniem, rozScielang mieszanke nalezy wyprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych i pochylen
podluznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwnaé lokalne
zaglebienia.

5.5 Zageszczenie i no$nos¢ podbudowy

Podbudowe nalezy zaggszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gltadkimi. W ostatniej fazie zaggszczania
nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zaggszczenie podbudowy nalezy wykonywa¢ warstwami przy zachowaniu
wilgotnosci optymalne;.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokos$ci.

Zageszczenie 1 no$no$¢ wykonanej podbudowy kontroluje si¢ ptyta VSS przez okreslenie wskaznika
odksztatcenia i moduléw odksztatcenia.

No$nos$¢ podbudowy po jej zageszczeniu badana wg , Instrukcji badan podioza gruntowego cze$¢ 2" (badanie
ptyta VSS o $rednicy 30 cm) powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w Tablicy 5.

Tabela. 5 Wymagania dla no$noSci warstwy nawierzchni z Kruszywa

Nawierzchnia z kruszywa o
wskazniku  no$no$ci  Wna  nie
mniejszym niz

Minimalny modut odksztalcenia mierzony ptyta o Srednicy 30 cm, MPa

pierwsze obcigzenie, Eq drugie obcigzenie, E,

80 60 100

b) wskaznik odksztatcenia:

Lo=E2/E;
powinien mie¢ warto$¢ nie wigksza niz 2,2
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢gpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakoS$ci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do wbudowywania mieszanki , Wykonaweca jest zobowiazany przedtozy¢ Inspektorowi
Nadzoru odpowiednie dokumenty dotyczace mieszanki mineralnej okre$lajacej uziarnienie, nasigkliwos¢,
mrozoodporno$¢, zawarto$¢ pyléw, odpornos¢ na rozdrabnianie i §cieranie.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 6. Czgstotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegélnienie badan Maksymalna powierzchnia
podbudowy przy-padajagca

na jedno badanie (m?)

Minimalna liczba badan na
dziennej dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki

2 1000
2 | Wilgotno$¢ mieszanki
3 | Zaggszczenie warstwy i no$nosé raz na 1000 m?
4 | Badanie mieszanki wg tablicy 2 przy kazdej zmianie mieszanki

Czestotliwoéé badania zageszczenia i no$nosci nalezy bada¢ 1 raz na 1000m?
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6.3.2. Wtasciwos$ci mieszanki

Wiasciwosci mieszanki obejmujace ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w tablicy 2 nalezy bada¢ przy
kazdej zmianie mieszanki. . Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Inspektora Nadzoru
w obecnosci Kierownika Budowy.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiar6w
1 Szeroko$¢ podbudowy co 100m
2 Roéwnos¢ podtuzna tata co 100m
3 Roéwnos¢ poprzeczna tata co 100m
4 Spadki poprzeczne*) pomiar co 100m
5 Uksztattowanie w planie*) co 100 m
IPodczas budowy:
'w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
6 Grubo$¢ podbudowy niz raz na 1000 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
7 Nos$nos¢ podbudowy: 1 raz na 1000m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +20 cm,-Ocm
6.4.3. R6wnos¢ podbudowy

Kontrola réwno$ci w przekroju podtuznym mierzona 4-metrowg tata zgodnie z BN-68/8931 -04, dopuszczalne
nieréwnosci pod tata 20 mm.

Kontrola réwno$ci poprzecznej mierzona 4-metrowg lata zgodnie z BN-68/8931 -04 ,dopuszczalne odchyltki pod
fatg 20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne kontroluje si¢ tatg profilowa z poziomica ,dopuszczalna tolerancja + 1,0 %.
6.4.5. Cechy podlegajace badaniom kontrolnym:
- uziarnienie kruszywa
- wladciwosci kruszywa
- zageszczenie 1 no$nos¢ warstwy
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 8. Roboty uznaje
si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualng naprawg¢ podtoza,

— zakup i dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

— rozlozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w STWiORB,
— utrzymanie podbudowy w czasie roboét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i tata.

2. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w  obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

3. PN-EN933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

4. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztattu ziarn za
pomoca wskaznika ptaskosci.

5. PN-EN 9334 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw, oznaczenie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu.

6. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej
zawartosci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia
lub tamania kruszyw grubych.

7. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Metody
oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie.

8. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie
odpornosci na §cieranie.

9. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie
gestosci ziarn i nasigkliwosci.

10. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

11. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Przygotowanie wyciagéw przez
wymywanie kruszyw.

12. PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dziatanie

czynnikéw atmosferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda
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13.

14.

15.

16.
17.

gotowania.
PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dziatanie

czynnikéw atmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpornosci.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan
laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metoda
Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania

do okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$noS$ci, natychmiastowego
wskaznika no$nosci i pecznienia liniowego.

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

10.2. Inne dokumenty

1.

,Instrukcja Badan Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych - Cze$¢ 2. Zatacznik" GDDP,
Warszawa 1998 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM 1997.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 r.

WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010. Zatacznik nr
3 do Zarzadzenia nr 102.
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D - 05.04.01a

MIAL.OWANIE NAWIERZCHNI TLUCZNIOWE]

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji (STWiORB) sg wymagania dotyczace biezacego utrzymanie drég lesnych i
dojazdéw pozarowych w Nadles$nictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Niniejsza STWiORB nalezy stosowaé do zabiegéw konserwujacych drogi wykonane w technologii ttuczniowe;.
1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem mialowania / zwirowania nawierzchni ttuczniowej, polegajacej na uzupetnieniu drobnego materiatu
kamiennego.

1.4. Okreslenia podstawowe STWiORB

Nawierzchnia thuczniowa - nawierzchnia twarda nieulepszona, ktérej warstwa $cieralna wykonana jest z ttucznia
bez uzycia lepiszcza lub spoiwa.

Miatowanie / zwirowanie nawierzchni - uzupetnienie szczelin i spoin w nawierzchni ttuczniowej, powstajacych
wskutek dzialania wiatru i wysysania przez opony samochodowe drobnego materialu kamiennego w okresie
suchej pogody lub w okresie bezposrednio po opadach deszczy i zastapienie go nowym materialem kamiennym.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.3.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Materiaty do wykonania zwirowania nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.
2.2. Rodzaje materialow

Do zwirowania / mialowania nawierzchni thuczniowej mozna stosowac:

mial kamienny frakcji 0/4mm, lub 0/5Smm pochodzacy z kruszyw naturalnych skalnych tamanych (kruszyny);
zawierajacy 5-10% frakcji ilastych (ponizej 0.075mm).

W przypadku braku wystarczajacych ustalef, rodzaj materiatu okredla Inspektor na wniosek Wykonawcy.

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do zwirowania nawierzchni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z:
rozsypywarki kruszywa lub piaskarki samochodowej, sprzetu recznego jak topaty, szczotki itp.

Rozsypywarka kruszywa powinna umozliwi¢ réwnomierne, w kierunku poprzecznym i podtuznym, roztozenie
przewidzianej ilosci kruszywa na szerokosciach zmienianych podczas rozktadania. Rozsypywarke mozna uznaé
za przydatng do wykonania zabiegu, jezeli pomierzone odchylenia ilo$ci dozowanego kruszywa nie réznig si¢ od
przewidywanej ilosci kruszywa nie wigcej niz o 0,4 dm3/m2

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Materiaty sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania roboét

Konstrukcja i sposéb wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i STWiORB.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. Roboty przygotowawcze,
Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiORB lub wskazan
Inzyniera: ustali¢ lokalizacje terenu robét, przeprowadzi¢ czyszczenie nawierzchni z btota i zanieczyszczen.

2. Wykonanie mialowania / Zzwirowania nawierzchni,

a) Potrzeby mialowania / Zwirowania nawierzchni:
Pod wplywem ruchu samochodowego nastgpuje z czasem, a zwlaszcza w okresie suchej pogody, wysysanie
przez opony piasku, miatu kamiennego, zwiru lub klinca ze spoin nawierzchni ttuczniowej lub brukowcowe;.
Wywiewanie z nawierzchni drobnych jej czastek wspomaga rOwniez wiatr. Podobne zjawiska intensywnego
wysysania przez opony zachodzg bezposrednio po opadach deszczu, kiedy mial/piasek zmieszany z woda tworzy
zawiesing ktéra w formie kropel blota wysysana jest z nawierzchni drogi, oblepiajac jednocze$nie podwozia
i nadwozia samochodowe. Brak spoiwa w spoinach powoduje rozluznienie elementéw szkieletu nawierzchni
jakimi sg ziarna tlucznia lub brukowce. Wskutek tego na nawierzchni tluczniowej pojawiajg si¢ ,,tutacze” (luzne
tulajace si¢ ziarna tlucznia), tworza si¢ wyboje i nawierzchnia ulega niszczeniu. Podobnie na nawierzchni
brukowcowej, sasiednie pojedyncze brukowce ulegaja rozluznieniu, przechylaja sig, tworza si¢ koleiny,
zagtebienia, wyboje itp.

b) Zabieg mialowania / zwirowania nawierzchni
Zabieg zwirowania zapobiega niekorzystnemu zjawisku braku spoiwa w spoinach. Okre§lenie ,,zwirowanie
nawierzchni" jest umowne, gdyz dokonuje si¢ go nie samym czystym zwirem, lecz mieszankami kruszyw
o dobranym uziarnieniu z najdrobniejszymi ziarnami. Wskazane jest, zeby material przeznaczony do zwirowania
zawieral 5-10% czgéci pylasto-ilastych ze wzgledu na ich wlasciwodci cementacyjne, tworzace w czasie
nawilgocenia spoiwo wigzace ziarna szkieletu nawierzchni.
Przed zwirowaniem nawierzchni¢ nalezy oczys$ci¢ z blota. Zabieg zwirowania najlepiej jest wykonywac¢ po
deszczu. W okresie dlugiej posuchy przed zwirowaniem zaleca si¢ polaé nawierzchnie wodg. Zwirowanie
(miatowanie) nawierzchni polega na jej pokryciu cienkg warstwa $wiezego materiatu grubosci okoto 5 do 10mm,
przy jednorazowym zuzyciu materiatu okoto 5-10m3/1000m2 nawierzchni drogi. Jako materiat do zwirowania
(miatowania) nawierzchni zaleca si¢ zastosowad: -miat kamienny 0-4mm, -miat kamienny 0-5mm
Zwirowanie (miatowanie) najlepiej jest wykonaé¢ przy uzyciu rozsypywarki kruszywa lub piaskarki. Przy
zwirowaniu nalezy zwraca¢ uwage, aby jezdnia na calej szeroko$ci jednorodnie zostala pokryta $wiezym
materialem, pomimo tego ze w §rodkowej czesci jezdni i przy krawedziach znajduje si¢ pewna ilo§¢ miatu. Na
matych powierzchniach Zzwirowanie mozna wykonywac¢ rgcznie, rozgarniajac szuflami przywieziony materiat na
pobocze. Materiat naturalnie gromadzacy si¢ na poboczach (zsunigty z jezdni) mozna tylko przerzuci¢ rgcznie na
jezdnie, zwirujac wytgcznie powierzchnie pozbawione spoiwa. Po zazwirowaniu nawierzchni mechanicznie lub
recznie nalezy wygrabi¢ wigksze ziarna kruszywa i usunaé je poza jezdnie.
Dla osiggni¢cia lepszego sklinowania i przewigzania si¢ ziaren nawierzchni tluczniowej nalezy dokonaé
zageszczenia walcem samobieznym. Wymagana ilo$¢ przejscia walca po §ladzie co najmniej 3 razy
Nawierzchni¢ zaleca si¢ zwirowaé na calej jej powierzchni 1 lub 2 razy w ciggu roku. Niezaleznie od te go
zaleca si¢ zwirowa¢ nawierzchni¢ w ciggu catego okresu lata, uzywajac do tego materiat kamienny pochodzacy
z jezdni i przesuni¢ty na pobocza pod dziataniem ruchu samochodowego i wiatru.

3. Roboty wykonczeniowe w tym zageszczenie walcem nawierzchni drogi
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i STWiORB. Do robét
wykoniczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkéw
terenowych, takie jak: -usunigcie urzadzen regulacji ruchu, -roboty porzadkujgce otoczenie terenu robdt, w tym
pobocza drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca powinien uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby
budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezpieczefistwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodno$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialéw wykonane przez dostawcow itp.).
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.
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6.2. Badania w czasie robot

Czegstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykona¢ w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie Rob6t

Lp. [Wyszczegdlnienie rob6t Czestotliwosé 'Wartosci dopuszczalne
badan
1 |Wyznaczenie powierzchni do rob6t 1 raz Tylko niezbedna powierzchnia
2 |Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pkt 5
3 |Zwirowanie nawierzchni Ocena ciaggla Wg pkt 5
4 [Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wg pkt 5

6.3. Badania wykonanych robot

Po zakoficzeniu rob6t nalezy oceni¢ wizualnie:

wyglad zewngtrzny wykonanego zwirowania,
rownomierno$¢ rozsypanej warstwy kruszywa,
brak powierzchni pozbawionych spoiwa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego zwirowania / mialowania nawierzchni. Dla
potwierdzenia ilosci wbudowanego materialu kamiennego Wykonawca winien dotagczy¢ do obmiaru dowody
WZ oraz faktury §wiadczace o dostarczeniu i wbudowaniu zakontraktowanej ilosci materiatu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej:

Cena wykonania 1 m2:

zwirowania / mialowania nawierzchni obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza, oczyszczenie z gatezi, luznych ziaren tlucznia,

dostarczenie materialéw i sprzetu,

wykonanie zwirowania / mialowania nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,
odwiezienie sprzgtu.

naprawe uszkodzonych podczas transportu materiatéw i sprz¢téw lesnych drég dojazdowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
3. PM-B-11112 Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
4. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
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D - 06.05.01

FORMOWANIE I ZAGESZCZENIE POBOCZY
GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace biezacego utrzymanie drég lesnych i
dojazdéw pozarowych w Nadles$nictwie Gidle.

1.2. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych formowaniem i
zageszczaniem poboczy gruntowych.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.3.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
2.2.1. Pospétka
Do formowania poboczy nalezy zastosowa¢ pospéike, spetniajaca wymagania PN-B-2480.
3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2. Sprzet do uzupelniania poboczy
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét okreslonych w niniejszej STWiORB powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

— réwniarek z transporterem ($cinarki poboczy),

— roéwniarek do profilowania,

— ladowarek czotowych,

— walcow,

— plytowych zageszczarek wibracyjnych,

— przewoznych zbiornikéw na wodg.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robdt okre§lonych w niniejszej STWiORB, mozna korzysta¢ z dowolnych s$rodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglegbien)) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetni¢ materiatem
o wlasciwoS$ciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na glebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzié
do wilgotno$ci optymalnej, a nastgpnie ulozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajacego w postaci mieszanki
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(pospotki). Wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gesto$¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzg¢tu do zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zalozonym
w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ sladéw po przejsciu walcoéw lub zageszczarek.

Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny z wymaganiami zawartymi w D-04.01.01 i wynosi¢ nie mniej niz
0,98.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia robdt podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w

Czestotliwo$¢ badan Minimalna liczba

Lp. Wyszezeglnienie badah badan na dziennej dzialce roboczej

1 |[Uziarnienie mieszanki uzupelniajace;j 2 prébki

Wskaznik zageszczenia na S$cinanych lub uzupelnianych

poboczach 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupelnianych poboczy
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 |Réwnos¢ podtuzna

co50m

3 | Réwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. R6wnos¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04. Maksymalny przeswit
pod tata nie moze przekraczaé 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest mb (metr biezacy) o szer. 0,75m wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 8. Roboty uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mb o szer. 0,75m robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— $cigcie poboczy i zageszczenie podtoza,

— odwiezienie gruntu na sktadowisko Wykonawcy,

— dostarczenie materiatu uzupetniajacego,

— rozlozenie materiatu,

— zageszczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
itatg

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

4. PN-B-2480 Pospéika

10.2. Inne materiaty
1. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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CZYSZCZENIE URZADZEN ODWADNIAJACYCH

- PRZEPUSTY
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace biezacego utrzymanie drég leSnych
i dojazdéw pozarowych w Nadle$nictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna (STWiORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z oczyszczeniem i utrzymaniem
w stanie statej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie: przepustéw pod drogami
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajacego - usuwanie naniesionego materiatu zanieczyszczajacego, w
postaci piasku, namutu, btota, szlamu, lisci, gatezi, $mieci, itp., utrudniajacego prawidlowe funkcjonowanie urzadzenia.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:

szczotek mechanicznych,

- sprezarek powietrza,
- tadowarek czotowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikéw na wode,

- wciggarek rgcznych lub mechanicznych,
- wiadra kanatowe, szufle do wyciagania osadu z osadnikéw itp., badz innego sprz¢tu
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje Srodkéw transportowych spelniajacych wymagania
okreslone w pkcie 5.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt

5.2. Oczyszczenie przepustéw pod drogami i zjazdami

Wioty i wyloty przepustéw pod drogami i zjazdami nalezy oczysci¢ z namutu, roslinnosci, lisci lub innych zanieczyszczen
utrudniajacych sptyw wody, recznie, za pomocg topat, szpadli, siekier itp.

Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ wywiezione dowolnym $rodkiem transportu na sktadowisko odpadéw w celu
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unieszkodliwienia.

5.3. Skladowiska odpadéw - nie dotyczy

Wywozenie zanieczyszczen nalezy dokonywac na sktadowiska odpadéw, zlokalizowane na:

- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),

- skladowiskach wilasnych, urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wtasciwe wladze ochrony
srodowiska.

Sposéb i miejsce wywozu zanieczyszczeh powinny by¢ okreslone w STWIORB i zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli na czasowe krétkotrwale sktadowanie zanieczyszczen w poblizu oczyszczonych
urzadzen odwadniajacych, to miejsce skladowania nalezy wybra¢ w taki sposéb, aby sptywy deszczowe nie mogty
przemieszcza¢ zanieczyszczen z powrotem do miejsc, z ktérych je pobrano lub wprowadzaé nieczysto$ci do wod
gruntowych i powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.3. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt s.

6.4. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalezy przeprowadza¢ cigglta kontrolg poprawnosci oczyszczania urzadzen odwadniajacych,
zgodnie z wymaganiami pktu 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.3. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.4. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg oczyszczenia poszczegdlnych urzadzen odwadniajacych jest dla oczyszczenia:
a) przepustow - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt s.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora nadzoru, jesli
wszystkie badania wedlug punktu s daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.3. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.4. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej (1 m,) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostawe i prace sprzetu do robot,

- oczyszczenie odpowiedniego urzadzenia odwadniajacego,

- zebranie i wywo0z zanieczyszczen wraz z kosztami unieszkodliwienia,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy,

- kontrole i pomiary.

9.5. Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu
i 83 usuwane po wykonaniu robét podstawowych, np. oznakowanie i utrzymanie robdét,

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie i inwentaryzacja robot itp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
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ROWY

W przypadku robét remontowych i utrzymaniowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace biezacego utrzymanie drég
le$nych i dojazdéw pozarowych w Nadle$nictwie Gidle.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (STWiORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z oczyszczaniem,
poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ro6w - otwarty wykop o glebokoSci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wodeg.
1.4.2. Ro6w przydrozny - réw zbierajacy wode¢ z korony drogi.

1.4.3. Row odptywowy - réw odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5.  Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego

sprze¢tu:

- koparek podsigbiernych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robdt okreSlonych w niniejszej STWiORB, mozna korzysta¢ z dowolnych Srodkéw

transportowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namulu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i krzakéw w obrebie
rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-
S- 02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,1 do 1:1,5, gteboko$¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

- dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gleboko$¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;

5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowdw i skarp nalezy rozplantowa¢ poza obrgb pasa
drogowego w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Sposéb zniszczenia pozostato$ci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami STWIORB lub
wskazaniami Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogélne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czegstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

p. Wyszczegblnienie Minimalna czestotliwo§¢ pomiaréw
1 |Spadek podtuzny rowu co 200m
2 |Szeroko$¢ i gltgbokos¢ rowu 1 raz na 200 m
3 [Powierzchnia skarp 1 raz na 200 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5% spadku.
6.2.2. Szeroko$¢ i gtebokos¢ rowu

Szerokos¢ i glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja + 5 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oczyszczenie rowu,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- S$ciecie trawy i krzakéw,

- odwiezienie urobku,

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych, np. oznakowanie i utrzymanie robdét,
- prace towarzyszace, ktdre sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do rob6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie i inwentaryzacja robot itp.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne materialy
STWiORB DM 00.00.00 Wymagania ogélne
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