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D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6lowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robét
drogowych w ramach zadania: ,,Biezace utrzymanie dojazddw pozarowych na terenie Nadlesnictwa Spychowo w 2022r".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe stosowang jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych zwigzanych z:

- D-04.01.01 Mechaniczne profilowanie i zageszczenie nawierzchni drogi

-D -05.03.00a Mechaniczne czyszczenie poboczy

- D-05.03.01 Uzupeinienie nawierzchni zwirowe;j

1.3. Zakres robét objetych SST

Biezace utrzymanie dojazdéw pozarowych, polegajace na uzupelnieniu ubytkéw punktowych i kolein mieszankg
zwirowg 0-31,5, profilowanie calej nawierzchni drég z jednoczesnym zageszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub pdstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego, wydany
zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru a Wykonawcg robét,
1.4.3. Jezdnia - czg$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

14.4. Kierownik rob6t - osoba wyznaczona przez Wykonaweg, upowazmiona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.5. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania przez Wykonawc¢ obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczefi, szkicéw i ew. dodatkowych
zalgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badar i préb zwiazanych z oceng jakosci materiatéw oraz robdt.

1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespGt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazers od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.
1.4.10. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzefi
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa - czesé dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.4.13. Teren robét - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
prowadzonych robét, metody uzyte oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, SST i poleceniami Inspektora
nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu robét

Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren robdt wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i jeden egzemplarz SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty.

1.5.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce



D-M-00.00.00. Wymagania ogéine
Wykonawca w wlasnym zakresie opracuje i uzgodni/zatwierdzi z zainteresowanymi organami projekty wykonawcze
wyszczegllnione w Szczegétowych Specyfikacjach Technicznych, zgodnie z okreslonymi przepisami prawa m.in.
Projekty organizacji ruchu na czas rob6t wraz z niezbednymi uzgodnieniami i pozwoleniami.

1.5.4. Zgodnosé robét z dokumentacja projektows i SST
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentac_]q projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajgcg jako$é robét, to takie materialy zostang zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania robét.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, e jest wiaczony w cene kontraktowa.
1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowad w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeri w
czasie trwania budowy.

1.5.10. Ograniczenie obcigZen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczefi naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych).

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonmywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagari okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét.

1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek spos6b zwigzane z wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowiefi podczas prowadzenia robét.

2. MATERIALY

2.1, Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na 5 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robét,

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
Zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialtéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badai w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédia
w sposéb ciggly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Eksploatacja Zrédet materiatéw bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
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D-M-00.00.00. Wymagania ogélne
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu rob6t.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaplaceniem.

2.4. Inspekcja wytwérni materiatéw

Wytwérnie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji okre§lonej partii materialtéw pod wzgledem
jakosci.

3. PRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywn na
jakos¢ wykonywanych robé6t. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadaé¢ pod wzgledem typ6w i ilosci wskazaniom zawartym w SST.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.-

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robé6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, wymaganiami SST.

Wykonawca.

5.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozonag jako$¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole rob6t i jakosci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
prébek i badan materiatéw oraz robét.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

5.2. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badar.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialéw, ktére budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

5.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

5.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materialéw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Inspektor
nadzoru powinien pobieraé prébki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inspektor nadzoru oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét z dokumentacijg projektowg i SST. Moze réwniez zlecié,
sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtdnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez
Wykonawce.

5.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kiére posiadaja deklaracje zgodnosci wyrobéw na
podstawie zgodnosci z Polska Normg (nie majaca statusu normy wycofanej (badz aprobata techniczng).

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

5.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu robét do korica okresu zawartego w umowie.
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Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiaréw.
6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robé6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiaréw.

6.2, Zasady okre$lania iloci robét i materialéw

Jesli SST wilasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako dhugosé
pomnozona przez Sredni przekrdj.

Tlosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach zgodnie z wymaganiami SST.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikajacych.i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czg¢iciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbi6r robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoéci wykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakod¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows,
SST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbiér czesSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czegéciowego robét dokonuje sig
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru,

7.4. Odbiér ostateczny robét

7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakoriczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbi6r ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robét.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikéw badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustaleri przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupeiajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupehiajacych w warstwie $cieralnej
lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong
warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
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D-M-00.00.00. Wymagania ogélne

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokél odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastepujace dokumenty:

dzienniki budowy i ksiaZzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgl¢dem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu. Roboty zostang rozliczone kosztorysem powykonawczym - rozliczenie kosztorysowe.
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PROFILOWANIE 1 ZAGESZCZANIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwiazanych z ,,Biezacym utrzymaniem dojazd6w pozarowych na terenie Nadle$nictwa Spychowo
w 2022r".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawg stosowang jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszezeniem
nawierzchni drogi.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania oglne”.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawea przystepujacy do wykonania profilowania i zaggszczenia nawierzchni drogi powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- réwniarki samojezdne;

- walca statycznego

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
4.2, Transport materialow

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.
5.2. Profilowanie i zageszczanie nawierzchni

Przed przystapieniem do profilowania nawierzchnie nalezy oczyscié¢ ze wszelkich zanieczyszczen.
Bezposrednio po profilowaniu nawierzchni nalezy przystapié do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza nalezy kontynuowaé do
osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-
77/8931-12 [S].

3
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Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia nawierzchni (1)

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Ruch lekki i $redni
korpusu
Goéma warstwa 0,98

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czgstotliwosé oraz zakres badari i pomiardw B

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia podaje tablica 2.

Tablica 2.Czgstotliwo$¢ oraz zakres badari i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. |Wyszczegélnieniebadai | Minimalna czgstotliwosé
i pomiaréw badan i pomiaréw

1 Spadki poprzeczne 3razy na 1km

2 Zageszczenie lraznal km

6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanej nawierzchni powinny byé zgodne z dokumentacja projektows z tolerancija * 0,5%..
6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanej drogi okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego
w tablicy 1.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé
wyréwnanie i powtéme zaggszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest km (kilometr) wykonanego i odebranego profilowania i zaggszczenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podane w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km obejmuje:
- profilowanie réwniarkg

- zageszczenie walcem

- usunigcie kamieni.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obciaZenie ptyta
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni lata
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z oczyszczeniem poboczy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techniczna (SST) dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem robét oczyszczenia poboczy.

Czyszczenie pobocza polega na usuniecin zanieczyszczen w postaci lisci, igliwia, trawy i
odpadkéw pozostawionych przez uzytkownikéw drogi oraz naniesionych przez kota
pojazdéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oczyszczenie nawierzchni - usuni¢cie, przy uzyciu odpowiednich narzedzi,
zZanieczyszczen poza powierzchnie oczyszczang.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.



3.2. Sprzet do oczyszczenia nawierzchni

Wykonawca przystgpujacy do oczyszczenia pobocza w zalezmosci od zakresu robdt,
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych, ~

- przyrzadéw recznych, jak szczotki,, lopaty, miotly, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
5.2. Zasady oczyszczenia pobocza

Sposéb oczyszczenia pobocza powinien by¢ zgodny z SST.

Podstawowe czynnosci przy oczyszczeniu nawierzchni obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie oczyszczenia pobocza,

3. roboty koricowe - porzadkujgce teren robét z wywiezieniem zebranych.,

5.3. Wykonanie robét czyszczenia pobocza
5.3.1. Dobér sprz¢tu do czyszczenia

— szczotki mechaniczne,
— dmuchawy,

5.3.2. Czyszczenie pobocza

Czyszczenie pobocza dokonuje si¢ recznie lub sprzetem dobranym do warunk6éw robét.
Usunigte zanieczyszczenia nalezy zaladowaé na dowolne $rodki transportowe i
wywiez¢ na sktadowisko odpadéw.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosei rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robdt nalezy prowadzié ciagla kontrolg poprawnosci oczyszczania
pobocza, zgodnie z wymaganiami pkt-u 5, zwracajgc uwage na:

~ poprawnosc¢ zastosowanego Sprz¢tu CZyszczacego,

— spos6b wykonywania rob6t oczyszczajacych,

— wlasciwy spos6b wywozenia zebranych zanieczyszczen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanego oczyszczenia pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST, jesli wszystkie badania z zachowaniem

wymagan pkt-u 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnesci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* oczyszczenia nawierzchni obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie oczyszczenia pobocza,

- zebranie i wywdz zanieczyszczen.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogédlne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.01 .
UZUPELNIENIE NAWIERZCHNI ZWIROWE]

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych uzupelnieniem nawierzchni zwirowej.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogdlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgca podstawe opracowania szczegélowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét drogowych,

1.3. Zakres robét objetych SST .

Biezgce utrzymanie dojazdéw pozarowych, polegajace na uzupelieniu ubytkéw punktowych i kolein mieszankg
zwirowg 0-31,5 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego
ze wzgledu na pylenie, nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia
tluczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktérej warstwa $cieralna jest
wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne”.

2.2, Materialy do nawierzchni zwirowych

Mieszanka zwirowa 0-31,5mm.

Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miescié si¢ w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziamienia podano w tablicy
1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spelniaé wymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-
11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynosié od 25 do 40,

od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.
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Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziamienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa Iub . .
p . . warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gérma nawierzchni .
. R dwuwarstwowej
sita dwuwarstwowej
mm a, b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
0 100 0
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Rysunek 1. Obszar uziamienia optymalnych mieszanek zwirowych
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do uzupelnienia nawierzchni zwirowej

‘Wykonawca przystepujacy do uzupelnienia nawierzchni zwirowej powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania

Z nastgpujacego sprzetu;

— spycharek,

— rowniarek rozkladania, profilowania,

— przewoznych zbiornikéw na wode¢ do zwilzania mieszanki,

— walc6éw drogowych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne”.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OI'gélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagaﬁia ogdlne” .

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze powinno by¢ odwodnione i oczyszczone z zanieczyszczen w postaci lisci , igliwia i itp.
5.3. Uzupelnienie nawierzchni zwirowej

5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki zwirowej

Projekt sktadu mieszanki powinien byé opracowany w oparciu o:

a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,

b) wyniki badan mieszanki, wedtug wymagar podanych w punkcie 2.2,

¢) wilgotnos¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z norma PN-B-04481.

5.3.2. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki zwirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki. Grubosé
rozlozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubosé projektowang.
Mieszanka po rozlozeniu powinna byé zageszczona przejsciami walca statycznego gladkiego. Zageszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami
podiuznymi, cze¢$ciowo nakladajacymi sie w kierunku jej osi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggniecia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zageszczenia maksymalnego, okreSlonego wedlug normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki zwirowej w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej. W przypadku
gdy wilgotnosé mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalezy osuszy¢ w
spos6b zaakceptowany przez Inspektora, a w przypadku gdy jest niZzsza o wigcej niz 2% - zwilzyé okreslong
iloscig wody.

Jezeli nawierzchni¢ zwirowa wykonuje si¢ dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszcezona z zachowaniem wymogéw jak wyzej.

5.4. Utrzymanie nawierzchni zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna byé pielegnowana, W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbag, aby byla ona stale wilgotna, zraszajac ja woda ze zbiornikéw przewoznych.
Nawierzchnia powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody na catej jej szerokosci, w
okresie 2 tygodni, w zwiazku z czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na rézne pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do produkeji
mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badar Inspektorowi do akceptacii.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni zwirowej

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badafi i pomiar6w
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Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiar6w wykonanej nawierzchni zwirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiar6w

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna cze¢stotliwos¢ badan i pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 5 pomiardw na 1 km
2 | Szerokosé S5 pomiar6w na 1 km
3 | Grubosé 5 pomiar6w na 1 km
4 | Zageszczenie 5 pomiar6éw na 1 km

6.3.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i lul;ach powinny byé igodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%. '

6.3.3. Szerokosé nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.4. Grubos$¢ warstw

Grubos¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szerokosci nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé + 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Og6lne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) uzupelienia kolein.
Jednostkg obmiarows jest m® (metr szescienny) uzupelnienia ubytkéw punktowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Roboty uznaje si¢ za zgodne z
dokumentacjg projektows, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena uzupehienia 1 m? nawierzchni zwirowej obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— wyprofilowanie podtoza,

— dostarczenie materialéw,

~ dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zageszczenie poszczegblnych warstw,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
Cena uzupetnienia ubytkéw punktowych 1 m® nawierzchni zwirowej obejmuje:
— roboty przygotowawcze

— wyprofilowanie podioza,

— dostarczenie materialéw,

— dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,

— zageszczenie E

— przeprowadzenie pomiar6w
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka

2. BN-68/8931-04 Pomiar réwnosci nawierzchni fatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu.
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