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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 ,Wymagania Ogodine” odnosi sie do wymagan wspéinych dla
poszczegdinych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robdt drogowych ktére
zostang wykonane w zwiazku ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI DZIALKI O N-RZE EWID. 111/12LP
POPRZEZ ULOZENIE NAWIERZCHNI Z GEOKRATY KOMORKOWEJ"

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i nalezy je stosowa¢

w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robé6t objetych ST
1.3.1. Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu z wymienionymi w zatgczniku

Specyfikacjami Technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1 Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu stwierdzajgca jego przydatno$é
do stosowania w budownictwie

1.4.2 Budowla- kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak:
lotniska drogi, linie kolejowe, mosty, wiadukty, estakady, tunele, przepusty, sieci techniczne,
wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia
reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje),ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno
stojgce instalacje przemystowe lub urzgdzenia techniczne, oczyszczalnie $ciekéw, skladowiska
odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla
pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czesci
budowlane urzgdzen technicznych (kottéw, piecoéw przemystowych, elektrowni wiatrowych i
innych urzgdzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzgdzenia jako odrgbne pod wzgledem
technicznym czesci przedmiotoéw sktadajgcych sie na cato$¢ uzytkows,

1.4.3 Budynek — obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany gruntem, wydzielony z przestrzeni za
pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach

1.4.4 Budowladrogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny Iub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.5 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.6 Dokumentacjapowykonawcza — dokumentacja robdt z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

1.4.7 Dokumentacjarobét — projekt wykonawczy, dziennik robét, protokoty odbiorow czesciowych i
koncowych, w miare potrzeby rysunki i opisy stuzace realizacji robot, operaty geodezyjne

1.4.8 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.9 Drogatymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.10 DziennikBudowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego,

rejestrowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania polecen
i innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawcg
i projektantem.

1.4.11 grupy, klasy, kategorie rob6t — grupy, klasy, kategorie robot okreslone w rozporzgdzeniu
Komisji (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. (Dz. Urz. UE L 74 z 15 marca 2008 r.)

1.4.12 Inzynier — oznacza osobe fizyczng, osobe prawng albo jednostke organizacyjng wyznaczong
przez Zamawiajgcego do dziatania jako Inzynier dla celéw Kontraktu wymieniong w zatgczniku
do oferty lub inng osobe fizyczng, prawng albo jednostke organizacyjng wyznaczong w razie
potrzeby przez Zamawiajgcego, z powiadomieniem Wykonawcy. Funkcja Inzyniera obejmuje
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1.4.13
1.4.14

1.4.15

1.4.16
1.4.17

1.4.18
1.4.19

1.4.20

1.4.21

1.4.22

1.4.23

1.4.24
a)
b)
c)
d)
e)

f)

g9)
h)
1.4.25

1.4.26

1.4.27
a)

c)
1.4.28

rowniez wystepujace w Rozdziale 3 Prawa Budowlanego - funkcje Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - ukifad warstw nawierzchni wraz Ze sposobem ich potaczenia.
Konstrukcja no$na (przesto lub przgsta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosgcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukgii
nawierzchni.

Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zeszyt z
ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badar i prob zwigzanych z oceng
jako$ci materiatéw oraz Robét.

Linia kolejowa - wyznaczony pas terenu, skladajacy sie z podtorza, budowli inzynierskich i
nawierzchni, sieci trakcyjnej, urzadzen tgcznoéci itp. Dla prowadzenia ruchu pociagéw od
punktu poczatkowego do punktu koricowego, fgcznie z urzadzeniami zabezpieczenia ruchu
kolejowego, {gcznosci, sieci trakcyjnej, budynkami w punktach eksploatacyjnych i na szlakach
oraz innymi urzgdzeniami zapewniajgcymi bezpieczny i regularny ruch pociggow

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca sie¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadnicze;j i podbudowy pomocniczej.
Podbudowa zasadnicza - gorma czg$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne
w konstrukceji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwéch warstw.

Podbudowa pomochnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgcg lub odcinajgca.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

Nawierzchnia kolejowa - zespét konstrukeyjny, skiadajacy sie z szyn, zigczek, podkfaddw i
podsypki, ktéry tworzy droge dla pojazdéw szynowych

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

Normy europejskie — normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ~standardy europejskie
(EN)" lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)’, zgodnie z ogdinymi zasadami dziatania tych
organizacji

Obiekt budowlany —

budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

budowla stanowigca cato$é techniczno— uzytkowg wraz z instalacjami i urzgdzeniami

obiekt matej architektury

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.
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1.4.29

1.4.30

1.4.31

1.4.32

1.4.33

1.4.34

1.4.35
1.4.36

1.4.37

1.4.38
1.4.39

1.4.40

1.4.41

1.4.42

1.4.43

1.4.44
1.4.45
1.4.46
1.4.47
1.4.48

1.4.49

1.4.50

1.4.51

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Operat kolaudacyjny - zbior wszystkich dokumentow zwigzanych z realizacja robot
budowlanych na terenie PKP z odnotowanymi zmianami zaistniatymi w czasie ich realizacji i
wynikami wykonanych odbiorow, badan, pomiaréw, sprawdzen, przeprowadzonych prob
stanowigcych podstawe do oceny i odbioru koncowego

Oznakowanie zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ oznakowanie potwierdzajgcezgodnosé
wyrobu z zasadniczymi wymaganiami;

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
Podloze ulepszone - gormna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania
nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
Robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Prace towarzyszace — prace niezbedne do wykonania robot podstawowych niezaliczane do
robét tymczasowych

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Przedmiar robét — zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdtowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajgcych szczegdlowy opis oraz wskazanie Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru
Robot (STWIOR), z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét
podstawowych

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub
catkowita ~modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w  planie
i przekroju podiuznym) istniejagcego potgczenia.

Przejazd kolejowy - skrzyzowanie drogi kotowe] z torem kolejowym w jednym poziomie,
oznakowane i zabezpieczone zgodnie z kategorig i przepisami

Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzgce do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad droga, kolej, rurocigg itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Rob6t.

Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkgc;ji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Roboty budowlane - budowa, a takze pace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbiérce obiektu budowlanego

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogéw jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien zagregowania
(scalenia) robot

Roboty tymczasowe — roboty, ktore sg projektowane i wykonywane na potrzeby wykonania
robét podstawowych, nie sg przekazywane zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robét
podstawowych

Skrajnia budowli - linia graniczna wyznaczajgca najmniejsze dopuszczalne odleglosci budowli
i urzadzen od osi toru i od gérnej powierzchni gloéwki szyny.
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1.4.52 STWIOR - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét

1.4.53 Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologiczne;
ich wykonania.

1.4.54 Teren robét — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza roboét

1.4.55 Teren zamknigty - teren zamkniety jest ustalany przez wiasciwych ministréw i kierownikéw

1.4.56 Urzadzenia budowlane - urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym
zapewniajgce mozliwosé uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i
urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki

1.4.57 Wspoélny Stownik Zaméwien (CPV) — system klasyfikacji produktéw, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zaméwien publicznych, obowigzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej, stosowanie kodéw CPV stalo si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia
2003 ., od dnia 17 wrzesnia 2008 r. obowiazuje nowe rozporzgdzenie Komisji WE nr 213/2008
z dnia 28 listopada 2007 r. (Dz. Urz. UE L74 z 15 marca 2008 r.

1.4.58 Wyréb — rzecz, bez wzgledu na stopier jej przetworzenia, przeznaczona do wprowadzenia do
obrotu lub oddania do uzytku, z wyjatkiem artykutow rolno-spozywczych oraz srodkéw zywienia
zwierzat,

1.4.59 Wyréb budowlany — rzecz ruchoma, bez wzgledu na stopieri jej przetworzenia , przeznaczona
do obrotu, wytworzona w celu zastosowania w sposdéb trwaly w obiekcie budowlanym,
wprowadzang do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyrobéw do stosowania we
wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng calo$¢ uzytkows i majgca wplyw na spetnienie
wymagan podstawowych, o ktérych mowa w art. 5 ust. 1 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. —
Prawo budowlane (Dz.U. z 2021 r., poz. 2351)

1.4.60 Zadanie budowlane - czesé przedsigewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng calose
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych.Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Rob6t zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.61 Rysunki - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego

Opis przedmiotu zaméwienia — robét budowlanych - priorytet dokumentéw

Opis przedmiotu zaméwienia pod wzgledem waznoséci (w przypadku powstatych rozbieznosci) okreslaja
kolejno:

U projekt wykonawczy+przedmiary robét

U specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych

1.5. Ogéine wymagania dotyczace Robo6t

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania,bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na Terenie Budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, prawem budowlanym.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi iadministracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gléwnych terenu oraz reperéw, dziennik budowy i ksiege obmiaréw robot oraz
co najmniej dwa egzemplarze petnej dokumentacii kontraktowe;.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST.Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, stanowigce
dokument przetargowy.

Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce:

Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje:

1. Plan BIOZ,

2. Geodezyjng dokumentacje powykonawcza przedmiotu inwestycji oraz inne dodatkowe projekty
(jesli bedg wykonywane). W oparciu o przepisy dotyczace sieci poligonizacji panstwowej i
osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg sieci
uzbrojenia terenu i obiektow, nanies¢ zmiany na mapeg zasadniczg uzyskujac potwierdzenie
wiasciwego Osrodka Dokumentacji Geodezyjne; i Kartograficzne;j.
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3. Projekty technologii i organizacji robot,

4. Projekty technologiczne i warsztatowe,

5. Plan dowozu materiatbw budowlanych po istniejacej sieci drog oraz ewentualnych drog
technologicznych.

6. Projekt organizacji ruchu na czas budowy, wraz z niezbednymi uzgodnieniami, uwzgledniajgc
podziat na odcinki oraz kierowanie ruchem przez sygnalistdéw od $witu do zmierzchu, w czasie
prowadzenia robét i w czasie wzmozonego ruchu drogowego wigczajgc dni wolne.

7. Projekt objazdow i dojazdéw tymczasowych.

8. Projekty fundamentéw i konstrukcji wsporczych dla tablic drogowych wedtug docelowej
organizacji ruchu.

9. Projekty szczegdtowe tablic drogowych dla docelowej organizacji ruchu.

10. Dokumenty wymagane zgodnie z Ustawa o odpadach.

11. W przypadku nieistotnych zmian - naniesienie ich na kopii zatwierdzonego projektu
budowlanego.

Uwaza sie, ze skiadajac oferte, Wykonawca uznat zakres informacji przekazanych mu w Dokumentac;ji
projektowej za w petni wystarczajgcy do zrealizowania roboét objetych kontraktem.

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargowej stanowig m.in. podstawe do wykonania
przedmiaréw i okreslenia ceny jednostkowej. Podstawg wykonania robdt sg Specyfikacje Techniczne i
Dokumentacja Projektowa. Opracowania uzupeiniajgce oraz dokumentacje roboczag, Wykonawca
wykonuje we wiasnym zakresie.

Wszystkie zmiany w Dokumentacji Projektowej mogg by¢ wprowadzone po uzgodnieniu z Projektantem.
Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t okaze sie konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt w 4
egzemplarzach i przediozy je Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego i Zamawiajacemu do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos$¢ Robo6t z Dokumentacjg Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne stanowig czeS¢ Umowy, a wymagania
wyszczegblnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznoséci wymieniona w Umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktéry spowoduje wykonanie
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wykonane Roboty oraz dostarczone materiaty i urzgdzenia bedg zgodne z Dokumentacjg Projektows i
ST. Przed zakupem wyrobéw budowlanych, urzadzen i elementéw przeznaczonych do wbudowania
Wykonawca zobowigzany jest do sprawdzenia ich parametréw i wymiardw oraz mozliwosci ich
zamontowania w juz wykonanych elementach, a jezeli brak tej klauzuli o wszystkich niezgodnosciach i
rozbieznosciach Wykonawca winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Koordynatora. Wszystkie
koszty wynikajace z niesprawdzenia parametréw i wymiardw materiatébw, urzgdzen oraz elementow
przeznaczonych do wbudowania pokrywa Wykonawca.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedag uwazane za wartoéci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekraczac¢ dopuszczalnege przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST, i
wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwilocznie
zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Uwzgledniajgc postanowienia ustawy Prawo zamowien publicznych zapisane w art. 101 ust4 i 5
dopuszcza sig rozwigzania rownowazne opisanym w projektach budowlanych i wykonawczych oraz
specyfikacjach technicznych jezeli spetniajg zapisane nizej warunki:

- stanowig nieistotne odstgpienie od zatwierdzonego projektu budowlanego i sg dopuszczalne
postanowieniami art.36 a ust. 5 ustawy Prawo budowlane

- zostaly uzgodnione przez Projektanta wediug postanowien art.20 ust.1 ustawy Prawo budowlane,

- Wykonawca wykazat, ze spelniajg one wymagania okreslone w projektach budowlanych i
wykonawczych oraz w specyfikacjach technicznych,

- koszt bedzie nie wyzszy od rozwigzan opisanych w projektach i specyfikacjach.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
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Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na placu budowy, w sposab

okreslony w ST w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koricowego robot.
PrzedprzystqpieniemdorobétWykonawcaprzedstaw?lnZynierowidozatwierdzeniauzgodnionyzodpowied
nim Zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét
w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizaciji ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezzco.
W czasie wykonywania rob6ét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.,
Zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.Wykonawca zapewni stale warunki
widocznosci w dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Fakt przystgpienia do Robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odregbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w Cene Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca musi zna¢ przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego i przestrzegac je w czasie
prowadzenia robot. W okresie trwania realizacii umowy, az do zakoriczenia i odbioru koricowego robot
Wykonawca musi podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie budowy i wokét niego w celu unikniecia wszelkich
zagrozen i ucigzliwosci wynikajgcych z zanieczyszczenia wody i powietrza, hatasu, wibracji i innych
czynnikow.

Stosujgc sie do tych wymagan Wykonawca musi spetni¢c m.in. nastepujace warunki:

a) Projektowana inwestycja nie moze negatywnie oddziatywa¢ na $rodowisko naturalne.
Dopuszcza sig jedynie oddziatywanie krotkotrwate o charakterze lokalnym i tylko w fazie
realizacji,

b) Odpady z terenu budowy powinny by¢ zagospodarowane w sposob zgodny z obowigzujgcymi
przepisamiprawnymi. W pierwszej kolejnosci odpady nalezy poddaé odzyskowi a jezeli z
przyczyn technologicznych jest on niemozliwy Ilub nie jest uzasadniony z przyczyn
ekologicznych lub ekonomicznych to odpady nalezy przekaza¢ do unieszkodliwienia.
Zmagazynowane odpady z rozbiérki przede wszystkim odpady bitumiczne oraz thuczen i gruz
betonowy nalezy zagospodarowaé zgodnie z ustawg o odpadach z dnia 14 grudnia 2012
r(Dz.U. z 2022 r, poz. 699).

c) Grunty rolne pozostate po realizacji inwestycji nalezy zrekultywowaé w kierunku rolnym. Inne
grunty zajete na czas realizacji inwestycji nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego.

d) Prace prowadzi¢ przy uzyciu sprawnego sprzetu bez mozliwosci zanieczyszczenia $rodowiska
naturalnego i oddziatywania na zdrowie ludzi.

e) Po zakoriczeniu inwestycji zastosowac pasy zieleni biotechnicznej fagodzgce oddzialywania
komunikacyjne emitowane podczas uzytkowania drogi.

Wszystkie kary za szkody wyrzadzone w $rodowisku obcigzajg Wykonawce. Optaty i kary za
przekroczenie w okresie realizacji kontraktu norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska obcigzaja Wykonawce.

Za utylizacje ewentualnych szkodliwych materiatéw pochodzgcych z rozbidrek odpowiada Wykonawca.
W okresie trwania budowy i wykariczania Robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
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1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywadé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy latwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny =z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy odpadowe winny spetnia¢ wymagania ustawy o odpadach z dnia 14 grudnia 2012r. (Dz. U. z
2022 r., poz. 699). Materiaty, ktére w sposdb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych whbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien
otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
|
prywatnej.Jezeliwzwigzkuzzaniedbaniem,niewtasciwymprowadzeniemrobotlubbrakiemkoniecznychdzi
atanzestrony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to
Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasno$¢. Stan naprawionej wiasnosci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
Wykonawcajestwpetniodpowiedzialnyzaspowodowanieuszkodzeniaurzgdzenuzbrojeniaterenu,przewo
déw, rurociagéw, kabli teletechnicznych itp., ktérych potozenie bylo wskazane przez Zamawiajgcego
lub ich
wiascicieli. Wykonawca,napodstawieinformacjipodanejprzezZamawiajgcego,dotyczacejistniejgcychurz
agdzenuzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczeciem robdt zasiegnac od ich wiascicieli danych
odno$nie doktadnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robdt w poblizu tych urzgdzen, badz ich przetozenia Wykonawca powinien
zawiadomi¢ wiascicieli urzadzen i Inspektora Nadzoru.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzgdzen podziemnych nie wskazanych w informacji dostarczonej
Wykonawcy przez zamawiajgcego i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostang usuniete
na koszt Zamawiajgcego. W pozostalych przypadkach koszt naprawy obcigza Wykonawce.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajgce tych
warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie
bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
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bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
Z poleceniami Inspektora Nadzoru,

1.5.10. Bezpieczernstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy oraz opracowac plan bezpieczerstwa i ochrony zdrowia (BIOZ) zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwea 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczeristwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r., Nr
120, poz. 1126).

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

W ubraniach z elementami odblaskowymi.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do
Robot przez czas trwania Robét az do Czasu ostatecznego odbioru.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego powinien rozpoczac Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére $3 W jakikolwiek spos6b zwigzane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Roboét.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie

wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Zamawiajgcego.

1.5.13. Réwnowazno$é norm i Przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Umowie powotywane sg konkretne normy lub zbiory przepiséw, ktére speiniac maja

norm i zbioréw przepiséw, chyba ze w Umowie stwierdza sig¢ wyraznie co innego. Tam, gdzie te normy
| zbiory przepisoéw majg charakter ogolnokrajowy, lub odnosza si¢ do konkretnego regionu, Zostang
przyjete inne obowigzujgce normy, ktére zapewniajg wykonanie na zasadniczo rownym lub wigkszym
poziomie niz wymagany przez wczesniej wyszczegodlnione normy i zbiory przepiséw pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenia na pi$mie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Roznice pomiedzy wyszczegolnionymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
dokiadnie odnotowane na piSmie przez Wykonawce i przediozone Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego co najmniej na 28 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W przypadku gdy Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
stwierdzi, ze zaproponowane zamienniki nie Zapewniajg wykonania na zasadniczo réwnym poziomie,
Wykonawca zastosuje sie do norm wyszczegdlnionych we wczesniej wspomnianych dokumentach.
1.5.14. Ochrona konserwatorska obiektéw zabytkowych i stanowisk archeologicznych
Poniewaz teren na ktérym realizowana jest przedmiotowa inwestycja pofozony jest w obszarze ochrony
konserwatorskiej archeologicznej nalezy scisle przestrzega¢ wszystkie warunki Wojewddzkiego Urzedu
Ochrony Zabytkéw oraz Miejskiego Konserwatora Zabytkow.

Wszelkie skamieniatosci, monety, przedmioty wartosciowe lub starozytne, budowle i inne pozostatosci
lub obiekty interesujgce pod wzgledem geologicznym czy archeologicznym, znalezione na placu
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Po odkryciu jakiegokolwiek takiego znaleziska, Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inspektorowi
Nadzoru oraz Zamawiajgcemu, ktéry wyda polecenia co do zajecia sie nim. Jezeli postepujgc wediug
tych polecen, Wykonawca dozna opoznienia i/lub poniesie Koszt, to Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego i bedzie uprawniony, do przediuzenia czasu robét w zwigzku z jakimkolwiek takim
opo6znieniem, jesli ukoniczenie jest lub przewiduje sie, ze bedzie opéZnione i/lub do zwrotu poniesionego
kosztu.

2. MATERIALY - WYROBY BUDOWLANE

1. Zgodnie z Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych(Dz. U. z 2021 r., poz. 1213),
wyrdb budowlany nadaje sie do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanych, jezeli jest:

1) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnoéci z normg zharmonizowang
albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowg specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisje Europejskg za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

2) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobéw majgcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodnosci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

3) oznakowany, z zastrzezeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktorego wzor okresla zatgcznik nr
1 do niniejszej ustawy.

2. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktéry nie stwarza szczego6inego zagrozenia dla zdrowia
lub bezpieczenstwa oraz nie odpowiada lub odpowiada czesciowo specyfikacjom technicznym, o
ktérych mowa w ust. 1 pkt 1, jest takze dopuszczalne, wytgcznie po dokonaniu stosownej oceny
zgodnosci.

Wzér oznakowania CE okresla zatgcznik nr 2 do niniejszej ustawy.

3. Minister wiasciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennej i mieszkaniowej moze okreslic,
w drodze rozporzgdzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych do europejskich aprobat
technicznych Europejskiej Organizacji do spraw Aprobat Technicznych (EOTA), zwanych dalej
.wytycznymi do europejskich aprobat technicznych”, ktérych zakres przedmiotowy obejmuje
wyroby budowlane, podlegajace obowigzkowi oznakowania CE.

4. W rozporzadzeniu, o ktérym mowa w ust. 4, nalezy okresli¢ normy zharmonizowane i wytyczne do
europejskich aprobat technicznych, ktérych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane
mogace stwarza¢ szczegolne zagrozenie dla zdrowia lub bezpieczenstwa, majgc na uwadze
odpowiednie ustalenia Komisji Europejskiej w tym zakresie.

5. Dopuszcza sie do stosowania:

1). Wyroby posiadajgce znak CE — bez ograniczen,

2). Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyréb zostat wyprodukowany na terytorium Polski
- w zgodzie z istniejgcg Polskg Norma a producent zatgczyt deklaracje zgodnosci z tg normg,
-w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnej réznicy od jej zapisow, to w zgodzie uzyskang
aprobatg techniczna, a producent zatgczyt deklaracje zgodnosci z tg aprobata,
-posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polskg Normg wyrobu albo aprobatg
techniczna, a producent zataczyt odpowiednig informacje o wyrobie;
b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a
producent zatgczyt do wyrobu deklaracje z tg aprobatg;
c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie
dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi
regutami sztuki budowlanej;

3). Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej

dokumentacji technicznej, dla ktérego producent wydat specjalne o$wiadczenie 0 zgodnosci wyrobu z

ta dokumentacjg oraz przepisami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracje

zgodnoséci, nie moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentéw dopuszczajgcych do

wbudowania. W przypadku zastosowania modyfikacji nalezy uzyskac aprobate techniczng dla takiego
wyrobu.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow
Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego
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zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badarn
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Zatwierdzenie partii (czeéci) materiatlow z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrédita uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badar w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrédia w sposoéb ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robdt.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolerr od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wigczajgc w to zrodia wskazane przez Zamawiajgcego
I jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
Proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu Robét po uprzednim
uzgodnieniu z odpowiednim urzedem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowie bedg wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagarn Umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, Wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w Umowie.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce po uzyskaniu wymaganych
zezwolen wywiezione z terenu budowy na zwatke. Jegli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt
tych materiatéow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robot,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakosce
i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Miejsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow
Wytwérnie materiatdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu i Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z
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wymaganiami. Probki materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda
zachowane nastepujgce warunki:
a) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytwoérni, gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu,
c)Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢é zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w
terminie przewidzianym Umow3.

Sprzet bedgcy wiasnosciga Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptac;ji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow Umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatéw (sprzetu) na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych Robot | wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w terminie
przewidzianym Umowa.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty nie postanowiono inaczej, uwaza sie ze, dla
materiatéw, odpadodw i sprzetu: transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewnienie, wywiezienie, wywoz
itp. obejmuje réwniez zatadunek, przetadunek i wytadunek na $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Jezeli technologia tego wymaga — roboty nalezy wykonywac¢ w trybie zmianowym z wyiaczeniem z
uwzglednieniem ze roboty mozna prowadzi¢ wylgcznie w godzinach od 600- 2200

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Umowg, oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca zatozy, w razie koniecznosci, osnowe realizacyjng, w oparciu o ktérg bedzie prowadzit
roboty. Koszt wykonania osnowy realizacyjnej zostanie uwzgledniony w cenach jednostkowych
poszczegolnych robét i nie podlega dodatkowej zaplacie.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostang, jesli wymagac tego bedzielnspektor Nadzoru Inwestorskiego, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladno$é.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow Roboét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej
iw ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
uwzgledni wyniki badarn materiatéw i Robot, rozrzuty normainie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazang kwestie.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty nie postanowiono inaczej, uwaza sie ze utylizacja
oznacza unieszkodliwienie w znaczeniu ustawy ,O odpadach” z dnia 14 grudnia 2012 .

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robét
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:

a) czes¢ ogoing opisujgcy:

- organizacje wykonania Roboét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,

-organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

-sposob zapewnienia bhp,

-wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

-wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé wykonania poszczegoinych elementéw Robét,
-system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,
-Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

-Sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badar laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujgcych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi Projektu;
b) czes$¢ szczegdtowa opisujgea dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

-Sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow Robot,

-sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz Robét.
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W celu przeprowadzenia badan objetych zapisami SST Wykonawca musi posiada¢ obstuge
laboratoryjna ktéra posiada certyfikat akredytacji laboratorium.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosC sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przekazywac¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wplyngc
ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego natychmiast wstrzyma uzycie do Robot
badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wykonawca ma obowigzek przedkiadania Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego sporzadzonych przez
siebie recept do zatwierdzenia. Recepty powinny by¢ dostarczane wraz z probkami materiatéw w
iloéciach wystarczajacych do wykonania niezbednych badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢
zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.Na zlecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzg watpliwosci co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wyniki pomiaréw geodezyjnych beda przekazywane w formie szkicow uzupetnionych wspéirzgdnymi
x,y,z W wersji cyfrowej oraz wydruku.Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.
Wszystkie dopuszczalne odchytki zawarte w SST uwzgledniajg wewnatrz niepewnosc¢ pomiaréw. Jezeli
wynik pomiaru zwiekszony/zmnigjszony o niepewno$c zachodzi na granice podang w SST, zostanie
uznany za zgodny gdy jej nie przekroczy i niezgodny, gdy znajdzie sie poza dopuszczalnym obszarem.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportdw z wynikami
badan akredytowanego laboratorium Wykonawcy jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego na formularzach
wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrodia ich wytwarzania, i zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnosé materiaiéw i Robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé materialéw i robét
z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badari
dostarczonych przez Wykonawce.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sag niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan, albo oprze sie¢ wyitgcznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i Robét z Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych
lub dodatkowych badar i pobierania prébek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do odbioru ostatecznego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezpoérednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,

-uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego  programu zapewnienia jakosci
i harmonograméw Robét,

-terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegoblnych elementow Robét,

-przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
-uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

-daty zarzgdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

-zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréow Robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

-zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j,

-dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robaot,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,

-dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegéinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przediozone
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego do ustosunkowania
sig. Projektant nie jest jednak strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy
Robét.
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(2) Ksigzka Obmiarow
Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw Robot. Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w Przedmiarze Robo6t | wpisuje do Ksigzki Obmiaréw .
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Rob6t.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego lub zgtoszenie robdt,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot wedtug wymiaréw projektowanych,
pod warunkiem, ze ich odchylenia mieszcza sie w dopuszczalnych granicach. Oznacza to wykonanie
obmiarow wedtug wymiardw projektowanych, jezeli rzeczywiste odpowiadajg projektowanym z
uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o zakresie obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bedg wpisane do Ksigzki Obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestocig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okreslano inaczej, wszystkie pomiary
dtugosci, stuzgce do obliczen pola powierzchni robot, bedg wykonywane w poziomie.

Do obliczenia objetosci rob6t ziemnych nalezy stosowa¢ metode przekrojow poprzecznych lub inng,
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru. Pojazdy uzywane do przewozenia materiatéw, ktorych
obmiar nastepuje na podstawie masy na pojezdzie powinny by¢ wazone co najmniej raz dziennie, w
czasie wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy pojazd powinien by¢ oznakowany w sposoéb
czytelny, umozliwiajacy jego identyfikacje.

Materiaty, ktorych obmiar nastepuje na podstawie objetosci na pojezdzie powinny byé
przewozone pojazdami zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Pojazdy przeznaczone do tego
celu moga by¢ dowolnego typu i wielkosci pod warunkiem, ze skrzynia pojazdu ma taki ksztalt, ze jej
pojemnos¢ mozna fatwo i doktadnie okreslic. Kazdy pojazd powinien byc oznakowany w sposob
czytelny, umozliwiajgcy jego identyfikacje.

Objetos¢ materiatu przewozonego jednym pojazdem powinna by¢ przed rozpoczeciem robét
uzgodniona przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru na piémie, dla kazdego typu uzywanych
pojazdow. Obmiar objetosci nastgpi w punkcie dostawy. Objetos¢ materialu na pojezdzie, stanowigca
nadmiar w stosunku do uzgodnionej przez Wykonawce i Inspektora
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Nadzoru, nie podlega zaptacie. Pojazdy przewozace mniejszg objetos¢ od uzgodnionej mogg byé
odrzucone przez Inspektora
Nadzoru, albo zaakceptowane przy zmniejszonej objetosci okreslonej przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku elementow standaryzowanych, dla ktorych w atescie producenta podano ich wymiary lub
masg, dane te mogg stanowi¢ podstawe obmiaru. Wymiary lub masa tych elementow moga by¢
losowo sprawdzane na budowie, a ich akceptacja nastgpi na podstawie tolerancji okreslonych przez
producenta, o ile takich tolerancji nie okreslono w SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét bedg zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajagc W spos6b ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupeinione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksigzki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Ksigzki Obmiaréw, ktorego wzér zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér Rob6ét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilogci i jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdinego postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jakosc¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badar laboratoryjnych wykonanych przez akredytowane
Laboratorium Wykonawcy i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg
Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze zadaé¢ odkrycia robot zakrytych, jesli nie zostaly zgloszone do
odbioru lub odméwi¢ ptatnosci za te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktowa.
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8.2. Odbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czesciowego
Roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbiér ostateczny Robét nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia Robét i przyjecia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Rohét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru Inwestorskiege i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualngj
oraz zgodnoéci wykonania Robét z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwilaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupelniajgcych i Robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Robét uzupeiniajgcych w warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnoéci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umowy.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Rob6t jest protokdt odbioru
ostatecznego Robdt sporzgdzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. Dokumentacje Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy.
Uzgodnienia z ZUDP wykonanych sieci i urzadzen ktére zostaty wykonane w trakcie realizacji
a nie byly ujete w Dokumentacji Projektowe]
3. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
4. Recepty i ustalenia technologiczne.
5. Dzienniki Budowy i Ksigzki Obmiaréw (oryginaty).
6. Program Zapewnienia Jakosci
7
8
9

i

Plan BIOZ

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan wykonanych przez akredytowane laboratorium
Wykonawcy i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
iew. PZJ.

10. Rozliczenie materiatéw z rozbibrek.

11. Rozliczenie koncowe w formie tabelaryczne.

12. Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

13. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wiascicielom urzadzen.

14. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu w formie
elektronicznej edytowalnej na ptycie CD wg programu uzgodnionego z Zamawiajgcym oraz
wydruku,

15. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. w
formie elektronicznej edytowalnej na plycie CD wg programu uzgodnionego z Zamawiajacym
oraz wydruku.

16. Wykaz wspoéirzednych punktéw granicznych (plik.txt) wraz ze szkicami polowymi
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17. Operat usytuowania punktow pomiarowych.
18. Dokumentacje geodezyjng z odtworzenia znakow osnowy geodezyjnej (zgodng z warunkami
otrzymanymi z Grodzkiego O$rodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej)

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe Iub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania Robét
poprawkowych i Robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.
Dokumenty do odbioru ostatecznego Wykonawca przekaze w oryginale 1 egzemplarz.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogoéine

Szczegoétowe zasady ptatnosci okresla umowa pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

Rozliczenie nastapi na podstawie obmiaru powykonawczego.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowag
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawg pfatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu
Ofertowego

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét bedg obejmowac:
- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami
- Warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy.
- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

W kosztach po$rednich Wykonawca powinien uwzglednic¢ ponizsze koszty okoto inwestycyjne:

- koszty projektu(dokumentaciji) powykonawcze;j,

- koszty urzgdzenia, utrzymania i likwidacji zaplecza Wykonawcy,

- koszty ustawienia, utrzymania i demontazu tablic informacyjnych,

- koszty ustawienia, utrzymania i demontazu urzadzen zabezpieczajgcych plac budowy, $wiatel
ostrzegawczych, zapér, ogrodzen itp.,

- koszty projektu organizacii ruchu na czas budowy oraz koszty wybudowania, utrzymania i likwidac;ji
przewigzek, objazdéw, przejazdéw i oznakowania czasowej organizacji ruchu,

- koszty inwentaryzacji i oceny stanu technicznego budynkéw narazonych na oddziatywanie robét
oraz naprawa wyrzgdzonych szkéd,

- koszty inwentaryzacji i oceny stanu technicznego oraz naprawy sieci drég publicznych
wykorzystywanych przez Wykonawce do transportu technologicznego oraz objazdéw dla ruchu
publicznego,

- koszty zapewnienia wymaganych ubezpieczen,

- koszty nadzoru przyrodniczego,

- koszty nadzoru archeologicznego,

- koszty nadzoru kolejowego i przekroczenia terminu korzystania z terenu nieruchomosci
(kolejowych),

- koszty ochrony saperskiej terenu robot,

- koszty wykonania rysunkéw dylatacji, projektow technicznych deskowan, rusztowan, wykonania
roboét zabezpieczajacych i odpompowania wod z wykonywanych wykopow.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robot objetych tg pozycjg
kosztorysowa.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej
Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogéinych zawartych w
Specyfikacji Technicznej D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie

wyszczegoblnione w kosztorysie.
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9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:
Koszt wybudowania przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji
Ruchu na czas trwania budowy wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu Robot.

- Uwzglednienie w opracowywanym projekcie organizacji ruchu na czas budowy tymczasowego
oznakowania poziomego materiatami cienkowarstwowymi koloru zoéttego.

- Ustawienie - zapewnienie tymczasowego oznakowania pionowego zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu, ktére po realizacji zadania bedzie stanowi¢ wiasnos¢ wykonawcy.

Koszt Utrzymania przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:
Utrzymanie oznakowania objazdu tymczasowego

- Oczyszczanie, przestawianie | usuniecie tymczasowych oznakowarn pionowych, barier
iitp.

- Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- Usuniecie oznakowania.

- Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4 Ogrodzenia

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy oraz utrzymania na nim ruchu,
drogowego i pieszego w okresie trwania realizacji inwestycji, az do zakonczenia robét i ich odbioru
koncowego.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, bariery, porecze, zapory, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw,
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych. Wykonawca musi
zapewni¢ w dzien i w nocy stata i dobrg widocznos$¢ tych zapér i znakow, dla ktodrych jest to nieodzowne
ze wzgleddw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do podjecia wszelkich innych srodkéw niezbednych dla ochrony robét,
bezpieczenstwa pojazdow i pieszych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtagczony w
cene umowna..

Zabezpieczenia chodnikow i jezdni

Wykonawca wykona i uzgodni, jesli Zamawiajgcy uzna to za stosowane, projekt zagospodarowania
terenu budowy, utrzymania czystosci drog publicznych i ulic znajdujacych sie w obrebie terenu budowy
badz obstugujacych teren budowy. Projekt dotyczy rowniez wykonania odpowiednich zabezpieczen
chodnikéw i jezdni przylegtych do prowadzonej budowy

10. Przepisy zwigzane jezeli ich brak
10.1 Rozporzadzenia

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2021 r., poz. 2351).

2. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z 6wrzesnia2021 r. w sprawie sposobu
prowadzenia dziennikoéw budowy, montazu i rozbiérki (Dz.U. z 2021 r., poz. 1686).

3. Rozporzadzenie Ministra Inwestycji i Rozwoju z dnia 29 kwietnia 2019 r. w sprawie przygotowania
zawodowego do wykonywania samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie(Dz.U z 2019r.,

poz. 831).
4. Ustawa z dnia 17maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2021 r., poz. 1990).

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie
krajowych ocen technicznych(Dz. U. z 2016 r., poz. 1968).

6. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2021 r., poz. 1376).
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21.

22.

23.

24,

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2021 r., poz. 121 3).
Ustawa z dnia 11wrzeénia 2019 r. Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. z 2021 r., poz.1 129).
Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z2022r., poz. 699)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. z 2021 r., poz. 1973).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 marca 2021 r. zmieniajgce rozporzadzenie w
sprawie szczeg6towych warunkéw technicznych dla znakéw | sygnatéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2021 r., poz.
438).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2003 r.,
Nr 120, poz. 1126).

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2022 r., poz. 988).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.
U.z 2017 r.,poz. 784).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10.09.1998 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie (Dz. U.
Nr 151 poz. 987 2 15.12.1998 r.)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 22003 r., Nr 47, poz. 401).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie
sposobu deklarowania wiasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2016 r., poz. 1966).

Ustawa z dnia 13 czerwca 2013 r. 0 zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o
systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2013 r,, poz. 898).

Rozporzgdzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012
r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektow budowlanych (Dz. U. z
2012 r.,poz. 463).

Rozporzadzenie Ministra Rodziny i Polityki Spotecznej z dnia 4 listopada 2021 r. zmieniajgce
rozporzgdzenie w sprawie ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy(Dz. U. z 2021 r.,
poz. 2088).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie
bezpieczeristwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz. U. z 2018 r., poz.
1139).

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrze$nia 2001 w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych. (Dz. U. z 2018 r., poz. 583).

Rozporzgdzenie Ministra Klimatu i Srodowiska z dnia 6 maja 2022 r. zmieniajgce rozporzadzenie
w  sprawie sposobéw sprawdzania dotrzymania dopuszczalnych  pozioméw  pél
elektromagnetycznych w $rodowisku(Dz. U. z 2022 r, poz. 1121).

Rozporzgdzenie Rady Ministrow z dnia 10 wrzesnia 2019 r. w sprawie przedsiewzig¢ mogacych
znaczgco oddziatywac na $rodowisko (Dz. U. z 2019 ., poz. 1839).
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Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technolegii z dnia 23 lipca 2021 r. w sprawie
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu (Dz. U. z 2021 r., poz. 1374).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U. z
2000 r., Nr 63, poz. 735 z pbzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Inwestycji i Rozwoju z dnia 13 czerwca 2019 r. w sprawie kontroli
wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu lub udostepnianych na rynku krajowym (Dz. U.
z 2019 r., poz. 1230).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwaz dnia 23grudnia 2015 r. w sprawie probek
wyrobéw budowlanych wprowadzonych do obrotu lub udostepnianych na rynku krajowym (Dz. U.
z 2020 r., poz. 1508).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 17 stycznia 2003 r. w sprawie rodzajow wynikow
pomiarow prowadzonych w zwigzku z eksploatacjg drog, linii kolejowych, linii tramwajowych, lotnisk
oraz portdéw, ktére powinny byé¢ przekazywane wiasciwym organom ochrony $srodowiska, oraz
terminéw i sposobdw ich prezentacji (Dz. U. z 2003 r., Nr 18 poz. 164).

Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 2stycznia 2020 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz. U. z
2020 r., poz. 10).

Rozporzgdzenie Ministra Klimatu z dnia 30 maja 2020 r. w sprawie sposcbu ustalania wartosci
wskaznika hatasu LDWN(Dz. U. z dnia 2020 r., poz. 1018).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 14 czerwca 2007r. w sprawie dopuszczalnych
poziomow hatasu w srodowisku (Dz. U. z dnia 2014 r., poz. 112).

Rozporzagdzenie Ministra Srodowiska z dnia 16 czerwca 2011 r. w sprawie wymagan w zakresie
prowadzenia pomiarow poziomow substancji lub energii w Srodowisku przez zarzgdzajgcego
drogg, linig kolejows, linig tramwajowa, lotniskiem lub portem(Dz. U. z 2011 r., Nr 140, poz. 824).

Rozporzgdzenie Ministra Srodowiska z dnia 3 lipca 2017 r. w sprawie wysokosci stawek oplat za
usuniecie drzew i krzewow(Dz. U. z 2017 r., poz. 1330).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 1 wrzeénia 2016 r. w sprawie sposobu prowadzenia
oceny zanieczyszczenia powierzchni ziemi (Dz. U. z 2016 r., poz. 1395).

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 1 czerwca 2004r w sprawie okreslenia warunkow udzielania
zezwolen na zajecie pasa drogowego (Dz. U. z 2016 r., poz. 1264).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 29 lipca 2004 r. w sprawie sposobu prowadzenia
Krajowego Wykazu Zakwestionowanych Wyrobéw Budowlanych (Dz. U. z 2015 r., poz. 2342).

Rozporzgdzenie Rady Ministrow z dnia 22 grudnia 2017 r. w sprawie jednostkowych stawek optat
za korzystanie ze $rodowiska (Dz. U. z 2017 r., poz. 2490).

10.2 Normy

1

PN-N-18002:2000 System zarzadzania bezpieczenstwem i higieng pracy — Ogoélne wytyczne do
oceny ryzyka zawodowego
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D - 01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace odtworzenia trasy i jej
punktow wysokos$ciowych w zwigzku z ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI DZIALKI O N-RZE EWID.
111/12LP POPRZEZ UtOZENIE NAWIERZCHNI Z PRZEPUSZCZALNYCH PLYT AZUROWYCH

TYPU MEBA”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i nalezy je stosowaé¢ w
zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejsze; specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych i punktow
wysoko$ciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
C) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperéw roboczych),
d)wyznaczenie parametrow tukow pionowych i poziomych,
e)zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoéb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koricowy punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz Dokumentacjg
Projektows.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace rob6t
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogédlne wymagania dotyczace robét podano w ST
D.00.00.00 "Wymagania ogéine".
2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu osi trasy i punktéw wysokosciowych wediug zasad
niniejszej specyfikacji sa:

- stupki betonowe

- palei paliki drewniane

= rury metalowe

- Sruby stalowe
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosé od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5
mm i dlugo$ci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny miec¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. Sprzet

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtownych elementéw trasy oraz roboczych punktéw
wysokosciowych bedg wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysoko$ciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane bedg specjalistycznym
sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry, niwelatory,
dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki).
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Sprzet stosowany do odiworzenia trasy i punktow gidwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0gélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogodlne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Dane dotyczace osnowy geodezyjne] poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych nalezy
pobraé z Powiatowego Osrodka Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne- tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego
moze zgtaszac roboty i pobiera¢ materiaty z PODGIK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca zobowigzany jest przediozy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do
akceptacji kopie wymaganych uprawnien geodetow.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
roznig sie od rzednych okres1onych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gitéwnych trasy i reperéw nabocznych.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekiora Nadzoru Inwestorskiego, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreélajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do obowigzkow

Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gitéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokoéciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegio$¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢
w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT 25



D - 01.01.010DTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
m.in. pobrane z Powiatowego Urzedu Dokumentacji Geodezyjno ~ Kartograficznej, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjne;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odlegto$ci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze od 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogoine".

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5.4.

7. Obmiar robét
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00."Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokoéciowych w terenie oraz
stabilizacji pasa jest kilometr.

8. Odbior roboét

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00."Wymagania ogdine”.

Odbior rob6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podanow ST D.00.00.00."Wymagania ogéine".

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykonaé:
- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drog w terenie rowninnym:

- stabilizacja pasa drogowego w sposob trwaty.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 km odtworzenia trasy obejmuje:
— zakup materiatow wraz z transportem na budowe,
— wyznaczenie osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— Wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,
— Wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych trasy na podstawie
wiasnych pomiaréw wykonanych wczesniej w terenie,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych dla chodnika i zatok
autobusowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie
Cena stabilizacji pasa drogowego obejmuje:
- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w formacie A-3, zbroszurowany z
mozliwoscia wypinania,
- wykaz wspoirzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
- mapaewidencyjna,
- wypis z rejestru gruntéw dia wszystkich dziatek w pasie drogowym,
- odbitka istniejgcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu,
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,
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- wykazzmiangruntowych,
- granica zastabilizowana znakami granicznymi i $wiadkami betonowymi,

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokoséciowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.
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D - 01.02.04 ZDJECIE WARTWSY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI DZIALKI O N-RZE EWID.
111/12LP POPRZEZ ULOZENIE NAWIERZCHNI Z PRZEPUSZCZALNYCH PLYT AZUROWYCH
TYPU MEBA"

Zakres stosowania SST

Szczegoélowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu wykonywanych w ramach robot przygotowawczych i obejmujg mechaniczne zebranie
warstwy ziemi urodzajnej $rednio 10 cm z odwiezieniem i hatdowaniem w pryzmy oraz odwiezieniem
nadmiaru poza teren budowy.

1.3. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

1.5. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robét wg Wspdinego Stownika Zamoéwienr CPV:

Grupa robét: 451 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robét: 4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria rob6t: 45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej sie do powtdrnego uzycia
nalezy stosowag:

- rowniarki,

- spycharki,

- przystosowane do tego celu koparki,

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidiowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowyfadowcze - w przypadku transportu na odleglo$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogdine” pkt 4.

4.2. Transport humusu
Humus nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Wybor érodka transportu zalezy od odlegtosci,

warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdine zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ~Wymagania ogoélne” pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopoéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy humusowaniu,
umacnianiu skarp i rowéw oraz do innych czynnosci okreSlonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem przystosowanych do tego celu koparek,
rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace
dla prawidiowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot
(zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie roboét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentac;ji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu - srednio 10 cm.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i
bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakoéci robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoéine zasady obmiaru robot
Ogodine zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg cbmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodine zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy piatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania rob6t obejmuje:

- oznakowanie miejsca prowadzonych robdét,

- mechaniczne zebranie warstwy ziemi urodzajnej grub. srednio 10 cm z odwiezieniem i
haldowaniem w pryzmy oraz odwiezieniem nadmiaru poza teren budowy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
ziemnych w zwigzku z ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI DZIAtKI O N-RZE EWID. 111/12LP
POPRZEZ ULOZENIE NAWIERZCHNI Z PRZEPUSZCZALNYCH PLYT AZUROWYCH TYPU MEBA’

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna, stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot, wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot Ziemnych w czasie
realizacji zadania wymienionego w pkt. 1.1 i zwigzane sg z wykonaniem wykopow oraz nasypow pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$é wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokosé¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gteboki - wykop, ktérego glebokosé przekracza 3 m.

1.4.10.0dkiad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasg
drogowa.

1.4.11. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkosé charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

;=P
’ pds

gdzie:

P - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),

pas - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymailne;j,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzgca do oceny zageszczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/m3).

1.4.12. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujgca zageszczalno$é gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:

i

10
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.13. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ~Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogdine wymagania dotyczgce robét podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
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2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypdw mogg byc
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inzyniera.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypoéw, okreslone w ST D-02.03.01, pkt 2, nalezy wywiez¢ na odktad
w miejsce skazane przez Zamawiajgcego, na odlegtos¢ nie wiekszg niz 5 km.

Inzynier moze nakazac¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnosc
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac¢ sie mozliwo$cig
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzgdzenia
do hydromechanizacji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2, Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnosc
$rodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zapiaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pi$mie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz +10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

Szeroko$¢ korpusu nie moze rozni¢ sie od szerokoéci projektowanej o wiecej niz £10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna gieboko$¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczac
10 cm przy pomiarze fata 3-metrowg, albo powinny by¢ spefnione inne wymagania dotyczgce rownosci,
wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni. W gruntach skalistych wymagania, dotyczace
réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci skarp, powinny by¢ okreslone w
dokumentacji projektowej i ST.
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5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonad
urzgdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych
tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopéw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac w catym okresie trwania
robot spadki, zapewniajgce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwatg
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiagzek usunigcia tych gruntéw i zastagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te
czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikow naturalnych i urzgdzen odwadniajgcych musi by¢

poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trwania
rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 2% w przypadku gruntow
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz
termindéw wykonywania innych robét na speinienie wymagan dotyczgcych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu roboét ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Przygotowanie koryta pod warstwy konstrukcyjne

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos$¢ zaakceptowang przez
Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w
ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezpos$rednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zagegszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (ls)

S Chodniki, $ciezki rowerowe,
Strefa korpusu Jezdnie ulic Zjazdy
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgey podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
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Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnoéci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.6. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyc¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roziozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci roboét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegoblng uwage nalezy zwrocic na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynno$ci wchodzgce w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okre$lono w punkcie 6 ST D-
02.01.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw korpusu ziemnego.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu ziemnego

Pomiar tasma, szablonem, fatg o diugosci 3 m i

2 | Pomiar szerokosci dna rowow poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m
Pomiar rzednych powierzchni korpusu | N@ prostych, w punktach giéwnych tuku, co 100 m na

3 ziemnego tukach o R 2100 m co 50 m na tukach o R <100 m

4 | Pomiar pochylenia skarp oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci

5 | Pomiar rownosci powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

- Pomiar spadku podituznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m

korpusu lub dna rowu oraz w punktach watpliwych

Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazde;j
ulozonej warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech
punktach na 1000 m2 warstwy

8 | Badanie zageszczenia gruntu

6.3.1.1. Szeroko&¢ korpusu ziemnego
Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm.
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6.3.1.2. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.1.3.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.1.4. Roéwnosc korony korpusu

Nieréwno$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.1.5. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogag przekraczaé +10 cm.

6.3.1.6. Spadek podtuzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.1.7. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z tabelg 1
6.3.2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow koryta.

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych koryta, jego
zageszczenia wraz z wyprofilowaniem podaje tablica 3.

Tablica 3 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan | pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

Wyszczegolnienie badan

Lp. Minimaina czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 Szernknéé karvta 10 razv na 1 km

2 Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne ) 10 razv na 1 km

€0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég

5 Rzedne wysoko$ciowe ak talveh dréa

Uksztaltowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
) tvch drég

7 Zageszczenie, wilgotnos¢ w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
aruntu podioza niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gléwnych tukéw poziomych

6.3.2.1. Szeroko$¢ koryta

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej
niz +10 cmi-5cm.

6.3.2.2. Rownos¢ koryta

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4].

Nierbwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg.

Nieréwnosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.3.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancja + 0,5%.

6.3.2.4 Rzedne wysokosciowe
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Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.3.2.5. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz £5 cm dla pozostatych drég.

6.3.2.6 Zageszczenie koryta (profilowanego podfoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie warto$ci modutéw odksztatcenia, to
wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnoé¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podioza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostang odrzucone. Jesli materialy nie speiniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznac¢ wade za nie majacag zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakos¢.

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawicne przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogéline ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w ST D-02.01.01oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plytg
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
1 Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych w zwigzku z ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI DZIALKI O N-RZE EWID. 111/12LP
POPRZEZ ULOZENIE NAWIERZCHNI Z PRZEPUSZCZALNYCH PLYT AZUROWYCH TYPU MEBA"

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy wykonywaniu zZwigzanych z
profilowaniem i zageszczaniem podioza na odcinkach nowoprojektowanej konstrukcji nawierzchni i
obejmuja:

- profilowaniem i zageszczeniem podtoza pod warstwy konstrukcyjne utwardzenia.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i Specyfikacjg
Techniczng D.00.00.00. "Wymagania ogéine".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako&¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. -

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogélne".

2. Materiaty
Nie wystepuja.

3. Sprzet
3.1. Ogéline wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,YWymagania ogéine”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z

nastepujgcego sprzetu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadie do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdine".

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogélne

Wykonawca moze przystgpié do profilowania i zageszczenia podioza dopiero po zakonczeniu i
odebraniu robét zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacji urzgdzen podziemnych
w korpusie ziemnym.Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wezesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
I wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
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W wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Profilowanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usuna¢ bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma byc¢ profilowane nalezy sprawdzi€, czy istniejgce rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gteboko$¢ co najmniej 10 cm, dowiezé
dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych izagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy w p.5.2.5. Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem
nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania
oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami Sredniego walca stalowego,
gtadkiego lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.Do profilowania
podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.2.3. Zageszczanie podioza
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢c do jego dogeszczenia przez watowanie.
Jakiekolwiek nieréwnos$ci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Zageszczenie poditoza nalezy kontrolowaé¢ wediug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie
z PN-88/B-04481 (metoda |). Wskaznik zageszczenia nalezy okre$li¢  zgodnie
z BN-77/8931-12. Minimalng warto$¢ wskaznika zageszczenia podano w tablicy p.5.2.4.
Wilgotno$¢ gruntu poditoza przy zageszczeniu nie powinna réznic sie od wilgotnoéci optymalnej o wiecej
niz (wg PN-S-02205: 1998):

e w gruntach niespoistych £2,0%,

e w gruntach mato i srednio spoistych + 0% i -2%.

5.2.4 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (lg)

Minimalna wartosc Ig

Strefa korpusu

KR 1-2 KR 3-6
Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1.00 1.00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych lub terenu 0.97 1.00

Minimalna warto$¢ Is gruntéw kat. G2, G3 i G4 pod warstwami gruntéw stabilizowanych ulepszajacych
podioze wynosi 0,97 zgodnie z PN-S-02205

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roziozenie folii lub inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jezeli wyprofilowane | zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystgpieniem do uktadania podbudowy nalezy odczekac¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogodlne".
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6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét

W czasie robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagarn jakosci robét, lecz nie rzadziej niz wskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzacego podioze, kontrole zageszczenia nalezy
oprzec¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia
podioza wediug PN-S-02205. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien .
przekraczac 2,2.

Witérny modut odksztatcenia powinien wynosié 120 dla kategorii ruchu KR3-KR6 oraz 100 dla kategorii
ruchu KR1 -KR2.

Tablica 2.
Czestotliwosc badan
Lp Wyszczegélnienie badan Min. liczba badan na Max. powierzchnia (m?)
dziennej dzialce roboczej | PrZypadajaca na jedno
badanie
iy i s Z czestotliwoscig gwarantujgca spetnienie wymagari
1. | Szerokosc, glebokosc i potozenie koryta przy odbiorze, okreslonych w p.6.2.
2. | Uksztattowanie pionowe osi koryta jw.
3. | Zageszczenie, wilgotno$é gruntu — badanielg 2 ‘ 300

Badania plytg 30cm wykonanego koryta gruntowego nalezy przeprowadzic nie rzadziej niz 1 raz na
300m2.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza

6.2.1. Zageszczenie podioza

Zagegszczenie podioza nalezy kontrolowaé wg punktu 5.2.4 i 6.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Rownosé

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podioza nalezy mierzy¢ tatg co 20m w kierunku
podiuznym. Nierownoséci poprzeczne nalezy mierzy¢ fatg co najmniej 10 razy na 1 km. Nierownosci
nie mogg przekraczac 2cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzyé za pomoca 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km
i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych fukéw poziomych: na poczgtku i koncu kazdej krzywe;j
przejsciowej oraz na poczatku, w $rodku i na koricu kazdego fuku kotowego.

Spadki poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancjg +0.5%.
6.2.2.3. Giebokos¢ koryta i rzedne dna

Giebokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Roznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi a projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +0 cmi-2 cm.
6.2.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach giéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm.

6.2.2.5. Szeroko$¢ koryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdzac co najmniej 10 razy na 1 km. Szerokos¢ koryta nie moze réznié sie
od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm oraz -5 cm.

6.2.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutow odksztaicenia, to
wartosc stosunku wtérnego do pierwotnego moduiu odksztalcenia, okre$lonych zgodnie z normg PN-S-
02205 zat. Anie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtugPN-88/B-04481.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
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wyrownanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. Obmiar roboét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodine wymagania dotyczace ocbmiaru podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogoéine".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru robét jest 1 m2wyprofilowanego i zageszczonego podioza zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i pomiarem w terenie.

8. Odbioér robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogodlne”.

Odbiér wyprofilowanego i zageszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robét
zanikajacych i ulegajagcych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogdine".

Piatnos¢ za m?wyprofilowanego i zageszczonego podioza zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot
przyjmowac na podstawie wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2wyprofilowanego i zageszczonego podioza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podioza,

- zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podioza,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— oznakowanie robot,

- uporzadkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwigzane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwa i okreslenia.

PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-S-02205:1998 zat. B Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez
obcigzenie piyta.

BN-75/8931-03Drogi  samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celow drogowych
i lotniskowych.

BN-68/8931-04Drogi samochodowe. Pomiar réownosci nawierzchni pantografem i fata.

PN-S-02205:1998 zat. A Wyznaczanie wskaznika no$nosci gruntu

PN-5-02205 Roboty ziemne.

PN-EN 933-8:2012 zal. A Ocena zawartosci drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

BN-8931-12:1977 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

Tymczasowe ogélne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez

zleceniodawcow i wykonawcow krajowych, GDDP, Warszawa, 1992, Wydanie |.

Katalog typowych konstrukgji nawierzchni podatnych i potsztywnych, GDDKIA Warszawa, 2014.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych w zwigzku z ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI
DZIALKI O N-RZE EWID. 111/12LP POPRZEZ ULOZENIE NAWIERZCHNI Z GEOKRATY

KOMORKOWEJ"

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$é Dokumentow Przetargowych i Umowy i nalezy je stosowa¢ w
zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obejmujacych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia roboét przy ustawieniu kraweznikéw

betonowych i obejmuija;

- Ustawienie opornikéw betonowych o wymiarach 12x25 ¢m na podsypce cementowo-piaskowej 1:4
0 grubosci 3 cm wraz z wykonaniem tawy z oporem z betonu C12/15.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i .Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz ST D.00.00.00 .Wymagania ogdlne”.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnosc z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

Ogoline wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 ~Wymagania ogélne”.

2. Wyroby budowlane
Wyrobami stosowanymi przy robotach zwigzanych z ustawieniem kraweznikow ST sg;

2.1. Kraweznik z betonu wibroprasowanego12x25x100.

Zastosowane krawgzniki pod wzgledem jako$ci powinny odpowiadaé¢ wymaganiom Polskiej Normy PN-

EN 1340 dlaklas D, Wi l.

Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charakteryzowaé sie:

- ubytkiem masy po badaniu zamrazania/rozmrazania z udziatem soli odladzajgcych $rednio <1,0
kg/m2, a kazdy pojedynczy wynik <1,5 kg/m2,

- wytrzymaloscig na zginanie min. 4,8MPa,

- odpornoscig na Scieranie s20mm albo dla metody alternatywnej <18000mm3/5000mm2

- nasigkliwoscig nie wieksza niz 5%

2.2. tawa betonowa z oporem
tawa betonowa pod kraweznik oraz opér wykonane bedg z betonu klasy C12/15 XF4, Cl| 0.40, Dmax

31.5D2.2i 52 wg. PN-EN 206-1.

2.3. Podsypka cementowo — piaskowa
Podsypke pod kraweznik nalezy wykonac jako cementowo - piaskowg w proporcji 1:4.

2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spoin miedzy kraweznikami:

- cement portlandzki - odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 197-1

- piasek- nalezy stosowac drobny, ostry piasek odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 13139
LKruszywa do zaprawy”

- woda - nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom PN-EN 1008.

2.5. Dopuszczalne odchytki ksztattu i wymiaréw kraweznikéw zawarte sgwp. 5.2.3.3 PN-EN 1340
i wynoszg: dtugos¢ +1% z dokiadnoscia do mm i max 10mm,
Inne wymiary z wyjatkiem promienia:

— dla powierzchni +3% z doktadno$cig do mm i max 5mm.
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— dlainnych czesci +5% z dokladnoscig do mm i max 10mm,
Réznica pomiedzy wynikami pomiarow tego samego wymiaru kraweznika nie powinna przekraczac
5mm. Dla powierzchni ptaskich i krawedzi prostych dopuszczalne odchyitki wynosza:

Diugo$¢ pomiarowa [mm] Dopuszczalna odchytka ptaskoéci i prostoliniowosci [mm]
300 +1,5
400 2.0
500 2,5
800 4,0

2.6. Sktadowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wediug
typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wielkosci. Krawezniki betonowe nalezy ukiadac z zastosowaniem
podkiadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, diugo$é min. 5 cm
wieksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.7. Tasma klejaca asfaltowo- kauczukowa

Do uszczelniania potaczen pomiedzy kraweznikami a nawierzchnig bitumiczng nalezy stosowac
samoprzylepng tasme klejgcg asfaltowo — kauczukowag. Tasma uszczelniajgca stuzy do diugotrwatego
potgczenia spoin i potgczen przy wbudowaniu mieszanek asfaltowych.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprzet
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu betoniarek do wytwarzania betonu, zaprawy oraz
przygotowania podsypki cementowo-piaskowej, a ponadto ubijakow recznych lub mechanicznych do

zageszczania koryta i taw.

4. Transport
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

4.2. Krawezniki

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Krawezniki powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie | uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa
nie powinna wystawac ponad $ciany skrzyni $rodka transportowego o wiecej niz 1/3 wysokosci
kraweznika.

4.3. Beton na tawe z oporem
Beton na tawe z oporem transportowany bedzie dowolnymi $rodkami przeznaczonymi do przewozenia

wytworzonego betonu.

4.4. Piasek oraz cement

Piasek oraz cement przewozony by¢ moze na miejsce wbudowania dowolnymi $rodkami transportu,
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i zapewniajgcymi trwatos¢ cech materiatéw
podczas transportu.

5. Wykonanie robot
5.1 Ogdlne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT 41



D - 08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

5.2 Wykonanie robét

5.2.1 Zrédia pozyskania materiatow muszg uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
5.2.2 Oznakowanie prowadzonych rob6t. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
nalezy wykonac¢ zgodnie z projektem organizaciji ruchu na czas budowy.

5.2.3 Wytyczenie sytuacyjno - wysokosciowe miejsc wbudowania kraweznika

Wytyczenie sytuacyjno - wysokosciowe odcinkéw wbudowania kraweznikéw, wykonane bedzie na
podstawie Dokumentacji Projektowe;.

5.2.4 Wykonanie koryta pod tawe betonowg z oporem.

Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod fawe betonowg z oporem |
bez oporu, wykonane bedg recznie. Geometria wykopu oraz glebokoéé - zgodnie =z .Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych” i Dokumentacjg Projektowa. Wskaznik zageszczenia koryta Is
=1,03.

5.2.5 Wykonanie betonowej tawy z oporem pod krawezniki.

Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na tawe betonowa z oporem, Wykonawca jest
zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura winna byé opracowana dla konkretnych
materiatow, zaakceptowanych wczeéniej przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Receptura zostanie
opracowana przez laboratorium w oparciu o PN-EN 206-1. Sporzadzona receptura musi uzyskac
akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.Czas wytwarzania, transportu, wbudowania |
zageszczenia betonu w temperaturze do +20°C moze wynosi¢ najwyzej 2 godziny. Czas ten mozna
wydtuzy¢ przez domieszki op6zniajgce wigzanie. W temperaturach powyzej +20°C nalezy zastosowaé
domieszki opézniajgce wigzanie. W kazdym przypadku zageszczanie nalezy zakonczy¢ przed
wigzaniem cementu.tawa betonowa z oporem wykonana bedzie z betonu klasy C12/15, we wczesniej
przygotowanym korycie gruntowym lub deskowaniu.

Wykonanie fawy betonowej z oporem polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim
jego zageszczeniu. Wykonana fawa wraz z oporem po zageszczeniu betonu powinna odpowiadac
wymiarami oraz ksztattem rrysunkom w Dokumentaciji Projektowej przy czym nalezy stosowaé co 50m
szczeliny dylatacyjnego. 2cm wypetniane bitumiczng masg zalewowa.

5.2.6 Wykonanie podsypki cementowo - piaskowej pod kraweznik.

Na wykonanej fawie betonowej nalezy rozscieli¢ recznie podsypke cementowo - piaskowg grubosci 5
cm, celem prawidiowego osadzenia kraweznika. Podsypke cementowo - piaskowg wykonaé nalezy w
proporcji 1: 4 zgodnie z KPED.

5.2.7 Wbudowanie kraweznikoéw betonowych

Roboty zwigzane z wbudowaniem kraweznikéw na tawie betonowej z oporem winny byé wykonywane
przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz 5 stopni Celsjusza. Roboty zwigzane z ustawieniem
kraweznika nalezy wykona¢ recznie. Przy wbudowywaniu kraweznika nalezy bezwzglednie
przestrzega¢ wytyczonej trasy przebiegu kraweznika oraz usytuowania wysoko$ciowego, zgodnego z
Dokumentacjg Techniczng. Dopuszczalne odstgpstwa od Dokumentacji Projektowej, to + 1 cm w
niwelecie kraweznika i + 5 cm w usytuowaniu poziomym.

5.2.8 Wypetnienie spoin miedzy kraweznikami

Grubos¢ spoin kraweznikéw nie powinna przekraczaé 1cm. Spoiny miedzy kraweznikami po
oczyszczeniu nalezy wypelini¢ zaprawg cementowo-piaskowa, przy uzyciu 300 kg cementu na 1 m?
piasku. Materialy do wykonania zaprawy opisano w punkcie 2.4 niniejszej ST. Spoiny kraweznikéw nad
szczelinami dylatacyjnymi faw nalezy wypetni¢ bitumiczng masg zalewowa.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogédlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Kontrola jakosci materialéw przed przystapieniem do robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow przeznaczonych do wbudowania. Badanie
kraweznika na etapie akceptacji materialu do robét wykonuje laboratorium akceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca jest zobowigzany dostarczyé do laboratorium wybrane
losowo przy udziale Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, 3 sztuki kraweznika dla przeprowadzenia
nastepujgcych badan:

- odpornosci na zamrazanie/odmrazanie z udziatem soli odladzajacych,

- wytrzymaloéci na zginanie,

- odpornosci na $cieranie.
Powyzsze badania zostang wykonane na koszt Wykonawcy.
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6.3. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét

6.3.1.Badania betonu na tawe

Wykonawca dostarczy wyniki badania wytrzymatos$ci betonu fawy na $ciskanie (1 seria 3 probek na 500

m wykonywanej fawy betonowej).

6.3.2.Kontrola ustawienia kraweznika

Polega ona na sprawdzeniu zgodno$ci wbudowanego kraweznika z Dokumentacjg Projektowa.

Tolerancje podano w punkcie 5.2.7.Wykona¢ zgodnie z BN-64/8845-02 ,Krawezniki uliczne. Warunki

techniczne wstawienia i odbioru”.

6.3.3. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegajg:

a) Profil podiuzny gornej powierzchni tawy powinien byé zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm.

b) Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy.
Tolerancje wymiarow wynoszg;

- dla wysokosci +10% wysokoéci projektowanej,
- dla szeroko$ci +10% szerokosci projektowane;.

c) Roéwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100
m tawy, trzymetrowej taty.

Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig fawy i przylozong fatg nie moze przekracza¢ 1 cm.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow. Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzaé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 5 cm,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosit 1 cm,

c) rébwnos¢ gérnej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym prze$wit pomiedzy gorng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczac¢ 1 cm,

d) doktadno$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny muszg by¢ wypeinione catkowicie na
peing gtebokosé.

7. Obmiar robot
7.1.0golne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest 1 metr wbudowanego kraweznika oraz 1 metr sze$cienny wykonanej fawy z
betonu zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i pomiarem w terenie.

8. Odbior robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnoéci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

Ptatnos¢ za 1 metr wbudowanego kraweznika nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru, znakéw CE
producenta kraweznikéw i oceny jakosci wykonanych robét oraz whudowanych materiatow.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup, transport i sktadowanie materiatéw do wykonania roboét,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- wykonanie koryta gruntowego pod tawe,
- wykonanie deskowania fawy betonowej,
- wykonanie tawy betonowej z oporem,
- wykonanie dylatacji tawy,
- rozebranie deskowania,
- pielegnacja wykonanej fawy,
- wykonanie mieszanki cementowo-piaskowej i rozscielenie jej jako podsypki pod kraweznik,
- ustawienie kraweznika betonowego,
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- oklejenie kraweznikéw asfaltowo — kauczukowsg tasmag kiejgca,

- wypelnienie spoin nad dylatacjg faw bitumiczng masg zalewowa,

- wypelnienie spoin miedzy kraweznikami przygotowang zaprawa cementowo-piaskowa,
- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych przez ST

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 1340  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.

PN-EN 206-1 Beton.

PN-EN 197-1 Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw powszechnego
uzytku.

PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawienia i odbioru.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia

PN-88/B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu. Oznaczenie wilgotnosci optymalnej i

maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego

Katalog Szczeg6téw Drogowych Ulic, Placow i Parkéw Miejskich — Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych — Centralne Biuro Projektowo — Badawcze Drég
i Mostow, Transprojekt, Warszawa 1979
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z utozeniem geokraty komérkowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z ,UTWARDZENIEM POWIERZCHNI DZIALKI O N-RZE EWID. 111/12LP
POPRZEZ UtOZENIE NAWIERZCHNI Z GEOKRATY KOMORKOWEJ”

1.3. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z utozeniem

geokraty komorkowej przestrzennej o gr. 5 cm.
Geokrata bedzie stanowila nawierzchni jezdni parkingu wypetniona zwirem 2-8 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geokrata — elastyczna struktura przestrzenna, wykonana z tasm geosyntetykow, poigczonych
ultradzwiekowymi zgrzeinami punktowymi.

1.4.5. Rama montazowa — lekka przeno$na rama, dostarczana przez producenta geokraty, stuzgca do
montazu dostarczonych na budowe geokrat z wzajemnie przylegajacymi do siebie tasmami

i zapewniajaca dokiadne rozciggniecie geokraty i nadanie jego komérkom nominalnych wymiarow.
1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materiatlow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-
00.00.0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacjg projektowg i aprébatg techniczng. Materiaty do wykonania
robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz z aprébatg techniczna
IBDIM.

2.2.2. Geokrata przestrzenna

Geokrata powinna by¢ zbudowana z zespotu elastycznych tasm polimerowych (z polietylenu duzej
gestosci HDPE) o cechach fizycznych, mechanicznych i geometrycznych okre$lonych w aprobacie
technicznej.

Geokrata wykonana jest z zespolu tasm z polietylenu o duzej gestosci (HDPE), dwustronnie
teksturowanych, potgczonych seriami gtebokich, ultradzwiekowych zgrzein punktowych. Geokrata jest
dostarczana w odcinkach (sekcjach) lub kratach o wymiarach 50x50x5. Grubo$¢ $cianek min.
zewnetrzne: 4 mm / wewnetrzne: 5 mm , stabilno$¢ wymiaréw:

zakres temperatur od -30 ° C do +80° C, wchianianie wilgoci: 0,01%, wptyw na $rodowisko:
nieszkodliwe dla srodowiska i neutralne dla wod gruntowych, odporno$¢ chemiczna: produkt odporny
na dziatanie kwasow, tugow (sol do posypywania, amoniak, kwasne deszcze itp.) i alkohali.
WhytrzymatoS¢ na obcigzenia drogowe:= 180 kN nacisku na o$

Wymagania dotyczgce wiasciwosci geokraty

1. Wytrzymato$¢ na Sciskanie kratki, nie mniej niz MPa 2,0

2 .Spadek wytrzymatosci na $ciskanie kratki po przechowywaniu w benzynie % 20

3 .Spadek wytrzymatosci na Sciskanie kratki w temperaturze -20°C % 25

4 Wytrzymato$¢ na rozcigganie, nie mniej niz kN/m2 6,5
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5 Wydluzenie przy sile maksymailnej % 25

6 Wydiuzenie przy zerwaniu % 40

7 .Odpornos$¢ na warunki klimatyczne % Rf 280 Re 277

8 Wytrzymatos$¢ na rozcigganie po starzeniu kN 0,405

9 Wyglad zewnetrzny: kolor barwa jednolity Ocena wizualna

10 .\Wyglad zewnetrzny: powierzchnia - gladka, bez uszkodzen

11 .Wyglad zewnetrzny: szczerby krawedziowe (gat.|) - niedopuszczalne

12 .Préba elastycznosci kratki — mozliwos¢ odwracalnego dogiecia przeciwlegtych naroznikow kratki
13 . Trwato$¢ przewidywana, nie mnigj niz 25 lat

14 .Odchylenia wymiarow % 2

Przygotowana do transportu i magazynowania sekcja stanowi zespot wzajemnie przylegajgcych do
siebie tasm. W pozycji roziozonej (na budowie) sekcja przyjmuje postaé faliscie wygietych tasm
przypominajgcych przestrzenng strukture plastra miodu . Do faczenia sgsiednich sekcji ze sobg nalezy
stosowaC opaski samozaciskowe poliamidowe, certyfikowane. Geokrate nalezy przechowywaé w
opakowaniach fabrycznych, w pomieszczeniach czystych, suchych, zaciemnionych i wentylowanych,
chronigc je przed zawilgoceniem, chemikaliami, tluszczami, paliwami i mozliwoscig uszkodzenia.
Przechowywanie geokraty w warunkach bezposredniego dziatania $wiatla nie powinno trwac diuzej niz
dwa miesigce.

Wysokos¢ geokraty, réwna szeroko$ci tasm powinna wynosié 50 mm.

Nie stosowac¢ geokraty nacinanej i perforowane;.

2.2.3. Kruszywo

Kruszywo na warstwe wypeiniajagca powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.
Kruszywo to zwir o uziarnieniu 2-8 mm.

Skladowanie kruszyw powinno odbywaé sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

2.2.4. Kotwy stalowe

Do mocowania geokraty stosuje si¢ kotwy z odpadowej stali zbrojeniowej gtadkiej lub zebrowanej.
Wymiary i ksztatt kotew nalezy dostosowac¢ do wymiaru geokraty wg zalecen jej producenta. Zwykle
kotwy wykonuje sie z pretéw $rednicy 6 + 8 mm, diugosci 250+ 600 mm.

2.2.5. Opaski zaciskowe do fgczenia sgsiednich odcinkéw geokrat

Do taczenia, roztozonych na budowie, sgsiednich odcinkéw (sekcji) geokrat stosuje sie tasmy
samozaciskowe (opaski zaciskowe).

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 i ST D.06.01.01.

3.2. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoécig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— sprzet do przewozu kruszywa

— przenosne ramy montazowe do rozciggania geokraty na budowie i nadania jej komérkom nominalnych

wymiaréw,

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 i ST D-06.01.01.

4.2. Transport materiatéw
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Transport geokrat moze si¢ odbywa¢ dowolnymi $rodkami transportu w opakowaniach fabrycznych.
Nalezy chroni¢ materiaty przed zamoczeniem i kontaktami z paliwem, smarami i ttuszczami oraz przed
ich fizycznym uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i SST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zalgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. utozenie geokraty

3. wypeinienie geokraty kruszywem,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan
Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdiowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokosciowych,

— ew. wykonac drogi dojazdowe i inne prace potrzebne dla udostepnienia terenu robot,

— ew. dokonac¢ kontrolnych badar gruntu podioza, wg decyzji Inzyniera, w celu sprawdzenia czy nie
réznig sie od cech przyjetych do obliczen projektowych.

5.4. Ulozenie geokraty wypelnionej kruszywem

Nawierzchnie skiada sie z geokraty i kruszywa wypetniajgcego jej komorki .

Geokrata powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w pkcie 2.2.2, a kruszywo, jako materiat
wypetniajgcy geokrate, powinno odpowiadac wymaganiom pktu 2.2.3.

Geokrate uktada sig¢ sekcjami (odcinkami) na zageszczonej warstwie podbudowy zasadniczej przy
pomocy przenoénych ram montazowych lub taczac poszczegdine elementy zapewniajgcych dokiadne
rozciggniecie sekcji i nadanie komoérkom geokraty nominalnych wymiardw. Skrajne komorki sekgji
nalezy pofaczy¢ z sagsiednimi sekcjami za pomocg tasm (opasek) samozaciskowych, a ponadto
przymocowac do podtoza kotwami ze stali zbrojeniowej odpadowej $rednicy 8 mm, w ksztalcie litery ,U”
o diugosci rownej wysokosci geokraty zwiekszonej o 200 mm.

Liczba kotew i ich rozmieszczenie powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub
Inzyniera. Podczas instalowania kotew nie wolno uszkadza¢ écian komérek.

Po zamontowaniu geokrat nalezy wypetnic jej komorki kruszywem z nadmiarem nie mniejszym od 5 cm
dla geokraty o wysokoséci = 15 cm oraz nie mniejszym niz 3,0 cm przy wysokosci < 15 cm, a nastepnie
zagesci¢ lekkim sprzetem wibracyjnym lub lekkimi ubijakami, zapobiegajac mechanicznemu
uszkodzeniu geokraty. Przy wypeinianiu mozna stosowac sprzet mechaniczny jak spycharki, tadowarki

itp. Wypetnianie nalezy wykona¢ metodg od czota, przy czym niedopuszczalny jest ruch maszyn po
niewypetnionych sekcjach. Materiatu zasypowego nie wolno zrzucac¢ na roztozong geokrate z wysokosci
wigkszej od 1 m. W miare zageszczania wypeinienie geokraty kruszywem nalezy uzupetniaé tak, aby
geokrata byta okryta warstwg grubo$ci nie mniejszej niz 3 cm. Szerokos¢ warstwy moze rézni¢ sie od
szeroko$ci projektowanej o wiecej niz 10 cm. Nieréwnosci podituzne i poprzeczne, pod fatg 4-metrowg,
nie mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg } 0,5%.

5.5. Roboty wykoriczeniowe

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT 47



D - 10.10.01 GEOKRATA KOMORKOWA

Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych
warunkéw terenowych, takie jak:

-odtworzenie przeszkod czasowo usunietych, np. parkanéw, ogrodzen, nawierzchni, chodnikoéw,
kraweznikow itp.,

- niezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewéw, ew. drzew,

- roboty porzgdkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatéw
wykonane przez dostawcow itp.),

- ew. wykonac¢ wiasne badania wiasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1.
Czestotliwose Wartosci
Lp. Wyszczegélnienie badan i pomiarow
badan dopuszczalne
1 Roboty przygotowawcze Biezaco Wg pktu 5
2 Utozenie gokraty Biezgco Wg pktu 5
3 Wypetnienie kruszywem Biezaco Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogoline zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) utozonej geokraty komérkowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podfoza pod ulozenie geokraty,

- ulozenie geokraty wypeinionej kruszywem.

Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 utozenia geokraty komérkowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatoéw i sprzetu,

- ulozenie geokraty,

- wypetnionej kruszywem i inne roboty, wedtug wymagan dokumentacji projektowej i SST

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszgcych

Cena wykonania robot okreélonych niniejszg OST obejmuje:

-roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. Przepisy zwigzane

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdine

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

. D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza

. D-04.04.00+04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 10.2. Normy

. PN-88/B-06250 Beton zwykty

. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

8. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

10. BN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu

10.3. Inne dokumenty

11. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
Warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. nr 43,
poz. 430)

12. Europejska Aprobata Techniczna - Geokrata G5 max
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