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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiajacego
Projekt techniczny instalacji elektrycznych dla inwestycji pn.: ,Przebudowa polegajgca na przystosowaniu
pomieszczenia w budynku gospodarczym gospodarstwa szkétkarskiego do petnienia podrecznego magazynu
srodkéw ochrony roslin wraz z budowg bezodptywowego zbiornika na $cieki technologiczne” zlokalizowanym na
dziatce nr ewidencyjny 74/2386 przy ul. Powstancéw 1863r. 100 w miejscowosci Niektan Wielki, gm. Stgporkéw.”
1.2. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych.

1.3. Zakres stosowania ST.
Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowy i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.4

1.4. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotyczg zasad prowadzenia rob6t instalacyjnych w czasie przebudowy
obiektéw kubaturowych i obejmujg budowe nowych instalacji elekirycznych w obiekcie.

Specyfikacja obejmuje nastepujgcy zakres robdt:

1. Montaz zabezpieczenia nadpradowego w istniejgcej tablicy elektrycznej
Montaz rozdzielnicy elektrycznej RM
Montaz linii zasilajgcej WLZ dla rozdzielnicy RM
Montaz okablowania i urzgdzen instalacji wewnetrznej do odbiornikéw
Wykonanie ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepieciowej
Wykonanie instalacji wyréwnania potencjatow
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15. Szczegétowe wymagania dotyczace wykonania instalacji zostaty okreslone pod ponizszymi
kodami CPV:
— CPV 45300000-0 — Roboty instalacyjne w budowlanych,
— CPV 45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne,
— CPV 45311200-2 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych,
— CPV 45314310-7 — Uktadanie kabili,
— CPV 45315600-4 — Instalacje niskiego napiecia,
— CPV 45317300-5 — Instalowanie elektrycznych urzadzen elektrycznych.

1.6. Ogoélne wymagania dotyczace robét.
Wszelkie roboty elektroinstalacyjne, nalezy wykonaé zgodnie z zatozeniami i parametrami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji technicznej a takze zgodnie z kompletem rysunkéw dokumentacji technicznej. W skiad
robét wchodzg wszystkie prace uzupetniajgce, zwigzane z pracami podstawowymi oraz wszystkie swiadczenia
niezbedne dla petnego i prawidtowego ukonczenia rob6t. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ w/w instalacje
kompletne i sprawne, a wszystkie roboty powinien wykonywa¢ zgodnie z regutami sztuki budowlanej i wiedzy
techniczne;j.

1.7. Dokumentacja robét elektrycznych i teletechnicznych.
Dokumentacje robét elektrycznych stanowig:

1. Projekt techniczny instalacji elektrycznych

2. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét, zgodna z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 2.09.2004 r. (Dz. U. z 2004 r. nr 202, poz. 2072)

3. Dziennik budowy, prowadzony zgodnie z zarzgdzeniem MGPIB z 15.12.1994 r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (MP z 1995 r. nr 2, poz. 29).

4. Aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu
i powszechnego lub jednostkowego stosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa Prawo
Budowlane z 7.07.1994r. (Dz. U. z 2000 r. nr 106, poz. 1126 z pdzniejszymi zmianami)

5. Protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robdt zanikajgcych, z zatgczonymi protokotami z badan
kontrolnych

6. Dokumentacja powykonawcza.

Roboty nalezy wykonywac¢ na podstawie projektu opracowanego dla konkretnej realizacji.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.

2.1. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos$¢ i wtasciwo$¢ do robét i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce. Ponadto wszystkie materiaty zastosowane do realizacji robdt powinny odpowiadaé, co do
parametrow i jakosci, wymaganiom Projektu Wykonawczego, specyfikacji materiatowej oraz przedmiaru roboét
i przyjetym rozwigzaniom technicznym.

Wszystkie materiaty stosowane do wykonywania instalacji elektrycznych powinny posiadac:

1. Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

2. Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,

3. Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

4. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna
Na kazde zadanie Zamawiajgcego (bgdz Inspektora nadzoru) Wykonawca obowigzany jest okaza¢ powyzsze
dokumenty.

Wszystkie nazwy witasne i marki handlowe, systemdw, urzadzen i wyposazenia, zostaly uzyte
w niniejszym opracowaniu w celu okreslenia odpowiedniego standardu wykonania i wyposazenia budynku.

Wykonawca ma prawo wnioskowaé o zastosowanie rozwigzan zamiennych, nie obnizajgcych tego
standardu. Wprowadzone zmiany nie mogg pocigga¢ za sobg zwiekszenia kosztéw inwestycji ani zmieniaé¢ idei
projektu. Wszelkie zmiany muszg uzyskac¢ akceptacje Inwestora i Gtéwnego Projektanta. Jezeli zastosowanie
rozwigzania zamiennego wigze sie z koniecznoscig wprowadzenia zmian w dokumentacji, strona wnioskujgca
ponosi petng odpowiedzialnos¢ za dokonanie tych zmian, zwigzang z tym koordynacje miedzybranzowg
oraz uzyskanie niezbednych uzgodnien i pozwolen.

Sposdb transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez
producenta. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczgcg sktadowanych na
budowie materiatéw przeznaczonych do wykonania robdt wyktadzinowych i oktadzinowych.

1.1 Wymagania do materialow wyszczegolnionych w publikowanych katalogach.

Do materiatéw wyszczego6lnionych w obowigzujacych i publikowanych katalogach (KNNR, KNR, KNRW, KSNR,
KNP, ORGBUD i innych katalogach) nalezy stosowa¢ zasady okreslone w zatozeniach ogdlnych
i szczegdtowych katalogéw. W szczegdlnosci nalezy stosowac warunki i normy tam wskazane.

1.2 Wymagania do materialow niewyszczegolnionych w katalogach

Materiaty, ktére nie majg odniesienia w publikowanych katalogach, a dopuszczone sg do stosowania
w budownictwie, nalezy stosowac zgodnie z obowigzujacymi kartami wyrobow i instrukcjami producentéw. Normy
zuzycia nalezy przyjmowac zgodnie z zaleceniami producentow i dystrybutoréw wyrobow.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI.

3.1. Sprzet i narzedzia do wykonywania instalacji elektrycznych i teletechnicznych.
Do wykonania rob6t nalezy zastosowac sprzet i maszyny wtasciwe dla danego rodzaju roboét, przy uwzglednieniu
przecietnej organizacji pracy. Naklady pracy sprzetu winny wynika¢ z katalogéw naktadéw rzeczowych, z
uwzglednieniem zatozen ogélnych i szczegétowych.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU.

. Transport i skladowanie materiatow.
Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny byé dobrane przy uwzglednieniu przecietnej organizac;ji
pracy i wynikac z projektu organizacji budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.
5.1. Szczego6towy wykaz robot w zakresie instalacji elektrycznych:

* montaz zabezpieczenia nadprgdowego C25A/3 w istniejgcej tablicy elektrycznej budynku,

* montaz rozdzielnicy elektryczne RM dla potrzeb zasilania projektowanych instalacji

» wykonanie (utozenie) wewnetrznej linii zasilajgcej WLZ do projektowanej tablicy RM

» wykonanie okablowania obwodow odbiorczych wraz z przebiciami, uszczelnieniami i niezbednymi
robotami budowlano-wykonczeniowymi,

« znakowanie kabli i przewoddw elektroenergetycznych,

» dostawe i montaz osprzetu elektroinstalacyjnego i opraw oswietleniowych,

* wykonanie instalacji sitowej i gniazd wtyczkowych,



* wykonanie zasilania urzgdzen wentylacyjnych,

* wykonanie, podtgczenia i uruchomienie instalacji oswietlenia podstawowego, awaryjnego
i ewakuacyjnego,

» wykonanie instalacji potgczeh wyréwnawczych

* wykonanie instalacji ochrony od porazen pradem elektrycznym,

* wykonanie instalacji ochrony przeciwprzepieciowej,

* wykonanie instalacji uziemiajacej,

e sprawdzenie i uruchomienie zamontowanych i podtgczanych urzadzen oraz przeprowadzenia préb
rozruchowych i préb dziatania instalacji elektrycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenia urzadzen i materiatéw przed przystapieniem do robot.
Przed przystgpieniem do robét zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych nalezy przedstawi¢ do
akceptacji Inwestorowi lub Inspektorowi nadzoru, zaproponowane urzadzenia i materiaty, ktére powinny spetniac
wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz odpowiada¢ parametrom okreslonym
w dokumentaciji projektowe;j.
Kazde urzadzenie i materiat dostarczony na budowe musi posiadac¢ certyfikat lub deklaracje zgodnosci
stwierdzajgcg zgodnosé wiasnosci technicznych z okreslonymi w normach i aprobatach.

6.2. Sprawdzenia w czasie robét.
Sprawdzenia w czasie rob6t polegajg na kontroli zgodnosci wykonywania instalacji z dokumentacijg projektows i
ST w zakresie pewnego fragmentu prac. Prawidtowos¢ ich wykonania wywiera wptyw na prawidtowo$¢ dalszych
prac. Sprawdzenia te szczego6lnie powinny dotyczy¢ robét ,,zanikajgcych”.

6.3. Sprawdzenia w czasie odbioru robot.

Sprawdzenia w czasie odbioru robo6t przeprowadza sie celem oceny spetnienia wszystkich wymagan dotyczacych
wykonanych instalacji a w szczegélnosci:

e zgodnosci z dokumentacjg projektowa i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono

w dokumentacji powykonawczej,

¢ jakosci zastosowanych materiatdw i wyrobow,

e prawidtowosci dziatania i funkcjonalnosci.
Przy sprawdzeniach w czasie odbioru robét pomocne mogg by¢ wyniki badan i pomiaréw dokonanych w trakcie
wykonywania robét.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

7.1. Zasady okreslania ilosci robot.
Jednostkami obmiaru sg jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla danej pozycji rob6t w oparciu o katalogi
naktadéw rzeczowych.
llosci urzagdzen oraz dtugosci przewodow, kabli, rurek, itp. oblicza sie na podstawie dokumentacji projektowej
i uzgodnionego zakresu robét do wykonania.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Roboty zwigzane z wykonywaniem instalacji ulegajacych zakryciu nalezy zgtosi¢ do odbioru przed przystgpieniem
do dalszych prac zakrywajgcych. W trakcie odbioru nalezy przedstawi¢ pomiary izolacji kabli i przewodéw. Jezeli
wszystkie pomiary oraz stan wizualny daty wynik pozytywny mozna uznac¢ roboty za wykonane prawidtowo f1j.
zgodnie z dokumentacja i ST i zezwoli¢ do przystgpienia do robét zakrywajacych. Jezeli stan wizualny lub
pomiary dajg wynik negatywny roboty nie powinny by¢ odebrane. Wykonawca zobowigzany jest do usuniecia wad
i ponownie zgtosi¢ do odbioru.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem robét ulegajgcych zakryciu oraz materiatéw nalezy zapisac
w dzienniku budowy lub protokole podpisanym przez przedstawicieli Inwestora (inspektor nadzoru) i Wykonawcy
(kierownik budowy).

8.2. Odbior czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét. Odbioru czesciowego robét dokonuje
sie dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich
usuniecie przed odbiorem koncowym. Odbiér czesciowy robdt jest dokonywany przez inspektora nadzoru
w obecnosci kierownika budowy. Protokdt odbioru czesciowego jest podstawg do dokonania czesciowego
rozliczenia robdt jezeli umowa taka forme przewiduje.



8.3. Odbior ostateczny (koncowy).

Odbidr ostateczny stanowi ostateczna ocene rzeczywistego wykonanie robdt w odniesieniu do zakresu (ilosci),
jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowg. Odbior ostateczny dokonuje komisja powotana przez
Zamawiajgcego na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw oraz dokonanej ocenie
wizualnej. Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatalnosci powinna okresla¢ umowa. Wykonawca
rob6t obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

« projekt budowlany — jezeli wystepuije,

« projekt techniczny,

« dokumentacje powykonawcza,

« szczegOtowe specyfikacje techniczne,

 dziennik budowy z zapisami dotyczgcymi toku prowadzonych robot,

« aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci dla zastosowanych materiatéw i wyrobow,

« protokoty odbioréw czesciowych,

« instrukcje producentéw dotyczgce zastosowanych materiatéw,

* wyniki pomiaréw.

Badania odbiorcze instalacji powinny obejmowac:
* wykonanie pomiaréw rezystanci izolacji przewodéw,
e sprawdzenie poprawnosci mocowania i montazu urzadzen,
¢ sprawdzenie poprawnosci prowadzenia tras kablowych i przewodow,
¢ wykonanie badanie ciggtosci przewodéw ochronnych w tym gtownych i dodatkowych potaczen
wyréwnawczych,
« wykonanie pomiaréw skutecznosci szybkiego wytgczenia zasilania,
« wykonanie pomiardéw rezystancji uziemienia,
« wykonanie pomiaréw natezenia oswietlenia,
« wykonania préby dziatania poszczegdlnych urzadzen oraz instalaciji,
e 0znaczenie tablicy, gniazd i przewodow,

Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzadzi¢ odpowiednie protokoty.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ sie przedtozonymi dokumentami, sprawdzi¢ dziatanie
instalacji oraz dokona¢ oceny wizualne;j.
Roboty instalacyjne powinny by¢é odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan i pomiaréw sg pozytywne
i dostarczone przez wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym. Jezeli
chociazby jeden wynik badan byt negatywny instalacja nie powinna by¢ przyjeta. W takim przypadku nalezy
przyjg¢ jedno z nastepujgcych rozwigzan:

* jezeli to mozliwe, nalezy poprawic instalacje i przedstawic jg ponownie do odbioru,

* jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika oraz trwatosci instalaciji,
zamawiajgcy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koncowego z jednoczesnym obnizeniem
wartosci wynagrodzenia w stosunku ustalen umownych.

e w przypadku, gdy nie sg mozliwe do wykonania podane wyzej rozwigzania, Wykonawca
zobowigzany jest do usuniecia wadliwie wykonanych instalacji i zgtosi¢ je ponownie do odbioru.

W przypadku nie kompletnosci dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu.
Z czynnosci odbioru sporzadza sie protokét podpisany przez przedstawicieli Zamawiajgcego i Wykonawcy.
Protokot powinien zawieraé:
« ustalenia podjete w trakcie prac komisiji,
e ocene wynikéw odbioru
« wykaz wad i usterek ze wskaznikiem mozliwosci ich usuniecia,
»  stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania instalacji z zaméwieniem.

Protokét odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia kohcowego pomiedzy Zamawiajgcym
a Wykonawca.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT.
Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiaréw i badan,
zgodnie z warunkami zawartej umowy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
Specyfikacja Techniczna powotuje sie na instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego nie okreslono, nalezy
przyjmowac ostatnie wydania dokumentdw oraz biezgce aktualizacje.
Od Wykonawcy Zamawiajacy bedzie wymagat spetnienia ich zapiséw i wymagan w trakcie realizacji Robot



