Zatacznik nr -1

Wymagania oraz procedura badan dla weryfikacji miejsc pomiarowych WIM

Wybor klasy miejsca pomiarowego w zaleznosci od wymaganej doktadnosci

Tabela klas wg COST 323 dla doktadnosci pomiarowej B+(7) i B(10)

Doktadnos$é klasa I ( bardzo dobra) klasa II ( dobra) klasa III ( akceptowana )
klasa B+(7) + - -
klasa B (10) + + -

Wymagania dla nawierzchni
1. Grubos$¢ wierzchniej warstwy nawierzchni > 10 cm

2. Dtugo$é wyznaczonego odcinka przed WIM-50m iza WIM-25m
( dla_pomiaru wskaznika IRI - 100 m przed i 50 m za miejscem instalacji czujnika wagi )

Stanowisko do wazenia WIM - widok z géry

50 mb wa@ektroniczne 25 mb
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3. Promien krzywizny w ptaszczyznie poziomej > 1000 m ( preferowane odcinki prostoliniowe ),
daleko od stref przespieszania lub hamowania, o statej predkosci.

3. Geometria nawierzchni

3.1 Pochylenie podtuzne nawierzchni

klasa I ( bardzo dobra) klasa II ( dobra)
klasa B+(7) <1% -
klasa B (10) <2 % < 2 %

3.2 Pochylenie poprzeczne nawierzchni ( spadek poprzeczny )

klasa I ( bardzo dobra) klasa II ( dobra)
klasa B+(7) <3 % -
klasa B (10) <3 % < 3 %

3.3 ROwnos¢ poprzeczna/maksymalna gtebokosé koleiny pod tata o diugosci 3 m

klasa I ( bardzo dobra) klasa II ( dobra)
klasa B+(7) < 4 mm -
klasa B (10) < 4 mm <7 mm

3.4 Rownos¢ podtuzna wskaznik IRI [mm/m]

klasa I ( bardzo dobra) klasa II ( dobra)
klasa B+(7) 0.0-1.3 -

klasa B (10) 0.0-1.3 1.3 - 2.6
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4. No$nos¢ nawierzchni

4.1 Ugiecie statyczne nawierzchni przy obciazeniu 130 kN/os$- [mm]

Uwaga: pomiary nalezy wykona¢ w temperaturze < 20°C

klasa B+(7)

klasa I ( bardzo dobra)

nawierzchnie
potsztywne

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

IA

0.15mm / £ 0.03 mm

nawierzchnie w
catosci asfaltowe

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

IA

0.20 mm / + 0.04 mm

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

nawierzchnie podatne

IA

0.30 mm / %+ 0.07 mm

4.2 Ugiecie dynamiczne nawierzchni przy obciazeniu 50 kN/na pow. o $rednicy 30 cm- [mm]

Uwaga: wyniki pomiaru ugie¢ nalezy przeliczy¢ do temperatury rownowaznej

+ 20°C

lewym i prawym kotem

klasa B+(7) klasa I ( bardzo dobra)
nawierzchnie Ugiecie sredn_le / roznica pomiedzy <010 mm £ 0.02 mm
potsztywne lewym i prawym kotem
nawllgrzchme w Ugiecie sredn_le / roznica pomiedzy <0.15mm £ 0.03 mm
catosci asfaltowe lewym i prawym kotem
nawierzchnie podatne Ugiecie srednie / roznica pomigdzy <0.20 mm £ 0.05mm

4.3 Ugiecie statyczne nawierzchni przy obciazeniu 130 kN/os$- [mm]

Uwaga: pomiary nalezy wykona¢ w temperaturze < 20°C

klasa B (10)

klasa I ( bardzo dobra)

klasa II ( dobra)

nawierzchnie
potsztywne

Ugiecie $rednie / réznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

IA

0.15mm / %+ 0.03 mm

IA

0.20 mm / = 0.05 mm

nawierzchnie w
catosci asfaltowe

Ugiecie $rednie / réznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

A

<0.20 mm / + 0.04 mm

IA

0.35mm / £ 0.08 mm

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy

nawierzchnie podatne .
lewym i prawym kotem

IA

0.30 mm / £ 0.07 mm

IA

0.50 mm/ £ 0.10 mm

4.4 Ugiecie dynamiczne nawierzchni przy obciazeniu 50 kN/na pow. o $rednicy 30 cm- [mm]

Uwaga: wyniki pomiaru ugie¢ nalezy przeliczy¢ do temperatury rownowaznej

+ 20°C

klasa B (10)

klasa I ( bardzo dobra)

klasa II ( dobra)

nawierzchnie
potsztywne

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

<0.10mm / £ 0.02 mm

A

< 0.15mm / £ 0.04 mm

nawierzchnie w
catosci asfaltowe

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

<0.15mm / %+ 0.03 mm

IA

0.25 mm / £ 0.06 mm

Ugiecie $rednie / rdznica pomiedzy
lewym i prawym kotem

nawierzchnie podatne

<0.20mm /£ 0.05mm

A

<0.35mm / £ 0.07 mm

5. Wytyczne wykonania pomiaréw :

Cecha nawierzchni

aparat pomiarowy

czestotliwo$é pomiaru

pochylenie podtuzne nawierzchni

profilogaf laserowy LPR lub
urzadzenie rownowazne

wartos¢ $rednia z kazdego
odcinka o diugosci - 5m w [%]

pochylenie poprzeczne nawierzchni
( spadek poprzeczny )

profilogaf laserowy LPR lub
urzadzenie rownowazne

wartos¢ $rednia dla kazdego
odcinka o diugosci - 5m w [%]

Promien krzywizny w plaszczyznie poziomej
> 1000 m ( preferowane odcinki prostoliniowe )

profilogaf laserowy LPR lub
urzadzenie réwnowazne

promien tuku - [m] wartos¢
$rednia dla kozdego odcnka
okregu o diugosci 10 m

ROéwnos¢ poprzeczna/maksymalna gtebokos¢ koleiny

profilogaf laserowy LPR lub
urzgdzenie rownowazne

wartos¢ srednia z kazdego
odcinka o dtugosci - 5m w [%]

ROownos¢ podtuzna wskaznik IRI [mm/m]
( 100 m przed i 50 m za miejscem instalacji czujnika wagi)

profilogaf laserowy LPR lub
urzgdzenie rownowazne

wskaznik IRI/50m
w [ mm/m]

Ugiecie statyczne nawierzchni przy obciazeniu
130 kN/os - [mm]

ugieciomierz Benkelmana

wartos¢ srednia z pomiaréw
col0 mw][ mm]

Ugiecie dynamiczne nawierzchni przy obciazeniu
50 kN/ na pow. o srednicy 30 cm - [mm]

ugieciomierz dynamiczny - FWD

wartos¢ srednia z pomiaréw
col0 mw][ mm]

Grubos¢ zwigzanych warstw nawierzchni [cm]

1 odwiert + geopenatroradar
(GPR)

wartos¢ srednia z profili
poprzecznych co 10 m




