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1. Uzyte w opracowaniu terminy i skroty

p.r.d. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 1997 nr 98 poz.
602 ze zm.)
rozp. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych

warunkow technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. 2003
nr 220 poz. 2181 ze zm.)

XML (ang. Extensible Markup Language, w wolnym ttumaczeniu Rozszerzalny Jezyk
Znacznikéw) — uniwersalny jezyk znacznikdw przeznaczony do reprezentowania réznych
danych w strukturalizowany sposéb. Jest niezalezny od platformy, co umozliwia tatwg
wymiane dokumentow pomiedzy réznymi systemami. XML jest standardem
rekomendowanym oraz specyfikowanym przez organizacje W3C.

Bramka (bramownica) konstrukcja bramowa nad pasami ruchu, na ktérej umieszcza sie ZZT
lub TZT

Inzynier Kontraktu- osoba fizyczna lub prawna, ktéra jest zatrudniona przez Zamawiajgcego w celu
wykonania funkcji nadzoru i realizacji kontraktu w imieniu i na rzecz Zamawiajgcego. Prawa i
obowigzki Inzyniera Kontraktu sg jednostronnie okreslone przez Zamawiajgcego.

Kierownik Budowy (takze: KB)- powotywany przez Wykonawce na okres budowy zgodnie z ustawag
Prawo Budowlane. KB prowadzi Dziennik Budowy oraz odpowiada m.in. za prowadzenie
dokumentacji budowy oraz organizacje bezpieczenstwa i higieny pracy. KB ma prawo do
wystepowania o zmiany w rozwigzaniach projektowych oraz ustosunkowania sie do zalecen
zawartych w Dzienniku Budowy.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego (takze: Inspektor Nadzoru, IN) reprezentuje interesy
Zamawiajgcego w zakresie kontroli zgodnosci oraz jakosci budowy z obowigzujgcymi przepisami
prawa oraz zasadami dobrych praktyk. W razie stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci IN ma
prawo wydawania polecen kierownikowi budowy/robét, a takze moze wstrzymaé wykonywanie robét
budowlanych w przypadkach, gdy mogg one wywotaé zagrozenie lub spowodowac¢ niedopuszczalng
niezgodnosc¢ z projektem lub pozwoleniem na budowe. Inspektor Nadzoru jest funkcjg okreslong w
ustawie Prawo Budowlane.
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2. Wprowadzenie.

Informacje uzupetniajgce:

1)

2)

3)

4)

Stosownie do uzgodnien z Zamawiajgcym przewiduje sie budowe KSZRD w oparciu o integracje
IT realizowang przez szyne integracyjng / broker komunikacyjny (ESB — Enterprise Service Bus).
Dzieki takiemu podejsciu tatwiejsza bedzie implementacja poszczegdlnych urzadzen (klasy
modutéw rozproszonych) oraz zapewnione zostanie wieksze bezpieczehstwo dla
Zamawiajgcego dzieki wdrozeniu mechanizmu umozliwiajgcego kontrole nad integracjg. Moduty
centralne bedg sie komunikowaty z poszczegoinymi urzgdzeniami modutéw klas rozproszonych
za posrednictwem ESB, co pozwoli na osiggniecie szeregu korzysci, m.in.:

- lepszg kontrole przeptywdéw danych i diagnostyke w przypadku wstgpienia ewentualnych
problemow,

- kontrole funkcjonowania interfejséw zaréwno po stronie modutéw rozproszonych, jak i
centralnych,

- wiekszg elastycznosc (i interoperacyjnosc) catego systemu dzieki uzyskaniu narzedzi
integracyjnych dla systemoéw trzecich oraz systemoéw, ktére dopiero powstang w przysztosci,

- standaryzacje komunikaciji.

Problematyka wymagan dla modutéw autonomicznych. Co do zasady, z punktu widzenia
interfejséw, zadna klasa nie jest klasg catkowicie autonomiczng (nie funkcjonuje w catkowitym
oderwaniu od warstwy centralnej), np. urzgdzenia gromadzace dane pogodowe sg
programowalne interwatem przesytania danych. W przypadku urzadzen ktérych funkcjonowanie
jest determinowane danymi z innych urzadzen (zalezy od danych z innych urzgdzen), dane beda
pobierane zawsze za posrednictwem systemu centralnego.

Problematyka wymagan komunikacyjnych. Niniejszy model definiuje model komunikacyjny
poprzez projekt poszczegdlnych interfejséw. Problematyke wymagan komunikacyjnych trzeba
bedzie analizowa¢ razem z wymaganiami komunikacyjnymi, ktére zostang opracowane dla
modutéw centralnych.

W kontekscie standardu Onvif, wyjasniamy: protokoty komunikacyjne tgcznie z dokumentacjg
interfejséw sa publicznie dostepne pod adresem: https://www.onvif.org/profiles/specifications/
W zakresie przyktadowego komunikatu odsytamy do zrédta (Programmers Guide, zatgcznik B),
ktéry znajduje sie pod adresem:

https://www.onvif.org/wp-content/uploads/2016/12/ONVIF_WG-APG-
Application_Programmers_Guide-1.pdf

W zakresie sterowania kamerami PTZ, bedzie ono realizowane przy wykorzystaniu protokotu
Onvif. Oznacza to, ze ustawieniem kamery (np. skierowanie kamery na konkretny obiekt) bedzie
mogt zarzgdzac zaréwno operator (za pomocg dedykowanej do tego celu aplikacji, jak i system
centralny (ktory bedzie miat mozliwos¢ przestania do takiego urzgdzenia komunikatu
sterujgcego, np. dotyczgcego ustawienia kamery w konkretnym kierunku / punkcie). Szczegoty
dotyczace funkcjonalnosci kamer PTZ i ich wykorzystania bedg definiowane w specyfikacjach
wzorcowych dla klas oraz w wymaganiach dla ,systemu centralnego”.

Zatozenia generyczne:

1)

2)

W przedktadanym dokumencie sposéb modelowania polega on na tym, ze w zakresie interfejsow
zostat on przygotowany w UML i wygenerowany w sposob automatyczny ze srodowiska Sparx
Enterprise Architect.

Nadmieniamy, ze w kontekscie dokumentacji SST nastepuje uszczegotowienie struktur danych
zdefiniowanych w dokumencie A2. W trakcie dalszych prac nad specyfikacjami urzgdzen (w
tomie SST) opracowane zostang specyficzne wersje schematow, w ktérych struktury danych
beda ograniczone do mozliwosci danej klasy modutu. Dla przykfadu: Struktura danych
definiujgca sekwencje wyswietlang na tablicach o zmiennej tresci jest kompletna i wystarczajgca
do implementaciji interfejsu przez producenta urzadzenia; jest przy tym strukturg uniwersaing,
przy pomocy ktérej mozna obstuzy¢ wszystkie rodzaje tablic zmiennej tresci. Konsekwencjg


https://www.onvif.org/profiles/specifications/
https://www.onvif.org/wp-content/uploads/2016/12/ONVIF_WG-APG-Application_Programmers_Guide-1.pdf
https://www.onvif.org/wp-content/uploads/2016/12/ONVIF_WG-APG-Application_Programmers_Guide-1.pdf

3)

4)

* ¥
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takiego podejscia jest fakt, ze niektore tablice o zmiennej tresci nie bedg w stanie wyswietli¢
wszystkich sekwencji zgodnych z definicjg struktury danych z dokumentu A2, dlatego tez w
dokumencie SST (szczegotowe specyfikacje techniczne — SST) zostanie ona ograniczona pod
katem konkretnych rozwigzan definiowanych we szczegétych specyfikacjach technicznych.
Innymi stowy w poszczegdlnych specyfikacjach wzorcowych nastgpi ograniczenie struktur pod
katem poszczegdinych urzadzen.

Szczegoty integracji zostang zdefiniowane na poziomie wymagan dla modutéw centralnych, gdyz
szyna integracyjna / broker komunikacyjny bedzie elementem centralnym. Z tego powodu
oferenci, aby odpowiednio zaoferowa¢ klasy rozproszone bedg musieli sie zapoznac¢ z
wymaganiami dotyczacymi integraciji, ktére zostang zawarte w dokumentacji wymagan dla
modutéw centralnych.

Na poziomie integracji (w specyfikacji modutdéw centralnych) przewidywane jest wystawienie
klienta REST dla komunikacji synchronicznej i asynchronicznej, z mozliwymi wyjgtkami.

Dokument przedstawia modele interfejsow przewidziane do realizacji w | etapie budowy
Krajowego Systemu Zarzadzania Ruchem Drogowym, jak i w kolejnym.
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3. 101. Informowanie podrézujacych

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e informowanie za pomocg urzgdzenh zainstalowanych w pasie drogi i za pomocg znakow
0 zmiennej tresci 0: czasach przejazdu, zdarzeniach, robotach drogowych lub utrudnieniach i ich
skutkach dla ruchu, objazdach, zalecanej predkosci oraz ostrzezeniach i poleceniach dla
kierowcow,

e informowanie o warunkach ruchu, w tym o czasie oczekiwania na przejsciach granicznych
i czasie dojazdu do POI drogami alternatywnymi,

o informowanie podrézujgcych o warunkach w tunelu,

e informowanie o warunkach pogodowych.

Wspdlne:: @

UrzadzenieProgramowalne

A

101. Informowanie @
podroézujacych

ParametryTablicyZmiennejTresci «<XSDcomplexType»
Konfiguracja tresci wyswietlanych w postaci kolejnych, widocznych naprzemiennie sekwenciji.

Lista danych:

-ﬁ

sekwencja Sekwencja Pojedyncza sekwencja przekazywana do ‘
TZT.

Sekwencja «kXSDcomplexType»
Pojedyncza tres¢ wyswietlana na TZT.
Przy wiecej niz jednej sekwencji, sg one wyswietlane naprzemiennie.

Lista danych:

-_

czasWyswietlania Czas wyswietlania sekwencji w sekundach.

grafikalL [0..1] base64Binary | Obraz graficzny do wyswietlenia w ramach
sekwencji po lewej stronie tablicy.
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grafikaP [0..1] base64Binary | Obraz graficzny do wyswietlenia w ramach
sekwencji po prawej stronie tablicy.

Typ Opis

grafikaS [0..1] base64Binary | Obraz graficzny do wyswietlenia w ramach
sekwencji posrodku tablicy.

tresc [0..3] string Tresé tekstowa wyswietlana w ramach
sekwenciji.

StanSekwencji «kXSDcomplexType»

Stan pojedynczej sekwencji zwracany przez urzadzenie. Uniwersalna struktura danych, ktéra w
trakcie dalszych prac moze zosta¢ uszczegoétowiona poprzez zdefiniowanie szczegétowych struktur
dla poszczegdinych konfiguracji wyswietlanych tresci.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

czasWyswietlania int Czas wyswietlania sekwencji w
sekundach.

sha [0..3] string Suma kontrolna pliku graficznego
ZZT wg algorytmu SHA-2(SHA-
256).

tresc [0..3] string Tres¢ tekstowa wyswietlana w
ramach sekwencji.

StanTablicyZmiennejTresci «xXSDcomplexType»
Stan zwracany przez urzgdzenie w postaci kolejnych, widocznych naprzemiennie sekwenciji.
Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ

sekwencja 0..* StanSekwencji Informacja o pojedynczej sekwenciji
wyswietlanej na TZT.
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3.1 101.A. Informowanie o utrudnieniach na drodze klasy A/S (I etap)

101. Informowanie g] «XSDcomplexType»
podrézujacych::101. poine::KonfiguracjaTablicyZmi jTresci
Informowanie
podrézujacych «XSDelement»

+ czasWylaczeniaWyswietlacza: positivelnteger
+ natezenieSwiatta: string

101.A. Informowanie o utrudnieniach na drodze klasy A/S {] SekwencjaTablicy101A
+ programuij(ParametryTablicyZmiennejTresci): WynikProgramowania +sekwencja | - grafikaL: grafi.ka [0..1]
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean o ¥ graf!kal?: graffka [0..1]
+ sprawdZ(): StanTablicyZmiennejTresci - - grafikas: grafika [0..1]
+  log(): string fordered} | tekst: string [0..3] {ordered)}
+ konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean czasWyswietlania: int
«XSDcomplexType»
Wspdlne::WynikSprawdzenia «XSDcomplexType»
Wspdlne::DaneXML
«XSDelement»
+  kodBfedu: KodBfedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]
«XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
101. Informowanie 101. Informowanie podrézujacych::
podrézujacych:: ParametryTablicyZmiennejTresci
StanTablicyZmiennejTresci
+sekwencja | 0..*
’ +sekwencja 0.*
«XSDcomplexType»
101. Informowanie «XSDcomplexType»
po.dréiujqcych“ 101. Informowanie podrézujgcych::
StanSekwencji Sekwencja
«XSDelement» «XSDelement»
+  czasWyswietlania: int + czasWyswietlania: int
+ sha: string [0..3] ‘ + grafikal: base64Binary [0..1]
+ tres’.c" striig [6 3] + grafikaP: base64Binary [0..1]
- _ + grafika$: base64Binary [0..1]
+ tresé: string [0..3]
Klasa 101.A Informowanie o utrudnieniach na drodze klasy A/S
Stuzy do

e informowania kierowcow o wypadkach drogowych, odlegto$ci do wypadku,

e informowania kierowcdw o ograniczonej skrajni drogi, zmianie przekroju drogi, sprzataniu pasa
drogowego, malowaniu paséw, robotach szybko postepujgcych i robotach na pasie awaryjnym
oraz innych pracach prowadzonych w pasie drogowym,

e informowania kierowcow o zatorach, zwezeniu jezdni, zamknieciu jezdni, zatrzymanym
pojezdzie, kolumnie pojazdéw, wolno poruszajgcych sie pojazdach, pojezdzie nienormatywnym,
pojezdzie uprzywilejowanym, podtopieniach jezdni, przeszkodach na drodze (wtargniecie ludzi,
zwierzagt, przedmiotéw), zanieczyszczeniu nawierzchni (olej), jezdzie pod prad, uszkodzonej
infrastrukturze drogowej,



7

* ¥

Generalna Dyrekcja Rzeczpospolita o Wspofinansowany przez Unig Europejska
Drég Krajowych i Autostrad - Polska L Instrument “taczac Europe”

informowania kierowcow o wydarzeniach specjalnych (nietypowych) np. planowane otwarcie
nowego odcinka, komunikaty sformutowane przez operatora,

informowania kierowcow o wprowadzanych objazdach na ciggu gtéwnym, czasach przejazdu do
najblizszych duzych celéw podrézy, umozliwiajgcych kierowcom wybor alternatywnej trasy,

informowania kierowcow o lokalnych warunkach pogodowych np. ($nieg, porywisty wiatr,
poprzeczne podmuchy wiatru),

informowania kierowcow o sliskiej nawierzchni np.: sSnieg, 16d, akwaplaning, zastoiska wody,
podtopienia, zanieczyszczenia nawierzchni (btoto, olej, paliwo),

informowania kierowcow o ograniczeniu widocznosci np.: zadymienie, smog, gesta mgta,
intensywne opady $niegu,

informowania o planowanych remontach,

informowania kierowcow o statusie tunelu drogowego (otwarty, zamkniety),
informowania kierowcow o wdrozonych procedurach awaryjnych na MPO,
informowania kierowcow o czasie oczekiwania na MPO,

informowania kierowcow o komunikatach systemu Child alert,
informowania kierowcow o dojazdach do miejsc imprez masowych,

informowania kierowcow o wznowieniu kontroli graniczne;.

Lista danych:

sekwencja 0.* SekwencjaTablicyl01A Lista sekwenciji tresci

wyswietlanych przez tablice.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opéznienie: 1 s.

Czestotliwos¢ przesytania danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 1,0 kbps. W dét: 2,7 Mbps

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu listy

sekwencji, ktére majg by¢ wyswietlane naprzemiennie. Kolejne
wywotanie zastepuje poprzednio przekazang liste sekwencji.
Przekazanie pustej listy sekwencji oznacza wygaszenie TZT.
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry ParametryTablicyZmiennejTresci

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujgcych do urzadzenia.

Urzgadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanTablicyZmiennejTresci

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzadzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzadzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

SekwencjaTablicy101A
Pojedyncza tre$¢ wyswietlana na tablicy klasy 101.A, na przemian z innymi sekwencjami.

Lista danych:

grafikaL [0..1] grafika Grafika wy$wietlana po lewej
stronie tablicy.

grafikaP [0..1] grafika Grafika wy$wietlana po prawej
stronie tablicy.

grafikaS [0..1] grafika Grafika wyéwietlana na $rodku
tablicy.

tekst [0..3] string Kolejne wiersze tekstu wyswietlane
na tablicy.

czasWyswietlania int Czas wyswietlania sekwencji w
sekundach.
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3.2 101.B. Informowanie o utrudnieniach na drodze klasy S/GP/G (I etap)

101. Informowanie 8:]

podrézujacych::101.
Informowanie
podrézujacych

SekwencjaTablicy101B
101.B. Informowanie o utrudnieniach na drodze klasy S/GP/G g]
; - - . ) » +sekwencja | - grafikaL: grafika [0..1]
+ programuj(ParametryTablicyZmiennejTresci): WynikProgramowania - grafikaP: grafika [0..1]
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean 0.* | - tekst: string [0..2] {ordered}
+ sprawdz(): StanTablicyZmiennejTresci {ordered}-  czasWyswietlania: int
+ log(): string
+ konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean
«XSDcomplexType»
Wspdlne::WynikSprawdzenia «XSchompIexType»
Wspdlne::DaneXML
«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBfedu: string [0..1]
«XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
101. Infc.)r.mowanle 101. Informowanie podrézujacych::
podrézujacych:: ParametryTablicyZmiennejTresci
StanTablicyZmiennejTresci
+sekwencja | 0..*
+sekwencja 0.*
«XSDcomplexType»
101. Informowanie «XSDcomplexType»
podroézujacych:: 101. Informowanie podrézujacych::
StanSekwencji Sekwencja
«XSDelement» «XSDelement»
+ czasWyswietlania: int + czasWyswietlania: int
+ sha: string [0..3] + grafikal: base64Binary [0..1]
+  tresc: string [0..3] + grafikaP: base64Binary [0..1]
+ grafika$: base64Binary [0..1]
+ tres¢: string [0..3]
Klasa 101.B Informowanie o utrudnieniach na drodze klasy S/GP/G
Stuzy do

e informowania o wypadkach drogowych, odlegtosci do wypadku,

e informowania o ograniczonej skrajni drogi, zmianie przekroju drogi, sprzataniu pasa drogowego,
malowaniu paséw, robotach szybko postepujgcych i robotach na pasie awaryjnym oraz innych
robotach,

e informowania o zatorach, zwezeniu jezdni, zamknieciu jezdni, zatrzymanym pojezdzie, kolumnie
pojazddéw, wolno poruszajgcych sie pojazdach, pojezdzie nienormatywnym, pojezdzie
uprzywilejowanym, podtopieniach jezdni, przeszkodach na drodze (wtargniecie ludzi, zwierzat,
przedmiotéw), zanieczyszczeniu nawierzchni (olej), jezdzie pod prad, uszkodzonej
infrastrukturze drogowej,
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informowania o wydarzeniach specjalnych (nietypowych), np. planowanym otwarciu nowego
odcinka, zblizajgcym sie remoncie odcinka drogi, child alert itp.,

informowania o wprowadzanych objazdach na ciggu gtéwnym,

e informowania o czasach przejazdu do najblizszych duzych celéw podrézy, umozliwiajgcej
kierowcom wybér alternatywnej trasy na podstawie czasu przejazdu,

e informowania o lokalnych warunkach pogodowych, np. $nieg, 16d, zastoiska wody, podtopienia,
silny wiatr, zanieczyszczenia powierzchni (btoto, olej, paliwo),

e informowania o ograniczeniu widocznosci np.: zadymienie, smog, gesta mgta, intensywne opady
Sniegu.

Lista danych:

sekwencja 0.* SekwencjaTablicyl01B Lista sekwenc;ji tresci

wyswietlanych przez tablice.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 1,0 kbps. W dét: 1,9 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu listy
sekwenciji, ktére majg by¢ wyswietlane naprzemiennie. Kolejne
wywotanie zastepuje poprzednio przekazang liste sekwencji.
Przekazanie pustej listy sekwencji oznacza wygaszenie TZT.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry ParametryTablicyZmiennejTresci

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean
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Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis bfedu.

Return: StanTablicyZmiennejTresci

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzadzenia parametrow konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

SekwencjaTablicy101B
Pojedyncza tre$¢ wyswietlana na tablicy klasy 101.B, na przemian z innymi sekwencjami.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

grafikalL [0..1] grafika Grafika wyswietlana po lewej
stronie tablicy.

grafikaP [0..1] grafika Grafika wyswietlana po prawej
stronie tablicy.

tekst [0..2] string Kolejne wiersze tekstu wyswietlane
na tablicy.

czasWyswietlania int Czas wyswietlania sekwencji w
sekundach.
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3.3 101.C Zarzadzanie objazdami (I etap)

101. Informowanie 8:]

podroézujacych::101.
Informowanie
podroézujacych «XSDcomplexType»

«XSDcomplexType» Wspélne::WynikSprawdzenia
Wspdine::DaneXML

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+  opisBfedu: string [0..1]

101.C. Zarzadzanie objazdami 3:]
«XSDcomplexType»

o " . «XSDcomplexType»
tres¢: int TrescTablicy WynikSprawdzeniaTablicy

programuij(Tres¢Tablicy): WynikProgramowania
sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
sprawdz(): WynikSprawdzeniaTablicy

log(): string
konfiguruj(KonfiguracjaTablicyPryzmowej): boolean

«XSDelement»
+  tresc:int

«XSDelement»
+  tresc:int

+ o+ o+ o+ o+

«XSDcomplexType»
KonfiguracjaTablicyPryzmowej

«XSDelement»
+ czasUstawieniaDomyslnego: positivelnteger

Klasa 101.C Zarzadzanie objazdami

Stuzy do
e informowania o skierowaniu ruchu na objazdy,
e  przedstawienia schematu objazdu,

e oznakowania tras objazdow.

Lista danych:

tres¢ int Numer tresci pokazywanej na
tablicy.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowodd, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 1,7 kbps. W dét: 1,1 kbps.

Metody:

12
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu numeru
tresci do wyswietlenia (pokazania).

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry TrescTablicy

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzeniaTablicy

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez

urzgdzenie.
Return: string
konfiguruj Przestanie do urzadzenia parametréw konfiguracyjnych.
parametry KonfiguracjaTablicyPryzmowej
Return: boolean

KonfiguracjaTablicyPryzmowej «xXSDcomplexType»

Lista danych:

_

czasUstawieniaDomysIinego positivelnteger Czas w sekundach, po ktérym
w przypadku braku
komunikacji z systemem
centralnym urzgadzenie
przetgczy sie w tryb
wyswietlania podstawowej
tresci domysinej.
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Tres¢Tablicy «xXSDcomplexType»

ID tresci dla tablicy.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ

tres¢ int Kod danego komunikatu (nr treéci).

WynikSprawdzeniaTablicy «kXSDcomplexType»

Wynik sprawdzenia tablicy informujgcej o objazdach.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ

tres¢ ‘ int Kod danego komunikatu (nr tresci).

3.4 101.D. Informowanie o czasie przejazdu (I etap)

101. Informowanie {] it A «X.SDCOTPIEXTYPE» . o]
podréiujacych::101. «enumeration» Wspdlne::KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci
Informowanie KolorTresci
podréiujacych «XSDelement» ) L 1
czerwony + czasWylgczeniaWyswietlacza: positivelnteger
pomarariczowy + natgzenieSwiatta: string
zielony
101.D. Informowanie o czasie przejazdu @
- cel:string ) WierszCzasPrzejazdu
+wiersz

+ programuj(InformacjeOCzasiePrzejazdu): WynikProgramowania 0..* - nrDrogi: grafika

+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean {ordered} - czasPrzejazdu: string

+ sprawdz(): SprawdzenieTablicyCzaséwPrzejazdu B Kolor Ko

+ log(): string

+ konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean

«XSDcomplexType»
InformacjaOCzasiePrzejazdu ‘ «XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
+wiersz InformacjeOCzasiePrzejazdu Wspdlne::DaneXML
«XSDelement» {>

+ czasPrzejazdu: string 0.* «XSDelement»

+  kolor: KolorTresci + cel: string

+ nrDrogi: base64binary

«XSDcomplexType»
SprawdzenieCzasuPrzejazdu «XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
et 4 o S Wspélne::WynikSprawdzenia
+wiersz Spr TablicyC jazdu
«XSDelement» {>
+  czasPrzejazdu: string 0. «XSDelement» «XSDelement»
+  kolor: KolorTresci + cel: string +  kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+  shaNrDrogi: string + opisBtedu: string [0..1]

Klasa 101.D Informowanie o czasie przejazdu

14
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Stuzy do

e informowania kierowcow o czasie dojazdu do POI r6znymi drogami umozliwiajgc im wybor
najlepszego wariantu podrézy oraz poziomach swobody,

e podawania kierowcom aktualnej informacji pomagajacej w efektywnym korzystaniu z korytarza
drogowego,

e  przenoszenia ruchu z zattoczonych odcinkdéw na mniej zattoczone trasy rownolegte,
e W przysztosci moze by¢ wykorzystywana do zarzadzania popytem — wyswietlanie wysoko$ci
optat za przejazd okreslonym odcinkiem drogi.

Lista danych:

cel string Cel podrdzy wyswietlany na goérze
tablicy.

wiersz 0.* WierszCzasPrzejazdu Zawarto$¢ wyswietlana przez
tablice.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 1,0 kbps. W dét: 1,9 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu informacji do
wyswietlenia w koklejnych wierszach tablicy. Przekazanie puste;j
listy wierszy oznacza wygaszenie TZT.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry InformacjeOCzasiePrzejazdu

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Polecenie PolecenieSterujace ‘

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: SprawdzenieTablicyCzaséwPrzejazdu

log Pobranie przez system centralny logoéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzagdzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

InformacjaOCzasiePrzejazdu «XSDcomplexType»
Pojedynczy wiersz wyswietlany na tablicy informaujgcej o czasie przejazdu.

Lista danych:

czasPrzejazdu string Czas przejazdu dang droga.

kolor KolorTresci Kolor informacji o czasie
przejazdu.

nrDrogi base64binary Numer drogi, przekazany w formie
grafiki.

InformacjeOCzasiePrzejazdu «XSDcomplexType»
Parametry tablicy informujgcej o czasie przejazdu.

Lista danych:

_

string Cel podrézy wyswietlany na
gorze tablicy.

wiersz 0..* InformacjaOCzasiePrzejazdu | Zawartos¢ wyswietlana przez
tablice.
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SprawdzenieCzasuPrzejazdu «XSDcomplexType»
Pojedynczy wiersz wyswietlany na tablicy informaujgcej o czasie przejazdu.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

czasPrzejazdu string Czas przejazdu dang droga.

kolor KolorTresci Kolor informacji o czasie przejazdu.

shaNrDrogi string Suma kontrolna pliku graficznego
zawierajgcego nr drogi wg algorytmu SHA-
2(SHA-256).

SprawdzenieTablicyCzaséwPrzejazdu «xXSDcomplexType»

Lista danych:

cel string Cel podrozy wyswietlany na
gorze tablicy.

wiersz 0..* SprawdzenieCzasuPrzejazdu | Zawartos¢ wyswietlana przez
tablice.

WierszCzasPrzejazdu
Pojedynczy wiersz wyswietlany na tablicy informujgcej o czasie przejazdu.

Lista danych:

nrDrogi grafika Grafika zawierajgca nr drogi dla ktérej podany
jest czas przejazdu.

czasPrzejazdu string Czas przejazdu drogg o podanym numerze.
kolor KolorTresci | Kolor wyswietlania czasu przejazdu.
KolorTresci

Kolor tresci wyswietlanej na tablicy zmiennej tresci.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

czerwony Powazne utrudnienia.
pomaranczowy Utrudnienia.
zielony Ruch swobodny.
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3.5

Generalna Dyrekcja
Drég Krajowych i Autostrad

etap)

101.E. Informowanie o czasie oczekiwania na przejsciu granicznym (I

101. Informowanie 3:]
podrézujacych::101.
Informowanie
podrézujacych
101.E. Infor ie o czasie ia na przejsciu granicznym 3:]
+ programuj(StanPrzej$¢Granicznych): WynikProgramowania
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+ sprawdz(): SprawdzeniePrzej$s¢Granicznych
+ log(): string
+  konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean

Rzeczpospolita x Tx
Instrument “t3czac Europe”

«XSDcomplexType»

acjaTablicy

jTresci

«XSDelement»
+ czasWylgczeniaWyswietlacza: positivelnteger
+ natezenieSwiatfa: string

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska

«XSDcomplexType»
Wspélne::DaneXML

A

«XSDcomplexType»
Wspdlne::WynikSprawdzenia

o

i

«XSDelement»

kodBtedu: KodBtedu [0..1]
opisBtedu: string [0..1]

A

0.*
+przejscie | {ordered}
«XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» +przejscie StanPrzej$éGranicznych
CzasO i rzejsciuGranicznym
0.*
«XSDelement»
+ nrDrogi: string
+  przejscie: string
+ osobowe: string
i X +przejscie
+ ciezarowe: string
+ autobusy: string 0.%

«XSDcomplexType»

SprawdzeniePrzej$¢Granicznych

Klasa 101.E Informowanie o czasie oczekiwania na przejsciu granicznym

Stuzy do

e informowania kierowcow za pomocg znakéw TZT umieszczonych nad lub obok jezdni o czasie
odprawy na jednym przejsciu,

e informowania kierowcow za pomocg znakéw TZT umieszczonych nad lub obok jezdni o czasie

odprawy na kilku przejsciach granicznych.

Lista danych:

Nazwa

zmiennej

przejscie 0..*

Liczebnos¢ | Typ

CzasOczekiwaniaNaPrzejsciuGranicznym | Tre$¢ wyswietlana przez

tablice.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja

REST

Jakos¢ transmisji

Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania

danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen

Sredni

Rodzaj transmisji danych

Swiattowdd, LTE
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Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 1,0 kbps. W dét: 3,4 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu listy
informacji, ktére majg by¢ wyswietlane w kolejnych wierszach
tablicy. W przypadku, gdy numery drog i nazwy przejs¢ sg
nadrukowane na state na tablicy, zawartos¢ odpowiednich
elementoéw (nrDrogi i przejscie) musi by¢ zgodna z nadrukiem na
tablicy. Przekazanie pustych parametrow oznacza wygaszenie
tablicy.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry StanPrzej$¢Granicznych

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: SprawdzeniePrzejs¢Granicznych

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzadzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

CzasOczekiwaniaNaPrzejsciuGranicznym «XSDcomplexType»
Informacja o czasie oczekiwania na jednym przejsciu granicznym.

Lista danych:

_

nrDrogi string Numer drogi dojazdowej do
przejscia granicznego.
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Nazwa zmiennej Liczebnos¢

przejscie string Nazwa przejscia granicznego.

osobowe string Czas oczekiwania samochodoéw
osobowych.

ciezarowe string Czas oczekiwania samochodow

ciezarowych.

autobusy string Czas oczekiwania autobusow.

SprawdzeniePrzejséGranicznych «XSDcomplexType»

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢ | Typ

zmiennej

przejscie 0.* CzasOczekiwaniaNaPrzejsciuGranicznym | Tre$¢ wyswietlana przez
tablice.

StanPrzejséGranicznych «XSDcomplexType»
Informacja o czesie oczekiwania na przejsciach granicznych.

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢ | Typ

zmiennej

przejscie 0.* CzasOczekiwaniaNaPrzejsciuGranicznym | Tre$¢ wyswietlana przez
tablice.
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Rzeczpospolita

- Polska

3.6 101.F. Informowanie o warunkach pogodowych (I etap)

101. Informowanie {]
podrézujacych::101.
Informowanie
podré6zujacych

101.F. Informowanie o warunkach pogodowych

sterowanie(PolecenieSteruja

log(): string

+ o+ o+ + o+

programuj(ParametryTablicyZmiennejTresci): WynikProgramowania

ce): boolean

sprawdz(): StanTablicyZmiennejTresci

konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean

«XSDcomplexType»
acjaTablicyZmi jTresci

«XSDelement»
czasWyfaczeniaWyswietlacza: positivelnteger
natezenieSwiatfa: string

o
o

+sekwencja

101.B. Informowanie o
utrudnieniach na drodze klasy
S/GP/G::SekwencjaTablicy101B

Wspdlne::WynikSprawdzenia

«XSDcomplexType»

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+  opisBtedu: string [0..1]

StanTablicyZmiennejTresci

«XSDcomplexType»
101. Informowanie
podro6zujacych::

+sekwencja | O..

*

«XSDcomplexType»
101. Informowanie
podrézujacych::
StanSekwencji

+
o
+

«XSDelement»
czasWyswietlania: int
sha: string [0..3]
tres¢: string [0..3]

Stuzy do

o.* | - erafikal: grafika [0..1]
{ordered)” grafikaP: grafika [0..1]

tekst: string [0..2] {ordered}
- czasWyswietlania: int

«XSDcomplexType»
Wspdlne::DaneXML

«XSDcomplexType»

101. Informowanie podrézujacych::

ParametryTablicyZmiennejTresci

+sekwencja 0..*

«XSDcomplexType»

101. Informowanie podrézujacych::

Sekwencja

«XSDelement»
czasWyswietlania: int
grafikaL: base64Binary [0..1]
grafikaP: base64Binary [0..1]
grafika$: base64Binary [0..1]
tresé: string [0..3]

+ o+ o+ o+ o+

Klasa 101.F Informowanie o warunkach pogodowych

e informowania o aktualnych warunkach pogodowych,

o informowania o okresowo $liskiej nawierzchni w tym oszronienie jezdni,

o informowania o ograniczeniach widocznosci,

e informowania o silnym wietrze,

e informowania o ograniczeniu predkosci.

Lista danych:

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”
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Nazwa zmiennej

Liczebnos¢é

Rzeczpospolita * T Wspéfinansowany przez Unie Europejskg

- Polska *es R Instrument “taczac Europe”

sekwencja

0.*

SekwencjaTablicyl01B Lista sekwencji tresci
wyswietlanych przez tablice.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja

REST

Jakos¢ transmisiji

Maksymalne opdéznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh

Sredni

Rodzaj transmisji danych

Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 1,0 kbps. W dét: 3,4 Mbps.

Metody:

Metoda

programuj

Nazwa parametru

Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu listy

Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sekwencji, ktére majg by¢ wyswietlane naprzemiennie. Kolejne
wywotanie zastepuje poprzednio przekazang liste sekwenciji.
Przekazanie pustej listy sekwencji oznacza wygaszenie TZT.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry

ParametryTablicyZmiennejTresci

Return: WynikProgramowania

sterowanie

Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie

PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz

System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanTablicyZmiennejTresci

log

Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj

Przestanie do urzgdzenia parametréw konfiguracyjnych.
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Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
parametry ‘ KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci
Return: boolean
3.7 101.G. Informowanie poprzez komunikaty radiowe CB (I etap)

101. Informowanie @

podroézujacych::101.
Informowanie
podroézujacych

radiowe CB 8:]

101.G. Infor

ie poprzez |

przerwa: int
komunikat: audio

programuj(ParametryAudio): WynikProgramowania
sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
sprawdz(): StanAudio

log(): string

+ o+ o+ o+

«XSDcomplexType»
Wspéine::DaneXML

«XSDcomplexType»
ParametryAudio

«XSDelement»
+ plik: base64Binary [0..1]
+ przerwa: int

«XSDcomplexType»
Wspéine::WynikSprawdzenia

+
e

«XSDelement»
kodBtedu: KodBtedu [0..1]
opisBtedu: string [0..1]

«XSDcomplexType»
StanAudio

e
o

«XSDelement»
przerwa: int
sha: string

Klasa 101.G Informowanie poprzez komunikaty radiowe CB

Stuzy do przekazywania komunikatéw radiowych poprzez CB Radio o:

e wypadkach i zdarzeniach drogowych, odlegtosci do miejsca wypadku/zdarzenia,

e ograniczonej skrajni drogi, zmianie przekroju drogi, sprzataniu pasa drogowego, malowaniu
pasow, robotach szybko postepujgcych i robotach na pasie awaryjnym oraz innych pracach
prowadzonych w pasie drogowym,

e  zatorach, zwezeniu jezdni, zamknigciu jezdni, zatrzymanym pojezdzie, kolumnie pojazdow,

wolno poruszajgcych sie pojazdach, pojezdzie nienormatywnym, pojezdzie uprzywilejowanym,

podtopieniach jezdni, przeszkodach na drodze (wtargnigcie ludzi, zwierzat, przedmiotow),
zanieczyszczeniu nawierzchni (olej), jezdzie pod prad, uszkodzonej infrastrukturze drogowej,

e wydarzeniach specjalnych (nietypowych) np. planowane otwarcie nowego odcinka,
0 wprowadzanych objazdach na ciggu gtéwnym; komunikaty sformutowane przez operatora,

e  prognozowanym czasie przejazdu,

e  czasie oczekiwania na przejsciach granicznych,

o statusie tunelu drogowego (otwarty, zamkniety).

Lista danych:

przerwa int Przerwa pomiedzy komunikatami
audio.
komunikat audio Plik audio z komunikatem

przeznaczonym do emisiji.

Wymagania dla systemu tacznosci:
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_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 2,2 kbps. W doét: 0,1 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na wystaniu pliku do
emisji i parametru okreslajgcego przerwe pomiedzy kolejnymi
emisjami komunikatu. Brak pliku w komunikacie oznacza
zaprzestanie emisji komunikatu.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry ParametryAudio

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanAudio

log Pobranie przez system centralny logéw z urzagdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

ParametryAudio «XSDcomplexType»
Parametry komunikatu audio.

Lista danych:
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plik [0..1] base64Binary Plik audio z komunikatem
przeznaczonym do emisji.

Nazwa zmiennej Liczebnos¢

przerwa int Przerwa pomiedzy komunikatami
audio.

StanAudio «XSDcomplexType»
Stan zwracany przez urzadzenie emitujgce komunikaty audio.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Hezebnose Typ _

przerwa int Przerwa pomiedzy komunikatami
audio.
sha string Suma kontrolna komunikatu audio.
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3.8

Generalna Dy ja Rzeczpospolita X Wspéfinansowany przez Unie Europejskg
Drég Krajowych i Autostrad - Polska X Instrument "LQCZQC Europe"

101.H. Informowanie poprzez przewozne znaki o zmiennej tresci (I etap)

101. Informowanie g] i «XSDCOT’JIEXTYP:» .
podrézujacych::101. acjaTablicy Tresci
Informowanie
podrézujacych «XSDelement»
+ czasWylgczeniaWyswietlacza: positivelnteger
+ natezenieSwiatta: string
101.H. Infor ie poprzez pr zne znaki o zmi j tresci @ SekwencjaPrzewozneTZT
+ programuj(ParametryTablicyZmiennejTresci): WynikProgramowania +sekwencja | _ grafikaGéra: grafika [0..1]
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean . . .
’ " grafikaDot: grafika [0..1]
+ sprawdz(): StanTablicyZmiennejTresci 0.*| tekst: string [0..4] {ordered}
SIcE) string {ordered} czasWyswietlania: int
+ konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean (

«XSDcomplexType»

Wspdlne::WynikSprawdzenia «XSDcomplexType»

Wspdlne::DaneXML

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBfedu: string [0..1]

«XSDcomplexType»

«XSDcomplexType» ParametryTablicyPrzewoznej

101. Informowanie
podroézujacych::
StanTablicyZmiennejTresci

+sekwencja | 0..* +sekwencja | 0..*
«XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
101. Informowanie SekwencjaTablicyPrzewoznej
podroézujacych::
StanSekwencji «XSDelement»
+ czasWyswietlania: int
«XSDelement» + grafikaGora: base64Binary [0..1]
+ czasWyswietlania: int + grafikaDét: base64Binary [0..1]
+ sha: string [0..3] +  tresé: string [0..4]
+ tresc: string [0..3]

Klasa 101.H Informowanie poprzez przewozne znaki o zmiennej tresci

Stuzy do

informowania o wypadkach drogowych wraz z podaniem odlegtosci do nich,

informowania o ograniczonej skrajni drogi, zmianie przekroju drogi, sprzataniu pasa drogowego,
malowaniu paséw, robotach szybko postepujgcych i robotach w pasie awaryjnym oraz innych
robotach,

informowania o zatorach, zwezeniu jezdni, zamknieciu jezdni, zatrzymanym pojezdzie, kolumnie
pojazddéw, wolno poruszajgcych sie pojazdach, pojezdzie nienormatywnym, pojezdzie
uprzywilejowanym, podtopieniach jezdni, przeszkodach na drodze (wtargnieciu ludzi, zwierzat
lub pojawieniu sie przedmiotéw), zanieczyszczeniu nawierzchni, np. olejem, jezdzie pod prad,
uszkodzonej infrastrukturze drogowej,
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informowania o wydarzeniach specjalnych (nietypowych) np. planowane otwarcie howego
odcinka,

wyswietlenia komunikatéw sformutowanych przez operatora np. jazda na suwak (mozliwe do
uwzgledniania dopiero po ewentualnej zmianie przepiséw prawa),

e informowania o wprowadzanych objazdach na ciggu gtéwnym.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

sekwencja 0.* SekwencjaPrzewoznejTZT | Lista sekwencji tresci
wyswietlanych przez tablice.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 3,8 kbps. W dét: 1,7 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu listy
sekwencji, ktére majg by¢ wyswietlane naprzemiennie. Kolejne
wywotanie zastepuje poprzednio przekazang liste sekwencji.
Przekazanie pustej listy sekwencji oznacza wygaszenie TZT.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry ParametryTablicyZmiennejTresci

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
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Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Return: StanTablicyZmiennejTresci

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzagdzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

ParametryTablicyPrzewoznej «XSDcomplexType»
Konfiguracja tresci wy$wietlanych w postaci kolejnych, widocznych naprzemiennie sekwenciji.

Lista danych:

sekwencja 0.* SekwencjaTablicyPrzewoznej
przekazywana do TZT.

Pojedyncza sekwencja

SekwencjaPrzewoznejTZT
Pojedyncza sekwencja wyswietlana na przewoznej tablicy zmiennej tresci.

Lista danych:

grafikaGora [0..1] grafika Znak graficzny wyswietlany w
gornej czesci tablicy.

grafikaDot [0..1] grafika Znak graficzny wyswietlany w
dolnej czesci tablicy.

tekst [0..4] string Kolejne wiersze tekstu wyswietlane
na tablicy w przypadku, gdy dla
dolnej czesci tablicy nie
zdefiniowano grafiki (zawartos¢
tekstowa), lub jako podpis pod
grafikg. W przypadku
wykorzystania jako podpis pod
grafikg, dopuszczalna liczba
wierszy tekstu zalezy od wysokosci
grafiki.

czasWyswietlania int Czas wyswietlania sekwencji.
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SekwencjaTablicyPrzewoznej «xXSDcomplexType»

Pojedyncza tre$¢ wyswietlana na przewoznej TZT.

Przy wiecej niz jednej sekwencji, sg one wy$wietlane naprzemiennie.
Lista danych:

czasWyswietlania int Czas wyswietlania sekwencji w
sekundach.

grafikaGoéra [0..1] base64Binary Obraz graficzny do wyswietlenia w
ramach sekwencji w goérnej czesci
tablicy.

grafikaDot [0..1] base64Binary Obraz graficzny do wyswietlenia w
ramach sekwencji w dolnej czesci
tablicy.

tresc [0..4] string Kolejne wiersze tekstu wyswietlane
na tablicy w ramach sekwencji w
przypadku, gdy dla dolnej czesci
tablicy nie zdefiniowano grafiki
(zawartosc¢ tekstowa), lub jako
podpis pod grafikg. W przypadku
wykorzystania jako podpis pod
grafikg, dopuszczalna liczba
wierszy tekstu zalezy od wysokosci
grafiki.
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4. 102. Sterowanie predkoscia i dostepem do paséw ruchu

Modut zapewnia nastepujace funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:
e sterowanie dostepem do paséw ruchu,

e  sterowanie pasami o zmiennym kierunku ruchu,

e  sterowanie ruchem na pasie awaryjnym,

e  zarzadzanie predkos$cig na pasach ruchu,

e  wprowadzanie ograniczeh w wyprzedzaniu pojazdow.

Wspélne:: @

UrzadzenieProgramowalne

102. Sterowanie @
predkoscia i pasami ruchu

4.1 RodzajSygnatu

Status znaku sterowania pasami ruchu, w oparciu o znaki S-4 i S-7 oraz dopuszczalng sekwencje ich
zmian.

Lista wartosci:

o o

1 Sygnat zielony w ksztalcie strzafki skierowanej w dét.

2L Sygnat z6ity migajacy w ksztatcie strzatki skierowanej grotem ukosnie w lewo w dét.

2P Sygnat z6ity migajacy w ksztalcie strzatki skierowanej grotem ukosnie w prawo w
dot.

3L Sygnat zolty staty w ksztalcie strzatki skierowanej grotem ukosnie w lewo w dét.

3P Sygnat zolty staty w ksztalcie strzatki skierowanej grotem ukosnie w prawo w dét.

4 Sygnat czerwony w ksztatcie dwdch skrzyzowanych kresek (w formie litery X).
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4.2 102.A. Sterowanie pasami ruchu (I etap)
«XSDcomplexType»
102. Sterowanie {] «XSDconiBiEu Wspine::WynikSprawdzenia
predkoscia i dostepem do Wspéine::DaneXML <
paséw ruchu::102. «XSDelement»
Sterowanie predkoscia i +  kodBledu: KodBledu [0..1]
pasami ruchu +  opisBledu: string [0..1]
102.A. § N iruch 8 «XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
A e i ParametrySterowaniaPasamiRuchu StanSterowaniaPasamiRuchu
- znak: RodzajSygnatu [1..*] {sequence}
B0 : string [0..%] «XSDelement» «XSDelement»
- znakOstrzegawczy: grafika [0..*] {sequence} +  tekstOstrzegawczy: string [0..-1] +  sha: string [0..-1]
+  znak: RodzajSygnatu [1..-1] +  tekstOstrzegawczy: string [0..-1]
+ tr i ynil + znakOstrzegawczy: base64Binary [0..-1] + znak: RodzajSygnatu [1..-1]
+  sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+  sprawdi(): StanSterowaniaPasamiRuchu
+  log(): string
+ konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean
string
«enumeration»
102. Sterowanie predkoscia i dostepem
do paséw ruchu::RodzajSygnatu
«XSDcomplexType»
acjaTabli jTresci 1
2L
«XSDelement» 2P
+  czasWylaczenia! 3L
+ natezenieSwiatfa: string 3p
4
Klasa 102.A Sterowanie pasami ruchu
Stuzy do

e sterowania pasami ruchu po zaistnieniu zdarzen na drodze, tj. wypadki lub inne zdarzenia
drogowe, np. wykonywanie robét drogowych powodujgcych koniecznos¢ wytgczenia czesci
pasow ruchu na jezdni na krétki okres czasu,

e zmniejszenia liczby oraz skutkdow zdarzen drogowych,

e utatwiania prowadzenia robét utrzymaniowych,

e  wprowadzania ograniczeh ruchu na pasach ruchu, np. wyprzedzanie lub ruch pewnych pojazdéw
oraz jego odwotywanie.

Lista danych:

Hasa zmiennej Hiezebnose Typ _

znak [1..%] RodzajSygnatu Znak wys$wietlany nad kolejnymi
pasami ruchu, poczagwszy od pasa
zewnetrznego.

tekstOstrzegawczy | [0..*] string Tekst wyswietlany pod znakami
ostrzegawczymi.

znakOstrzegawczy | [0..*] grafika Tres¢ znaku ostrzegawczego. Jesli

jest jeden znak - jest to znak
ostrzegawczy wyswietlany
pomiedzy pasami ruchu. Jesli jest
wiecej niz jeden znak, sg to kolejne
znaki ostrzegawcze pomiedzy
pasami ruchu, zaczynajgc od pasa
zewnetrznego.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Integracja

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 13,6 kbps. W doét: 1,5 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa Opis metody Opis parametru

parametru

Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.

Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzadzenia réznig sie od systemowych.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest
to kod i opis btedu.

parametry ParametrySterowaniaPasamiRuchu

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku
bfedu jako wynik zwracany jest kod i opis bfedu.

Return: StanSterowaniaPasamiRuchu

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzgdzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean
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ParametrySterowaniaPasamiRuchu «XSDcomplexType»

Konfiguracja urzadzenia sterujgcego predkoscig i pasami ruchu, okreslajgca wyswietlane na nim
tresci.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

tekstOstrzegawczy | [0..-1] string Tekst wyswietlany pod znakami
ostrzegawczymi.

znak [1..-1] RodzajSygnatu Znak wyswietlany nad kolejnymi pasami

ruchu, poczgwszy od pasa zewnetrznego.

znakOstrzegawczy | [0..-1] base64Binary Tresé znaku ostrzegawczego. Jesli jest
jeden znak - jest to znak ostrzegawczy
wyswietlany pomiedzy pasami ruchu. Jesli
jest wiecej niz jeden znak, sg to kolejne
znaki ostrzegawcze pomiedzy pasami
ruchu, zaczynajgc od pasa zewnetrznego.

StanSterowaniaPasamiRuchu «XSDcomplexType»

Stan zwracany przez urzgdzenie sterujgce predkoscig i pasami ruchu, okreslajgcy wyswietlane na
nim tresci.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ Opis

sha [0..-1] string Suma kontrolna pliku graficznego znaku
ostrzegawczego wg algorytmu SHA-2(SHA-
256).

tekstOstrzegawczy | [0..-1] string Tekst wyswietlany pod znakami
ostrzegawczymi.

znak [1..-1] RodzajSygnatu Znak wyswietlany nad kolejnymi pasami
ruchu, poczagwszy od pasa zewnetrznego.
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102. Sterowanie @
predkoscia i dostepem do
paséw ruchu::102. string
Sterowanie predkoscia i «enumeration»
pasamirtichd 102. Sterowanie predkoscia i dostepem
do paséw ruchu::RodzajSygnatu
i
2L
2pP
3L
3P
4
102.B. Sterowanie pasami o zmiennym kierunku ruchu
znak: RodzajSygnatu [1..*] {sequence}

+ programuj(ParametrySterowaniaPasamiOZmiennymKierunkuRuchu): WynikProgramowania

+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean

+ sprawdz(): ParametrySterowaniaPasamiOZmiennymKierunkuRuchu

+  log(): string

«XSDcomplexT «XSDcomplexType»
Wspdlne::DaneXML <} Wsp6lne::WynikSprawdzenia
«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]
«XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
ParametrySterowaniaP: i0Zmi ia i0Zmi Kier
«XSDelement» «XSDelement»
+  znak: RodzajSygnatu [1..-1] + znak: RodzajSygnatu [1..-1]

Klasa 102.B Sterowanie pasami o zmiennym kierunku ruchu

Mozliwe do uwzgledniania dopiero po ewentualnej zmianie przepiséw prawa umozliwiajgcej

dopuszczenie ruchu na pasach awaryjnych.

Stuzy do

e optymalnego wykorzystania przekroju drogi przez zmiane kierunku ruchu na pasach

w szczytach porannych i popotudniowych, szczegdinie kiedy wystepujg znaczne dysproporcje

ruchu, poprzez ich zamykanie lub kierowanie na okre$lone pasy za pomoca sygnalizatoréw S4 i

S7,

e  zmiany kierunku ruchu na pasach o zmiennym kierunku ruchu,

e sterowania ruchem na pasach w wyniku wypadkéw, zdarzen i robét drogowych, powodujgcych

koniecznos¢ wytaczenia czeéci jezdni (pasa ruchu) z ruchu na pewien okres.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ

znak [1..%] RodzajSygnatu

Znak dla danego pasa ruchu.
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Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Wysoki

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 17,0 kbps. W dot: 0,7 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa Opis metody Opis
parametru parametru

Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.
Polecenie wysytane jest réwniez niezwtocznie po otrzymaniu zgtoszenia
gotowosci do pracy urzadzenia lub gdy ustawienia urzgdzenia réznig sie
od systemowych.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest to
kod i opis btedu.

parametry ParametrySterowaniaPasamiOZmiennymKierunkuRuchu

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku btedu
jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: ParametrySterowaniaPasamiOZmiennymKierunkuRuchu

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez system
centralny lub ich przekazania przez urzadzenie.

Return: string

ParametrySterowaniaPasamiOZmiennymKierunkuRuchu «XSDcomplexType»

Tres¢ wyswietlana przez urzadzenie sterujgce pasami o zmiennym kierunku ruchu. Struktura stuzy do
programowania urzgdzenia.

Lista danych:

znak [1..-1] RodzajSygnatu Status znakdéw nad kolejnymi pasami
ruchu, poczynajgc od zewnetrznego.
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StanSterowaniaPasamiOZmiennymKierunkuRuchu «XSDcomplexType»

Tres¢ wyswietlana przez urzadzenie sterujgce pasami o zmiennym kierunku ruchu. Struktura jest
zwracana przez urzgdzenie jako jego stan.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

znak [1..-1] RodzajSygnatu Status znakéw nad kolejnymi
pasami ruchu, poczynajgc od
zewnetrznego.

4.4 102.C. Pasy awaryjne

102. Sterowanie g]
predkoscia i dostepem do
paséw ruchu::102.

Sterowanie predkoscia i
pasami ruchu integer|
«enumeration»
StatusProstyZnaku
1
4
102.C Sterowanie pasami awaryjnymi 3:]
znak: StatusProstyZnaku
+ programuj(ParametrySterowaniaPasamiAwaryjnymi): WynikProgramowania
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
+ sprawdz(): StanSterowaniaPasamiAwaryjnymi
+ log(): string
«XSDcomplexType»
«XSDcomplexT... Wspdlne::WynikSprawdzenia
Wspdlne::DaneXML <}
«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]
«XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
ParametrySter i i yjnymi i i yinymi
«XSDelement» «XSDelement»
+ znak: StatusProstyZnaku +  znak: StatusProstyZnaku
Klasa 102.C Sterowanie pasami awaryjnymi
4.5 102.C Sterowanie pasami awaryjnymi

Mozliwe do uwzgledniania dopiero po ewentualnej zmianie przepiséw prawa umozliwiajgcej
dopuszczenie ruchu na pasach awaryjnych.
Stuzy do

e sterowania ruchem na pasie awaryjnym spowodowanego wypadkami, zdarzeniami i robotami
drogowymi, powodujgcymi koniecznos¢ wytgczenia czesci jezdni (pasa ruchu) z ruchu na pewien
okres,

e dopuszczania ruchu na pasie awaryjnym.
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Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

znak StatusProstyZnaku Znak dla pasa awaryjnego.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 17,0 kbps. W dotk: 17,0 kbps

Metody:

Metoda | Nazwa Opis metody Opis parametru

Eaamet Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.

Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzadzenia réznig sie od systemowych.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest
to kod i opis btedu.

parametry ParametrySterowaniaPasamiAwaryjnymi

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
bfedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanSterowaniaPasamiAwaryjnymi

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

ParametrySterowaniaPasamiAwaryjnymi «XSDcomplexType»

Tres$¢ wyswietlana przez urzadzenie sterujgce pasami awaryjnymi. Struktura stuzy do programowania
urzgdzenia.

37



=% Generalna Dyrekcja Rzeczpospolita o Wspéfinansowany przez Unie Europejska
2] Drég Krajowych i Autostrad - Polska L Instrument “taczac Europe”

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ

znak StatusProstyZnaku Znak ostrzegawczy.

StanSterowaniaPasamiAwaryjnymi «XSDcomplexType»

Tres¢ wyswietlana przez urzadzenie sterujgce pasami awaryjnymi. Struktura jest zwracana przez
urzadzenie jako jego stan.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ

znak StatusProstyZnaku Znak ostrzegawczy.
StatusProstyZnaku

Status znaku sterujgcego dostepem do pasa awaryjnego w oparciu o znak S-4.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

1 Sygnat zielony w ksztalcie strzaltki skierowanej w dét.
4 Sygnat czerwony w ksztatcie dwdch skrzyzowanych kresek (w formie litery X).
4.6 102.D. Zarzadzanie predkoscia i innymi ograniczeniami (I etap)

102. Sterowanie 8
predkoscia i dostepem do
paséw ruchu::102.
Sterowanie E)redkus’ciai «XSDcomplexType»
pasami ruchu & ) Wspdlne::WynikSprawdzenia

«XSDcomplexType»
Wspélne::DaneXML :I

«XSDelement»
+  kodBledu: KodBtedu [0..1]
+  opisBledu: string [0..1]

I

i i | innymi ograniczeniami 8 «XsDcomplexTypen QENETGERARE
102.D. Zarzadzanie predkoscig i innymi ograniczeniami ParametryTablicyZarzadzaniaPredkoscia StanTablicyZarzadzaniaPredkoscia
znak: grafika [0..*] {sequence}
- tekstPomiedzy: string [0..*] {sequence} «XSDelement» «XSDelement»
znakPomigdzy: grafika [0..*] {sequence} +  tekstPomigdzy: string [0..-1] i shaznaku: string (0.4

+  shaznakuPomiedzy: string [0..-1]

+ znak: base64Binary [0..-1]
+ tekstPomigdzy: string [0..-1]

+ znakPomiedzy: base64Binary [0..-1]

+ programuj(ParametryTablicy. iaPr oécig): WynikP
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean

+ sprawdZ(): StanTablicyZarzadzaniaPredkoscig

P

pN

log(): string
konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean

«XSDcomplexType»
iguracjaTabli i jTresci

«XSDelement»

+  czasWylaczeniaWyswi : positi
+ natezenieSwiatta: string

Klasa 102.D Zarzadzanie predkoscia i innymi ograniczeniami

Stuzy do
e sterowania ruchem na pasach w wyniku wypadkéw, zdarzen, robét drogowych,
e optymalizacji wykorzystania przepustowosci drég,

e zmniejszania liczby oraz skutkdw zdarzen drogowych,

38



* ¥

Rzeczpospolita * T Wspéfinansowany przez Unie Europejskg

-5 Generalna Dyrekcja * 7 -
gé/p Drég Krajowych i Autostrad - Polska i Instrument “t3czac Europe

e ufatwiania prowadzenia rob6t utrzymaniowych,

sterowania predkoscia,

wprowadzania ograniczenia wyprzedzania oraz jego odwotywania.

Lista danych:

znak [0..%] grafika Definicje znakow kat. B nad kazdym pasem
oddzielnie, poczynajgc od pasa zewnetrznego.

tekstPomiedzy [0..%] string Tekst wyswietlany pod znakami ostrzegawczymi
pomiedzy pasami ruchu.

znakPomiedzy [0..%] grafika Definicje znakow ostrzegawczych, ktére zostang
wyswietlone pomiedzy pasami ruchu. Jesli jest
jeden znak, jest to wspdlny znak do wyswietlenia
pomiedzy wszystkimi pasami ruchu.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 8,0 kbps. W dét: 2,3 Mbps.

Metody:

Metoda | Nazwa Opis metody Opis parametru

[PETELETUT Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.

Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu

zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzgdzenia réznig sie od systemowych. Przekazanie pustych

parametréw oznacza wygaszenie tablicy.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest
to kod i opis btedu.

parametry ParametryTablicyZarzadzaniaPredkoscig

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
bfedu jako wynik zwracany jest kod i opis bfedu.

Return: StanTablicyZarzadzaniaPredkoscig
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Metoda | Nazwa Opis metody Opis parametru
parametru

Typ parametru

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzadzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

ParametryTablicyZarzadzaniaPredkoscia «XSDcomplexType»
Konfiguracja tresci wyswietlanych na tablicy zarzgdzania predkoscia.
Lista danych:

tekstPomiedzy [0..-1] string Tekst wyswietlany pod znakami
ostrzegawczymi pomiedzy pasami ruchu.

znak [0..-1] base64Binary Definicje znakéw kat. B nad kazdym pasem
oddzielnie, poczynajgc od pasa
zewnetrznego.

znakPomiedzy [0..-1] base64Binary Definicje znakéw ostrzegawczych, ktdre

zostang wyswietlone pomiedzy pasami
ruchu. Jesli jest jeden znak, jest to wspdiny
znak do wyswietlenia pomiedzy wszystkimi
pasami ruchu.

StanTablicyZarzagdzaniaPredkoscig «XSDcomplexType»
Stan zwracany przez tablice zarzgdzania predkoscig, okreslajacy wyswietlane na niej tresci.
Lista danych:

shaZnaku [0..-1] string Suma kontrolna pliku graficznego ZZT nad
danym pasem wg algorytmu SHA-2(SHA-256).

shaZnakuPomiedzy | [0..-1] string Suma kontrolna pliku graficznego ZZT
wyswietlanego pomiedzy pasami ruchu wg
algorytmu SHA-2(SHA-256).

tekstPomiedzy [0..-1] string Tekst wyswietlany pod znakami ostrzegawczymi
pomiedzy pasami ruchu.
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4.7 102.E. Przewozne sterowanie predkoscia, pasami ruchu i innymi
ograniczeniami (I etap)
101. Informowanie @ Wspélne::Ko::ZErc:er:Faell':):I-ix;;iennejTres’ci
podrézujacych::101.
Informowanie «XSDelement»
podrézujacych + czasWylaczeniaWyswietlacza: positivelnteger
+ natezenieSwiatta: string

«XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» Wspdlne::WynikSprawdzenia
5lne::DaneXML
102.E. Pr ine sterowanie predkoscig, pasami ruchu i innymi @ «XSDelement»

+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]

ograniczeniami ruchu

znakGora: grafika
znakDat: grafika

+ programuj(ParametryTablicyPrzewoznej): WynikProgramowania
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+ sprawdZ(): StanTablicyPrzewoznej
i Itfg()' strill)wg v ) «XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
5 ParametryTablicyPrzewoznej i inej
+ konfiguruj(KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci): boolean Y Y : StanTablicyRrzewstne)
«XSDelement» «XSDelement»
+ znakDG6t: base64Binary [0..1] + shaDdt: string [0..1]
+ znakGora: base64Binary [0..1] + shaGodra: string [0..1]

Klasa 102.E Przewozne sterowanie predkoscia, pasami ruchu i innymi ograniczeniami ruchu

Stuzy do

e sterowania ruchem na pasach w wyniku wypadkéw, zdarzen, robét drogowych,
e optymalizacji wykorzystania przepustowosci drog,

e zmniejszania liczby oraz skutkdw zdarzen drogowych,

e utatwiania prowadzenia robét utrzymaniowych,

e sterowania predkoscia,

e wprowadzania ograniczenia wyprzedzania oraz jego odwotywania.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ Opis

znakGora grafika Znak (grafika) wyswietlany w gornej czesci
tablicy.

znakDot grafika Znak (grafika) wyswietlany w dolnej czesci
tablicy, wraz z ewentualng tabliczkg T-20, T-21
lub T-23.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 3,8 kbps. W dét: 1,7 Mbps.
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Metody:

Metoda Nazwa parametru | Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuij Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu grafik, ktére
majg by¢ wyswietlane w goérnej i doinej czesci tablicy. Przekazanie
pustych parametréw oznacza wygaszenie TZT.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu
jest to kod i opis btedu.

parametry ParametryTablicyPrzewoznej

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanTablicyPrzewoznej

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

konfiguruj Przestanie do urzadzenia parametréw konfiguracyjnych.

parametry KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci

Return: boolean

ParametryTablicyPrzewoznej «kXSDcomplexType»
Konfiguracja tresci wyswietlanych na tablicy przewoznej.

Lista danych:

znakDot [0..1] base64Binary Znak (grafika) wyswietlany w dolnej czesci
tablicy, wraz z ewentualng tabliczkg T-20,
T-21 lub T-23.

znakGéra [0..1] base64Binary Znak (grafika) wyswietlany w gornej czesci
tablicy.

StanTablicyPrzewoznej «xXSDcomplexType»

Stan zwracany przez tablice przewozng, okreslajgcy wyswietlane na niej tresci.
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shaDot [0..1] string Suma kontrolna znaku (grafiki) wyswietlanej w
dolnej czesci tablicy, wraz z ewentualng
tabliczkg T-20, T-21 lub T-23.

shaGoédra [0..1] string Suma kontrolna znaku (grafiki) wyswietlanej w
goérnej czesci tablicy.
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5. 103. Pozyskiwanie danych o pojazdach

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

pozyskiwanie danych o kazdym przejezdzajagcym pojezdzie, w tym: kategorii pojazdu, czasie
rzeczywistym (znacznik czasowy), predkosci pojazdu, kierunku jazdy i pasie ruchu,

analizy obrazu w celu uzyskania danych alfanumerycznych np. numer rejestracyjny, tablica ADR,

przesytanie danych o podrézy do innych funkcji KSZR (w celu okreslenia rzeczywistych czaséw
przejazdéw na poszczegoélnych odcinkach drdg objetych KSZR oraz w celu okreslenia natezenia
ruchu dla poszczegdlnych relacji) oraz do stuzb nadzorujgcych przestrzeganie przepiséw prawa.

Wspdlne:: 8]

Urzadzenie

- idUrzadzenia: string

N

103. Pozyskiwanie danych 8]
o pojazdach
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Rzeczpospolita

- Polska

103.A. Wazenie pojazdéw w ruchu

Wspdlne:: 3:]

UrzadzenieProgramowalne

o pojazdach::103.
Pozyskiwanie danych o

103. Pozyskiwanie danych @

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska

Instrument “t3czac Europe”

«interface»
WazeniePojazdéw

+ pojazd(Pojazd)
+ stat(DaneStatystycznePojazdow)

pojazdach
-~
-
-~
-~
«XSDcomplexType»
103.A. Wazenie pojazdéw w ruchu Pojazd
- interwatPrzesytaniaDanych: int
«XSDelement»
+ programuij(Interwat): WynikProgramowania + ADR: string
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean + diugos¢: int
+ sprawdz(): WynikSprawdzenia + kategoria: KategoriaPojazduCOST323
+ log(): string + naciskNaKofaL: int [2..-1]
+ naciskNaKofaP: int [2..-1]
+ naciskNaOs: int[2..-1]
. . +  nrRej: string
+pojazd | 0.* +daneArchiwalne | 1.. +  odstep: int
i iami: int [1..-1
e «XSDcomplexType» : ods:{epl;/llfg.dztymlaml il ]
ojaz DaneStatystycznePojazdéw RN uc,fj‘,m
+ predkos¢: int
- ADR: string i &
j il «XSDelement» + przelﬁroczemeWysokosm. boolean
dtugosc: int PTG int
- naciskNaOs$: int [2..*] {sequence} i ||czbaP.01azdow: int ] + zdjeciePoglad: base64Binary
- kategoria: KategoriaPojazduCOST323 + znacznikCzasu: dateTime +  zdjeciePrzod: base64Binary
- naciskNaKofaL: int [2..*] {sequence} PO na cznikCzasu: dateTime
- naciskNaKotaP: int [2..*] {sequence}
- rcint
- nrRej: string
- pasRuchu: int
- predkos¢: int
L pr%elfroczenieWysc.)koéci: boolean +danePasaRuchu | 1.* cenunTI—— «enumeration»
- zdjeciePoglad: grafika Wspélne:: Wspdlne::
- zdjeciePrzéd: grafika ot iaPoj
B ips 4 - «XSDcomplexType» KategoriaPojazduCOST323 KategoriaPojazdNTiSBE
S ik Czasucatelime DaneStatystyczneZPasaRuchu
- odstepMiedzyOsiami: int [1..*] costl b
- odstep: int «XSDelement» cost2 @l
R c2
+ odstep: int cost3 p
+ pasRuchu: int cost4
+ liczbaPojazdéw: int cost5 :1
+ predko$éSr: int cost6 4
cost7
cost8 ﬁ
+daneCOST323 | 1.* +daneTLS81 | 1.*
DaneXML
«XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
DaneKategoriiCOST323 DaneKategoriiTLS81 «XSDcomplexType»

«XSDelement»
+ kategoria: KategoriaPojazduCOST323
+ pojazdy: int
+ predko$éSr: int

«XSDelement»

+ pojazdy: int
+  predkoséSr: int

Stuzy do

+ kategoria: KategoriaPojazduTLS81

Klasa 103.A Wazenie pojazdow w ruchu

Wspdlne::Interwat

«XSDelement»
+ interwatPrzesytaniaDanych: int

1. preselekcyjnego wazenia pojazdéw w ruchu - pomiar nastepujgcych wielkosci fizycznych, ktére
poréwnywane s3g z wartosciami maksymalnymi wskazanymi przepisami szczegétowymi i w przypadku
ich przekroczenia, przekazywanie stosownej informacji do systemu centralnego:

e nacisk kazdej osi pojazdu lub zespotu pojazdow,

e rzeczywista masa catkowita pojazdu lub zespotu pojazddw,

e wymiary pojazdu lub zespotu pojazdow.

2. zbierania informacji statystycznych o wielkosci ruchu pojazdéw, predkosciach i masach.

Lista danych:
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interwatPrzesytaniaDanych Interwat przesytania
danych do modutu
centralnego definiowany
w minutach.

pojazd 0.* Pojazd Zgromadzone dane
jednostkowe pojazdéw.

daneArchiwalne 1.* DaneStatystycznePojazdéw | Archiwalne komunikaty
zagregowane przestane
do modutu centralnego.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 1,6 Mbps (liczony z plikami graficznymi). W doét: 1,0
kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string
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DaneKategoriiCOST323 «XSDcomplexType»
Dane statystyczne dla jednej kategorii (wg COST323) pojazdéw na danym pasie ruchu.

Lista danych:

kategoria KategoriaPojazduCOST323 | Kategoria COST323.

pojazdy int Liczba pojazdéw danej kategorii
na danym pasie ruchu.

predkos$éSr int Srednia predko$¢ pojazdéw danej
kategorii na danym pasie ruchu.

DaneKategoriiTLS81 «XSDcomplexType»
Dane statystyczne dla jednej kategorii (wg TLS 8+1) pojazdow na danym pasie ruchu.
Lista danych:

_

kategoria KategoriaPojazduTLS81 | Kategoria TLS 8+1.

pojazdy int Liczba pojazdéw danej kategorii na
danym pasie ruchu.

predko$éSr int Srednia predko$é pojazdéw dane;
kategorii na danym pasie ruchu.

DaneStatystycznePojazdéw «XSDcomplexType»
Dane statystyczne dla pojazdow.

Lista danych:

liczbaPojazdéw Sumaryczna liczba pojazdéw.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu.

danePasaRuchu | 1..* DaneStatystyczneZPasaRuchu | Dane dot. poszczegdinych
pasow ruchu.

DaneStatystyczneZPasaRuchu «XSDcomplexType»
Dane statystyczne dla jednego pasa ruchu.

Lista danych:

_

odstep Odstep Sredni.

pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu
liczonego od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.
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_

liczbaPojazdow Liczba pojazdow.
predko$éSr int Predkos¢ srednia.
daneCOST323 1.x DaneKategoriiCOST323 Dane dot. poszczegdlnych

kategorii pojazdéw wg COST 323

daneTLS81 1.* DaneKategoriiTLS81 Dane dot. poszczegdlnych
kategorii pojazdéw wg TLS 8+1.

Pojazd «XSDcomplexType»
Dane pojedynczego pojazdu zarjestrowanego przez urzgdzenie.

Lista danych:

_

strlng Dane z tablicy ADR.

dtugosc int Dtugos$c¢ pojazdu.

kategoria KategoriaPojazdu | Kategoria pojazdu wg COST 323.
COST323

naciskNaKotalL [2..-1] int Rzeczywista warto$¢ nacisku lewego

kota kazdej osi pojazdu/zespotu
pojazdéw. Wartos¢ podawana w kN
dla poszczegdlnych osi, przy czym
pierwszg osig jest 0o$ najazdowa.

naciskNaKotaP [2..-1] int Rzeczywista warto$¢ nacisku
prawego kota kazdej osi
pojazdu/zespotu pojazdow. Wartosé
podawana w kN dla poszczegdlnych
0si, przy czym pierwszg osig jest 0$

najazdowa.
naciskNaOs$ [2..-1] int Nacisk na 0$ w kN.
nrRej string Rozpoznany numer rejestracyjny

wraz z kodem kraju, przy czym kod
kraju z ewentualnymi spacjami na
koncu, a numer rejestracyjny bez
spacji wg notacji:

KKK(N)

gdzie:

KKK - miedzynarodowy kod
samochodowy

(N) - kolejne znaki ASCII tablicy
rejestracyjnej po przetworzeniu przez
kamere ANPR, przy czym liczba
znakow N zgodna z liczbg znakéw na
tablicy rejestracyjnej (bez spaciji)

odstep int Odstep miedzy biezgcym pojazdem a
pojazdem poprzedzajgcym.

odstepMiedzyOsiami [1..-1] int Odstep pomiedzy osiami pojazdu,
przy czym liczba odstepdw jest o
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jeden mniejsza, anizeli liczba osi
pojazdu (pierwszy odstep pomiedzy
pierwszg a drugg osig).

pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu
liczonego od krawedzi jezdni prawej,
tj. jezdni w kierunku z rosngcym
pikietazem drogi.

predkosé int Predkos¢ pojazdu.

przekroczenieWysokosci boolean Przekroczenie dopuszczalnej
wysokosci pojazdu.

true - dopuszczalna wysokosc
przekroczona

false - dopuszczalna wysoko$¢ nie
przekroczona

rmc int Rzeczywista masa catkowita pojazdu
w kN.

zdjeciePoglad base64Binary Zdjecie pogladowe pojazdu lub
zespotu pojazddw.

zdjeciePrzad base64Binary Zdjecie pojazdu ukazujgce jego przod
wraz z numerem rejestracyjnym.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu (doktadny czas
wystgpienia pomiaru).

Pojazd

Dane o zarejestrowaniu pojedynczego pojazdu przechowywane w urzgdzeniu. Czas przechowywania
do ustalenia - co najmniej do chwili wystania kolejnych danych zagregowanych.

Lista danych:

_

strlng Dane z tablicy ADR
dtugosé int Dtugos¢ pojazdu.
naciskNaO$ [2..%] int Nacisk na 0$ pojazdu/zespotu
pojazdéw w kN.
kategoria KategoriaPojazdu | Rozpoznana kategoria pojazdu
COST323 zgodnie z COST 323.
naciskNaKotaL [2..%] int Rzeczywista warto$¢ nacisku lewego

kota kazdej osi pojazdu/zespotu
pojazdéw. Wartos¢ podawana w kN
dla poszczegdlnych osi, przy czym
pierwszg osig jest 0o$ najazdowa.

naciskNaKotaP [2..%] int Rzeczywista warto$¢ nacisku
prawego kota kazdej osi
pojazdu/zespotu pojazdow. Wartosé
podawana w kN dla poszczegdélnych
0si, przy czym pierwszg osig jest 0$
najazdowa.
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Rzeczywista masa catkowita pojazdu
w KN.

nrkej

string

Rozpoznany numer rejestracyjny
wraz z kodem kraju, przy czym kod
kraju z ewentualnymi spacjami na
koncu, a numer rejestracyjny bez
spacji wg notacji:

KKK(N)

gdzie:

KKK - miedzynarodowy kod
samochodowy

(N) - kolejne znaki ASCII tablicy
rejestracyjnej po przetworzeniu przez
kamere ANPR, przy czym liczba
znakéw N zgodna z liczbg znakéw na
tablicy rejestracyjnej (bez spaciji)

pasRuchu

int

Numer kolejnego pasa ruchu
liczonego od krawedzi jezdni prawej,
tj. jezdni w kierunku z rosngcym
pikietazem drogi.

predkosé

int

Wartos¢ zmierzonej predkosci
pojazdu/zespotu pojazdow w km/h.

przekroczenieWysokosci

boolean

Przekroczenie dopuszczalnej
wysokosci pojazdu.

true - dopuszczalna wysokosc¢
przekroczona

false - dopuszczalna wysokos$¢ nie
przekroczona

zdjeciePoglad

grafika

Zdjecie pogladowe pojazdu/zespotu
pojazddw.

zdjeciePrzéd

grafika

Zdjecie pojazdu ukazujgce jego przod
wraz z numerem rejestracyjnym.

znacznikCzasu

dateTime

Znacznik czasu.

odstepMiedzyOsiami

[1..%]

int

Odstep pomiedzy osiami pojazdu,
przy czym liczba odstepdw jest o
jeden mniejsza, anizeli liczba osi
pojazdu (pierwszy odstep pomiedzy
pierwszg a drugg o0sig).

odstep

int

Odstep miedzy badanym pojazdem a
pojazdem poprzedzajgcym.

WazeniePojazdéw

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego danych
jednostkowych oraz zagregowanych o zarejestrowanych pojazdach.
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Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

pojazd Zgtoszenie wykrycia nienormatywnego pojazdu. Podczas
zgtoszenia, przekazywane sg rowniez nazwy plikéw ze
zdjeciem pojazdu (przdd oraz pogladowy), ktére nastepnie
system centralny powinien sobie pobra¢ metodg GET i
usungé metodg DELETE (HTTP 1.1).

parametry Pojazd
Return:
stat Zbiér danych statystycznych.
parametry DaneStatystycznePojazdow
Return:
5.2 103.B Pomiar i estymacja czasu przejazdu (I etap)

103. Pozyskiwanie @
danych o pojazdach::

103. Pozyskiwanie
danych o pojazdach

103.B. Pomiar czasu przejazdu z wysoka @

doktadnoscia «interface»

103. Pozyskiwanie danych o
+ log():sting ~ [[TTTTTTTTTT7%= pojazdach::DanePojazdu

+ sprawdZ(): WynikSprawdzenia

+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean EERRREIDanePojazdu)

+pojazd | 0..* «XSDcomplexType»
103. Pozyskiwanie danych o
PrzejazdPojazduNrRej pojazdach::DanePojazdu
- ADR:string[0..1] «XSDelement»

- idOBU:string[0..1]
- nrRejestracyjny: string
- znacznikCzasu: dateTime

ADR: string [0..1]

idOBU: string [0..1]
nrRejestracyjny: string [0..1]
znacznikCzasu: dateTime

+ + + +

Klasa 103.B Pomiar czasu przejazdu z wysoka doktadnoscia
Stuzy do

Zbieranie danych o ruchu (poprzez rozpoznanie numerdw tablic rejestracyjnych pojazdéw) na
potrzeby obliczania czaséw przejazdéw. Dane te bedg wykorzystywane do:

e obliczania czasu przejazdu przez moduty scentralizowane,
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e  zbierania danych o ruchu na potrzeby innych funkcjonalnos$ci.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

pojazd 0.* PrzejazdPojazduNrRej Dane zarejestrowanych pojazdow.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 30 s.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 5,6 kbps. W dét: 1,0 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéow z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

PrzejazdPojazduNrRej

Zarejestrowanie przejazdu pojedynczego pojazdu z rozpoznaniem numeru rejestracyjnego.

Lista danych:

znacznikCzasu dateTime Moment zarejestrowania pojazdu
(znacznik czasu).

nrRejestracyjny string Numer rejestracyjny.
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ADR [0..1] string Identyfikator tablicy ADR.
idOBU [0..1] string ID urzadzenia poktadowego (On
Board Unit).
5.3 103.C. Pomiar czasu przejazdu z niskg doktadnoscia (I etap)

103. Pozyskiwanie @
danych o pojazdach::

103. Pozyskiwanie
danych o pojazdach

103.C. Pomiar czasu przejazdu z niska
doktadnoscia

3

+ log(): string
+ sprawdZ(): WynikSprawdzenia

+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean

+pojazd
0..*

PrzejazdPojazduldOBU

- idOBU: string [0..1]
- znacznikCzasu: dateTime

Stuzy do:

103

. Pozyskiwanie danych o
pojazdach::DanePojazdu

«interface»

us

pojazd(DanePojazdu)

«XSDcomplexType»
103. Pozyskiwanie danych o
pojazdach::DanePojazdu

+ + o+ +

«XSDelement»
ADR: string [0..1]
idOBU: string [0..1]
nrRejestracyjny: string [0..1]
znacznikCzasu: dateTime

Zbieranie danych o ruchu na potrzeby obliczania czasoéw przejazddéw poprzez okreslenie ID urzadzen
poktadowych (adresy MAC aktywnych Bluetooth, WiFi w urzgdzeniach przenosnych/pokfadowych)
oraz weryfikacji poprawnosci otrzymanych danych, przesytania danych o podrézy do innych funkgji
KSZR (w celu okreslenia rzeczywistych czaséw przejazdéw na poszczegodlnych odcinkach drég
objetych KSZR oraz w celu okreslenia natezenia ruchu dla poszczegdlnych relacji).
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Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

pojazd 0.* PrzejazdPojazduldOBU Dane zarejestrowanych pojazdow.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: 30 s.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 5,6 kbps. W dét: 1,0 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

PrzejazdPojazduldOBU

Zarejestrowanie przejazdu pojedynczego pojazdu z rozpoznaniem identyfikatora urzadzenia
poktadowego.

Lista danych:

znacznikCzasu dateTime Moment zarejestrowania pojazdu
(znacznik czasu).

idOBU [0..1] string ID urzgdzenia poktadowego (On
Board Unit).
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5.4 103.D. Pomiar czasu przejazdu na podstawie danych z urzadzen ETC

103. Pozyskiwanie danych 8
o pojazdach::103.
Pozyskiwanie danych o
pojazdach

103.D. Pomiar czasu przejazdu na 8
podstawie danych z urzadzen ETC

+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+  sprawdz(): WynikSprawdzenia
+ log(): string

cinterfacen
103.BC Pomiar i estymacja czasu
przejazdu::DanePojazdu

103.BC Pomiar i estymacja czasu +  pojazd(DanePojazdu)
przejazdu::PrzejazdPojazdu

+pojazd

- znacznikCzasu: dateTime
- nrRejestracyjny: string

- ADR: string [0..1]

- idOBU: string [0..1]

0.*

«XSDcomplexType»
103.BC Pomiar i estymacja czasu
przejazdu::DanePojazdu

«XSDelement»
znacznikCzasu: dateTime
nrRejestracyjny: string
ADR: string [0..1]
idOBU: string [0..1]

o+ o+

Klasa 103.D Pomiar czasu przejazdu na podstawie danych z urzadzen ETC
Stuzy do
Pomiar czasu przejazdu przez punkt pomiarowy w zasiegu transpondera ETC. Identyfikacja pojazdu
nastepuje poprzez odczyt identyfikatorow urzgdzen viaAUTO/viaBOX, a doktadniej:
e  pobierania informacji bezposrednio z istniejgcych bramownic ETC (np. nowa umowa ETC),

e  pobierania informacji na potrzeby obliczania czasu przejazdu w miejscach, gdzie ANPR nie
bedzie korzystny ekonomicznie, np. na przedtuzeniach odcinkéw ptatnych, gdzie dane lepiej
sparowaé z danymi z ETC.

Lista danych:

‘ pojazd ‘ 0..* PrzejazdPojazdu Dane zarejestrowanych pojazdow.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: 30 s.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 5,6 kbps. W dét: 1,0 Mbps.
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Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez

urzadzenie.
Return: string
5.5 103.E. Badanie dorazne ruchu
«interface»
Wspélne:: @ 103. Pozyskiwanie danych @ PomiarNatezeniaRuchu
UrzadzenieProgramowalne o pojazdach::103. L
gl E Pozyskiwanie danych o + stat(StatystykaNatezeniaRuchu)
pojazdach
Z} 7
Ve
'
7
'
Ve
7
-~
Ve
'
7
Ve
-~
103.E. Badanie dorazne ruchu {] «XSDcomplexType»
- interwatPrzesyfania: int +daneArchiwalne StatystykaNatezeniaRuchu
+  programuij(Interwat): WynikProgramowania 0..*]  «XSDelement»
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean +  znacznikCzasu: dateTime
+ sprawdz(): WynikSprawdzenia
+ log(): string
+pasRuchu | 1..*
+pojazdy | 1..*
«XSDcomplexType»
ZarejestrowanePojazdy NatezenieRuchuNaPasie
pasRuchu: int - «XSDelement»
kategoria: KategoriaPojazduTLS81 A R
liczbaPojazddw: int B A
+natezenieKategorii 1.*%
DaneXML

«XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» NatezenieRuchuTLS81
Wspélne::Interwat

«XSDelement»
«XSDelement» + kategoria: KategoriaPojazduTLS81
+ interwatPrzesyfaniaDanych: int + liczbaPojazdéw: int
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Klasa 103.E Badanie dorazne ruchu

Stuzy do
Wykonywanie doraznych pomiaréw ruchu.

Lista danych:

_

interwatPrzesytania Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany
w minutach.

pojazdy 1.x ZarejestrowanePojazdy Pojazdy zarejestrowane od

ostatniego wystania danych do
modutu centralnego.

daneArchiwalne 0..* StatystykaNatezeniaRuchu | Archiwalne komunikaty przestane
do modutu centralnego.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: okreslona parametrem

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 14,0 kbps. W doét: 0,6 Mbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesyfania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

NatezenieRuchuNaPasie «XSDcomplexType»
Informacje nt. natezenia ruchu drogowego na jednym pasie ruchu.

Lista danych:

pasRuchu integer Numer kolejnego pasa ruchu
liczonego od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.

natezenieKategorii | 1..* NatezenieRuchuTLS81 Natezenie ruchu na danym pasie
dla danej kategorii pojazdéw wg
TLS 8+1.
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NatezenieRuchuTLS81 «XSDcomplexType»

Natezenie ruchu dla danej kategorii pojazdéw wg TLS 8+1.

kategoria KategoriaPojazduTLS81 Kategoria pojazdu wg TLS 8+1.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

liczbaPojazdow int zarejestrowana liczba pojazdow w
danej kategorii.

StatystykaNatezeniaRuchu «XSDcomplexType»
Statystyka natezenia ruchu.
Lista danych:

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu;

pasRuchu 1.* NatezenieRuchuNaPasie | Natezenie ruchu na
poszczegdblnych pasach ruchu.

ZarejestrowanePojazdy

Informacja o liczbie zarejestrowanych pojazdéw w danej kategorii na danym pasie ruchu, od czau
ostatniego przestania danych zagregowanych.

Lista danych:

pasRuchu int Pas ruchu.

kategoria KategoriaPojazduTLS81 | Kategoria pojazdu wg TLS 8+1.

liczbaPojazdow int Zarejestrowana liczba pojazdow
danej kategorii na danym pasie
ruchu.

PomiarNatezeniaRuchu

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego danych
zagregowanych o natezeniu ruchu.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stat

parametry StatystykaNatezeniaRuchu

Return:
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6. 104. Lokalne wykrywanie zdarzen ze zgromadzonych
danych

Modut zapewnia nastepujace funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e analize lokalnie pozyskanych danych o warunkach ruchu w celu wykrycia zdarzenia, ktére mogto
mie¢ miejsce,

e analize danych zebranych przez inne funkcjonalnosci KSZR w celu wykrycia zdarzenia,

o detekcje zdarzen na podstawie obrazéw pozyskiwanych przez modut 106,

e wykrywanie zatrzymania si¢ pojazdu lub jazdy w przeciwnym kierunku na drogach klasy A i S.

«interface»
Wspdine:: 8 Wspdine::Stan
UrzadzenieStanowe e e S

+ stan(DaneXML): boolean
+ alarm(string, dateTime): boolean

A

104. Lokalne 8

wykrywanie zdarzen

string

«enumeration»
AlarmDrogowy

pieszy

pod prad

pojazd przedmiof
wolnobiezny

zwierze

104.A. Wykrywanie zdarzer na @
skrzyzowaniach i drogach klasy G/GP

pojazdPrzedmiot: boolean «interface»

\\\\\\\\\ StanNaOdcinkuDrogi
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): booleanf ~ 00TT T T — ==
+ sprawdz(): StanDrogowy + stan(SwobodaRuchu): boolean
+  log(): string + alarm(AlarmDrogowy, dateTime): boolean
e
- 7
- Ve 7/
- 7/ /

104.B. Wykrywanie zdarzeri z @
dostepnych zasobéw danych

pojazdPrzedmiot: boolean
SW ichu: PSR
podPrad: boolean

DaneXML|

«XSDcomplexType»

+ i i jace): a q .
sterowanie(PolecenieSterujace): boolean| Wspélne::WynikSprawdzenia

+  sprawds(): StanDrogowy
+ log(): string

«XSDelement»
+  kodBledu: KodBledu [0..1]
+  opisBtedu: string [0..1]

7
104.C. Wykrywanie zdarzeri na 8 +stanArchiwalny _ 0..*
drogach klasy A i S z niskim poziomem /
detekji 7 +stanArchiwalny «XSDcomplexType»
/ 0.7 SwobodaRuchu
pojazdPrzedmiot: boolean /
swobodaRuchu: PSR B «XSDelement»
podPrad: boolean ,/ HStEnAERWENY |, snacanikCeas: dateTime
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean| / ji-v/obodaRuclESRIRE
+ sprawdz(): StanDrogowy /
) / *
+ log(): string 0..
/ +stanArchiwalny
/
/
/
/
«XSDcomplexType»
104.D. Wykrywanie zdarzen na @ StanDrogowy
drogach klasy A i S z wysokim
poziomem detekcji «XSDelement»
+  pieszy: boolean [0..1]
pieszy: boolean + podPrad: boolean [0..1]
podPrad: boolean +  pojazdPrzedmiot: boolean
pojazdPrzedmiot: boolean +  wolnobiezny: boolean [0..1]
swobodaRuchu: PSR +  zwierze: boolean [0..1]
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean|
+ sprawdz(): StanDrogowy
+ log(): string

Klasa 104.A Wykrywanie zdarzen na skrzyzowaniach i drogach klasy G/GP
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6.1 104.A. Wykrywanie zdarzen na skrzyzowaniach i drogach klasy G/GP
Stuzy do

Wykrywanie przeszkod na drodze i/lub zatrzymanych pojazdéw w miejscach, w ktérych zagraza to w
znaczgcym stopniu BRD, a jednoczesnie nie ma koniecznosci wykrywania innego rodzaju zdarzen.

Lista danych:

_

pojazdPrzedmiot boolean Wystgpienie zatoru drogowego -
zatrzymanego pojazdu.

true - zarejestrowano zatrzymany pojazd

false - nie zarejestrowano zatrzymanego
pojazdu

stanArchiwalny 0..* SwobodaRuchu

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne op6znienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiatlowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 3,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatdéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanDrogowy

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

6.2 104.B. Wykrywanie zdarzen z dostepnych zasobow danych (I etap)

Klasa 104.B Wykrywanie zdarzen z dostepnych zasobdéw danych stuzy do
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Wykrywanie zdarzen drogowych (zator drogowy, nagta zmiana poziomu swobody ruchu, pojazd
jadgcy pod prad) poprzez analize danych z modutéw instalowanych na potrzeby inne;j

funkcjonalnosci.

Lista danych:

_

pojazdPrzedmiot boolean Wystgpienie zatoru drogowego -

zatrzymanego pojazdu.
true - wystepuje
false - nie wystepuje

swobodaRuchu PSR Zmiana wartosci wskaznika PSR lub jej

aktualna wartosc.

podPrad boolean Pojawienie sie (trwanie stanu) pojazdu

poruszajgcego sie niezgodnie z kierunkiem
ruchu.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

stanArchiwalny 0..* SwobodaRuchu | Archiwalne komunikaty przestane do modutu

centralnego.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja

REST

Jako$¢ transmisji

Maksymalne opéznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen

Sredni

Rodzaj transmisji danych

Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé

W gére: 3,4 kbps. W dot: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru

Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatdéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie

PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz

System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanDrogowy

log

Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string
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6.3 104.C. Wykrywanie zdarzen na drogach klasy A i S z niskim poziomem
detekciji (I etap)

Klasa 104.C Wykrywanie zdarzeh na drogach klasy A i S z niskim poziomem detekcji Stuzy do

Wykrywanie zdarzen drogowych (zator drogowy, nagta zmiana poziomu swobody ruchu, pojazd
jadacy pod prad) poprzez zastosowanie dedykowanych urzgdzen dla klasy 104.C.

Lista danych:

_

pojazdPrzedmiot boolean Wystgpienie zatoru drogowego -
zatrzymanego pojazdu.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

swobodaRuchu PSR Zmiana wartosci wskaznika PSR lub jej
aktualna wartosé.

podPrad boolean Pojawienie sie (trwanie stanu) pojazdu
poruszajgcego sie niezgodnie z kierunkiem
ruchu.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

stanArchiwalny 0..* SwobodaRuchu | Archiwalne komunikaty przestane do modutu
centralnego.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

ﬁ

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opéznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 3,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa Opis metody Opis parametru

parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanDrogowy
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Nazwa Opis metody Opis parametru
parametru

Typ parametru

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string

6.4 104.D. Wykrywanie zdarzen na drogach klasy A i S z wysokim
poziomem detekcji

Klasa 104.D Wykrywanie zdarzen na drogach klasy A i S z wysokim poziomem detekc;ji stuzy do

Wykrywanie zdarzen drogowych (zatrzymany pojazd, nagta zmiana poziomu swobody ruchu, pojazd
jadgcy pod prad) oraz ludzi i zwierzat na drodze oraz innych przeszkdd poprzez zastosowanie
dedykowanych urzgdzen dla klasy 104.D.

Lista danych:

_

pieszy boolean Pojawienie sie (trwanie takiego
stanu) pieszego lub zwierzecia.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

podPrad boolean Pojawienie sie (trwanie stanu)
pojazdu poruszajgcego sie
niezgodnie z kierunkiem ruchu.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

pojazdPrzedmiot boolean Pojawienie sie (trwanie takiego
stanu) zatrzymanego
pojazdu/przedmiotu na drodze.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

swobodaRuchu PSR Zmiana wartosci wskaznika PSR
lub jej aktualna wartosc.

stanArchiwalny 0..* SwobodaRuchu Archiwalne komunikaty przestane
do modutu centralnego.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisji Maksymalne opd6znienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 3,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.
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Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanDrogowy

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

StanDrogowy «XSDcomplexType»
Stan na odcinku drogi.

Lista danych:

ﬁ

pieszy [0..1] boolean Pojawienie sie (trwanie takiego stanu) pieszego
lub innego obiektu.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

podPrad [0..1] boolean Pojawienie sie (trwanie stanu) pojazdu
poruszajgcego sie "pod prad" (ten sam kierunek
ruchu o przeciwnym zwraocie).

true - wystepuje
false - nie wystepuje

pojazdPrzedmiot boolean Pojawienie sie (trwanie takiego stanu)
zatrzymanego pojazdu/przedmiotu na drodze.

true - wystepuje
false - nie wystepuje

wolnobiezny [0..1] boolean Pojawienie sie na drodze pojazdu wolnobieznego
lub innego pojazdu poruszajgcego sie ze zbyt
niskg predkoscia (ponizej 40 km/h)

true - wystepuje
false - nie wystepuje

zwierze [0..1] boolean Pojawienie sie zwierzecia na drodze.
true - wystepuje
false - nie wystepuje

65



eneralna Dyrekcja
E Droq Kraj owy(nﬂuto; rad

* ¥

Rzeczpospolita * T Wspéfinansowany przez Unie Europejskg

- Polska *es R Instrument “taczac Europe”

SwobodaRuchu «XSDcomplexType»

Stan na odcinku drogi.

Lista danych:

_

znacznikCzasu

dateTime Moment wystgpienia zdarzenia

swobodaRuchu [0..1] PSR Zmiana wartosci wskaznika PSR

lub jego aktualna wartosc

StanNaOdcinkuDrogi

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzgdzenie do modutu centralnego informacji o
zmianach stanu na drodze/skrzyzowaniu.

Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany warunkéw na

stan
drodze.
parametry SwobodaRuchu
Return: boolean
alarm Zdarzeniowe przesytanie informacji o szczegolnych

sytuacjach wykrytych przez urzgdzenie na skrzyzowaniu lub
odcinku drogi.

Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.

zdarzenie AlarmDrogowy Zdarzenie dotyczace
warunkow drogowych.

znacznikCzasu dateTime Data i czas wystgpienia
zdarzenia.

Return: boolean

AlarmDrogowy

Alarm o zdarzeniu wykrytym na skrzyzowaniu lub odcinku drogi.

Lista wartosci:

pieszy

Pojawienie sie pieszego lub innego obiektu.

pod prad

Pojawienie sie pojazdu poruszajgcego sie "pod prad" (ten sam kierunek
ruchu o przeciwnym zwraocie).

pojazd przedmiot

Pojawienie sie zatrzymanego pojazdu lub przedmiotu na drodze.

wolnobiezny Pojawienie sie na drodze pojazdu wolnobieznego lub innego pojazdu
poruszajgcego sie ze zbyt niskg predkoscig (ponizej 40 km/h)
zwierze Pojawienie sie zwierzecia na drodze.
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7. 105. Autostradowa Telefonia Alarmowa

Modut zapewnia nastepujace funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drog:

o Zzlokalizowanie zgtaszajacego poprzez automatyczng identyfikacje uzytej kolumny
tacznosci alarmowej - zdarzenie jest wykrywane przez operatora dyzurnego w wyniku rozmowy
ze zgtaszajgcym,

e  zlokalizowanie zdarzenia poprzez nastuch rozméw prowadzonych przez tgcznos¢ CB
i ewentualny kontakt operatora dyzurnego poprzez tgcznos¢ CB z osobami dysponujgcymi
wiedzg o zdarzeniu.

Wspdine::Urzadzenie @

- idUrzadzenia: string

105. Wykrywanie zdarzen @
poprzez tacznosc¢ alarmowa

7.1 105.A. Telefonia Alarmowa

105. Autostradowa Telefonia 8] DaneXML
Alarmowa::105. Wykrywanie
zdarzen poprzez tacznosé
alarmowa

«XSDcomplexType»
Wspdlne::WynikSprawdzenia

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]

«XSDcomplexType»

105.A. Autostradowa telefonia alarmowa @ StanTelefoniiAlarmowej

- stan: StanSIP

- bateria: int «XSDelement»
+ bateria: int
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean + stanSIP: string

+ sprawdz(): StanTelefoniiAlarmowej
+ log(): string

Klasa 105.A Autostradowa telefonia alarmowa
Stuzy do

Zarzgdzanie kolumnami autostradowej telefonii alarmowe;.
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Lista danych:

stan StanSIP Stan zgodnie z protokotem SIP- kod
OK lub kod btedu

bateria int Stan natadowania akumulatora w %

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 150 ms. Czestotliwos¢ przesytania
danych: nd.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 107,7 kbps. W dét: 107,7 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujacych do urzadzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btgdu.

Return: StanTelefoniiAlarmowej

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

StanTelefoniiAlarmowej «XSDcomplexType»

Informacja o stanie urzadzenia telefonii alarmowej, przekazywana do modutu centralnego.

Lista danych:

bateria int Stan natadowania akumulatora w %

stanSIP string Stan zgodnie z protokotem SIP- kod
OK lub kod btedu
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7.2 105.B. Komunikacja CB (I etap)

105. Autostradowa Telefonia g]
Alarmowa::105. Wykrywanie
zdarzer poprzez tacznosé
alarmowa DaneXML|

«XSDcomplexType»
Wspélne::WynikSprawdzenia

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]

105.B. tacznosc CB
ta g] «XSDcomplexType»

- stanSIP: string StanKomunikacjiCB
nagranie: audio

«XSDelement»

+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean +  stanSIP: string

+ sprawdz(): StanKomunikacjiCB
+ log(): string

|

l

l
v

«interface»
DaneAudio

+ daneAudio(audio): int

Klasa 105.B tacznosé¢ CB

Stuzy do
e tgcznosci CB pomiedzy uzytkownikami a operatorem w CZR poprzez ciggty nastuch,

e tgcznosci CB pomiedzy uzytkownikami a operatorem w CZR poprzez transmisje gtosowa.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ Opis

stanSIP string Stan zgodnie z protokotem SIP- kod OK lub kod
btedu.

nagranie audio Zarejestrowany dzwiek na kanale CB

wykorzystywanym do komunikacji (rejestracja
komunikacji CB dla poszczegdlnych
nadajnikéw/odbiornikow)

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 2,0 kbps. W dét: 1,4 Mbps.
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Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanKomunikacjiCB

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

StanKomunikacjiCB «XSDcomplexType»
Informacja o stanie urzadzenia CB, przekazywana do modutu centralnego.
Lista danych:

stanSIP string Stan zgodnie z protokotem SIP- kod
OK lub kod btedu

DaneAudio
Interfejs przeznaczony do strumieniowego przesytania danych audio do modutu centralnego.
Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

daneAudio Strumieniowe przesytanie danych audio.

strumien audio Dane strumieniowe audio
przekazywane do modutu
centralnego.

Return: int
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8. 106. Pozyskiwanie danych wizyjnych

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:
e  pozyskiwanie strumienia wideo z kamer,

e  przesylanie obrazu/sekwencji wideo do innych modutéw.

106. Pozyskiwanie danych @
wizyjnych

106.D. Dorazna @
106.A. Pozyskiwanie obrazu @ wideorejestracja

na weztach iinnych
miejscach drogowych

106.B. Pozyskiwanie obrazu g] 106.C. Pozyskiwanie obrazu ze @
z wysoka rozdzielczoscig na standardowa rozdzielczoscig na
drodze gtéwnej lub trasie drodze gtéwnej lub trasie objazdu
objazdu
8.1 106.A. Pozyskiwanie obrazu na weztach i innych miejscach drogowych

(I etap)

Klasa 106.A Pozyskiwanie obrazu na weztach i innych miejscach drogowych

Stuzy do

Podglad sytuacji na drodze w miejscu, gdzie nastepuje koncentracja zdarzen, przy weztach,
miejscach wynikajgcych z analizy BRD oraz MPO i SPO, a takze punktach granicznych i krytycznych
wyznaczonych zgodnie z Zarzgdzenie nr 27 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z 9
sierpnia 2017 roku w sprawie procedury odstapienia i przywrdcenia poboru optat za przejazd
autostradg lub jej odcinkiem.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja Onvif

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd

Zapotrzebowanie na przepustowosc¢ W gére: 2,56 Mbps. W dét: 8,7 kbps.
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8.2 106.B. Pozyskiwanie obrazu z wysoka rozdzielczoscig na drodze
gtéwnej lub trasie objazdu (I etap)

Stuzy do
Podglad sytuacji na trasach gtéwnych i na objazdach.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja Onvif

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod

Zapotrzebowanie na przepustowosc¢ W gére: 2,56 Mbps. W dét: 8,7 kbps.

8.3 106.C. Pozyskiwanie obrazu ze standardowg rozdzielczoscig na drodze
giéwnej lub trasie objazdu (I etap)

Stuzy do

Podglad sytuacji na drodze, gdy brak jest mozliwosci podpiecia do sieci swiattowodowej i nalezy
korzystaé z transmisji GSM/LTE lub sieci kablowej o niskiej przepustowosci.

Gtoéwnie bedzie wykorzystywane na trasach objazdowych (takze nalezgcych do innych zarzgdcéw
drogi) oraz drogach krajowych, przy ktoérych brak jest sieci Swiattowodowe;j.

Wymagania dla systemu fgcznosci:

Parametr Wartosc¢

Integracja Onvif

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd

Zapotrzebowanie na przepustowosc¢ W gére: 2,56 Mbps. W dét: 8,7 kbps.

8.4 106.D. Dorazna wideorejestracja (I etap)
Stuzy do

Rejestracja obrazu pasa drogowego za posrednictwem urzgdzen (kamer) zamontowanych w
pojazdach stuzby drogowej lub bezzatogowych statkow powietrznych (dronéw).

Wymagania dla systemu tacznosci:

Parametr ‘ Wartosc¢

Integracja Onvif

Jakos¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: na zadanie.

Poziom zabezpieczenh Niski

Rodzaj transmisji danych WiFi, LTE

Zapotrzebowanie na przepustowos¢ | W gére: 2,1 Mbps. W dot: 2,0 kbps.
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9. 107. Pozyskiwanie informaciji o zajetosci MOP/Parkingow

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e obliczanie stanu oraz zajetosci parkingu w oparciu o dane przestrzenne i dane o
wjezdzie/wyjezdzie z MOP/parkingu,

e  przekazywanie danych do innych funkcjonalnosci KSZR,

e  pozyskiwanie danych o kazdym przejezdzajgcym pojezdzie (wjazd i wyjazd z MOP/parkingu)
w tym: kategoria pojazdu, rzeczywisty czas (znacznik czasowy).

Wspdlne:: @ Wspdine:: @

UrzadzenieProgramowalne UrzadzenieStanowe

107. Pozyskiwanie informacji o @
zajetosci MOP / Parking6w

MiejscePostojowe «XSDcomplexType»
Informacja o zajetosci pojedynczego miejsca na MOP/parkingu.

Lista danych:

oznaczenie string Oznaczenie konkretnego miejsca
postojowego.

zajete boolean Zajetos¢ danego miejsca
postojowego dla pojazdéw
ciezarowych.

true - zajete

false - wolne
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9.1 107.A. Pozyskiwanie danych z wysokga doktadnoscia (I etap)

«XSDcomplexType»
Wspélne::WynikSprawdzenia

«XSDcomplexT...
Wspélne::DaneXML

«XSDelement»
+  kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]

107. Pozyskiwanie informacji o @
zajetosci MOP/Parking6w::107.
Pozyskiwanie informacji o «XSDcomplexType»
zajetosci MOP / Parkingéw ProgramowanieMOPParkinguTLS81

+pojazdy | 1..*

«XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» LiczbaPojazd6wTLS81
SprawdzenieMopParkinguTLS81 .
+pojazdy
«XSDelement»
+“Xf[;e‘_'e“;3':” - 1.*| +  Kategoria: KategoriaPojazduTLS81
107.A. Pozyskiwanie danych z wysoka doktadnoscia @ ! z?]a::cziikCz‘azur:":igate:I:ime 1 IfczbaPkoazdo'rw: L2 .
+ liczbaPojazdéwZADR: int
tablicaADR: string [0..*] p B .
. . +pojaz 1. +zajgtosc 1.
+ programuj(ProgramowanieMOPParkinguTLS81): WynikProgramowania +miejscePostojowe | 0..* posEy *
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
+ sprawd(): SprawdzenieMopParkinguTLS81 +miejscePostojowe | «xfnsomp!eﬁgi:acjio
+ log(): string 0..*| zajetosci MOP/Parkingow::
‘I MiejscePostojowe «XSDcomplexType»
| +mielscePosto StanMopParkinguTLS81
jscePostojowe
| «XSDelement»
! + oznaczenie: string 0.% «XSDelement»
| + zajete: boolean + tablicaADR: string [0..-1]
II + znacznikCzasu: dateTimd
|
|
|
|
v
«interface» «interface» «enumeration»
StanMopParkinguWgTLS81 Wspélne::Stan Wspélne::
{> KategoriaPojazduTLS81
+ stan(StanMopParkinguTLS81) + stan(DaneXML): boolean
+ alarm(string, dateTime): boolean b
cl
c2
d
e
f1
f2
g
h
Klasa 107. A Pozyskiwanie danych z wysoka doktadnoscia
Stuzy do

e pozyskiwania i przekazywania informaciji o zajeto$ci miejsc parkingowych dla pojazdéw
ciezarowych,

e bilansowanie wjazddw i wyjazdéw (klasyfikacja 8+1) oraz monitoring zajetosci miejsc
parkingowych.

e klasa umozliwia rozpoznawanie numerdéw rejestracyjnych pojazdéw wjezdzajgcych i
wyjezdzajgcych na teren MOP/Parkingu,

e« wykrywanie pojazdow przewozacych materiaty niebezpieczne (ADR).

Lista danych:

tablicaADR [0..*] string Numery z tablic ADR pojazdow na
parkingu.

miejscePostojowe | 0..* MiejscePostojowe Zajetos¢ poszczegodlnych miejsc
postojowych.

zajetosc 1.* LiczbaPojazdéwTLS81 | Zajetos¢ MOP/parkingu dla
poszczegodlnych kategorii pojazdow.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 9,4 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa Opis metody Opis parametru
parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu informacji o
aktualnej zajetosci MOP/parkingu w chwili inicjalizacji urzgdzenia lub
stwierdzenia niezgodnosci faktycznej zajetosci MOP/parkingu ze
stanem raportowanym przez urzadzenie.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest to
kod i opis btedu.

parametry ProgramowanieMOPParkinguTLS81

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku btedu
jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: SprawdzenieMopParkinguTLS81

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez system
centralny lub ich przekazania przez urzadzenie.

Return: string

LiczbaPojazdowTLS81 «XSDcomplexType»
Informacje nt. liczby pojazdéw danej kategorii wg TLS 8+1 na MOP/Parkingu.
Lista danych:

_

kategoria KategoriaPojazduTLS81 | Kategoria pojazdu wg TLS 8+1.

liczbaPojazdéw int Liczba pojazdéw danej kategorii
na MOP/parkingu.

liczbaPojazdowZADR int Liczba pojazdéw z tablicg ADR
danej kategorii na MOP/parkingu.

75



* ¥

Rzeczpospolita * T Wspéfinansowany przez Unie Europejskg

eneralna Dyrekcja *
EE Drég Krajowych i Autostrad - Polska o Instrument “t3czac Europe”

ProgramowanieMOPParkinguTLS81 «XSDcomplexType»

Informacja o aktualnej zajetosci MOP/parkingu przekazywana do urzgdzenia w chwili inicjalizaciji
urzadzenia lub stwierdzenia niezgodnosci faktycznej zajetosci MOP/parkingu ze stanem
raportowanym przez urzadzenie.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

pojazdy 1.*x LiczbaPojazdowTLS81 Informacja o zajetosci
MOP/parkingu pojazdami w
podziale na kategorie.

SprawdzenieMopParkinguTLS81 «XSDcomplexType»
Informacje nt. stanu MOP/parkingu, przesytana do modutu centralnego.

Obejmuje:
e liczbe pojazdéw w podziale na kategorie wg TLS 8+1,
e informacje o zajetosci konkretnych miejsc postojowych,

e liste danych z tablic ADR na pojazdach znajdujgcych sie na MOP/parkingu.

Lista danych:

tablicaADR [0..-1] string Numery z tablic ADR pojazdéw na
parkingu.

znacznikCzasu dateTime Czas zdarzenia (w metodzie stan)
lub czas odczytu (w metodzie
sprawdz).

pojazdy 1.* LiczbaPojazdowTLS81 Informacja o zajetosci

MOP/parkingu pojazdami w
podziale na kategorie.

miejscePostojowe | 0..* MiejscePostojowe Informacje o zajetosci konkretnych
miejsc postojowych.

StanMopParkinguTLS81 «XSDcomplexType»
Informacje nt. stanu MOP/parkingu, przesytana do modutu centralnego.

Obejmuje:
e liczbe pojazdéw w podziale na kategorie wg TLS 8+1,
e informacje o zajetosci konkretnych miejsc postojowych,

e liste danych z tablic ADR na pojazdach znajdujgcych sie na MOP/parkingu.
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Lista danych:
tablicaADR [0..-1] string Numery z tablic ADR pojazdéw na
parkingu.
znacznikCzasu dateTime Czas zdarzenia (w metodzie stan)
lub czas odczytu (w metodzie
sprawdz).
pojazdy 1.*x LiczbaPojazdowTLS81 Informacja o zajetosci

MOP/parkingu pojazdami w
podziale na kategorie.

miejscePostojowe | 0..* MiejscePostojowe Informacje o zajetosci konkretnych
miejsc postojowych.

StanMopParkinguWgTLS81

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzgdzenie do modutu centralnego informac;ji o liczbie
miejsc na MOP/parkingu w podziale na kategorie wg TLS 8+1, zajetosci konkretnych miejsc
postojowych oraz o tablicach ADR na pojazdach znajdujgcych sie na MOP/parkingu.

Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany stanu
zajetosci MOP / parkingu.
parametry StanMopParkinguTLS81
Return:
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9.2 107.B. Pozyskiwanie danych z ograniczong dokladnoscia
«XSDcomplexType»
«XSDcomplexT... Wspélne::WynikSprawdzenia
107. Pozyskiwanie informacji o 8 QUspoinez:DaneXil <}
2ajetosci MOP/Parking6w::107. SDelementy
Pozyskiwanie informacji o + kodBfedu: KodBtedu [0..1]
zajetosci MOP / Parkingéw +  opisBtedu: string [0..1]
| «XSDoompleTypegy «XSDcomplexType»
LiczbaPojazdowWgViaTOLL | 00,y StanMopParkinguWgViaTOLL
«XSDelement» 1 «XSDelement»
+zajgtosc| +  autobusy: integer +  znacznikCzasu: dateTime
107.B. Pozyskiwanie danych z ograniczong doktadnoscia @ + ciezkie: integer
) 14 ciezkieZ: integer
+  programuj(LiczbaPojazdéwWgViaTOLL): WynikProgramowania +  lekkie: integer
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean P Iekkie‘Z‘ integer
+  sprawd(): StanMopParkinguWg\ViaTOLL +  sredhie: integer
+  log(): string + $rednieZ: integer

«XSDcomplexType»
107. Pozyskiwanie informacji o
zajgtosci MOP/Parkingéw::
+moejscePostojowe MiejscePostojowe +mp

0..*|  «XsDelement» 0.
+ oznaczenie: string
+ zajete: boolean

e —————————————

«interface» «interface»
StanMopParkinguWgViaTOLL Wspdlne::Stan

+  stan(StanMopParkinguWgViaTOLL) T3]+ stan(DanexmL): boolean

+ alarm(string, dateTime): boolean

Klasa 107. B Pozyskiwanie danych z ograniczona doktadnoscia
Stuzy do
e pozyskiwania informacji o zajetosci miejsc parkingowych dla pojazdéw ciezarowych.

e bilansowania wjazdow i wyjazdéw (klasyfikacja viaTOLL) oraz monitoringu zajetosci miejsc
parkingowych.

Lista danych:

Hiezebnose Typ _

zajetosc LiczbaPojazdowWgViaTOLL | Zajetos¢ MOP/parkingu dla
poszczegolnych kategorii
pojazdéw.

moejscePostojowe | 0..* MiejscePostojowe Zajetos¢ poszczegodlnych miejsc
postojowych.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 9,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.
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Metody:

Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuij Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu informaciji
o aktualnej zajetosci MOP/parkingu w chwili inicjalizacji
urzgdzenia lub stwierdzenia miezgodno$ci faktycznej
zajetosci MOP/parkingu ze stanem raportowanym przez
urzadzenie.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry LiczbaPojazdowWgViaTOLL

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanMopParkinguWgViaTOLL

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

LiczbaPojazdéwWgViaTOLL «XSDcomplexType»
Informacje nt. liczby pojazdéw na MOP/Parkingu w podziale na kategorie wg ViaTOLL.

Lista danych:

autobusy integer Liczba autobuséw w MOP.

ciezkie integer Liczba pojazdoéw ciezkich w MOP.

ciezkieZ integer Liczba zespotdéw pojazdow ciezkich
w MOP.

lekkie integer Liczba pojazdéw lekkich w MOP.

lekkieZ integer Liczba zespotéw pojazdow lekkich
w MOP.

Srednie integer Liczba pojazdéw srednich w MOP.

SrednieZ integer Liczba zespotéw pojazdow
Srednich w MOP.
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StanMopParkinguWgViaTOLL «XSDcomplexType»

Informacja o liczbie miejsc ha MOP/parkingu w podziale na kategorie wg ViaTOLL oraz o zajetosci
konkretnych miejsc postojowych, przesytana do modutu centralnego.

Lista danych:

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu.

pojazdy 1 LiczbaPojazdowWgViaTOLL | Informacja o zajetosci
MOP/parkingu pojazdami w
podziale na kategorie.

mp 0.* MiejscePostojowe Zajetos¢ poszczegodinych miejsc
postojowych.

StanMopParkinguWgViaTOLL

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego informacji o liczbie
miejsc na MOP/parkingu w podziale na kategorie wg ViaTOLL oraz o zajetosci konkretnych miejsc
postojowych.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany stanu zajetosci
MOP / parkingu.
parametry StanMopParkinguwgViaTOLL
Return:
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10. 108. Przekazywanie informacji o zajetosci
MOP/Parkingow

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e  przekazywanie informacji o liczbie dostepnych miejsc parkingowych dla pojazdéw danej
kategorii,

e  przekazywanie stanu zajetosci miejsc parkingowych (w przypadku MOP/parkingu wyposazonych
w powyzszg funkcjonalno$c).

108. Przekazywanie g] ;
d o . | PN Wspdlne::
fuformacii o zajgieed UrzadzenieProgramowalne
MOP / Parking6w Eacs 8
108.A. Przekazywanie informacji za pomoca znakéw o zmiennej tresci @ «XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» Wspéline::WynikSprawdzenia
+ programuj(ParametryTablicyStanMOP): WynikProgramowania Wspdine::DaneXML
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean :] «XSDelement»
+ sprawdz(): ParametryTablicyStanMOP + kodBfedu: KodBtedu [0..1]
+  log(): string +  opisBtedu: string [0..1]
0.*
+MOP | {ordered}
string
«XSDcomplexType»
«enumeration» q o
InformacjaOStanieMOP «XSDcomplexType»
StanMOP +MOP
ParametryTablicyStanMOP
«XSDelement»
wolny N *
i + nazwa: string 0..
zajety ,
+ odlegto$¢: string
+ stan: StanMOP

+MOP 0.*
«XSDcomplexType»

StanTablicyStanMOP

108. Przekazywanie informacji o zajetosci MOP / Parkingéw

10.1  108.A. Przekazywanie informacji za pomocg znakéw o zmiennej tresci (I
etap)

Klasa 108.A Przekazywanie informacji za pomocg znakéw o zmiennej tresci

Stuzy do

e  przekazywania informacji o zajetosci miejsc parkingowych dla pojazdéw ciezarowych
w MOP/parkingach, gdzie regularnie wystepuje problem braku miejsc dla pojazdéw ciezarowych,
szczegOlnie gdy wystepuje zjawisko parkowania na pasach wigczenia i wytgczenia,

e przekazywania informacji dotyczgcych trzech kolejnych MOP/parkingéw (w odlegtosci
maksymalnie 100 km). Tres¢ informacji zawiera nazwe parkingu, odlegtos¢ oraz informacje
dynamiczng o jego zajetosci.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnosc¢

MOP 0.* InformacjaOStanieMOP Tres¢ tablicy informujacej o stanie
MOP/parkingéw.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s.
Czestotliwosé przesytania danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 1,0 kbps. W dét: 1,9 Mbps

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na przekazaniu listy
informaciji, ktére majg by¢ wyswietlane w kolejnych wierszach
tablicy. W przypadku, gdy nazwy MOP i odlegtosci do nich sg
nadrukowane na state na tablicy, zawarto$¢ odpowiednich
elementoéw (nazwa, odlegto$¢) musi by¢é zgodna z nadrukiem
na tablicy. Przekazanie pustych parametréw oznacza
wygaszenie tablicy.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry ParametryTablicyStanMOP

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzagdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: ParametryTablicyStanMOP

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string
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InformacjaOStanieMOP «XSDcomplexType»

Pojedynczy wiersz na tablicy zminnej tresci informujgcej o stanie MOP/parkingéw; informacja o stanie
jednego MOP/parkingu.

Lista danych:

nazwa string Nazwa MOP/parkingu.

odlegtos¢ string Odlegtos¢ do MOP/parkingu.

stan StanMOP Informacja dot stanu MOP (wolny,
zajety).

ParametryTablicyStanMOP «XSDcomplexType»
Parametry tablicy informujgcej o stanie MOP/parkingéw.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

MOP 0.* InformacjaOStanieMOP Kolejne wiersze wyswietlane na
tablicy.

StanTablicyStanMOP «XSDcomplexType»
Informacja o stanie tablicy informujgcej o stanie MOP/parkingéw, przesytana do modutu centralnego.
Lista danych:

MOP InformacjaOStanieMOP Kolejne wiersze wyswietlane na
tablicy.

StanMOP
Status jednego MOP/parkingu wyswietlany na tablicy zmiennej tresci.

Lista wartosci:

e =

wolny ID wolny.

zajety ID zajety.
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11. 109. Zarzadzanie oswietleniem drég

Wspdine:: @

UrzadzenieProgramowalne

A

109. Zarzadzanie @
oswietleniem drog

109. Zarzadzanie oswietleniem drég

Zarzgdzenie os$wietleniem drég bedzie spetniato wymagania wynikajgce z WWIORD nr D.07.07.01.
"Oswietlenie Drogowe - Budowa i Przebudowa”, t.j. bedzie umozliwiato zautomatyzowane zdalne
monitorowanie i sterowanie oswietleniem drogowym oraz jego luminacjg w zaleznosci od natezenia
ruchu/zdarzen/incydentéw pory dnia i nocy, warunkéw atmosferycznych lub innych parametréw
istotnych dla BRD.

Na wszystkich nowo budowanych i istniejgcych odcinkach drég, dla ktérych przewidziane jest
zaprojektowanie i wykonanie, lub posiadajgcych wykonane oswietlenie drogowe majgce mozliwos¢
dynamicznej zmiany poziomu luminancji lub natezenia o$wietlenia w odniesieniu do natezenia ruchu
pojazdow, zdarzen, czasu, warunkéw atmosferycznych lub innych parametréw istotnych dla BRD
nalezy lokalizowaé¢ modut wdrozeniowy klasy 109.C.

TrybZarzadzaniaOswietleniem

Tryb pracy urzgdzenia do zarzgdzania oswietleniem drég.

Lista wartosci:

0 Tryb automatyczny.
1 Tryb sterowania recznego- zatgczony.
2 Tryb sterowania recznego- wytaczony.
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11.1  109.A. Zarzadzanie zmierzchowe

109. Zarzadzanie @
oswietleniem drog::109.
Zarzadzanie o$wietleniem
drog

«XSDcomplexT...
Wspéine::DaneXML

109.A. Zarzadzanie zmierzchowe

S:] «XSDcomplexType»
ParametryZarzadzaniaZmierzchowego

pozZat: int
pozWyt: int

stan: boolean
tryb: TrybZarzadzaniaO$wietleniem

«XSDelement»
+ poziomWyt: int
+ poziomZat: int

+ o+ o+ o+

log(): string

programuj(ParametryZarzadzaniaZmierzchowego): WynikProgramowania
sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
sprawdz(): StanZarzgdzaniaZmierzchowego

+ tryb: TrybZarzadzaniaOswietleniem

«enumeration»
109. Zarzadzanie oswietleniem drég::
TrybZarzadzaniaOswietleniem

string

«XSDcomplexType»
StanZarzadzaniaZmierzchowego

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu
+ stan: boolean

109.A. Zarzadzanie zmierzchowe

Klasa 109.A Zarzgdzanie zmierzchowe

Stuzy do zarzadzania oswietleniem drég poprzez sterowniki wyposazone w moduty pomiaru
natezenia oswietlenia w otoczeniu drogi poprzez dziatania:

e  sprawdzenie statusu modutu,

e  wigczenie/wytaczenie modutu,

e ustawienie poziomu natezenia Swiatta otoczenia drogi [Ix].

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢

zmiennej

stan boolean false — obwod wytgczony,
true — obwdd wigczony.

tryb TrybZarzadzania | Wybdr trybu pracy.

Oswietleniem

pozZat int Poziom zatgczenia w Ix.
Mozliwos¢ ustawienia poziomu natezenia Swiatta
otoczenia drogi, ponizej ktérego sterownik pracujgcy w
trybie automatycznym witgczy obwdd oswietleniowy.
Nalezy zapewni¢ wtasciwg histereze ze zmienng
poz\Wyt.

pozWyt int Poziom wytgczenia w Ix.
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Nazwa Liczebnos¢é
zmiennej

Mozliwosé ustawienia poziomu natezenia $wiatta
otoczenia drogi, powyzej ktdrego sterownik pracujgcy
w trybie automatycznym wytgczy obwdd
oswietleniowy. Nalezy zapewni¢ wlasciwg histereze ze
zmienng pozWyt.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 1,0 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Nazwa parametru | Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.
Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowos$ci do pracy urzadzenia lub gdy ustawienia
urzadzenia réznig sie od systemowych.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest
to kod i opis btedu.

parametry ParametryZarzgdzaniaZmierzchowego

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanZarzgdzaniaZmierzchowego

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string
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ParametryZarzadzaniaZmierzchowego «XSDcomplexType»
Konfiguracja urzadzenia do zarzgdzania zmierzchowego.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢

poziomW yt int Poziom wytgczenia w Ix.
poziomZat int Poziom zatgczenia w Ix.
tryb TrybZarzgdzaniaOswietleniem | Wybér trybu pracy.

StanZarzadzaniaZmierzchowego «XSDcomplexType»
Stan urzadzenia do zarzgdzania zmierzchowego, przekazywany do modutu centralnego.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

kodBtedu KodBtedu Kod btedu urzadzenia, lub warto$¢
wskazujgca poprawne dziatanie
urzgdzenia.

stan boolean Stan zarzadzania zmierzchowego

(wigczony, wytaczony).
true - wigczony
false - wytaczony
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11.2  109.B. Zarzadzanie

Rzeczpospolita *

astronomiczne

109. Zarzadzanie
oswietleniem drég::109.
Zarzadzanie o$wietleniem
drég

&)

109.B. Zarzadzanie astronomiczne

stan: boolean

tryb: TrybZarzgdzaniaO$wietleniem
tpZat: int

tpWyt: int

sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
sprawdz(): StanZarzgdzaniaAstronomicznego
log(): string

+ o+ o+ o+

programuj(ParametryZarzadzaniaAstronomicznego): WynikProgramowania

+kalendarz | 0..*

WschédZachédStorica

- dzien: date
wschddStorica: time

- ___zachdédStorica: time

109.B. Zarzadzanie astronomiczne

Klasa 109.B Zarzgdzanie astronomiczne

. Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
* Instrument “t3czac Europe”

«XSDcomplexT...
Wsp6lne::DaneXML

«XSDcomplexType»
ParametryZarzadzaniaAstronomicznego

-
+
+

«XSDelement»
tpWyt: int
tpZat: int
tryb: TrybZarzadzaniaOswietleniem

«XSDcomplexType»
StanZarzadzaniaAstronomicznego

«XSDelement»
kodBtedu: KodBtedu
stan: boolean

o
o

string

«enumeration»
109. Zarzadzanie oswietleniem drég::
TrybZarzadzaniaOswietleniem

0
1
2

Stuzy do zarzadzania o$wietleniem drog poprzez sterowniki wyposazone w moduty kalendarza

astronomicznego:

e  sprawdzenie statusu modutu,
e wigczenie/wytgczenie modutu,

Lista danych:

ustawienie czasu wtgczenia/wytgczenia zaleznego od wschodu i zachodu stoica.

stan boolean false — obwod wytgczony,
true— obwdd wigczony.

tryb TrybZarzadzaniaOswietleniem | Wybor trybu pracy.

tpZat int Poprawka zatgczenia w
minutach.
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Mozliwos¢ ustawienia poprawki
czasu zatgczenia w stosunku do
zachodu stonca.

tpWyt int Poprawka wytgczenia w
minutach.

Mozliwos$¢ ustawienia poprawki
czasu wylgczenia w stosunku do
wschodu stonca.

kalendarz 0..* WschédZachédStonca Kalendarz wschodéw i zachodéw
stonca.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 1,0 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda | Nazwa Opis metody Opis parametru

SELELE ] Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.

Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzgdzenia réznig sie od systemowych.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku btedu jest
to kod i opis btedu.

parametry ParametryZarzadzaniaAstronomicznego

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku
btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: StanZarzgdzaniaAstronomicznego

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez
system centralny lub ich przekazania przez urzgdzenie.

Return: string
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ParametryZarzadzaniaAstronomicznego «XSDcomplexType»
Konfiguracja urzadzenia do zarzgdzania astronomicznego.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢ | Typ Opis

tpWyt int Poprawka wytgczenia.
tpZat int Poprawka zatgczenia.
tryb TrybZarzadzaniaOswietleniem | Wybor trybu pracy.

StanZarzadzaniaAstronomicznego «XSDcomplexType»
Stan urzadzenia do zarzgdzania astronomicznego, przekazywany do modutu centralnego.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

kodBtedu KodBtedu Kod btedu urzadzenia, lub warto$¢
wskazujgca poprawne dziatanie
urzgdzenia.

stan boolean Stan zarzadzania astronomicznego

(wigczony, wytaczony).
true - wigczony
false - wytaczony

WschodZachoédStonca

Pozycja kalendarza wschodow i zachoddw storica. Sg one wykorzystywane do zatgczania i
wytgczania oswietlenia wzgledem wchodu i zachodu storica.

Lista danych:

dzien date Dzien w roku, ktérego dotyczy
pozycja kalendarza. Okreslony w
formacie miesigc+dzieh (bez roku).

wschodStonca time Wschod stonca.

zachodStonca time Zachdd stonca.
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109.C. Zarzadzanie inteligentne

109. Zarzadzanie 3:]
oswietleniem drég::109.
Zarzadzanie oswietleniem
drog

«XSDcomplexT...
Wspéline::DaneXML

109.C. Zarzadzanie inteligentne
«XSDcomplexType»

stan: boolean ParametryZarzadzanialnteligentnego

tryb: TrybZarzadzaniaOswietleniem

pozZat: int «XSDelement»

pozWyt: int + natezenie: int

tpZat: int + natReduk: int

tpWyt: int + poziomWyt: int

natezenie: int + poziomZat: int

natReduk: int + QPoj:int

tzRedul: int +  tpWyt int

twReduk: int + tpZatint

QPoj: int + tryb: TrybZarzadzaniaOswietleniem
+ programuj(ParametryZarzadzanialnteligentnego): WynikProgramowania L e clukilint

k . 3 B + tzReduk: int
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+ sprawdZ(): StanZarzadzanialnteligentnego
+ log(): string
string «XSDcomplexType»
StanZarzadzanialnteligentnego
«enumeration»

109. Zarzadzanie o$wietleniem drég::
TrybZarzadzaniaO$wietleniem

0
!
2

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu
+ stan: boolean

109.C. Zarzadzanie inteligentne

Klasa 109.C Zarzadzanie inteligentne

Stuzy do zarzadzania o$wietleniem drog poprzez sterowniki oswietlenia aktywnego:

e  sprawdzenie statusu modutu,

e  wigczenie/wytaczenie modutu,

e ustawienie poziomu natezenia Swiatta otoczenia drogi [Ix],

e ustawienie czasu wigczenia/wytgczenia zaleznego od wschodu i zachodu stonca,

e ustawienie progu natezenia ruchu, ponizej ktérego mozliwe jest zmniejszenie jasnosci
oswietlenia,

e ustawienie parametréw zmniejszenia jasnosci oswietlenia: przedziat czasu, wartosé.

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢
zmiennej
stan boolean false — obwéd wytgczony,
true — obwod wigczony.
tryb TrybZarzadzania | Wybor trybu pracy.
Oswietleniem
pozZat int Poziom zatgczenia w Ix.
Mozliwos$¢ ustawienia poziomu natezenia swiatta
otoczenia drogi, ponizej ktérego sterownik pracujgcy
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Nazwa Liczebnos¢
zmlennej

w tryble automatycznym witgczy obwdd oswietleniowy.
Nalezy zapewni¢ wtasciwg histereze ze zmienng
pozWyt

/ﬂﬁ Generaln
J/(l ’)to(;

pozWyt int Poziom wytgczenia w Ix.

Mozliwo$¢ ustawienia poziomu natezenia swiatta
otoczenia drogi, powyzej ktérego sterownik pracujgcy
w trybie automatycznym wytgczy obwaod
oswietleniowy. Nalezy zapewni¢ wtasciwg histereze
ze zmienng pozWyt.

tpZat int Poprawka zatgczenia w minutach.

Mozliwos¢ ustawienia poprawki czasu zatgczenia w
stosunku do zachodu storica.

tpWyt int Poprawka wytaczenia w minutach.

Mozliwo$¢ ustawienia poprawki czasu wytgczenia w
stosunku do wschodu stonca.

natezenie int Prég natezenia ruchu *10 pojazdow.
Mozliwos¢ ustawienia progu natezenia ruchu, ponizej
ktérego zostanie zmniejszona jasnos¢ oswietlenia

natReduk int Wartos¢é redukcji oswietlenia w %.
Wartosc¢ [%] redukcji jasnosci oswietlenia.

tzRedul int Poczatek przedziatu zredukowanej jasnosci
oswietlenia w minutach.

Poczatek przedziatu czasu, liczonego w minutach od
potnocy, dla ktérego mozna obnizyé jasnosé
oswietlenia.

twReduk int Koniec przedziatu zredukowanej jasnosci oswietlenia
w minutach.

Koniec przedziatu czasu, liczonego w minutach od
potnocy, dla ktérego mozna obnizy¢ jasnosé
oswietlenia.

QPgj int Natezenie ruchu pojazdéw x10 pojazddw.
Rzeczywiste natezenie ruchu pojazdéw (w
dziesigtkach pojazdéw) z ostatnich 15 minut.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opéznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen | Sredni

Rodzaj transmisji Swiattowdd,LTE
danych

Zapotrzebowanie na | W gére: 1,0 kbps. W dét: 1,0 kbps.
przeptywnosc¢
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Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuij

System centralny wysyta parametry inicjujgce.

Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzadzenia réznig sie od systemowych.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku bfedu jest to
kod i opis btedu.

parametry

ParametryZarzadzanialnteligentnego

Return: WynikProgramowania

sterowanie

Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie

PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku btedu
jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: StanZarzadzanialnteligentnego
log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik

zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez system
centralny lub ich przekazania przez urzadzenie.

Return: string

ParametryZarzadzanialnteligentnego «XSDcomplexType»

Konfiguracja urzadzenia do zarzgdzania inteligentnego.

Lista danych:

Nazwa Liczebnosc¢ | Typ
zmiennej

natezenie Warto$¢ progowa natezenia ruchu.

natReduk int Warto$¢ redukcji natezenia oswietlenia
w %.

poziomWyt int Poziom wytgczenia w Ix.

poziomZat int Poziom zatgczenia w Ix.

QPoj int Natezenie ruchu pojazdéw.

tpWyt int Poprawka wytaczenia w min.

tpZat int Poprawka zatgczenia w min.

tryb TrybZarzadzaniaOswietleniem | Wybor trybu pracy.

twReduk int Koniec przedziatu zredukowanej
jasnosci oswietlenia w minutach.

tzReduk int Poczatek przedziatu zredukowanej
jasnosci oswietlenia w minutach.
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StanZarzadzanialnteligentnego «XSDcomplexType»

Stan urzadzenia do zarzgdzania inteligentnego, przekazywany do modutu centralnego.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢

kodBtedu KodBtedu Kod btedu urzadzenia, lub wartosé
wskazujgca poprawne dziatanie
urzgdzenia.

stan boolean Stan zarzadzania inteligentnego

(wigczony, wytaczony).
true - wigczony
false - wytaczony
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12. 110. Dozowanie wjazdu

Modut zapewnia nastepujace funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drog:

o sterowanie dozowaniem wjazdu na droge gtéwng poprzez sygnalizacje Swieting w celu
zapewnienia najlepszych warunkéw ruchu w oparciu o scenariusze, zdarzenia i aktualne

natezenie ruchu,

e« wyswietlanie sygnatow zezwalajgcych (zielone/zétte pulsujgce) lub zabraniajgce (czerwone).

Wspdlne::

UrzadzenieProgramowalne

&J

110. Dozowanie @

ostrzezenie: boolean
przepustowos¢: int [1..%]
nrProgramu: int

«XSDcomplexType»
Wspélne::DaneXML

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”

«XSDcomplexType»
Wspdlne::WynikSprawdzenia

<— |

«XSDelement»
+  kodBledu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]

przepustowosé: int [1..*]
nrProgramu: int
ostrzezenie: boolean

wjazdu «XSDcomplexType» «XSDcomplexType»
ParametryDozowaniaWjazdu StanDozowaniaWjazdu
«XSDelement» «XSDelement»
+ ostrzezenie: boolean + ostrzezenie: boolean
+ program: integer + program: integer
+  przepustowos¢: integer +  przepustowosé: integer
110.A. Dozowanie wjazdu na jednej tacznicy {] 110.B Dozowanie wjazdu na wielu tacznicach @

+  programuj(ParametryDozowaniaWjazdu): WynikProgramowania +  programuj(ParametryDozowaniaWjazdu): WynikProgramowania
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean + sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
+ sprawdZ(): StanDozowaniaWjazdu + sprawdz(): StanDozowaniaWjazdu
+  log(): string +  log(): string
12.1  110.A. Dozowanie wjazdu na jednej tgcznicy (I etap)

Klasa 110.A Dozowane wjazdu na jednej tgcznicy
Stuzy do

Urzadzenia do dozowania wjazdu (ang. Ramp Metering) w klasie 110.A sg instalowane w celu
ograniczenia doptywu pojazddw z tgcznic na cigg gtéwny drdg klasy A i S, aby zbyt duze natezenie
lub ,paczki pojazdow” (grupy o matych odstepach miedzy kolejnymi samochodami) nie spowalniaty
lub zatrzymywaty ruchu na kierunku gtéwnym ani nie powodowaty zagrozenia BRD na tym samym
weZle.

Lista danych:

ostrzezenie boolean Swiatto ostrzegawcze.
true - aktywne
false - nieaktywne
przepustowosé [1..%] int Warto$¢ oczekiwanej
przepustowosci tacznicy.
nrProgramu int Numer programu.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 2,8 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:
Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.
Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzgdzenia rdznig sie od systemowych.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.
parametry ParametryDozowaniaWjazdu
Return: WynikProgramowania
sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.
Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce
Return: boolean
sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: StanDozowaniaWjazdu
log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.
Return: string

12.2 110.B Dozowanie wjazdu na wielu tagcznicach

Klasa 110.B Dozowane wjazdu na wielu tgcznicach
Stuzy do

Urzadzenia typu ,Ramp Metering” w klasie 110.B sg instalowane w celu ograniczenia doptywu
pojazddw z fgcznic na wielu weztach (koordynacja urzgdzeh Dozowania Wjazdu), aby zmniejszyé
natezenie na ciggu gtébwnym drég klasy A i S z powodu blokujgcego sie odptywu na jednym z
kolejnych weztéw (pozostajgca kolejka pojazdéw na pasie wytgczenia oraz na pasie wolnym,
powodujgca zagrozenie BRD) lub z powodu natezenia pojazddéw graniczgcego z przepustowoscig
odcinka miedzyweztowego, ktére sprawia, ze ruch staje sie niestabilny i przechodzi w stan ruchu
wymuszonego (warto$¢ gestosci jest wieksza od optymalnej; warto$¢ predkosci Sredniej maleje).
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Lista danych:

przepustowosé [1..%] int Warto$¢ oczekiwane;j
przepustowosci fgcznicy.

nrProgramu int Numer programu.

ostrzezenie boolean Swiatto ostrzegawcze.
true - aktywne
false - nieaktywne

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 2,8 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:
Metoda Nazwa parametru pis metody
Typ parametru Opis parametru
programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.
Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzadzenia lub gdy ustawienia
urzgdzenia rdznig sie od systemowych.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.
parametry ParametryDozowaniaWjazdu
Return: WynikProgramowania
sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.
Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce
Return: boolean
sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: StanDozowaniaWjazdu
log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.
Return: string
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ParametryDozowaniaWjazdu «XSDcomplexType»

Parametry urzadzenia dozujgcego wjazd, przekazywane w ramach programowania urzadzenia przez
modut centralny.

Lista danych:

ostrzezenie boolean Aktywnos$¢ sygnalizaciji
ostrzegawczej.

true - aktywna
false - nieaktywna

program integer Numer programu.

przepustowosc¢ integer Wartos¢ oczekiwane;j
przepustowosci fgcznicy.

StanDozowaniaWjazdu «XSDcomplexType»
Parametry urzadzenia dozujgcego wjazd, przesytane przez urzgdzenie do modutu centralnego.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

ostrzezenie boolean Aktywnosc¢ sygnalizaciji
ostrzegawcze).

true - aktywna
false - nieaktywna

program integer Numer programu.

przepustowos¢ integer Wartos¢ oczekiwanej
przepustowosci tgcznicy.
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13. 111. Sterowanie ruchem poprzez sygnalizacje swietlng

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e umozliwia zmiane programu, ustawien i parametréw dziatania sterownika sygnalizacji
w zaleznosci od wybranego scenariusza, pory dnia, dnia tygodnia, a takze dtugosci kolejki
pojazdéw na wlotach,

e  priorytetowg obstuge zgtoszen od pojazdéw transportu publicznego i pojazdéw
uprzywilejowanych poprzez 12V, na drogach w obszarach zurbanizowanych.

Wspdine:: @

UrzadzenieProgramowalne

111. Sterowanie ruchem {]
poprzez sygnalizacje swieting

TrybPracySygnalizacjiSwietinej
Tryb pracy sterownika.

Lista wartosci:

K Tryb pracy kolorowej.

Tryb pracy ostrzegawczej.
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13.1 111.A. Sterowanie pojedyncza sygnalizacjg swietlng (I etap)

«XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» Wspdlne::WynikSprawdzenia
111. Sterowanie ruchem poprzez @ Wspélne::DaneXML Q\
sygnalizacje Swieting::111. «XSDelement»
Sterowanie ruchem poprzez + kodBtedu: KodBtedu [0..1]
sygnalizacje $wieting + opisBtedu: string [0..1]
«XSDcomplexType» «XSDcompleXIybey

ParametrySygnalizacjiSwietinej StanSygnalizacjiSwietine]

«XSDelement»
+ psr: PSR[1..-1]
+ znacznikCzasu: dateTime

«XSDelement»
@ + program: integer
+ tryb: TrybPracySygnalizacjiSwietinej

111.A. Sterowanie pojedynczg sygnalizacja Swietlng

trybPracy: TrybPracySygnalizacjiSwietinej
psr: PSR[1..*]
nrProgramu: int

+  programuij(ParametrySygnalizacjiSwietinej): WynikProgramowania string
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean «enumeration»
+ sprawdz(): SprawdzenieSygnalizacjiSwietinej «XSDcomplexType» Wspélne::PSR
+ log(): string Qe i izacji$wietinej -

I A

| «XSDelement» B

| + psr: PSR[1..-1] ©

: + znacznikCzasu: dateTime D

| E

I F

|

Vv
«interface» «interface»

StanSygnalizacjiSwietinej Wspélne::Stan

D + stan(DaneXML): boolean

+ alarm(string, dateTime): boolean

string

+ stan(StanSygnalizacjiSwietinej): boolean «enumeration»
111. Sterowanie ruchem poprzez
sygnalizacje Swieting::
TrybPracySygnalizacjiSwietinej

K
[0}

111.A. Sterowanie pojedyncza sygnalizacja Swietlng
Klasa 111.A Sterowanie pojedynczg sygnalizacjg swietlng
Stuzy do

Sterowanie ruchem na pojedynczym skrzyzowaniu w ciggu drogi alternatywnej, po ktdrej bedzie
planowane poprowadzenie objazdu podczas nieprzejezdnosci drég klasy A i S.

Lista danych:

Nazwa zmiennej | Liczebnos¢ | Typ Opis

trybPracy TrybPracySygnalizacjiSwietlnej | Tryb pracy sterownika.

psr [1..7] PSR Wartosé PSR dla kolejnych
wlotoéw (kolejnos¢ zgodna z
oznaczeniem w projekcie
organizaciji ruchu).

nrProgramu int Numer programu.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 2,8 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj System centralny wysyta parametry inicjujgce.
Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzgdzenia réznig sie od systemowych.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry ParametrySygnalizacjiSwietine;

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: SprawdzenieSygnalizacjiSwietinej

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

ParametrySygnalizacjiSwietinej «xXSDcomplexType»

Konfiguracja sygnalizacji Swietlnej, przekazywana przez modut centralny w ramach programowania
urzadzenia.

Lista danych:

_

program integer Numer programu, jaki powinien
pracowac w sterowniku.

tryb TrybPracySygnalizacjiSwietlnej = Tryb pracy, w jakim powinien
pracowac sterownik.
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SprawdzenieSygnalizacjiSwietinej «XXSDcomplexType»

Stan sygnalizacji Swietlnej przekazywany przez urzadzenia jako odpowiedz na zgdanie sprawdzenia

przekazane przez modut centralny.

psr [1..-1] PSR Aktualny poziom swobody ruchu
dla poszczegodlnych wiotéw.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu (moment odczytu
informacji).

StanSygnalizacjiSwietinej «XSDcomplexType»

Informacja o PSR na skrzyzowaniu z sygnalizacjg $wietlng, przekazywany do modutu centralnego.
Lista danych:

Nazwa zmiennej Hiezebnose Typ _

psr [1..-1] PSR Aktualny poziom swobody ruchu
dla kolejnych wlotéw.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu (doktadny moment
powstania zdarzenia).

StanSygnalizacjiSwietlnej

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego informacji o PSR na
skrzyzowaniu objetym sygnalizacjg Swietlna.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany stanu
sygnalizacji $wietlnej.

parametry StanSygnalizacjiSwietine;

Return: boolean
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13.2 111.B. Sterowanie koordynowanymi sygnalizacjami swietlnymi (I etap)

111. Sterowanie ruchem poprzez @
sygnalizacje $wieting::111. «interface»

Sterowanie ruchem poprzez Wspdlne::ObstugaUrzadzen

sygnalizacje $wieting

+ inicjalizacja(id_urzadzenia): boolean
+ alarmSerwisowy(KodBtedu, string): boolean
+ log(string): boolean

111.B. Sterowanie koor i lizacjami $wi i 8

trybPracy: TrybPracySygnalizacjiSwietinej
sterownik: int
nrProgramu: int

«interface»
ol q .

PSR: PSR [1..%] === = = > vaca(id iradena e
+ programuj(ParametryKoordynowanejSygnalizacjiSwietlnej): WynikProgramowania
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+  sprawdz(): SprawdzenieKoordyr iSygnalizacjiSwietinej
+ log(): string

string

«enumeration»

«XSDcomplexType» "
XSDcomplexTypen Wspéines:WynikSprawdzenia B e
A - sygnalizacjg $wietlng::

«XSDelement» TrybPracySygnalizacji$wietinej
+  kodBtedu: KodBledu [0..1] 7
/\ +  opisBledu: string [0..1] o

«XSDcomplexType»
. .

ParametryKoordy

string]
«enumeration»
Wspélne::PSR
+sterownik | 1.*
A
«XSDcomplexType» B
LSS «XSDcomplexTypen
g ao o A i c
+sterownik Ly D
«XSDelement» £
. L «XSDelement»
+  program: integer - p X F
- + znacznikCzasu: dateTime
+ sterownik: integer
+  tryb: TrybPracySygnalizacjiSwietinej

111.B. Sterowanie koordynowanymi sygnalizacjami $wietlnymi

Klasa 111.B Sterowanie koordynowanymi sygnalizacjami swietinymi
Stuzy do

Sterowanie ruchem na skoordynowanych sygnalizacjach swietinych w ciggu drogi alternatywnej, po
ktérej planowane jest poprowadzenie objazdu podczas nieprzejezdno$ci drég klasy A i S.

Lista danych:

T e N N
trybPracy TrybPracySygnalizacjiSwietlnej | Tryb pracy sterownika;
sterownik int Wartosci zmiennej (zapis hex):

00 - dotyczy przypadku, w
ktérym mamy do czynienie z
koordynacjg DCF, GPS;

01..FE - dotyczy konkretnego
sterownika w ciggu lub obszarze
wg jego adresu, gdy informacja
przekazywana jest za
posrednictwem sterownika typu
Master lub modutu
nadrzednego;

FF - dotyczy catego ciggu lub
obszaru w przypadku sterownika
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Master lub modutu

nadrzednego.
nrProgramu int Numer programu
PSR [1..7] PSR wartos¢ PSR dla kolejnych

wlotoéw (kolejnos¢ zgodna z
oznaczeniem w projekcie
organizaciji ruchu)

Wymagania dla systemu tagcznosci:

Integracja

REST

Jakos¢ transmisiji

Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 1 min.

Poziom zabezpieczenh

Sredni

Rodzaj transmisji danych

Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 2,8 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda | Nazwa
parametru

Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj

System centralny wysyta parametry inicjujace.

Polecenie wysytane jest réwniez niezwtocznie po otrzymaniu zgtoszenia
gotowosci do pracy urzadzenia lub gdy ustawienia urzgdzenia réznig sie
od systemowych.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku bfedu jest to
kod i opis btedu.

parametry

ParametryKoordynowanejSygnalizacjiSwietinej

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatoéw sterujgcych do urzgdzenia.
Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia wywotania,
false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz

System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W przypadku btedu
jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: SprawdzenieKoordynowanejSygnalizacjiSwietinej

log

Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako wynik
zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich pobrania przez system
centralny lub ich przekazania przez urzadzenie.

Return: string
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ParametryKoordynowanejSygnalizacjiSwietinej «xXSDcomplexType»

Parametry dla zbioru sterownikéw tworzacego skoordynowang sygnalizacje swietlng.

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢ | Typ
zmiennej

sterownik 1.*x ProgramSterownikaSygnalizacjiSwietinej | Informacje o konkretnych
sterownikach wchodzgcych
w sktad koordynowanej
sygnalizacji swietlnej.

ProgramSterownikaSygnalizacjiSwietinej «XXSDcomplexType»

Parametry dla pojedynczego sterownika w ramach skoordynowanej sygnalizacji $wietlne;.
Lista danych:

program integer Numer programu, jaki powinien
pracowac w sterowniku.

sterownik integer ID sterownika.

tryb TrybPracySygnalizacjiSwietlnej | Tryb pracy, w jakim powinien
pracowac sterownik.

SprawdzenieKoordynowanejSygnalizacjiSwietinej «xXSDcomplexType»

Informacja o stanie poszczegdélnych sterownikow skoordynowanej sygnalizacji $wietlnej,
przekazywana do modutu centralnego.

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢ | Typ
zmiennej

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu
(moment odczytu
informaciji).

sterownik 1.* ProgramSterownikaSygnalizacjiSwietlnej | Informacije o
konkretnych

sterownikach
wchodzgcych w skiad
koordynowanej
sygnalizacji Swietlne;.
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ObstugaKoordynowanejSygnalizacjiSwietinej

Specijalizacja interfejsu obstugi urzgdzen, pozwalajgca na inicjalizacje urzadzenia obstugujgcego

skoordynowang sygnalizacje swietlna.

Metody:

Metoda

inicjalizacja

Nazwa parametru

Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Zgtoszenie sie urzadzenia po wigczeniu zasilania, po ktérym
powinno nastgpi¢ programowanie urzadzenia. Bez polecenia
programujgcego, urzgdzenie nie powinno nic wyswietlac.

urzadzenie

id_urzadzenia unikalny identyfikator
urzadzenia

sterownik

int

Return: boolean
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Modut zapewnia nastepujace funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drog:
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punktowe pozyskiwanie w pasie drogowym danych pogodowych, w tym temperatury powietrza,
wzglednej wilgotnosci powietrza, kierunku i sity wiatru, intensywnosci i rodzaju opadu,

przejrzystosci powietrza oraz danych dotyczgcych stanu nawierzchni, w tym temperatury
podbudowy, wystepowania $liskosci nawierzchni, wystepowania srodka do usuwania sliskosci

zimowej, obecnosci i wysokosci pokrywy snieznej, wysokosci stupa wody (poziom alarmowy

wody),

pozyskiwanie danych pogodowych ze stacji referencyjnej stuzgce do réznych celéw takich jak:
zarzgdzanie ruchem, utrzymanie drég, ostrzezenia o wystepowaniu warunkéw pogodowych
zagrazajgcych bezpieczehstwu, przekazywanie informacji uzytkownikom drég.

Wspélne::
UrzadzenieProgramowalne

Wspéine::
UrzadzenieStanowe

112. Pozyskiwanie danych

pogodowych

A

112.A. Pozyskiwanie kompleksowych danych
pogodowych

g

- tempNawierzchni: float
tempPodbudowy: float

- stanNawierzchni: StanNawierzchni

- gruboséWarstwyCieczy: float
tempPunktuZamarzaniaObliczana: float

- tempPunktuZamarzaniaMierzona: float

- ilos¢SrodkaOdladzajacego: float
koncentracja$rodkaOdladzajacego: int

- przyczepnoséNawierzchni: float

- tempPowietrza: float

- wzglednaWilgotnoséPowietrza: int
- tempPunktuRosy: float

- opad: RodzajOpadéw

- opadintensywnosé: float

- wiatrPredkosé: float

- wiatrKierunek: int

- wiatrPoryw: float

- widzialnosé: int

- interwafPrzesyfania: int

string
8 cinterface»
Wspéine::Sta iOpadé
—_————— > e RodzajOpadiw «XSDcomplexType»
+  stan(DaneXML): boolean e Wspbine::DaneXML
+ alarm(string, dateTime): boolean Snieg
string
«XSDcomplexType»
Wspblne::Interwat
«interface»
Stani
SN Pogody. . «XSDelement»
py + interwatPrzesylaniaDanych: int
+ stan(DanePogodowe): boolean: Sliska
+ alarm(AlarmPogodowy, dateTime): boolean sucha
wilgotna :
zalana string]
«enumeration»
AlarmPogodowy
Intensywny opad deszczu
P R
112.D. Pozyskiwanie danych o widocznosci 8 «XSDcomplexType»

widzialnosé: int
interwatPrzesyfania: int

Wspéine::WynikSprawdzenia

«XSDelement»

+ ): Wyniki
+  sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+  sprawdz(): DanePogodowe

+  log(): string

+  kodBledu: KodBledu [0..1]

Silne podmuchy wiatru
Sliska nawierzchnia

+

+

«XSDcomplexTypen

Wspéirzedne

«XSDattribute»

diugosé: string
szerokosé: string

112.B. iwanie d: h

- tempNawierzchni: float
- stanNawierzchni: StanNawierzchni

- gruboséWarstwyCieczy: float

- tempPunktuZamarzaniaObliczana: float
- iloééSrodkaOdladzajacego: float

- koncentracja$rodkaOdladzajacego: it
- przyczepnoséNawierzchni: float

- interwatPrzesytania: int

sprawdz(): DanePogodowe

+ y

+  sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
"

e

log(): string

112.C. Pozyskiwanie danych na potrzeby
automatycznego przeciwdziatania lokalnej
sliskosci

wzglednaWilgotnos¢Powietrza: int
tempPunktuRosy: float
grubos¢WarstwySnieznej: float
interwatPrzesyfania: int

tempNawierzchni: float

- interwafPrzesyfania: int

- tempPodbudowy: float
stanNawierzchni: StanNawierzchni

- opad: RodzajOpadéw

- opadintensywnosé: float
widzialnosé: int

R

: Wy
sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
sprawdz(): DanePogodowe

log(): string

+stanArchiwalny

gruboscéWarstwySnieznej: int [0..1]
poziomWodyWZbiorikach: int [0..1]

3
+  sterowanie(PolecenieSterujace): boolean il opisBiedu-string| OS]
+  sprawdi(): DanePogodowe
+  log): string

112.E. Pozyskiwanie danych o zalaniu jezdni @
poziomWody: int +stanArchiwalny | 0..*
interwalPrzesyfania: int
» «XSDcomplexTypen
i . DanePogodowe
+  sterowanie(PolecenieSterujace): boolean 3
] +stanArchiwalny
+  sprawdi(): DanePogodowe
L e «XSDelement»
i 0.*1 4+ znacznikCzasu: dateTime
+  tempNawierzchni: float [0..1]
@ +  tempPodbudowy: float [0..1]
112.F. Pozyskiwanie danych o zbiornikach, +  stanNawierzchni: StanNawierzchni [0..1]
ciekach wodnych +  gruboséWarstwyCieczy: float [0..1]

K 8 poziomWodyWzbiomikach: int stanArchiwainy | IERERRY WnKtuZamarzania0bliczanagficaIURE]
; gl +  tempP float [0..1]
interwafPrzesylania: int

o.%| + iloséSrodkaOdiadzajacego: float [0..1]
+ - Wy +  koncentracja$rodkaOdladzajacego: int [0..1]
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean +  przyczepnoséNawierzchni: float [0..1]
+  sprawd(): DanePogodowe +  tempPowietrza: float [0..1]
+  log(): string +  waglednaWilgotnoséPowietrza: int [0..1]
— +  tempPunktuRosy: float[0..1]

+  opad: RodzajOpadéw [0..1]
112.G. Mobilne zbieranie danych pogodowych 8 RiCp=dintensywocsClica (DR

+  wiatrPredkosé: float [0..1]

tempNawierzchni: float +  wiatrkierunek: int [0..1]

i +  wiatrPoryw: float [0..1]
przyczepnoséNawierzchni: float +  widzialnost: int [0..1]
tempPowietrza: float 0..*| + poziomWody: int[0..1]

+
A

+lokalizacja

T
+stanArchiwalny

0. +stanA
0.

-
sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
sprawdz(): DanePogodowe

log(): string

o+ o+

0.*

chiwalny

0..

1
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14.1 112.A. Pozyskiwanie kompleksowych danych pogodowych (I etap)

Klasa 112.A Pozyskiwanie kompleksowych danych pogodowych

Stuzy do

e kompleksowa stacja meteorologiczna pozyskujgca szeroki zakres danych meteorologicznych i o
stanie nawierzchni wykorzystywanych do réznych celéw, m.in. do zarzgdzania ruchem,
utrzymania drdg, ostrzezen o wystepowaniu warunkéw pogodowych zagrazajgcych
bezpieczenstwu, przekazywania informacji uzytkownikom drég,

e pozyskiwania danych meteorologicznych i o stanie nawierzchni na mostach.

Lista danych:

_

tempNawierzchni float Temperatura nawierzchni
w °C.

tempPodbudowy float Temperatura podbudowy
drogi w °C.

stanNawierzchni StanNawierzchni | Aktualny stan nawierzchni.

gruboscWarstwyCieczy float Grubos$c¢ warstwy cieczy na
drodze.

tempPunktuZamarzaniaObliczana float Temperatura punktu
zamarzania - obliczana.

tempPunktuZamarzaniaMierzona float Temperatura punktu
Zamarzania - mierzona.

iloé¢SrodkaOdladzajgcego float llos¢ srodka
odladzajacego.

koncentracjaSrodkaOdladzajgcego int

przyczepnos¢cNawierzchni float Przyczepno$¢ nawierzchni.

tempPowietrza float Temperatura powietrza w
°C.

wzglednaWilgotnos¢Powietrza int Wzgledna wilgotnos¢
powietrza.

tempPunktuRosy float Temperatura punktu rosy -
obliczana

opad RodzajOpadow Rozréznienie: opad staty
($nieg) i opad ptynny
(deszcz).

opadlntensywnos¢ float Opad $niegu powinien byé
wyrazany na zasadzie
ekwiwalentu opadu
deszczu.

wiatrPredkosc¢ float Wartos¢ startowa: < 1 m/s

Predkosc¢ wiatru powinna
by¢ usredniona za okres 10
min przed terminem
obserwaciji.
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_

wiatrKierunek

Wartos¢ startowa: < 1 m/s
przy poczatkowym
wychyleniu 90°

Kierunek wiatru powinien
by¢ usredniony za okres 10
min przed terminem
obserwaciji.

wiatrPoryw

Wartosé startowa: < 1 m/s

Poryw wiatru jest mierzony
przez okres <=5s,
rekomendowane sg 3 s.

float

widzialnos¢

int Widzialnos¢é

interwatPrzesyfania

int Interwat przesytania
danych do modutu
centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg
przesytane po kazdej
zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang
liczbe sekund.

stanArchiwalny

DanePogodowe Archiwalne komunikaty
przestane do modutu

centralnego.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja

REST

Jakos¢ transmis;ji

Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s

Poziom zabezpieczen

Sredni

Rodzaj transmisji danych

Swiatlowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢

W goére: 8,8 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru

programuj

Opis metody

Opis parametru

Typ parametru

Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu

przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry

Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie

Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: DanePogodowe

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

14.2 112.B. Pozyskiwanie danych o stanie nawierzchni (I etap)

Klasa 112.B Pozyskiwanie danych o stanie nawierzchni
Stuzy do

Pozyskiwanie informacji o mozliwosci wystgpienia lokalnej sliskosci w miejscach, w ktérych z duzym
prawdopodobienstwem wystgpi ona najwczesniej. Ze wzgledu na to, ze stacje wczesnego
ostrzegania przed lokalng sliskoscig pozyskujg duzy zakres danych, ich zastosowanie dotyczy
réwniez zarzgdzania ruchem, utrzymania drog czy przekazywania informacji o warunkach
pogodowych.

Lista danych:

_

tempNawierzchni float Temperatura nawierzchni
w °C.

stanNawierzchni StanNawierzchni | Aktualny stan nawierzchni.

grubos¢WarstwyCieczy float Grubos¢ warstwy cieczy na
drodze.

tempPunktuZamarzaniaObliczana float Temperatura punktu
zamarzania - obliczana.

ilo$éSrodkaOdladzajgcego float llo$¢ srodka
odladzajgcego.

koncentracjaSrodkaOdladzajgcego int

przyczepnoséNawierzchni float Przyczepnosé nawierzchni.

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania
danych do modutu
centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg
przesytane po kazdej
Zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang
liczbe sekund.

stanArchiwalny 0.* DanePogodowe Archiwalne komunikaty

przestane do modutu
centralnego.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 8,8 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:
Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
programuj Programowanie urzgdzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.
parametry Interwat
Return: WynikProgramowania
sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.
Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce
Return: boolean
sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: DanePogodowe
log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.
Return: string
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14.3 112.C. Pozyskiwanie danych na potrzeby automatycznego
przeciwdziatania lokalnej sliskosci

Klasa 112.C Pozyskiwanie danych na potrzeby automatycznego przeciwdziatania lokalnej sliskosci
Stuzy do

Automatycznego przeciwdziatania w punktach charakterystycznych, np. tgcznice, obiekty inzynierskie,
granice lasu lub ekrandéw akustycznych, obiekty mostowe nad rzekami.

Lista danych:

_

tempNaW|erzchn| float Temperatura nawierchni w °

interwatPrzesytania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe

sekund.

tempPodbudowy float Temperatura podbudowy drogi w
°C.

stanNawierzchni StanNawierzchni Aktualny stan nawierzchni.

opad RodzajOpadow Rozréznienie: opad staty ($nieg) i

opad ptynny (deszcz).

opadIintensywnosc¢ float Opad $niegu powinien by¢
wyrazany na zasadzie ekwiwalentu
opadu deszczu.

widzialnos¢ int Widzialnosé.

stanArchiwalny 0..* DanePogodowe Archiwalne komunikaty przestane
do modutu centralnego.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 8,8 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzagdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: DanePogodowe

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

14.4  112.D. Pozyskiwanie danych o widocznosci (I etap)

Klasa 112.D Pozyskiwanie danych o widocznosci
Stuzy do

Pozyskiwanie informacji o zmniejszeniu widocznosci w zwigzku z ograniczong przejrzystoscia
powietrza.

Klasa stosowana jako uzupetniajgca, posiadajgcg jedynie czujnik przejrzystosci powietrza.
Lista danych:

_

W|d2|alnosc Widzialnosé.

interwatPrzesytania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

stanArchiwalny 0..* DanePogodowe Archiwalne komunikaty przestane
do modutu centralnego.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST
Jakos¢ transmisji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s
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_

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 8,8 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuij Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: DanePogodowe

log Pobranie przez system centralny logéw z urzagdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

145 112.E. Pozyskiwanie danych o zalaniu jezdni (I etap)

Klasa 112.E Pozyskiwanie danych o zalaniu jezdni

Stuzy do

Pozyskiwanie informacji o gromadzeniu sie wody na jezdni powodujgcej utrudnienia w ruchu celem
podjecia adekwatnych dziatan utrzymaniowych oraz dla zarzgdzania ruchem (informacja o
utrudnieniu, kierowanie na objazd).

Lista danych:

_

poziomWody Poziom wody w cm w miejscach, w
ktérych dochodzi do podtopien.

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
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_

czesciej niz co podang liczbe
sekund.

stanArchiwalny 0.* DanePogodowe Archiwalne komunikaty przestane
do modutu centralnego.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 8,8 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:
Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
programuj Programowanie urzgdzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.
parametry Interwat
Return: WynikProgramowania
sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.
Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce
Return: boolean
sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: DanePogodowe
log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.
Return: string
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14.6 112.F. Pozyskiwanie danych o zbiornikach, ciekach wodnych
Klasa 112.F Pozyskiwanie danych o zbiornikach, ciekach wodnych

Stuzy do

Pozyskiwanie danych o ilosci wody w zbiornikach wodnych lub ciekach wodnych, ktére mogg
powodowaé podtopienia drég.

Lista danych:

_

poziomWodyWZbiornikach Poziom wody w zbiornikach
wodnych.
interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych do

modutu centralnego
definiowany w sekundach.
Dane sg przesytane po kazdej
zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

stanArchiwalny 0.* DanePogodowe Archiwalne komunikaty
przestane do modutu
centralnego.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 8,8 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzagdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: DanePogodowe

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

14.7 112.G. Mobilne zbieranie danych pogodowych (I etap)
Klasa 112.G Mobilne zbieranie danych pogodowych

Stuzy do

Weryfikacji koniecznosci instalowania stacjonarnych stacji hydro-meteorologicznych lub pozyskiwania
danych uzupetniajgcych do zarzadzania ruchem i utrzymania drég.

Lista danych:

_

tempNawierzchni float Temperatura nawierzchni w
°C.

stanNawierzchni StanNawierzchni Aktualny stan nawierzchni.

przyczepnoscNawierzchni float Przyczepnos$¢ nawierzchni.

tempPowietrza float Temperatura powietrza w °C.

wzglednaWilgotnos¢Powietrza int Wzgledna wilgotno$¢
powietrza.

tempPunktuRosy float Temperatura punktu rosy -
obliczana

grubo$éWarstwySnieznej float Grubosc¢ warstwy $nieznej -

pomiar na jezdni.

Uzyskana informacja
powinna by¢é miarodajna dla
zatozonego obszaru.

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych
do modutu centralnego
definiowany w sekundach.
Dane sa przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak
nie czesciej niz co podang
liczbe sekund.

stanArchiwalny 0.* DanePogodowe Archiwalne komunikaty
przestane do modutu
centralnego.
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15s

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 8,8 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:
Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
programuj Programowanie urzgdzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.
parametry Interwat
Return: WynikProgramowania
sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.
Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce
Return: boolean
sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: DanePogodowe
log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.
Return: string

DanePogodowe «XSDcomplexType»

Dane pogodowe przesytane przez urzgdzenia do modutu centralnego. Urzgdzenia w poszczegdinych
klasach przesytajg okreslony podzbiér danych.

Lista danych:

_

znacznikCzasu dateTime Data i czas przesfania
komunikatu.

tempNawierzchni [0..1] float Temperatura nawierzchni
w °C.

tempPodbudowy [0..1] float Temperatura podbudowy
drogi w °C.
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_

stanNawierzchni StanNawierzchni | Aktualny stan nawierzchni.

grubos¢WarstwyCieczy [0..1] float

tempPunktuZamarzaniaObliczana [0..1] float

tempPunktuZamarzaniaMierzona [0..1] float

ilos¢SrodkaOdladzajgcego [0..1] float

koncentracjaSrodkaOdladzajgcego | [0..1] int

przyczepnoscNawierzchni [0..1] float

tempPowietrza [0..1] float

wzglednaWilgotno$¢Powietrza [0..1] int

tempPunktuRosy [0..1] float Temperatura punktu rosy -
obliczana

opad [0..1] RodzajOpadoéw Czas (szybkos$c¢) detekcji
opadu:

2 min: >= 1,2 mm/h
6 min: >= 0,4 mm/h
10 min: >= 0,1 mm/h

Rozréznienie: opad staty
($nieg) i opad ptynny
(deszcz) z 80% trafnoscia.

opadIntensywnosc¢ [0..1] float Opad $niegu powinien by¢
wyrazany na zasadzie
ekwiwalentu opadu
deszczu.

wiatrPredkosc¢ [0..1] float Wartos¢ startowa: < 1 m/s

Predkos¢ wiatru powinna
by¢ usredniona za okres 10
min przed terminem
obserwacji.

wiatrKierunek [0..1] int Wartos¢ startowa: <1 m/s
przy poczgtkowym
wychyleniu 90°

Kierunek wiatru powinien
by¢ usredniony za okres 10
min przed terminem
obserwaciji.

wiatrPoryw [0..1] float Wartosé startowa: < 1 m/s

Poryw wiatru jest mierzony
przez okres

<=5 s, rekomendowane sg

3s.

widzialnosé [0..1] int

poziomWody [0..1] int Poziom wody w cm w
miejscach, w ktérych
dochodzi do podtopien.

grubo$éWarstwySnieznej [0..1] int Grubosc¢ warstwy $nieznej -

pomiar na jezdni
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_

Uzyskana informacja
powinna by¢ miarodajna
dla zatozonego obszaru.

poziomWodyWZbiornikach [0..1] int Poziom wody w
zbiornikach wodnych.

lokalizacja 0..1 Wspbétrzedne Wspbétrzedne lokalizacji, w
ktérej dokonano pomiarow.

Wspotrzedne «XSDcomplexType»
Wspotrzedne lokalizacji, w ktorej dokonano pomiaréw (wykorzystywane w komunikatach z urzadzenia
mobilnego 101.G).

Lista danych:

dtugosé string Dtugos¢ geograficzna lokalizacji w
stopniach dziesietnych.

szerokosc¢ string Szerokos¢ geograficzna lokalizaciji
w stopniach dziesietnych.

StanPogody

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie do modutu centralnego danych pogodowych.

Metody:

Metoda [ EVAVENETET T Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany warunkéw
pogodowych.

parametry DanePogodowe

Return: boolean

alarm Zdarzeniowe przesytanie informacji o szczegolnych
warunkach pogodowych wykrytych przez urzadzenie.

Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.

zdarzenie AlarmPogodowy Zdarzenie dotyczace
warunkéw pogodowych.

znacznikCzasu dateTime Data i czas wystapienia
zdarzenia.

Return: boolean
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AlarmPogodowy

Alarm dotyczacy warunkoéw pogodowych.

Lista wartosci:

Wartosc¢

Intensywny opad deszczu

* Instrument “t3czac Europe”

Opis

Rzeczpospolita x T Wspéfinansowany przez Unie Europejskg

- Polska

Organicznie widzialnosci

Silne podmuchy wiatru

Sliska nawierzchnia

RodzajOpadoéw

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis
deszcz Opad ptynny
Snieg Opad staty

StanNawierzchni

Stan nawierzchni drogi.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

mokra od 0,2 mm grubosci warstwy cieczy na czujniku

Sliska detekcja co najmniej obecnosci czesciowo lub
catkowicie skrystalizowanej cieczy - Snieg, szadz,
gotoledz, 16d, btoto posniegowe

sucha brak wilgoci na powierzchni czujnika

wilgotna od 0,01 mm grubosci warstwy cieczy na czujniku

zalana od 0,2 mm grubosci warstwy cieczy na czujniku
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15. 113. Pozyskiwanie danych srodowiskowych

Wspdlne:: 8:]

UrzadzenieProgramowalne

Wspéine:: @

UrzadzenieStanowe

113. Pozyskiwanie danych @
$rodowiskowych

113. Pozyskiwanie danych srodowiskowych

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e  pozyskiwanie danych dotyczgcych poziomu hatasu w pasie drogowym poprzez punktowy pomiar

za pomoca czujnikow,

e pozyskiwanie danych dotyczgcych zanieczyszczenia powietrza za pomoca czujnikow
wykrywajgcych stezenie szkodliwych substancji, ktére sg zwigzane z ruchem drogowym.

15.1 113.AB. Pomiar hatasu

113. Pozyskiwanie danych {]
$rodowiskowych::113.
Pozyskiwanie danych
Srodowiskowych

«XSDcomplexT...
Wspdlne::DaneXML

«XSDcomplexType»
Wspdlne::Interwat

«XSDelement»
+ interwatPrzesyfaniaDanych: int

113.A. Pomiar hatasu za pomoca urzadzen @

stacjonarnych
przenosnych

113.B. Pomiar hatasu za pomoca urzadzen 8:]

poziomHatasu: int

interwatPrzesyfania: int el RS it

interwatPrzesyfania: int

+  programuj(Interwat): WynikProgramowania i N K
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean e roeramui(Intenwatj: Wy Rk Bios e CHEE
. . + sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean
+ sprawdz(): PomiarHatasu | )
PR () string + sprawdz(): PomiarHafasu
+ log(): string
\
\ /
\ /
\ /
\ /
\ /
\ /
N 4
«interface»
StanHatasu «interface»
Wspdlne::Stan
+ stan(PomiarHatasu)
+ stan(DaneXML): boolean

«XSDcomplexType»
Wspéine::WynikSprawdzenia

«XSDelement»
+ kodBtedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBtedu: string [0..1]

7

«XSDcomplexType»
PomiarHatasu

+
o

«XSDelement»
hatas: int
znacznikCzasu: dateTime
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15.2 113.A. Pomiar hatasu za pomocg urzadzen stacjonarnych
Klasa 113.A Pomiar hatasu za pomocg urzgdzenh stacjonarnych

Stuzy do

Pomiar hatasu celem wprowadzania scenariuszy zarzgdzania ruchem ograniczajgcych hatas lub
wykonywania analiz.

Lista danych:

_

poziom Ha’fasu Poziom hatasu.

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 s.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 2,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis biedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatoéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: PomiarHatasu
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

15.3 113.B. Pomiar halasu za pomoca urzadzen przenosnych

Klasa 113.B Pomiar hatasu za pomocg urzadzenh przenosnych
Stuzy do

Urzadzenia przenosne do weryfikacji miejsc, w ktérych moze istnie¢ potrzeba wprowadzenia
urzadzen stacjonarnych, dla wykonywania doraznych analiz.

Lista danych:

_

poziom Ha’fasu Poziom hatasu.

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opoéznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 s.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 2,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: PomiarHatasu

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

PomiarHatasu «XSDcomplexType»

Dane o poziomie hatasu przekazywane do modutu centralnego.
Lista danych:

int

hatas Aktualna warto$¢ poziomu hatasu.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu - czas zdarzenia
(dla metody stan) lub czas odczytu
(dla metody sprawdz).

StanHatasu

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie do modutu centralnego danych o hatasie.
Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany poziomu
hatasu
parametry PomiarHatasu
Return:
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Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”

Generalna Dyrekcja
Drég Krajowych i Autostrad

r)

15.4

113.C. Pomiar jakosci powietrza za pomoca {]

urzadzen stacjonarnych

interwatPrzesytania: int

113. Pozyskiwanie danych g]
$rodowiskowych::113.
Pozyskiwanie danych
Srodowiskowych

113.D. Pomiar jakos$ci powietrza za pomoca @

urzadzen przenos$nych

interwatPrzesytania: int

113.E. Mobilny pomiar jakosci powietrza

- siarka: int
I A - siarka:int - wegiel:int
- siarka: int 0 !
] - - wegiel:int - ozon:int
weglAe‘.t - ozon:int - benzen:int
i gzon. |n' - - benzen:int - PMI10: int
1 PeM"iS.“j ';‘ - PM10:int - PM25:int
| !n - PM25:int - azot:int
- PM25:int R 2l
X - azot:int - oféw: int
- azot:int N " ;
1 - oféw:int - pozycja: string
- oféw:int

interwatPrzesytania: int

R N N + programuij(Interwat): WynikProgramowania +  programuij(Interwat): WynikProgramowania
+ programuij(Interwat): WynikProgramowania . . . . 3 .
5 d ) + sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean + sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean , ! N . 3 ’ . - B
" i1 o N + sprawdz(): PomiarJakosciPowietrza + sprawdz(): MobilnyPomiarlakosciPowietrza
+ sprawdz(): PomiarJakosciPowietrza . X
" + log(): string + log(): string
+ log(): string v
\ /
\ /

[
|
|
% |
|
«interface» :
StanPowietrza |

+ stan(PomiarakosciPowietrza)

«interface»
Wspdlne::Stan

+ stan(DaneXML): boolean

+pomiarArchiwalny
—

«XSDcomplexType»
PomiarJakosciPowietrza 0..*
«XSDcomplexType»
«XSDelement» bilnyPomiarJakosciPowietrza

azot: integer <
benzen: integer

otéw: integer +
ozon: integer

pm10: integer

pm25: integer

siarka: integer

wegiel: integer
znacznikCzasu: dateTime

«XSDelement»
pozycja: string

+Eomia rArchiwalny

0.*

«XSDcomplexType»
Wspéine::WynikSprawdzenia

>

+ o+ o+ o+ o+ o+ o+

«XSDelement»
+ kodBfedu: KodBtedu [0..1]
+ opisBfedu: string [0..1]

«XSDcomplexType»
Wspélne::Interwat

«XSDcomplexT...
Wspéline::DaneXML

«XSDelement»
+ interwatPrzesyfaniaDanych: int

126



Generalna Dyrekcja Rzeczpospolita * * Wspoéfinansowany przez Unie Europejska

* *
ﬁl Drég Krajowych i Autostrad - Polska X Instrument “t3czac Europe”

15.5 113.C. Pomiar jakosci powietrza za pomoca urzadzen stacjonarnych

Klasa 113.C Pomiar jakosci powietrza za pomocg urzadzen stacjonarnych

Stuzy do

Ciggtego pomiaru jakosci powietrza wynikajgcego z ruchu drogowego. Urzgdzenia tej klasy sg
lokalizowane indywidualnie w miejscach, ktére wymagajg ograniczenia emisji zanieczyszczeh do
atmosfery. Ograniczenie emisji spalin mozliwe jest poprzez wprowadzanie scenariuszy ruchu, gdy
prég emisji spalin przekroczy wartosci graniczne.

Lista danych:

_

siarka Dwutlenek siarki (SO;) w pg/m?®

wegiel int Tlenek wegla (CO) w ug/m?®

ozon int Ozon (O3) w ug/m?

benzen int Benzen (CsHg) W pug/m?3

PM10 int Pyt PM10 w ug/m?®

PM25 int Pyt PM2,5 w ug/m?®

azot int Dwutlenek azotu (NO2) w pug/m?®

otow int Otow (Pb) w *101 ug/m?®

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

pomiarArchiwalny | 0..* PomiarJakosciPowietrza

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 s.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowdd,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé¢ | W gore: 4,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujacych do urzadzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzagdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: PomiarJakosciPowietrza

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

15.6 113.D. Pomiar jakosci powietrza za pomoca urzadzen przenosnych

Klasa 113.D Pomiar jakosci powietrza za pomocg urzgdzen przenosnych
Stuzy do

Urzadzenia przenosne do weryfikacji miejsc, w ktérych moze istnie¢ potrzeba wprowadzenia
urzgdzen stacjonarnych, dla wykonywania doraznych analiz.

Lista danych:

_

S|arka Dwutlenek siarki (SOz) w ug/m?®

wegiel int Tlenek wegla (CO) w ug/m?®

ozon int Ozon (O3) w pug/m?®

benzen int Benzen (CsHg) W pg/m?®

PM10 int Pyt PM10 w ug/m?®

PM25 int Pyt PM2,5 w ug/m?®

azot int Dwutlenek azotu (NO2) w pug/m?®

ofow int Otéw (Pb) w *10 ug/m?

interwatPrzesytania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

pomiarArchiwalny | 0..* PomiarJakos$ciPowietrza
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Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 s.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 4,4 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:
Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
programuj Programowanie urzgdzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.
Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.
parametry Interwat
Return: WynikProgramowania
sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzgdzenia.
Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.
Polecenie PolecenieSterujgce
Return: boolean
sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.
Return: PomiarJakosciPowietrza
log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.
Return: string

15.7 113.E. Mobilny pomiar jakosci powietrza

Klasa 113.E Mobilny pomiar jakosci powietrza
Stuzy do

Pomiaru jakosci powietrza wynikajgcego z ruchu drogowego. Pomiar ten jest wykonywany podczas
jazdy lub postoju pojazdu, wyposazonego w odpowiednie urzgdzania pomiarowe.

Lista danych:

_

S|arka Dwutlenek siarki (SO2) w pg/m?3

wegiel int Tlenek wegla (CO) w pg/m?
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_

ozon Ozon (0O3) w ug/m3

benzen int Benzen (CeHs) W ug/m?3

PM10 int Pyt PM10 w ug/m?3

PM25 int Pyt PM2,5 w pug/m?3

azot int Dwutlenek azotu (NO2) w pg/m?
otéw int Oféw (Pb) w *10-* ug/m?
pozycja string Aktualna pozycja (wspétrzedne)

urzgdzenia mobilnego

interwatPrzesyfania int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany w
sekundach. Dane sg przesytane po
kazdej zmianie stanu, jednak nie
czesciej niz co podang liczbe
sekund.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 s.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnosé | W gore: 4,4 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatoéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: MobilnyPomiarJakosciPowietrza
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

MobilnyPomiarJakosciPowietrza «kXXSDcomplexType»

Dane o jakosci powietrza przekazywane do modutu centralnego przez urzgdzenie mobilne - obejmujg
pozycje urzadzenia.

Lista danych:

‘ pozycja ‘ ‘ string ‘ Pozycja (wspoirzedne) urzadzenia mobilnego. ‘

PomiarJakosciPowietrza «XXSDcomplexType»

Dane o jakosci powietrza przekazywane do modutu centralnego.

Lista danych:

azot integer Aktualna wartos¢ dwutlenku azotu.

benzen integer Aktualna wartos¢ benzenu.

otow integer Aktualna wartosc¢ otowiu.

ozon integer Aktualna warto$¢ ozonu.

pm10 integer Aktualna wartos¢ pytu PM10.

pm25 integer Aktualna wartos¢ pytu PM2,5.

siarka integer Aktualna wartos¢ dwutlenku siarki.

wegiel integer Aktualna wartos¢ tlenku wegla.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu - czas zdarzenia (dla metody
stan) lub czas odczytu (dla metody sprawdz).

StanPowietrza

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie do modutu centralnego danych o stanie powietrza.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany stanu jakosci
powietrza.
parametry PomiarJakosciPowietrza
Return:
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16. 114. Pozyskiwanie danych o ruchu

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e zbieranie danych o kazdym przejezdzajgcym pojezdzie w tym: kategorii pojazdu, czasie
rzeczywistym (znacznik czasowy), predkosci pojazdu, kierunku i pasie ruchu.

Wspdlne:: @

UrzadzenieProgramowalne

114. Pozyskiwanie danych @
oruchu

114. Pozyskiwanie danych o ruchu

Modut zapewnia nastepujace funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drog:

e zbieranie danych o kazdym przejezdzajgcym pojezdzie w tym: kategorii pojazdu, czasie
rzeczywistym (znacznik czasowy), predkosci pojazdu, kierunku i pasie ruchu.

AlarmWarunkéwRuchu

Alarm dotyczacy warunkdw ruchu.

Lista wartosci:

e =

spadek predkosci Istotny spadek predkosci potoku ruchu

wzrost natezenia Istotny wzrost natezenia ruchu
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DanelednostkowePojazdulC
znacznikCzasu: dateTime «enumeration»
kategoriaPojazdu: KategoriaPojazduLC KategoriaPojazdulLC
predkoscPojazdu: int
114. Pozyskiwanie danych g] pasRuchu: int by
oruchu::114. odstep: int iy
Pozyskiwanie danych o diugos¢: int
ruchu kierunekRuchu: boolean
+pojazd 0..*
«XSDcomplexType»
Wspdline::DaneXML
«XSDcomplexType»
114.A. Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw z {] «XSDcomplexType» Wspdlne::Interwat
doktadnoscig E2 DaneORuchuPojazdéwlLC

+daneArchiwalne «XSDelement»

+ interwatPrzesytaniaDanych: int

interwatPrzesyfania: int

«XSDelement»
0..*| + liczbaPojazdéw: int

+ programuj(Interwat): WynikProgramowania ; i o N
+ sterowanie(PolecenieSterujgce): boolean i SrEd”'a’_P"QdeSCPOtOIf“POJaZdOW: it
+  sprawdz(): WynikSprawdzenia + znacznikCzasu: dateTime
+ log(): string
|
|
II +pasRuchu 1.% string
\‘I/ «XSDcomplexType» «enumeration»
) DaneoRuchuNaPasielLC 114. Pozyskiwanie danych o
«interface» ruchu::AlarmWarunkéwRuchu|
DaneORuchuPojazdéwlLC «XSDelement»
- spadek predkosci
+ stat(DaneORuchuPojazd6éwlLC) : ods;ep.hlnf. . wzrost natezenia
+ pojazd(DanelednostkowePojazdulLC) RASRUCTILEIIN

+ alarm(AlarmWarunkéwRuchu, dateTime): boolean

+kategoria 1.*%

«XSDcomplexType»
DaneORuchuKategorialC

«XSDelement»
+ kategoria: KategoriaPojazduLC
+ liczbaPojazdéw: int
+  predkoscSr: int

16.2 114.A. Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw z doktadnoscig E2 (I
etap)

Klasa 114.A Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw z doktadnoscig E2
Stuzy do
Zbierania danych o ruchu pojazdéw (okreslenie liczby pojazdow, predkosci oraz klasyfikacja zgodnie

z klasg doktadnosci E2 wg TLS) na potrzeby sygnalizacji $wietinej, ramp meteringu, monitorowania
ruchu na tgcznicach i jezdniach gtéwnych.

Lista danych:

_

mterwa{Przesy’fanla Czas w minutach pomiedzy
kolejnymi raportami
zagregowanymi (wywotaniami

metody stat).

daneArchiwalne 0..* DaneORuchuPojazdowlL.C Archiwalne komunikaty
zagregowane przestane do

modutu centralnego.
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pojazd 0..* DaneJednostkowePojazduLC | Dane jednostkowe
zarejestrowanych pojazdow.

Wymagania dla systemu tacznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwosé przesytania
danych: okreslona parametrem.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: 15,6 kbps. W doét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

DaneJednostkowePojazdulLC

Dane jednostkowe o rozpoznanym pojezdzie.

Lista danych:

znacznikCzasu dateTime Moment wykonania pomiaru.
kategoriaPojazdu KategoriaPojazduLC Kategoria pojazdu - lekkie lub
ciezkie.
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predkos¢Pojazdu

int

Zmierzona predkos$¢ pojazdu w
km/h

pasRuchu

int

Numer kolejnego pasa ruchu, na
ktérym zostat zarejestrowany
pojazd, liczony od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.

odstep

int

Odstep pomiedzy pojazdem
poprzedzajgcym na pasie ruchu a
pojazdem badanym w dziesigtkach
sekundy.

dtugosé

int

Dtugos¢ pojazdu w cm.

kierunekRuchu

boolean

true - pojazd jadacy zgodnie z
kierunkiem ruchu;

false - pojazd jadacy "pod prad".

DaneORuchuKategoriaLC «XSDcomplexType»

Dane statystyczne o ruchu pojazdéw z podziatem na pojazdy lekkie i ciezkie na danym pasie ruchu.

Lista danych:

kategoria KategoriaPojazduLC Kategoria.

liczbaPojazdéw int Liczba pojazdéw danej kategorii.

predko$¢Sr int Usredniona predkos¢ pojazdéw w
danej kategorii.

DaneORuchuPojazdéwLC «XSDcomplexType»

Dane statystyczne nt. natezenia ruchu drogowego.

Lista danych:

_

I|czba Pojazdow

Sumaryczna liczba
pojazdéw na
wszystkich pasach
ruchu we wszystkich
kategoriach.

SredniaPredkoséPotokuPojazdow

int

Srednia predkosé
potoku pojazdow.

znacznikCzasu

dateTime

Znacznik czasu.
Dokfadny moment
zakonczenia okresu
pomiarowego.

pasRuchu

1.* DaneoRuchuNaPasieLC

Dane o ruchu
pojazdéw w podziale
na pasy ruchu.
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DaneoRuchuNaPasieLC «XSDcomplexType»

Dne statystyczne o ruchu pojazdéw na danym pasie ruchu.

Lista danych:

odstep int Usredniona warto$¢ odstepu
pomiedzy pojazdami na pasie
ruchu.

pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu

liczonego od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.

kategoria 1.*x DaneORuchuKategoriaLC | Dane o ruchu pojazdéw na danym
pasie ruchu w podziale na
kategorie.

DaneORuchuPojazdowLC

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego danych
jednostkowych oraz zagregowanych o ruchu pojazdéw w podziale na kategorie: lekkie i ciezkie.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stat Dane statystyczne o ruchu pojazdow.
parametry DaneORuchuPojazdéwLC
Return:
pojazd Zgtoszenie wykrycia pojazdu.
danePojazdu DaneJednostkowePojazdulL.C
Return:
alarm Zdarzeniowe przesytanie informacji o zmianach natezenia

ruchu i predkosci pojazdéw wykrytych przez urzgdzenie.

Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.

zdarzenie AlarmWarunkéwRuchu Zdarzenie dotyczgce
warunkow ruchu.

znacznikCzasu dateTime Data i czas wystgpienia
zdarzenia.

Return: boolean
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KategoriaPojazduLC

Kategoria pojazdu z podziatem na pojazdy lekkie i ciezkie

Lista wartosci:

Iv Lekki.

hv Ciezki.

16.3 114.B. Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw (I etap)

DaneJednostkowePojazduTLS81
- znacznikCzasu: dateTime «enumeration»
- kategoriaPojazdu: KategoriaPojazduTLS81 Wspélne::
114. Pozyskiwanie danych @ - predko$¢Pojazdu: int KategoriaPojazduTLS81
oruchu::114. - pasRuchu: int
Pozyskiwanie danych o - odstep: int b
ruchu - diugosé: int cl
- kierunekRuchu: boolean c2
d
+pojazd 0..* e
il
«XSDcomplexType» e
Wspdlne::DaneXML 3
h

«XSDcomplexType»

114.B. Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw z {] «XSDcomplexType»
Wspdlne::Interwat

doktadnoscig A2 DaneORuchuPojazd6wTLS81
+daneArchiwalne

«XSDelement»
+ interwatPrzesytaniaDanych: int

- interwatPrzesytania: int «XSDelement»

0..*| + liczbaPojazdéw: int

+ programuij(Interwat): WynikProgramowania
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean +  SredniaPredkos¢PotokuPojazdow: int
+  sprawdz(): WynikSprawdzenia + znacznikCzasu: dateTime
+ log(): string
|
: +pasRuchu | 1..*
\I/ «XSDcomplexType» string
DaneoRuchuNaPasielLTS81 «enumeration»
«interfa.ce» B 114. Pozyskiwanie danych o
e «XSDelement» ruchu::AlarmWarunkéwRuchu
+ stat(DaneORuchuPojazdéwTLS81) paCster: int i
+ pasRuchu: int spadek predkosci

+ pojazd(DanelednostkowePojazduTLS81)
+ alarm(AlarmWarunkéwRuchu, dateTime): void

wzrost natezenia

+kategoria | 1..*

«XSDcomplexType»
DaneORuchuKategoria

«XSDelement»
+ kategoria: KategoriaPojazduTLS81
+ liczbaPojazdow: int
+  predkoséSr: int
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16.4 114.B. Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw z doktadnosciag A2 (|
etap)

Klasa 114. B Pozyskiwanie danych o ruchu pojazdéw z doktadnoscig A2
Stuzy do

Zbierania danych o ruchu pojazdéw ogotem (okreslenie liczby pojazdéw, predkosci oraz klasyfikacja
zgodnie z klasg dokfadnosci A2 wg TLS) na potrzeby zarzadzania ruchem.

Lista danych:

_

mterwa{Przesy’fanla Czas w minutach pomiedzy
kolejnymi raportami
zagregowanymi
(wywotaniami metody stat).

pojazd 0..* DaneJednostkowePojazduTLS81 | Dane jednostkowe
zarejestrowanych
pojazdéw.

daneArchiwalne 0..* DaneORuchuPojazdowTLS81 Archiwalne komunikaty
zagregowane przestane do
modutu centralnego.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jako$¢ transmisji Maksymalne opoznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: okreslona parametrem

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowéd, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 15,6 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatoéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

DaneJednostkowePojazduTLS81

Dane jednostkowe o rozpoznanym pojezdzie.

Lista danych:

znacznikCzasu dateTime Moment wykonania pomiaru
kategoriaPojazdu KategoriaPojazduTLS81 Kategoria pojazdu.
predkos¢Pojazdu int Zmierzona predkos$¢ pojazdu w km/h
pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu, na

ktérym zostat zarejestrowany
pojazd, liczony od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.

odstep int Odstep pomiedzy pojazdem
poprzedzajgcym na pasie ruchu a
pojazdem badanym w dziesigtkach

sekundy.
dtugosc¢ int Dtugos$¢ pojazdu w cm.
kierunekRuchu boolean true - pojazd jadacy zgodnie z

kierunkiem ruchu;
false - pojazd jadacy "pod prad".

DaneORuchuKategoria «kXSDcomplexType»

Dane statystyczne o ruchu pojazdéw w danej kategorii (wg TLS 8+1) na danym pasie ruchu.

Lista danych:

kategoria KategoriaPojazduTLS81 Kategoria pojazdu.

liczbaPojazdéw int Liczba pojazdéw danej kategorii.

predko$¢Sr int Usredniona predkos$¢ pojazdéw w
danej kategorii.
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DaneORuchuPojazdowTLS81 «XSDcomplexType»

Dane statystyczne nt. natezenia ruchu drogowego.

Lista danych:

_

liczbaPojazdow Sumaryczna
liczba pojazdow
na wszystkich
pasach ruchu we
wszystkich
kategoriach.

sSredniaPredkosc¢PotokuPojazdéw int Srednia predko$¢
potoku pojazddw.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu
(doktadny moment
zakonczenia
okresu
pomiarowego).

pasRuchu 1.* DaneoRuchuNaPasieLTS81 | Dane o ruchu
pojazdow w
podziale na pasy
ruchu.

DaneoRuchuNaPasieLTS81 «XSDcomplexType»

Dne statystyczne o ruchu pojazdéw na danym pasie ruchu.

Lista danych:

odste,p Uéredniona wartos¢ odstepu
pomiedzy pojazdami na pasie
ruchu.

pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu

liczonego od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.

kategoria 1.* DaneORuchuKategoria Dane o ruchu pojazdéw na danym
pasie ruchu w podziale na
kategorie.
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DaneORuchuPojazdowTLS81

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego danych
jednostkowych oraz zagregowanych o ruchu pojazdéw w podziale na kategorie wg TLS 8+1.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stat Dane statystyczne o ruchu pojazdéw;
parametry DaneORuchuPojazdéwTLS81
Return:
pojazd Zgtoszenie wykrycia pojazdu.
danePojazdu DaneJednostkowePojazduTLS81
Return:
alarm Zdarzeniowe przesytanie informacji o zmianach natezenia ruchu

i predkosci pojazdow wykrytych przez urzadzenie.
Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.

zdarzenie AlarmWarunkéwRuchu Zdarzenie dotyczace
warunkow ruchu.

znacznikCzasu dateTime Data i czas wystgpienia
zdarzenia.

Return: void
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Drég Krajowych i Autostrad

(I etap)

«XSDcomplexType»
Wspdlne::Interwat

DaneXML

o

«XSDelement»

interwatPrzesytaniaDanych: int

114. Pozyskiwanie danych @
oruchu::114.
Pozyskiwanie danych o
ruchu

Rzeczpospolita

- Polska

114.C. Pomiar naciskoéw osi i masy pojazdéw w celach statystycznych

114.C. Pomiar naciskéw osi i masy pojazdéw w celach

statystycznych

interwatPrzesytania: int

«interface»
Pomiar masy pojazdéw

+ stat(StatystykaPojazdow)
+ alarm(AlarmWarunkéwRuchu, dateTime): void
+ pojazd(PomiarMasyPojazdu): void

+ o+ o+ o+

programuj(Interwat): WynikProgramowania
sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
sprawdz(): WynikSprawdzenia

log(): string

+daneArchiwalne | 0..*

«XSDcomplexType»
StatystykaPojazdow

«XSDelement»
liczbaPojazdéw: int
odstep: int
predkoscSr: int
znacznikCzasu: dateTime

+ o+ o+ o+

+kategoriaTLS81 | 1..*

«XSDcomplexType»
StatystykaPojazdowTLS81

«XSDelement»
+ liczbaPojazdéw: int
+ kategoria: KategoriaPojazduTLS81
+ predkoscSr: int [1..-1]

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”

-~
'
_ '
P '
P '
Pid PomiarMasyPojazdu
'
- diugosé: int
@ - kategoriaCOST323: KategoriaPojazduCOST323
- kategoriaTLS81: KategoriaPojazduTLS81
| - naciskNaKofaP: int [2..*]
*pomiarf _ naciskNaOs: int [1..*] {sequence}
1 o naciskNaKotalL: int [2..*]

- odstepMiedzyOsiami: int [1..*]

- pasRuchu: int

- predkos¢: int

- rmc:int

- znacznikCzasu: dateTime

- odstep: int

«XSDcomplexType»
StatystykaPojazd6wCOST323
+kategoriaCOST323
«XSDelement»
1.%| + liczbaPojazdéw: int
+ kategoria: KategoriaPojazduCOST323
+ predkoscSr: int [1..-1]
«enum(?ration» ceromeno
V\_ISPD.I"E” Wspdine::
KategoriaRojazNTLS 8L KategoriaPojazduCOST323

B costl
@l cost2
2 cost3
¢ cost4
> cost5
il cost6
2 cost7
8 cost8
h
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16.6 114.C. Pomiar naciskow osi i masy pojazdéw w celach statystycznych
(I etap)

Klasa 114.C Pomiar naciskéw osi i masy pojazdow w celach statystycznych
Stuzy do

Zbierania danych o ruchu pojazdéw z podziatem na kategorie zgodnie z COST 323 oraz 8+1
(doktadnos¢ A1 wg TLS) w celach statystycznych pomiaréw naciskéw osi i masy pojazdéw.

Lista danych:

_

mterwa{Przesy’fanla Czas w minutach pomiedzy
kolejnymi raportami
zagregowanymi (wywotaniami
metody stat).

pomiar 0..* PomiarMasyPojazdu Dane jednostkowe o
zarejestrowanych pojazdach.

daneArchiwalne 0..* StatystykaPojazdow Archiwalne komunikaty
zagregowane przestane do modutu
centralnego.

Wymagania dla systemu tgcznosci:

_

Integracja REST

Jakos¢ transmis;ji Maksymalne opodznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: okreslona parametrem

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattow6d,LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 14,0 kbps. W dét: 1,0 kbps.

Metody:

Metoda [ EVAVENETET T Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj Programowanie urzadzenia polega na okresleniu interwatu
przesytania danych do modutu centralnego.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
bfedu jest to kod i opis btedu.

parametry Interwat

Return: WynikProgramowania

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzagdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzgdzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzadzenie.

Return: string

PomiarMasyPojazdu

Pomiar masy pojedynczego pojazdu.

Lista danych:

_

diugosc Dtugos¢ pojazdu.
kategoriaCOST323 KategoriaPojazduCOST323 | Pojazd wg COST323.
kategoriaTLS81 KategoriaPojazduTLS81 Pojazd wg TLS 8+1.
naciskNaKotaP [2..%] int Nacisk na kota prawe w kN.
naciskNaO$ [1..%] int Nacisk na 0$ w kN.
naciskNaKotaL [2..%] int Nacisk na kota lewe w kN.
odstepMiedzyOsiami | [1..*] int Odstep miedzy osiami pojazdu.
pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu

liczonego od krawedzi jezdni
prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi.

predkosc int Predkosc¢ pojazdu.

rmc int Rzeczywista masa catkowita
pojazdu w kN.

znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu (data oraz
godzina dokonania pomiaru
pojazdu).

odstep int Odstep miedzy

zarejestrowanym pojazdem a
pojazdem poprzednim.

StatystykaPojazdéw «XSDcomplexType»

Dane zagregowanent. natezenia ruchu drogowego przesytane do modutu centralnego.

Lista danych:

_
|nt

‘ liczbaPojazdow ‘ Sumaryczna liczba pojazdow.
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_
odstep Sredni odstep miedzy
pojazdami.
predkos$cSr int Srednia predkosé.
znacznikCzasu dateTime Znacznik czasu (doktadny

moment zakonczenia okresu
pomiarowego).

kategoriaTLS81 1.x StatystykaPojazdowTLS81 Dane zbiorcze o
zarejestrowanych pojazdach w
podziale na kategorie wg TLS
8+1.

kategoriaCOST323 | 1..* StatystykaPojazdéwCOST323 | Dane zbiorcze o
zarejestrowanych pojazdach w
podziale na kategorie wg
COST 323.

StatystykaPojazdowCOST323 «XSDcomplexType»

Informacje nt. natezenia ruchu drogowego w ramach danej kategorii wg COST 323.

Lista danych:

liczbaPojazdéw int Liczba pojazdow.
kategoria KategoriaPojazduCOST323 | Kategoria.
predkos$cSr [1..-1] int Srednia predko$¢.

StatystykaPojazdowTLS81 «XSDcomplexType»

Informacje nt. natezenia ruchu drogowego w ramach danej kategorii wg TLS 8+1

Lista danych:

liczbaPojazdow Liczba pojazddw.
kategoria KategoriaPojazduTLS81 | Kategoria.
predkos$cSr [1..-1] int Srednia predkos¢.

Pomiar masy pojazdéw

Interfejs umozliwiajgcy przekazywanie przez urzgdzenie do modutu centralnego danych o natezeniu
ruchu pojazdéw w podziale na kategorie wg TLS 8+1 oraz COST 323 oraz o pomiarach masy
pojazdow.

Metody:
Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru
Typ parametru
stat Dane statystyczne.

parametry StatystykaPojazdow
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Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Return:
alarm Zdarzeniowe przesytanie informacji o zmianach natezenia
ruchu i predko$ci pojazdéw wykrytych przez urzagdzenie.
Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.
zdarzenie AlarmWarunkéwRuchu Zdarzenie dotyczace
warunkow ruchu.
znacznikCzasu dateTime Data i czas wystepienia
zdarzenia.
Return: void
pojazd Zgtoszenie wykrycia pojazdu.
danePojazdu PomiarMasyPojazdu
Return: void
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17. 115. Pozyskiwanie i przesytanie informacji za pomoca
12V/V2I

> ) |
Vi
kﬁj f,_l Drég

Modut zapewnia nastepujgce funkcjonalnosci bezposrednio zwigzane z uzytkownikami drég:

e tgcznos¢ urzadzen 12V z przejezdzajgcymi pojazdami; w tym z pojazdami transportu publicznego
i pojazdami uprzywilejowanymi, by zapewnic¢ priorytetowg obstuge zgtoszen od tych pojazdéw, na
drogach w obszarach zurbanizowanych,

e 1gcznosé urzadzen V2| wewnagtrz pojazdoéw z urzgdzeniami V2| zlokalizowanymi w pasie ruchu
(przydroznymi urzgdzeniami V2I),

e  przesylanie danych o podrozy, zdarzeniach, danych pogodowych, poprzez urzgdzenia znajdujagce
sie w pasie drogi,

e  przekazywanie informaciji o liczbie dostepnych miejsc parkingowych dla pojazdéw danej kategorii
na MOP/parkingach,

e  przekazywanie informacji o stanie zajetosci miejsc parkingowych MOP/parkingach wyposazonych
w te funkcjonalnosc,

e  przekazywanie informacji o tresciach wyswietlanych przez TZT,

e przekazywanie danych o utrudnieniach i czasach przejazdu.

Wspdlne::Urzadzenie 8:]

- idUrzadzenia: string

115. Pozyskiwanie i 8:]
przesytanie informacji za
pomoca 12V/V2I
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17.1 115.A. Przekazywanie danych za pomoca 12V (I etap)

115. Pozyskiwanie i i]
przesytanie informacjiza
pomoca 12V/V2I::115.
Pozyskiwanie i przesytanie
informacji za pomoca
12v/v21

i

115.A. Przekazywanie danych 12V @ «interface»
+ i2v(InformacjeDoPojazdu): boolean | _ _ _ _ _ _ _ D 12
+ sterowalnle(PoIeFenleSteruJa?e): boolean +  i2v(InformacjeDoPojazdu)
+ sprawdz(): WynikSprawdzenia
+ log(): string
«XSDcomplexType»
InformacjeDoPojazdu
«XSDelement»
+ nadano: dateTime
+ waznosc: int
«XSDcomplexType» +informacja | 1. «XSDcomplexType»
PR StacjaPaliw
«XSDcomplexType»
«XSDelement» *{> InformacjoDoRojazdiy < «XSDelement»
+ miejscaWolne: int + nazwa: string
+ nazwa: string + odlegtosé: int
+ odlegtos¢: int + odlegtos¢éNast: int
+ rodzajPaliwa: string [1..-1]
«XSDcomplexType»
ZdarzenieDoPojazdu
«XSDelement»
+ odlegtosé: int
+ rodzaj: RodzajZdarzeniaDoPojazdu «XSDcomplexType»
«XSDcomplexType» Predkosé
Pogoda
«XSDelement»
«XSDcomplexType» «)(S!Jelernent» ) + rodzaj: RodzajinformacjiOPredkosci
string InneNiebezpieczeristwo +  kierWiatru: string
+ opadRodzaj: string
«enumeration» «XSDelement» + opadWielko$¢: string
RodzajZdarzeniaDoPojazdu - CREesE +  predkoécWiatru: string
e — +  odleglosé: int +  stanNawierzchni: string +predko$éNaPasie 1.%
N i + tempNawierzchni: string
pojazd uprzywilejowany X 5
k N> + tempPowietrza: string «XSDcomplexType»
pojazd wolnobiezny R L. . 5
i +  widocznosé: string PredkoscNaPasie
pojazd zatrzymany
roboty drogowe
«XSDelement»
wypadek drogowy .
+ pasRuchu: int

string + predkosé: int

«enumeration»
RodzajlnformacjiOPredkosci

ograniczeniePredkosci
zalecanaPredkos¢

115.A. Przekazywanie danych 12V
Klasa 115.A Przekazywanie danych 12V
Stuzy do
Modut w tej klasie stuzy do przekazywania danych z infrastruktury do pojazdéw za pomocg urzadzen
przydroznych 12V poprzez dedykowang tacznos¢ krétkiego zasiegu (DSRC) lub inng technologie

tacznosci dostepng podczas wdrozenia systemu w przysztoci. Modut takze zapewnia fgcznos¢ z
pojazdami uprzywilejowanymi i wszystkimi pojazdami operujgcymi systemach pojazdéw potgczonych i
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kooperujacych (C-ITS). Modut przekazuje informacje o planowanych remontach, srodowisku,
zdarzeniach drogowych, czy MOP/parkingach do pojazdow.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST/Dedykowana

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 min.

Poziom zabezpieczen Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gére: nd. W dot: 13,2 kbps.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

i2v Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywolania, false w przypadku btedu.

infrmacje InformacjeDoPojazdu

Return: boolean

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatéw sterujgcych do urzadzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzgdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string
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InformacjaDoPojazdu «XSDcomplexType»
Informacja o pojedynczym zdarzeniu przesytana do pojazdu.
InformacjeDoPojazdu «XSDcomplexType»

Zbidr informaciji przesytanych do pojazdow.

Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢

nadano dateTime Moment wystania.

waznosc int Czas waznosci ramki.

informacja 1.* InformacjaDoPojazdu Pojedyncze rekordy informacji
przekazywane do pojazdéw.

InneNiebezpieczenstwo «XSDcomplexType»
Informacja o innym niebezpieczenstwie.

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

nazwa string Nazwa innego niebezpieczenstwa.

odlegtos¢ int Odlegtosc¢ do niebezpieczenstwa.

PR «XSDcomplexType»
informacja o P&R

Lista danych:

miejscaWolne int liczba wolnych miejsc na parkingu
P&R.

nazwa string Nazwa P&R.

odlegtos¢ int Odlegtos¢ do P&R.
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Pogoda «XSDcomplexType»
Informacja pogodowa.
Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

kierWiatru string Kierunek wiatru.
opadRodzaj string Rodzaj opadu.
opadWielkosé string Wielkos¢ opadu
predkoséWiatru string Predkos¢ wiatru.
stanNawierzchni string Stan nawierzchni.
tempNawierzchni string Temperatura nawierzchni.
tempPowietrza string Temperatura powietrza.
widocznosé string Widocznos¢ na drodze.

Predkos¢ «XSDcomplexType»
Informacja o ograniczeniu predkosci lub zalecanej predkosci

Lista danych:

Nazwa zmie““ej Hiezebnose Typ _

rodzaj RodzajinformacjiOPredkosci | Ograniczenie / zalecana
predkosc.

predkos¢NaPasie | 1..* Predkos¢NaPasie Informacje o predkosci pojazdéw
w podziale na pasy ruchu.

PredkoséNaPasie «XSDcomplexType»
Informacja o predkosci na danym pasie ruchu.

Lista danych:

pasRuchu int Numer kolejnego pasa ruchu liczonego od
krawedzi jezdni prawej, tj. jezdni w kierunku z
rosngcym pikietazem drogi. O - informacja
dotyczy wszystkich paséw ruchu (wéwczas
powinien by¢ tylko jeden obiekt typu
PredkoséNaPasie).

predkosé int Predkos$¢ podaje sie w kM/h.
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StacjaPaliw «XSDcomplexType»
Informacja o najblizszej stacji paliw
Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

nazwa string Nazwa stacji paliw.

odlegtos¢ int Odlegtos¢ do stacji paliw.
odlegtos¢Nast int odlegtos¢ do kolejnego obiektu.
rodzajPaliwa [1..-1] string Rodzaj / rodzaje paliwa.

ZdarzenieDoPojazdu «XSDcomplexType»
Informacja o zdarzeniu danego rodzaju

Lista danych:

odlegtos¢ int Odlegtos¢ do danego zdarzenia
lub obiektu.
rodzaj RodzajzdarzeniaDoPojazdu | Rodzaj zdarzenia przesytanego
do pojazdu.
12V

Interfejs pozwalajacy na przekazywanie przez modut centralny do urzadzenia danych
przeznaczonych do przekazania do pojazdéw.

Metody:
Metoda [ EVAVENETET T Opis metody Opis parametru
Typ parametru
i2v
informacje InformacjeDoPojazdu
Return:

RodzajinformacjiOPredkosci
Rodzaj informacji o predkoéci;

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

ograniczeniePredkosci Ograniczenie predkosci.

zalecanaPredko$c¢ Zalecana predkos$¢.
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RodzajZdarzeniaDoPojazdu
Rodzaj zdarzenia;

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

hamowanie Hamowanie.

pojazd uprzywilejowany Pojazd uprzywilejowany.
pojazd wolnobiezny Pojazd wolnobiezny.
pojazd zatrzymany Pojazd zatrzymany.
roboty drogowe Roboty drogowe.
wypadek drogowy Wypadek drogowy.

17.2 115.B. Pozyskiwanie danych za pomoca V2I (I etap)

115. Pozyskiwanie i {]
przesytanie informacji za
pomocg 12V/V2I::115.
Pozyskiwanie i przesytanie
informacji za pomoca
12v/vai

1

115.B. Pozyskiwanie danych V21 3:]

«interface»
v2i

+  sterowanie(PolecenieSterujace): boolean [- — — — — — — — — — =]
+ sprawdz(): WynikSprawdzenia
+ log(): string

+  v2i(InformacjaZPojazdu)

+daneArchiwalne  0..*

string «XSDcomplexType»

InformacjaZPojazdu
«enumeration»

RodzajZdarzeniaZPojazdu

«XSDelement»
+ nadano: dateTime

awaryjne gt
hamowanie +  predkosé: int
poduszka + zdarzenie: RodzajZdarzeniaZPojazdu

115.B. Pozyskiwanie danych V2|
Klasa 115.B Pozyskiwanie danych V2I
Klasa do wdrozenia w momencie dostepnych rozwigzan komercyjnych.
Stuzy do
Modut w tej klasie stuzy do pozyskiwania danych przekazywanych przez pojazdy do KSZR za
pomocg urzadzen przydroznych V2I. Modut ma za zadanie pozyskiwa¢ dane od pojazdéw za pomoca
dedykowanej tacznosci krotkiego zasiegu (DSRC) lub innej technologii tacznosci dostepnej podczas

wdrazania systemu. Modut przekazuje pozyskane dane z pojazdéw i przekazuje do modutu
centralnego.
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Lista danych:

Nazwa zmiennej Liczebnos¢é

daneArchiwalne 0.* InformacjaZPojazdu Archiwalne komunikaty zebrane z
pojazdow i przestane do modutu
centralnego.

Wymagania dla systemu tagcznosci:

_

Integracja REST/Dedykowana

Jakos¢ transmisiji Maksymalne opdznienie: 1 s. Czestotliwos¢ przesytania
danych: 15 min.

Poziom zabezpieczenh Sredni

Rodzaj transmisji danych Swiattowod, LTE

Zapotrzebowanie na przeptywnos¢ | W gore: 2,4 kbps. W dét: nd

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujacych do urzadzenia.

Urzgdzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzagdzenia. W
przypadku btedu jako wynik zwracany jest kod i opis btedu.

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

InformacjaZPojazdu «XSDcomplexType»
Informacja przesytana z pojazdu do infrastruktury.

Lista danych:

nadano dateTime Moment wystania ramki.

predkosé int Aktualna wartos$¢ predkosci.

zdarzenie RodzajzdarzeniaZPojazdu | Zdarzenie (informacja o zdarzeniu
zarejestrowana przez pojazd).
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V2|

Interfejs pozwalajgcy na przekazywanie przez urzadzenie do modutu centralnego danych
pozyskanych z pojazdéw.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

v2i

zdarzenie InformacjaZPojazdu

Return:

RodzajZdarzeniaZPojazdu
Rodzaj zdarzenia raportowanego z pojazdu.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

awaryjne Reczne wyzwolenie swiatet awaryjnych samochodu.

hamowanie Nagte hamowanie samochodu.

poduszka Aktywowanie sie co najmniej jednej poduszki
powietrznej w samochodzie.
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«enumeration»
KategoriaPojazduCOST323

costl
cost2
cost3
cost4
cost5
cost6
cost7
cost8

Urzadzenie {]

- idUrzadzenia: string

A

Rzeczpospolita

-Polska
18. Wspdlne (I etap)

UrzadzenieProgramowalne

&J

UrzadzenieStanowe @

+ opisBtedu: string [0..1]

Instrument “t3czac Europe”

. s \
« » -
enumeration string
KategoriaPojazduTLS81
«enumeration»
b PSR
cl
c2 A
d B
e €
f1 D
f2 E
g F
h
J
«interface» «enumeration»
ObstugaUrzadzer KodBtedu
+ inicjalizacja(id_urzadzenia): boolean 01
+ alarmSerwisowy(KodBfedu, string): boolean 02
+ log(string): boolean 03
04
05
06
07
08
09
10
«interface» 99
Sterowanie
+ sterowanie(PolecenieSterujace): boolean
+ sprawdZ(): WynikSprawdzenia
+ log(): string
«enun"\eratior‘m «XSDcomplexType»
PolecenieSterujace KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci
Wylacz
Wilacz «XSDelement»
Prog_reset + czasWylaczeniaWyswietlacza: positivelnteger
Sprze} reset + natezenieSwiatta: string

-~ D+

- T

«interface»
Programowanie

programuj(DaneXML): WynikProgramowania

Stan

«interface»

stan(DaneXML): boolean
+ alarm(string, dateTime): boolean

«XSDcomplexType»
DaneXML
«XSDcomplexType» «XSDcompIex:’ype»
WynikSprawdzenia Interwal
«XSDelement» «X?Delemenw » ]
+  kodBtedu: KodBtedu [0..1] + interwatPrzesytaniaDanych: int

«XSDcomplexType»
WynikProgramowania

"
s

«XSDelement»
kod: KodWynikuProgramowania
opis: string [0..1]

«enumeration»
KodWynikuProgramowania
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Urzadzenie
Abstrakcyjny komponent reprezentujgcy dowolne urzadzenie - modut rozproszony.

Lista danych:

Nazwa Liczebnos¢ | Typ
Zzmiennej

idUrzadzenia string | Unikatowy identyfikator modutu rozproszonego sktadajacy
sie z fancucha znakow. Trzy pierwsze znaki to cyfry
wskazujgce na numer modutu, kolejny znak - na klase
danego modutu rozproszonego. Kolejne szesc¢ cyfr w
uktadzie heksadecymalnym jest losowo nadawane podczas
instalacji systemu i jest unikatowe dla konkretnego
urzadzenia. Zmiana urzgdzenia na urzgdzenie o innym
numerze seryjnym bedzie wymagata nadania mu nowego
identyfikatora. Raz wykorzystany identyfikator modutu nie
bedzie mogt by¢ ponownie uzyty, nad czym powinien
czuwac system centralny. Wielkos¢ liter nie bedzie miata
znaczenia.

Przyktad: 101A00FF02 oznacza urzgdzenie rozproszone
bedgce modutem 101 w klasie A " Informowanie o
utrudnieniach na drodze klasy A/S".

UrzadzenieProgramowalne

Abstrakcyjny komponent reprezentujgcy urzgdzenia, ktére mogg byc programowane przez modut
centralny.

UrzadzenieStanowe

Abstrakcyjny komponent reprezentujgcy urzadzenia, ktore raportujg zarejestrowany stan swojego
otoczenia (np. dane pogodowe, zajeto$¢ MOP) i zmiany tego stanu do modutu centralnego.

DaneXML «XSDcomplexType»

Dowolna struktura danych XML

Interwat «XSDcomplexType»

Odstep czasu pomiedzy kolejnymi przestaniami danych zagregowanych do modutu centralnego.

Lista danych:

interwatPrzesytaniaDanych int Interwat przesytania danych do
modutu centralnego definiowany
w minutach.

KonfiguracjaTablicyZmiennejTresci «kXSDcomplexType»

Lista danych:

Nazwa zmiennej

czasWytgczeniaWyswietlacza

positivelnteger | Czas w sekundach, po ktorym w
przypadku braku komunikacji z
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systemem centralnym urzadzenie
wytgczy wyswietlacz znakdw.

natezenieSwiatta string Natezenie swiatta emitowanego
przez tablice. Wartos¢ "auto"
oznacza tryb automatyczny,
warto$ci licbowe oznaczajg reczne
ustawienie zadanego strumienia
Swietlnego w lumenach.

WynikProgramowania «XSDcomplexType»

Daner zwracane jako wynik wywotania metody Programuj, wskazujgce powodzenie lub btad
programowania.

Lista danych:

kod KodWynikuProgramowania | Kod wskazujgcy powodzenie lub
niepowodzenie operaciji
programowania urzgdzenia.

opis [0..1] string Dodatkowe informacje o
przyczynie niepowodzenia
programowania urzgdzenia.

WynikSprawdzenia «<XSDcomplexType»

Prosty wynik sprawdzenia stanu urzagdzenia metodg sprawdz(). Dla konkretnych rodzajéw urzadzen
moze byc¢ rozszerzony o specyficzne informacje.

Lista danych:

_

kodBtedu [0..1] KodBtedu Kod btedu urzadzenia,
przekazywany jesli wystgpit btgd.

opisBtedu [0..1] string Dodatkowe informacje o btedzie. W
przypadku btedu specyficznego dla
urzgdzenia - kod btedu.

ObstugaUrzadzen
Uniwersalny interfejs umozliwiajgcy postawowg obstuge urzgdzen rozproszonych przez modut

centralny. Umozliwia przekazanie dowolnej liczby statuséw urzadzenia (np. kody btedow i kody
stanow).
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Metody:

Nazwa parametru

Opis metody Opis parametru

Typ parametru

inicjalizacja Zgtoszenie sie urzgdzenia po wigczeniu zasilania, po ktérym
powinno nastgpi¢ programowanie urzadzenia. Bez polecenia
programujgcego, urzgdzenie nie powinno nic wyswietlaé.
Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.
urzadzenie id_urzadzenia unikalny identyfikator
urzgdzenia
Return: boolean
alarmSerwisowy Zgtoszenie nieprawidtowej pracy urzadzenia.
Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.
btgd KodBtedu kod btedu lub stanu
urzgdzenia
szczegoty string Dodatkowe informacje o
raportowanym btedzie.
Return: boolean
log Przekazanie przez urzadzenie logu.
Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.
log string
Return: boolean

Programowanie

Uniwersalny interfejs umozliwiajacy modutowi centralnemu programowanie urzadzen. Interfejs ma
specjalizacje dla konkretnych klas modutow.

Metody:

Metoda Nazwa parametru

Opis metody Opis parametru

Typ parametru

programuj

System centralny wysyta parametry programujgce
urzadzenie. Struktura i zawartos¢ parametréw zalezy od
klasy modutu i jest zdefiniowana dla poszczegdinych klas
modutéw.

Polecenie wysytane jest rowniez niezwtocznie po otrzymaniu
zgtoszenia gotowosci do pracy urzgdzenia lub gdy ustawienia
urzadzenia réznig sie od systemowych.

Metoda zwraca kod wyniku programowania - w przypadku
btedu jest to kod i opis btedu.

parametry

DaneXML

Return: WynikProgramowania
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Stan

Uniwersalny interfejs przeznaczony do przekazywania przez urzgdzenie swojego stanu do modutu
centralnego. Interfejs ma specjalizacje dla konkretnych klas modutéw.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

stan Zdarzeniowe przesytanie informacji nt. zmiany stanu pojazdu,
zajetosci miejsc postojowych, na analizowanym odcinku
drogi, itp.

Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.

parametry DaneXML

Return: boolean

alarm Zdarzeniowe przesytanie informacji o szczegdlnych
sytuacjach wykrytych przez urzadzenie. Lista alarmow
generowanych przez kazda klase modutu jest okreslona w
modelu tej klasy modutu.

Modut centralny zwraca true w przypadku poprawnego
obstuzenia wywotania, false w przypadku btedu.

zdarzenie string Zdarzenie, ktérego dotyczy
alarm. Szczegdétowe listy
zdarzen obstugiwanych przez
poszczegolne klasy modutow
sg okreslone w modelach tych
modutow.

znacznikCzasu dateTime Data i czas wystgpienia
zdarzenia.

Return: boolean

Sterowanie

Uniwersalny interfejs umozliwiajgcy modutowi centralnemu podstawowe sterowanie urzagdzeniami.

Metody:

Metoda Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

sterowanie Przestanie incydentalne sygnatow sterujgcych do urzgdzenia.

Urzadzenie zwraca true w przypadku poprawnego obstuzenia
wywotania, false w przypadku btedu.

Polecenie PolecenieSterujgce

Return: boolean

sprawdz System centralny sprawdza ustawienia urzadzenia. Jako
wynik otrzymuje kod i opis btedu. Brak kodu i opisu btedu
oznacza poprawne dziatanie.

Metoda moze by¢ przedefiniowana w niektorych klasach
modutéw, gdzie zwraca dodatkowe dane specyficzne dla
urzadzenia.
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Nazwa parametru Opis metody Opis parametru

Typ parametru

Return: WynikSprawdzenia

log Pobranie przez system centralny logéw z urzadzenia. Jako
wynik zwracane sg logi od momentu poprzedniego ich
pobrania przez system centralny lub ich przekazania przez
urzgdzenie.

Return: string

KategoriaPojazduCOST323
Kategoria pojazdu wg COST 323.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

costl samochody osobowe i dostawcze, z przyczepg lub bez

cost2 dwuosiowe pojazdy ciezarowe

cost3 pojazdy ciezarowe bez przyczepy o liczbie osi wiekszej niz dwie
cost4 pojazdy ciezarowe z naczepg z osiami podwaojnymi i pojedynczymi
costb pojazdy ciezarowe z naczepg z co najmniej jedng osig potréjng
cost6 pojazdy ciezarowe z przyczepa

cost7 autobusy

cost8 inne pojazdy

KategoriaPojazduTLS81
Kategoria pojazdu wg TLS 8+1.

Lista wartosci:

N

b motocykle i skutery
cl samochody osobowe
c2 samochody osobowe i dostawcze z przyczepa
d samochody dostawcze
e samochody ciezarowe bez przyczep, duze samochody dostawcze
fl samochody ciezarowe z przyczepami
f2 samochody ciezarowe z naczepami (ciggniki siodtowe)
autobusy
pojazdy niesklasyfikowane
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KodBtedu

Kody btedéw (nie stany), wysytane (i mozliwe do pobrania) w przypadku wystgpienia
nieprawidtowosci.

Kod btedu jest wysytany do systemu centralnego co 1 minute.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

01 Drzwi otwarte (otwarte drzwi szafki technicznej)

02 Zasilanie awaryjne (zasilanie z akumulatora)

03 Temperatura 1 - przekroczona graniczna temperatura procesora (temperatura
zbyt wysoka)

04 Temperatura 2 - przekroczona graniczna temperatura jednostki centralnej

(temperatura zbyt wysoka)

05 Restart Urzadzenia — kazde uruchomienie Urzadzenia skutkuje wystaniem
informacji o tym do systemu centralnego

06 Przepetnienie bufora Urzadzenia — sytuacja, w ktérej rekordy nieodbierane przez
system centralny zapetniajg catg dostepng przestrzen bufora,

07 Temperatura 3 - przekroczona graniczna temperatura procesora (temperatura
zbyt niska)

08 Temperatura 4 - przekroczona graniczna temperatura jednostki centralnej
(temperatura zbyt niska)

09 Naruszenie integralno$ci Urzagdzenia — sytuacja, w ktérej wykrywane jest
dowolne zdarzenie rodzgce podejrzenie, ze integralnos$¢ Urzgdzenia zostata
naruszona.

10 Bfad przetwarzania w Urzadzeniu (komunikat dotyczacy nieprawidtowosci w

przetwarzaniu; uzupetnienie informacji o szczegoéty moze by¢ realizowane
metoda "Stan")

99 Inny btad, specyficzny dla urzgdzenia. Szczegdty tego btedu (np. kod btedu,
dodatkowe informacje) mogg zostac¢ przekazane w odrebnym parametrze.
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KodWynikuProgramowania

Lista wartosci:

0 Programowanie zakonczone powodzeniem.

1 Btad sktadni XML parametrow wejsciowych.

2 Bfad niezgodnosci ze schematem parametrow
wejsciowych.

3 Bfgd w danych, niemoznosc¢ obstuzenia

przekazanych danych (np. zbyt duza rozdzielczos¢
grafiki, zbyt dtugi tekst do wyswietlenia).

4 Inny lub nieznany btad

PSR
Poziom swobody ruchu

Lista wartosci:

A Ruch swobodny, duza swoboda wyboru predkosci i manewrowania, losowe, lokalne
zakidcenia tatwo kompensowane, ktorych wptyw na uzytkownikow jest znikomy.

B Ruch rownomierny, odczuwalna obecnosc¢ innych pojazdéw przez indywidualnego
kierowce, prawie petna swoboda wyboru predkosci przy zmniejszonej swobodzie
wykonywania manewréw w stosunku do PSR A, bardzo duzy komfort podrézy
(psychiczny i fizyczny), losowe lokalne zaktécenia wcigz tatwo kompensowane.

C Ruch réwnomierny, ale na sposéb jazdy istotnie wptywajg inne pojazdy, m.in. istotnie
ograniczona swoboda wyboru predkosci i wykonywania manewréw, ktére wymagajg
duzej uwagi. Lokalne, losowe zaktécenia mogg powodowac lokalng zmiane swobody
jazdy.

D Ruch réwnomierny, jednak wybér predkosci i manewrowania jest mocno ograniczony
duzg gestoscig, komfort jazdy niski, drobne incydenty i chwilowe wzrosty natezenia
powodujg odczuwalne zakiécenia.

E Natezenie ruchu bliskie lub réwne przepustowosci, mata predkos¢ jazdy oraz
skrajnie utrudnione manewrowanie, odbywajgce sie na zasadzie wymuszania,
bardzo niski komfort jazdy powodujgcy frustracje kierowcéw; nawet niewielki wzrost
natezenia ruchu lub jego zatrzymanie powodujg powazne zaktécenia o duzym
zasiegu na odcinku.

F Stan zatamania przeptywu ruchu z przejsciem do ruchu wymuszonego — natezenie
ruchu przekraczajgce przepustowos$¢ powoduje utworzenie sie kolejki pojazdéw i ich
dalszy ruch, odbywajgcy sie z zatrzymaniami.
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PolecenieSterujace
Polecenia sterujgce wykorzystywane przez modut centralny do sterowania urzgdzeniami.

Lista wartosci:

Wartosc¢ Opis

Wylacz wytgczenie zasilania urzadzenia
Wilacz wigczenie zasilania urzadzenia
Prog_reset reset programowy urzgdzenia
Sprzet_reset reset sprzetowy urzadzenia
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19. Poziom zabezpieczen dla Modutéw Rozproszonych

Dla poszczegélnych interfejséw modutéw zaproponowano 3-stopniowy poziom zabezpieczen.

Cate rozwigzanie KSZRD zaréwno na poziomie modutéw rozproszonych (MR), jak i centralnych (MC)
bedzie funkcjonowato w bezpiecznych sieciach teleinformatycznych.

Planuje sie ponadto, ze na poziomie wymagan dla modutéw centralnych (systemu centralnego)
zostang wdrozone mechanizmy i oprogramowanie stuzgce do kontroli catego systemu na poziomie
interfejsdw sieciowych, a takze dla najwazniejszych komponentéw informatycznych— dla kontroli na

poziomie funkcjonowania aplikacji.

Poziom

Rodzaje danych

Zagrozenia, ryzyko,
skutki

Srodki

- odpornosc¢ na
btedne dziatanie
poszczegdlnych
urzgdzen

dostepne, ale
jednoczesnie wazne
(informacja o
wypadku, korku)

- mogg zawierac
informacje poufne,
dane osobowe

Poziom - integralnosc¢ - dane docelowo do |- utrata bgdz Kontrola adresu IP,
niski danych publicznego dostepu | modyfikacja danych |monitoring na
- autentyczno$é (np. informacja przez poziomie interfejsu
pogodowa) nieautoryzowane sieciowego,
- dane z niezbyt podmioty jest mato | podstawowe metody
znaczacych znaczaca uwierzytelnienia
czujnikéw/pomiaréw | - utrata dostepnosci | (login, hasto),
- komunikacja, ktora |do komunikacii nie rekomendowana
nie jest pilna wigze sig z komunikacja
powaznymi szyfrowana.
konsekwencjami
(np. brak informacji
pogodowych)
- w przypadku
btednego dziatania
urzgdzen ustalenie
przyczyny nie jest
priorytetowe
Poziom - integralnos$é - przesytane dane - utrata badz Wykorzystanie
sredni danych ktére nie sg modyfikacja danych |bezpiecznych sieci
- poufnosé danych | publicznie dostepne | bytaby szkodliwai | VPN/APN, Kontrola
- dostepnosé - przesytane dane, | Problematyczna acz |adresu IP,
. ktore sa publicznie niekrytyczna, monitoring na
- autentycznosc poziomie interfejsu

- zablokowanie
tacza
komunikacyjnego
jest niepozadana

- w przypadku
btednego dziatania
urzadzen ustalenie
przyczyny nie jest
priorytetowe

sieciowego,
podstawowe metody
uwierzytelnienia
(login, hasto),
rekomendowana
komunikacja
szyfrowana, staty
monitoring ruchu
sieciowego na
poziomie
interfejsow.
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Poziom

Poziom
wysoki

Generalna Dyrekcja
Drég Krajowych i Autostrad

- integralnosc¢
danych

- poufno$¢ danych

- dostepnosc¢

- autentycznosc¢

- mozliwos$¢ rewizji
- niezaprzeczalnos¢

- odpornosc¢ na
btedne dziatanie
poszczegdlnych
urzadzen

Rzeczpospolita

- Polska

Rodzaje danych

- przesytane dane
ktére nie sg
publicznie dostepne
i jednoczes$nie sg
krytycznie wazne

- dane krytyczne ze
wzgledu na
bezpieczenstwo

- komunikacja z
systemami, dla
ktérych btedne dane
mogg by¢ bardzo
powazne

Zagrozenia, ryzyko,

skutki

- utrata badz
modyfikacja danych
bytaby krytyczna i
mogta doprowadzic¢
do utraty zycia

- zablokowanie
tacza
komunikacyjnego
jest
niedopuszczalne

- w przypadku
btednego dziatania
urzgdzeh ustalenie
przyczyny jest
konieczne

Wspoéfinansowany przez Unie Europejska
Instrument “t3czac Europe”

Srodki

Wykorzystanie
bezpiecznych sieci
VPN/APN, Kontrola
adresu IP, kontrola
adresu MAC, staty
monitoring na
poziomie interfejsu
sieciowego i na
poziomie aplikaciji,
uwierzytelnienie
(login, hasto) oraz
rekomendowane
wykorzystanie
klucza
kryptograficznego,
rekomendowana
komunikacja
szyfrowana.

Szczegoly zabezpieczenia urzgdzen bedg ponadto definiowane na poziomie dokumentacji SST i
wymagan dotyczgcych modutéw centralnych.
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