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DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem specyfikacji technicznej (SST) sa szczegotowe wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z re-
montem drogi wewng¢trznej lesne;.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest obowiazujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy wykonywaniu robot zwigzanych
7z REMONTEM DROGI WEWNETRZNEJ LESNEJ NR 181 NA TERENIE LESNICTWA BELCHATOW W NADLESNICTWIE BELCHATOW.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot wg kodu CPV 45233120-6.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Remont — wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym rob6t budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pier-
wotnego, a nie stanowiagcych biezacej konserwacji, przy czym dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow budowlanych innych niz uzyto w
stanie pierwotnym.
1.4.2. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo jego
cze$¢ stanowiacg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urza-
dzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.4. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.5. Korona drogi - jezdnia z poboczami.
1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.7.  Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow
1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.9. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i bezpie-
czenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.10. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltgbokos$ci przemarzania.
1.4.11. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozli-
wienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.12. Nawierzchnia thuczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa niezwigzanego lub thucznia kamiennego, klinca i miatu, lezaca
na podiozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu.
1.4.13. Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
1.4.14. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych.
1.4.15. Kruszywo naturalne — kruszywo pochodzenia naturalnego, ktdre poza obrobka mechaniczng nie zostato poddane zadnej
innej obrdbce.
1.4.16. Kruszywo o cigglym uziarnieniu — kruszywo stanowigce mieszanke¢ kruszyw grubych i drobnych, w ktérej wymiar ziaren
grubych (D) jest wigkszy od 6,3 mm.
1.4.17. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym, stosowany do warstw kon-
strukcji nawierzchni drog.
1.4.18. Przepust — budowla inzynierska o przekroju zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku przez korpus drogowy.
1.4.19. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego, wydany zgodnie z obo-
wigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno-
$ci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania polecen i innej kore-
spondencji technicznej pomi¢dzy Inspektorem nadzoru, Wykonawcg i projektantem.
1.4.20. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
1.4.21. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w
imieniu Wykonawcy.
1.4.22. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.24. Dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacj¢, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.
1.4.25. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.26. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.
1.4.27. Dokumenty umowy — sa to wszelkie dokumenty stuzace do okreslania lub opisania warunkéw zamowienia.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony teren budowy i dziennik
budowy, o ile jest to przewidziane w przepisach i dokumentach kontraktowych oraz dokumentacj¢ projektowa i STWiORB.
1.5.2. Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis techniczny, rysunki i przedmiar robot.
1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
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b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na
terenie 1 wokot terenu robot
1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczgcia do
daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materialow

Zgodnie z ustawa wyr6b budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych, jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z norma zharmonizowang albo europejska aprobata tech-
niczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Go-
spodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bez-
pieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracj¢ zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza si¢ do stosowania:

1. Wyroby posiadajace znak CE bez ograniczen
2. Wyroby, ktoére nie posiadaja znaku CE pod warunkiem, gdy:
a)  Wyrdb zostal wyprodukowany na terytorium Polski
- w zgodzie z istniejacg Polska Norma, a producent dotaczyt deklaracje zgodnosci z tg norma,
- w przypadku braku istniejacej Polskiej Normy lub istotniej roéznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang aprobata tech-
niczna, a producent zalaczyt deklaracje zgodnosci z ta aprobata,
- posiada znak budowlany §wiadczacy o zgodnosci z Polska Norma wyrobu albo aprobatg techniczng, a producent zatgczyt
odpowiednig informacj¢ o wyrobie;

b) wyrdb zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej, a producent zataczyt do wy-
robu deklaracje zgodnosci z ta aprobata;

c) jestto wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
dla ktorych producent wydat deklaracj¢ zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlane;;

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegdtowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania materiatow i

odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia.
Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nie spetniajace wymagan zostang odrzucone.
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia cigglych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materialy uzy-
skane z dopuszczalnego zrodta spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow ze zrddet miejsco-
wych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatow pochodzacych ze zrodet

miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z

dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, beda formowane w haldy i moga by¢ wykorzystane przy zasypce i rekulty-

wacji terenu po ukonczeniu robét tylko za zgoda Zamawiajacego.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie robot lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach

umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora.
Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w do-
kumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora.
2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bgda one uzyte do robét, byly zabezpieczone przed

zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem.

2.6. Rodzaje materialéw
Rodzaje materialow stuzacych do wykonania robot zgodnie z dokumentacja projektowa zostaly opisane w poszczegdlnych
szczegdtowych specyfikacjach technicznych.



Remont drogi wewnetrznej lesnej nr 181 STWiORB

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wy-
konywanych robot. Ilos¢ i rodzaj sprzetu musza by¢ dostosowane do zakresu robot i specyfiki prac wynikajacych z dokumentacji
projektowe;.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wyko-
nywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz odpowiednimi SST.
Polecenia Inspektora Nadzoru powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora pod grozba
zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jako$¢ robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrole robdt i jakosci materiatdéw. Wykonawca przeprowadzi pomiary robodt z cze-
stotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.2. Dokumenty budowy

6.2.1. O ile wymaga tego Zamawiajacy, dziennik budowy jest wymaganym dokumentem obowiazujacym Zamawiajacego i Wyko-
nawcg¢ w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6élnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru do usto-
sunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem
stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.2.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze nast¢pujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokoty odbioru robot,

c) protokoly badan laboratoryjnych,

d) deklaracje zgodnosci z Polska Norma, atesty i aprobaty techniczne.
6.2.3. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawcg. Zaginiecie dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru.

Wyniki obmiaru bedg przekazane Inspektorowi Nadzoru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w
Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu platnosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwa dla danych robdt nie wymaga inaczej, objgtosci beda wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez $redni
przekroj.

Tlosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedtug dowodoéw wydania materiatow.
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7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢§ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w przypadku wystgpowa-
nia dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtoséci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksigzce ob-
miaréw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg§ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na koncowej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dal-
szym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbioér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajg-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru rob6ét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem In-
spektora nadzoru i Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru i Inwestora.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustale-
niami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru czg¢$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad

jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbioér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 warto$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dzienni-
ka budowy.

Odbidr ostateczny robodt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub roboét uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$§¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokoét odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zaszta potrzeba jej sporzadzenia,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. dziennik budowy (oryginal) i ksigzke obmiarow.

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z SST,

6. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robot, o ile przewiduja to dokumenty umowy.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze osta-
tecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Za wykonanie robot budowlanych Wykonawcy bedzie przystugiwato wynagrodzenie ustalone dokumentach umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 89 2 25.08.1994 1, poz. 414 z pdzn. zm.).

2. Ustawa z dnia 11 wrze$nia 2019 r. - Prawo zamoéwien publicznych (Dz. u z 2019, poz. 2019 z p6zn. zm.)
2 Warunki Kontraktu (Umowy).
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DL-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
DL-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE. ODTWORZENIE TRASY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych wyzna-
czeniem robot i obmiarem robot.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.2. SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajacymi wyznacze-
nie w terenie zakresu robot i obmiaru powykonawczego.

2. MATERIALY

Do oznaczenia pikietazu (hektometrow) i innych niezbgdnych punktow nalezy stosowacé paliki drewniane. Do wytyczania zakre-
su robot; szpilki stalowe, sznurek itp.

3. SPRZET

Sprzgt pomiarowy; tasma, dalmierz, niwelator, tata geodezyjna, kotko pomiarowe.
4. TRANSPORT

Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wyznaczenie zakresu robot

Hektometry nalezy oznakowac trwale palikami z boku trasy poza zakresem robot.

Pomiar niwelacyjny spadkéw dna rowdéw wykonany w przewidzianym w dokumentacji zakresie.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t, w tym pomiary zwigzane z kontrolg i odbiorem roboét, nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych przeprowadza Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka pomiarowa
Jednostka pomiarowa jest km (kilometr) i m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposob odbioru robot
Odbidr robdt zwigzanych nastgpuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

— wyznaczenie punktéw gtéwnych drogi i punktéw charakterystycznych,
— pomiar niwelacyjny spadkéw dna rowOw zwigzany z ich czyszczeniem,
— inwentaryzacje powykonawcza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r (t.j. Dz.U. 2019.725,730 z p6zn. zm.)
5. Przepisy wykonawcze do ww. ustawy, instrukcje techniczne dotyczace pomiarow
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DL-01.02.02 ZDJECIE DARNINY, HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze
zdjgciem warstwy gruntu organicznego (darniny, humusu) nieprzydatnego do rob6t ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowiazujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.2. SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z mechanicznym zdjeciem warstwy humusu
i darniny, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych w zakresie okreslonym w dokumentacji projektowej i przedmiarze
robot.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwigzanych nalezy stosowaé:
e  koparki, koparko-tadowarki i samochody samowytadowcze,
e  spycharki, réwniarki.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Zdjecie warstwy gruntu organicznego

Warstwe nalezy usung¢ z powierzchni robdt wskazanych w dokumentacji. Warstwa musi by¢ zdjeta na pelng grubo§¢ — do mine-
ralnego gruntu podtoza lub istniejagcej nawierzchni.

Nie wolno wykonywacé robot w czasie warunkow zewngtrznych (opadéw) mogacych pogorszy¢ whasciwosci gruntu podtoza
(rozmoknigcie). Jezeli bezposrednio po zdjgciu humusu nie prowadzi si¢ kolejnych robot, powierzchnie oczyszczone z humusu mu-
sza mie¢ zapewnione sprawne odwodnienie.

Zdjety humus nalezy rozplantowac warstwami grubosci 15 do 20 cm poza pasem robot za rowem lub przy podstawie nasypu
drogowego.

W zakresie robot opisanych w tej SST miesci si¢ $ciecie darniny / humusu ze zjazdow

Ewentualny nadmiar, ktdrego nie da si¢ rozplantowaé nalezy wywiez¢ poza teren robot. Jezeli sg takie mozliwosci, moze to by¢
miejsce na terenie Zamawiajacego uzgodnione z miejscowym lesniczym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola usuni¢ecia humusu
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) zdjetej warstwy humusu o usrednionej w dokumentacji grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. Usunigcie humusu nalezy do robot zanika-
jacych.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena obejmuje zdjecie warstwy na pelnej grubosci z roztozeniem / rozplantowaniem lub zatadunkiem, odwiezieniem, roztadun-
kiem.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.



Remont drogi wewnetrznej lesnej nr 181 STWiORB

DL-04.00.00 PODBUDOWA
DL-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z profilowa-
niem i zagg¢szczaniem podioza gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji roboét wymienionych w punkcie 1.2.
DL-00.00.00 Wymagania ogdlne.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z przygotowaniem podloza przed utozeniem
warstw nawierzchni.

2. MATERIALY
Grunty (kruszywa) wg DL-04.02.01 A.
3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosénie ustawianym lemieszem,
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na potozone nizej warstwy korpusu drogowego.

4, TRANSPORT
Nie wystepuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w  DL-00.00.00 pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed rozpocze-
ciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchni. Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem kolejnej warstwy.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne po wykonaniu robot ziemnych wedtug SST DL-
02.03.01 i DL-02.01.01 umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie
jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca, powinien dowiez¢ dodatko-
wy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci minimalnego wskaznika zageszczenia.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszcezanie podtoza nalezy kontynuowaé do
osiaggni¢cia wymaganego wskaznika zageszczenia. Podloze nalezy wyprofilowaé do projektowanego pochylenia i zagescic.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20% +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z
profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przy-
stapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w  DL-00.00.00 pkt 6.
6.2. Badania w trakcie robét
6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podaje tablica nr 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwos¢

1 | Zageszczenie, wilgotno$é gruntu podioza - w 1 punkcie na 1 000 m?

6.2.2. Zageszczenie

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza nie powinien by¢ mniejszy od 0,97. Wilgotnos¢ powinna by¢ réwna wilgotno-
$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
—  szeroko$¢ profilowanego podtoza: tolerancja +10 cm -5 cm
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—  spadki poprzeczne: tolerancja + 0,5%
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i zaggszczonego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* obejmuje:
—  prace pomiarowe,
—  profilowanie podtoza,
—  zaggszczenie,
—  ewentualny zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub w inne miejsce nasyp,
—  utrzymanie podtoza,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie ptyta
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10
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DL-04.02.01A GORNA CZESC NASYPU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykony-
waniem gornej cz¢$ci nasypu.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest obowiazujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w

punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem goérnej warstwy nasypu
stanowigcej bezposrednie podioze pod nawierzchni¢ oraz pobocza drogi lesne;j.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okre$leniami podanymi w specyfika-
cji DL-00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow
Grunty niespoiste, niewysadzinowe: zwiry i pospotki, piaski grubo i $rednioziarniste, wysiewki kamienne o uziarnieniu odpo-
wiadajacym pospotkom lub zwirom i woda.
2.2. Wymagania dla kruszywa
Kruszywo do wykonania warstwy powinno spetnia¢ nastepujace warunki:
2.2.1. warunek zageszczalno$ci, okre§lony zaleznoscia:

d
U=—2>5

d 10
gdzie:
U - wskaznik r6znoziarnistosci,
dgo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe.
Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 11 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwy powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111, dla klasy I i II.
2.2.2. Wskaznik piaskowy WP > 35
2.2.3. Wspdlczynnik filtracji ,k;0” > 6 x 10”° m/s

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania ze sprzetu dostosowanego do
rozmiaru i zakresu rob6t, w tym:
- rowniarek, spycharek, koparko-tadowarek,
- walcow statycznych,
- plyt wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmie-
szaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w DL-00.00.00 pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w specyfikacjach DL-02.00.00 oraz SST DL-04.01.01.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w rzedach rownolegtych do osi drogi. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciaggnig¢cie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach niezbednych do wiasciwego wytyczenia.

5.3. Wbhudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane warstwa jednakowej grubosci, z zachowaniem spadkow i rzednych wysokosciowych. Gru-
bos¢ warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po zageszczeniu osiggnicto grubosé projektowang.

Warstwe o grubosci powyzej 20 cm, nalezy wykonac i zaggsci¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastgpnej war-
stwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inspektora warstwy poprzednie;j.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie warstw o przekroju
daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawegdzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi czgéciowo nakladajacymi sig, w kierunku
jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami poduznymi
czesciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi. W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa powinna by¢ zagesz-
czana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na biezaco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.
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Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggnig¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 0,97. Wskaznik zageszczenia nale-
zy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 lub metodami rownowaznymi (np. ptyta dynamiczng) z przeliczeniem na Is.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
5.4. Utrzymanie warstwy

Przed utozZeniem kolejnych warstw powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego
utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot, Wykonawca na zadanie Inspektora, powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wy-
konania robot i przedstawi¢ wyniki. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w punkcie 2.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow Tolerancje
1 | Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km +10 cm -5 cm
2 Rownos¢ podtuzna mniej niz 20+25 mm
3 Spadki poprzeczne +0,5%.
4 | Rzedne wysokosciowe +1-2cm
5 | Uksztaltowanie osi w planie ~ +5cm
6 | Grubos$¢ warstwy Podczas budowy: +2 cm-1 cm
na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
1000 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m?
7  Zageszczenie, wilgotno$é kruszywa | Co 200 m lub nie rzadziej niz raz na 1000 m* ‘=>0,97

*) Dodatkowe pomiary nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubosé tych
warstw.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Z tolerancja od -20% do +10%.
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.2, powinny by¢ na-
prawione przez spulchnienie do glgbokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szecienny).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawg platnosci jest wykonanie warstwy z pozyskaniem, transportem materiatu, ulozeniem i zaggszczeniem.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,
- zakup, pozyskanie i transport materiatu,
- rozlozenie warstwy materiatu o grubosci i jakosci okre§lonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j,
- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych przewidzianych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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DL-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem specyfikacji sa szczegélowe wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z profilowaniem i za-
geszezaniem podioza z rodzimego gruntu mineralnego.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.2. SST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot

Nalezy stosowac:
- rowniarki lub spycharki uniwersalne z ukos$nie ustawianym lemieszem.
- walce statyczne, wibracyjne.

4, TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robét

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z humusu, korzeni i innych zanieczyszczen.

Korong nalezy wyprofilowa¢ do daszkowego spadku poprzecznego min. 3-4 %, i niezwlocznie zagesci¢. Roboty wykona¢ bez-
posrednio przed ulozeniem nawierzchni. Nalezy wyprofilowaé rowniez trojkatne muldy na zewnatrz korony drogi.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu moze si¢ odbywaé jedynie ruch maszyn i pojazdow, zwigzany bezposrednio z wy-
konaniem nawierzchni.
5.2. Profilowanie i zage¢szczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania przy optymalnej wilgotnosci gruntu. Zageszczanie
podloza nalezy kontynuowa¢ do osiagni¢cia wskaznika zaggszczenia [Is] nie mniejszego od 0,97 lub jego przelicznika (Evd) badane-
go lekka ptyta dynamiczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robét
6.1.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

- szerokos¢, glebokosc, spadki: 10 razy na 1 km

- zageszczenie, wilgotno$¢: nie rzadziej niz 1 raz na 500 m’
6.1.2. Cechy geometryczne

- szerokos$¢: doktadno$¢ + 10 cm, -5 cm

- Spadek poprzeczny: tolerancja + 1 %, -0,5 %
6.1.3. Zageszczenie
Wskaznik zageszezenia [Is] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w punkcie 5.2.
Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedhug PN-B-06714-17.
6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
Powierzchnie, ktére wykazuja odchylenia od cech wymienionych w SST powinny by¢ ponownie wyrownane i zageszczone. Do-
danie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane poprawnie, jesli badania kontrolne wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne. Profilowanie pod-
oza nalezy do robot ulegajacych zakryciu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie z uformowaniem podtoza pod nawierzchnie,

- zageszczenie,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Specyfikacja techniczna DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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DL-05.01.04 A° REMONT NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni drogi we-
wngtrznej lesne;j.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.2. SST
DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem remontu nawierzchni z uzyciem
mieszanki niezwigzanej kruszywa lamanego, tj. ziarnistego materiatu o okreslonym sktadzie, w procesie technologicznym, polegaja-
cym na odpowiednim utozeniu i zaggszczeniu przy optymalnej wilgotnosci mieszanki.
Mieszanka niezwigzana ma by¢ wytworzona z kruszyw kamiennych naturalnych pochodzenia magmowego.
Mieszankg uktada si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;j:
— jako wyrownanie istniejacej nawierzchni,
— jako samodzielng warstwe na wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu.
1.4. Okreslenia podstawowe
- Mieszanka niezwigzana -ziarnisty materiat o okre§lonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest stosowany do wykona-
nia warstw konstrukcji nawierzchni drogowe;.
- Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych,
- Kruszywo famane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania na
frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach,
- Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, poddane wytacznie obréobce mechanicznej,
- Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty.
- Kruszywo grube — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rownym lub wigkszym niz 1 mm oraz D (gornego)
wiekszym niz 2 mm.
- Kruszywo drobne — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d = 0 oraz D = 6,3 mm lub mniejszym
- Kruszywo o ciggltym uziarnieniu — mieszanka kruszyw grubych i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm

MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow
Materiatami, ktorych dotyczy specyfikacja sa kruszywa tamane kamienne; wylewne, magmowe, metamorficzne.
- Mieszanka kruszywa niezwigzanego 0 +~ 63 mm,
- Mieszanka kruszywa niezwiagzanego 0 + 31,5 mm,
- Miat kamienny 0-4 do 0-8 mm
Woda do zraszania kruszywa.
Wyklucza si¢ stosowanie kruszywa pochodzenia osadowego

2.3. Wymagania dla materialow
Kruszywa, ktérych dotyczy specyfikacja musza spetnia¢ wymagania okreslone w normie PN-EN 13242 i norm powigzanych.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonaweca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- rowniarek, spycharek, koparko-tadowarek,

- rozScietacza z napedem gasiennicowym

- walcow statycznych i walcdw wibracyjnych.

4. TRANSPORT
Materiaty nalezy dowiez¢ samochodami samowyladowczymi.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiaggnigto grubos¢ po-
dang w dokumentacji projektowe;.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa nalezy zaklinowac/zamialowacé ja poprzez stopniowe rozsypywanie miatu przy cigglym za-
geszczaniu walcem statycznym gladkim.

W przypadku zaggszczania kruszywa walcami wibracyjnymi roboty nalezy przeprowadza¢ bez skrapiania kruszywa woda.

Na odcinku podanym w dokumentacji projektowej kruszywo powinno by¢ rozktadane warstwa o jednakowej grubosci. Zagesz-
czenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi, cze-
$ciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej osi.

Zageszczanie mozna zakonczyc¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno thucznia o wymiarze okoto 40 mm
pod naciskiem kota walca nie wtlacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zaggszczeniu warstwy nalezy zamkna¢ ja poprzez utozenie mialu 0-4 do 0-8 mm i zaggszczeniu walcem ogumionym.

Zageszczenie mozna zakonczy¢, jesli nie pojawiaja si¢ $lady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

W przypadku zaggszczania kruszywa sprzgtem wibracyjnym, zaggszczenie nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla
walcow gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda.

W pierwszych dniach po wykonaniu nalezy dba¢, aby nawierzchnia stale wilgotna.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Na zadanie Inspektora nadzoru Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przed-
stawi¢ wyniki.
6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ nawierzchni
2 Rownos¢ poprzeczna
3 Spadki poprzeczne 2 razy na 1 odcinek
4 Szeroko$¢ nawierzchni
5 Grubos$¢ nawierzchni

6.2.2. Rownos¢ nawierzchni
Niero6wnosci nawierzchni mierzone 4-metrowa tata nie powinny przekracza¢ 15 mm.
6.2.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancjg £ 10%.
6.2.4. Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rdzni¢ si¢ od projektowanej o wiecej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.5. Laczna grubos$¢ nawierzchni nie moze by¢ mniejsza od podanej w dokumentacji projektowe;.

6.3. Pomiar no$nos$ci nawierzchni
Pomiary no$nos$ci nawierzchni nalezy wykonaé ptyta VSS o $rednicy 30 cm, Pomiar nalezy wykona¢ 1 raz na 500 m2.
Nawierzchnia powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci podane w tablicy ponize;j.

Tablica 2. Wymagana no$no$¢ nawierzchni

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Zaggszczenie nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtdrnego modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu od-
o - o o My M <22

ksztalcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy od 2,2 (7 £ E 7).
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.4.1. Niewtasciwe uziarnienie i whasciwosci kruszywa

Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora, Wykonawca wymieni je na wlasciwe,
na wlasny koszt.
6.4.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni i jej no$nosé

Wszystkie cechy nawierzchni, ktore wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w SST powinny by¢ naprawione. Wykonawca
wykona to na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr utozonej nawierzchni nastgpuje na podstawie pomiaru powykonawczego i wymaganych badan.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wykonawca wykona warstwy nawierzchni wedtug cech i w technologii okreslonej w dokumentacji projektowej i SST.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni obejmuje:

—  zakup i dostarczenie materialdw na miejsce robot,

— rozlozenie warstwy i jej zageszczenie,

—  przeprowadzenie badan, w tym no$nosci ptyta VSS jak w pkt. 6.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

— PN-EN 13242:2010  Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw stosowanych w obiektach budow-
lanych i budownictwie drogowym

— PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania

—  BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

10.2. Inne dokumenty

—  Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne.
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DL-06.04.01 CZYSZCZENIE PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z remontowaniem, czyszczeniem przepustow pod droga i zjazdami.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.2
SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczeniem i utrzymaniem w
stanie statej droznosci urzadzen odwadniajacych, a mianowicie przepustow pod drogami i zjazdami.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przepust - czyszczenie drogowego urzadzenia odwadniajacego - usuwanie naniesionego materiatu
zanieczyszczajacego, w postaci piasku, namutu, blota, szlamu, lisci, gatezi, $mieci, itp., utrudniajacego prawidtowe funkcjonowanie
urzadzenia.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz z okresleniami podanymi w p-kcie 1.4 SST: D-03.01.01 ,,Przepusty pod koro-
ng drogi”, D06.02.01 ,,Przepusty pod zjazdami”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Wykonawca powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- sprezarek powietrza,

- samochoddéw specjalnych prézniowo-ssacych do czyszczenia przepustow,

- badz innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Transport materialow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkow transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie przepustéw pod drogami i zjazdami

Wiloty i wyloty przepustow pod droga i zjazdami nalezy oczys$ci¢ z namutu, roslinnosci, lisci lub innych zanieczyszczen
utrudniajacych spltyw wody, recznie, za pomoca topat, szpadli, siekier itp. Droznos¢ przewodow rurowych nalezy zapewnic przy
uzyciu sprzetu wymienionego w pkt 3. Zebrane zanieczyszczenia powinny by¢ rozplantowane lub wywiezione dowolnym srodkiem

5.2. Roboty wykonczeniowe
Namut i zanieczyszczenia pochodzace z przepustow nalezy rozplantowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie poprawnosci wykonanych robot nalezy przeprowadza¢ ciagla kontrole poprawnosci
oczyszczania urzadzen odwadniajacych - przepustow .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m oczyszczenia przepustu obejmuje:
— oczyszczenia $wiatla czgéci przelotowej przepustu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja

16



