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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1 CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajgcego

Budowa instalacji odnawialnego zrédta energii w postaci paneli fotowoltaicznych o mocy 21,6 kWp wraz
z niezbedng infrastrukturg techniczng posadowionej na konstrukcji wsporczej, wymiana ziacza
kablowego, wymiang szafki stupowej RS na dz. nr 322 w miejscowosci Ktoda Gérowska.

1.2 Przedmioti zakres robot budowlanych

Przedmiotem specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét budowlanych,
zwigzanych z wykonaniem instalacji fotowoltaicznej wraz z robotami towarzyszacymi, wymiana ziacza
kablowego, wymiang szafki stupowej RS objetych zakresem projektu. Projektant sporzadzajacy
dokumentacje projektowg i specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych moze
wprowadza¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem robdt, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz warunki realizacji
robdt, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci robot.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
1.3.1 Obowiazki kierownika budowy

Zgodnie z Prawem budowlanym do podstawowych obowigzkéw Kierownika budowy nalezy przygotowanie
dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego. Dokumentacja powykonawcza to dokumentacja
budowy z naniesionymi zmianami w trakcie wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
wykonawczymi. Przez dokumentacje budowy nalezy rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z
zatgczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesSciowych i koncowych,
w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiardw, a w
przypadku realizacji obiektu metodg montazu — takze dziennik montazu.

1.3.2 Prace towarzyszace

Prace towarzyszace to prace niezbedne do wykonania robdt podstawowych nie zaliczane do robot
tymczasowych.

1.3.3 Roboty tymczasowe

Roboty tymczasowe to roboty potrzebne do wykonania robdt podstawowych. Nie sg jednak przekazywane
zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych. Roboty tymczasowe obejmujg m.in.
zaplecze tymczasowe budowy, tymczasowe konstrukcje rusztowan, a takze prace, ktére sg odnawiane
np. podczas niesprzyjajgcych warunkow atmosferycznych. Koszty robot tymczasowych zazwyczaj sa
wliczane w koszty ogdine budowy. W przypadku robot tymczasowych o znacznej wartosci, Wykonawca i
Zamawiajacy osiggng porozumienie o odrebnym rozliczeniu robot tymczasowych. Roboty tymczasowe
nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, normami oraz wiedzg techniczna.

1.4 Informacje o terenie budowy

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ obowigzujgce przepisy wydane przez wiadze centralne i lokalne
oraz pozostate przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami budowlanymi i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisbw podczas prowadzenia robot
budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot
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budowlanych, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje,

bedzie utrzymywac i zdemontuje tymczasowe urzadzenia oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
prawidtowego funkcjonowania terenu budowy i zabezpieczenia robot budowlanych.

Wykonawca odpowiada za ochrone urzadzen w miejscach ich skladowania . Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych urzadzen w czasie trwania robot. W
przypadku uszkodzenia tych urzadzen Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowane podmioty oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy niezbednej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia urzgdzen na powierzchni ziemi oraz pod ziemia.

Wykonawca ma obowigzek zna¢, a takze podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu
stosowanie sie do przepisow dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych z przyczyn
powstatych w nastepstwie sposobu jego dziatania.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy oraz stosowac sie do zalecen Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci Wykonawca
ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz innych warunkach nie spetniajgcych odpowiednich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny dla Zycia i zdrowia podczas wykonywania rob6t budowlanych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywac wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne, sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb
niepowotanych. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat przeprowadzanych robot lub przez jego pracownikow.

1.5 Nazwy i kody robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia (Wspolny
stownik zamoéwien CPV)

45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne

45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
09331200-0 - Stoneczne moduty fotoelektryczne

45223100-7 - Montaz konstrukcji metalowych

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 - Roboty instalacyjne elektryczne

45111200-0 - Roboty ziemne

1.6 Okreslenia podstawowe

Specyfikacja techniczna— dokument zawierajgcy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub
dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogdw bezpieczenstwa, wielkosci
charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakdw i sposobdw oznaczania, metod badan
i prob oraz odbiordw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan

4




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy
zgodno$c z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajacg (certyfikujaca),
stwierdzajgcy zgodnosc z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami,
wymogami lub specyfikacjg techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czesc przewodzaca czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, bedacy czescig instalacji lub
urzadzenia elektrycznego, ktdry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej znajduje sie pod
napieciem, a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.

Czesc przewodzaca dostepna — przewodzgca czes¢ instalacji lub urzadzenia elektrycznego, bedaca w
zasiegu reki, ktora podczas normalnej pracy nie jest pod napieciem, jednak moze sie pod nim znalez¢
w przypadku awarii.

Czesc przewodzaca obca —przewodzaca cze$é nie bedaca czescig instalaciji lub urzagdzenia elektrycznego.
Napiecie dotykowe — napiecie pojawiajgce sie przy zwarciu doziemnym pomiedzy przewodzacay
czescig, ktdra moze by¢ dotknieta przez cztowieka, a miejscem na ziemi, na ktdrym znajdujg sie stopy.
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie cechu urzadzen elektrycznych, z punktu widzenia ochrony
przeciwporazeniowej.

Stopieri ochrony IP — okreSlona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementdw instalacji oraz przed przedostawaniem sie ciat statych i cieczy, ktorg zapewnia odpowiednia
obudowa.

Obwoad instalacji elektrycznej— zespdt elementdw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze zrodtem
energii elektrycznej, z wykorzystaniem zabezpieczenia nadmiarowo-pradowego oraz odpowiednio
potgczonych przewodow elektrycznych. W skiad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.
Urzgdzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub do przetwarzania w inng forme energii.
Rozdzielnica — zespbt aparatury odpowiednio dobranej i potgczonej w bloki funkcjonalne, stuzacy do
zasilania odbiornikdw energii elektrycznej, zabezpieczania przewoddw elektrycznych przed przetezeniem,
realizacji wyznaczonych zadan oraz kontroli obwoddw instalacji elektrycznej.

Uziemienie—- zintegrowany zespot Srodkow i urzadzen stuzacy do zapewnienia bezpieczenstwa z punktu
widzenia ochrony przeciwporazeniowej, odgromowej i przeciwprzepieciowej.

Przewodly elektryczne — urzadzenia stuzgce do dostarczania energii elektrycznej, sygnatéw i impulsow
elektrycznych w wybrane miejsce.

Kabel elektroenergetyczny— przewdd elektryczny przystosowany do umieszczenia w ziemi.

Zyta robocza— izolowana zyta wykonana z miedzi lub aluminium w przewodzie lub kablu elektrycznym,
stuzy do przesytania energii elektryczne;j.

Zyta neutralna — izolowana zyta robocza, oznaczona kolorem niebieskim, w kablach czterozytowych
petni role przewodu ochronno-neutralnego.

Zyta ochronna — izolowana zyla w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwg zielono-z4ita,
bezwzglednie wymagana przez okreslone srodki ochrony przeciwporazeniowej.

Ztacze — urzadzenie elektroenergetyczne, w ktdrym nastepuje potaczenie wspdlinej sieci elektrycznej o
napieciu znamionowym do 1 kV z instalacja odbiorczg bezposrednio lub za posrednictwem wewnetrznej
linii zasilajacej

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w ukfadzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno- lub wielozytowych potgczonych réwnolegle, taczni z osprzetem , utozone na wspolnej trasie
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od punktu zasilajgcego do odbiornika , stuzgca do przesyfania energii elektrycznej

SkrzyZowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego

Zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto$¢ miedzy linig kablowg, urzagdzeniem
podziemnym lub drogg komunikacyjng itp., jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla danych
warunkéw uktadania bez stosowania przegrdd lub oston zabezpieczajgcych w i w ktdérym nie wystepuje

2 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW
BUDOWLANYCH

Materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach,
aprobatach technicznych). Wszelkie nazwy wiasne produktdw i materiatdw przywotane w projekcie
i specyfikacji technicznej stuza ustaleniu pozadanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci
i wymogow technicznych dla projektowanych rozwigzan.

2.1 Warunki dostawy materiatlow

Wykonawca moze dostarczy¢ materiaty na budowe, jesli spetni nastepujgce warunki:
e uzyska akceptacje inspektora nadzoru inwestorskiego,

e materiaty sg zgodne z wymaganiami projektu i specyfikacji technicznej,

«  materialy s3 wiasciwie zabezpieczone i oznakowane,

«  materialy posiadajg dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do stosowania.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw niezbednych do wykonania
robét. Materialy nie spetniajgce powyzszych warunkow zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inspektora nadzoru inwestorskiego, Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt. Na pisemne
wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru inwestorskiego moze uzna¢ wade za niemajgcg znaczacego
wptywu na jako$¢ i funkcjonowanie instalacji i ustali¢ zakres oraz wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
uszkodzeniami, niesprzyjajagcymi warunkami atmosferycznymi oraz zachowaly swojg jakosSC i
wiasciwosci. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Kierownikiem budowy lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.3 Rodzaje materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji elektrycznej powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia w tym dokumentacji projektowej (normach, aprobatach technicznych).

2.3.1 Kablei przewody

- Zaleca sie, aby kable energetyczne ukfadane w budynkach posiadaty izolacie wg wymogow
dla rodzaju pomieszczenia i powtoke ochronng. Jako materiaty przewodzgce mozna stosowac
miedz i aluminium, liczba zyt: 1, 3, 4, 5.

- Napiecia znamionowe dla linii kablowych dla przedmiotowego opracowania: 0,6/1 kV;
a przekroje zyt: 6 do 240 mm2.

- Przewody instalacyjne nalezy stosowac izolowane lub z izolacjg i powtokg ochronng do uktadania
na state, w ostonach lub bez, klejonych bezposrednio do podtoza, uktadanych na linkach nosnych,
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2.3.2

natynkowo, wtynkowo lub pod tynkiem, a takze w korytach kablowych; ilo$¢ zyt zalezy od
przeznaczenia danego przewodu. Napiecia znamionowe izolacji wynosza: 450/750, 600/1000V,
1500V w zaleznosci od wymogow, przekroje ukfadanych przewoddéw mogag wynosic (0,35) 0,4 do
240 mm2, przy czym zasilanie energetyczne budynkdow wymaga stosowania przekroju
minimalnego 1,5 mmz2. Jako materiaty przewodzgce mozna stosowac miedz i aluminium, przy
czym dla przekroju zyt do 10 mmz2 nalezy stosowac obowigzkowo przewody miedziane.
Przewody szynowe stuzg do zasilania wewnetrznych magistrali energetycznych, obstugujgcych
duze rozdzielnice instalacyjne, odbiorniki wielkiej mocy lub ich grupy, obwody rozdzielcze dla
duzej liczby odbiornikéw zamontowanych w ciggach np. zasilanie duzej ilosci silnikdw lub
opraw  o$wietleniowych  zamontowanych liniowo. Jako materiaty przewodzace
szynoprzewodéw mozna stosowa¢ miedz i aluminium (aluminium pokryte niklem
i ocynowane); szynoprzewody mozna montowac wykonane w obudowie o okreslonym stopniu
ochrony IP lub bez obudowy.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Drabinki instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych jako
mocowane systemowo lub samono$ne stanowig osprzet réznych elementdw elektryczne;j.
Pozwalaja na swobodne mocowanie nie tylko kabli i przewoddw, ale takze innego
wyposazenia, dodatkowo tatwo z nich budowa¢ skomplikowane ciggi drabinkowe. Koryta
i korytka instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych lub
siatkowe oraz z tworzyw sztucznych w formie prostej lub grzebieniowej o szerokosci 50 do
600 mm. Wszystkie rodzaje koryt posiadajg bogate zestawy elementéw dodatkowych,
ufatwiajacych uktadanie wg zaprojektowanych linii oraz zapewniajgce utrudniony dostep do
kabli i przewodow dla nieuprawnionych o0so6b. Systemy koryt metalowych posiadajg
faczniki fukowe, umozliwiajgce ptynne uktadanie kabli sztywnych (np. o wiekszych przekrojach
zyh).

Kanaly i listwy instalacyjne wykonane z tworzyw sztucznych, blach stalowych albo
aluminiowych lub jako kombinacja metal-tworzywo sztuczne, ze wzgledu na miejsce montazu
moga byc¢ Scienne, przypodtogowe, sufitowe, podtogowe; odporne na temperature otoczenia
w zakresie od — 5 do + 60°C. Wymiary kanatdw i listew sg zrdznicowane w zaleznosci od
decyzji producenta, przewazajg ptaskie a ich szerokosci (10) 16 do 256 (300) mm,
jednoczesnie kanaty o wiekszej szerokosci posiadajg przegrody wewnetrzne state lub mocowane
dla umozliwienia prowadzenia réznych rodzajow instalacji w ciggach réwnolegtych we wspdlnym
kanale lub listwie. Zasady instalowania rownolegtego réznych sieci przy wykorzystaniu kanatow i
listew instalacyjnych nalezy przyja¢ wg zalecen producenta i zalecen normy. Kanaty pionowe o
wymiarach — wysokos$¢ 176 do 2800 mm wystepujg w odmianie podstawowej i 0 podwyzszonych
wymaganiach estetycznych jako stupki lub kolumny aktywacyjne. Osprzet kanatow i listew
mozna podzieli¢ na dwie grupy: ufatwiajgcy prowadzenie instalacji oraz pokrywy i
stanowigcy wyposazenie uzytkowe jak gniazda i przyciskiinstalacyjne silno- i staboprgdowe,
elementy sieci telefonicznych, transmisji danych oraz audio-video.

Rury instalacyjne wraz z osprzetem (rozgatezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane
z tworzyw sztucznych albo metalowe, gtéwnie stalowe — zasada jest uzywanie materiatow
o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie
podtrzymujg ptomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe
dla cztowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe powinny by¢ odporne na temperature otoczenia w
zakresie od — 5 do + 60°C, a ze wzgledu na wytrzymato$¢, wymagajg stosowania rur z tworzyw
sztucznych lekkich i $rednich. Jednoczesnie podigczenia silnikow i maszyn narazonych na
uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywac przy uzyciu rur stalowych. Dobdr $rednicy rur
instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewoddw wcigganych oraz ich ilosci
wcigganej do wspolnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw sztucznych moga by¢ gtadkie lub
karbowane i jednoczesnie gietkie lub sztywne; Srednice typowych rur gtadkich: od @ 16 do @ 63
mm (wieksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg potrzeb do 200 mm2) natomiast Srednice
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2.3.3

typowych rur karbowanych: od g 16 do g 54 mm. Rury stalowe czarne, malowane lub ocynkowane
moga byc¢ gtadkie lub karbowane — $rednice typowych rur gtadkich (sztywnych): od g 13 do @
42 mm, Srednice typowych rur karbowanych gietkich: od @ 7 do @ 48 mm i sztywnych od g 16
do @ 50 mm. Dla estetycznego zamaskowania kabli i przewodéw w instalacjach podtogowych
stosuje sie gietkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z tasmy lub karbowane rury z tworzyw
sztucznych.

Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewodéw - klinowane w otworze z elementem
trzymajacym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. opaski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw sztucznych (niektore
elementy mogg by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typoszeregach takich jak rury
instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).
Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materialdw dobrze przewodzacych
prad elektryczny jak aluminium, miedz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie, skrecanie lub
lutowanie; ich zastosowanie utatwia podigczanie i umozliwia wielokrotne odtgczanie i
przylaczanie przewodow do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego przygotowania koncow
przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomocg oston izolacyjnych.

Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczenstwo obstugi; wyrdzni¢c mozna
kilka grup materiatow: oznaczniki przewodow, dtawnice, ztgczki i szyny, zaciski ochronne itp
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2.3.4 Specyfikacja materialowa

Inwerter fotowoltaiczny — parametry techniczne SOFAR 25 KTLX-G3 25kW

e Liczba MPPT -3

» Napiecie startu : 160V

«  Znamionowe napiecie wej$ciowe: 650V

«  Zakres napie¢ MPPT : 480-850V

e Liczba przyfaczy DC: 2 dla kazdego uktadu MPPT

«  Maks moc wejsciowa po stronie DC 37500 wpeak

e Moc znamionowa AC: 25000 kW

e Maks. moc AC : 28000 VA

»  Prad wyjsciowy AC : 42,2 A

e Zakres napiecia AC: 310-480V

«  Czestotliwosc¢ : 50/60 Hz

»  Zakres czestotliwosci : 45-55Hz / 55-65 Hz

«  Stopien ochrony IP: IP66

e Whbudowany transformator : Nie

e Chlodzenie : Wentylator

e Zakres temperatury pracy : -30°C - +60°C temp. zewnetrznej

e Standard EMC : EN 61000-6-1, EN 61000-6-2,EN 61000-6-3, EN 61000-6-4

« Norma bezpieczenstwa : IEC 62109-1/2, IEC 62116, IEC 61727, IEC 61683, IEC 60068(1,2,14,30),
IEC 60255

« Standardy sieciowe : VDE V 0124-100, V 0126-1-1, VDE-AR-N 4105, CEI 0-21/CEI 0-16,
UNE 206 007-1, EN 50549, G98/G99, EN 50530

e Fabrycznie przygotowane miejsce do montazu zabezpieczenia przeciwprzepieciowego

2.3.4.2 Konstrukcja nosna instalacji fotowoltaicznej

Parametry techniczne

e Elementy konstrukcji wykonane z stali konstrukcyjnej , pokrytej powtokg Magnelis
«  Dobdr konstrukcji wg. obliczen statycznych,

e Pozostate wytyczne DTR

2.3.4.3 Obudowa zlgcza ZK

e Obudowa z tworzywa sztucznego
e II klasa izolacji

e Min. IP44

2.3.4.4 Parametry szafki RS

e Obudowa z blachy aluminiowej, malowana proszkowo
»  Drzwi z zawiasami wewnetrznymi

e Min. IP44

« 1IK10
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2.3.4.5 Panele fotowoltaiczne
Parametry techniczne

Moc nominalna Wp — 450

Prad zwarciowy [A] — 11,50

Napiecie jatowe [V] — 49,70,

Prad maksymalny [A] — 10,90

Napiecie maksymalne [V] — 41,30

Wydajnos¢ [%] — 20,4

Wymiary : 2108x1048x35mm [dtugos¢ x szeroko$¢ x grubosc]

Maks. napiecie systemu — 1500VDC

Klasa stosowania : A

Klasa bezpieczenstwa : II

Szyba frontowa : szkto hartowane ARC

Warstwa tylna : wielowarstwowy poliester

Rama : aluminium anodyzowane , stop 6063-T5

Typ ogniwa : monokrystaliczne PERC

Stopien ochrony IP przytgcza: IP68, 3 diody bocznikowe Schottky

Normy : EN 61215-1:2016 Moduty fotowoltaiczne (PV) z krzemu krystalicznego do zastosowan
naziemnych — Kwalifikacja konstrukcji i aprobata typu EN 61215-1-1:2016 Moduty fotowoltaiczne
(PV) z krzemu krystalicznego do zastosowan naziemnych — Kwalifikacja konstrukcji i aprobata typu
-- Czes$¢ 1-1: Wymagania szczegolne dotyczace badan naziemnych modutéw fotowoltaicznych (PV)
wykonanych z krzemu krystalicznego EN 61215-2:2017+AC:2017+AC:2018 Moduty fotowoltaiczne
(PV) z krzemu krystalicznego do zastosowan naziemnych — Kwalifikacja konstrukcji i aprobata typu
-- Cze$¢ 2: Metody badan EN IEC 61730-1:2018+AC:2018 Ocena bezpieczenstwa modutu
fotowoltaicznego (PV) — Czes¢ 1: Wymagania dotyczace konstrukcji EN IEC 61730-2:2018+AC:2018
Ocena bezpieczenstwa modutu fotowoltaicznego (PV) — Cze$¢ 2: Wymagania dotyczace badan TS
IEC 62804-1:2015 Moduty fotowoltaiczne (PV) - Metody testowe do wykrywania degradacji
wywotanej potencjatem (PID) Cze$¢ 1: Moduly z krzemu krystalicznego.

2.3.4.6 Ochrona przepieciowa

Ochronnik przepie¢ przewidziany do montazu w RGn (parametry minimalne):
o ochronnik przeciwprzepieciowy dla uktadu sieci TN-C, bedacy kombinacjg odgromnikdw
iskiernikowych.
znamionowy prad wytadowczy In=25kA(8/20ps),
piorunowy prad udarowy L-PEN Iimp =25kA (10/350us),
piorunowy prad udarowy sumaryczny Itotal =75kA (10/350us),
o poziom ochrony napieciowej <1,5kV.
Ochronnik przepie¢ przewidziany do montazu w szafce AC przy inwertererze:
o ochronniki przeciwprzepieciowe typu T1+4+T2 dla ukfadu sieci TN-S bedace kombinacjg
iskiernikdw i warystoréw.
znamionowy prad wytadowczy In=12,5kA(8/20us),
piorunowy prad udarowy L-PEN Iimp =12,5kA (10/350ps),
piorunowy prad udarowy sumaryczny Iiotal =50kA (10/350us),
o poziom ochrony napieciowej <1,5kV.
Ochronnik przepie¢ przewidziany do montazu inwerterach:
o ochronniki przeciwprzepieciowe typu T1+T2 dla obwoddw DC
najwyzsze napiecie trwatej pracy Upv=1060VDC
znamionowy prad wytadowczy In=15kA(8/20ps),
prad udarowy na biegun Iimp =5kA (10/350ps),
poziom ochrony napieciowej (biegun +/PE lub i/PE) Up=2,9; (biegun +/-) Up=3,6kV.
ogranicznik przepie¢ montowany w fabrycznie przygotowane miejsce w inwerterze.

O O O O O O

O O O O O

10




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

2.3.4.7 Trasy kablowe

Pozostate korytka kablowe

System kanatdéw / listew kablowych z twardego PCV w roznych wymiarach. Mozliwos¢ montazu
w pionie i w poziomie. Standardowa perforacja podstawy profilu. Standardowo wyposazona w klamry do
podtrzymywania przewodow. Peten zakres ksztattek i wyposazenia dodatkowego.

Pozostate elementy niezbedne do nalezytego wykonania robot,_a nie_wymienione w_niniejszej
specyfikacji technicznej jako dokument odniesienia opisuje dokumentacija projektowa.

3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktére nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robét. Sprzet i maszyny uzywane do robdt powinny by¢
zgodne z ofertg Wykonawcy i powinny odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
dokumentach organizacji rob6t. Wykonawca dostarczy Kierownikowi budowy kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu i maszyn do uzytkowania. Sprzet i maszyny bedgce wiasnoscia
Wykonawcy badz wynajete majg by¢ utrzymywane w stanie sprawnosci i gotowosci do pracy. Sprzet i
maszyny powinny by¢ zgodne z przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony
Srodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzeti maszyny nie
spetniajgce warunkow specyfikacji technicznej zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot oraz nie uszkodzg przewozonych materiatéw, sprzetu lub
maszyn. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy transportowe powinny spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen
obcigZenia na o$ przy transporcie materiatow, sprzetu lub maszyn na i z terenu budowy. W przypadku
transportu nietypowych tadunkéw, Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia od
odpowiednich organdw i w sposdb ciggty, o kazdym takim transporcie, bedzie powiadamiat Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca bedzie usuwal na biezaco oraz na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia oraz inne skutki spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach na teren budowy.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1 Zgodnosc¢ robét z projektem i specyfikacja techniczng

Podstawg wyceny i wykonania robdt jest projekt oraz specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robét budowlanych, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich obowigzujg jak dla catej
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dokumentacji. W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub uchybier w
dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego i
Projektanta, ktory dokona odpowiednich poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng. Dane okreSlone w projekcie i w
specyfikacji technicznej bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia, pod
warunkiem akceptacji przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przy wykonywaniu robdt nalezy
uwzglednia¢ instrukcje producenta materiatdw oraz obowigzujgce przepisy, w tym réwniez te, ktére
ulegty zmianie lub aktualizacji.

5.2 0golne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, dokumentami organizacji robdt oraz poleceniami
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Roboty ulegajgce zakryciu, po odbiorze przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego, nie zwalniajg Wykonawcy z odpowiedzialnosci. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt. Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego, dotyczace realizacji robot bedg wykonywane
przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

5.2.1 Montaz przewododw instalacji elektrycznych

Zakres robét obejmuje:

— przemieszczenie w strefie montazowej,

— zlozenie na miejscu montazu wg projektu,

— wyznhaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc montazu osprzetu,
— roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowlanym jak: kucie bruzd w podtozu, przekucia Scian
i stropow, osadzenie przepustow, zdejmowanie przykry¢ kanatdw instalacyjnych, wykonanie Slepych
otwordw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne
otwordw w sufitach, $cianach lub podtozach,

— osadzenie kotkéw osadczych plastikowych oraz dybli, $rub kotwigcych lub wspornikdw, konsoli,
wieszakow wraz z zabetonowaniem,

— montaz na gotowym podtozu elementéw osprzetu instalacyjnego do montazu kabli i przewoddw,

— tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie
ich uktadania. Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wieksze niz 15% wewnetrznej
$rednicy rury. Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku podane sg w tablicy ponizej.

Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku

Srednica znamionowa rury (mm) 18 21 22 28 37 47

Promien tuku (mm) 190 | 190 | 250 | 250 | 350 | 450

— faczenie rur nalezy wykonac za pomoca przewidzianych do tego celu ztgczek (lub przez kielichowanie),
— puszki powinny by¢ osadzone na takiej gtebokosci, aby ich gdrna (zewnetrzna) krawedZz po
otynkowaniu $ciany byta zréwnana (zlicowana) z tynkiem,

— przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢ wymagang liczbe otworéw dostosowanych do Srednicy
wprowadzanych rur,

— koniec rury powinien wchodzi¢ do srodka puszki na gtebokos$¢ do 5 mm,

— wcigganie do rur instalacyjnych i kanatow zakrytych drutu stalowego o $rednicy 1,0 do 1,2 mm dla
utatwienia wciggania kabli i przewodow wg dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
(szczegbtowej) SST, uktadanie (montaz) kabli i przewodow zgodne z ich wyszczegdlnieniem
i charakterystykg podang w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegétowej) SST.
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W przypadku tatwosci wciggania kabli i przewoddw, wcigganie drutu prowadzgcego, stalowego nie jest
konieczne. Przewody muszg by¢ ulozone swobodnie i nie mogg byé narazone na
naciagi i dodatkowe naprezenia,

— oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
(szczegbtowej) SST lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy
wspotdziataniu cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodoéw barwami albo cyframi, w przypadku braku takich wytycznych), — roboty o charakterze
ogodlnobudowlanym po montazu kabli i przewoddw jak: zaprawianie bruzd, naprawa Scian i stropdw po
przekuciach i osadzeniu przepustéw, montaz przykry¢ kanatéw instalacyjnych,

— przeprowadzenie prob i badan zgodnie z PN-IEC 60364 oraz PN-E-04700:1998/Az1:2000.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 0Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatdw oraz robdt. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami projektu i specyfikacji technicznej. Inspektor nadzoru inwestorskiego
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.
Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie miec¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie przekazywac¢ Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak
powazne, ze mogg wptyngé ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru inwestorskiego natychmiast
wstrzyma uzycie badanych materiatow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggniecia
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robdt ponosi Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowac nalezy wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o miejscu i terminie
pomiaréw lub badan. Po wykonaniu pomiardw lub badan, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptadji Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.3 Raporty z badan

Wyniki badan bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru inwestorskiego niezwtocznie, na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

7 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar gotowych robédt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie. Obmiar robdt bedzie okreslac¢ faktyczny
zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowa, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw, stanowigcej dokument pozwalajacy na
rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robdt. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca, po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru inwestorskiego, o zakresie

13




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad
lub rozbieznosci z iloscig robot podanych w kosztorysie nie zwalniajg Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru
inwestorskiego na pismie.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 O0Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie jakosci wykonanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego. Gotowos$¢ danej czesci robdt do
odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniu Inspektora. Jakosc i ilo$¢ robot
ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z projektem,
specyfikacjg techniczng oraz poprzedzajgcymi ustaleniami. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu przez inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za jako$¢ wykonanych robot.

8.2 0dbior czesciowy

Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru czeSciowego
robdt dokonuje sie z dla zakresu robot okreslonego w umowie wg zasad jak przy odbiorze koncowym
robét. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

8.3 0Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
zakresu, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy oraz jednoczesnym pisemnym
poinformowaniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbior koncowy robdt nastgpi w terminie
ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego zakonczenia
robdt i przyjecia dokumentdéw dotyczacych odbioru koncowego. Odbioru korcowego robdt dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng. W toku odbioru koncowego robot, komisja zapozna
sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robédt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz
odbioréw czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.
Strony postanawiajg, ze bedzie spisany protokét z czynnosci odbioru koncowego, zawierajacy wszelkie
ustalenia dokonane w toku odbioru. W przypadku stwierdzonych przy odbiorze korncowym wad/usterek,
zostanie wyznaczony termin odbioru ostatecznego. W przypadku braku uwag czynnosci odbiorowe
zakonczone zostang na bezusterkowym odbiorze koncowym.
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8.4 Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru koricowego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujace dokumenty:

. projekt z naniesionymi zmianami,

«  protokoty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

«  protokoty odbiorow czesciowych,

e opinie, ustalenia i wnioski technologiczne,

«  dziennik budowy i ksiega obmiardw,

«  protokoty z badan i pomiardw,

«  atesty, certyfikaty i deklaracje zgodnosci zabudowanych materiatow,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego
W przypadku, gdy wg komisji, prace pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie bedg gotowe do
odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru.

8.5 Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad / usterek
stwierdzonych przy odbiorze koncowym.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows,
ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajgcego w umowie. Dla robot
wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ podana przez Wykonawce i przyjeta przez
Zamawiajacego w umowie. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci i wymagania sktadajgce sie na wykonanie robot, okreslone w
projekcie i specyfikacji technicznej.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

+  Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U.2024.725.t.j. z pdzn. zm.),

+ Ustawa z dnia 11 wrze$nia 20019r. Prawo zamowien publicznych (Dz.U.2023.1605 t.j z
pozn. zm.),

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2021.0.1213 t.j nr z
pozn. zm.),

+  Ustawa z dnia 12 wrzesnia 2002r. o normalizacji (Dz.U.2015.0.1483 t.j z pozn. zm.),

+  Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny (Dz.U.2023.1610 t.j z pdzn. zm.),

+  Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. Kodeks pracy (Dz.U. 2023.0.1465 t.j z pozn. zm.),

»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.2022.0.1225t.j z
pozn. zm.),

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetniaé notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobdw budowlanych oznakowaniem CE (Dz.U. 2004 nr 195
poz. 2011 z pdzn. zm.),

»  Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2003.169.1650 t.j z pozn. zm.),
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»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. 2003.47.401 t.j z pdzn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 2003. 120.1126
t.j pézn. zm.),

* Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 27 marca 2024 r. w sprawie zmiany
rozporzgdzenia zmieniajgcego rozporzadzenie w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz.U. 2024.473 t.j z p6zn. zm.),

»  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 20021.2454 t.j z pdzn. zm.),

e  pozostate obowigzujgce akty prawne, przepisy i normy.

PROJEKTANT:

mgr Dawid Konieczny
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