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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia

,Wykonanie remontu instalacji systemu sygnalizacji wiamania i napadu w Okregowym Inspektoracie
Pracy w Szczecinie Oddziat w Koszalinie”.

1.2. Przedmiot zamowienia

Przedmiotem zamoéwienia jest wykonanie robo6t budowlanych dla branzy elektrycznej i teletechnicznej
objetych niniejszg Specyfikacjq Techniczng, w ktorej okreslono zakres i sposdb wykonania robot
budowlanych elektroinstalacyjnych, wymagania jakosSciowe materiatow i wyrobow, wymagania
techniczne wykonania i odbioru robét w ramach zadania ,Wykonanie remontu instalacji systemu
sygnalizacji wkamania i napadu w Okregowym Inspektoracie Pracy w Szczecinie Oddziat w
Koszalinie”.

1.3. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot (ST) stanowi dokument przetargowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.

1.3.1. Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym niniejsza specyfikacja

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego.

CPV 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systemoéw alarmowych
CPV 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych niniejsza specyfikacja techniczna

Przedmiotem zadania jest wykonanie remontu instalacji systemu sygnalizacji wlamania i napadu.
Zakres remontu instalacji SSWIN obejmuje caty budynek tj. kondygnacje: piwnicy, parteru, | pietra i
poddasza oraz dwa garaze potozone przy budynku w ciggu garazy.

2. ZAKRES SZCZEGOLOWY ROBOT

2.1. Ogolny opis systemu SSWiN

System sygnalizacji wtamania i napadu zostat oparty o centrale alarmowg zamknigtg w obudowie
przystosowanej do tego celu. Obudowe nalezy zamontowa¢ na parterze budynku, we wnece na
klatce schodowej. Obiekt bedzie zabezpieczany w momencie jego nie uzytkowania.

21.1. Funkcje system

Monitor aktywnosci linii pozwalajacy na sprawdzenie aktywnosci linii dozorowych w systemie

Zdalna diagnostyka systemu pozwalajgca na: pomiar napie¢ w systemie (wyjscia

zasilajace i akumulator), pomiar pradu w systemie (wyjScia zasilacza i akumulator), pomiar rezystancii
linii dozorowych, stanu bezpiecznikow, omijania oraz testu linii dozorowych, testu wyjs¢
programowalnych, komunikacji pomigdzy ptytg gtéwng i modutami zewnetrznymi

- Rejestracja zdarzen obowigzkowych i nieobowigzkowych

Blokada klawiatury po wprowadzeniu zaprogramowane;j liczby btednych

kodow

- Restrykcje dotyczace zmiany kodu PIN uzytkownika

- Informacja dotyczaca pojemnosci i zapetnienia rejestru zdarzen
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Programowany podstawowy i zapasowy tor transmisji alarméw (np. Telekom i Ethernet).

- Wspdtpraca z klawiaturami wyposazonymi w wyswietlacz LCD.

Szybkie i proste programowanie centrali oraz uaktualnienie biosu ptyty centrali.

Automatyczne potgczenia dla zdalnego serwisowania systemu — pozwalajace na inicjacje zdalnego
potgczenia przez centrale.

Centrala posiada funkcje wprowadzenia innego kodu ktéry pozwoli na rozbrojenie systemu a
jednoczesnie zostanie wystany sygnat cichego alarmu do centrum monitorowania. (tz. rozbrojenie
alarmu pod przymusem)

2.1.2. Podziat obiektu na strefy ochrony

Budynek zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego bedzie podzielony na nastepujace strefy:
1. Strefa 1 — Cato$¢ budynku (z wytaczeniem serwerowni i garazu nr 1 2).
2. Strefa2 - Garaznr1.
3. Strefa 3 - Garaz nr 2.
4. Strefa 4 - Serwerownia.

21.3. Wytyczne do montazu SSWiN

W systemie zastosowano przewdd YTDY8x0.5mm (wewnetrzny) oraz przewod UTP Cat. 5e 4x2x0.5
zelowany (zewnetrzny), przewdd uktadac natynkowo w listwach elektroinstalacyjnych LN oraz w ziemi
w dodatkowej rurze ostonowej. Czujniki ruchu montowaé¢ na wysokosci 2,3 do 2,6m w rogach
pomieszczen (zgodnie z DTR urzadzenia). Czujniki systemu alarmowego dymu i ciepta montowac na
suficie. Sygnalizator akustyczny wewnetrzny montowaé na suficie za$ sygnalizatory zewnetrzne na
elewacji budynku w miejscu trudnodostepnym dla cziowieka. Klawiatury/manipulatory montowaé na
wysokosci 1,4m od poziomu posadzki. Klawiature na parterze budynku montowa¢ w dodatkowe;
skrzynce metalowej zamykanej na kluczyk. Pozostate klawiatury montowac bezposrednio do Sciany.
Potaczenia elementdw liniowych czujek nalezy wykona¢ wg. dokumentacji producenta na oddzielnych
liniach.

Wszystkie urzadzenia powinny by¢ objete ochrong anty sabotazowa.

Instalacje magistrali systemowej wykonac¢ 4 zytowym przewodem ekranowanym.

Okablowanie zasilajagce 230V wykona¢ przewodem 3 Zylowym na napiecie przebicia 750V z
istniejqcej tablicy TE.

2.1.4. Konserwacja systemu i gwarancja dla SSWiN

Dla systemdw SSWIN wykonawca powinien udzieli¢ gwarancji wraz z konserwacjg systemu.
W przypadku awarii powodujgcych brak zapewnienia dozoru elektronicznego serwis dla systemu
powinien by¢ zrealizowany w czasie nie diuzszym niz 24 godziny od zgtoszenia awarii. Wykonawca
zobowigzany jest do wykonania systemu zgodnie z obowigzujgcymi Normami.
Na powyzsze po wykonaniu systemu wykonawca ztozy stosowne pisemne o$wiadczenie o
poprawnosci wykonania systemu.
Wykaz czynnosci, ktére nalezy wykona¢ w trakcie przeprowadzonych okresowych przegladow
konserwacyjnych.

e 0gledziny stanu technicznego systeméw,
sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzadzen systemoéw,
sprawdzenie zgodnosci z wymaganiami wszystkich pofgczen gietkich,
sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow Srubowych, punktéw lutowniczych instalaciji,
czyszczenie i odkurzanie , sprawdzenie stanu zamknie¢ urzadzen systemoéw, zasilaczy
krosownic, szyfratorow pojemnikéw na akumulatory itp.,
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e Sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich czujek i oczyszczenie toréw optycznych
czujek podczerwieni,
e sprawdzenie pracy zasilaczy i pojemnoSci zrodet zasilania awaryjnego (akumulatorow)
SSWiN,
e Sprawdzenie pracy urzadzen decyzyjnych systemow zgodnie z procedurg zalecang przez
producenta,
e Sprawdzenie pracy szyfratordw, klawiatur, sterownikow oraz czytnikow systemu,
Sprawdzenie stanu kazdego urzadzenia akustycznego i akustyczno-optycznego,
Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca powinien dokonac
nastepujacego sprawdzenia i pomiardw instalacji:
e kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,
kontrola wykonywanych potaczen,
kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkéw z innymi instalacjami,
sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistniec.
sprawdzenie rezystancji obwodow.
e sprawdzenie rezystancji zyt.
Po uruchomieniu systemu SSWIN wykonawca powinien zatozy¢ i przekaza¢ inwestorowi Ksigzke
Serwisowg systemu, w ktdrej bedg dokonywane wpisy serwisowe.

2.2. Zakresie prac instalacyjnych
W zakres prac instalacyjnych wchodzi:

— demontazu starych instalacji teletechnicznych (SSWIN),

— demontazu listew elektroinstalacyjnych,

— demontazu elementow systemu SSWiN 1j. czujniki ruchu, sygnalizatory wewnetrzne oraz
wewnetrzne, manipulatory oraz obudowe centrali alarmowej wraz z jej wyposazeniem.

— Demontaz i ponowny montaz modutu powiadomienia GSM (w obecnej chwili Solid)

Uwaga: Materiaty z demontazu nalezy zutylizowa¢. Koszt zwigzany z utylizacjg sprzetu ponosi w
catosci Wykonawca prac. Zamawiajacy wymaga prowadzenia okablowania do systemu SSWIiN w
istniejacych korytach kablowych w miejscach, gdzie korytka sie juz znajdujg. W razie braku
mozliwosci prowadzenia instalacji w istniejacych listwach elektroinstalacyjnych np. ze wzgledu ich
brak, brak miejsca do poprowadzenia przewodow lub wyeksploatowanie korytek — nalezy
zainstalowa¢ nowe listwy. Nie nalezy prowadzi¢ okablowania niskopragdowego z przewodami
silnopradowymi.

— dostawa i montaz koryt elektroinstalacyjnych, okablowania oraz elementéw systemu SSWIN,

— podtaczenie modutu powiadomienia GSM (w obecnej chwili Solid)

— uruchomienie i sprawdzenie systemu,

— programowanie systemu,

— przygotowanie protokotu z poprawno$ci dziatania systemu,

— rozebranie kostki brukowej pomiedzy budynkiem a garazemnr 11 2,

— kopanie rowow,

— utwardzenie gruntu po wykopach,

— ufozenie kostki brukowej,

Elementy systemu SSWiN nalezy rozmiesci¢ zgodnie z pkt. 2.3

Uwaga: Budynek nie moze pozosta¢ bez dziatajacego systemu Sygnalizacji Wtamania i Napadu.
Demontaz istniejgcego oraz montaz nowego systemu powinien nastgpi¢ w tym samym czasie tak aby
zagwarantowa¢ bezprzerwowe zabezpieczenie budynku. W przypadku gdy nie bedzie mozliwe
zabezpieczenie budynku systemem SSWIN w trakcie prac wykonawczych wszelkie koszty zwigzane
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z wynajeciem ochrony fizycznej pokryje  Wykonawca. Wszystkie prace nalezy uzgodni¢ z
Zamawiajacym przed ich rozpoczeciem.

2.3. Rozmieszczenie elementéw SSWiN w budynku
PIWNICA

1)
2)

3)

© 00 N o O~
~— — ~— — ~— ~—

Serwerownia — czujnik ruchu PIR, czujnik systemu alarmowego dymu i ciepta, czujnik zalania
wraz z sonda,

Archiwum 1 — czujnik ruchu PIR, czujnik systemu alarmowego dymu i ciepfa, czujnik zalania wraz
z sondg,

Archiwum 2 — czujnik ruchu PIR, czujnik systemu alarmowego dymu i ciepfa, czujnik zalania wraz
z sondg,

Biblioteka — czujnik ruchu PIR,

Pralnia — czujnik ruchu PIR,

Kuchnia — czujnik ruchu PIR,

WC - czujnik ruchu PIR,

Komunikacja — czujnik ruchu PIR x 2 szt,

Pomieszczenie gospodarcze — czujnik ruchu PIR,

RAZEM (ilo§¢ elementéw):

1. Czujnik ruchu PIR - 10 szt.
2. Czujnik systemu alarmowego dymu i ciepta - 3 szt.
3. Czujnik zalania wraz z sonda - 3 szt.

PARTER

= O 00 NO Ol WN —
O — — — — — — — — —

Pomieszczenie nr 1 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 2 — czujnik ruchu PIR x 2 szt,
Pomieszczenie nr 3 — czujnik ruchu PIR x 2 szt,
Pomieszczenie nr 4 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 5 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 6 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 7 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 8 — czujnik ruchu PIR,

Klatka schodowa (wej$cie garaze) — czujnik ruchu PIR,

) Klatka schodowa (wejscie gtéwne) — czujnik ruchu PIR, Obudowa centrali alarmowej wraz z

wyposazeniem, Obudowa ekspanderdw rozszerzen wraz z wyposazeniem,

11) Komunikacja (prawa strona) — czujnik ruchu PIR, sygnalizator akustyczny wewnetrzny,
12) Komunikacja (lewa strona) — czujnik ruchu PIR, klawiatura/manipulator LCD

RAZEM (ilo$¢ elementow):

1. Czujnik ruchu PIR - 14 szt.

2. Obudowa centrali alarmowej wraz z wyposazeniem — 1 kpl.

3. Obudowa ekspanderdw rozszerzen wraz z wyposazeniem — 1 kpl.
4. sygnalizator akustyczny wewnetrzny — 1 szt.

5. klawiatura/manipulator LCD - 1 szt.

| PIETRO

1)

o1 B W
~— — — ~—

Pomieszczenie gospodarcze — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 9 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 10 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 11 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 12 — czujnik ruchu PIR,
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) Pomieszczenie nr 13 — czujnik ruchu PIR,

) Pomieszczenie nr 14 — czujnik ruchu PIR,

) Pomieszczenie nr 15 — czujnik ruchu PIR,

) Pomieszczenie nr 16 — czujnik ruchu PIR,

0) Pomieszczenie nr 17 — czujnik ruchu PIR,

1) Pomieszczenie nr 18 — czujnik ruchu PIR,

2) Komunikacja (prawa strona) — czujnik ruchu PIR,
13) Komunikacja (lewa strona) — czujnik ruchu PIR,
14) Klatka schodowa — czujnik ruchu PIR,

RAZEM (ilo$¢ elementow):
1. Czujnik ruchu PIR - 14 szt.
PODDASZE

WC - czujnik ruchu PIR,

Klatka schodowa — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 19 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 20 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 21 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 22 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 23 — czujnik ruchu PIR,
Pomieszczenie nr 24 — czujnik ruchu PIR,

RAZEM (ilo$¢ elementow):
1. Czujnik ruchu PIR - 8 szt.
TEREN ZEWNETRZNY

1) Elewacja budynku (od strony gtéwnego wejscia) — sygnalizator optyczno-akustyczny zewnetrzny,
2) Elewacja budynku (od strony garazy) — sygnalizator optyczno-akustyczny zewnetrzny,

3) Garaz 1 - czujnik ruchu PIR, klawiatura/manipulator LCD,

4) Garaz 1 - czujnik ruchu PIR, klawiatura/manipulator LCD,

RAZEM (ilos¢ elementow):

1. Czujnik ruchu PIR - 2 szt.
2. Sygnalizator optyczno-akustyczny zewnetrzny — 2 szt.
3. Klawiatura/manipulator LCD - 2 szt.

6
7
8
9
1
1
1

~—_ ~— ~— —

0 NO OB WhN —
~—_— — — — ~— ~— ~— ~—

Zestawienie ilo§¢ elementow piwnica, parter, | pietro, poddasze:

Czujnik ruchu PIR - 48 szt.

Czujnik systemu alarmowego dymu i ciepta - 3 szt.

Czujnik zalania wraz z sonda - 3 szt.

Obudowa centrali alarmowej wraz z wyposazeniem — 1 kpl.
Obudowa ekspanderow rozszerzen wraz z wyposazeniem — 1 kpl.
Sygnalizator akustyczny wewnetrzny — 1 szt.
klawiatura/manipulator LCD - 3 szt.

Sygnalizator optyczno-akustyczny zewnetrzny — 2 szt.

PN LOND =S

Rozmieszczenie elementdw SSWIN w pomieszczeniach nalezy uzgodni¢ ostatecznie z
Zamawiajgcym na etapie prowadzonych prac.
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Wykonawca po zakonczeniu prac sporzadzi dokumentacje powykonawczg. Dokumentacja bedzie
zawierata rysunki rzutdw kondygnacji z rozmieszczeniem wszystkich elementéw SSWIN oraz
schemat jednokreskowy catego systemu. Wszystkie elementy systemu nalezy czytelnie
ponumerowac. Numeracja elementow rozmieszczonych na budynku spojna z numeracjq elementéw
na dokumentacji powykonawczej. Dokumentacje nalezy sporzadzi¢ w 2 egzemplarzach.

3. WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH, SPRZETU
| MASZYN BUDOWLANYCH

Wszelkie ,nazwy wiasne” dotyczace materiatow i urzadzen zawarte w dokumentach przetargowych
nalezy traktowac, jako jedne z mozliwych, co oznacza mozliwo$¢ zastosowania materiatow i urzadzen
zamiennych (w tym technologii) innych producentéw o réwnowaznych parametrach cechach i
wiasciwosciach.

Do realizacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonaniu robét powinny:

o by¢ nowe i nieuzywane zakupione przez Wykonawce,

e by¢ w gatunku biezaco produkowanym,

e odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszej Specyfikacji oraz
innych niewymienionych, ale obowigzujacych norm i przepiséw,

e mie¢ wymagane polskimi przepisami $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane
Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993 r. certyfikaty bezpieczenstwa.

Przed wbudowaniem materiatow Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane dokumenty dla
udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore nie spetniajg wymogoéw technicznych
okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, ktére byly przechowywane niezgodnie z zaleceniami
producenta i zmienity sie ich wilasnosci) bedg uznawane za materiaty nieodpowiadajace
wymaganiom. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu robot. Wbhudowanie materiatdw bez akceptacji Zamawiajacego Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko liczac sie z tym, Ze roboty nie zostang przyjete i zaptacone.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed  zanieczyszczeniem, zachowaly swojg  jako$¢
i wiasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania bedq zlokalizowane w obrebie terenu rob6t w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru badz Uzytkownikiem lub poza terenem wykonywania robot.

3.1. Wymagania szczegétowe dotyczace wiasciwosci materiatéw budowlanych
Parametry urzadzen systemu SSWIN:
3.1.1. Czujnik ruchu PIR

certyfikat zgodnosci Grade 2

detekcja ruchu przy pomocy pasywnego czujnika podczerwieni (PIR)
regulowana czuto$¢ detekcji

cyfrowy algorytm detekcji ruchu

cyfrowa kompensacja temperatury

soczewka szerokokatna

wbudowane rezystory parametryczne (2EOL: 2 x 1,1 kQ)

wskaznik LED do sygnalizacii
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3.1

N

w
-
w

Czujnik

wybor koloru $wiecenia wskaznika LED (dostepne 4 kolory)
zdalne wigczanie/wytgczanie wskaznika LED

nadzor uktadu detekcji ruchu i napiecia zasilania

ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy

Czas sygnalizacji alarmu: 2

Dopuszczalna wysoko$¢ montazu do: 4

Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie alarmowe): 26
Wyij$cia sabotazowe (NC): 100 mA /30 V DC

Wyijscia alarmowe (przekaznik NC, obcigzenie rezystancyjne): 40 mA /24 V DC
Obszar detekcji 15 m x 20 m, 90° (montaz na 2,4 m)
Stopien zabezpieczenia wg EN50131-2-2: Grade 2

Czas rozruchu 30 Rezystory parametryczne: 2 x 1,1 kQ
Spetniane normy EN 50131-1, EN 50131-2-2, EN 50130-4, EN 50130-5
Napiecie zasilania (£15%): 12

Klasa Srodowiskowa wg EN50130-5: Il

Wymiary: 62 x 137 x 42

Maksymalna wilgotno$¢: 93+3%

Masa 100 Maksymalny pobor pradu: 23

Pobdr pradu w stanie gotowosci: 8

Zalecana wysoko$¢ montazu: 2,4

Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C

Czujnik systemu alarmowego dymu i ciepta

certyfikat (CNBOP), potwierdzajacy zgodno$¢ z wymaganiami:
EN 54-7 - detekcja dymu

EN 54-5 - detekcja ciepta

unikalna komora Swirl przyspieszajaca wykrywanie dymu
przetaczniki wyboru trybu pracy (dym, ciepto, multisensor)
wybor rodzaju linii: NO/NC/2EOL za pomoca przetacznikdw
sygnalizacja zabrudzenia komory

fatwy montaz w podstawie

wspotpraca z dowolng centralg alarmowg 12 V

stopien ochrony IP: IP20

Napiecie zasilania (£15%): 12

Wymiary obudowy: 3108 x 61

Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C

Pobdr pradu w stanie gotowosci: 0,25

Maksymalny pobdr pradu: 24

Masa: 164

Dopuszczalne obcigzenie stykow przekaznika (rezystancyjne): 40 mA /16 V DC
Maksymalna wilgotnos¢: 93 +3%

Klasa wg EN 54-5 (czujnik termiczny): A1R

Minimalna statyczna temperatura zgtoszenia alarmu: 54
Maksymalna statyczna temperatura zgtoszenia alarmu: 65
Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5: |1

Czujnik zalania wraz z sonda

str. 9/14



czujka zalania wodg

Sonda

3.14.

wykrywanie zalania w pomieszczeniach z instalacjg wodng

wejscie do podtaczenia zewnetrznej sondy zalania

1 wyjscie alarmowe

dioda LED do sygnalizacji

zdalne wigczanie / wytgczanie diody LED do sygnalizacii

nadzor napiecia zasilania

ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy i przed oderwaniem od podtoza
w zestawie 2 magnesy (do montazu na powierzchni i do montazu wpuszczanego)

Wymiary obudowy magnesu do montazu wpuszczanego: 810 x 28 [mm]

Wyijscia alarmowe NC (przekaznik NC, obcigzenie rezystancyjne): 40 mA /24 V DC
Zasieg detekcji (w zaleznosci od typu podtoza) (czujka wstrzgsowa): do 3 [m]
Czutos¢ wejscia SNS (sonda zalania): 1's

Czutos¢ wejscia SNS (czujka typu NC):150 ms

Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie alarmowe S): 26 [Q]

Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie alarmowe NC): 26 [Q]

Wyijscia alarmowe S (przekaznik NC, obcigzenie rezystancyjne): 40 mA /24 V DC
Napiecie zasilania (£25%): 12 [V DC]

WyjScia sabotazowe (przekaznik NC, obcigzenie rezystancyjne): 40 mA /24 V DC
Szczelina maksymalna - magnes wpuszczany (czujka magnetyczna): 19 [mm]
Szczelina maksymalna - magnes powierzchniowy (czujka magnetyczna): 15 [mm]
Zakres temperatur pracy: -10°C...+55°C

Wymiary podkfadki pod magnes do montazu powierzchniowego: 15 x 52 x 6 [mm]
Wymiary obudowy magnesu do montazu powierzchniowego: 15 x 52 x 6 [mm]
Stopien zabezpieczenia wg EN50131-2-6: Grade 2

Spetniane normy: EN 50130-4, EN 50130-5, EN 50131-1, EN 50131-2-6

Wymiary obudowy czujki: 20 x 102 x 23 [mm]

Klasa Srodowiskowa wg EN50130-5 11

Maksymalna wilgotno$¢: 93+3%

Masa: 46 [g]

Maksymalny pobdr pradu: 14 [mA]

Pobér pradu w stanie gotowos$ci: 12,5 [mA]

dtugos¢ przewodu: 3 m

Obudowa centrali alarmowej wraz z wyposazeniem

Obudowa

wymiary minimalne: 320 x 380 x 100 mm

ochrona antysabotazowa przed:

otwarciem

oderwaniem od podtoza

demontowane ptyty montazowe utatwiajgce instalacje i konserwacje systemu
mozliwo$¢ instalacji urzadzen bezprzewodowych z antenami wewnatrz obudowy
miejsce na transformator: 40 lub 60 VA
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mozliwo$¢ zamontowania zasilacza w miejscu transformatora

Centrala alarmowa

obstuga od 16 do 64 wejs¢

mozliwo$¢ podziatu systemu na 32 strefy, 8 partycii

obstuga od 16 do 64 programowalnych wyjs¢

magistrale komunikacyjne do podtgczania manipulatoréw i modutéw rozszerzen
wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania gtosowego i
zdalnego sterowania

obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, klawiatur strefowych, pilotéw i kart
zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komérkowego

64 niezalezne timery do automatycznego sterowania

funkcje kontroli dostepu i automatyki domowej

pamig¢ 5887 zdarzen z funkcjg wydruku

obstuga do 192+8+1 uzytkownikow

port RS-232 - gniazdo RJ

mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera

wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 3 A z funkcjami: tadowania akumulatora i
diagnostyki

opcja niezgtaszania ewentualnych probleméw z potaczeniem z serwerem SATEL jako awarii
Klasa $rodowiskowa: Il

Klasa zabezpieczenia: S

Maksymalna pojemno$¢ akumulatora: 24 [Ah]

Napiecie zasilacza centrali (+10%): 13,8 [V DC]

Obcigzalnos¢ wyjs¢ programowalnych niskopradowych: 50 [mA]

Obcigzalnos¢ wyjs¢ programowalnych wysokopradowych (£10%): 3000 [mA]

Wydajno$¢ pradowa zasilacza: 3 [A]

Wymiary ptytki elektroniki: 264 x 134 [mm]

Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C

Napiecie zasilania ptyty gtéwnej (£15%): 20 V AC, 50-60 Hz

Pobér pradu w stanie gotowos$ci: 149 [mA]

Maksymalny pobér pradu: 337 [mA]

Akumulator

3.1.5.

Napiecie [V]: 12

Pojemnos¢ C20 [Ah]: 18
Wysoko$¢ [mm]: 168
Diugos$¢ [mm]: 182
Gteboko$¢ [mm]: 77

Waga [kg]: 4.9

Zywotno$é projektowa (lat): 5
Gwarancja [miesigce]: 12

Obudowa ekspanderéw rozszerzen wraz z wyposazeniem

Obudowa:

Wymiary minimalne: 260 x 280 x 100 mm

podwdjna ochrona sabotazowa

mozliwo$¢ instalacji urzadzen bezprzewodowych z antenami wewnatrz obudowy
miejsce na transformator: 40 lub 60 VA
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e mozliwo$¢ zamontowania zasilacza w miejscu transformatora
e montaz natynkowy

Ekspander

e rozbudowa systemu o 8 wejs¢: 8 wejs¢ przekaznikowych

3.1.6. Sygnalizator akustyczny wewnetrzny

e sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny

e sygnalizacja optyczna: superjasne diody LED

e ochrona sabotazowa przed:

oderwaniem od podfoza

otwarciem

Klasa srodowiskowa: ||

Napiecie zasilania (£15%): 12 [V DC]

Wymiary obudowy: 87 x 133 x 37 [mm]

Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C

Masa: 199 [g]

Natezenie dzwieku: 120 [dB]

Maksymalny pobdr pradu — sygnalizacja optyczna: 200 [mA]
Maksymalny pobdr pradu — sygnalizacja akustyczna: 110 [mA]
Maksymalny pobér pradu — sygnalizacja optyczna i akustyczna: 300 [mA]

3.1

~

Klawiatura/Manipulator

podsSwietlenie klawiatury i wySwietlacza

diody LED informujace o stanie systemu

alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzen w systemie
2 wejscia

sygnalizacja utraty taczno$ci z centralg

tacze RS-232 do wspotpracy z programem GUARDX
Klasa Srodowiskowa: Il

Napiecie zasilania (£15%): 12 [V DC]

Wymiary obudowy: 140 x 126 x 26 [mm)]

Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C

Pobdr pradu w stanie gotowosci: 17 [mA]

Maksymalny pobdr pradu: 101 [mA]

g
-
©o

Sygnalizator optyczno-akustyczny zewnetrzny

sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
sygnalizacja optyczna: superjasne diody LED
wewnetrzna ostona metalowa

zabezpieczenie antysabotazowe przed:

oderwaniem od podtoza

otwarciem

o Klasa $rodowiskowa: Ill

e  Wymiary obudowy: 148 x 254 x 64 [mm]
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Zakres temperatur pracy: -35...+55 °C
Znamionowe napiecie zasilania (£15%): 12 [V DC]
Maksymalny pobdr pradu: 270 [mA]

Masa: 805 [g]

Natezenie dzwigku: 120 [dB]

3.2. Wymagania szczegotowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet i narzedzia, ktére bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych tg specyfikacjg muszg
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przeglagdom zgodnie z zaleceniami
producenta. Muszg spetnia¢c one wymogi BHP. Nie wolno stosowac sprzetu, ktory nie spetnia
powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywac go niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

3.3. Wymagania szczegétowe srodkow transportu

Wszystkie  $rodki  transportowe  wykorzystywane do transportu  materiatdw, sprzetu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢c wymagania wynikajace
z obowigzujgcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi Srodkami
transportu powinny gwarantowaé przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkéw
bezpieczenstwa pracy. Podczas transportu ze sktadu do miejsca wbudowania, nalezy zachowac
ostrozno$¢, aby nie uszkodzi¢ materiatow do montazu. Stosowa¢ dodatkowe opakowania materiatow
w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania
tylko takich $rodkow transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych
materiatow. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

3.4. Wymagania og6lne

Bezposrednio po zakonczeniu w danym miejscu prac demontazowych i montazowych nalezy
wykona¢ prace porzadkowe, w celu nierozprzestrzeniania brudu i kurzu po czynnym obiekcie. Do
obowigzkdéw Wykonawcy nalezy zabezpieczenie migjsca prowadzenia prac m.in. w wilgotne szmaty
przed wejsciami do pomieszczen, aby nie roznosi¢ nieczystosci po budynku. Transport materiatow
rozbidrkowych jak i wbudowywanych odbywajacy sie przez korytarze i klatke schodowa nie moze
wptywaé negatywnie na istniejacy stan obiektu. Wszystkie ciggi muszg by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem i rozprzestrzenianiem, przez osoby pracujace i postronne, brudu i kurzu po catym
obiekcie. Odpady budowlane nalezy gromadzi¢ w specjalnie przystosowanych do tego celu
pojemnikach ustawionych w uzgodnionym z Zamawiajgcym miejscu. Wykonawca prac jest
odpowiedzialny za utrzymanie czystosci w miejscu prowadzenia prac jak i w otoczeniu miejsc, w
ktdrych sg sktadowane materiaty potrzebne do wykonania prac jak i odpady. W przypadku szkdd
powstatych podczas prac Wykonawca bedzie zobowigzany do ich naprawy lub zwrotu kosztow
naprawy. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren robdt, w terminie ustalonym w umowie. Pobér
wody i energii dla potrzeb remontu nastgpi, z miejsca wskazanego przez Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest do wykonania zaplecza dla swoich potrzeb w miejscu uzgodnionym z
Zamawiajacym — na swoj koszt. Przed przystagpieniem do robot nalezy odebra¢ protokolarnie front
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robét od Zamawiajacego. Wykonawca powinien dysponowaé zespotem ludzi z odpowiednimi
kwalifikacjami i przygotowaniem praktycznym. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢, za jakos¢
wykonanych rob6t oraz ich zgodno$¢ z wytycznymi, z wymaganiami obowigzujacych przepiséw i
Polskich Norm, dotyczacych prac montazowych, podanymi w STWiOR oraz za bezpieczenstwo
pracownikow i 0sob postronnych.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady kontroli jakosci robét

Materiaty, dla ktorych atesty sgq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac:

o certyfikat na znak bezpieczeristwa, wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, Norm Europejskich, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentoéw

o deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

o Polskg Normg

o Europejskg Normg

o Aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie s objete certyfikacjg okreSlong w pkt 1
i spetniajg wymogi Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

5. PRZEJECIE ROBOT
Na wniosek Wykonawcy Zamawiajacy wystawi Protokét Odbioru robét w odniesieniu do:
e (Odbioru rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Przejecie robdt odbedzie sie zgodnie z umowg na wykonanie robét budowlanych i instalacyjnych
Zleconych przez Zamawiajacego.

5.1. Odbiér koncowy roboét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloSci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koricowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Zamawiajacego. Odbioru koricowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego lub
uprawniony przedstawiciel Zamawiajacego w obecno$ci Wykonawcy. Dokonana zostanie ich ocena
jakosciowa na podstawie przedtozonych dokumentow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robdt ze Specyfikacjg Techniczng. W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych
lub robot uzupetniajacych wykonczeniowych, odbiér zostanie przerwany i ustalony zostanie nowy
termin odbioru ostatecznego.
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