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DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem szczegdtowych specyfikacji technicznych (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot pole-
gajacych na naprawie i biezagcym utrzymaniu drog wewnetrznych le$nych z nawierzchnia thuczniowa (zwirowa).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje sa dokumentem przetargowym i kontraktowym dotyczacym robdt na DROGACH WEWNETRZNYCH LESNYCH NA TERE-
NIE LESNICTWA POLESIE W NADLESNICTWIE GROTNIKI.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte specyfikacjach dotycza zasad prowadzenia robot na drodze wewngtrznej lesnej wg kodu CPV 45233120-6.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

1.4.1. Droga wewngtrzna — droga niezaliczona do Zadnej z kategorii drég publicznych i niezlokalizowana w pasie drogowym tych
drog.

1.4.2. Droga lesna — obiekt liniowy, ktory nie jest droga publiczna, znajdujacy si¢ na powierzchni gruntéw lesnych, wraz z lezacymi
w ciagu drogi mijankami, sktadnicami przyzregbowymi oraz technicznymi urzadzeniami stuzacymi technologii prac lesnych.

1.4.3. Obiekt liniowy — rodzaj obiektu budowlanego, ktorego charakterystycznym parametrem jest dtugos$¢, w szczegdlnosci droga
ze zjazdami.

1.4.4. Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, odpowiedzialna za nadzorowanie robot.

1.45. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami.

1.4.6. Ksigzka obmiaréw - zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentami kontraktowymi.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzagcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe
i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i bezpie-
czenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenistwo wszelkich czynno$ci na terenie robot, metody
uzyte przy pracach budowlanych oraz za ich zgodno$¢ z dokumentami kontraktowymi, SST i poleceniami Inspektora.
1.5.1. Przekazanie terenu robot.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren robot.
1.5.2. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg kontraktowa.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgda w petni zgodne z okreslonymi przez Zamawiajacego wptynie to na niezadowa-
lajaca jako$¢, to takie materiaty zostang zastagpione innymi, a roboty wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.3. Zabezpieczenie terenu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Koszt zabezpieczenia nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktows.
1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowac w czasie robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren robot i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska,

w szczegolnosci bedzie unikaé uszkodzen drzew.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
C) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych,
d) mozliwo$cig powstania pozaru.
1.5.5. Réwnowaznos$¢ norm i zbioroéw przepisoOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzgt i
inne towary, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia informacje dotyczace zrédta zakupu materiatéw oraz swiadec-
twa jakosci lub inne dokumenty potwierdzajace przydatno$¢ materialéw do robot. Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nie
spetniajace tych wymagan zostang odrzucone.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen na pozyskanie materiatow ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, transportu i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiagzku z dostarczeniem materialow do robot.

3. SPRZET

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami i terminami okreslonymi w do-
kumentach kontraktowych.
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4. TRANSPORT

Liczba i rodzaj srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami i terminami okreslonymi w do-
kumentach kontraktowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych
w dokumentach kontraktowych i STWiIORB lub Polskich Normach.

Polecenia Inspektora powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét i bedzie przeprowadzaé pomiary z czgstotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentach kontraktowych. Inspektor nadzoru ustali zakres i sposéb
kontroli zapewniajacy wykonanie robdt zgodnie z umowa.

6.2. Dokumenty budowy

a) protokoty przekazania terenu robot,

b) deklaracje zgodnosci, $wiadectwa jakosci, itp.,
c) ksigzka obmiardw,

d) protokoly obmiaru robét,

e) protokoly odbioru robot,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, w jednostkach ustalonych w dokumentach kontraktowych.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaru beda przekazane Inspektorowi.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w dokumentach kontraktowych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot.

7.2. Zasady okre$lania iloSci robot i materiatow
- dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone wzdtuz linii osiowej,
- Objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj,
- iloSci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo bedg rozliczone wedtug dowodow wydania materiatow.
7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym pro-
cesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. Odbioru ostatecznego robot dokona ko-
misja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentami umowy.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega
od dokumentami umowy i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potra-
cen, oceniajac pomniejszong warto$§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé nastepujace dokumenty:

a) ksigzke obmiarow,
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b) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow,
€) wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, o ile byty wymagane.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze osta-
tecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena ryczaltowa skalkulowana przez Wykonawce w ofercie za jednostk¢ obmiarowa ustalong w doku-
mentach umowy.

Cena bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skltadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty
wg dokumentéw umowy i SST.

9.2. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowacé:
- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 Dz.U.2018.1202

- Ustawa o drogach publicznych z dnia 21 marca 1985 Dz.U. 2017 poz. 2222
- DROGI LESNE Poradnik techniczny wyd. DGLP W-wa — Bedon 2006

- Wytyczne prowadzenia robot drogowych w lasach wyd. PGL LP 2013
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DL-05.02.01B ODNOWA, REMONT NAWIERZCHNI TLUCZNIOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z naprawa lub remontem czastko-
wym nawierzchni thuczniowe;.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu robot wymienionych w pkt.1.2. DL-00.00.00 Wy-
MAGANIA OGOLNE.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia nieulepszona, ktorej warstwa $cieralna wykonana jest z thucznia bez uzycia lepiszcza
lub spoiwa.

1.3.2. Odnowa nawierzchni - naprawa nawierzchni, gdy uszkodzenia lub zuzycie przekraczaja 20-25% jej powierzchni, wykonana na
calej szerokosci i dlugosci odcinka wymagajacego naprawy.

1.3.3. Remont czgstkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni ttuczniowej 0 powierzchni do okoto 5 m?.

1.3.4. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaly, nadziarno
Zwirowe.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét objetych niniejsza specyfikacjg sa:
—  mieszanka niezwigzana kruszywa tamanego zwyktego o uziarnieniu ciggtym 0/31,5 mm, ze skat twardych, metamorficznych,
—  woda do skropienia podczas watowania i zamulania
Wyklucza si¢ stosowanie kruszywa pochodzacego ze skat krzemionkowych - chalcedonitu.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwos$cia korzystania:
—  rowniarki z osprzg¢tem zrywakowym, sprzgtu rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatory) do spulchniania, mieszania i roz-
ktadania lub recyklera,
—  rozsypywarek, do rozsypywania kruszyw,
—  przewoznych zbiornikéw na wode, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
—  walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, walcéw wibracyjnych lub plytowych zaggszczarek wibracyjnych,
—  recznego sprzetu do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, dopasowanymi do charakteru, lokalizacji i rozmiaru robot, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania roboét

Zasady wykonania robdt powinny by¢ zgodne z podanymi W niniejszej specyfikacji. W przypadku watpliwosci zasady i sposob
wykonania robét powinny by¢ zgodne z KARTA TECHNOLOGICZNA NR 5 Poradnika DROGI LESNE.
5.2. Odnowa wykonywana na calej szerokosci i dlugosci odcinka.

Bezposrednio po zerwaniu/rozluZznieniu nawierzchni nalezy jg wyprofilowaé do spadku daszkowego dodajac w miarg potrzeb
materiat wedtug punktu 2.1. Niezwlocznie przystapi¢ do watowania. Watuje si¢ od krawedzi jezdni ku srodkowi. W razie potrzeby
powierzchni¢ zwilzy¢é woda. Poza maszynami i pojazdami zwigzanymi z wykonywanymi robotami nie dopuszcza si¢ innego ruchu.

5.3. Rozbiérka nawierzchni

Mechanicznie nawierzchni¢ zrywa si¢ przy uzyciu sprz¢tu wymienionego w punkcie 3.1. W mniejszym zakresie robot oskar-
duje si¢ recznie lub przy uzyciu mtotkow pneumatycznych w taki sposob, aby uzyskaé boczne $ciany pionowe. Zerwanie / oskardo-
wanie wykonuje si¢ do gtebokosci dna wybojow.

Dla utatwienia zrywania / oskardowania w okresie suchym — nawierzchni¢ polewa si¢ woda.

5.4. Uszkodzenia nawierzchni podlegajace remontowi czastkowemu

—  Zapadnigcia i wyboje, koleiny,

—  Nieréwnosci, spowodowane wysysaniem przez opony samochodow piasku, miatu kamiennego, zwiru, klinca, itp.,
—  Inne uszkodzenia, deformujace nawierzchni¢ w sposéb odbiegajacy od jej prawidlowego stanu.

Najdogodniejsza pora wykonywania robot sg okresy wilgotne na wiosne i na jesieni. Wilgo¢ utatwia zrywanie i zageszczanie.
5.5. Wypelnienie wyboju przy naprawach punktowych

Wydobyty material mozna przesortowac i odrzuci¢ czesci (frakcje) nieprzydatne do robot naprawczych.

Miejsce przeznaczone do remontu nalezy oczysci¢ i zwilzy¢ woda. Na spod wyboju nalezy utozy¢ przesortowany ttuczen pod
warunkiem, Ze nie jest on zaokraglony. Nastepnie uktada si¢ $wieze kruszywo wg pkt 2.1, w takiej ilo$ci, aby ze wzgledu na zagesz-
czenie, wystawal nad otaczajaca nawierzchnig¢ 1,5+2 cm.

Po obfitym zwilzeniu tlucznia, zageszcza si¢ go, postgpujac od krawedzi taty ku srodkowi. Zageszczanie mozna wykonywaé
zageszczarkami ptytowymi lub przy duzej liczbie wybojow - walcem.

Naprawa powinna by¢ tak wykonana, Zeby fata wykazywala silne i catkowite ztaczenie ze stara nawierzchnia, a materiaty ka-
mienne wbudowane w late byly silnie ze soba zazgbione i zaklinowane.

6
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5.6 Ble;dy przy wykonywaniu robét
Woycinanie wyznaczonej do remontu powierzchni wedtug prostych ksztattdéw geometrycznych (np. prostokatow), gdyz zwigk-
sza to powierzchnie tat i powoduje niepotrzebne niszczenie dobrze zachowujacych si¢ czesci starej nawierzchni,

—  Wycinanie (oskardowania) zbyt glebokiego miejsc wybojow, gdyz glebokos¢ oskardowania nie powinna by¢ wigksza niz gle-
bokos¢ wyboju, z zastrzezeniem, ze glgboko$¢ po oskardowaniu powinna wynosi¢ okoto 1,5 $rednicy uzywanego do remontu
thucznia,

— Nieoskardowanie dna wybojow, gdyz powoduje to niedostateczne powigzanie warstwy thicznia z istniejacg nawierzchnia,

—  Zanieczyszczenie wyboju po oskardowaniu, gdyz thuczen sypany w kurz i bloto w wyboju maja trudnosci we wlasciwym zakli-
nowaniu sie,

—  Niedostateczne zageszczenie ttucznia wypehiajacego wyboj,

— Niepolewanie woda ttucznia i klinca podczas ubijania,

—  Uzywanie zamiast klinca niewlasciwego materiatu klinujacego,

—  Wykonywanie powierzchni faty rowno z istniejaca nawierzchnia,

—  Nadmierne podniesienie powierzchni taty ponad istniejaca nawierzchnig,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania w czasie robét

wyznaczenie powierzchni: 1raz tylko niezbgdna powierzchnia
—  remont czastkowy: ocena ciagla

6.2. Badania wykonanych robét

—  poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego sptyw po-
wierzchniowy wod,

—  wyglad zewnetrzny wykonanego odcinka lub powierzchni w zakresie wygladu i prawidlowos$ci wypelnienia fat w nawigzaniu
do otaczajacej nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej naprawy lub m3 (metr sze$cienny) wbudowanego kruszywa.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane poprawnie, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

—  prace pomiarowe, wyznaczenie zakresu robot,

—  dostarczenie i wbudowanie materiatow,

—  zerwanie/rozluznienie, ulozenie i zaggszczenie nawierzchni,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

—  PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym.

—  PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania.

—  Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010 Wymagania techniczne.

—  DROGI LESNE Poradnik techniczny wyd. DGLP W-wa — Bedon 2006



™ DROPLUS STWIORB Naprawy i biezace utrzymanie drog wewngtrznych lesnych w Nadle$nictwie Grotniki
Droga lesna nr 2/010100 w lesnictwie Polesie

DL-06.03.01 SCINANIE I UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze $cinaniem i uzupetnianiem pobo-
czy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu robot wymienionych w pkt.1.2. DL-00.00.00 WYMA-
GANIA OGOLNE.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.3.2. Odktad - miejsce rozplantowania lub sktadowania materiatu pozyskanego w czasie §cinania poboczy.

2. MATERIALY

- Kruszywo o ciagtym uziarnieniu np.: 0/31,5 mm wg PN-EN 13242:2010,
- Woda.

3. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- Scinarki do poboczy, ew. rowniarki,
- walca lub zageszczarki pltytowej o wymiarach dostosowanych do pobocza,
- koparko-tadowarki.

4. TRANSPORT

W przypadku odwozu lub dowozu mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkow transportu przeznaczonych do transportu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zatozonym spadkiem po-
przecznym.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na glteboko$¢ od 5 do 10 cm, w razie potrzeby uzupetni¢ kruszywem wg punktu 2,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zaggscic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci wykonanych robét
Nalezy skontrolowaé:
- szeroko$¢ pobocza, tolerancja = 5 cm
- spadek poprzeczny, tolerancja - 0,5 + 1,0% %
- zageszczenie, wymagane 0,97

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane poprawnie, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- Sciecie zawyzen z odwiezieniem lub odrzuceniem $cinki poza pas drogi,
- ewentualne uzupehienie zanizen z dowozem materiatu i zaggszczeniem,
- zageszczenie — W razie potrzeby.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
- PN-EN 13242:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w obiektach budowlanych
i budownictwie drogowym

10.2. Inne dokumenty
- Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.



