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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét przygotowawczych, pomiarowych i rozbiérkowych w ramach przedsiewziecia:
Budowa urzgdzen pietrzqcych zbiornika retencyjnego Lesnictwo Skoroszow oddziat 293c.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Roboty, ktorych dotyczy Szczegotowa Specyfikacja Techniczna obejmuja wszystkie
czynno$ci umozliwiajace 1 majagce na celu wykonanie robdét przygotowawczych na
przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robot wchodza:

— roboty pomiarowe,

— S$cinanie 1 karczowanie drzew i krzewow,

— usunigcie warstwy humusu (wierzchnicy),

— rozbiorka istniejgcych budowli i konstrukcii,
— pompowanie wody z wykopow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia w niniejszych Szczegélowej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach 1 wytycznych branzowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,50 do 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 5 do
8 cm 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dhugosci od 4 do 5 cm. ,,Swiadki” powinny mieé¢ dlugo$é¢ okoto 0,50 m
1 przekrdj prostokatny.

Scinanie i1 karczowanie drzew i1 krzewow
Nie wystepuja.
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Usunig¢cie warstwy humusu (wierzchnicy)
Nie wystepuja.

Rozbidrki istniejacych budowli
Nie wystepuja.

Pompowanie wody z wykopow

Do wykonania szczelnej grodzy, odcinajacej doptyw wody do czeéci zbiornika gdzie
prowadzone beda roboty budowlane nalezy uzy¢ workoéw wypetnionych piaskiem, z utozong od
strony odwodnej wodoszczelng foliag PVC o grubosci 0,60 mm.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprietu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w: 00 — Czesé ogdlna.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do wykonania robdt pomiarowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do usunigcia humusu (Wierzchnicy)

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu (wierzchnicy) nalezy
stosowac:
— spycharki, koparki
— lopaty, szpadle i inny sprze¢t do recznego wykonywania robot ziemnych,

3.4. Sprzet do scinania i karczowania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew 1 krzakdéw nalezy stosowac:
— pity mechaniczne,
— koparki lub ciagniki ze specjalnym osprze¢tem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem
drzew.

3.5. Sprzet do robét rozbiorkowych

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorkami istniejacych budowli nalezy stosowac:
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— koparki.
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3.6. Sprzet do pompowania wody

Do wykonywania robot zwigzanych z pompowaniem wody ze zbiornika oraz wody
nalezy stosowac:
— pompy spalinowe,
— samochod skrzyniowy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w: 00 — Czes¢ ogolna.
4.2. Ogolne wymagania dotyczgce transportu sprietu i materiatow

— Sprzet 1 materiaty do rob6t pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

— Humus (wierzchnice¢) nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu (wierzchnicy).

— Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie
przedstawiajace wartos¢ jako material uzytkowy (budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w: 00 — Czesé ogolna.
5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia
I kwalifikacje. Wszystkie prace geodezyjne zwiazane z wyznaczeniem i realizacja obiektow
obejmujg migdzy innymi:

— Wyznaczenie 1 stabilizacje w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej
osnowy, realizacyjnej dostosowanej do ksztattu budowli 1 poszczegdlnych jej elementow,

— wyznaczenie w oparciu o roboczg osnowe realizacyjng, elementow geometrycznych budowli
takich jak osie, obrysy krawedzie, zatamania, itp.,

— wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilo$ci
reperow wysokosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej
osnowy wysokosciowej obowigzujacej na tym terenie,

— wyznaczenie oraz kontrole¢ w czasie realizacji budowy wymaganych nachylen skarp,
spadkow i osiadania, itp.,

— wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiaréw inwetaryzacyjnych budowli.

Poszczegdlne elementy geometryczne budowli powinny by¢ wyznaczone i zastabilizowane

w sposOb umozliwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystanie podczas realizacji

budowy. Ze wzgledu na roboty i transport technologiczny, geodezyjne wyznaczenie 0si

i obrysow elementow budowli oraz parametréow cieku wymaga wyznaczenia bocznych
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odno$nikéw usytuowanych poza bezposrednig strefa robot, nie narazonych na zniszczenie
1 umozliwiajacych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

Geodezyjne prace pomiarowe obejmuja:
— wytyczenie rzednych oraz obrysu przedmiotowych budowli,
— lokalizacje i oznakowanie urzadzen podziemnych,
— zastabilizowanie roboczych punktow wysokosciowych,
— wykonywanie pomiarow w miar¢ postgpu robot,
—  wyrob kotkow pomiarowych i reperow w okresie budowy.

Wyznaczenie punktow wysokoSciowych i sytuacyjnych

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

Tyczenie obiektow nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji projektowe;.

Punkty gléwne i punkty posrednie poszczegdlnych obiektow muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreS§lajace w sposdb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczenie w czasie trwania robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego przedmiotowych obiektéw budowlanych. Repery robocze nalezy zatozy¢
poza granicami robdt, z wykorzystaniem punktdéw stalych na stabilnych istniejacych budowlach.
W przypadku braku takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie. Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cia, aby
sredni blad niwelacji po wyrd6wnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujagc niwelacje podwodjng
w nawigzaniu do reperéw panstwowych. repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajgce wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu 1 jego rzednej.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
1 wykopow na powierzchni terenu, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupelnienia do poprawnego przeprowadzenia robdt 1 w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopdw
nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku
nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 m oraz wykopow glebszych niz 1 m. Odleglo$¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
obiektow liniowych.

26

HYDROPROJEKT Sp. z 0.0., Poznan



] Budowa urzqdzen pietrzgcych zbiornika retencyjnego Lesnictwo Skoroszow oddziat 293¢
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
01 — Roboty przygotowawcze, pomiarowe i rozbiérkowe

Kolejnos¢ wykonywania robot geodezyjnych

zlokalizowanie urzadzen podziemnych w obszarze inwestycji i oznaczenie ich,
oznaczenie terenu niezb¢dnego dla obiektu budowlanego,

wytyczenie punktow charakterystycznych przedmiotowych budowli,
wykonanie pomiarow sprawdzajacych na etapie oraz po ich realizacji.

5.3. Usuniecie warstwy humusu (wierzchnice)

Warstwe humusu (wierzchnicy) nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem
spycharek, koparek lub rgcznie. Warstwe humusu (wierzchnicy) nalezy zdja¢ w miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, warunkami technicznymi lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedlug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu (wierzchnicy).

Z uwagi na stwierdzong jako$¢ humusu (wierzchnicy) przewidziano jego wywoz
1 rozplantowanie na terenie dziatki inwestycyjne;j.

5.4. Scinanie i karczowanie drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzakdw obejmuja wycigcie i wykarczowanie
drzew i krzakow, wywiezienie pni, dragowiny, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane
miejsce, zasypanie doldw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostato$ci po wykarczowaniu.
Zgoda na prace zwigzane z usuni¢gciem drzew i1 krzakdw powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajacego. Wycinke drzew o wlasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé
W tzw. sezonie rebnym, ustalonym przez Inspektora.

Roslinnos¢ istniejagca w pasie robdt, nieprzeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ros§linnos$¢, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze. Pnie drzew 1 krzakow
znajdujace si¢ w pasie robot, powinny by¢ wykarczowane.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zaggscié, zgodnie z wymaganiami zawartymi w 02 — Roboty
ziemne.

Doty w obrebie przewidywanych wykopdéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem si¢ w nich wody. Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposob,
aby drzewa przedstawiajgce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie
utracity tej wlasciwosci w czasie robot.

Sposéb  zniszczenia pozostatosci po usunigte] roslinnosci powinien by¢ zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora nadzoru .

Jezeli dopuszczono spalanie roslinno$ci usunigtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby odbyto si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogoéw
bezpieczenstwa 1 odpowiednich przepiséw. Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy
zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat
do spalenia stanowi przeszkod¢ w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usung¢ go
w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera,
w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie. Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuni¢te przez
Wykonawce z terenu budowy. Jes$li pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inspektora, sa
zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa
powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa
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gruntu o grubo$ci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona.
Pozostalosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

5.5. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w Dokumentacji projektowej i SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace rozbidrkowe
nalezy prowadzi¢ z ostroznoscig i zachowaniem zasad BHP.

5.6. Pompowanie wody

Projektuje si¢ uzycie pomp spalinowych wypompowujacych wode ze zbiornika,
doptywajaca w trakcie prowadzenia rob6t budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w: 00 — Czesé ogdlna.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad
okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji 1 Kartografii.

6.3. Kontrola usunigcia warstwy humusu (wierzchnicy)

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu
(wierzchnicy).

6.4. Kontrola usunigcia drzew i krzakow

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia
ro$linnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego
doty powinno spelia¢ odpowiednie wymagania okreslone w 02 — Roboty ziemne.

6.5. Kontrola wykonania rozbiorek
Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot

rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w: 00 — Czes¢ ogolna.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:
—  robot pomiarowych — kilometr [km], metr kwadratowy [m?],
— usuniecia humusu (wierzchnicy) — metr szescienny [m®],
— wycinki drzew — 1 szt.,
— wycinki krzewow — 1 ha,
—  rozbiorek budowli — 1 m®,
— odwodnienia wykopow — 1 m-g,
— wykonania grodzy z workow z piaskiem — metr szescienny [mg],
— wodoszczelnej folii PVC — metr kwadratowy [m?].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w: 00 — Czes¢ ogdlna.
8.2. Odbior robot

Roboty pomiarowe

Odbiodr robot zwigzanych z wytyczeniem obiektow nastgpuje na podstawie szkicow
1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

Usuniecie warstwy humusu (wierzchnicy)
Odbior robot usunigcia humusu (wierzchnicy), nastgpuje na podstawie wizualnej oceny
1 zgodnos$ci z obmiarem 1 projektem.

Scinanie i karczowanie drzew i krzakéw
Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

Odbidr pozostatych robot przygotowawczych nastgpuje na podstawie wizualnej oceny
wykonania robot oraz zgodnos$cig z dokumentacja projektowa 1 Specyfikacjq.

Roboty rozbiorkowe
Odbidr robdt rozbidrkowych nastepuje na podstawie wizualnej oceny wykonania robot
oraz zgodnoscia z dokumentacja projektowa 1 SST.

Odbidr pozostatych robot przygotowawczych nastepuje na podstawie wizualnej oceny
wykonania robot oraz zgodno$cig z dokumentacja projektowa i Specyfikacjq.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: 00 — Czesé ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt pomiarowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
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uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wykonania robot zwigzanych z usuni¢gciem humusu (wierzchnicy) obejmuje zdjecie

humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

Cena usuni¢cia drzew 1 krzakow obejmuje:
wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na korg drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robot.

Cena wykonania rob6t rozbiorkowych obejmuje:
rozbiorke lub demontaz elementow,
zatadunek reczny lub mechaniczny elementdéw na $rodki transportowe,
wywiezienie materiatlow z rozbiorek i utylizacja (unieszkodliwienie) w miejsce wskazane
przez Inwestora — gruz na sktadowisko odpadéw, elementy stalowe na ztomowisko.

Cena pompowanie wody obejmuje:
wykonanie i rozbiorke ziemnej grodzy ochronnej,
instalacje pomp,
pompowanie wody.
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